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PREFACIO

El UIT-T (Sector de Normalizacion de las Telecomunicaciones) es un 6rgano permanente de la Union Internacional de
Telecomunicaciones (UIT). Este érgano estudia los aspectos técnicos, de explotacién y tarifarios y publica Recomen-
daciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunicaciones en el plano mundial.

La Conferencia Mundial de Normalizacién de las Telecomunicaciones (CMNT), que se celebra cada cuatro afios,
establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producen Recomendacione
sobre dichos temas.

La aprobacién de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido en la
Resolucion N.° 1 de la CMNT (Helsinki, 1 al 12 de marzo de 1993).

La Recomendacion UIT-T V.80 ha sido preparada por la Comisién de Estudio 14 (1993-1996) del UIT-T y fue aprobada
por el procedimiento de la Resolucién N.° 1 de la CMNT el 16 de agosto de 1996.

NOTAS

1. En esta Recomendacidn, la expresion «Administracion» se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
administracion de telecomunicaciones como una empresa de explotacion reconocida de telecomunicaciones.

2. Los anexos y apéndices adjuntos a las Recomendaciones de la serie V tienen las siguientes caracteristicas:
— unanexo a una Recomendacion es parte integrante de la Recomendacion;

— unapéndicea una Recomendacién no es parte integrante de la Recomendacién y Unicamente proporciona
explicaciones o informaciones especificas complementarias para dicha Recomendacion.

0 UIT 1997

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por ningn medio,
sea éste electronico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita por parte de la UIT.
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Recomendacion V.80

CONTROL DEL EQUIPO DE TERMINACION DEL CIRCUITO DE DATOS
EN LA BANDA Y MODOS DE DATOS SINCRONOS PARA
EL EQUIPO DE TERMINAL DE DATOS ASINCRONO

(Ginebra, 1986)

1 Alcance

Existen Recomendaciones para el control de equipos terminales de datos (DTE , data terminal egquipment) de los equipos

de terminacion del circuito de datos (DCdata circuit terminating-equipment) que utilizan intercambio de datos serie y
alineacion de trama arritmica (Recomendaciones UIT-T bM2§ V.25ter). Cuando no se van a transferir datos de
usuario, las instrucciones del DTE y las respuestas del DCE se cursan por los mismos trayectos de datos utilizados por
los datos de usuario, tales como los circuitos 103 y 104 de la Recomendacion V.24,

Las Recomendaciones antes mencionadas utilizan mecanismos fuera de banda para el control mientras se estal
transfiriendo los datos de usuario, tales como los circuitos 108/2 y 109 de la Recomendacién V.24 para control y estado
de la llamada y los circuitos 133 y 106 para control de flujo. Todas las instrucciones o mensajes de estado cursados por
los circuitos 103 y 104 deben aplicarse cuando la transferencia de datos de usuario ha finalizado o esté suspendida.

Ademas, la Recomendacion V.&b define dos modos de funcionamiento DCE mientras se esta en estado de datos en
linea para su utilizacién con un DTE que emplee alineacién de trama arritmica asincrona; a saber, modo directo y modo
con almacenamiento en memoria tampén. Ademas, las Recomendaciones V.4Big 8efifien adiciones al modo con
almacenamiento en memoria tampén para funcionamiento con control de errores y compresion de datos,
respectivamente.

La presente Recomendacion comprende seis partes:

e Describe los procedimientos para que un DTE asincrono y un DCE intercambien el estado de los circuitos
V.24, tanto si existe introduccién o no para esos circuitos en la interfaz V.24, utilizando los mensajes en
banda por los circuitos 103 y 104. No se dispone de un conjunto completo de circuitos V.24 en todos los
DTE debido a las restricciones de interfaz o al programa informatico del sistema DTE.

« Describe los procedimientos invariantes en el tiempo para que un DTE asincrono y un DCE intercambien
secuencias de marcas 0 espacios continuos de longitud ampliada, utilizando los mensajes en banda por los
circuitos 103 y 104. No todos los DTE son capaces de generar y/o interpretar tales secuencias
directamente.

e Describe los procedimientos para que un DTE asincrono y un DCE intercambien instrucciones e
indicaciones V.2%er ordinarias encontrandose en estado datos en linea, encapsulando tales instrucciones
e indicaciones en los mensajes en banda por los circuitos 103 y 104.

e Describe los procedimientos para que un DTE asincrono y un DCE intercambien instrucciones e
indicaciones para control del convertidor de sefial y conmutar el estado mientras se encuentra en estado
datos en linea, encapsulando tales instrucciones e indicaciones en los mensajes en banda por los
circuitos 103 y 104.

« Describe los procedimientos para el funcionamiento del DCE en modo tunel de trama durante el estado
datos en linea, donde el DCE realiza la conversion entre la alineacion de trama HDLC asincrona utilizada
por un DTE local que emplea alineacién de trama arritmica y la alineacién de trama HDLC sincrona
utilizada por la estacion de datos distante.

e Describe los procedimientos para el funcionamiento del DCE en modo de acceso sincrono durante el
estado datos en linea, donde un DTE asincrono que utilice alineacién de trama arritmica pueda transmitir
y recibir trenes de datos sincronos arbitrariamente formatados en la GSTN.

Estos procedimientos dependen de la integridad del trayecto de transferencia de datos. Es conveniente que el enlace
DTE-DCE proporcione algun medio para evitar errores por pérdida de datos u otras degradaciones de la informacién de
control en banda, o que la integridad esperada del enlace sea tal que esto se considere innecesario. La especificacion c
los medios para evitar las pérdidas de datos cae fuera del &mbito de la presente Recomendacion.

Estos procedimientos deben ser independientes en el tiempo puesto que el retardo entre caracteres no puede mantener
en los DTE que contienen programas informaticos multitareas, grandes memorias tampén de caracteres o0 enlaces de
datos intermedios (por ejemplo, redes de area local).
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2 Referencias

Las siguientes Recomendaciones y otras referencias, contienen disposiciones que, mediante su referencia en este texto,

constituyen disposiciones de la presente Recomendacion. Al efectuar esta publicacién, estaban en vigor las ediciones
indicadas. Todas las Recomendaciones y otras referencias son objeto de revisiones por lo que se preconiza que lo:
usuarios de esta Recomendacion investiguen la posibilidad de aplicar lasa ediciones mas recientes de las Recomen
daciones y de otras referencias citadas a continuacién. Regularmente se publica una lista de las Recomendaciones UIT-T
actualmente vigentes.

— Recomendacién UIT-T T.31 (1995Fontrol de equipo de terminacion del circuito de datos facsimil
asincrono — Clase de servicio 1.

— Recomendacién UIT-T T.32 (1995Fontrol de equipo de terminacion del circuito de datos facsimil
asincrono — Clase de servicio 2

— Recomendacién V.4 del CCITT (198&structura general de las sefiales de cédigo del Alfabeto
Internacional N.° 5 para la transmisidn de datos orientada a caracteres por la red telefénica publica

— Recomendaciéon UIT-T V.24 (1993)ista de definiciones para los circuitos de enlace entre el equipo
terminal de datos y el equipo de terminacién del circuito de datos

— Recomendacién V. 2s del CCITT (1988),Equipo de llamada y/o respuesta automaticas en la red
telefénica general con conmutacion utilizando los circuitos de enlace de la serie 100

— Recomendacion UIT-T V.2&r (1996),Marcacion y control automaticos asincronos en serie

— IS0 2111:1985Data communication — Basic mode control procedures — Code independent information
transfer.

— Recomendacién T.50 del CCITT (1992)fabeto internacional de referencia (anteriormente alfabeto
internacional N.° 5 o IA5) — Tecnologia de la informacion — Juego de caracteres codificado de siete bits
para intercambio de informacion.

— ISO/CEI 3309:1993Information technology — Telecommunications and information exchange between
systems — High-level data link control (HDLC) procedures — Frame structure

3 Definiciones
En esta Recomendacion se utilizan las siguientes definiciones y abreviaturas.

31 estado instruccion En estado instruccién, el DCE no se comunica con una estacion distante y esta preparado
para aceptar instrucciones. Las sefiales de datos procedentes del DTE en el circuito 103 se tratan como instrucciones
son procesadas por el DCE vy las respuestas del DCE se envian al DTE por el circuito 104. El DCE pasa a este estado tra
su activacion y cuando se desconecta una llamada.

3.2 estado instruccion en lineaEn estado instruccion en linea, el DCE se comunica con una estacion distante,
pero trata todas las sefiales procedentes del DTE en el circuito 103 como instrucciones y envia respuestas al DTE por e
circuito 104. Dependiendo de la implementacion, los datos recibidos de la estacion distante durante el estado instruccién
en linea pueden descartarse o mantenerse en el DCE hasta que se pasa nuevamente al estado datos en linea (por
instruccion del DTE). Los datos previamente transmitidos por el DTE local y almacenados en una memoria tampon por
el DCE pueden transmitirse desde dicha memoria al DCE distante durante el estado instruccidon en linea o pueden
descartarse, también puede aplazarse la transmision hasta que se active nuevamente el estado datos en linea. Al esta
instruccion en linea puede pasarse desde el estado datos en linea mediante mecanismos definidos en la
Recomendacion V.2&r o en la presente Recomendacion o por otros medios definidos por el fabricante.

3.3 estado datos en lineeEn estado datos en linea, el DCE se comunica con una estacion distante. Las sefiales de
datos procedentes del circuito 103 del DTE se tratan como datos y se transmiten a la estacion distante y las sefiales d
datos recibidas de dicha estacion se entregan al DTE por el circuito 104. Las sefiales de datos y control son supervisada
por el DCE para detectar sucesos tales como pérdida de la conexion con la estacién distante y peticiones del DTE pare
desconexién o conmutacion al estado instruccion en linea. Se pasa al estado datos en linea al completar con éxito un:
instrucciéon para originar o responder una llamada, respondiendo autométicamente a una llamada o mediante una
instruccion del DTE de volver al estado datos en linea a partir del estado instruccién en linea.
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3.4 instruccion en banda Una instruccién en banda es una secuencia de dos 0 mas caracteres que consiste en un
caracter de escape de enlace de datos seguido por un caracter de instruccion. Si el caracter de instruccion va seguido p
caracteres adicionales como los indicados en la definicion de instruccion, se trata de una instruccién ampliada; de no ser
asi, es una instruccién breve. Salvo el caracter de escape, todos los caracteres de la instruccion breve o ampliada s
limitan a la gama de 20h a 7Eh y AOh a FEh.

35 circuito de control en banda: Un circuito de control en banda es un circuito V.24 logico definido entre
el DTE y el DCE, presentado por un dispositivo al otro mediante instrucciones en banda en vez de (o ademas de) por
medio de circuitos fisicos fuera de banda.

3.6 codificacion hexadecimal En esta Recomendacion se utiliza codificacion hexadecimal. Se trata de una
codificacion en base 16 utilizandose las primeras seis letras del alfabeto romano (A-F) para representar los valores de las
cifras 10-15, ademas de los nimeros 0-9 empleados para representar sus valores tradicionales. Un cifra hexadecima
representa un nimero binario de 4 bits; dos cifras hexadecimales consecutivas representan un nimero de 8 bits, siendo |
primera cifra los 4 bits mas significativos y la segunda los 4 bits menos significativos.

En esta Recomendacion, dos cifras hexadecimales van seguidas por la letra «h» para indicar notacion hexadecimal. Po
ejemplo, 5Dh representa 0101 1101 en hinario, 93 en decimal, y 5/13 en la notacidon de caracteres de la Recomen-
dacion T.50.

3.7 corte: En esta Recomendacion, corte se refiere a los periodos ampliados de légica cero constante en los
circuitos 103 6 104 de la Recomendacion V.24.

38 mar ca en reposo: En esta Recomendacion, marca en reposo se refiere a los periodos ampliados de l6gica uno
constante en los circuitos 103 6 104 de la Recomendacién V.24.

39 modo sincrono Modo de transmisién de datos en que los circuitos 103 (TD) y 104 (RD) de la
Recomendacioén V.24 transfieren datos de forma sincrona a la velocidad de la interfaz médem-linea, utilizando los
circuitos 113 6 114 de la Recomendacién V.24 para la temporizacion de los bits en el transmisor y el circuito 115 para la
temporizacion de los bits en el receptor. EIl médem no almacena los datos en una memoria tampdn en ningun sentido ni
lleva a cabo el control del flujo.

3.10 modo tdnel de trama Modo de transmisién de datos en que los circuitos 103 (TD) y 104 (RD) de la
Recomendacion V.24 transfieren en forma sincrona los datos de la trama HDLC utilizando los procedimientos de
transparencia arritmica especificados en ISO/CEI 3309. La transmision de datos entre los DCE hace uso de los
procedimientos de transmision sincrona especificados en ISO/CEI 3309. En cada sentido, el DCE convierte las tramas
HDLC entre los dos formatos. Este modo permite a los DTE existentes utilizar transparencia arritmica (por ejemplo,
Recomendacion T.123), para aprovechar las ventajas del flujo superior que admite la transmisién sincrona.

311 modo de acceso sincrondodo de transmision de datos donde los octetos de datos con alineacion de trama
arritmica procedentes del circuito 103 de la Recomendacion V.24 son desprovistos de los bits de arranque y parada y se
concatenan para su transmision al DCE distante. El tren de bits sincrono procedente del DCE distante se divide en
octetos y se transmite al DTE local por el circuito 104 de la Recomendacion V.24, insertando los bits de arranque y
parada. Se dispone de flujo de control para adaptar la velocidad de transferencia de octetos DTE-DCE a la de la linea sin
infrautilizar o desbordar la memoria tampén. En este modo, el funcionamiento puede alternarse entre un submodo
transparente donde el DCE no realiza el procesamiento de ningln bit adicional y un submodo con alineacién de tramas
en que el DCE lleva a cabo una alineacion de tramas de protocolo sincrona orientada a bits.

3.12 submodo transparente: Modo de acceso sincrono genérico para protocolos DCE-DCE sin especificar. El tren
de bits transmitidos lo especifica el DTE, utilizando los procedimientos de apantallamiento EM especificados en esta
Recomendacion. Todos los bits recibidos se entregan a DTE, incluida la marca en reposo constante (unos).

3.13 submodo con alineacion de trama Modo de acceso sincrono en que el DCE lleva a cabo ciertas funciones de
procesamiento de bits en apoyo de protocolos DCE-DCE especificos. El procesamiento orientado a bits incluye los
procedimientos ISO/CEI 3309 para transparencia de bandera a través de insercidbn de ceros y pueden generarse )
verificarse cadigos de redundancia ciclica.

4 Capa fisica

Los procedimientos definidos en esta Recomendacion son Utiles para las interfaces basadas en el intercambio de datos d
bits serie y para otras interfaces digitales. Esta Recomendacion hace referencia a interfaces de bits serie con alineacior
de trama arritmica que implementan los circuitos l6gicos de la Recomendacién V.24. Para otras interfaces se requiere un
canal de caracteres en serie bidireccional.
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4.1 Circuitosdeinterfaz serie necesarios

Los DCE que cumplen esta Recomendacion funcionaran adecuadamente si solo se conectan o implementan estos
circuitos.

Circuito Descripcion

102 Sefial comin — Se requiere la conexion de este circuito para lograr el reconocimiento adecuado de las
sefiales en otros circuitos.

NOTA — Ello es necesario para el intercambio eléctrico; puede que no sea preciso en algunas interfaces fisicas.

103 Datos transmitidos — En estado instruccion, las sefales de datos son procesadas por el DCE y no se
transmiten a la estacion distante. En estado datos, las sefiales de datos son procesadas para detecta
instrucciones en banda; de no ser asi, las sefiales de datos pasan a las funciones de convertidores de sefi:
y control de error opcional.

104 Datos recibidos — En estado instruccion, los datos recibidos de la estacion distante se almacenan en
memoria tampoén o se ignoran y el DCE entrega las respuestas al DTE en este circuito. En estado datos, el
DCE puede entregar instrucciones en banda al DTE, si éste lo habilita.

4.2 Circuitosrepresentados

Los siguientes circuitos fisicos de la Recomendacién V.24 pueden ser representados por las secuencias de caracteres ¢
banda descritas en la presente Recomendacién. Cuando se configure de esa forma, el circuito en banda debera se
utilizado por el dispositivo receptor en lugar del correspondiente circuito fisico.

Es preferible que el dispositivo de emisién presente la misma informacion al circuito fisico que la que presenta al
circuito en banda, si estan disponibles estos circuitos fisicos.

105 Peticion de transmitir

106 Preparado para transmitir
107 Aparato de datos preparado
108/2  Terminal de datos preparado

109 Detector de sefiales de linea recibidas por el canal de datos
125 Indicador de llamada

132 Retorno al modo «no datos»

133 Preparado para recibir

142 Indicador de prueba

5 Consideraciones sobre puerto serie

51 Velocidad de puerto serie

Los procedimientos definidos en esta Recomendacion pueden utilizarse para cualquier velocidad de puerto de bits en
serie soportada por el DTE y el DCE. Sin embargo, en cualquier instruccion o indicaciéon en banda, la velocidad de
puerto serie deberd establecerse durante su transmision. Los medios para determinar la velocidad de puerto serie cae
fuera del &mbito de esta Recomendacion. (Véd3R, Recomendacion V.26r.)

52 Velocidad de puerto serie cuando se utiliza en el estado instruccion

En 4.3/V.25 ter se describe un DCE que puede detectar automaticamente la velocidad de puerto serie para nuevas lineas
de instruccion durante el estado instruccion; ello se denomina «autovelocidad» («autobauding»).

Si se funciona en estado instruccion, el DTE enviard instrucciones en banda a la misma velocidad de puerto serie
utilizada en la linea de instruccion valida recibida mas recientemente. La instruccién en banda no deber incluirse entre
el caracter prefijo de introduccion de la linea de instruccion «A» (41h) o «a» (61h) y el siguiente caracter en el prefijo de
la linea de instruccion; por ejemplo «T» (54h), «t» (74h) o «/» (2Fh). El DCE debe ser capaz de detectar instrucciones en
banda ademas de nuevas lineas de instruccion.
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Funcionando en estado instruccion, el DCE debera enviar instrucciones en banda a la misma velocidad de puerto serie
utilizada en la linea de instruccién valida recibida mas recientemente. El DTE debe ser capaz de detectar instrucciones
en banda ademas de otras respuestas del DCE.

NOTA — Se supone que el DTE toma un valor por defecto cuando se inhabilitan las instrucciones en banda de manera que

es necesaria una instruccion AT para habilitar las instrucciones en banda; dicha instruccién AT establecera posteriatongrue el v
defecto de la velocidad de puerto serie.

53 I nteracciones de control deflujo

Existen diversos mecanismos para el control del flujo en DCE asincronos. La definicion de dichos mecanismos cae fuera
del ambito de esta Recomendacién. (V&dBE€, Recomendacién V.2r.)

Si se habilitan los procedimientos definidos en la clausula 7 de esta Recomendacién para representar los circuitos de
control de flujo en la interfaz serie normalizada (106 y 133) y si el DCE se configura para el control de flujo 106Dh3,
pueden utilizarse estos circuitos de control en banda para el control de flujo.

Si se habilitan los procedimientos del modo de acceso sincrono definidos en 8.8 para el estado datos en linea, se
protegen los caracteres DC1 y DC3 en el tren de datos, para que pueda utilizarse control de flujo DC1/DC3, si es asi
habilitado por la instrucciomlFC.

54 Erroresen el tren de datos

En los circuitos de datos de intercambio serie (103 y 104), las instrucciones en banda estan sujetas a los mismos errore:
gue los datos portadores. La perturbacién o la pérdida de datos tiene consecuencias muy importantes ya que la
informacion de control se presenta como una cadena transitoria en vez de un circuito fisico estatico. Las instrucciones en
banda perturbadas se perderan; los datos perturbados pueden dar lugar a una deteccién errébnea de las instrucciones
banda. En cualquier caso, es probable que todo ello se traduzca en un fallo del sistema de comunicaciones.

Si la interfaz DTE-DCE esta sujeta a errores, deben tomarse las medidas necesarias para lograr un funcionamiento fiable
del sistema. Por ejemplo, para el estado del circuito V.24, el DTE o el DCE pueden enviar instrucciones en banda
repetidas para representar una condicion de circuito estatico, a fin de aumentar las posibilidades de éxito en la deteccion
También puede utilizarse un protocolo de enlace de datos, tal como el que se describe en la clausula 9/T.32.

6 Procedimientos de control en banda

En DCE comun con ACE (Recomendaciones \hia5y V.25ter) el DCE espera instrucciones del DTE Unicamente
mientras se encuentra en estado de instruccion definido.

El DCE conforme a esta Recomendacién incluye la posibilidad de reconocer y aceptar instrucciones DTE incluidas en

los datos de usuario cursados por el circuito 103 de la Recomendacion V.24 e incluye la posibilidad de generar

instrucciones DCE y mensajes de estado al DTE, incluidos en los datos de usuario cursados por el circuito 104 de la
Recomendacioén V.24. Estas caracteristicas se controlan mediante una instruccion DTE definida en la clausula 7 de la
presente Recomendacion.

El procedimiento definido en la presente Recomendacién para representar estas instrucciones en banda se basa en |
transparencia de modo basico definido en la Norma 2111 de la ISO, aunque se utiliza un caracter de escape distinto.

6.1 Transparencia de modo basico

6.1.1 Conjunto de caracteres

El conjunto de caracteres utilizado para estructurar las instrucciones en banda validas es el siguiente:
20hh - 7Eh caracteres de 7 u 8 bits.

AOh - FEh caracteres de 8 bits.

La Recomendacion V.28 permite la utilizacion de caracteres de 7y 8 bits en la interfaz DTE-DCE; en dicha
Recomendacion figura la definicion de la instruceté@F. Cuando se utilizan caracteres de 7 bits, la gama de caracteres
de instruccidon admisible esta necesariamente limitada. Los caracteres de instruccion de 7 bits valida se definen en la
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clausula 7 para su utilizacién durante el estado instruccién y el estado datos en linea. Cuando se emplean caracteres d
8 bits, se dispone potencialmente de caracteres de instruccion adicionales para su utilizacion en el estado datos en linez
estos se definen en la clausula 8 y se utilizan durante el modo de acceso sincrono.

6.1.2 Caracter de escape en banda

El caracter de escape para instrucciones en banda es el caracter «kEM», que tiene un valor ordinal de 19h. En los sisteme
de 8 bits, el 8.° bit (bit”2 puede ser cero o uno y se ignora; puede tomar el valor 19h o 99h.

NOTA - En lo que resta de documento el caracter de escape se denomina <EM>.

6.1.3 Estructura de instrucciéon en banda basica

La instruccion en banda basica consiste en <EM> seguido por un solo caracter de instruccion valida. En los Cuadros 1
y 2 figuran las instrucciones en banda basicas definidas para cédigos de 7 bits; el Cuadro 9 muestra las instrucciones
adicionales definidas para cédigos de 8 hits que se utilizan durante el modo de acceso sincrono.

6.1.4 Estructura de instruccion en banda ampliada de 7 bits

Las instrucciones en banda ampliadas constan de:
e <EM>;
e un caracter de instruccion valida definido como una instruccion ampliada (véanse los Cuadros 1y 2);
e un byte de longitud valido;

« de 1 a 95 caracteres adicionales validos, especificados por el byte de longitud.

La gama de valores de la longitud va de 20h a 7Eh, con un desplazamiento de 31 decimal (1Fh).

6.1.5 <EM> en datos

Para lograr la transparencia, se utilizan instrucciones en banda en cada sentido a fin de representar instancias de datos ¢
usuario con el mismo valor ordinal que <EM> (19h o 99h). Para los caracteres de instruccion de 7 bits definidos en la
clausula 7, se definen cuatro instrucciones de transparencia. La primera instruccién en banda representa la instancia de
un solo caracter 19h y la segunda representa un par de caracteres 19h. Para su utilizacion cuando se emplea un
alineacién en trama de caracteres de 8 bits, la tercera representa un solo caracter de 8 bits 99h y la cuarta un par d
caracteres 99h.

Los procedimientos del modo de acceso sincrono definidos en la clausula 8 imponen en el uso de alineacién de trama de
caracteres de 8 bits, por lo que se dispone de instrucciones de transparencia adicionales de 8 bits. Estas instruccione
proporcionan transparencia de los caracteres DC1 y DC3 en los datos (para permitir la utilizacién de control de flujo
DC1/DC3) y proporcionan transparencia a todas las combinaciones de dos caracteres de 19h, 99h, DC1 y DC3.

6.1.6 Recuperacién de instruccién en banda no vélida

Una instruccion en banda no valida contiene caracteres no validos distintos de los definidos en 6.1.1. Si se detecta un
caracter no valido cuando se esta analizando una instruccion en banda, el receptor realizara las tres acciones siguientes:

* envia el remitente una instruccién en banda con indicacion de instruccion sefal de error;
e envia el caracter no valido como dato portador;

e abandona el andlisis y ejecucion de la instruccion no valida.

6.2 Ejecucién de instruccion en banda

A menos que se especifique otra cosa, las instrucciones se gjecutan secuencialmente con la entrega de datos. Por

ejemplo, en un DCE con memoria tampoén, puede recibirse una cadena de datos que contiene una instruccién en band.
para insertar un corte; la sefial corte se inserta en secuencia con los datos. Si el mismo tren contiene una instruccion el
banda para pasar al estado instruccién{BC=,,,,1,,, y AT&D1), se ejecuta dicha instruccion una vez procesados y
entregados los datos precedentes pero antes de cursar los datos que siguen a la instruccion.
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Toda la secuencia de instruccién en banda debera procesarse como instrucciones o descartarse si no se reconoce (p
ejemplo, instrucciones definidas por fabricantes o por futuras revisiones de la presente Recomendacion).

Independientemente del tren de datos de usuario deberan extraerse, reconocerse y ejecutarse las instrucciones en ban
gue llevan a cabo el control de flujo local.

6.3 TrenesdedatosDTE a DCE

Si esta habilitado por el DTE, el DCE debera procesar los datos de usuarios recibidos por el circuito 103, reconocer las
instrucciones en banda, eliminar dichas instrucciones en banda de los datos de usuarios y ejecutarlas si es posible.

6.4 TrenesdedatosDCE aDTE

Si esta habilitado por el DTE, el DCE debera generar instrucciones en banda e insertarlas en los datos de usuario
entregados al DTE por el circuito 104. EI DTE debera procesar los datos de usuario recibidos en el circuito 104,
reconocer las instrucciones en banda, eliminar dichas instrucciones en banda de los datos de usuario y ejecutarlas si e
posible.

7 Definiciones de instruccién en banda de 7 bits

Esta clausula define instrucciones en banda que pueden utilizarse durante el estado instruccion y el estado datos en lines
Como puede utilizarse alineacion de trama de caracteres de 7 bits y de 8 bits, y en particular esta alineacién en el estad
instruccion puede cambiar dinamicamente de resultas de la deteccién automatica H@FseRecomen-

dacion V.25%er), sélo pueden utilizarse cddigos de 7 bits en aquellas instrucciones que puedan recibirse en el estado

instruccion. Se definen cuatro conjuntos de instrucciones en banda de 7 bits. La subclausula 7.2 define instrucciones
enviadas desde el DTE al DCE; 7.4 define instrucciones ampliadas enviadas del DTE al DCE. La subclausula 7.5 define

instrucciones ampliadas del DCE al DTE.

Las instrucciones en banda con valores ordinales de 40h a 7Eh se reservan para su utilizacion en esta Recomendacior
Los valores de 20h a 3Fh se reservan para su utilizacién por los fabricantes. Los valores de 40h a 5Fh se reservan para ¢
control DTE a DCE; los valores de 60h a 7Eh se reservan para el control DCE a DTE.

71 Informe de situacion V.24

7.11 Informe de situaciéon del DCE al DTE

Si es habilitado por el DTE, el DCE comunicara al DTE el estado de los circuitos V.24 seleccionados y otros estados de
situacion mediante la entrega de las correspondientes instrucciones en banda, en el orden del valor ordinal del caracte
<command>.

Para cada estado, el DCE generara estos informes cuando se produzca cualquiera de los siguientes eventos:
a) el DTE emite una instruccion de peticion <EM><poll> al DCE;
b) mientras el informe de este estado es habilitado, y el estado cambia; por ejemplo, si el DTE ha fijado

AT+IBC=,,,,,1y si el DCE detecta una portadora de datos valida y pone CERRADO (ON) el circuito 109,
enviara entonces <EM><109on> (19h, 67h) al DTE.

7.1.2 Informe de situacién del DTE al DCE

Si esta configurado por el DTE, el DTE comunicara el estado de los circuitos V.24 seleccionados y otros estados de
situacion al DCE entregando las correspondientes instrucciones en banda. Estas instrucciones en banda serar
presentadas al DTE en el orden del caracter <command>.
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Para cada estado, €l DTE debe generar estos informes cuando se produce cual quiera de |os siguientes eventos:
a) el DCE envia una instruccion de peticion (<EM><poll>; 19h, 7Eh) al DTE;
b) mientras el informe de este estado es habilitado, y el estado cambia; por ejemplo, si el DTE ha fijado
AT+IBC=,,,,,1 y si el DTE pone CERRADO el circuito 108, debera entonces enviar <EM><108on>
(19h, 45h) al DCE.
7.2 Instrucciones en banda enviadas por € DTE al DCE

El DCE debera interpretar los siete bits mas bajos de una instruccion en banda enviada por el DTE como se define en el
Cuadro 1. El bit O es el primer bit entregado por el circuito 103 (véase la Recomendacion V.4).

Las siguientes instrucciones se definen como en la secuencia: <19h> <Command>.

CUADRO 1/V.80

Definiciones de la instrucciéon DTE a DCE

Instruccién Cddigos en Interpretacion por el DCE
hexadecimales
<00h> a <1Fh> (No se utiliza, ignorados por el DCE)
mfgextend> <20h> El DCE lo decodificara como una secuencia éiddength> - 1Fh) caracteres
<length> El significado <rest of cmd> es especifico del fabricante.
<rest of cmd>
<mfgx> <21h> a <2Fh> El DCE decodificara estos cédigos como instrucciones especificas del
fabricante.
<30h> a <3Fh> Reservada
<extend0> <40h>... El DCE lo decodificara como una secuencia t¢<3ength> - 1Fh) caracteres
<length> véase 7.4.
<rest of cmd>
<extendl> <41h>... El DCE lo decodificara como una secuencia #€<3ength> - 1Fh) caracteres
<length> véase 7.4.
<rest of cmd>
<1050ff> <42h> El circuito 105 estd ABIERTO
<1050n> <43h> El circuito 105 estd CERRADO
<108off> <44h> El circuito 108 esta ABIERTO
<108on> <45h> El circuito 108 estd CERRADO
<133off> <46h> El circuito 133 estd ABIERTO
<1330n> <47h> El circuito 133 estd CERRADO
<48h> a <57h> Reservada
<singleEMp> <58h> El DCE lo decodificara como un <99h> en los datos de usuario.
<doubleEMp> <59h> El DCE lo decodificara como <99h><99h> en los datos de usuario.
<flowoff> <5Ah> El DCE lo decodificara como una instrucciéon para suspender el envio de
instrucciones en banda al DTE.
<flowon> <5Bh> El DCE lo decodificara como un permiso para reanudar el envio de
instrucciones en banda al DTE.
<singleEM> <5Ch> El DCE lo decodificara como <19h> en los datos de usuario.
<doubleEM> <5Dh> El DCE lo decodificard como <19h><19h> en los datos de usuario.
<poll> <5Eh> El DCE lo decodificara como una instruccion para enviar un conjunto completo
de instrucciones de estado, una para cada circuito u otra funcién soportada y
habilitada. EI DCE entregara estas instrucciones en orden ordinal ascendente.
<5Fh> (No se utiliza)
<60h> a <7Eh> Reservada
<7Fh> (No se utiliza, ignorados por el DCE)
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7.3 Instrucciones en banda enviadas por el DCE al DTE

El DCE determinara los estados de los siete bits de una instruccién en banda enviada al DTE como define el Cuadro 2.

El bit O es el primer bit entregado por el circuito 104 (véase la Recomendacion V.4).

Las siguientes instrucciones se definen como en la secuencia: <19h> <Command>

CUADRO 2/V.80

DefinicionesdeinstruccionesDCE aDTE

Instruccion Cddigos hexadecimales Significado en el DCE/interpretacion por el DTE
<00h> a <1Fh> (No se utiliza)
<20h> a <2Fh> Reservada
<extendmfgx> <30h> El DCE lo codificara como una secuencia de(8length> - 1Fh) caracteres.
<length> El significado de <rest of cmd> es especifico del fabricante.

<rest of cmd>

<mfgx> <31h> a <3Fh> El DCE los codificara como instrucciones especificas del fabricante.
<40h> a <5Eh> Reservada
<5Fh> (No se utiliza)
<extend0> <60h>... El DCE lo codificara como una secuencia gg8ength> - 1Fh) caracteres;
<length> véase 7.5.
<rest of cmd>
<extendl> <61h>... El DCE lo codificara como una secuencia eg8ength> - 1Fh) caracteres;
<length> véase 7.5.
<rest of cmd>
<1060ff> <62h> El circuito 106 esta ABIERTO
<1060n> <63h> El circuito 106 estd CERRADO
<107off> <64h> El circuito 107 esta ABIERTO
<107on> <65h> El circuito 107 estd CERRADO
<1090ff> <66h> El circuito 109 esta ABIERTO
<1090n> <67h> El circuito 109 estd CERRADO
<1100ff> <68h> El circuito 110 esta ABIERTO
<1100n> <69h> El circuito 110 estd CERRADO
<1250ff> <6Ah> El circuito 125 esta ABIERTO
<1250n> <6Bh> El circuito 125 estd CERRADO
<1320ff> <6Ch> El circuito 132 esta ABIERTO
<1320n> <6Dh> El circuito 132 estd CERRADO
<1420ff> <6Eh> El circuito 142 estda ABIERTO
<142on> <6Fh> El circuito 142 estd CERRADO
<70h> a <75h> Reservada
<singleEMp> <76h> El DCE lo codificara como un <99h> en los datos de usuario.
<doubleEMp> <77h> El DCE lo codificard como <99h><99h> en los datos de usuario.
<offline> <78h> El estado de la linea es EN LINEA (descolgado).
<online> <79h> El estado de la linea es FUERA DE LINEA (colgado).
<flowoff> <7Ah> El DCE lo codificara como una instruccion al DTE para suspender el envio|
instrucciones en banda al DCE.
<flowon> <7Bh> El DCE lo codificara como una instruccion al DTE para reanudar el envio d
instrucciones en banda al DCE.
<singleEM> <7Ch> El DCE lo codificara como un <19h> en los datos de usuario.
<doubleEM> <7Dh> El DCE lo codificard como <19h><19h> en los datos de usuario.
<poll> <7Eh> El DCE lo codificara como una instruccion al DTE para que entregue un
conjunto completo de instrucciones, uno para cada circuito u otra funcién
soportada por el DTE. Las instrucciones se entregaran en orden ascendern
<7Fh> (No se utiliza)

de

te.
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74 Instrucciones en banda ampliadas enviadas por €l DTE al DCE

El DCE deberd interpretar los siete bits inferiores de una instruccion en banda ampliada enviada por el DTE como se
define en el Cuadro 3. El bit O es el primer bit entregado por el circuito 103 (véase la Recomendacion V.4):

Las siguientes instrucciones ampliadas se definen como en las secuencias:
<19h><20h><length code><rest of cmd>
<19h><40h><length code><Extended-0 Command><rest-of-command>

<19h><41h><length code><Extended-1 Command><rest-of-command>

CUADRO 3/V.80

Definiciones deinstruccionesampliadas DTE a DCE

Instruccion ampliada-0|  Cadigos hexadecimales Interpretacion por el DCE
<00h> a <1Fh> (No se utiliza, ignorado por el DCE)

<mfgx> <20h> a <2Fh> El DCE los decodificara como instrucciones especificas del fabricante.
<30h> a <3Fh> Reservada

<break> <40h> Sefial CORTE (espacio en reposo), véase 7.4.1.

<mark> <41h> MARCA en reposo, véase 7.4.2.

<control> <42h> Linea de instruccion CONTROL, véase 7.4.3
<43h> a <5Eh> Reservada
<5Fh> (No se utiliza)
<60h> a <61h> Reservada
<62h> Reservada
<63h> a <7Eh> Reservada
<7Fh> (No se utiliza, ignorado por el DCE)

Instruccion ampliada-1|  Cadigos hexadecimales Interpretacion por el DCE
<00h> a <1Fh> (No se utiliza, ignorado por el DCE)

<mfgx> <20h> a <2Fh> El DCE los decodificara como instrucciones especificas del fabricante.
<30h> a <3Fh> Reservada
<40h> a <47h> Reservada
<48h> a <5Eh> Reservada para futura ampliacion
<5Fh> (No se utiliza)
<60h> a <7Eh> Reservada
<7Fh> (No se utiliza, ignorado por el DCE)

7.4.1 Instruccién CORTE

El DTE puede codificar una sefial CORTE utilizando una instruccion CORTE en banda. Una sefial CORTE es una
secuencia de ldgica 0 constante o ESPACIO en reposo. La instruccion CORTE especifica la longitud de la secuencia
ESPACIO en reposo en unidades de 10 milisegundos. El primer caracter de la cadena de instruccion ampliada es 40h. E
resto de caracteres tienen la longitud del espacio en reposo, presentada como un nimero hexadecimal, poniendo el
primer lugar la cifra menos significativa. Por ejemplo, una sefial CORTE de 4 segundos (4000 milisegundos) seria
codificada por el DTE utilizando una instrucciéon CORTE de longita88h (400 en decimal) de la forma siguiente:

<19h> = <Data Link Escape>
<40h> = instruccién <extend0>

<23h> = <length>, 23h - 1Fk 4 = tamafio de la cadena de instruccién ampliada
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<40h> = instruccion CORTE

<38h> = cifra menos significativa de la longitud de la secuencia CORTE, en unidades de 10 milisegundos
<38h> = cifra central de la longitud de la secuencia CORTE, en unidades de 160 milisegundos

<31h> = cifra mas significativa de la longitud de la secuencia CORTE, en unidades de 2560 milisegundos.

7.4.2 Instruccién MARCA en reposo

El DTE puede codificar una secuencia MARCA en reposo con una instruccion MARCA en banda. Una sefial MARCA
tiene ldgica 1. Algunos DCE y DTE utilizan periodos de MARCA en reposo para el control (por ejemplo, tiempo de
guardia). La instruccion MARCA especifica la longitud de la secuencia MARCA en reposo en unidades de
10 milisegundos. El primer caracter de la cadena de instrucciéon ampliada es 41h. El resto de caracteres tienen la longituc
de MARCA en reposo, presentada como un nimero hexadecimal, poniendo en primer lugar la primera cifra menos
significativa. Por ejemplo, una sefial MARCA en reposo de 1 segundo (64h, 100 en decimal) seria codificada por el DTE
de la forma siguiente:

<19h> = <Data Link Escape>

<40h> = instruccion <extend0>

<22h> = <length>, 22h - 1Fk 3 = tamafio de la cadena de instruccion ampliada

<41h> = instruccion MARCA

<34h> = cifra menos significativa de la longitud de la secuencia MARCA, en unidades de 10 milisegundos

<36h> = cifra mas significativa de la longitud de la secuencia MARCA, en unidades de 160 milisegundos.

7.4.3 Instruccién en banda ampliada CONTROL

El DTE puede entregar instrucciones V.25 ter utilizando la instruccion CONTROL. El primer caracter es 42h; los
caracteres restantes constituyen la cadena de linea de instruccién que de otra forma seran entregados entre el prefijo de
linea de instruccion «AT» (0 «at») de apertura y los caracteres <CR> o <LF> de terminacion. En la instruccién ampliada
CONTROL puede codificarse mas de una instruccion, pero la cadena de instruccion ampliada no debera rebasar la
longitud de la memoria tampo6n de la linea de instruccion del DCE; el minimo necesario para que el DCE satisfaga los
requisitos de la Recomendacion Vigses de 40 caracteres. Como ejemplo puede indicarse la codificacion de la linea

de instruccion CONTROL «ATX0Y1Z3<CR>» por el DTE de la forma siguiente:

<19h> = <Data Link Escape>

<40h> = <extendO>

<26h> = <length>, 26h - 1Fk 7 = tamafio de la cadena de instruccion ampliada
<42h> = <CONTROL>

<568h><30h> = «X0»

<59h><31h> = «Y1»

<5Ah><33h> = «Z3»

75 I nstrucciones en banda ampliadas enviadas por el DCE al DTE

El DCE debera determinar los estados de los siete bits de una instruccion en banda ampliada enviada al DCE como
define el Cuadro 4. El bit 0 es el primer bit entregado por el circuito 104 (véase la Recomendacion V.4).

Las siguientes instrucciones ampliadas se definen como en las secuencias:
<19h><30h><length code><rest-of-cmd>
<19h><60h><length code><Extended-0 Command> <rest-of-command>

<19h><61h><length code><Extended-1 Command> <rest-of-command>
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CUADRO 4/V.80

Definiciones de instrucciéon ampliada DCE a DTE

Instruccion ampliada-0

Cadigos hexadecima

es Interpretacion por el DTE

<00h> a <1Fh>

(No se utiliza)

<20h> a <2Fh>

Reservada

<mfgx> <30h> a <3Fh> El DCE los codificara como instrucciones especificas del fabricante.
<40h> a <41h> Reservada
<42h> Reservada
<43h> a <5Eh> Reservada
<5Fh> (No se utiliza)
<break> <60h> Sefial CORTE (en reposo), véase 7.5.1.
<mark> <61h> MARCA en reposo, véase 7.5.2.
<status> <62h> Informe de estado, véase 7.5.3.
<63h>a <7Eh> Reservada
<7Fh> (No se utiliza)

Instruccion ampliada-1

Cadigos hexadecima

es Interpretacion por el DTE

<00h> a <1Fh>

(No se utiliza)

<20h> a <2Fh>

Reservada

<mfgx> <30h> a <3Fh> El DCE los codificara como instrucciones especificas del fabricante.
<40h> a <41h> Reservada
<42h> a <43h> Reservada
<44h> a <5Eh> Reservada
<5Fh> (No se utiliza)
<60h> a <67h> Reservada
<68h> a <7Eh> Reservada
<7Fh> (No se utiliza)
751 Instruccién CORTE

El DCE puede codificar una sefial CORTE utilizando una instruccién CORTE en banda. Una sefial CORTE es una
secuencia de logica 0 constante o ESPACIO en reposo. La instruccion CORTE especifica la longitud de la secuencia
ESPACIO en reposo en unidades de 10 milisegundos. El primer caracter de la cadena de instruccién ampliada es 60h.
Los caracteres restantes tienen la longitud del espacio en reposo, presentados como un nimero hexadecimal, siendo |
primera cifra la menos significativa. Por ejemplo, una sefial CORTE recibida de 100 milisegundos (OAh en hexadecimal,
10 decimal) vendria representada por la cadena: <19h><60h><21h><60h><41h>, codificada por el DCE de la forma

siguiente:

<19h> = <Data Link Escape>
<60h> = instruccion <extend0>
<2lh>=

<60h> = instruccién CORTE
<41h> =
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<length>, 21h - 1Fk 2 = tamafio de la cadena de instruccién ampliada

cifra menos significativa de la longitud de secuencia CORTE, en unidades de 10 milisegundos.




7.5.2 Instruccién MARCA en reposo

El DCE puede codificar una secuencia MARCA en reposo con una instruccion MARCA en banda. Una sefial MARCA

tiene logica 1. Algunos DCE y DTE utilizan periodos de MARCA en reposo para control. La instruccion MARCA
especifica la longitud de la secuencia MARCA en reposo en unidades de 10 milisegundos. El primer caracter de la
cadena de instruccion ampliada es 61h. Los caracteres restantes tienen la longitud de la sefial MARCA en reposo,
presentada como un ndmero en hexadecimal, siendo la primera cifra la menos significativa. Por ejemplo, una sefial
MARCA en reposo de 1segundo (64h en hexadecimal, 100 en decimal) vendria representada por la cadena:
<19h><60h><22h><61h><34h><36h>, codificada por el DCE de la forma siguiente:

<19h> = <Data Link Escape>

<60h> = instruccién <extend0>

<22h> = <length>, 22h - 1Fk 3 = tamafio de la cadena de instrucciéon ampliada

<61h> = instruccion MARCA

<34h> = cifra menos significativa de la longitud de secuencia MARCA, en unidades de 10 milisegundos

<36h>

cifra mas significativa de la longitud de secuencia MARCA, en unidades de 160 milisegundos.

75.3 Instruccién en banda ampliada del informe ESTADO

El DCE, s viene condicionado por € DTE, puede redizar informes de estado intermedio, incluidos los textos de
informacion o los cddigos de resultados, utilizando la instruccion ESTADO. El primer caracter es 62h; los restantes
caracteres constituyen el informe de estado sin los caracteres de epilogo <CR> o <LF>. Si el informe necesita mas de
una linea impresa, cada linea debera codificarse con una instrucciéon en banda de Informe ESTADO separado. Como
ejemplo puede indicarse que el DCE codificara la sefial ESTADEGCAP: +MS, +ES, +DS,
+MV18S<CR><LF>0OK<CR><LF>», enviada en respuesta a una instru¢GQAP en banda, de la forma siguiente:

<19h><60h> <EM><extend0>
<3Eh> <length of 31>
<62h> <STATUS>
<2Bh><47h><43h><41h><50h><3Ah> +GCAP:
<20h><2Bh><4Dh><53h><2Ch> +MS,
<2Bh><45h><53h><2Ch> +ES,
<2Bh><44h><53h><2Ch> +DS,
<2Bh><4Dh><56h><31h><38h><53h> +MV18S
<19h><60h> <EM><extend0>
<24h> <length of 5>
<62h> <STATUS>
<4Fh><4Bh> OK"

7.6 Control de servicio en banda

El DCE soportara dos parametros compuestos para controlar los servicios erl@ghdantrola el servicio global y el
informe de introduccion en bandedBM controla el informe MARCA en reposo.
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7.7 Control de servicio global

Esta subclausula define tres estados de control que puede tomar el DCE con respecto al servicio de control en banda par
los circuitos 103 y 104:

1) inhabilitado,
2) habilitados Unicamente los caracteres de instruccion de 7 bits; y

3) habilitados los caracteres de instruccion de 7 bits y 8 bits.
Esto se controla por el primer subparametro, <IB>.

Si s6lo se habilitan los caracteres de instruccion de 7 bits por%)Bpsi se utiliza una alineaciéon de trama de los
caracteres de 8 bits en la interfaz DTE-DCE, debera ignorarse el bit de mayor orden de los caracteres de in§truccion (2
es decir, los caracteres de instruccién recibidos con el bit de orden superior fijado se consideran equivalentes a los
recibidos con el bit de orden superior refijado.

Si se habilitan los caracteres de instruccién de 7 bits por=2|Bpsi se utiliza una alineacion de trama de los caracteres

de 8 bits en la interfaz DTE-DCE, son posibles definiciones de caracteres de instruccion adicionales que no estén en
contradiccion con las instrucciones definidas en esta subclausula, fijando el bit de orden superior. Dichas instrucciones
se definen en la clausula 8 y se habilitan independientemente por procedimientos en ella descritos. Los caracteres de
instruccion recibidos con el bit de orden superior puesto en el estado instruccidn, o en el estado datos en linea fuera de
los procedimientos del modo de acceso sincrono, seran ignorados.

7.8 Control de estado individual

EI DCE y el DTE definen los estados, para cada circuito de la Recomendacion V.24 soportado y para cada una de las
otras condiciones de estado soportadas (por ejemplo, estado de conexion de linea). En cada uno de estos estados,
dispositivo (DTE o DCE) deberd mantener un estado de informe, que controla si se ha informado del estado.

Los subparametros del parametro compue#s® controlan el informe de cada uno de los circuitos en banda, cuya
descripcion se realiza en el Cuadro 5.

El estado por defecto de cada estado de informe debe ser ABIERTO (0); cada estado debe exigir una instruccion
explicita para habilitar los informes. Por ejemplo, después de una instrucci®C+T,,,,1, el DCE informara sobre el

estado del circuito 109 mediante una instruccién en banda sélo una vez; informes adicionales requieren una instruccién
del DTE <EM><poll> o un cambio en el estado del circuito 109 (por ejemplo, el DCE detecta una portadora de datos).
79 Sintaxisde formatado V.25 ter para € control de control en banda, +1BC

El DCE debera mantener un parametro compuesto que implemente el conmutador de control de servicio (véase 7.6) y los
conmutadores de control de Informe individuales.

En las siguientes definiciones de formato, el simbolo <circuit_number> indica un subpardmetro que controla el informe
en banda del nimero de circuito V.24 correspondiente.

79.1 Establecimiento de los controles de servicio en banda, +1BC=<compound string>

Formato:
+IBC=<IB>,<105>,<106>,<107>,<108>,<109>,<110>,<125>,<132>,<133>,<14R00k>

Valores validos: véase el Cuadro 5.

Valores obligatorios: 0y 1 para cada subparametro.

Valores por defecto: 0 para todos los parametros.

7.9.2 Lectura delasfijacionesdel servicio en banda actual, +I1BC?

Formato:+IBC?

Respuesta del DCE:

+IBC: <IB>,<105>,<106>,<107>,<108>,<109>,<110>,<125>,<132>,<133>,<142>,<hook><CR>
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7.9.3 Prueba de las fijaciones de servicio en banda actualBC="?
Formato: +IBC=?
Respuesta del DCE:

+IBC: (0-2), (circuito soportado, 105 informe valores habilitar/inhabilitar), (circuito soportado 106 informe valores

habilitar/inhabilitar), ...

Ejemplo de respuesta, para un DCE que soporta todos los valores de informe:

+IBC: (0-2), (0,12),(0,1),(0,1),(0,1),(0,2),(0,1),(0,1),(0,1),(0,1),(0,1),(0,1),(0,2)

NOTA — El DCE retornara «<ERROR» si no se soporta ninguna de las instrucciones en banda definidas en la clausula 7.

794

Definiciones de subparametro

CUADRO 5/V.80

Definiciones del subparametro+IBC

Valores fijados .y,
para +IBC Descripcion
+IBC=0,,,,,,1111 Servicio en banda de control inhabilitado.
+IBC=1,,,,1111100s Servicio de control en banda habilitado, permitidos inicamente cédigos de 7 bits (Cuadros 1y 2), ek decir,
bit de orden superior no significativo.
+BC=2,,,11111100s Servicio de control en banda habilitado, permitidos codigos de 7 bits (Cuadros 1y 2) y disponibles ¢odigos
de 8 bits, es decir, bit de orden superior significativo (véase la clausula 8)
+IBC=,0,,,1111101s Informes del circuito 105 del DTE inhabilitados
+IBC=,1,,,,100000 Informes del circuito 105 del DTE habilitados
+IBC=,,0,,,111111s Informes del circuito 106 del DCE inhabilitados
+IBC=,,1,,,,11111s Informes del circuito 106 del DCE habilitados
+IBC=,,,0,,,,1111s Informes del circuito 107 del DCE inhabilitados
+IBC=,,,1,,,,1000 Informes del circuito 107 del DCE habilitados
+IBC=,,,,0,,,,,,1s Informes del circuito 108 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,1,,,1111s Informes del circuito 108 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,0,,,,,., Informes del circuito 109 del DCE inhabilitados
+IBC=,,,,,1,,,1111 Informes del circuito 109 del DCE habilitados
+IBC=,,,,,,0,,,,., Informes del circuito 110 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,,,1,,.11, Informes del circuito 110 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,,,0,,,., Informes del circuito 125 del DCE inhabilitados
+IBC=,,,,,,,1,..1, Informes del circuito 125 del DCE habilitados
+IBC=,,,,,,,,1,,,, Informes del circuito 132 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,,,,,0,,,, Informes del circuito 132 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,.,,,1,,, Informes del circuito 133 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,,,,,,0,,, Informes del circuito 133 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,.11,,1,, Informes del circuito 135 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,,,,,,,0,, Informes del circuito 135 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,11001,1, Informes del circuito 142 del DTE inhabilitados
+IBC=,,,,,,,,,.,0, Informes del circuito 142 del DTE habilitados
+IBC=,,,,,11111,,0 Informes del estado de la conexion de linea del DCE inhabilitados
+IBC=,,,11110000,1 Informes del estado de la conexion de linea del DCE habilitados

NOTA — Los cdédigos de instruccion de 8 bits se definen en la clausula 8, y son habilitados independientemente por las
instrucciones de configuracion del modo de acceso sincrono en ella definidas. Estos codigos de 8 bits no pueden utilizarse
simultdneamente con <IB%, ya que el DCE interpretaria los cédigos de instruccion recibidos con el bit de orden superior fijado
como en los cadigos de 7 bits.
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7.10 Control del informe MARCA en reposo en banda, +|1BM

Si esté habilitado, un DCE informara de un intervalo marca en reposo suficientemente largo con uno o mas informes
marca en reposo en banda (véase 7.5.2). El DCE deberd mantener los temporizadores utilizados para controlar el informe
de los periodos marca en reposo y una fijacion de control para determinar la utilizacién de estos temporizadores.

7.10.1 Intervalosde periodo marcaen reposo

Un periodo marca en reposo puede modelarse por tres intervalos: minimo, repeticion y final. Estos intervalos aparecen
representados en la Figura 1.

| carécter‘ caracter caracter

~minimo, T1 -|repeticién, T2 -|— repeticion, T2 -|—final, T3 -,

FIGURA 1/Vv.80

Intervalos marca en reposo

Intervalo minimo: el intervalo minimo comienza con la recepcion del dltimo caracter completo y finaliza al expirar el
temporizador de duracion minima, T1.

Intervalo de repeticion: el segundo intervalo comienza al expirar el temporizador T1 y finaliza al expirar el temporizador
del segundo intervalo, T2.

Intervalo final: el intervalo final comienza al expirar T1 o T2 y finaliza con la recepcion de un nuevo caracter; definido
como T3.

Intervalo total: es la suma del intervalo minimo, cero o mas intervalos de repeticion y un intervalo final.

7.10.2  Fijacion de los controles del informe marca en reposo
Sintaxis:

+HIBM=[<mic>][,[<T1>][,[<T2>]]]
Descripcion:

El subparametro <mic> especifica cdmo deben generarse los informes marca en reposo. Los valores vélidos de <mic> se
definen en el Cuadro 6.

Los subparametros codificados en decimal <T1>y <T2> especifican los intervalos minimos y de repeticion, en unidades
de 10 milisegundos.

7.10.3 Lecturadelasfijaciones de marca en reposo en banda actual, +IBM?
Formato:+IBM?

Respuesta del DCE:

+IBM:<mic>,<T1>,<T2><CR>

Ejemplo de respuesta para un DCE fijado para informar de los periodos marca en reposo que superan 1 segundo Yy
posteriormente en repeticiones subsiguientes de 10 segundos:

+IBM:3,100,1000<CR>
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CUADRO 6/V.80

Selecciones del control marca en reposo

<mic> Descripcion
0 Sin informes
1 Informe sélo una vez cuando expira <T1>
2 Informe cada vez que expira <T2>
3 Informe una vez que expira <T1>y a continuacion cada vez que expira <T2>
4 Informe Gnicamente cuando finaliza el periodo marca en reposogTiditervalo completo.
5 Informe la primera vez que se rebasa <T1>y posteriormente una vez mas cuando finaliza el periodo

marca en reposo.

6 Informe cada vez que se rebasa <T2>y posteriormente una vez mas cuando finaliza el periodp marca
en reposo; T intervalo complete- N*T2.

7 Informe la primera vez que se rebasa <T1>y a continuacidn cada vez que se rebasa <T2>y
posteriormente una vez mas cuando finaliza el periodo marca en repespgfi@do marca en reposo
completo — N*T2 - T1.

7.10.4 Prueba de las fijaciones de marca en reposo en banda actudBM =?
Formato: +IBM="

Respuesta del DCE:

+IBM:(gama de valores mic),(gamade valores de T1),(gama de valores de T2)<CR>
Ejemplo de respuesta para un DCE que soporta temporizadores de 8 bits:

+IBM:(0-7),(0-255),(0-255)
NOTA - El DCE retornara «<ERROR» si no se soporta informe de marca en reposo.

8 Instrucciones de 8 bits: Modos de datos sincronos

Esta clausula define los caracteres de instruccion de 8 bits adicionales que se utilizan para implementar modos de dato:s
sincronos opcionales para DCE de la serie V controlados por instrucciondgsr\Vagbicronas. Incluye un modo de

acceso sincrono opcional que engloba mecanismos para soportar servicios multimedia (por ejemplo, Recomen-
dacion H.324) en un DTE equipado con un puerto serie Unicamente asincrono. Especifica:

a) los medios para seleccionar los modos sincronos;

b) los medios para indicar los modos sincronos;

c) los medios para controlar los umbrales de control de flujo;

d) los medios en banda para controlar el procesamiento de bits en el DCE;

e) los medios en banda para controlar el funcionamiento del conversor de sefiales tras la conexion.

Estos medios permiten a un DTE implementar protocolos de enlaces de datos normalizados o de propiedad privada tales
como:

* Recomendacion H.223 (capa multiplex de terminal multimedia).

* Recomendacion V.76 (capa multiplex de voz y datos simultanea digital).
* Recomendacion V.42 (con deteccion de fase).

* Anexo C/T.30.

e Anexo F/T.30.

* Recomendaciéon Q.922.
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81 Habilitacién de modos sincronos

Los modos sincronos son habilitados mediante valores de pardmetros adicionales en la insEGc¢i@bter. La
habilitacién del modo de acceso sincrono permite el uso de los caracteres de instruccion de 8 bits definidos en el
Cuadro 9, independientemente de la habilitacion de las instrucciones de 7 bits con la instilBEimgase 7.9). Sin
embargo, el modo de acceso sincrono no puede utilizarse si las instrucciones de 7 bits son habilitadaslcon <IB>

El funcionamiento del submodo de acceso sincrono se configura mediante el par&B®atrda definicion de la
instruccion+ES se modifica de la forma siguiente (las adiciones se muestran en bastardilla):
Parametro

+ES=[<orig_rqgst>[,<orig_fbk>[,<ans_fbk>]]]
Descripcion

Este parametro compuesto de formato ampliado se utiliza para controlar la forma de funcionamiento del protocolo V.42
en el DCE (si esta presente). Acepta tres subparametros numéricos:

— <orig_rgst>, que especifica el modo de funcionamiento solicitado inicialmente cuando el DCE funciona
como originador.

- <orig_fbk>, que especifica el modo de funcionamiento de repliegue aceptable cuando el DCE funciona
como originador.

- <ans fbk>, que especifica el modo de funcionamiento de repliegue aceptable cuando el DCE funciona
como respondedor.

Valoresdefinidos

CUADRO 7/V.80

Subparametros de la funcién de control de error

<orig_rqgst> Descripcion
0 Modo directo
1 Iniciar llamada Unicamente en modo con almacenamiento en memoria tampén.
2 Iniciar V.42 sin deteccidon de fase. Si se utiliza la Rec. V.8 se trata de una peticion para inhabilitar la fase de

deteccion V.42.

Iniciar V.42 con fase de deteccion.

Iniciar protocolo alternativo.

Iniciar modo sincrono cuando se completa la conexion, inmediatamente después de entregar el codigp de
resultado CONEXION completo.
Los circuitos 113 y 115 de la Recomendacion V.24 se activan cuando se pasa al estado datos.

6 Iniciar modo de acceso sincrono cuando se completa la conexién y se pasa a estado datos.
7 Iniciar modo de tunel de trama cuando se completa la conexion y se pasa al estado datos.
<orig_fbk> Descripcion
0 Control de error opcional (LAPM o alternativa aceptable); si no se establece control de error, mantieng la

velocidad de datos DTE-DCE vy utiliza el modo con almacenamiento en memoria tampén V.14 con control de
flujo durante el funcionamiento sin control de errores.

1 Control de error opcional (LAPM o alternativa aceptable); si no se establece control de error, modifica|la
velocidad de datos DTE-DCE para adaptarse a la velocidad de linea y utiliza modo directo.

2 Control de errores necesario (LAPM o alternativa aceptable); si no se establece control de errores, se
desconecta.

3 Control de errores necesario (Unicamente LAPM aceptable); si no se establece control de errores, se
desconecta.

4 Control de errores necesario (Unicamente protocolo alternativo aceptable); si no se establece control de
errores, se desconecta.
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CUADRO 7/V.80 (fin)

Subparametros de la funcién de control de error

<ans_fbk> Descripcion

0 Modo directo

1 Control de errores inhabilitado, utiliza modo con almacenamiento en memoria tampon.

2 Control de errores opcional (LAPM o aceptable alternativa); si no se establece control de errores, mantiene la
velocidad de datos DTE-DCE y utiliza almacenamiento en memoria tampon local y control de flujo durante el
funcionamiento sin control de errores.

3 Control de errores opcional (LAPM o alternativa aceptable); si no se establece control de errores, modifica la
velocidad de datos DTE-DCE para adaptarse a la velocidad de linea y utiliza modo directo.

4 Control de errores necesario (LAPM o alternativa aceptable); si no se establece control de errores, se
desconecta.

5 Control de errores necesario ((nicamente LAPM aceptable); si no se establece control de errores, se
desconecta.

6 Control de errores necesario (linicamente protocolo alternativo aceptable); si no se establece control gde
errores, se desconecta.

7 Iniciar modo sincrono cuando se completa la conexion, inmediatamente después de entregar el codigp de
resultado CONEXION completo.

Los circuitos 113 y 115 de la Recomendacién V.24 se activan cuando se pasa al estado datos.

8 Iniciar el modo de acceso sincrono cuando se completa la conexién y se pasa a estado datos.
Iniciar modo tunel de trama cuando se completa la conexion y se pasa al estado datos.

Obsérvese que cuando el parametro <orig_rgst> se fijaa 5, 6 6 7, el valor del parametro <orig_fbk> se ignora.

Valoresfijados por defecto recomendados
Para<orig_rgst>: 3
Para <orig_fbk>: 0

Para <ans_fbk>: 2
Sintaxisdelectura
+ES?

El DCE debera transmitir una cadena de texto de informacion al DTE consistente en:
+ES: <orig_rqst>,<orig _fbk>,<ans fbk>

Por ejemplo#+ES: 3,0,2 para los valores por defecto recomendados.

Sintaxis de prueba
+ES="?

El DCE debera transmitir una cadena de texto de informacion al DTE consistente en:

+ES: (lista de valores <orig_rqst> soportados),(lista de valores <orig_fbk> soportados),(lista de valores
<ans_fbk> soportados)

Por ejemplo#+ES: (0-7),(0-4),(0-6) para todos los valores definidos.

Implementacion

La implementacion de este pardmetro es obligatoria si en el DCE se ha realizado un control de errores V.42, un modo
con almacenamiento en memoria tampdrmodo sincrono, un modo de tlnel de trama o un modo de acceso sincrono
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8.2 Configuracion en modo de acceso sincrono

Parametro

+ESA=[<trans_idle>[,<framed_idle>[,<framed_un_ov>[,<hd_auto>[,<crc_type>
[,<nrzi_en>[,<syn1>[,<syn2>]]]]]]l]

Descripcion

Este parametro compuesto en formato extendido se utiliza para controlar la forma de funcionamiento del modo de acceso
sincrono en el DCE (si esta presente). Acepta seis subparametros numeéricos:

- <trans idle>, que especifica la secuencia de bits transmitida por el DCE cuando aparece una condicion
de infrautilizacion de la memoria tampon de datos a transmitir, funcionando en submodo transparente.

- <framed_idle>, que especifica la secuencia de bits transmitida por el DCE cuando aparece condicion de
infrautilizacién de la memoria tampon de datos a transmitir inmediatamente después de una bandera,
funcionando en submodo alineacion de trama.

- <framed_un_ov>, que especifica las acciones emprendidas por el DCE cuando aparece una condicion de
infrautilizaciéon de la memoria tampén de datos a transmitir inmediatamente después de un octeto no
bandera, funcionando en submodo alineacion de trama.

- <hd_auto>, que especifica si en funcionamiento semiduplex V.34 debe llevar a cabo o no el DCE
procedimientos adicionales ademas de los especificados en la clausula 12/V.34 cuando se realiza una
conmutacion de funcionamiento en canal primario a canal secundario y viceversa.

-  <crc_type>, que especifica el polinomio de CRC utilizado con funcionamiento en submodo alineacién de
trama.

- <nrzi_en>, que especifica si el DCE va a utilizar codificacion sin retorno a cero invertida (NRZI) para la
transmision y recepcion de datos.

- <synl>, <syn2>, que especifica el valor o valores de octeto que deben utilizarse para llevar a cabo
alineacién de trama orientada a caracter.

Valoresdefinidos

CUADRO 8/V.80

Subparametros de funcionamiento en modo de acceso sincrono

<trans_ idle> Descripcion
0 En submodo transparente, el DCE transmite la secuencia SYN de 8 bits en estado de reposo. El re¢eptor del
DCE no busca la secuencia de sincronizacion.
1 En submodo transparente, el DCE transmite la secuencia SYN de 8 bits en estado de reposo. El re¢eptor del
DCE busca la secuencia SYN de 8 bits.
2 En submodo transparente, el DCE transmite la secuencia SYN de 16 bits en estado de reposo. El receptor
DCE busca la secuencia SYN de 16 bits.
<framed_idle> Descripcion
0 En submodo alineacion de tramas, el DCE transmite banderas HDLC en estado de reposo.
1 En submodo alineacion de tramas, el DCE transmite marcas (unos) en estado de reposo.
<framed_un_ov> Descripcion
0 En submodo trama, el DCE transmite un aborto en infrautilizacién en medio de la trama.
1 En submodo trama, el DCE transmite una bandera en infrautilizacion en medio de la trama y notifica al

DTE la infrautilizacion o la sobreutilizacion.
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CUADRO 8/V.80 (fin)

Subparametros de funcionamiento en modo de acceso sincrono

<hd_auto> Descripcion
0 Cuando se conmuta entre funcionamiento con canal primario y secundario en semiduplex V.34, el DCE
ejecuta Unicamente los procedimientos definidos en la clausula 12/V.34.
1 Analizar la conmutacion entre funcionamiento con canal primario y secundario en semidiplex V.34, el
DCE ejecuta los procedimientos adicionales descritos en 8.8.5 ademas de los definidos en la clausyla
12/V.34.
<crc_type> Descripcion
0 Generacién y comprobacion CRC inhabilitadas.
1 En submodo trama, el CRC de 16 bits especificado en 8.1.1.6/V.42 es generado por el DCE en sentido de
transmisién y verificado por el DCE en sentido de recepcién.
2 En submodo trama, el CRC de 32 bits especificado en 8.1.1.6/V.42 es generado por el DCE en senfido de
transmisién y verificado por el DCE en sentido de recepcién.
<nrzi_en> Descripcion
0 Cadificacién y decodificacion NRZI inhabilitadas.
1 Codificacién NRZI habilitada en el DCE en sentido de transmisién y decodificacion NRZI habilitada en el
DCE en sentido de recepcion.
<synl> Descripcion
0-255 Cuando <trans_idle=d, especifica la secuencia de transmisién en reposo de 8 bits que va a utilizar €] DCE.

Cuando <trans_idle=l, especifica la secuencia de sincronizacién de 8 bits que va a utilizar el DCE.
Cuando <trans_idle>2, especifica los primeros 8 bits de la secuencia de sincronizacién de 16 bits qye va a

utilizar el DCE.

<syn2> Descripcion

0-255 Cuando <trans_idle>2, especifica los ultimos 8 bits de una secuencia de sincronizacién de 16 bits qlie va a
utilizar el DCE.

Valores fijados por defecto recomendados

El valor fijado por defecto recomendado para todos los subparametros es cero, excepto para <synl> y <syn2>, que
tienen valores por defecto recomendados de 255 (FFh en hexadecimal).

Sintaxis delectura

+ESA?
El DCE transmitira una cadena de texto de informacion al DTE consistente en:
Por ejemplo;++ES: 0,0,0,0,0,0,255, 255 para los valores por defecto recomendados.
Sintaxis de prueba

+ESA=?
El DCE transmitira una cadena de textos de informacion al DTE consistente en:

+ESA: (lista de valores <trans idle> soportados), (lista de valores <frame_idle> soportados), (lista de valores
<frame_un_ov> soportados), (lista de valores <hd_auto> soportados), (lista de valores <crc_type> soportados),
(listadevalores<nrzi_en> soportados), (lista de valores <syn1> soportados), (lista de valor es <syn2> soportados)

Por ejemplo#+ES: (0-2),(0-1),(0-1),(0-1),(0-2),(0-1),(0-255),(0-255) para todos los valores definidos.

Implementacion

Si en el DCE se implementa un modo de acceso sincrono, es obligatoria la realizacién de los siguientes subpardmetros:
<trans_idle>: 0

<nrzi_en>: O
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83 Indicacién de modo sincrono

Si el pardmetreER se fija a 1 (habilitado) y se inicia una conexién en modo sincrono o en modo de acceso sincrono, el
DCE informara:+ER: NINGUNO, una vez sefialados los resultados de la negociacion de portadora.

84 Umbrales de control de flujo de transmision

Parametro

+ TF=[<off>[,<on>[,<report_period>]]]

Descripcion

Este parametro compuesto opcional permite al DTE determinar el tamafio de la memoria tampén de entrada en el DCE
para datos en el circuito 103 procedente del DTE a fin de controlar los umbrales utilizados para el control de flujo de
tales datos y controlar la frecuencia con que el DCE informa al DTE sobre el nimero de octetos en esta memoria
tampoén. (El DTE puede ajustar sus propios umbrales para control de flujo de datos en el circuito 104 del DCE.) La
instruccion+IFC determina los medios utilizados para sefializar el control de flujo <DTE-por-DCE>.

La fijacién del valor de este parametro es ignorada en los modos directo y sincrono donde el flujo de control no se
utiliza. Los subparametros <off> y <on> son aplicables en los modos de acceso sincrono, tinel de trama, V.14 con
almacenamiento en memoria tampén y control de error. El subparametro <report_period> es aplicable Unicamente en
modo de acceso sincrono.

El subpardmetro <off> determina el umbral, en octetos, por encima del cual el DCE debera generar una sefial de flujo
saliente.

El subparametro <on> determina el umbral, en octetos, por debajo del cual el DCE debera generar una sefial de flujo
entrante.

El subpardmetro <report_period> determina el intervalo, en unidades de 10 milisegundos, entre la transmision de
indicaciones por el DCE en el circuito 104; tales indicaciones trasladan al DTE el nimero de octetos en la memoria
tampdn de datos de transmision de entrada del DCE en cualquier instante de tiempo.

Un valor cero de <report_period> ordena al DCE que no transmita tales indicaciones al DTE. Las indicaciones toman la
forma de la secuencia de tres octetos <EM><bnum><octnum0><octnum1>. El c4digo <bnum> se define en el Cuadro 9.
Los dos octetos <octnum0><octnum1> indican el nimero de octetos en la memoria tampon de entrada de datos de trans
mision del DCE en el instante en que dicho DCE transmite la indicacion. La gama valida de valojgs B838Q.

El bit de orden inferior de ambos <octnumO> y <octnum1> se pone a cero, para asegurar que ninguno de los dos octetos
imiten EM, DC1 o DC3. Los bits restantes forman un nimero de 14 bits con el segundo bit transmitido en <octnumO>
(es decir, el bit de orden siguiente al mas bajo), siendo el bit menos significativo del valor comunicado, y el bit de orden
superior de <octnum1> siendo el bit mas significativo de ese valor.

El DCE devolvera el codigo de resultado ERROR si el DTE especifica que el subparametro <off> debe fijarse a un valor
inferior o igual al del subparametro <on>; no deberan modificarse los valores fijados para los pardmetros en ese instante.

Para los subparametros <on> y <off> se supone que la memoria tampdn de entrada reside entre la interfaz V.24 del DCE
y la capa de protocolo de acceso sincrono; es decir, el computo de la memoria tampén incluye todos los octetos,
incluidos los codigos EM, recibidos del DTE, con excepcion de DC1 y DC3 si son utilizados para sefializar el control de
flujo <DCE-por-DTE>.

Para el subparametro <report_period>, el valor <octnum> incluye Gnicamente los octetos que deben transmitirse como
datos portadores por el DCE, exclusivo de los octetos de escape; es decir, no incluye las instrucciones EM procedentes
del DTE y contabilizan las secuencias tales como <EM><tcq> y <EM><tcs> como un octeto.
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Valores por defecto
Establecidos por € fabricante.
Sintaxis de prueba
+HTF=?
El DCE debera transmitir una cadena de texto de informacion al DTE consistente en:

+ITF: (lista de valores <off> soportados), (lista de valores <on> soportados), (lista de valores <report_period>
soportados)

El valor <off> maximo es el nivel de la memoria tampdn de datos de transmision de entrada para el cual el DCE indica
al DTE desbordamiento de datos de transmision.

Implementacion

Este parametro es opcional. Sin embargo, es necesario para dar un servicio de alta calidad en servicios multimedia,
especialmente a fin de mantener un valor bajo en el retardo de transmision de datos.

85 Instrucciones e indicaciones en banda en modo acceso sincrono

En modo de acceso sincrono, las instrucciones e indicaciones en banda se definen en el Cuadro 9 para diversa:
funciones. Cada instruccion o indicacion consta de un octeto <EM> seguido de un segundo octeto que especifica la
instruccion o indicacion deseada. Algunas instrucciones e indicaciones van seguidas inmediatamente por uno o dos
octetos adicionales que especifican parametros asociados. Por ejemplo, la indicacion <EM><bnum> va seguida de los
octetos <octnumO><octnum1>, que especifican el nimero de octetos en la memoria tampén de datos a transmitir.

Algunos de estos parametros adicionales se refieren a la velocidad de sefializacion de datos del DCE. Por ejemplo, la
indicacion <EM><rate> va seguida por los parametros <tx><rx> que especifican la velocidad de sefializacion de datos
de transmisién y recepcion al finalizar un reacondicionamiento 0 una renegociacion de la velocidad. Los valores de estos
parametros se definen en el Cuadro 10.

CUADRO 9/Vv.80

Instrucciones en banda en modo acceso sincrono

Par de simbolog ~x 4 Submodo
instruccj@n/ C%i'gos Descripcion, circuito 103 Descripcion, circuito 104 trggg[?;?ggte alineacion
indicacion de trama

Transparencia de caracter Transparencia de caracter

<EM><t1> 5Ch Transmision de un modelo 19h Recibido un modelo 19h v 4

<EM><t2> 76h Transmision de un modelo 99h Recibido un modelo 99h v 4

<EM><t3> AOh Transmision DC1 Recibido DC1 v 4

<EM><t4> Alh Transmision DC3 Recibido DC3 v v

<EM><t5> 5Dh Transmision de dos modelos 19h Recibidos dos modelos 19 v 4

<EM><t6> 77h Transmision de dos modelos 99h Recibidos dos modelos 99h v v

<EM><t7> A2h Transmision de dos modelos D1  Recibidos dos modelos DC{L v 4

<EM><t8> A3h Transmision de dos modelos DC3  Recibidos dos modelos DCR3 v v

<EM><t9> Adh Transmision 19h, 99h Recibido 19h, 99h v v

<EM><t10> A5h Transmision 19h, DC1 Recibido 19h, DC1 v 4

<EM><t11> A6h Transmisiéon 19h, DC3 Recibido 19h, DC3 v 4

<EM><t12> A7h Transmision 99h, 19h Recibido 99h, 19h v 4

<EM><t13> A8h Transmisiéon 99h, DC1 Recibido 99h, DC1 v 4

<EM><t14> A9h Transmisién 99h, DC3 Recibido 99h, DC3 v v

<EM><t15> AAh Transmisiéon DC1, 19h Recibido DC1, 19h v 4

<EM><t16> ABh Transmision DC1, 99h Recibido DC1, 99h v 4

<EM><t17> ACh Transmision DC1, DC3 Recibido DC1, DC3 v 4

<EM><t18> ADh Transmision DC3,19h Recibido DC3, 19h v 4

<EM><t19> AEh Transmisiéon DC3, 99h Recibido DC3, 99h v 4

<EM><t20> AFh Transmision DC3, DC1 Recibido DC3, DC1 v 4

<EM><mark> BOh Comienzo del submodo Detectado aborto HDLC en v 4

transparente submodo alineacion de trama (Unicamente
recepcion)
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CUADRO 9/V.80 (fin)

Instrucciones en banda en modo acceso sincrono

Par de simbolog ~x Submodo
instruccién/ Ccr)]ggos Descripcion, circuito 103 Descripcion, circuito 104 triﬁgﬁ?ggte alineacion
indicacion ' de trama
<EM><flag> Blh Transmision de una bandera; se¢ Detectada transicion no bandefa v
pasa al submodo alineacién de | a bandera. Los datos prece-
trama si se esta en submodo dentes eran una trama valida;
transparente. Si esta habilitado, s&CS valida si se habilita la
continda con FCS si sigue una | comprobacion CRC
secuencia de octetos sin bandera
<EM><err> B2h — Aborto transmitido Detectada transicion de no ban- v
dera a bandera. Los datos prege-
dentes eran una trama no valida
<EM><hunt> B3h Poner el receptor en condicién ge- No es aplicable v v
busqueda
<EM><under> B4h — No es aplicable Infrautilizacién de datos v v
transmitidos
<EM><tover> B5h — No es aplicable Desbordamiento de datos v v
trasmitidos
<EM><rover> B6h — No es aplicable Desbordamiento de datos v v
recibidos
<EM><resume>| BT7h Reanudar tras infrautilizacion d — No es aplicable v
desdoblamiento de transmisién
<EM><bnum> B8h — No es aplicable Los siguientes octetos, v v
<octnumO><octnum1>,
especifican el nimero de octetps
en la memoria tampén de datog
de transmisién
<EM><unum> B9h — No es aplicable Los siguientes octetos, 4
<octnumO><octnum1>,
especifican el nimero de octetps
descartados
control de portadora duplex estado de portadora duplex
<EM><eot> BAh Finalizar portadora, volver a Pérdida de portadora detectada, v v
estado instruccion vuelta al estado instruccion
<EM><ecs> BBh Ir al estado instruccién en linea Confirmacion de la instrucdion v v
<EM><ecs>
<EM><rrn> BCh Peticion de renegociacion de Indicacién de renegociacion de v v
velocidad (duplex) velocidad (duplex)
<EM><rtn> BDh Peticion de reacondicionamient( Indicacién de reacondiciona- v v
de velocidad requerida (duplex) | miento de velocidad (diplex)
<EM><rate> BEh Los siguientes octetos, <tx><rxpReacondicionamiento/ 4 4
fijan las velocidades maximas d¢ renegociacion completado; los
transmisién y recepcién siguientes octetos, <tx><rx>,
indican las velocidades de
transmisién y recepcioén
control deportadoraHD V.34 estado de portadora
duplex HD V.34
<EM><pri> BCh Ir al funcionamiento en canal Inicio del funcionamiento con 4 v
primario canal primario; el siguiente
octeto, <prate>, indicala
velocidad binaria
<EM><ctl> BFh Ir a funcionamiento en canal de Inicio del funcionamiento con v v
control canal de control; los siguientes
octetos, <prate><crate>, indican
las velocidades binarias
<EM><rtnh> BDh Iniciar reacondicionamiento de Indicar reacondicionamiento de v v
canal primario canal primario
<EM><rtnc> COh Iniciar reacondicionamiento de Indicar reacondicionamiento de v v
canal de control canal de control
<EM><rateh> BEh L os siguientes octetos, — No es aplicable v v
<maxp><prefc>, fijan laveloci-
dad primaria maximay la veloci-
dad de canal de control preferida
<EM><eoth> BAh Finalizar portadora Detecta la terminacion de 4 v
portadora
<EM><ecs> BBh Ir al estado instruccién — No es aplicable 4 v
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CUADRO 10/V.80

Valores de las velocidades binarias de instruccién/indicacién del modo acceso sincrono
(valores para los parametros <tx>, <rx>, <maxp>, <prate>)

<pl2> 20h 200 bit/s
<p24> 21h 2400 bit/s
<p48> 22h 4800 bit/s
<p72> 23h 7200 bit/s
<p96> 24h %00 bit/s
<p120> 25h 1200 bit/s
<pl44> 26h 14100 bit/s
<p168> 27h 1800 bit/s
<p192> 28h 1200 bit/s
<p216> 29h 2500 bit/s
<p240> 2Ah 2400 bit/s
<p264> 2Bh 26100 bit/s
<p288> 2Ch 2800 bit/s
<p312> 2Dh 3200 bit/s
<p336> 2Eh 3%00 bit/s
8.6 Funcionamiento en modo sincrono

Con funcionamiento en modo sincrono, la interfaz V.24 conmuta de alineacién de trama arritmica a un funcionamiento
sincrono transparente cuando se pasa al estado datos en linea. En este estado, los datos transmitidos y recibidos
transfieren directamente entre el convertidor de sefial sincrono y la interfaz V.24. Los circuitos 114 y 115 se mantienen
en ABIERTO por el DCE en el estado instruccion y se activan con el estado datos en linea. El circuito 113 se ignora en
el estado instruccion y, dependiendo de la configuracion del DCE, puede utilizarse como la fuente de temporizacion del
transmisor en estado datos en linea.

8.7 Funcionamiento en modo tunel de trama

Con funcionamiento en modo tunel de trama, en la interfaz V.24 deberan utilizarse los procedimientos especificados en
45.2.2 y 45.3.1 de ISO/CEI 3309. De DCE a DCE, deberan utilizarse los procedimientos de transmisién sincrona
especificados en 4.5.1 de ISO/CEI 3309. En los sentidos de transmisién y recepcién el DCE realizara una conversion
entre los dos formatos si es necesatrio.

Debera utilizarse el control de flujo seleccionado por el paramii.

El formato de datos es 1 bit de arranque, 8 bits de datos, sin paridad y 1 bit de detencion. Se ignora elHp@Rmetro

8.8 Funcionamiento en modo acceso sincrono

Como puede ser til emplear tanto el submodo transparente como el submodo alineacion de trama durante la misma
sesién, es posible realizar una conmutacion dinamica entre ambos submodos utilizando cédigos EM. El cddigo
<EM><mark> inicia el submodo transparente en el DCE; no se transmite implicitamente ningun dato por el DCE como
resultado de este cddigo. El codigo <EM><flag> encarga al DCE la transmisién de una bandera HDLC y pasa al
submodo alineacién de trama. El DCE eliminard su memoria tampon de datos recibida en cada transicion de submodo.
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Cuando se pasa a modo de acceso sincrono tras enviar al DTE el cédigo resultante CONEXION, el DCE iniciara el
funcionamiento en su modo transparente en los sentidos de transmision y recepcion.

El formato de datos es 1 bit de arranque, 8 bits de datos, sin paridad, 1 bit de detencién. Se ignora elHg@Rmetro
8.8.1 Submodo transparente

8.8.1.1 Transmision

En sentido de transmision, el DCE separara los bits de alineacion de trama de arranque y detencién del tren de bits
originado por el DTE, traducira el cédigo de apantallamiento EM definido en el Cuadro 9 y transmitira la secuencia de
bits sincrona resultante por la linea. EI DCE no realizara ningun otro procesamiento de bits en los datos transmitidos.

Cuando aparece una condicién de infrautilizacion de transmision, el DCE transmitira el cédigo <EM><under> al DTE
por el circuito 104. Ademas, el DCE transmitira una o mas secuencias SYN en la linea hasta recibir datos adicionales del
DTE. Si bien el DTE puede disminuir intencionadamente los datos transmitidos para no tener que enviar lo que en
algunos protocolos se denominan datos «en reposo» al DCE, cabe sefialar que el nimero de octetos transmitidos de es
forma por la linea durante este periodo (es decir, desde el inicio de la condicién de infrautilizacion hasta el instante en
gue se recibe el siguiente octeto del DTE), es indeterminado.

Cuando aparece una condicién de desbordamiento de la transmision, el DCE transmitird el codigo <EM><tover> al DTE
por el circuito 104. Segun la implementacion del DCE, los octetos que causan desbordamiento pueden referirse a datos
anteriores o ser descartados.

8.8.1.2 Recepcién

Si el subpardmetro <trans_idle> del parame&ES8A se fija a 1 6 2, el receptor DCE pasard a submodo transparente en
una condicion de busqueda y descartara todos los datos recibidos hasta que se reciba la secuencia SYN especificad:
Cuando se recibe la secuencia SYN, el DCE debera dividir los datos recibidos, incluida la secuencia SYN, en octetos;
incluira unos bits de alineacion de trama de arranque y detencion; realizara un apantallamiento EM de ciertos octetos si
es necesario como se define en el Cuadro 9 y enviara los datos con alineacién de tramas asincrona resultantes al DTE. E
DTE puede ordenar al DCE que vacie la memoria tampédn de los datos recibidos y ponga su receptor en condicién de
bldsqueda en cualquier instante con el cddigo <EM><hunt>. El DCE no realizara ningun otro procesamiento de bits en
los datos recibidos.

Si el subpardmetro <trans_idle> del pardmefS&A se fija a cero, el receptor del DCE comenzard inmediatamente la
retransmision de datos recibidos al DTE tras pasar al submodo transparente. En este caso no tiene efecto el cédigc
<EM><hunt>.

Cuando aparece una condicion de desbordamiento de recepcion, debido a un exceso de indicaciones del DTE o a un:
velocidad de sefializacion de datos DTE-DCE inadecuada, el DCE insertara el codigo <EM><rover> en el punto del tren
de octetos recibido en el que se perdieron los datos.

Obsérvese que como en algunos protocolos el nimero de marcas consecutivas es significativo (la fase de deteccion V.4:
es un ejemplo) y el DCE no tiene conocimiento de los detalles especificos del protocolo, cuando el DCE recibe marcas
continuas, seguird emitiendo octetos 11111111 al DTE a la velocidad que se reciben en la linea, a menos que la
condicion de busqueda esté configurada y activa.

8.8.2 Submodo alineaciéon de trama

8.8.2.1 Transmisién

En funcionamiento submodo alineacién de trama orientada a bits, se utilizan los procedimientos de transparencia de bits
por insercion de ceros definidos en 4.5.1 de ISO/CEI 3309 para los datos de DCE-DCE. En consecuencia, Son necesarios
codigos EM adicionales para identificar, en la interfaz DTE-DCE, secuencias de bits tales como banderas HDLC en las
gue no se aplica insercion de ceros. Estos cddigos EM adicionales se definen en el Cuadro 9.

El DTE indica al DCE que inicie su modo alineacién de trama con el cddigo <EM><flag>, que sefiala al DCE que
transmita una bandera. EIl DCE puede especificar explicitamente banderas adicionales con codigos <EM><flag>
adicionales o mediante una infrautilizacién de la transmision intencionada si el DCE esta configurado para un
funcionamiento de bandera en reposo.
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Si esta habilitado, el DCE calculara los polinomios CRC seleccionados en todos los datos de mensajes recibidos por el
circuito 103, comenzando por el primer octeto no bandera seguido de la transmision de una o mas banderas. Todas la:
instrucciones en banda se excluyen de este calculo. Cuando el DTE finaliza una secuencia de octeto no bandera con ui
cédigo <EM><flag>, el DCE transmitird este CRC en la linea como la secuencia de verificacién de trama antes del
octeto bandera. Estos polinomios se especifican en 8.1.1.6/V.42.

Cuando aparece una condicién de infrautilizacién de la transmisién durante una secuencia de octeto no bandera, la
accion que toma el DCE depende del establecimiento del subparametro <framed_un_ov> del paESAetRi
<framed_un_ov=0, el DCE sustituira un aborto transmitiendo al menos ocho unos. Si <framed_u=h, el/BCE

sustituira una bandera. En cualquiera de estos casos, a continuacion seguiran banderas o marcas, dependiendo de I
valores del subparametro <framed_idle> del parameE®A. Si el DCE esta calculando un CRC cuando ocurre este
hecho, no se transmite una FCS en la linea. Entonces el DCE enviara el cédigo <EM><under> al DTE por el
circuito 104.

Si <framed_un_ov=1, el DCE ignorard los siguientes datos transmitidos por el circuito 103 hasta recibir un coédigo
<EM><resume> del DTE por el circuito 103. Al recibir el cédigo <EM><resume> del DTE, el DCE transmitira la
indicacion <EM><unum><octnumO><octnuml1> al DTE. Los octetos <octnumO><octnuml> indican el ndmero de
octetos de datos portadores que fueron descartados por el DCE desde la aparicion de la condicion de infrautilizacion
hasta el instante en el que se recibié el cédigo <EM><resume>. La codificacion de <octnumO><octnuml> es la misma
que en 8.4.

Cuando aparece una condicion de infrautilizacién de la transmision durante una secuencia de octeto de bandera, el DCE
no enviara un codigo <EM><under> al DTE. Dependiendo de los valores que tome el pawdtSdtiroel DCE
sustituira una o mas banderas, u ochos 0 mas unos, hasta recibir los siguientes datos del DTE.

Cuando aparece la condicion de desbordamiento de la transmision, la accion tomada por el DCE depende de la fijacion
de los valores del subparametro <framed_un_ov > del parame®a. Si <framed_un_ow9, el DCE transmitira el

cédigo <EM><tover> al DTE por el circuito 104. Dependiendo de la implementacién del DCE, los octetos que han
provocado el desbordamiento pueden ser reiteracion de datos previos o ser descartados. Si aparece desbordamiento ¢
medio de una secuencia de octeto no bandera, el DCE insertara un aborto en el instante en el que aparecio el
desbordamiento. Si se reiteraron los datos previos, y ello provoca que una secuencia de octeto no bandera sea finalizad
por una bandera, no se transmite una FCS.

Si <framed_un_ov =1, el DCE sustituird una bandera en el instante del octeto inmediatamente antes de la aparicion del
desbordamiento. A continuacion seguirdn banderas o marcas, segun los valores que tome el subparametro <framed_.idle:
del parametra-ESA. Si el DCE esta calculando una CRC cuando esto ocurre, no se transmite una FCS en la linea. En
ese caso, el DCE enviara el codigo <EM><over> al DTE por el circuito 104. El DCE ignorara los nuevos datos
transmitidos por el circuito 103 hasta que reciba un cddigo <EM><resume> del DTE por el circuito 103. Al recibir el
cédigo <EM><resume> del DTE, el DCE transmitira la indicacion <EM><unum><octnum0><octnum1> al DTE. Los
octetos <octnumO><octnum1> indican el nimero de octetos de datos portadores que fueron descartados por el DCE
desde la aparicién de la condicion de desbordamiento hasta el instante en que se recibid el cédigo <EM><resume>. La
codificacion de <octnum0O><octnum1> es la misma que en 8.7.

NOTA — Después de que el DTE transmite el codigo <EM><resume>, no debe transmitir mas datos al DCE hasta que se
reciba del DCE el <EM>< octnumO><octnum1>.

El DTE puede sefialar al DCE que transmita un aborto con el cédigo <EM><err>,

8.8.2.2 Recepcion

Cuando se inicia el submodo alineacién de trama orientado a bits, el receptor DCE pasara a la condicion de busqueda
localizara tren de bits recibido para las banderas HDLC. Hasta que se detecte un octeto de bandera valido, el DCE
descartard los datos recibidos y no los retransmitira al DTE. Al detectar una bandera, el DCE enviara un cddigo
<EM><err> al DTE. Las siguientes banderas recibidas consecutivamente no se retransmiten al DTE.

Tras detectar un octeto de bandera y retransmitir el codigo <EM><err> al DTE, el DCE retransmitira el primero y los
siguientes octetos no bandera al DTE suprimiendo los bits cero insertados, introduciendo los bits de alineacion de trama
de arranque y parada y realizando un apantallamiento EM de ciertos valores de octetos como se define en el Cuadro 9
Comenzando por el primer octeto no bandera, el DCE debera calcular el polinomio CRC seleccionado, si esta habilitado.
Si se finaliza la secuencia de octeto no bandera con una bandera vélida, el DCE retransmitira el codigo <EM><err> al
DTE si la FCS habilitada era errénea. De no ser asi, el DCE enviara el codigo <EM><flag> al DTE. Si el octeto de
bandera de cierre va seguido inmediatamente por datos no bandera, la bandera se considerara la bandera de apertura
la siguiente trama.
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Si se reciben siete o0 mas unos consecutivos, el DCE indicard esa circunstancia al DCE retransmitiendo el cédigo
<EM><mark>. Obsérvese que este cédigo no indica que el DCE ha pasado al submodo transparente. EI DCE pasara
posteriormente a la condicién de busqueda como se describe en los parrafos anteriores.

El DTE puede encargar al receptor del DCE que vacie su memoria de datos recibidos y pase a la condicidn de busqued:
en cualquier instante con el cddigo <EM><hunt>.

Cuando aparece una condicion de desbordamiento de recepcion, debido a un exceso de indicaciones del DTE o a un:
velocidad de sefializacién de datos DTE-DCE inadecuada, el DCE insertara el cédigo <EM><rover> en el instante del
tren de octetos recibido en el que se perdieron los datos.

El tratamiento de los bits residual es recibidos debe ser objeto de estudios ulteriores.

8.8.3 Escape al estado instruccién en linea

Si el DTE envia una instruccion <EM><ecs>, el DCE emitira una indicacién <EM><ecs> de confirmacion seguida por
un codigo de resultado OK y pasara al estado instruccién en linea. En ese estado, el DCE transmitira la secuencia er
reposo configurada si va a transmitirse la portadora y descartara los datos recibidos.

8.84 Control de portadora duplex

El DTE puede encargar al DCE que inicie un reacondicionamiento de portadora o una peticiéon de renegociacion de la
velocidad. De forma similar, el DCE indicara al DTE cuando se ha recibido una peticion de reacondicionamiento o
renegociacion de velocidad del DCE distante.

El DTE puede emitir la instruccion <EM><rate> <tx><rx> en cualquier instante durante una conexidn. Esta instruccion
tiene el efecto de alterar los valores fijados de los subparametros <max_rate> y <max_rx_rate>, respectivamente, en el
parametro+MS. Estos valores se encuentran activos para los siguientes reacondicionamientos y renegociaciones de
velocidad. Los valores para los pardmetros <tx>y <rx> se definen en el Cuadro 10.

8.8.4.1 Reacondicionamiento

Si el DTE emite una instruccion <EM><rtn> al DCE, precedida opcionalmente por una instruccion de velocidad, el DCE
utilizara los procedimientos de mdédem de la serie V pertinentes para solicitar un reacondicionamiento. Si el DCE recibe
una peticion de reacondicionamiento del DCE distante, el DCE sefialard esta circunstancia al DTE con la indicacién
<EM><rtn>.

Al finalizar el reacondicionamiento, el DCE indicara las velocidades de sefializacion al DTE con la indicacion
<EM><rate> <tx><rx>.

Si el intento de reacondicionamiento da lugar a una desconexién de portadora, el DCE permanecera conectado a la red
emitird una indicacion <EM><eot>, pasara al estado instruccion en linea y emitira un codigo resultante SIN
PORTADORA.

8.8.4.2 Renegociacion de velocidad

Si el DTE emite una instruccion <EM><rrn> al DCE, precedida opcionalmente por una instruccion de velocidad, el
DCE utilizara los procedimientos de modem de la serie V pertinentes para solicitar una renegociacion de velocidad. Si el
DCE recibe una peticion de renegociacion de velocidad del DCE distante, dicho DCE sefialara esta circunstancia al DTE
con la indicacion <EM><rrn>.

Al finalizar la renegociacion, el DCE indicard las velocidades de sefializacion al DTE con la indicacion
<EM><rate><tx><rx>.

Si el intento de renegociacion da como resultado una desconexién de portadora, el DCE permanecera conectado a la rec
emitira una indicacion <EM><eot>, pasard al estado instruccién en linea y emitird un cédigo resultante SIN
PORTADORA.

8.8.4.3 Terminacién de portadora

Si el DTE envia una instruccién <EM><eot>, el DCE emitird una indicacion <EM><eot> de confirmacién. EIl DCE
utilizara entonces los procedimientos de médem de la serie V pertinentes para terminar la portadora de datos pero
permanecera conectado a la red. Cuando se desconecte la portadora del médem, el DCE emitira un codigo resultante SII
PORTADORA y pasara al estado instruccién.

Si el terminal distante inicia los procedimientos para finalizar la portadora de datos, el DCE completara la desconexion
de portadora pero permanecera conectado a la red, emitira una indicacion <EM><eot>, pasard al estado instruccion y
emitira un cadigo resultante SIN PORTADORA.
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8.8.5 Control de portadora V.34 semiddplex

Mientras el DCE esté utilizando la modulacién semidiplex V.34, el DTE puede sefialar al DCE que inicie los diversos
procedimientos definidos en la clausula 12/V.34 para realizar la transicion entre funcionamientos de canal primario
duplex y funcionamiento de canal de control duplex y para iniciar los reacondicionamientos de canal primario y de
control.

El DTE puede emitir la instruccion <EM><rateh><maxp><prefc> en cualquier instante durante una conexion. El
parametro <maxp> fija la velocidad de bit de canal primario méxima que el DCE puede negociar durante los siguientes
reacondicionamientos y rearranques de canal de control (la velocidad binaria del canal primario V.34 viene determinada
al comienzo del funcionamiento de canal de control, a menos que se modifique durante el funcionamiento de canal de
control por un reacondicionamiento de canal de control). Los valores de este parametro se definen en el Cuadro 10. El
pardmetro <prefc> fija la velocidad binaria del canal de control que el DCE debera seleccionar para el transmisor
distante (es decir, bits 27 y 50 en la secuencia MPh transmitida). Los valores definidos para este parametro son: 0 - 1200
bit/s, no se permiten velocidades asimétricas; 1 - 2400 bit/s, no se permiten velocidades asimétricas; 2 - 1200 bit/s, se
permiten velocidades asimétricas; 3 - 2400 bit/s, se permiten velocidades asimétricas; 4 - determinada por el DCE.
Obsérvese que si uno o ambos DCE no permiten velocidades de sefializacion de canal de control asimétricos, el
transmisor distante puede de hecho funcionar a 1200 bit/s cuando se inicia el funcionamiento del canal de control
aunque el DCE local haya especificado un funcionamiento a 2400 bit/s.

8.8.5.1 Transicion de funcionamiento de canal de control a funcionamiento de canal primario

Si el DTE emite una instruccion <EM><pri> al DCE durante el funcionamiento de canal de control, el DCE ejecutara los
procedimientos de desconexién de canal de control definidos en 12.6.3/V.34 y procedera a efectuar los procedimientos
de resincronizacion de canal primario definidos en 12.5/V.34.

Al finalizar la resincronizacién, el DCE sefialara esta circunstancia al DTE con la indicacién <EM><pri><prate>, donde
<prate> indica la velocidad binaria del canal primario.

Si se fija a uno el valor del subparametro <hd_auto> del pararte84, al recibir la instruccién <EM><pri>, un

maédem fuente transmitira 40 unos en el canal de control y continuara transmitiendo unos hasta detectar la pérdida de
portadora del canal de control del transmisor distante, antes de proceder con los procedimientos de desconexién
definidos en 12.6.3/V.34. Para <hd_autb>un médem de destino procedera con los procedimientos indicados en
12.6.3/V.34 tras recibir 40 unos consecutivos del transmisor distante; es decir, el médem de destino no requiere en este
caso una instruccién <EM><pri>.

Si el intento de resincronizacién da como resultado una desconexion de portadora, el DCE permanecera conectado a |
red y emitird una indicacién <EM><eoth>.

8.8.5.2 Transicion de funcionamiento de canal primario a funcionamiento de canal de control

Si el DTE emite una instruccion <EM><ctl> al DCE durante el funcionamiento de canal primario, el DCE ejecutara los
procedimientos de desconexidn de canal primario definidos en 12.5.3/V.34 y procederd con los procedimientos de
resincronizacion de canal de control definidos en 12.6/V.34.

Al finalizar la resincronizacion, el DCE sefiala esta circunstancia al DTE con la indicacién <EM><ctl><prate><crate>,
donde <prate> indica la velocidad binaria que debe utilizarse en los subsiguientes funcionamientos de canal primario y
<crate> indica las velocidades binarias del canal de control de transmision y recepcion. Los valores definidos para
<crate> son: 0 - 1200 bit/s recepcion y transmision; 1 - 2400 bit/s recepcion y transmision; 2 - 1200 bit/s recepcion;
2400 bit/s transmision; 3 - 2400 bit/s recepcidn; 1200 bit/s transmisién.

Si el subparametro <hd_auto> del paramefESA se fija a uno, un médem de destino realizara los procedimientos
descritos en 12.5.3/V.34 al detectar la pérdida de portadora de canal primario del transmisor distante; es decir, en este
caso el médem de destino no requiere una instruccion <EM><pri>.

Si el intento de resincronizacién da como resultado una desconexién de portadora, el DCE permanecera conectado a |
red y emitird una indicacion <EM><eoth>.

8.8.,5.3 Reacondicionamiento de canal primario

Si el DTE emite una instruccion <EM><rtnh> al DCE, éste ejecutara los procedimientos de reacondicionamiento de
canal primario definidos en 12.7/V.34. Si el DCE recibe una peticion de reacondicionamiento de canal primario del DCE
distante, dicho DCE sefialara esta condicién al DTE con una indicacién <EM><rtnh>.

Al finalizar el reacondicionamiento cuando se pasa a funcionamiento de canal de control, el DCE sefialar4 esta
circunstancia al DTE con la indicacion <EM><ctl><prate><crate>, donde <prate> indica la velocidad binaria que debe

utilizarse para el subsiguiente funcionamiento de canal primario y <crate> indica la velocidad binaria del canal de

control de transmision y recepcion. Los valores definidos para <crate> se especifican en 8.8.5.2.

Recomendacion V.80  (08/96) 29



Si el intento de resincronizacién da lugar a una desconexién de portadora, el DCE permanecera conectado a la red y
emitird una indicacién <EM><eoth>.

8.8.5.4 Reacondicionamiento de canal de control

Si el DTE emite una instruccion <EM><rtnc> al DCE con funcionamiento en canal de control, el DCE ejecutara los
procedimientos de reacondicionamiento de canal de control definidos en 12.8/V.34. Si el DCE recibe una peticion de
reacondicionamiento de canal de control del DCE distante, dicho DCE sefialara esta circunstancia al DTE con la
indicacion <EM><rtnc> .

Al finalizar el reacondicionamiento, el DCE sefialard esta circunstancia al DTE con la indicaciéon
<EM><ctl><prate><crate>, donde <prate> indica la velocidad binaria que debe utilizarse para el subsiguiente
funcionamiento de canal primario y <crate> indica la velocidad binaria de canal de control de transmision y recepcion.
Los valores definidos para <crate> se especifican en 8.8.5.2.

Si el intento de resincronizacién da lugar a una desconexién de portadora, el DCE permanecera conectado a la red y
emitird una indicacién <EM><eoth>.

8.85.5 Terminacion de portadora

Si el DTE envia una instruccién <EM><eoth> a un DCE de origen 0 a un DCE de destino durante el funcionamiento de
canal de control, el DCE seguird los correspondientes procedimientos de desconexion de canal primario o de canal de
control especificados en 12.5.3.1/V.34 6 12.6.3/V.34, pero no ejecutard los subsiguientes procedimientos de arranque
para el modo de funcionamiento alternativo. EI DCE también permanecera conectado a la red. Cuando se desconecta I
portadora del médem, el DCE emitira una indicacion <EM><eoth> de confirmacion al DCE.

Si el subparametro <hd_auto> del paramet&SA se fija a uno, al recibir la instruccion <EM><eoth> durante el
funcionamiento de canal de control, el DCE transmitira 40 unos en el canal de control y continuara transmitiendo unos
hasta que se detecte una pérdida de la portadora del canal de control del transmisor distante, antes de realizar lo:
procedimientos de desconexion definidos en 12.6.3/V.34.

Si se pierde la portadora del transmisor distante, el DCE emitird una indicacion <EM><eoth>. Ademas, para
<hd_auto=1, si un DCE de origen recibe 40 unos consecutivos durante el funcionamiento de canal de control, el DCE
terminara su portadora y emitird una indicacién <EM><eoth>.

8.9 Ejemplos

8.9.1 Fase de deteccién

Si bien la fase de deteccién V.42 puede ser implementada por el DTE funcionando el DCE en modo sincrono
(Recomendacion V.14), a menudo es dificil en tales casos transmitir el nUmero necesario de bits de detencién (entre 8
y 16) para las secuencias ODP y ADP vy, si se desea, verificar si se ha recibido el nimero especificado de bits de
detencion para tales secuencias. Por consiguiente, puede que sea conveniente implementar la fase deteccion con el DC
en modo de acceso sincrono. En el Cuadro siguiente se muestra un ejemplo de este caso para el DCE de origen.

Circuito 103 Circuito 104 Notas
AT+ES=6 | ... O Marcacion de terminal distante, completar modulacién de
D<number>0 CONNECTH toma de contacto. La conexién arranca en submodo
<EM><under><FF> transparente, infrautilizacion del transmisor, recibiendo
<FF><FF><FF><FF> marcas constantes.
... <FF>...
[<11><FF> <17><F9><7F>] Envio de ODP (otros modelos de octeto también generaran
repetido un ODP valido).
<FF><8A><FE><1B> ADP significa V.42 detectado («kEC»). Existen otros
<FA><7F><45><FF> modelos de octetos que representan un ADP valido.
<FF><86><FE><FF>
<5F><DI><BF><Al1>
<FF><FF>...
<EM><flag> Transicion a submodo alineacion de trama.
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Apéndice |

Configuracion de la interfaz DTE-DCE de transmisién en modo
de acceso sincrono para aplicaciones multimedia

La transmisién de datos multimedia en tiempo real con codificacién digital, tales como la voz, impone requisitos de
comportamiento contradictorios y adicionales al funcionamiento del DTE cuando se utiliza modo de acceso sincrono en
el DCE. Por un lado, debe evitarse la infrautilizacion de la transmisién para impedir interrupciones y cortes en el tren de
informacion del terminal distante. Por otro lado, es conveniente mantener reducido el volumen de datos almacenados en
un instante determinado en la memoria tampén de datos de transmision del DCE a fin de minimizar los retardos
introducidos por tal almacenamiento.

1.1 Minima velocidad de sefializacién de datos DTE-DCE

Para evitar infrautilizacion de la transmisién, la velocidad a la que llegan los octetos del DTE tras suprimir los cédigos
de instruccion y <EM>, debe ser mayor que un octavo de la velocidad binaria de sefializacion de datos del transmisor del
DCE. Como es conveniente mantener reducido el nimero de octetos en la memoria tampén de transmisiéon del DCE, este
premisa debe cumplirse tanto para la velocidad de octetos instantdnea del DTE como para la velocidad media ya que
puede que el contenido de la memoria tampén no sea suficiente para evitar la infrautilizacion en las instancias del tren de
datos que contienen un niimero elevado de octetos apantallados <EM>.

En caso mas desfavorable, el tren de datos de transmision contendra octetos que requieran apantallamiento <EM> er
alternancia con los que no lo requieran; por ejemplo, <EM>,a,<EM>,b,<EM>,z,... Para este tren de octetos, el nimero de
octetos transmitidos a través de la interfaz DTE-DCE sera el 50% mayor que el nimero de octetos realmente

transmitidos por el DCE al terminal distante.

De esta forma, para una velocidad binaria de sefializacion del transmisor del DCE dR, Valorelocidad de
transmision de octetos del DTRgcT.pTE, dEbe satisfacer la desigualdad:

Roct.pTE > 1,5 R8h=0,187R

Como ejemplo puede indicarse que para una velocidad del transmisor del DCE de 28 800 bit/s, el transmisor del DTE
debe ser capaz de transmitir al menos 5400 octetos por segundo. Como se necesitan 10 bits para transmitir un octeto co
alineacion de trama arritmica, en este ejemplo, la velocidad binaria de la interfaz DTE-DCE debera ser superior a 54 000
bits/s. Para permitir indicaciones e instrucciones apantalladas <EM> ocasionales que no formen parte de los datos
transmitidos y para tener en cuenta posibles derivas del reloj entre el DTE y el DCE, la velocidad binaria de la interfaz

DTE-DCE debe ser mayor que esta cifra.

En la practica, conviene que el valor de la velocidad binaria de la interfaz DTE-DCE sea lo mas alta posible. Ello
permite al DTE la recepcidn de datos procedentes del DCE lo méas rapidamente posible para minimizar el periodo de
latencia en ese sentido. En el sentido de transmision, ello permite igualmente al DTE rellenar la memoria tampén de
transmision del DCE tan rapidamente como se desee cuando el DCE indique que el contenido de dicha memoria tampon
es bajo y el paso al estado de infrautilizacion es inminente.

1.2 Umbrales de control deflujo einforme sobre el contenido de la memoria tampon

En modo de acceso sincrono, la interfaz DTE-DCE funciona con alineacion de trama arritmica. El circuito 114 de la
Recomendacién V.24 no estd disponible o no esta activo y, en consecuencia, el DTE no logra informacion sobre
temporizacion del transmisor del DCE. De esa forma, aun cuando el DTE pueda computar con exactitud los efectos de
los cédigos <EM>, insercidn de ceros, etc., la velocidad de octetos del DTE puede desbordar o infrautilizar la memoria
tampon de entrada del DCE debido a la deriva del oscilador entre los dos dispositivos. En consecuencia, es hecesaric
establecer una cierta realimentacion de control del flujo del DCE al DTE.

El parametrotITF permite al DTE configurar la operacion de control del flujo. El DTE puede fijar los valores de los
subparametros <on> y <off> para mantener bajo el volumen de datos en la memoria tampdén del transmisor.

Al fijar el valor del subparametro <on>, el DTE debe tener en cuenta su tiempo maximo esperado de respuesta a un flujo
de sefiales procedentes del DCE. El contenido de la memoria tampén del transmisor cuando se genere esta sefal debe s
lo suficientemente amplio para que la memoria tampon del transmisor no se vacie durante el maximo periodo de
respuesta, lo cual podria causar una infrautilizacion de la transmision.

Recomendacion V.80  (08/96) 31



La fijacion del valor del subpardmetro <off> determina el periodo de latencia maximo introducida por la memoria
tampon de datos del transmisor. Para una velocidad de transmision de octetos del DTE constante, fijando el valor de
<off> mas cerca que el de <on>, se tenderd a aumentar la frecuencia a la que se generan las sefales de flujo entrante
flujo saliente por el DCE. Para valores de <off> y <on> fijos, el mantenimiento de la velocidad de transmision de octetos
del DCE proxima a la velocidad de octetos del DCE (tras tener en cuenta los cédigos <EM>) tendera a disminuir la
frecuencia a la que se generan las sefiales de flujo entrante y saliente por el DCE.

Ademas, utilizando el paramet#dTF, el DTE puede encargar al DCE que informe periddicamente al DTE del nimero

de octetos en la memoria tampdn de datos de entrada del transmisor. EI DTE puede utilizar esta facilidad para
implementar un ajuste mas fino de la velocidad a la que transmite octetos al DCE, con la correspondiente disminucion en
la variacion del nimero de octetos en la memoria tampon.

La variacion en el volumen de datos en la memoria tampén de transmision del DCE puede contribuir a la fluctuacién de
fase en los canales logicos observada por el terminal distante. EI minimo nivel de memoria tampdn potencial sera el
nivel <on>, menos el niumero de octetos transmitidos por el DCE durante el tiempo méaximo de respuesta del DTE a un
flujo entrante de sefial. El maximo nivel de memoria tampdn potencial sera el nivel <off> mas el nimero de octetos
transmitidos por el DTE durante el tiempo maximo de respuesta del DTE a un flujo saliente de sefial. La fluctuacion de
fase real puede ser inferior a este valor si se utiliza el subpardmetro <report_period>. Una fluctuacién de fase de este tipo
normalmente suele ser indicada al terminal distante durante el establecimiento de protocolo y, si ha lugar, el DTE debe
tener en cuenta la contribucion de fluctuacién de fase adicional inducida por la memoria tampon del transmisor del DCE
cuando comunique al extremo distante la maxima fluctuacién de fase esperada.
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