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PREFACIO

El CCITT (Comité Consultivo Internacional Telegrafico y Telefonico) es un érgano permanente de la Union
Internacional de Telecomunicaciones (UIT). Este 6rgano estudia los aspectos técnicos, de explotacién y tarifarios y
publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunicaciones en el plano
mundial.

La Asamblea Plenaria del CCITT, que se celebra cada cuatro afos, establece los temas que han de estudiarse
aprueba las Recomendaciones preparadas por sus Comisiones de Estudio. La aprobacion de Recomendaciones por Ic
miembros del CCITT entre las Asambleas Plenarias de éste es el objeto del procedimiento establecido en la
Resolucion N2 2 del CCITT (Melbourne, 1988).

La Recomendacion G.796 ha sido preparada por la Comisién de Estudio XV y fue aprobada por el
procedimiento de la Resoluciond el 1 de septiembre de 1992.

NOTA DEL CCITT

En esta Recomendacién, la expresion «Administracidon» se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
Administracién de telecomunicaciones como una empresa privada de explotacion reconocida de telecomunicaciones.

O UIT 1992

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacién puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por ningin medio,
sea éste electrénico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita por parte de la UIT.



Recomendacion G.796

CARACTERISTICAS DE UN EQUIPO DE TRANSCONEXION A 64 kbit/s
CON PUERTOS DE ACCESO A 2048 kbit/s

(1992)

Alcance

En la presente Recomendacion figuran las caracteristicas de un equipo de transconexion sincrono para uso en
una red digital sincronizada que realiza la transconexién de intervalos de tiempo a 64nkbi&4 kbit/s hacia o desde
puertos de acceso a 2048 kbit/s.

1 Caracteristicas generales

11 Capacidad

Este parametro depende fundamentalmente de la arquitectura de la red y puede variar en el tiempo. La
ampliacién de un equipo no debe perturbar el trafico de datos existente.

1.2 Puertos de acceso

Los puertos de acceso de un equipo de transconexion son los puertos de entrada y salida utilizados como
terminacion de las sefiales a 2048 kbit/s que transportan sefiales sincronas a 64 kbidskbit/s que han de ser
transconectadas (véase el § 3).

1.3 Sefial de temporizacién

131 Control de la sefial de temporizacién

Debe ser posible obtener la sefial de temporizacion interna a partir de:
a) una de varias fuentes externas a 2048 kHz;
b) una de varias sefales a 2048 kbit/s;

¢) un oscilador interno.

La exactitud de frecuencia de las sefiales en los apartados a) y b) indicadas anteriormente sera normalmente de
+ 1 x 10-1% Para tener en cuenta las desviaciones de frecuencia que pueden sufrir estas sefiales debido a fallos de la re
sincrona, el disefio de los circuitos de extraccion de la temporizacion debe basarse en una exactitud de frecliencia de
ppm.

Nota — Segln las disposiciones nacionales sobre sincronizacion, puede que sea necesaria la opcién de
proporcionar salidas de la sefial de temporizacion con objeto de sincronizar otros equipos.

1.3.2  Caracteristica de temporizacion

La caracteristica de temporizacion del reloj interno debe ajustarse a la Recomendacion G.812. En el modo de
funcionamiento en régimen libre, deben cumplirse los requisitos de reloj local indicados en el § 2.2.3 de dicha
Recomendacion.

Nota — Para otras opciones en materia de temporizacion, véase el § 6.3 de la presente Recomendacion.

1.4 Factor de bloqueo

Para las funciones obligatorias indicadas en el § 2.1, el factor de bloqueo debe ser cero para la transconexion
de equipos de un tamafio de hasta 256 puertos de acceso a 2048 kbit/s; es conveniente un factor de bloqueo nulo si lo
puertos de acceso son mas de 256. Para las funciones opcionales descritas en el § 2.2, el factor de bloqueo debe ser
mas bajo posible; el valor maximo se halla en estudio.

Véanse las notas de los § 2.1y 2.2.
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2.2

3.1

3.1.1

Funciones

Funciones obligatorias

a)

b)

Transconexion de sefiales a 64 kbitfs ¥ 64 kbit/s bidireccional, de conformidad con el orden de los
intervalos de tiempo (TSime slot) establecido en los § 5.2 de la Recomendacion G.704 y 2.2.3 de la
Recomendacion G.735. El equipo debera mantener la integridad de la secuencia de octetos de las sefiales
transconectadas.

Nota 1 — Para reducir al minimo cualquier influencia sobre el retardo y el factor de bloqueo, en el disefio
de la arquitectura del equipo debe tenerse en cuenta la necesidad de cursar sefid@dklait/s de
acuerdo con el 8 5.2 de la Recomendacion G.704 y sefiabe$4 kbit/s (384 kbit/s) segun el § 2.2.3 de

la Recomendacion G.735.

Nota 2 — En algunas aplicacionesnax 64 kbit/s es preciso mantener la integridad de la secuencia de
octetos dentro de una misma trama.

Gestion Estas funciones incluyen las de control y la provisiéon de informacion de mantenimiento.

Funciones opcionales

a) Transconexion de sefiales a 64 kbit/a ¥ 64 kbit/s, unidireccional. El equipo debera mantener la
integridad de la secuencia de octetos dentro de las sefiales transconectadas.

Nota — En algunas aplicaciones es preciso mantener la integridad de la secuencia de octetos dentro de una
misma trama.

b) Transconexién de los bits de sefializacion asociados al canal, a, b, ¢ y d, en el intervalo de tiempo 16,
correspondiente a la transconexion del intervalo de tiempo a 64 kbit/s. El equipo deberd mantener la
integridad de los bits a, b, c y d.

c) Distribucidn de las sefiales a 6y 64 kbit/s en modo difusion.

d) Transconexién de sefiales & 64 kbit/s que no se ajustan al orden de intervalos de tiempo indicado en
el § 5.2 de la Recomendacién G.704 o en el § 2.2.3 de la Recomendacion G.735, o de sefiales cuyos
formatos difieren entre los puertos de entrada y salida, bidireccional y unidireccional. El equipo debera
mantener la integridad de la secuencia de octetos de las sefiales transconectadas.

Nota 1 — Para reducir al minimo cualquier influencia sobre el retardo y el factor de bloqueo, en el disefio
de la arquitectura del equipo debe tenerse en cuenta la necesidad de cursar sefiéleghit/s con

formatos distintos.

Nota 2 — En algunas aplicaciones es preciso mantener la integridad de la secuencia de octetos dentro de
una misma trama.

e) Se estan estudiando las siguientes funciones opcionales:

— transconexién de canales de velocidad inferior a 64 kbit/s;
— transconexion de sefiales a 64 64 kbit/s en modo punto a multipunto.

I nterfaces

Interfaces a 2048 kbit/s

Interfaz fisico

Segun el § 6 de la Recomendacion G.703.
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312 Estructura de trama

Por lo que se refiere a la estructura de trama bésica y a las caracteristicas de la estructura de trama que
transporta canales a diversas velocidades binarias en un tren a 2048 kbit/s, véanse los § 2.3 y 5 de la
Recomendacion G.704. El bit 1 de la trama debe utilizarse de acuerdo con el § 2.2.3 de la Recomendaciéon G.704, es
decir, para un procedimiento de control por redundancia ciclica (GRI@; redundancy check). En lo que respecta al
orden de los intervalos de tiempo de las sefiales de radiodifusion sonora a 384 kbit/s contenidas en una trama a
2048 kbit/s, véase el § 2.2.3 de la Recomendacion G.735.

Segun la aplicacidn, algunas tramas de acceso a 2048 kbit/s pueden contener sefializacion asociada al canal c
sefializacion por canal comudn.

3.2 Interfaz de sincronizacién a 2048 kHz

Las caracteristicas fisicas y eléctricas del interfaz de sincronizaciébn deben ajustarse al § 10 de la
Recomendacién G.703.

3.3 Interfaz con la red de gestién de telecomunicaciones (RGT)
En estudio.
34 Interfaz de operador local

De acuerdo con la Recomendacién M.3010, interfaz F.

4 Alineacion de trama y procedimientos CRC

En lafigura2/G.706 seilustrael procedimiento.

4.1 Pérdida de alineaciéon de trama

Véase el § 4.1.1 de la Recomendacién G.706.

4.2 Recuperacion de la alineacion de trama

Véase el § 4.1.2 de la Recomendacién G.706.

4.3 Alineacion de multitrama CRC en el intervalo de tiempo O

Véase el § 4.2 de la Recomendacion G.706.

4.4 Supervision de los bits CRC

Véase el § 4.3 de la Recomendacion G.706.

5 Condiciones de anomalia o fallo y supervision de la calidad de funcionamiento

La figura 1/G.796 indica la ubicacion y definicién de los puntos de referencia utilizados en la especificaciéon de
las condiciones de anomalia o fallo, la supervision de la calidad de funcionamiento y las acciones consiguientes.
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Punto de referencia Al Sefial légica de trama Rec. G.704 en la parte recepcion del puerto de acceso

de 2048 kbit/s.
Punto de referencia A2 Sefial légica de trama Rec. G.704 en la parte transmision del puerto de

acceso de 2048 kbit/s.
Punto de referencia B1 Canales de datos a 64 kbit/s obtenidos a partir de las sefiales en el punto

de referencia Al antes de la transconexion.
Punto de referencia B2 Canales de datos a 64 kbit/s obtenidos de las sefiales en el punto de

referencia B1 después de la transconexion.

D Parte recepcion de un puerto de acceso a 2048 kbit/s, excluida la adaptacion de la sefial
Rec. G.703 a la sefial l6gica de trama Rec. G.704.

Parte transmision de un puerto de acceso a 2048 kbit/s, excluida la adaptacion de la sefial
l6gica de trama Rec. G.704 a la sefial Rec. G.703.

X Funcién de transconexion.

Nota— Al y A2 (y respectivamente B1 y B2) estan relacionados con un mismo puerto de acceso a 2048 kbit/s.

FIGURA 1/G.796
M odelo derefer encia de una transconexion

51 Condiciones de anomalia o fallo en el punto de referencia Al y acciones consiguientes en los puntos de
referencia B1 y A2

511 Condiciones de anomalia o fallo

El equipo debe detectar |as siguientes condiciones:
5.1.1.1 Fallo de la alimentacién de energia
5.1.1.2 Pérdida de sefal entrante a 2048 kbit/s

Una condiciéon andmala de pérdida de sefial (LIOS of signal) viene determinada por la ausencia de
transicion de polaridad positiva o negativa de la sefial durante un periodo de 255 posiciones de impulsos consecutivos, a
partir de la Gltima recepcién de un impulso.

Una condicion andmala de pérdida de sefial se considera terminada cuando se detecta una densidad media dt
impulsos de al menos 12,5% durante un periodo de 255 posiciones de impulsos consecutivos a partir de la recepcion de

un impulso.

Nota 1 — La deteccion de esta anomalia s6lo es necesaria cuando no provoca una indicacion de pérdida de
alineacioén de trama.

5.1.1.3 Pérdida de alineacion de trama

Véase el § 4.1.
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5.1.1.4 Pérdida de alineaciéon de multitrama

Véase el § 5.2 de la Recomendacion G.732.

La detecciéon de esta anomalia es necesaria cuando se utiliza sefializaciéon asociada al canal.

5.1.1.5 Tasadeerroresdel x 10-3

Véase el § 4.1.5 de la Recomendacién G.736.

Nota — La deteccidon de esta anomalia es opcional. Cuando es necesaria, puede determinarse contando el
numero de palabras de alineacion de trama con error o el nimero de bits con error en las palabras de alineacion de trame
o mediante el procedimiento CRC4.

5.1.1.6 Recepcion de sefial de indicacion de alarma

Se dice que se produce una condicion anémala de sefial de indicacion de alaredarfAliSdication signal)
cuando la sefal entrante contiene menos de 2 ceros en cada uno de dos periodos bitrama consecutivos (512 bits pc
bitrama).

Esta anomalia desaparece si cada uno de dos periodos de trama consecutivos contiene tres o mas ceros o se |
detectado sefial de alineacion de trama (Fi&ne alignment signal).

5.1.1.7 Indicacién de anomalia procedente de un equipo distante

Se detecta en el bit 3 del intervalo de tiempo 0 (TSO) sin sefal de alineacién de tramandtFASHe
alignment signal).

5.1.1.8 Recepcion de AIS en el intervalo de tiempo 16

Véanse los § 4.2.4 de la Recomendacion G.736 y 3.2.2 de la Recomendacion 0.162.
5.1.1.9 Otras condiciones de anomalia o fallo
Por ejemplo, deslizamientos de trama: en estudio

512 Acciones consiguientes

Tras la deteccion de una condicion de anomalia o fallo, deben llevarse a cabo rapidamente las acciones
consiguientes especificadas en el cuadro 1/G.796, segun se indica a continuacion:

— la aplicacién de la AIS en el punto de referencia B1 debe realizarse en el término de 3 ms después de la
deteccion de la condicién de anomalia o fallo;

— el periodo maximo entre la deteccion de una condicion de anomalia o fallo y la transmisiéon de la
indicacion de anomalia al punto de referencia A2 es un asunto de caracter nacional; se sugiere un valor
del orden de 100 ms;

— el periodo maximo entre la deteccion de una condicién de anomalia o fallo o averia y la generacion de
cualquier informacion de fallo depende de la estrategia de mantenimiento del equipo (véase el § 7).
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Condicion de anomalia o fallo y acciones consiguientes en los puertos de acceso de 2048 kbit/s

CUADRO VG.796

Acciones consiguientes
Condicion de anomalia ¢ Generacion de|  Indicacion de Aplicacion de AIS en el punto de
fallo en el punto de informacion anomalia al punto referencia B1
referencia Al de fallo de referencia A2 .
(Nota 1) del extremo TS de datos B't(?\lgfags)lfs
distante
Zallo de I'a alimentacion Si (de ser posible en la practica)
e energia
Pérdida de sefial entrante Si, bit3del T$ Si Si
NFAS
Pérdida de alineacion de Si, bit3del TS S Si
trama NFAS
Tasa de errores®103 Si, bit3del TS Si Si
(Nota 5) NFAS (Nota 3) (Nota 3)
Indicacion de anomalia
recibida del extremo
distante (bit 3 del TS No No No
NFAS)
Recepcion de AIS SI Si Si
P (Nota 4)
Pérdida de alineacion de Si, bit 6 del TS16 .
. No Si
multitrama FRO
Indicacion de anomalia
recibida del extremo
distante (bit 6 del TS16 No No No
FRO)
Recepcién de AIS en el Si, bit 6 del TS16 No S
TS16 FRO
Nota 1 — Para cualquier condicién de fallo, se inicia una accion:
— anivel del equipo (por ejemplo, timbre, ldmpara piloto, impresora); o
— anivel de la gestién del equipo; véase el § 7.
Puede clasificarse cada informacion de fallo en las siguientes categorias:
— no aplicable;
— informacién de evento de mantenimiento (Mfjntenance event information);
— alarma de mantenimiento diferido (DMdeferred maintenance alarm);
— alarma de mantenimiento inmediato (PMA@mpt maintenance alarm).
Nota 2-Es aplicable si se utliza el TS16 para sefializacion asociada al canal o para

supervision/mantenimiento asociado al canal. La AIS se aplica en los bits a, b, ¢ y d pertinentes.
Nota 3 — De acuerdo con las necesidades nacionales.

Nota 4 — Para permitir la realizacién de las acciones adecuadas en el extremo distante, la indicacion de
recepcion de AIS no debe transmitirse en el bit 3 del TSO NFAS. La transmisién de esta informacion se
halla en estudio.

Nota 5 — La deteccidn de esta condicién anémala es opcional.

5.2 Condiciones de anomalia o fallo y acciones consiguientes en el nicleo del equipo
521 Condiciones de anomalia o fallo

El equipo debe detectar |as siguientes condiciones:
6 Recomendacion G.796  (09/92)



5.2.1.1 Fallo de una conexion

Debe considerarse que existe fallo de una conexion dentro del equipo cuando el trayecto de66Klyit/s
entre los puntos de referencia A1 y A2 de los puertos pertinentes no esta disponible durante un periodo de tiempo
superior a un segundo.

5.2.1.2 Pérdida de la sefal o sefales de sincronizacion

El equipo estd temporizado por su propio oscilador interno cuando ese no es el modo de funcionamiento
normal.

5.2.1.3 Otras condiciones de anomalia o fallo

Queda en estudio.

522 Acciones consiguientes

Tras la deteccién de una condicién de anomalia o fallo, deben llevarse a cabo tan pronto como sea posible las
acciones consiguientes especificadas en el cuadro 2/G.796:

— la aplicacién de la AIS en los puntos de referencia B2 pertinentes (0 B1 o A2) debe realizarse en el
término de 3 ms después de la deteccion de la condicién de anomalia o fallo, de ser posible esta accion;

— el periodo maximo entre la deteccion de una condicion de anomalia o fallo y la transmisién de las
indicaciones de anomalia al extremo distante es un asunto de caracter nacional; se sugiere un valor del
orden de 100 ms;

— el periodo maximo entre la deteccion de una condiciéon de anomalia o fallo y la generacion de cualquier
informacidn de fallo depende de la estrategia de mantenimiento del equipo. Este tema se trata en el 8 7, en
relacion con los aspectos de control del equipo de transconexion.

CUADRO 2/G.796
Condiciones de anomalia o fallo y acciones consiguientes en el nacleo del equipo
Acciones consiguientes
. L Aplicacion de AIS en el punto de
Generacion de Indicacion de referencia A2. B1 o0 B2
Anomalia o fallo informacién de fallo| anomalia al punto ’
(Nota 1) de referenc_la A2 del Bits de TS16
extremo distante TS de datos (Nota 2)

Fallo de una No Si (de ser posible en la practica)
conexion
Pérdida de sefal de Si No No
sincronizacion (Nota 3)

Nota 1 — Véase la nota 1 del cuadro 1/G.796.
Nota 2 — Véase la nota 2 del cuadro 1/G.796.

Nota 3 — Esta accion debe llevarse a cabo a nivel de todos los puntos de referencia A2. Para permitir la realizacién
de las acciones adecuadas en los extremos distantes, la indicacion de pérdida de la sefial o sefiales de sincronizacion
no debe transmitirse en el bit 3 del TS0 NFAS. La transmision de esta informacion se halla en estudio.

53 Supervision de la calidad de funcionamiento

A partir de los eventos de error y otras condiciones de averia pueden obtenerse las siguientes indicaciones de
calidad de funcionamiento:

— tiempo de indisponibilidad,;
— calidad de funcionamiento degradada;

— calidad de funcionamiento inaceptable.
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En las Recomendaciones M.20 y M.550 se describe el método que ha de seguirse para determinar estos
pardmetros de calidad de funcionamiento. En el § 7 aparecen mas detalles sobre los aspectos de control del equipo d

transconexion.

6 Calidad de funcionamiento

6.1 Fluctuacién de fase

6.1.1 Fluctuacién de fase en una salida a 2048 kbit/s

Cuando la fuente de temporizacién no tiene fluctuacién de fase, la fluctuacion de fase cresta a cresta en
cualquier salida a 2048 kbit/s, medida en la gamfa €20 Hz af4 = 100 kHz, no debe ser superior a 0,05 intervalos
unitarios (Ul,unit interval).

6.1.2 Tolerancia de fluctuacion de fase en una entrada a 2048 kbit/s

La tolerancia a la fluctuacion de fase de cualquier entrada a 2048 kbit/s debe ajustarse al§3 de la
Recomendacién G.823.

6.1.3 Funcién de transferencia de fluctuacion de fase

La funcién de transferencia de fluctuacion de fase entre la entrada utilizada a efectos de sincronizacién y
cualquier salida a 2048 kbit/s no debe superar los limites de ganancia/frecuencia indicados en la figura 2/G.796. La sefial
de entrada estara modulada por fluctuacion de fase sinusoidal.

dB
0,5
|
g
é (nota 1) 20 dB/década
- |
19.5 fo 40 Hz 400 Hz 100 kHz

T1511840-92

Fs Fluctuacion de fase de la sefal de salida
Fe  Fluctuacién de fase de entrada

Nota 1 - La frecuencidy ha de ser inferior a 20 Hz y lo menor posible (par ejemplo, 10 Hz), tiendo en cuenta las limitaciones

del equipo de medida.
Nota 2 — Para obtener mediciones precisas, se recomienda utilizar un método selectivo con una anchura de banda

suficientemente pequefia con respecto a la frecuencia de medida, pero que no, pase de 40 Hz.

FIGURA 2/G.796
Transferencia de fluctuacion de fase

6.2 Retardo de transferencia

6.2.1 Sefiales a 64 kbit/s y>n64 kbit/s

El retardo de transferencia de las sefiales ar64 §4 kbit/s a través de un equipo de transconexion debe ser
lo més reducido posible, teniendo en cuenta la capacidad de las memorias tampon. El retardo no debe suppsar los 600
6.2.2  Datos de sefializacion asociada al canal del intervalo de tiempo 16

El retardo de transferencia de los datos de sefalizacién asociada al canal del intervalo de tiempo 16 no debe
superar los 7 ms.

8 Recomendacion G.796  (09/92)



6.3 Dedlizamientos

6.3.1 Funcionamiento sin pérdida de sincronizacion

Deben considerarse dos situaciones:

i) la sefal de temporizacion y la sefial de entrada pertinente se temporizan con un mismo reloj Rec. G.811,
de desviacion de frecuencia no superior>a1i0-1% en este caso no deben producirse deslizamientos si
existen memorias tampon adecuadas para absorber la fluctuacion lenta de fase;

ii) la sefial de temporizacion y la sefial de entrada pertinente se temporizan mediante relojes Rec. G.811
distintos: en este modo de funcionamiento plesidcrono, la tasa de deslizamientos controlados debe
ajustarse a la Recomendacion G.822.

6.3.2  Funcionamiento en caso de pérdida de sincronizacion
6.3.2.1 Calidad de funcionamiento normal

La sefial de temporizacion y la sefial de entrada pertinente se temporizan de forma independiente como
resultado de la pérdida de todas las sefiales de sincronizacion: la tasa de deslizamientos controlados debe limitarse a |
causada por las modificaciones de la frecuencia de reloj interna en el modo de funcionamiento en régimen libre. Véase
el §1.3.2.

6.3.2.2 Calidad de funcionamiento mas estricta

En la situacion indicada en el § 6.3.2.1, la tasa de deslizamientos controlados debe limitarse a la causada por
las modificaciones de la frecuencia de reloj interna en el modo de funcionamiento en régimen libre, suponiendo que se
cumplan los requisitos de reloj de transito indicados en el § 2.2.3 de la Recomendacién G.812.

6.3.2.3 Calidad de funcionamiento menos estricta

En la situacion indicada en el 8 6.3.2.1, segin como se sincronice el equipo de transconexion, tiene lugar una
de las siguientes situaciones:

— durante las primeras 24 horas, no mas de diez deslizamientos controlados por hora (equipo de
transconexion con una sola sefial exterior de sincronizacion);

— durante las primeras 24 horas, no mas de 300 deslizamientos controlados por hora (equipo de
transconexion con varias sefiales exteriores de sincronizacién independientes).
6.4 Caracteristica de error

El objetivo de disefio de la caracteristica de error a largo plazo, para un solo paso a través del equipo de una
conexion de 64 kbit/s desde/hacia los puntos de referentda,fes:

— ningun segundo con muchos errores (SE&yely errored second)

— caracteristica de segundos sin error (E&8or free second) mejor que 99,995% (suponiendo una
distribucidn de errores poissoniana).

7 Gestion

Quedaen estudio.

8 Abreviaturas

AlS Sefial de indicacion de alarmaarm indication signal)

CAS Sefializacion asociada al cardiafinel associated signalling)
CRC Verificacion por redundancia cicliagy€lic redundancy check)

CRC4  Verificacion por redundancia ciclica 4 (aplicable a tramas Rec. G.704 a 2048 dgliisy édundancy check
4)

DMA  Alarma de mantenimiento diferidaléferred maintenance alarm)

EFS Segundo sin errorexi(or free second)
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FAS Sefial de alineacién de tranfea(ne alignment signal)

FRO Trama 0 (de una multitrama de sefializacién CAS para una trama Rec. G.704 a 2048 di&/3) (
LOS Pérdida de sefidbés of signal)

MEI Informacién de evento de mantenimieniaaintenance event information)
NFAS Sin sefial de alineacion de traman{frame alignment signal)

PMA  Alarma de mantenimiento inmediatar @mpt maintenance alarm)

ppm Partes por millérpart per million)

RGT Red de gestién de telecomunicaciones

SES Segundos con muchos errosesetely errored second)

TS Intervalo de tiempdifne slot)

TSO Intervalo de tiempo 0 (de una trama Rec. G.704 a 2048 kbitis)s(ot 0)
TS16 Intervalo de tiempo 16 (de una trama Rec. G.704 a 2048 kbitis}l(Ot 16)

Ul Intervalo unitario (nit interval)
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