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PREFACIO

El UIT-T (Sector de Normalizacion de las Telecomunicaciones) es un érgano permanente de la Unién Internacional de
Telecomunicaciones (UIT). Este érgano estudia los aspectos técnicos, de explotacion y tarifarios y publica Recomen-
daciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunicaciones en el plano mundial.

La Conferencia Mundial de Normalizacion de las Telecomunicaciones (CMNT), que se celebra cada cuatro afios,
establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producen Recomendacione
sobre dichos temas.

La aprobacién de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido en la
Resolucion N.° 1 de la CMNT (Helsinki, 1 al 12 de marzo de 1993).

La Recomendacion UIT-T 0O.33 ha sido revisada por la Comision de Estudio 4 (1993-1996) del UIT-T y fue aprobada
por el procedimiento de la Resolucion N.° 1 de la CMNT el 27 de julio de 1995.

NOTA

En esta Recomendacion, la expresién «Administracion» se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
administracion de telecomunicaciones como una empresa de explotacion reconocida de telecomunicaciones.

O UIT 1995

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por ningin medio,
sea éste electrénico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita por parte de la UIT.
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Recomendacién 0.33

APARATO AUTOMATICO PARA MEDIR RAPIDAMENTE CONEXIONES,
ENLACES Y CIRCUITOS RADIOFONICOS, MONOFONICOS
Y DE PARES ESTEREOFONICOS

(Mélaga-Torremolinos, 1984; modificada en Melbourne, 1988; revisada en 1995)

1 Consideraciones generales

El aparato automatico de medida para circuitos radiofénicos debe ser capaz de medir rapidamente todos los parametro:
necesarios para controlar la calidad de dichos circuitos. Los parametros que han de medirse y las facilidades que debe
ofrecer el equipo se indican en esta Recomendacién, donde no se estipula en detalle el método de medida ni el
procesamiento de los resultados. Los fabricantes pueden, pues, adoptar cualquier procesamiento que satisfaga la
exigencias expresadas en esta Recomendacion. No obstante, seria conveniente que la secuencia de las medidas e:
controlada por programas almacenados, lo que permitiria utilizar secuencias diferentes en funcién de las distintas
necesidades de los usuarios y aplicaciones.

Hay que sefialar que el aparato cumplira los requisitos indicados en las Recomendaciones N.12 [1] y N.13 [2]. Sin
embargo, no es posible medir todos los parametros especificados en las Recomendaciones N.10 [3], N.21 [4] y N.23 [5],
por ejemplo: la respuesta de retardo de grupo en funcion de la frecuencia.

2 Principio fundamental

El aparato debe constar ya sea de dos unidades, emisora y receptora, o de una unidad emisora y receptora combinada
construccion modular que pueda funcionar en emisién solamente o en recepcién solamente.

Los resultados de las medidas deben visualizarse directamente por medio de un dispositivo de memoria que permita une
visualizacion a largo plazo de cualquier parametro medido.

La finalidad de las medidas no es solamente permitir que el personal interesado adopte una decision inmediata, sino
también ofrecer al ingeniero encargado de las transmisiones la posibilidad de establecer ulteriormente evaluaciones
precisas. Es preferible que los resultados estén disponibles también como una salida de datos serie, de 7 bits a 110
300 baudios, normalizada por la ISO-7 [6], en una interfaz normalizada RS 232-C [7], con posibilidad de seleccién entre
110y 300 baudios, o facultativamente en una interfaz normalizada IEEE 488/CEI 625 [8].

En todos los casos, los parametros medidos deben estar claramente identificados y mencionarse el cédigo de origer
(véase 2.1).

El aparato debe poder medir al menos los parametros siguientes.
a) nivel recibido (ganancia de insercién);
b) distorsion de atenuacion en funcion de la frecuencia (respuesta en frecuencia);
c) distorsion armonica (distorsion lineal);
d) relacién sefal/ruido, no ponderado y ponderado segun la Recomendacion 468 del CCIR [9];
e) linealidad del compansor;

f)  ruido modulado por programa y ruido expandido.
Estos parametros se definen en la clausula 4.

Ademas, el equipo ha de poder medir, en los canales Ay B, al menos los siguientes parametros:
g) diferencia entre canales en ganancia y fase;
h) diafonia entre canales y transposicion de circuitos.

Los pardmetros estereofonicos se definen en la clausula 5.

Preferentemente, el disefio fisico debe permitir que esta capacidad se proporcione mediante la conversion del equipo
monofénico del usuario, mediante la adicion de unidades enchufables apropiadas y, tal vez, pequefios cambios del
cableado interno.
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El aparato debe poder transmitir sefiales de prueba de audiofrecuencia con amplitudes correspondientes a las que debe
existir en el punto de medida del usuario. Como quiera que los niveles nominales varian de un organismo de
radiodifusién a otro y de una Administracion de telecomunicaciones a otra, no procede especificar niveles absolutos. En
consecuencia se ha definido un nivel de prueba (TEST) en 9 dB por debajo del nivel maximo admitido en el punto en
gue efectda la medida. Dicho nivel TEST corresponde a un valor absoluto de 0 dBmO cuando se mide en un punto de
nivel relativo cero (0 dBr) [10]. Por consiguiente, los fabricantes de equipos autométicos de medida adoptaran un nivel
TEST que corresponda a un nivel fijo conveniente (por ejemplo, 0 dBmO).

En este nivel fijo, las amplitudes de las frecuencias enviadas en las secuencias medidas de los programas se ajustaran
las definiciones especificadas en la Recomendacion N.15 [11] para el nivel maximo autefzd&on(Qs), nivel de
ajuste (0 dBmOs) y nivel de mediddlg dBmOs).

Deben existir medios de conmutacion que permitan fijar el nivel TESTd®B, 0 dB 0-3 dB con relacién a 0,775gy

(valor cuadréatico medio). Se debe proteger este conmutador contra maniobras accidentales, especialmente en el caso ¢
valores absolutos superiores a 0 dBmO, por ejemplo, montandolo dentro del instrumento. También debe tenerse en
cuenta la posibilidad de prever un nivel<#9 dB con relacién a 0,7754Y.

21 Identificacién del comienzo, el origen y el programa

La secuencia de medidas se elige en funcién de la aplicacion considerada. En los anexos a la presente Recomendacion
indican ciertos programas de medida que especifican el desarrollo de las diferentes etapas del programa y las unidades d
tiempo conexas.

La secuencia de sefiales de prueba de audiofrecuencia debe ir precedida de una identificacion del comienzo, el origen \
el programa cuya funcién es la siguiente:

— sefialar a la unidad receptora que debe comenzar una secuencia de medidas;
— identificar el origen de la sefial de prueba;

— indicar qué programa de los de medidas almacenado debe utilizarse.

La identificacién del comienzo, el origen y el programa por medio del cédigo ISO-7 [6] con un bit de paridad par y dos
bits de parada debe transmitirse por modulacion por desplazamiento de frecuencia con una frecuencia de trabajo de
1650 Hz y una frecuencia de reposo de 1850 Hz, a la velocidad de 110 baudios.

La sefial de identificacién esta constituida por un mensaje cuya estructura es la siguiente:
— comienzo del encabezamiento (caracter «SOH»);
— identificacion del origen (cuatro caracteres alfanuméricos);
— sefalizacién especial (un caracter);
— comienzo de texto (caracter «STX»);
— identificacion del programa de medida (dos caracteres numeéricos del 00 al 99);

— fin de texto (caracter «ETX»).

La frecuencia de trabajo debe transmitirse durante por lo menos 18 ms (dos bits) antes del bit de arranque del
caracter SOH.

El fin del segundo bit de parada del caracter ETX define el comienzo de la secuencia de medidas.

La sefal de identificacién del comienzo, el origen y el programa debe transmitirse a 12 dB por debajo del nivel TEST.

2.2 M odos de funcionamiento

El equipo debe poder funcionar en modo automatico o manual.

221 Modo automatico

En el modo automético, la unidad emisora estara sujeta a la ejecucién completa de una secuencia de pruebas programac
al recibir una sefial de arranque producida ya sea directamente por opresion de un pulsador en el aparato, o bien po
telemando (cierre de un par de contactos). La sefal de identificacién enviada por la unidad emisora provocara la

ejecucioén por el receptor de la secuencia completa de medidas programada y seguidamente el registro y/o la impresior
de los resultados para su analisis ulterior.
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2.2.2 Modo manual

2.2.2.1 Unidad emisora

En el modo manual, deberda poderse situar la unidad emisora, dentro de la secuencia de medidas, en el punto
correspondiente a un elemento de prueba escogido al que se enviara continuamente la sefial de prueba adecuada. A
pues, este modo permitird a la unidad emisora el funcionar con aparatos de medida manuales. Sera posible también e
ajuste manual de la sefial de salida a cualquier frecuencia de la gama de 40 Hz a 15 000 Hz con una resolucién mejol
que 5 Hz. La salida sera ajustable en la gamal@edB a+15 dB con relacién a una tensién eficaz de 0,74p 0on

una resolucion de 0,2 dB. El aparato indicara la frecuencia y el nivel de salida. Cuando el nivel de salida sobrepase los
0,775 Vgt entrard en funcionamiento un piloto luminoso intermitente.

2.2.2.2 Unidad receptora

En el modo manual, debera poderse situar la unidad receptora, dentro de la secuencia de medidas, en el puntc
correspondiente al parametro de medida escogido para poder emplear el aparato con una unidad emisora manual. Seri
conveniente la visualizacién del valor de la frecuencia de la sefial de entrada.

2.2.3 Telemando

Facultativamente, la unidad emisora y la unidad receptora podran controlarse por telemando, ya sea por conducto de la
interfaz RS 232-C [7], o bien del interfaz IEEE 488/CEI 625 [8].

3 Disefo y construccion

Cabe observar que € retardo de grupo de los circuitos de gran longitud puede provocar errores de medida, sobre todo en
baja frecuencia. El sistema debe disefiarse por tanto de manera tal que la medida se efectlie una vez que la sefial recibic
haya tenido tiempo de estabilizarse.

En general, el disefio y la construccion del equipo deben ajustarse a las reglamentaciones nacionales e internacionales, €
particular en lo que concierne a las exigencias de seguridad y a la proteccion contra choques eléctricos [12].

4 Parametros

41 Nivel recibido (ganancia de insercidn)

Se transmite una frecuencia de 1020 Hz con €l nivel TEST. Se mide € nivel recibido, y el resultado se expresa en dB
con relacion al nivel TEST.

4.2 Distorsién de atenuacion en funcion de la frecuenci@espuesta en frecuencia)

El nivel en recepcion debe medirse a cierto nimero de frecuencias diferentes definidas en el programa de medidas. El
nivel de emision debe ser inferior en 12 dB al nivel TEST.

Los resultados se presentaran en dB con relacién al nivel recibido a 1020 Hz enviado con un nivel a 12 dB por debajo
del nivel TEST. No se considera aceptable el empleo del nivel recibido a partir del parametro de 4.1.
4.3 Distorsion

La distorsiébn arménica total debe medirse a 60 Hz y a 1020 Hz. La distorsién arménica de segundg, aleles,
medirse a 1020 Hz. La distorsién armonica de tercer okdetiebe medirse a 60 Hz.

El nivel de emision debe ser inferior en 9 dB al nivel TEST. El receptor debe indicar el valor eficaz del contenido en
armonicos, y los resultados deben expresarse en dB con relacion a los niveles recibidos de los fundamentales.

Con el fin de evitar la sobrecarga de sistemas de transmision por portadoras, la transmision de frecuencias de prueba a
maximo nivel permitido debe conformarse estrictamente a las prescripciones de la Recomendacion N.21 [4]. Los
programas que incluyan medidas de distorsion deben limitar, pues, la duracién de la transmisiéon a un solo intervalo de
tiempo (1 s), previéndose una pausa de al menos un intervalo cuando se efectian medidas de distorsion sucesivas.
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En el ciclo de pruebas, habra de existir la posibilidad de insertar la medida de la distorsién no lineal, duplicando los
programas almacenados con esta medida o sin ella, o utilizando un conmutador sin enclavamiento.

NOTA - Se ha elegido la frecuencia de 1020 Hz a fin de que no se emplee un submdltiplo de una frecuencia de muestreo
digital.

4.4 Relacién senal/ruido

La unidad emisora debe terminar la entrada de circuito medido con la impedancia correcta, y € receptor debe medir el

valor de cuasicresta mas elevado, con o sin ponderacion, durante un periodo de ocho segundos, de conformidad con I
Recomendacion 468 del CCIR [9]. El resultado debe expresarse en dB con relaciéon al nivel TEST en recepcion a
1020 Hz, o con relacién al nivel maximo toleraél® Bm0). La eleccion de la caracteristica ponderada o no ponderada

y la del nivel de referencia deben efectuarse mediante un conmutador manual en el receptor. Este conmutador estaré
protegido contra maniobras accidentales y su posicibn debe indicarse en los resultados. La posicion normal
corrrespondera a la caracteristica ponderada.

45 Linealidad del compansor

Se transmite un tono de 820 Hz durante tres intervalos de tiempo consecuib;os dB y+6 dB con relacién al nivel
TEST.

El receptor indicara los niveles recibidos.

4.6 Ruido expandido
La unidad de tiempo utilizada para la medicién de la distorsién a 60 Hz puede servir también para medir el ruido con

modulacién radiofénica. Se emplea un filtro paso alja<(#00 Hz y= 60 dB/60 Hz) para eliminar los armoénicos de
segundo y tercer orden. El ruido residual se mide con o sin ponderacion, con una respuesta de cuasicresta.

5 Parametros estereofénicos

51 Diferencia de gananciay de fase entre canales

Cuando se utilizan los médulos estereofdnicos, el aparato debe medir simultdneamente la diferencia de fase y de nivel
entre las sefiales presentes en sus dos entradas A y B. Deben efectuarse medidas a todas las frecuencias previstas patr:
determinacion de la caracteristica de distorsién de atenuacion en funcién de la frecuencia. El aparato debe indicar, de
preferencia, la polaridad del error.

Los resultados deben expresarse en dB y en grados tomando el canal A como referencia.

Se podran aceptar aparatos que no utilicen técnicas de medidas simultdneas si se puede demostrar que proporcione
resultados equivalentes a los obtenidos mediante la medida simultanea. Respecto a la conveniencia de evitar ciertas
frecuencias, se tendra en cuenta lo sefialado en 3.8/N.21 [4].

52 Diafonia entre canales y transposicion de circuitos

El transmisor enviara un tono a 2040 Hz con un nivel inferior en 12 dB al nivel TEST, primero desde la salida del
canal Ay después desde la salida del canal B, con una terminacion correcta en el circuito no utilizado. El receptor debera
medir el nivel de la sefial indeseada en el circuito terminado.

El resultado debera expresarse en dB con relacién al nivel del circuito utilizado.

La sefial de prueba para la diafonia sirve también para probar la transposicion de circuitos, y debe darse una indicacién s
se intercambian los canales.
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6 Caracteristicas del equipo — Unidad emisora

IMPEANCIA AL SAIAAY) ..........cveeveeeeveeeee et nsaneen < 10 ohmios
EITOr B NIVEL ...ttt sttt st neneenes <0,2dB
EXTOr 0€ FIECUBIMCIAL ...ttt enes <1%
Distorsién armonica total al nivel de salida maximd1( dB):
SAIVO @ B0 HZ Y 1020 HZ ..evviiieeiceiieee ettt ettt e et e e e e nnreas % <0,5
SR O 0 YA K0 2 I o PR 0,1% <
Nivel de ruido ponderado a la salida............cccccevviiiiiiiiiiiiii 0. S.780.dBQOpS
Diferencia de nivel entre [as salidas A Y B ... dB<0,2
Diferencia de fase entre 1as Salidas A Y B <2

La duracion de la unidad emisora y toda la temporizacion relacionada con el comienzo de la secuencia no deben
apartarse mas de 10 ms de los valores indicados en los Anexos A a F.

7 Caracteristicas del equipo — Unidad receptora
7.1 Impedancia de entradal): > 20 kiloohmios
7.2 Gama y precision minima

721 Medidas de nivel
Gama
sefal:+20 dB a—45 dB;
ruido: —20 dB a-70 dB.
con relacion a la tension eficaz de 0,77 V
Error
<+ 0,2 dB de+15 a-20 dB;
<+0,5dB de-20 a-50 dB;
<+ 1,0dB de-50 a-60 dB;

<+ 3,0dB de-60 a-70 dB.

NOTA - Las medidas de ruido deben hacerse con una banda limitada a fin de obtener la respuesta en frecuencia definida
en el Anexo 1 a la Recomendacién 468 del CCIR [9].

Gama de frecuencias. de 20 Hz a50 kHz.
7.2.2 Medidas de la distorsion

Gama: hasta0,3% (-50 dB).

Error:  (x1dB).
7.2.3 Medidas de fase

Gama: +180.

Error: < +2entodalagama

8 Condiciones ambientales de funcionamiento

Deberéan satisfacerse los requisitos eléctricos de funcionamiento cuando el aparato funcione en las condiciones climéticas
especificadas en 2.1/0.3.

1) El valor no tiene en cuenta ningun transformador necesario para cumplir los requisitos de la Recomendacion N.11 [13 en cuanto
impedancia y simetria con respecto a tierra.
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Anexo A

Secuencia de medidas para circuitos radiofonicos monofénicos

(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacion)

Intervalo detiempo Unidad emisora Numero del programa: 00
(segundos) . .
Frt=3(c|:_|uze)n0|a ((’j\lévrﬁé)) Caracteristica medida
19 1650/1850 =12 Identificacion de comienzo/origen/programa
1 1020 0 Nivel recibido
1 1020 -12 Respuesta en frecuencia
1 40 -12
1 80 -12
1 200 -12
1 500 -12
1 820 -12
1 1900 -12
1 3000 -12
1 5 000 -12
1 6 300 -12
1 9 500 -12
1 11 500 -12
1 13 500 -12
1 15 000 -12
1 1020 +9 Distorsion armonica total
10) - -
1 60 +9
1 820 +6 Prueba del compansor
1 820 -6
1 820 +6
8 - - Relacion sefial/ruido

8  La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.
b Intervalo de espera.
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Anexo B

Secuencia de medidas para pares estereofonicos de circuitos radiofonicos
(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacion)

Intervalo de uni(gzazn Zlm/?‘sora unigazn Zlmli3sora Nimero del programa: 01
tiempo
(segundos) Frecuencia Nivel Frecuencia Nivel Caracteristica medida
(Hz) (dBmO0) (Hz) (dBmO)
19 1650/1850 -12 - - Identificacion de comienzo/origen/progran
1 1020 0 1020 0 Nivel recibido
1 1020 -12 1020 -12 Respuesta en frecuencia
Ganancia y fase entre canales
1 40 -12 40 -12
1 80 -12 80 -12
1 200 -12 200 -12
1 500 -12 500 -12
1 820 -12 820 -12
1 1900 -12 1900 -12
1 3000 -12 3000 -12
1 5000 -12 5000 -12
1 6 300 -12 6 300 -12
1 9500 -12 9500 -12
1 11 500 -12 11 500 -12
1 13 500 -12 13 500 -12
1 15 000 -12 15 000 -12
1 1020 +9 1020 +9 Distorsion armonica total
10 - - - -
1 60 +9 60 +9
1 2 040 -12 - - Diafonia y transposicion de circuitos
1 - - 2040 -12
1 820 +6 820 +6 Prueba del compansor
1 820 -6 820 -6
1 820 +6 820 +6
8 - - - - Relacion sefial/ruido

@ La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.
b Intervalo de espera.
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Anexo C

Secuencia de medidas para circuitos radiofénicos de banda media
(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacion)

Intervalo detiempo Unidad emisora Numero del programa: 02
(segundos) . .
Frt=3(c|:_|uze)n0|a ((’j\lévrﬁé)) Caracteristica medida
19 1650/1850 -12 Identificacion de comienzo/origen/programa
1 1020 0 Nivel recibido
1 1020 -12 Respuesta en frecuencia
1 40 -12
1 80 -12
1 200 -12
1 300 -12
1 500 -12
1 820 -12
1 1400 -12
1 3000 -12
1 5 000 -12
1 6 300 -12
1 7 400 -12
1 8 020 -12
1 10 000 -12
1 1020 +9 Distorsion armonica total
1 — —
1 60 +9
1 820 +6 Prueba del compansor
1 820 -6
1 820 +6
8 - - Relacion sefial/ruido

@ La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.

Recomendacion 0.33  (07/95)




Anexo D

Secuencia de medidas para circuitos radiofénicos de banda estrecha (tipo telefénico)

(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacion)

Intervalo de tiempo Unidad emisora Numero del programa: 03
(segundos) _ _
Fre((lt_iuze)nma (é\'é\:ﬁ(l)) Caracteristica medida
19 1650/1850 -12 Identificacion de comienzo/origen/programa
1 1020 0 Nivel recibido
1 1020 -10 Respuesta en frecuencia
1 200 -10
1 300 -10
1 400 -10
1 600 -10
1 -10
1 1400 -10
1 1900 -10
1 2400 -10
1 2700 -10
1 2900 -10
1 3000 -10
1 3100 -10
1 3400 -10
1 1020 +9 Distorsion arménica total
8 - - Relacion sefial/ruido

@  La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.
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Anexo E

Secuencia de medida para circuitos de banda estrecha (tipo telefénico)
utilizados para transmisiones radiofénicas y equipados con compansores

(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacién)

Intervalo de tiempo

Unidad emisora

Numero del programa: 04

(segundos)
Frecuencia Nivel ot ;
(H2) (dBmO) Caracteristica medida
19 1650/1850 -12 Identificacion de comienzo/origen/programa
1 1020 0 Nivel recibido
1 1020 -10 Respuesta en frecuencia
1 200 -10
1 300 -10
1 400 -10
1 600 -10
1 820 -10
1 1400 -10
1 1900 -10
1 2400 -10
1 2700 -10
1 2900 -10
1 3000 -10
1 3100 -10
1 3400 -10
1 1020 +9 Distorsion armonica total
1 820 +6 Prueba del compansor
1 820 -6
1 820 +6
8 - - Relacion sefial/ruido

3  La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.
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Secuencia de medidas paras sefiales de prueba de tres niveles de la CMTT

Anexo F

(sin anuncio del indicativo de la estacion)
para el ajuste de conexiones radiofénicas internacionales

(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacion)

Intervalo uni(g:a?jn Zlm'?‘sora uni(g:a?jn :Im‘i?)sora Ndmero del programa: 05
detiempo
(segundos) _ _ _ _
Fre(<|:_l|Jze)nC|a ((Ij\‘é‘;ﬁlo) Fre((l:_iuze;nma (é\'évrﬁ:)) Caracteristica medida
19 1650/1850 -12 - - Identificacion de comienzo/origen/programa
1 - - - - Pausa
1 1020 -12 1020 -12 Nivel de medida (ML)
1 1020 -12 1020 -12
1 1020 0 1020 0 Nivel de ajuste (AL)
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 0 1020 0
1 1020 o - - Nivel maximo permitido (PML9)
1 1020 0 - -
1 _ - - - Pausa
1 - - - -
1 - - - -
1 - - 1020 0 Nivel maximo permitido (PMLY
1 - - 1020 )

a)

b)

La frecuencia de trabajo se transmitira durante 18 ms como minimo antes del comienzo de la secuencia.

Provisionalmente debe utilizarse 0 dBmO0. La sefial de prueba de dos niveles resultante se requerira hasta qu
sistemas de transmisién estén en condiciones de transmitir sefiales sinusciflads1ds sin producir una excesiva ca
en los canales ni diafonia en otros canales. Sera preciso que la CMTT y el UIT-T confirmen la incorporacién activg

+9 dBmO a esta secuencia.

e todos los

ga
del nivel
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