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NOTAS

1 La Recomendacién UIT-T 0.163 se publicé en el fasciculo 1V.4 del Libro Azul. Este fichero es un extracto
del Libro Azul. Aunque la presentacion y disposicién del texto son ligeramente diferentes de la versién del Libro Azul,
el contenido del fichero es idéntico a la citada version y los derechos de autor siguen siendo los mismos (Véase a
continuacion).

2 Por razones de concision, el término «Administracion» se utiliza en la presente Recomendacion para designar
a una administracion de telecomunicaciones y a una empresa de explotacion reconocida.

O UIT 1988, 1993

Reservados todos los derechos. No podra reproducirse o utilizarse la presente Recomendacién ni parte de la misma ds
cualquier forma ni por cualquier procedimiento, electrénico o mecanico, comprendidas la fotocopia y la grabacién en
micropelicula, sin autorizacion escrita de la UIT.



Recomendacion 0.163

APARATO PARA MONITORIZACION DE SENALES
DE 1544 kbit/s EN SERVICIO

(Melbourne, 1988)

1 Consideraciones generales

11 Esta Recomendacién describe un aparato para monitorizacién de la sefial de alineacion de trama para
estructuras de trama a 1544 kbit/s con la Recomendacién G.704 [1]. Se pretende que este aparato monitorice las
estructuras de multitrama de 12 tramas (formato de supertrama FST) o de 24 tramas (formato de supertrama ampliado,
FSTA) que tengan cddigos de linea bien AMI o B8ZS como los definidos en el § 2 de la Recomendaciéon G.703 [2].

1.2 El aparato debera ofrecer las capacidades siguientes:
a) monitorizacion y visualizacion de la caracteristica de error de la sefal de alineacién de trama;

b) deteccidn y computo acumulado del nimero de veces en los que ha habido una pérdida de la alineacién de
trama;

c¢) medida y visualizacion de la caracteristica de error de las sefiales de multitrama de 24 tramas,
monitorizando los bits de verificacion por redundancia ciclica (VRC-6) y realizando la Recomen-
dacién G.704 [1] y como se describe a continuacion;

d) deteccién y visualizacion de las diferentes alarmas y situaciones de averia, incluyendo las de pérdida de
sefial, pérdida de alineacidn de trama asi como otras condiciones de alarma indicadas por secuencias de
bits especificas.

1.3 El aparato proporciona opcionalmente las siguientes capacidades adicionales:

a) la deteccién y visualizacion de violaciones de cédigo en la sefial de 1544 kbit/'s conforme con la
Recomendacion 0.161;

b) proporcionar un interfaz externo para extraer los bits de informacién que se transmitan en cualquier
intervalo de tiempo de canal seleccionado;

c) proporcionar un interfaz externo para extraer los bits de los enlaces de datos a 4 kbit/s definidos en la
estructura de multitrama de 24 tramas;

d) proporcionar un interfaz externo para extraer los bits de sefializacion de las estructuras de 12 tramas y de

24 tramas.
2 Requisitos de entrada
2.1 Interfaz

El aparato de monitorizacion sera capaz de funcionar con una impedancia de carga de prueba en un interfaz
de 1544 kbit/s como el definido en el § 2 de la Recomendacion G.703 [2]. Debera ser también capaz de funcionar en los
puntos de monitorizacion protegidbgVéase también la Recomendacion G.772 [3].)

2.2 Impedancia de entrada
2.2.1  Impedancia de entrada (FESISTIVA).........uueiiiiiieriiiiee ittt e e e e e eebeeas 100 ohmios
2.2.2  Pérdidas de retorno (de 20 kHz @ 1600 KHZ).........c.ccoceirririnnineneeesee e >20dB

2.3 Sensibilidad de entrada

Como minimo el aparato de monitorizacion funcionara correctamente en el modo de terminacion de linea y
con las velocidades binarias, las formas de impulso y los niveles de sefial definidos en el § 2 de la Recomen-
dacién G.703 [2]. Se le dotara asimismo con una ganancia adicional para que pueda compensar la pérdida de aislamient
gue se produce en los puntos de monitorizacion protegidos. (Véase también la Recomendacién G.772 [3].) Se le dotara
de un indicador del nivel de la sefial, o de otro medio, para efectuar el ajuste apropiado de la sensibilidad de entrada.

1) Las Comisiones de Estudio XV y IV del CCITT estan estudiando la especificacion de los puntos de monitorizacion protegidos.
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2.4 Tolerancia en la fluctuacion de fase de entrada

El aparato de monitorizacion debera tolerar los valores de la fluctuacién de fase a su entrada, que estén de
acuerdo con lo especificado en el cuadro 2/G.824 [4] sin que se produzca degradacién de la precision de la medida.

25 Cédigos de linea a la entrada

El aparato de monitorizacion estara previsto para utilizarse con los codigos de linea AMI y B8ZS. El aparato
permitird la seleccion por medio de un conmutador u otro procedimiento adecuado, del codigo AMI o B8ZS. El aparato
deber& poder indicar cuando se conmuta al modo AMI cuando estaba recibiendo en B8ZS y viceversa.

3 Requisitos de deteccion, medida e indicacion
31 Deteccion e indicacion de condiciones de averia
311 Pérdida de la sefial de linea

En estudio.
312 Pérdida de la alineacion de trama

El aparato detectara la pérdida de alineacion de trama con arreglo a lo indicado en la
Recomendacion G.706 [5], y lo sefialara debidamente.

3.1.3  Recuperacion de la alineacién de trama

El procedimiento para determinar la recuperacion de la alineacion de trama estara en conformidad con la
Recomendacién G.706 [5]. La indicacién de pérdida de alineacion de trama debera desaparecer al completarse la
recuperacion.

3.1.4  Sefial de indicacién de alarma (SIA) por fallo en un punto anterior

El aparato debera reconocer la presencia de una sefial de indicacién de alarma (SIA), y proporcionar una
indicacién al respecto, para indicar la ocurrencia de un fallo en un punto anterior. El equivalente binario de la SIA
corresponde a una sefial compuesta Unicamente de unos. La forma de realizar la deteccidén de la existencia de una SIA
seréét;al gue haya muchas probabilidades de que se detecte aun en presencia de una tasa de violacion de cédigo de
en 10.

3.1.5 Sefial de indicacion de alarma distaii&AD)

El aparato debera reconocer la presencia de una sefial de indicacion de alarma distante como esta definida en e
§ 4.2.4 de la Recomendaciéon G.733 [6] tanto para sefiales multitrama de 12 como de 24 tramas, y proporcionar una
indicacién al respecto. La forma de realizar la deteccién de la presencia de esta sefial de indicacidon de alarma, seré ta
gue haya muchas posibilidades de que se detecte aun en presencia de una tasa de violacién de cédido de 1 en 10

3.2 Medidas de la caracteristica de error de la sefial de alineaciéon de trama (SAT)
321 Computo de los segundos con error

El aparato sera capaz de contar el nimero de intervalos de 1 segundo en los que se han producido uno o ma:
errores en los bits de alineacion de trama en las estructuras de 12 tramas o de 24 tramas definidas en la Recomen
dacién G.704 [1]. Se contara y visualizara el nimero de segundos con error durante un periodo de tiempo que podra sel
seleccionable (véase el § 4.1). El aparato establecera los intervalos de 1 segundo con independencia de que haya error
0 no.

3.2.2  Computo de errores

El aparato sera capaz de contar el nimero de errores de bits de la sefial de alineacion de trama que ocurran el
un periodo de tiempo a elegir (véase el § 4.1).

3.3 Monitorizacién de la caracteristica de error VRC-6
331 Computo de los segundos con error

El aparato sera capaz de contar el numero de intervalos de 1 segundo en los que se detecten una 0 ma:
violaciones de VRC-6 en las sefiales de multitrama de 24 tramas con el procedimiento VRC-6 definido en las Recomen-
daciones G.704 [1] y G.706 [5]. Se contara y visualizara el nUmero de segundos con error durante un periodo de tiempo
a elegir. El aparato establecera los intervalos de 1 segundo con independencia de que haya errores o no.
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3.3.2 Indicaciones de |a calidad de funcionamiento

Como opcidn, el aparato podra proporcionar informacion sobre la calidad de funcionamiento con arreglo a la
Recomendacion G.821 [7].

3.3.3 Estimacion de la tasa de error en los bits

Como opcion, el aparato sera capaz de proporcionar una estimacion, en el intervatbadé010de la
caracteristica de la tasa de error en los bits de las sefiales de multitrama de 24 tramas por medio de la deteccion de Iz
violaciones de VRC-6. En la realizacién de esta medida, se supondrd que se ha producido un solo error de bit cada vez
gue se detecte una violacion de VRC-6. Cabe sefalar que dicha estimacién puede no ser exacta ya que puedel
producirse méas de un error de bit en una multitrama de 24 tramas, pues los errores se producen por rafagas.

El intervalo de tiempo para cada medicion de la tasa de error en los bits que se encuentre dentro del rango del
aparato sera lo suficientemente largo para incluir al menos 10 violaciones de VRC.

3.3.4  Computo de errores

El aparato sera también capaz de contar el nUmero de violaciones de VRC-6 que ocurren durante un periodo de
tiempo a elegir (véase el § 4.1).

3.4 Cdémputo de la pérdida de alineacién de trama

El aparato debera ser capaz de contar las ocurrencias de las pérdidas de alineaciéon de trama durante un period
de observacion a elegir (véase el § 4.1). Los contadores de errores deberan permanecer desactivados durante lo
intervalos de pérdida de alineacién de trama.

3.5 Medida de violaciones de cédigo

Si se incluye la medida de violaciones de cédigo a 1544 bit/s, el aparato cumplira los requisitos de la
Recomendacion O.161.

3.6 Acceso a losinterval os de tiempo de canal

Opcionalmente, se podra proporcionar un acceso en recepcion a un determinado canal a 64 kbit/s en un
interfaz externo. Sera preferible un interfaz que cumpla con los requisitos que para el puerto de salida de un interfaz
codireccional se definen en la Recomendacién G.703 [2]. Adicionalmente, se podra suministrar un interfaz del reloj
centralizado como se define en la Recomendacion G.703 [2].

3.7 Acceso a enlaces de datos a 4 kbit/s
En estudio.
3.8 Acceso al bit de sefalizacion
En estudio.
4 Requisitos de control y visualizacion

4.1 Temporizador de medida

Para mayor facilidad del usuario en el cdbmputo de errores, se proporcionara un temporizador de los intervalos
de medida. Este temporizador sera ajustable, de 5 minutos a 24 horas en pasos de un minuto, o de forma continua. S
proveeran asimismo controles manuales de «arranque» y «parada».

4.2 Registradores de computo

Los registradores de cémputo deberan tener al menos una capacidad de 99 999. Debera proporcionarse un
medio aparte para indicar los desbordamientos. Cada uno de los registradores debera poderse poner independientemen
a cero. Se proporcionara un registrador aparte para cada parametro o condicion de los indicados en los § 3.1 a 3.4.

4.3 Seleccién de la estructura de la multitrama

Debera proporcionarse un control que permita la seleccion de la estructura de multitrama que se monitorice, la
de 12 tramas o la de 24 tramas. Opcionalmente, el equipo podra detectar automaticamente y visualizar que la sefial que
se esta monitorizando es de 12 tramas, de 24 tramas o ninguna de las estructuras de multitrama.

4.4 Enclavamiento/puesta a cero de |os val ores visualizados

Se proporcionardn medios para que el valor visualizado siga viéndose, para cada una de las indicaciones de
situacion de fallo sefialadas en el § 3.1, hasta que se haga una puesta a cero manual.
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51

Autodiagnéstico del aparato de monitorizacion

Se dara la posibilidad de proporcionar un sistema interno de autodiagnéstico para que se pueda comprobar si el

funcionamiento del aparato es correcto.

6
6.1

Interfaz de telecontrol y transmision de los resultados de las medidas

Opcionalmente, se debera suministrar un interfaz de telecontrol del aparato de monitorizacién de las sefiales de

trama y la transmision de los resultados de las medidas. En caso de proporcionarse el bus de interfaz debera esta
conforme a alguna de las normas siguientes:

a) Norma ANSI/IEEE 488-1987 [8]
b) Publicacion 625 de la CEI [9]
c) ANSI/EIA-232-D-1986 [10].

Condiciones ambientales

Deberan cumplirse los requisitos eléctricos de funcionamiento cuando el aparato funcione en las condiciones

climaticas especificadas en el § 2.1 de la Recomendacion O.3.

[1]

[2]

(3]
[4]

(3]

6]

[7]

8]
(9]

[10]
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