\

)
V)

%

\

A

v

S

4

UNION INTERNACIONAL DE TELECOMUNICACIONES

UIT-T G.962

SECTOR DE NORMALIZACION (03/93)
DE LAS TELECOMUNICACIONES
DE LA UIT

SECCIONES DIGITALES Y SISTEMAS
DE LINEA DIGITALES

SECCION DIGITAL DE ACCESO

A LA VELOCIDAD PRIMARIA DE 2048 kbit/s
A LA RED DIGITAL DE SERVICIOS
INTEGRADOS

Recomendacion UIT-T G.962

(Anteriormente «Recomendacién del CCITT»)




PREFACIO

El Sector de Normalizacion de las Telecomunicaciones de la UIT (UIT-T) es un érgano permanente de la Union
Internacional de Telecomunicaciones. El UIT-T tiene a su cargo el estudio de las cuestiones técnicas, de explotacion y
de tarificacién y la formulacion de Recomendaciones al respecto con objeto de normalizar las telecomunicaciones sobre
una base mundial.

La Conferencia Mundial de Normalizacion de las Telecomunicaciones (CMNT), que se relne cada cuatro afos,
establece los temas que habran de abordar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que preparan luego Recomendacione
sobre esos temas.

La Recomendacion UIT-T G.962, preparada por la Comisién de Estudio XVIII (1988-1993) del UIT-T, fue aprobada
por la CMNT (Helsinki, 1-12 de marzo de 1993).

NOTAS

1 Como consecuencia del proceso de reforma de la Union Internacional de Telecomunicaciones (UIT), el CCITT
dej6 de existir el 28 de febrero de 1993. En su lugar se cred el 1 de marzo de 1993 el Sector de Normalizacion de las
Telecomunicaciones de la UIT (UIT-T). Igualmente en este proceso de reforma, la IFRB y el CCIR han sido sustituidos
por el Sector de Radiocomunicaciones.

Para no retrasar la publicacion de la presente Recomendacion, no se han modificado en el texto las referencias que
contienen los acrénimos «CCITT», «CCIR» 0 «IFRBx» o el nombre de sus 6rganos correspondientes, como la Asamblea
Plenaria, la Secretaria, etc. Las ediciones futuras en la presente Recomendacién contendran la terminologia adecuada €
relacion con la nueva estructura de la UIT.

2 Por razones de concision, el término «Administracion» se utiliza en la presente Recomendacion para designar
a una administracion de telecomunicaciones y a una empresa de explotacion reconocida.

0 UIT 1993

Reservados todos los derechos. No podra reproducirse o utilizarse la presente Recomendacion ni parte de la misma ds
cualquier forma ni por cualquier procedimiento, electronico 0 mecénico, comprendidas la fotocopia y la grabacion en
micropelicula, sin autorizacion escrita de la UIT.
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Recomendacion G.962

SECCION DIGITAL DE ACCESO A LA VELOCIDAD PRIMARIA
DE 2048 kbit/s A LA RED DIGITAL DE SERVICIOS INTEGRADOS

(Helsinki, 1993)

1 Generalidades

11 Campo de aplicacion

Esta Recomendacion trata de las caracteristicas de una seccion digital de acceso para el acceso a la RDSI a la velocide
primaria, entre la interfaz de usuario de la red (en el punto de referencia T, definido en la Recomendacion 1.411) y la
central local (en el punto de referencia V3, definido en la Recomendacion Q.512), que sustenta las estructuras de interfaz
de velocidad primaria definidas en la Recomendacion 1.412 y las funciones adicionales requeridas.

En esta Recomendacion, a menos que se indique lo contrario, se utiliza el término TE para indicar aspectos de
terminacion de la capa 1 de los grupos funcionales TE1, adaptador de termirtetrfT#gl adapter) y NT2.

Cuando el término TE se refiera a los aspectos de terminacion de la capa 1 del TEL, coincidiran los puntos de referencia
Sy T, de acuerdo con la Figura 2/1.411.

La terminologia utilizada en esta Recomendacion figura en las Recomendaciones 1.112 y G.701.

12 Configuracién

En la Figura 1 se muestran las fronteras de la seccién digital de acceso en relacion con la definicién del sistema digital.

Sistema de transmision digital

TE %—f— NTL [——————————————— — — — LT ***% ET

T V3
Punto de Punto de
referencia referencia

Seccion digital de acceso a velocidad primaria
[~ "1 T1814240-02/d01

TE Equipo terminal (terminal equipment)

NT Terminacion de redr{etwork termination)
LT Terminacién de linedifie termination)
ET Terminal de centrad{changeterminal)

NOTA - Los sistemas de transmision digital se refieren a un sistema por linea que utiliza un medio
metalico, fibras dpticas o a sistemas radioelétricos.

FIGURA 1/G.962
Seccién digital de acceso y fronteras del sistema de transmision

Recomendacion G.962  (03/93) 1



Se emplea el concepto de seccion digital de acceso para permitir una descripcion funcional y de procedimiento y
proporcionar una definicion de los requisitos de red.

NOTA - Desde un punto de vista funcional, la informacion transferida a través de los puntos de referencia T y V3 es
distinta, por lo que la seccién digital de acceso no es simétrica.

Se utiliza el concepto de sistema de transmision digital para describir las caracteristicas de una realizacién que hace ust
de un medio especifico para sustentar la seccién digital.

NOTA — En las Recomendaciones 1.411 y Q.512 se definen los puntos de referencia Ty V.

13 Aplicacién
Como se indica en la Figura 2, puede aplicarse la seccion digital de acceso a velocidad primaria en los siguientes casos:
— acceso directo a la central local;

— acceso a distancia, a través de una seccion digital de primer orden o por medio de equipos mdltiplex de
orden superior que constituyen un enlace digital hacia la central local.

NOTA — En esta Recomendacion las referencias a la LT afectan solamente a la LT situada dentro de la seccidn digital de
acceso.

14 Abreviaturas

En esta Recomendacién se utilizan diversas abreviaturas, algunas de las cuales son de uso comun en la configuracion d
referencia de RDSI, en tanto que otras se han elaborado para esta Recomendacién Unicamente. Estas son:

DS Seccidn digital de accesacéess digital section)

SIG Sefiales entre la LT y la NTddnals between LT and NT1)

2 Modelacion y relaciones entre la seccion digital y el ET

En e modelo general, representado en la Figura 3, se desglosala capa 1 del acceso de usuario ala RDSI en su totalidad,

asi como las entidades adyacentes y se proporciona la base para la descripcién de las funciones ejecutadas por la secci
digital de acceso asi como las realizadas por el TE, el ET y la gestidn del sistema y la forma de agrupacién de las
diversas funciones. En especial, de acuerdo con este modelo, las funciones de mantenimiento especificadas en est
Recomendacién no quedan confinadas a las funciones ejecutadas por la seccidn digital de acceso, sino que comprende
funciones asociadas con la capa 1 del ET.

En este modelo se incluyen procedimientos de primitivas entre la capa 1 del ET, la capa 2 del ET y la gestién del
sistema:

i) interacciones de 1.431 y Q.920/Q.921 entre la capa 1 del ET y la capa 2 del ET y la gestién del sistema,
basadas en primitivas PH y MPH, respectivamente, como estan definidas en la Recomendacion 1.431.
Estas interacciones proporcionan la sustentacion de las funciones especificadas en las Recomenda-
ciones Q.920y Q.921;

i) interacciones entre la capa 1 del ET y la gestidn del sistema, para la sustentacion de funciones asociadas
con la seccidn digital de acceso, basadas en primitivas MPH.

Los procedimientos de primitivas en el TE se ajustan a las especificaciones establecidas en la Recomendacion 1.431.

Este modelo no restringe las disposiciones de capa 1 entre la LT y la NT1 ni la tecnologia del sistema de transmision
digital.

2 Recomendaciéon G.962  (03/93)



—

MUX Multiplexor

NOTAS

1 Lassecciones digitales de acceso pueden incluir uno o mas regeneradores.
2
de referencia V3».

3

4
del alcance de esta Recomendacion.

FIGURA 2/G.962

V3
P Seccion digital de acceso a velocidad primaria
B (Nota 1)
NT2 — NT1 LT |- —
T Enlace de acceso digital \£
Nota 3
V3 ( )
Seccion digital de acceso
(Nota 1)
NT2 I PR, NTl LT ............ — Enlace d|g|taj ngl
(Nota 2)
Termi- Termi-
nacion nacion ET
MUX d MUX
e de
linea linea
NT2 I P— NTl LT ............ —
Una seccion digital de primer orden s
(Nota 4)
Termi- Termi-
nacion nacion
NT2 I P— NTl LT ............ — de de
linea linea

Ejemplos de configur aciones de equipo en € acceso a velocidad primaria del abonado ala RDS|

Recomendacion G.962

(03/93)

T1817040-92/d02

Puede ser posible la aplicacion multiple de enlaces digitales y multiplexores, pero véase 4.4.2 «Fluctuacioretipdase en

En el caso de accesos a distancia, el enlace de acceso digital termina en el ET en un punto de referencia é8triqog es el
funcionalmente idéntico al punto de referencia V3 correspondiente al caso de acceso directo.

Las terminaciones de linea que forman parte de la seccién digital de acceso de primer orden o del enlace diditarajuedan

3



296'9 Uoldepuswolay

(€6/€0)

NT1

SIG (Nota 2)

Sistema de transmision

LT

digital (Nota 1)

Seccion digital de acceso

(Nota 3)

Gestion del sistema

Capa 2
del TE
(Nota 3)
Primitivas PH Canales B
de conformidad
con 1431
g Sefiales
b Primitivas MPH
@ de conformidad
3 con 1.431 Capal
S del TE T
7]
3 T
"
NOTAS

Capa 2
del ET
Primitivas PH Canales B
de conformidad
con 1.431
Primitivas MPH
(Nota 2) de conformidad
Sefiales con 1.431
| % %aFng Primitivas MPH
€ asociadas al
V3 sistema por linea
1

1 El sstemade transmision digital se refiere a un sistema de transmision por linea que utilice hilos metalicos o fibras 6pticas o a un sistéttzicadioel

2  SIGylas primitivas se refieren a un intercambio de informacion. Ello no implica ninguna codificacién ni realipeciificas Alguna de estas funciones pueden terminar en la

LT y no atravesar el sistema de transmision digital.
3 Eltérmino gestion del sistema corresponde a la gestion del sistema y a la gestién de capa, como se definen eddaiteprd40.

FIGURA 3/G.962

M odelo general de la capa 1 de acceso del usuario alaRDSl y entidades adyacentes

T1814260-92/d03



3 Funciones

Para cada sentido de transmision se proporcionaran:

— 30 intervalos de tiempo a 64 kbit/s numerados del 1 al 15 y del 17 al 31, para el transporte de cualquier
asignacion apropiada de los canales B, HO y H1.

— lintervalo de tiempo a 64 kbit/s, con el niUmero 16, para el transporte del canal D.
— lintervalo de tiempo a 64 kbit/s, con el numero 0, para la alineacion de trama y para el establecimiento de

los procedimientos de alineacién de multitrama, verificacion por redundancia ciclica (§R€,
redundancy check) y mantenimiento.

En la Figura 4 se indican las funciones que deben sustentar la seccidn digital de acceso a velocidad primaria.

Punto de referencia T Seccion digital de acceso Punto de referencia V3
<+—> Canales B, HO o H1 <+—>
<+—> 1 canal D a 64 kbit/s <+—>
<4+—> Temporizacion de bits <4+—>
<+—> Temporizacion de octetos <4+—>
<«——» Alineacion de trama <“«——p
<4+—> Procedimientos de CRC <4+—>

Canal M <4+—>
(Nota 2)
—_— Alimentacioén de potencia (Nota 1)
<+“—> Explotacién y mantenimiento <4+“—>
T1814700-92/d04
NOTAS

1 Estafuncion de alimentacion de potencia es facultativa y depende del medio de
transmision utilizado. Solamente puede suministrarse energia a la NT1 desde la
interfaz en el punto de referencia T (véase la Recomendacion 1.431).

2  El canal M no esté disponible en el punto de referencia T en las realizaciones de
la opcion 3, como se describe en la Recomendacion 1.604.

FIGURA 4/G.962

Funciones sustentadas en la seccion digital de acceso

31 Cana B

Esta funcién proporciona la transmisién bidireccional de 30 canales B independientes, cada uno de los cuales tiene una
velocidad binaria de 64 kbit/s, segun se define en la Recomendacion 1.412.

Recomendacion G.962  (03/93) 5



3.2 Canal HO

Esta funcion proporciona la transmisién bidireccional de hasta 5 canales HO independientes, cada uno de los cuales tiene
una velocidad binaria de 384 kbit/s, segun se define en la Recomendacion 1.412.

3.3 Canal H1

Esta funcion proporciona la transmisién bidireccional de un canal H1, con una velocidad binaria de 1920 kbit/s, como se
define en la Recomendacion 1.412.

34 Canal D

Esta funcion proporciona la transmision bidireccional de una sefial de canal D, a la velocidad binaria de 64 kbit/s, como
se define en la Recomendacion 1.412.

35 Temporizacion de bits

Esta funcion proporciona la temporizacion de bits (elemento de sefial) para permitir al TE, a la seccion digital de acceso
o al ET la recuperacion de la informacion a partir del flujo de bits compuesto.

3.6 Temporizacion de octetos

Esta funcién proporciona una temporizacion de 8 kHz hacia el TE, la seccién digital de acceso o el ET, con el fin de
habilitar una estructura de octetos para los codecs de voz y para otras finalidades de temporizacién que sean necesarias.

37 Alineacion de trama

Esta funcién proporciona informaciéon para permitir al TE, a la seccién digital de acceso o al ET la recuperacion de los
canales multiplexados por division de tiempo.

38 Procedimiento de CRC

Esta funcion proporciona la proteccion frente a una recuperacién de trama falsa, asi como el control de la calidad de
errores de la seccidn digital de acceso. Incluye los procedimientos de multitrama definidos en la Recomendacién G.704.

39 Canal M

Para realizaciones de la opcion 2, esta funcion proporciona un canal de datos bidireccional a 4 kbit/s para la realizacion
de caracteristicas de gestion entre el ET y el TE transportadas de forma transparente en el bit Sa4 del intervalo de tiempc
0 de la sefial de no alineacién de trama, segun la Recomendacion G.704.

Para realizaciones de la opcién 3, esta funcién proporciona un canal bidireccional de 4 kbit/s para los requisitos de

explotacion y de gestion de la seccién digital de acceso. Se transportard en el bit Sa4 del intervalo de tiempo 0 de la
sefial de no alineacién de trama, segun la Recomendacién G.704.

3.10  Alimentacion de potencia

Esta funcion facultativa proporciona la alimentacién a distancia de la NT1 a través de la interfaz usuario-red, de
conformidad con la Recomendacion 1.431.

311 Explotacion y mantenimiento

Esta funcion sustenta las acciones e informacién necesarias para la explotacion y el mantenimiento de la seccién digital
de acceso controlada por el ET, como se define en la Recomendacion 1.604.

6 Recomendaciéon G.962  (03/93)



Se han establecido las siguientes categorias de funcion:
— instrucciones relativas a la LT, regenerador, o la NT1;
— informaciones procedentes de la LT, regenerador, o NT1;

— indicaciones de condiciones de defecto.

4 Calidad de funcionamientodelared

4.1 Disponibilidad

La definicion de disponibilidad figura en el Anexo A/G.821. El objetivo de disponibilidad de la seccién digital de acceso
debera ser coherente con el requisito de disponibilidad correspondiente a la seccion digital ficticia de referencia
contenida en las Recomendaciones G.801 e 1.350.

4.2 Retardo de transferencia de la sefal

Se especifica el retardo de transferencia de la sefial para los canales B y D, definiéndosele como el retardo de sefia
absoluto entre los puntos de referencia T y V3, para cada sentido de transmision. El valor debera ser inferior a 2 ms
cuando se utilice un sistema por hilos metélicos o fibra éptica 0 un sistema radioeléctrico. También es posible la
aplicacién de un sistema por satélite en la seccién digital de acceso. Sin embargo, para los servicios telefnicos, la
Recomendacién G.114 puede limitar tal aplicacién hasta que se disponga de métodos apropiados para controlar el doble
salto por satélite y la conmutacion de los dispositivos de control de eco. Estos métodos quedan fuera del alcance de la
presente Recomendacion.

En el caso de la aplicacion distante de la seccién digital de acceso (véase la Figura 2 con un enlace digital entre la
seccion digital de acceso y el ET), se define el retardo de transferencia de la sefial para la seccién digital de acceso entr
los puntos de referencia Ty V3.

Deberan tenerse en cuenta las Recomendaciones pertinentes (por ejemplo, cuando la sefial es conversacional debe
tenerse en cuenta el retardo de transmisién de la sefial como una componente del requisito de retardo de extremo «
extremo establecido en la Recomendacion G.114).

4.3 Caracteristica de error

La caracteristica de error debera ser coherente con los requisitos establecidos en la Recomendacion G.821 para el grad

local.

4.4 Fluctuacion de fase
44.1 Fluctuacién de fase salida/entrada en el punto de referencia T

Losrequisitos se definen en 5.4/1.431.

4.4.2 Fluctuacién de fase en el punto de referencia V3

Los limites de la fluctuacién de fase de entrada se describen en la Recomendacién G.823.

NOTA — Si se utilizan los modelos descritos en la Figura 2 para conectar un abonado al ET, no se requiere un reductor de
fluctuacion de fase en V3.

5 Explotacion y mantenimiento

51 Generalidades

Se describen en esta subclausula las funciones de explotacién y mantenimiento para la seccion digital de acceso ¢
velocidad primaria a la RDSI.

En el Anexo A se facilitan hip6tesis adicionales relativas a la gestion del sistema.
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Las funciones de mantenimiento recomendadas en la Recomendacion 1.604 proporcionan la capacidad para mantener I
seccion digital de acceso al nivel de calidad de funcionamiento de la red indicado en 4. Se describen también
realizaciones facultativas que dependen de los elementos de la seccion digital de acceso que disponen de procedimiento
de CRC.

La opcién 3 posee procedimientos de CRC establecidos entre cada elemento de la seccion digital de acceso, en tanto qu
la opcién 2 dispone de procedimientos de CRC establecidos entre el ET ylaNT1lylaNT1yel TE.

Debe ser posible verificar y mantener la seccién digital de acceso de conformidad con la Recomendacién 1.604 y con
independencia de la instalacién de abonado.

Las caracteristicas fundamentales son las siguientes:
a) control del mantenimiento y facilidades para soporte de pruebas;

b) supervision de los elementos funcionales para proporcionar informacion de explotaciéon y de calidad, asi
como indicaciones de condiciones de fallo;

c) facilidad de mantenimiento de la comunicacion.
Debido a las diferentes opciones que se describen en la Recomendacién 1.604, no pueden especificarse de modo Unico |

asignacion de las funciones y sefiales al protocolo ni la codificacién de bits en la interfaz V3. En anexos individuales se
describen las opciones y la definicion de la velocidad de bits especifica de las codificaciones.

52 Facilidades de control
521 Bucles

5.2.1.1 Realizacién de bucles

En la Recomendacidn 1.604 se definen la situacion y caracteristica de los bucles, que son:
i) bucle 1 — bucle completo y transparente situado en la LT;
i) bucle 2 — bucle completo y transparente situado en la NT1.
5.2.1.2 Procedimiento debucle
El ET controlara los bucles 1y 2.
Una peticion de establecimiento de llamada normal no prevalecera sobre una peticion de bucle 1 6 2.
Debera actuarse el bucle en cuanto se detecte la instruccién de bucle, con independencia del estado DS. Antes de
ejecutar ninguna accion, debera detectarse una secuencia de 8 palabras codigo consecutivas de la instruccion de buc

(como se describe en el Anexo B). Inversamente, se liberara el bucle cuando se hayan detectado 8 sefales consecutive
gue carezcan de la instruccion de bucle.

53 Supervision

5.3.1 Funciones

A través de la seccion digital de acceso se supervisan las siguientes condiciones de explotacion:
a) condiciones de defecto;
b) pérdida de potencia en la NT1;

c) calidad de transmision.

532 Aspectos de realizacién

En la seccion digital de acceso deberan proporcionarse posibilidades de supervision (véase la Recomendacion 1.604). El
tratamiento y manejo de la informacion depende de la realizacion.

8 Recomendaciéon G.962  (03/93)



En realizaciones de la opcién 2, se transfiere la informacion a la central de una forma regular o cuando se produce una
condicién de defecto. Esta informacion se procesa subsiguientemente por entidades externas a la seccion digital de
acceso.

En realizaciones de opcion 3, se utilizan registradores/contadores en los grupos funcionales e instrucciones y respuesta:
explicitas para el establecimiento de informes de estado.

533 Condiciones de anomalia y de defecto y acciones consiguientes

5.3.3.1 Deteccion de condiciones de defecto

Los requisitos funcionales para el mantenimiento de la seccion digital de acceso se basan en el establecimiento de
funciones en el ET y en el TE, como se definen en los cuadros de estado G y F de la Recomendacion 1.431.

La seccibn digital de acceso debera sustentar medios (véanse las Recomendaciones G.704 y G.706) mediante los cuale
puedan transmitirse indicaciones desde el ET o el TE a través de la seccion digital de acceso. Los medios para transmitir
indicaciones de las condiciones de defecto detectadas en la interfaz del punto de referencia T seran los que se describe
en la Recomendacion 1.431.

Se transmitirdn al ET o al TE, segln proceda, las anomalias y defectos detectados por la seccién digital de acceso.

5.3.3.2 Deteccién de las sefiales de indicacion de defecto

Se detectaran las siguientes indicaciones de defecto mediante:
a) Dentro de la seccion digital de acceso:

— pérdida de la sefial de entrada, pérdida de la alineacién de trama o, facultativamente, un nimero de
errores excesivo en el lado de linea de la NT1;

— la pérdida de la sefial de entrada o, facultativamente, la pérdida de la alineacion de trama o un
namero de errores excesivos en el lado de linea de la LT;

— pérdida de potencia en la NT1 (si es pertinente);
— AlSenellado de linea de la NT1.
b) En lainterfaz, en el punto de referencia T:
— pérdida de la sefial de entrada o pérdida de la alineacion de trama,;
— numero de errores de CRC excesivo (facultativo);
— pérdida de potencia (si es pertinente).
c) Enlainterfaz, en el punto de referencia V3:

— pérdida de la sefial de entrada o, facultativamente, pérdida de la alineacién de trama o nimero
excesivo de errores;

— AIS (facultativo).
5.3.3.3 Definicién de las sefales de indicacion de defecto

Se requieren las siguientes sefiales, ademas de las definidas en 3.4.1/1.431, para indicar defectos con respecto a |
seccion digital de acceso:

tramas normales (NF, normal frames): Tramas sin indicacion de defecto o peticiones de bucle generadas por el ET o el
TE en las que el valor del bit A puesto a UNO o a CERO no influye en la seccion digital de acceso.

tramas. Tramas que, ademas de las tramas normales, pueden tener en los bits Sa sefiales de indicacién de defectt
generadas en la NT1 y transmitidas hacia el ET o una peticidn de bucle hacia la seccion digital de acceso.

tramas sustituidas: Tramas generadas por la NT1 en el caso de pérdida de sefiald&a,signal) o pérdida de

alineacién de trama (LFApss of frame alignment) en el punto de referencia T. Se indica la condicion de fallo (FC4)
(FC, failure condition) hacia el ET mediante los bits Sa6. El bit A se pone a CERO.
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5.3.3.4 Definicién del algoritmo de deteccion
Se describen los algoritmos de deteccion de las sefiales como sigue:

tramas operacionales normales (NOF, normal operational frames): El algoritmo sera conforme con 4.1.2/G.706 y
4.2/G.706.

pérdida de alineacién de tramaLFA, loss of frame alignment): El algoritmo sera conforme con 4.1.1/G.706.

pérdida de sefial (LOS) en los puntos de referencia T y VEI equipo adoptara la condicién «pérdida de sefal»
cuando la amplitud de la sefial de entrada se encuentre, durante un tiempo de 1 ms como minimo, por debajo de 20 dE
con respecto a la amplitud de salida nominal definida en la Recomendacion G.703 para esta interfaz. Este suceso
provocara asimismo la «pérdida de alineacion de trama».

NOTA — La pérdida de sefial en el lado de linea de la NT1 y LT depende de la realizacion, por lo que no es objeto de esta
Recomendacion.

sefial de indicacién de alarmdAlS, alarm indication signal): Una sefial de indicacion de alarma se detecta cuando
ocurren las dos condiciones siguientes:

— pérdida de alineacion de trama, y
— recepcién de 512 periodos de bit que contienen menos de tres CEROS binarios.
5.3.35 Accionesconsiguientes

En los cuadros de estados DS que se describen en los anexos a esta Recomendacion figuran las acciones que del
emprender la seccion digital de acceso tras la deteccién de defectos o la deteccion de indicacion de defectos.

La seccion digital de acceso transmite automaticamente una indicacion de defecto al ET o al TE cuando:

se detecta una condicion de defecto, o

ha desaparecido una condicion de defecto, o

se ha detectado una indicacién de defecto, o

ha desaparecido una indicacién de defecto.
Se enviara o se suprimira la indicacion de defecto (tras cualquier tratamiento interno) al ET o al TE con un retardo

méaximo de 10 ms. Esto no debe interpretarse como un tiempo de guarda, por lo que debera notificarse incluso la
deteccion de un solo suceso.

534 Supervision de la caracteristica de error

5.3.4.1 Generalidades

Deberan establecerse disposiciones para la supervision de la caracteristica de error de la seccién digital de acceso vy |
notificacion de esa caracteristica (no para la opcion 1, de acuerdo con la Recomendacion 1.604).

5.3.4.2 Paradmetros de caracteristica de error
La seccién digital de acceso debera entregar al ET la informacién necesaria que le permita la evaluaciéon de los
parametros de caracteristica de error definidos en la Recomendacion G.821. En realizaciones de opcién 3 (Anexo C) se

efectlia dentro de la seccion digital de acceso la evaluacién de los parametros de la caracteristica de error definidos en I
Recomendacion G.821.

5.35 Funciones de notificacion de estado

Las funciones de notificacion de estado comprenden la informacién relativa a la calidad y funcionamiento globales de la
seccioén digital de acceso. Esta peticion puede transmitirse de forma automatica o a solicitud del ET.
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A continuacién se enumeran las descripciones de las funciones de notificacion de estado:
i) Errores de transmision

Esta informacién obtenida en la seccién digital de acceso, permite al ET la evaluacion de la calidad de
funcionamiento en cuanto a errores de transmision o, en el caso del Anexo C, se transmite
automaticamente al ET la evaluacion de la calidad de funcionamiento en cuanto a errores.

ii) Estado del bucle 1

Esta informacion, enviada desde el LT, proporciona el estado del bucle 1.
iiiy Estado del bucle 2

Esta informacion, enviada desde la NT1, proporciona el estado del bucle 2.
iv) Estado de alimentacién de potencia a la interfaz usuario-red

Esta informacion indica el estado de la alimentacion de potencia a la interfaz usuario-red en el punto de
referencia T (no es opcion 2, de acuerdo con la Recomendacién 1.604).

v) Fallo de la alimentacion de potencia en la red de usuario

Esta informacién indica un fallo de la fuente de alimentacidon de potencia normal (no es opcion 3, de
acuerdo con la Recomendacion 1.604).

vi) Informacién de indicacion de defecto

Se transmite esta informacion automaticamente en las condiciones especificadas en 5.3.3.1.

6 Procedimientos de explotaciébn y mantenimiento

6.1 Desglose de funciones

En la Recomendacion 1.431 se define el lado red de la interfaz usuario-red en el punto de referencia T como un bloque
funcional que sustenta los procedimientos de explotacion y mantenimiento a través del punto de referencia T y los
procedimientos de primitivas en la frontera capa 1 del ET/capa 2 del ET y en la frontera capa 1 del ET/gestion del

sistema. Este bloque comprende las agrupaciones funcionales NT1, LT y capa 1 del ET.

Se describe este concepto mediante una maquina de estados, denominada maquina de estados G en |
Recomendacion 1.431.

A fin de describir la relacion entre las sefiales a través de la interfaz usuario-red en el punto de referencia T,
denominadas sefiales (SIG) en la Figura 3 y definidas en la Recomendacién 1.431 y las sefiales a través del punto de
referencia V3, denominadas también sefiales en la Figura 3 y definidas en los Anexos B y C de esta Recomendacion.
Para describir la relacion entre las sefales y las primitivas se definen dos maquinas de estados, una en la seccion digite
de acceso (maquina de estados DS) y otra en el lado red del punto de referencia V3 (maquina de estados virtual de I
capa 1 del ET). En la Figura 5 se ilustra este método.

Ademas de las primitivas definidas en las Recomendaciones 1.431 e 1.440 relacionadas con el control de la llamada, en la
Figura 5 se introduce, asimismo, un nuevo conjunto de primitivas relacionadas con el control de la configuracién y el
control de los bucles. Se utiliza la subdivisién de los procedimientos de explotacion y mantenimiento entre las dos
maquinas de estado para permitir una descripcién mas simple y precisa. Debe contemplarse la maquina de estado de |
capal del ET como virtual, no previéndose que impligue ninguna realizacion determinada. Sin embargo, el
comportamiento funcional seréd el definido en los cuadros de estados del ET (véase el Cuadro 2). Esto es necesario par:
conseguir el interfuncionamiento con la maquina de estados de la seccion digital de acceso definida en la
Recomendacion y para cumplimentar los requisitos especificados en el cuadro de estados G de la Recomendacion 1.431.

Sin embargo, a fin de establecer un acceso de usuario, debe subdividirse ulteriormente la maquina de estados DS virtual

En la Figura 6 se muestra la divisién de la maquina de estados DS en una maquina de estados NT1 (estados NT) y un:
magquina de estados LT (estados LT).
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FIGURA 5/G.962
MA&quinas de estados

La maquina de estados NT1 sustenta los procedimientos en la interfaz usuario-red conformes con la
Recomendacion 1.431 y basados en sefiales e interacciona con la maquina de estados LT mediante un repertorio de
sefiales (SIG) que debe ser admitido por el sistema de transmision por linea. La maquina de estados LT interacciona cor
la maquina de estados de la capa 1 del ET mediante un juego de sefales. La maquina de estados de la capa 1 del E
contiene los estados que representan la vision desde la central local del estado de la interfaz en el punto de referencia T
la seccion digital de acceso. Sustenta los procedimientos de primitivas ya especificados, necesarios para proporcionar
servicios a la capa2 del ET y la gestiéon del sistema, de conformidad con la Recomendacion 1.431, asi como los
procedimientos de primitivas adicionales para la sustentacion de funciones asociadas con la seccién digital de acceso.

La Figura 6 proporciona informacién para la descripcion del sistema de transmisién que esta fuera del alcance de esta
Recomendacion.

6.2 Definiciones de sefiales en el punto de referencia T

En el Cuadro 1/1.431 se definen las sefiales que se intercambian entre la seccién digital de acceso y el TE a través de la
interfaz en el punto de referencia T en condiciones normales y de defecto.

6.3 Definicion de la maquina de estados DS

Las definiciones de las maquinas de estados de la capa 1 de DS figuran en el Anexo B para realizaciones de la opcién Z
y en el Anexo C para realizaciones de la opcion 3.

6.4 Definicion de la maquina de estados de capa 1 de ET

La definiciéon de la maquina de estados de capa 1 de ET queda fuera del alcance de esta Recomendacion, si bien s
facilita informacion sobre esta materia en el A.2.7, debido a que es importante para la comprensién y comportamiento de
la seccion digital de acceso.
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FIGURA 6/G.962
Desglose dela maquina de estados DS
Anexo A
(a la Recomendacion G.962)
Requisitos de gestion del sistema
(Este anexo forma parte integrante de la presente Recomendacion)
Al Introduccién

En este anexo se proporciona informacién adicional necesaria para la interaccion entre la seccion digital de acceso y la
capa 1 del ET. A fin de asegurar un funcionamiento correcto, es necesario tener en cuenta las hipotesis adoptadas el

cuanto a las funciones de gestion implicadas en el ET. Se supone que la estructura de la gestion es similar a la indicad:
en la Recomendacién Q.940.
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En esta Recomendacion, solamente se hace distincidn entre la capa 1 de ET y la gestién del sistema. Cuando se utilice ¢
término gestion del sistema, se entendera que corresponde tanto a la gestion del sistema como a la gestion de capa, seg
se define en la Recomendacion Q.940.

A.2 Requisitos de gestion del sistema

A.21 Generalidades
La gestion del sistema no iniciara mas de una accidn cada vez hacia la capa 1 del ET. Una accién esta limitada por la

primitiva emitida por la gestion del sistema y la primitiva correspondiente que confirma la realizacion completa de la
tarea.

A.22 Indicacionesdeerror

La gestion del sistema tendra en cuenta la secuencia de primitivas antes y después de la recepcion de MPH-EI. A partir
de la secuencia de primitivas, la gestion del sistema puede determinar la causa de la primitiva MPH-EI (por ejemplo,
pérdida de sincronizacion o pérdida de sefial en la interfaz en el punto de referencia T).

Tras la aparicion de un error, la capa 1 del ET notificara este suceso a la gestién del sistema mediante la primitiva

MPH-EI. La gestién del sistema debera decidir las acciones apropiadas que deberan ejecutarse (por ejemplo, retener c
abandonar la llamada).

A.23  Operacionesdebucles

La gestion del sistema debera tener en cuenta que cuando la capa 1 del ET se encuentra funcionando en bucle, no env
ninguna primitiva a la capa 2 del ET. Si la capa 2 del ET envia una primitiva a la capa 1 del ET en condiciones de
funcionamiento en bucle, la capa 1 del ET despreciara esa primitiva.

La gestion del sistema inicia el establecimiento del bucle mediante el envio de una primitiva MPH-Lx AR, donde x
indica el tipo de bucle: 2 6 1.

La primitiva de acuse de bucle confirma a la gestion del sistema el establecimiento de los bucles 1 y 2. La gestién del
sistema debera ser capaz de interpretar este acuse de bucle como confirmacién de bucle.

A.24 Informacion que ha de enviarse en el canal D durante el funcionamiento en bucle
La informacion enviada por el canal D no podra imitar ningiin esquema de control de alto nivel para enlace de datos

(HDLC, highlevel data link control). Sin embargo, es competencia de la gestion del sistema la decisién de enviar el
esquema requerido para la localizacion de fallos.

A.25  Control de la configuracion

La gestion del sistema deberd asegurar que se producird cualquier accion relativa a la configuracion de control
Unicamente cuando no esté activo el acceso con trafico de usuario.

A.26  Tratamiento de la informacion de error de CRC en el ET
El ET detectara los bloques CRC erréneos recibidos desde la seccion digital de acceso.

El ET procesara la informacion de error de la CRC de acuerdo con:
— la calidad de transmision, como esta definida en la Recomendacién 1.604, y

— un numero de errores de CRC excesivos, como se describe en el Cuadro 8/1.431 y en 5.9.3.3.3/1.431.
A.2.7  Definicion de la maquina de estados de capa 1 del ET

A.2.7.1 EstadosdecapaldeET

A continuacion se definen los estados a los que puede pasar la capa 1 de ET como consecuencia de: sefiales recibidas
través del punto de referencia V3, primitivas de servicio recibidas (primitivas PH, MPH) o sucesos internos.

Se indican tales estados en los cuadros de transicién de estados de la capa 1 del ET que se describen en A.2.8.
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A.2.8 Cuadro de transicion de estados de la capa 1 del ET

En el cuadro de transicion de estados, Cuadro A.1, se especifican los procedimientos. Se incluyen las acciones que hat
de ejecutarse cuando en un estado especifico se reciben diversos sucesos. Se especifican las interacciones entre la cap
del ET y la gestion del sistema necesarias para sustentar los procedimientos de interfaz de capa, de acuerdo con I
Recomendacion 1.431 (secuencias de primitivas PH y MPH que cumplen la Recomendacion 1.431) y las interacciones a
través de la interfaz de capa entre la capa 1 del ET y la gestion del sistema para la sustentacion de funciones asociada
con la seccién digital de acceso.

En los cuadros de estados de ET se utilizan los signos y primitivas de indicacién de defecto siguientes:

No hay cambio de estado.

/ Suceso imposible debido a razones internas.

| Situacién imposible por definicién del servicio de capa 1.

MPH-EI O Indicacion de error para pérdida de potencia en NT1.

MPH-ElI 1 a4 Indicacion de error para condiciones de fallo FC1 a FC4 definidas en la Figura A.1.

MPH-EI 5 Indicacion de error para la condicion de fallo «FC, DLd» 0 «<FC3» 0 «FC2».

MPH-EI P Indicacion de error «potencia desconectada en el ET».

MPH-EI DLd Indicacion de error «fallo entre V3 y el punto de referencies Wiacia el destino (véase
la Figura 2).

MPH-EI DLu Indicacion de error «fallo entre V3 y el punto de referencia» Wiacia el origen (véase
la Figura 2).

MPH-EI L Indicacion de error «fallo en el punto de referencia V3 desde la LT a ET».

MPH-EI ET Indicacion de error «fallo dentro del ET».

MPH-EI LB1 Indicacién de error «interrupcion del bucle activado».

MPH-EI LB2 Indicacién de error «bucle imprevisto».

MPH-L1 AR  Peticion de activacion de bucle 1.

MPH-L2 AR  Peticion de activacion de bucle 2.

MPH-DR Peticion de liberacion de bucles.

MPH-EI ES1  Segundos con errores en la seccion de ET a LT.

MPH-EI ES2  Segundos con errores en la seccion de LT a NT1.

MPH-EI ES3  Segundos con errores en la seccion de NT1 a LT.

MPH-EI ES4  Segundos con errores en la seccion de NT2 a NT1.

MPH-EI DM1 Minutos degradados debidos a los errores en la seccion de ET a LT.

MPH-EI DM2 Minutos degradados debidos a los errores en la seccién de LT a NT1.

MPH-EI DM3 Minutos degradados debidos a los errores en la seccion de NT1 a LT.

MPH-EI DM4 Minutos degradados debidos a los errores en la seccion de NT2 a NT1.
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Los estados ET se han numerado paraformar clases de problemas como sigue:

16

ETO.X

ET1

ET2.X

ET3.X

ET4.X

ETS.X

ET6.X

Problemas de ET.

Operaciona.

Problemas de DS incluyendo V3 y posiblemente problemas del 1ado usuario concurrente (de T).

No utilizado en esta Recomendacion.

Problemas del lado usuario (de T).

Bucles.

Problemas en el enlace digital entre los puntos de referencia V3 'y V3

ET

A

Recomendacion G.962

A

A

FIGURA A.1/G.962
Aplicabilidad delas condiciones de fallo a las ubicaciones
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CUADRO A.1/G.962

Cuadro de estados del ET — Problemas normales e internos al ET

Estado ETO.1 ET0.2 ET0.3 ET1
Estado G correspondiente Gl
Condicién de A iad Potencia Int
funcionamiento o defallo . usencia eleEr ene ET ,G ?mo Operacional
vistadesde el ET potenciaen 0 LOS/LFA (Nota7)
- . Tramas
3enalttes(tjrar§m|tldasvh3ac a Ninguna sefial Trama IgoArlmh AIS operacionales
punto de referencia con normales
s Indicacién opcién 3 Indicacié ion 2
uceso (Nota 8) ndicacién opcién
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia / MPH-EI P MPH-EI P ME:E: P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1 ETO1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia ETO0S / J /
al ET alET alET “
. Bit A = «O» Bit A = «O» PH-AI
Tramas operacionales Sab = «0000» / MPH-AI / "
normales Sa5 = «0» Sas5 = «1» ET1 (Nota 6)
MPH-AI MPH-EI 1 PH-DI
FC1 SES (2) AUXP / MPH-EI'1 - MPH-EI 1
ET2.1 (Nota 4) ET2.1
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI PH-DI
FC2 Sab = «0000» / MPH-EI 2 / MPH-EI 2
Sa5 = «0» Sab = «1» ET4.1 ET4.1
Fc3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-EI 3 PH-DI
Nota 5 SES (3) Sab = «1110» / MPH-EI 3 - MPH-EI 3
(Nota 5) Sa5 = «O» Sab = «1» ET2.2 (Nota 4) ET2.2
Bit A = «O» Bit A = «O» MPH-AI PH-DI
FC4 SES (4) Sab = «1100» / MPH-EI 4 / MPH-EI 4
Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET4.2 ET4.2
Ausencia de potencia Bit A = «0» MPH-AI MPH-EI 0 MPH-EI O
use N N.‘FO No se aplica Sa6 = «1000» / MPH-EI 0 -
Sab = «1» ET2.5 (Nota 4) ET2.5
B'tsész (‘5()’» Bit A = «O» MPPHHETE MPH-EI 4
FC3y FC4 SES (4) Sab = «1110» / MPH-E| 4 - (Nota 1)
Sa5 = «O» Sab = «1» ET2.3 (Nota 4)
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI) MPH-EI 0 MPH-EI 0
en la NTy LOS/LFA No se aplica Sab = «1000» / MPH-EI 5 - (Nota 1)
enel TE Sab = «1» ET2.7 (Nota 4)
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS)| Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L PH-DI
I TE Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion / - - MPH-EI L
ene de trama (LFA) de trama (LFA) (Nota 4) ETO0.2
Peticion de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR / ET5.1 | E#ESDll
Peticién de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR / ET5.3 | E#éD;
Peticion de liberacion '
de bucle No se aplica MPH-DR / | | |
MPH-EI LB2
Indicacién de bucle No se aplica Sa5 = «0» / MPH-EI LB2 - MPH-EI LB2
ET5.6 (Nota 4) ET5.6
Indicacién de bucle No se aplica Sab = «1» / (Nota 2) (Nota 2) (Nota 2
. MPH-AI PH-DI
Fa'c'io I'”é?"‘" No se aplica Fallo del ET / MPH-EI ET - MPH-EI ET
e ET0.3 ET0.3
Fallo del ET . Fallo del ET
recuperado No se aplica recuperado ! ! ET0.2 !
LOS 0 AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI PH-DI
enlalLT SES (1) Sab = «1111» / MPH-EI DLd - MPH-EI DLd
desde el ET Sab = «0» Sab = «1» ET6.2 ET6.2
LOS o AIS Bit A = «O» o MPH-AI MPH-EI 4
enla LT SES (1) Bit A = «0» MPH-EI DLd
desde el ET SES (4) 526 : j‘lllll» ! MPH-EI 4 - (Nota 1)
y FC4 Sa5 = «0» as = «l» ET6.3 (Nota 4)
Fallo en el MPH-AI MPH-EI DLu PH-DI
enlace diital AIS AIS / MPH-EI DLu - MPH-EI DLu
hacia el origen ET6.1 (Nota 4) ET6.1
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CUADRO A.1/G.962 (continuacion)

Cuadro de estados del ET — Condiciones de fallo de la seccion digital
y problemas en el lado usuario (de T)

Estado ET25 ET2.6 ET2.7
Estado G correspondiente (Nota 7) (Nota 7) (Nota 7)
Condicion operacional Fase de oscilaci Fase de oscilacion Fase de oscilacion
odefalovista de extinciéon d de extincion de de extincion de
desdeel ET laNT operaciona laNT y FC4 1aNT haciael destino
Sefiales t itidas h Tramas Tramas Tramas
dena ?S drar§m| ! _asVBac a operacionales normales operacionales
punto dereferencia normales con RAI normales
Suceso Indicacion opcién 3 Indicacion opcién 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EI F MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1 ETO.1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia / / /
al ET al ET al ET
T . I Bit A = «0» Bit A = «0» PH-AI PH-AI
ramas °pe|’a°'°”a es Sab = «0000» MPH-AI MPH-AI (Nota 1)
normales Sab = «0» Sa5 = «1» ET1 ET1
MPH-EI 1 MPH-EI'1 MPH-EI'1
FC1 SES (2) AUXP
ET2.4 ET2.4 ET2.4
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI
FC2 Sa6 = «0000» (Nota 1) (Nota 1) MPH-EI 2
Sab = «0» Sab = «1» ET4.1
FC3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI
Nota 5 SES (3) Sab = «1110» (Nota 1) (Nota 1) MPH-EI 3
(Nota 5) Sab = «0» Sa5 = «1» ET2.2
Bit A = «0» Bit A = «0» MPH-AI MPH-AI
FC4 SES (4) Sab = «1100» MPH-EI 4 MPH-EI 4 (Nota 1)
Sab = «0» Sa5 = «1» ET4.2 ET4.2
A ia d tenci Bit A = «O» MPH-EI 4
usenmal eN_IQO encia No se aplica Sa6 = «1000» - -
enla Sab = «1» ET2.6
Bit A = «0» Bit A = «O» MPH-AI MPH-AI
FC3y FC4 s Eig Sa6 = «1110» V= MPHE!S (Nota 1)
Sa5 = «0» Sa5 = «I» ET2.3 ET2.3
- c -
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI) MPH-EI € ,\ZAPPH'-lélo
en la NTy LOS/LFA No se aplica Sab = «1000» MPH-EI 5 -
enel TE Sab = «1» ET2.7 ET2.7
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS)| Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L MPH-EI L MPH-EI L
I TE Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion
ene de trama (LFA) de trama (LFA) ET0.2 ET0.2 ET0.2
Peticién de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR ET5.1 ET5.1 ET5.1
Peticion de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR ET5.3 ET5.3 ET5.3
Peticién de liberacion A
de bucle No se aplica MPH-DR | | |
L . _ MPH-EI LB2 MPH-EI LB2 MPH-EI LB2
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «0» ET5.6 ET5.6 ET5.6
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «1» (Nota 2) (Nota 2) (Nota 2)
Fallo interno N i Fallo del ET MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET
del ET 0 se aplica allo de ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3
Fallo del ET N i Fallo del ET / / /
recuperado 0 se aplica recuperado
LOS o AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI
enlalT SES (1) Sab = «1111» (Nota 1) (Nota 1) MPH-EI DLd
desde el ET Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET6.2
LOS o AIS Bit A = «0» Bit A = «0 MPH-AI MPH-AI
enlalLT SES (1) s '6 _‘fll»l MPH-EI DLd MPH-EI DLd Nota, 1
desde el ET SES (4) P MPH-EI 4 MPH-E| 4 (Nota 1)
y FC4 Sa5 = «0» Ao = «1» ET6.3 ET6.3
Fallo en el MPH-EI DLu MPH-EI DLu MPH-EI DLu
enlace djital AIS AIS
hacia el origen ET6.1 ET6.1 ET6.1
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CUADRO A.1/G.962 (continuacion)

Cuadro de estados del ET — Condiciones de fallo de la seccion digital

y problemas en el lado usuario (de T)

Estado ET2.1 ET2.2 ET2.3 ET2.4
Estado G correspondiente %3 ((3325 G4 G4 GO
Condicion operacional FC3y Ausenciade
odefallovista FC1 FC3 FC4 potencia
desde el ET enlaNT
Sefiales t itidas h Trama Tramas Trama Trams
elenan?s dﬁ”;g‘é,:c-a;vgac normal operacionales normal normal
pu ! con RAI normales con RAI con RAI
Suceso Indicacion opcion 3 Indicacion opcion 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EIF MPH-EI P MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1 ETO.1 ETO.1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia / / / /
al ET al ET al ET
T . | Bit A = «O» Bit A = «O» PH-AIl PH-AI PH-AI
ramas Opelrac"’“a es Sab = «0000» MPH-AI MPH-AI (Nota 1) MPH-AI
normales Sa5 = «0» Sab = «1» ET1 ET1 ET1
MPH-EI 1 MPH-EI 1
FC1 SES (2) AUXP - -
ET2.1 ET2.1
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-AI MPH-AI
FC2 Sab = «0000» MPH-EI 2 MPH-EI 2 (Nota 1) MPH-EI 2
Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET4.1 ET4.1 ET4.1
Fc3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-AI MPH-AI
Nota 5 SES (3) Sab = «1110» MPH-EI 2 - MPH-EI 3 MPH-EI 3
(Nota 5) Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET2.2 ET2.2 ET2.2
Bit A = «0» Bit A = «0O» MPH-AI MPH-AI MPH-AI
FC4 SES (4) Sab = «1100» MPH-EI 4 (Nota 1) MPH-EI 4 MPH-EI 4
Sab5 = «0» Sab = «1» ET4.2 ET4.2 ET4.2
Ausencia d tenci Bit A = «0» MPH-AI MPH-AI
use C""‘l fi‘};o encia No se aplica Sab = «1000» MPH-EI C (Nota 1) MPH-EI 0 MPH-EI 0
enfa Sab = «1» ET2.6 ET2.6 ET2.6
Bit A = «0» Bit A = «O» MPH-AI MPH-EI 4 MPH-AI
SES (3 - MPH-EI & MPH-EI 3
FC3y FC4 SES 24; Sab = «1110» MPH-EI 4 - MPH-EI 4
Sab = «0» Sa5 = «1» ET2.3 ET2.3 ET2.3
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI) &APPHHE}IC MPH-EI0 I\DI/IPPHI-!EAIIO
en la NTy LOS/LFA No se aplica Sa6 = «1000» = (Nota 1) R
_ MPH-EI £ MPH-EI 5
enel TE Sab = «1» ET2.7 ET2.7 ET2.7
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS)| Pérdida de sefial (LOS)| ~ MPH-EIL MPH-EI L MPH-EI L MPH-EI L
n el TE Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion
ene de trama (LFA) de trama (LFA) ETO0.2 ETO0.2 ETO0.2 ETO.2
Peticion de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR ET5.1 ET5.1 ET5.1 ET5.1
Peticién de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR ET5.3 ET5.3 ET5.3 ET5.3
Peticion de liberacion )
de bucle No se aplica MPH-DR | | | |
Indicacién de bucl N i Sa5 = «0 MPH-EI LB2 MPH-EI LB2 MPH-EI LB2 MPH-EI LB2
ndicacion de bucle o se aplica a5 = «0» ET5.6 ET5.6 ET5.6 ET5.6
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «1» (Nota 2) (Nota 2) (Nota 2 (Nota 2
Fallo int MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET
ado I|r|1z$rno No se aplica Fallo del ET
€ ET0.3 ET0.3 ET0.3 ET0.3
Fallo del ET N i Fallo del ET / / / /
recuperado 0 se aplica recuperado
LOS o0 AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-AI MPH-AI
enlaLT SES (1) Sab = «1111» MPH-EI DLd MPH-EI DLd (Nota 1) MPH-EI DLd
desde el ET Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET6.2 ET6.2 ET6.2
LOS 0 AIS Bit A = «0» Bit A = <0 MPH-AI MPH-AI MPH-AI
enlalLT SES (1) s '6 _‘fll»l MPH-EI DLd Nota 1 MPH-EI DLd MPH-EI DLd
desde el ET SES (4) P MPH-EI 4 (Nota 1) MPH-EI 4 MPH-EI 4
y FC4 Sa5 = «0» as = «l» ET6.3 ET6.3 ET6.3
Fallo en el MPH-EI DLu MPH-EI DLu MPH-EI DLu MPH-EI DLu
enlace djital AIS AIS
hacia el origen ET6.1 ET6.1 ET6.1 ET6.1
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CUADRO A.1/G.962 (continuacion)

Cuadro de estados del ET — Problemas en el lado usuario (de T)

Estado ET4.1 ET4.2
Estado G correspondiente G3 G5
Condicion operacional
odefallovista FC2 FC4
desde el ET
Sefiales transmitidas haci Tramas Tramas
elenan?s drarr;?ml ! .aSV sama operacionales normales
punto derererencia normales con RAI
Suceso Indicacion opcion 3 Indicacion opcién 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia / /
al ET al ET al ET
T . | Bit A = «O» Bit A = «0» PH-AI PH-AI
A ag onaies Sab = «0000» MPH-AI MPH-AI
normales Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET1 ET1
MPH-EI'1 MPH-EI' 1
FC1 SES (2) AUXP
ET2.1 ET2.1
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI
FC2 Sab = «0000» - MPH-EI 2
Sab = «0» Sab = «1» ET4.1
Fe3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-EI 3
Nota 5 SES (3) Sab = «1110» (Nota 1)
(Nota 5) Sa5 = «0» Sab = «1» ET2.2
Bit A = «O» Bit A = «0» MPH-EI 4
FC4 SES (4) Sab6 = «1100» -
Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET4.2
A iad tenci Bit A = «O» MPH-EI 0
usenual eN_;;o encia No se aplica Sa6 = «1000» (Nota 1)
enla Sab = «1» ET2.6
Bltség ((;,()J» Bit A = «O» MPH-EI 3
FC3y FC4 SES (4) Sa6 =i<1110» (Nota 1) ET2.3
Sa5 = «O» Sa5 = «1»
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI) MPH-EI 0
enla NTy LOS/LFA No se aplica Sa6 = «1000» (Nota 1)
enel TE Sab = «1» ET2.7
LOS/LEA Pérdida de sefial (LOS) Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L MPH-EI L
n el TE Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion
ene de trama (LFA) de trama (LFA) ETO0.2 ETO0.2
Peticion de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR ET5.1 ET5.1
Peticién de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR ET5.3 ET5.3
Peticion de liberacion .
de bucle No se aplica MPH-DR | |
S . _ MPH-EI LB2 MPH-EI LB2
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «0» ET5.6 ET5.6
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «1» (Nota 2) (Nota 2)
Fallo interno ’ MPH-EI ET MPH-EI ET
del ET No se aplica Fallo del ET ET0.3 ET0.3
Fallo del ET N l Fallo del ET / /
recuperado 0 se aplica recuperado
LOS o AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-EI DLd
enlaLT SES (1) Sab = «1111» (Nota 1)
desde el ET Sab = «0» Sab = «1» ET6.2
LOS o AIS Bit A = «0» Bit A = «O» MPH-EI DLd
enlaLT SES (1) -
desde el ET SES (4) 526 —i<1111» (Nota 1) ET6.3
y FC4 Sab = «0» a5 = «l»
Fallo en el MPH-EI DLu MPH-EI DLu
enlace djital AIS AIS
hacia el origen ET6.1 ET6.1
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CUADRO A.1/G.962 (continuacion)

Cuadro de estado del ET — Bucles

Estado ET5.1 ET5.2 ET5.3 ET5.4
. Ue Ue Ue Ue
Estado G correspondiente (Nota 7) (Nota7) (Nota 7) (Nota 7)
Condicion operacional Activacion Activacion Activacion Activacion
odefalovista bucle 1 bucle 1 bucle 2 bucle 2
desdeel ET invocada invocada
Sefiales t itidas h Tramanormal Trama normh Trama normh Trama normh
ele”a es dra’;fm' ! .asvgac 2 conRAI con RAI con RAI con RAI
punto de referencia Sab=«l1111» | Sab=«l1111» | Sab=«1010» | Sa6=«1010»
Suceso Indicacion opcion 3 Indicacion opcion 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EI F MPH-EI P MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1 ET0.1 ET0.1
Retorno de la potencia| Retorno de la potencia Retorno de la potencia / / / /
al ET al ET al ET
T . | Bit A = «O» Bit A = «O»
ramas opelramona es Sa6 = «0000» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
normales Sa5 = «0» Sab = «1»
MPH-EI 1 MPH-EI 1 MPH-EI 1
FC1 SES (2) AUXP - / - -
(Nota 4) (Nota 4) (Nota 4)
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
FC2 Sa6 = «0000» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
Sa5 = «0» Sab = «1»
EC3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
Nota 5 SES (3) Sab = «1110» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
(Nota 5) Sab = «0» Sab = «1»
Bit A = «O» Bit A = «O»
FC4 SES (4) Sa6 = «1100» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
Sab = «0» Sab = «1»
A ia d tenci Bit A = «O»
usencia de potencia No se aplica Sa6 = «1000» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
enlaNT Sab = «1»
Bltsész ((é())» Bit A = «0»
FC3y FC4 SES (4) Sab = «1110» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
Sab = «0» Sas = «1»
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI)
en la NTy LOS/LFA No se aplica Sab = «1000» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
enel TE Sab = «1»
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS)| Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L MPH-EI L MPH-EI L MPH-EI L
en el ET Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion - - - -
de trama (LFA) de trama (LFA) (Nota 4) (Nota 4) (Nota 4) (Nota 4)
Peticién de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR | | | |
Peticion de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR | | | |
Peticion de liberacion .
de bucle No se aplica MPH-DR ET5.5 ET5.5 ET5.5 ET5.5
Indicacion de bucle No se aplica Sa5 = «0» MEPT%'_';I - MgTFg,ﬁl -
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «1» - MPH-EI LB - MPH-EI LB1
Fallo intern MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET
ado |' E$ 0 No se aplica Fallo del ET
e ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3
Fallo del ET N i Fallo del ET / / / /
recuperado 0 se aplica recuperado
LOS o AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
enlaLT SES (1) Sab = «1111» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
desde el ET Sab = «0» Sab = «1»
et e
desde el ET SES (4) 826 =i<1111» Indiferente Indiferente Indiferente Indiferente
y FC4 Sas = «O» ab = «1»
Fallo en el MPH-EI DLu MPH-EI DLu MPH-EI DLu MPH-EI DLu
enlace djital AIS AIS - - - -
hacia el origen (Nota 4) (Nota 4) (Nota 4) (Nota 4)
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CUADRO A.1/G.962 (continuacion)

Cuadro de estados del ET — Bucles

Estado ET5.5 ET5.6
Estado G correspondiente U.e. (Nota7) U.e. (Nota7)
Condicion operacional o de fallo . . . ) .
vistadesde d ET Liberacion de bucle invoca Bucle no previsto
Sefiales transmitidas hacia Tre(\:rgg goAr:nal Tracrgﬁ S%mh

el punto dereferenciaV3

Sa6 = «0000»

Sa6 = «0000»

Suceso Indicacion opcion 3 Indicacion opcion 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET ETO.1 ETO.1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia J /
al ET al ET al ET
T . | Bit A = «O» Bit A = «O»
ramas opelramona es Sa6 = «0000» Indiferente Indiferente
normales Sab = «0» Sab = «1»
. MPH-EI 1
FC1 SES (2) AUXP Indiferente ET2.1
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
FC2 Sa6 = «0000» Indiferente Indiferente
Sa5 = «0» Sab = «1»
FC3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
SES (3) Sa6 = «1110» Indiferente Indiferente
(Nota 5) Sa5 = «0» Sa5 = «1»
Bit A = «O» Bit A = «0»
FC4 SES (4) Sa6 = «1100» Indiferente Indiferente
Sab = «0» Sab = «1»
A iad " . Bit A = «0»
usenmal ﬁﬁo encia No se aplica Sab6 = «1000» Indiferente Indiferente
enla Sab = «1»
Bltsész ((é?» Bit A = «0»
FC3y FC4 SES (4) Sab = «1110» Indiferente Indiferente
Sa5 = «0» Sas5 = «1»
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI)
enla NTy LOS/LFA No se aplica Sab = «1000» Indiferente Indiferente
enel TE Sab = «1»
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS) Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L MPH-EI L
ITE Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion -
ene de trama (LFA) de trama (LFA) (Nota 4) ET0.2
Peticion de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR ET5.1 -
Peticion de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR ET5.3 -
Peticién de liberacion .
de bucle No se aplica MPH-DR | -
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «0» - -
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «1» ETO0.2 ETO0.2
Fallo interno . MPH-EI ET MPH-EI ET
del ET No se aplica Fallo del ET ET0.3 ET0.3
Fallo del ET N i Fallo del ET / /
recuperado 0 se aplica recuperado
LOS o AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI)
enlaLT SES (1) Sab = «1111» Indiferente Indiferente
desde el ET Sab = «0» Sa5 = «1»
LOS 0 AIS Bit A = «O» .
Bit A = «0»
dggdlg Ie;ITET SES &g 326 ; i<11111» Indiferente Indiferente
y FC4 Sa5 = «0» as = «l»
Fallo en el MPH-EI DLu
enlace djital AIS AIS Indiferente -
hacia el origen (Nota 4)
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Cuadro de estados del ET — Problemas adicionales en el enlace digital

CUADRO A.1/G.962 (fin)

Estado ET6.1 ET6.2 ET6.3
Estado G correspondiente
Condicién operacional Fallo de DL Fallo de DL Fallo de DL
odefalovista haciael origen haciael haciael
desdee ET destino destinoy FC4
Sefiales transmitidas hac Tramas Tramas Tramas
el punto dereferenciaV3 normales operacionales normales
con RAI normales con RAI
Suceso Indicacion opcién 3 Indicacion opcién 2
Pérdida de potencia Pérdida de potencia Pérdida de potencia MPH-EI F MPH-EI P MPH-EI P
enel ET enel ET enel ET
ETO.1 ETO0.1 ETO0.1
Retorno de potencia Retorno de potencia Retorno de potencia / / /
al ET al ET al ET
Tramas operacionales Bit A = «0» Bit A = «0» PH-AIl PH-Al
normales Sab = «0000» MPH-AI MPH-AI (Nota 1)
Sa5 = «0» Sab = «1» ET1 ET1
MPH-AI MPH-EI 1 MPH-EI 1
FC1 SES (2) AUXP MPH-EI 1
ET2.1 ET2.1 ET2.1
Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-AI
FC2 Sa6 = «0000» MPH-EI 2 MPH-EI 2 (Nota 1)
Sa5 = «0» Sab = «1» ET4.1 ET4.1
FC3 Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-EI 3
(Nota 5) SES (3) Sab = «1110» MPH-EI 2 (Nota 1)
Sab = «0» Sab = «1» ET2.2 ET2.2
Bit A = «0» Bit A = «0» MPH-AI MPH-AI
FC4 SES (4) Sab = «1100» MPH-EI 4 (Nota 1) MPH-EI 4
Sa5 = «0» Sa5 = «1» ET4.2 ET4.2
Ausencia de potencia Bit A = «0» MPH-AI MPH-EI 0
enlaNT No se aplica Sa6 = «1000» MPH-EI C (Nota 1)
Sa5 = «1» ET2.6 ET2.6
Bit A = «0» Bit A = «0» MPH-AI MPH-EI 3
FC3y FC4 SES (3) Sab = «1110» MPH-EI 2 (Nota 1)
SES (4) Sab = «1» MPH-EI 4
Sab = «0» ET2.3 ET2.3
Ausencia de potencia Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-EI 0
en la NTy LOS/LFA No se aplica Sa6 = «1000» MPH-EI C (Nota 1)
enel TE Sab = «1» MPH-EI £
ET2.7 ET2.7
LOS/LFA Pérdida de sefial (LOS)| Pérdida de sefial (LOS) MPH-EI L MPH-EI L MPH-EI L
enel ET Pérdida de alineacion Pérdida de alineacion
de trama (LFA) de trama (LFA) ETO0.2 ETO0.2 ETO0.2
Peticion de bucle 1 No se aplica MPH-L1 AR ET5.1 ET5.1 ET5.1
Peticion de bucle 2 No se aplica MPH-L2 AR ET5.3 ET5.3 ET5.3
Peticion de liberacion No se aplica MPH-DR | | |
de bucle
Indicacion de bucle No se aplica Sab = «0» MPH-EI LB2 MPH-EI LB2 MPH-EI LB2
ET5.6 ET5.6 ET5.6
Indicacién de bucle No se aplica Sab = «1» (Nota 2) (Nota 2) (Nota 2)
Fallo interno No se aplica Fallo del ET MPH-EI ET MPH-EI ET MPH-EI ET
del ET ET0.3 ET0.3 ET0.3
Fallo del ET No se aplica Fallo del ET / / /
recuperado recuperado
LOS 0 AIS Bit A = «1» (RAI) Bit A = «1» (RAI) MPH-AI MPH-AI
enlalLT SES (1) Sab = «1111» MPH-EI DLd - MPH-EI DLd
desde el ET Sa5 = «0» Sab = «1» ET6.2 ET6.2
LOS o AIS Bit A = «O» Bit A = «O» MPH-AI MPH-EI 4
enlaLT SES (1) Sab = «1111» MPH-EI DLd -
desde el ET SES (4) Sa5 = «1» MPH-EI 4 ET6.3
y FC4 Sab = «0» ET6.3
Fallo en el MPH-EI DLu MPH-EI DLu
enlace diital AIS AIS -
hacia el origen ET6.1 ET6.1
NOTAS
1 Este suceso no ocurre mientras se esta en este estaduorggse se detectan las condiciones de fallo (FC, failure conditions) una a una de forma aleat
es decir s@rohibe una transicién directa desde una situacion F@ka &uuna situacion FC (n-2)dia o a la inversepor genplo una situacion de Ola a una 2-
tupla.
2 Sino se invoca ni se activa gim bucle, el bit Sa5 = UNO gasapor alto.
3 Seproduce este suceso cuando se recibe el bit Sa5 = CERO con error en el BddiEatiotepretarse como una situacion de «bucle no deseado».
4 El ET emite la MPH-EIl propiada a la condicién de falleero permanece en el estado ermjeé estaba antes dae seprodiera el suceso. El Efresipone

que esta MPH-EI no se emite de formpetéda.

Para la pcién 2, la FC3 inclye condiciones de fallo entre la lyINT1 (FC5)y a la entrada de la LT (FC3). En campara la gcion 3, incliye condiciones
de fallo entre la LTy la NTL (FC5) solamente.

oria,

6 En el caso de lapoion 3,pueden recibirserimitivas adicionales MPH-EI ES1 ayAMPH-EI DM1 a 4 sin que haya cambio de est
7  No realizada en lapgién 3.
8  Par la definicién de las sefiales SES(n), véase C.2 del Anexo C.
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Anexo B

Asignacion de codigos de sefial y cuadros de transicién de estados DS para la opcion 2
segun la Recomendacion 1.604 a 2 Mbit/s

(Este anexo es parte integrante de la presente Recomendacion)

B.1 Introduccién

En este anexo se especifica la asignacion de cédigos de sefial atribuidos a los cuadros de transicion de estados DS, pat
la seccion digital de acceso que utiliza la opcion 2 descrita en la Recomendacion 1.604.

B.2 Cuadro de transicion de estados DS

El cuadro de estados DS, Cuadro B.1, consta de 10 partes. Se han numerado los estados DS para constituir clases que
se refieren a problemas, como sigue:

Forma genérica DS A.BCD

Donde las combinaciones A, B, C, D, indican problemas como se define a continuacion:

Condicion general A

A=0 Problemas de alimentacién de potencia

A=1 Seccion digital (DS) normal

A=2 Fallo interno en la DS (por ejemplo FC1)

A=3 Problemas de interfaz en la DS (por ejemplo FC4)
A=4 Fallo interno y problemas de interfaz en la DS
A=5 Bucles

A=6 Problemas con el enlace digital adicional.

EstadoB delalLT
B=0 Problemas de alimentacién de potencia

B=1 LT normal

B=2 Problemas en la LT en el lado hacia la NT

B=3 Problemas en la LT en el lado hacia la interfaz V3

B=4 Problemas en la LT en el lado hacia la LT y el lado hacia la interfaz V3

B=5 Bucle 1 establecido

B=6 Recepcion de la sefial AIS en la interfaz V3

B=7 Recepcion de la sefial AIS en la interfaz V3 y problemas de LT en lado hacia la NT.

Estado C delaNT
C=0 Problemas de alimentacién de potencia
C=1 NT normal

c=2 Problemas en la NT en el lado hacia la LT
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C=3 Problemasen laNT en el lado hacialainterfaz usuario-red

C=4 Problemasen laNT en el lado hacialaL T y el lado hacialainterfaz usuario-red
C=5 Bucle 2 establecido

C=6 Recepcién de la sefial AIS desde la LT

c=7 Recepcién de la sefial AIS desde la LT y problemas en la NT1 en el lado usuario-red de la interfaz.

Estado D dela NT (aplicable st C=0)
D=0 Pérdida de potencia en la NT1
D=1 Fase de oscilacién de extincion en la NT1 y condicidn de transmision normal en la NT1

D=3 Fase de oscilacion de extincion en la NT1 y problemas en la NT1 en el lado usuario-red de la
interfaz

D=4 Fase de oscilacion de extinciéon en la NT1 y problemas en la NT1 en el lado hacia la LT y en el lado
usuario-red de la interfaz

D=5 Fase de oscilacion de extincion en la NT1 y bucle 2 establecido
D=6 Fase de oscilacion de extincion en la NT1 y recepcion de sefial AlS desde la LT

D=7 Fase de oscilacion de extincion en la NT1 y recepcion de la sefial AIS desde la LT y problemas en
la NT1 en el lado usuario-red de la interfaz

La Figura B.1 ayuda a la comprensién de las condiciones de fallo FCx, descritas en estos cuadros de estados.

26

ET

FC DLd FC3 | FC2
P FV3 . P FC5 ‘
Seccién digital de acceso
v V3 g T
» Enlace
P digital LT P NT1 P TE
P FcL | FC DLu R  FC1 . Fc4

T1817060-92/D08

FIGURA B.1/G.962
Aplicabilidad de las condiciones de fallo a las ubicaciones
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CUADRO B.1/G.962

Cuadro de estados DS — Ausencia de potencia en la LT y/o la NT

Estado

DS 0.000

DS 0.002

DS 0.004

DS 0.02

DS 0.04

DS 0.200

DS 0.400

DS 0.700

Nombre del estado
operacional o condicién
defallodelaDS

Ausenciade
potenciaen la
LTyenlaNT

Ausenciade
potenciaen la
LT y extincion
delaNTyno

FC4

Ausenciade
potenciaen la

LT y extincion
delaNTy FC4

Ausenciade
potenciaen la
LTy noFC4

Ausenciade
potenciaen
laLTy FC4

Ausenciade
potenciaen
laNT

Ausenciade
potenciaen la
NTyFV3

Ausenciade

potenciaen

laNTy AIS
enV3

Estado ET
correspondiente

ET 0.2

ET 0.2

ET 0.2

ET 0.2

ET 0.2

ET21
ET 24

ET 21
ET 24

ET 0.3

Sefiales transmitidas
hacialainterfaz V3

Ninguna sefial

Ninguna sefigl

Ninguna se

fal

Ninguna sgfial

Ninguna

sefial AU

AU

P AU

Sefiales transmitidas
hacia la interfaz u/r

Ninguna sefial

AIS

AIS

AIS

AIS

Ninguna sef

Ninguna sefial

Suceso

Tramas normales (Nat
1) en V3y en las
interfaces u/r NO (FC1 o
FC5 o instruccion de

bucle)

Pérdida deotencia
enlalLT

DS0.000

DS 0.000

DS 0.000

Retorno degpotencia
alalLT

DS 0.200

DS 0.201

DS 0.203

DS 4.42

DS 4.44

/

/

Fase de oscilacion de
extincion de la NT

/

DS 0.002

DS 0.004

Ausencia deotencia
enlaNT

DS 0.000

DS 0.000

/

/

Retorno depotencia
alaNT

DS 0.04

DS 0.02

DS 0.04

/

/

DS 4.24

DS 4.44

DS 6.74

Fallo de la FC1 no lya
instruccion de bucle
desde el lado ET

DS0.200

DS 0.200

Fallo de la FC5 no lya
instruccién en bucle
desde el lado ET

DS 0.002

DS 0.02

Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V
(FV3/FC5) no hay AIS

P

Ninguna sgfial

Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4

(Nota 5) niguna
instruccion de bucle

FC1y FC5 nirguna
instruccion de bucle

/

FC1ly FC4 niguna
instruccion de bucle

/

FC5y FC4 nirguna
instruccion de bucle

DS 0.004

/

/

FC1y FV3/FC5

/

DS 0.400

DS 0.400

FCly FC5y FC4
ninguna instruccion
de bucle

FV3/FC5 y FC4

FC1y FV3/FC5y FC4

Recibida instruccion de|
bucle 1y no (FC5 o FC4
(Nota 10)

Recibida instruccion de|

bucle 1 desde el lado ET

y FC5 (Nota 10)

DS 5.500

DS 5.500

DS 5.500

Recibida instruccion de|

bucle 1 desde el lado ET

y FC4 (Nota 10)

Recibida instruccion de|
bucle 1y FC5y FC4
(Nota 10)

Recibida instruccion de
bucle 2 desde el lado dg
ET no FC1 (Nota 10)

Recibida instruccion de|

bucle 2 desde el lado ET

y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

rﬁal

Cuadro de estados DS — Ausencia de potenciaen la LT y/o la NT
Estado DS 0.000 DS 0.002 DS 0.004 DS0.02 DS0.04 DS 0.200 DS 0.400 DS 0.700
Nombre del estado Ausenciade Ausenciade Ausenciade Ausenciade Ausenciade Ausenciade Ausenciade Ausenciade
operacional o condicién| potenciaenla | potenciaenla | potenciaenla | potenciaenla potenciaen potenciaen potenciaen la potenciaen
defallodelaDS LTyenlaNT | LT yextincion | LT y extincion | LTy no FC4 laLTy FC4 laNT NTyFV3 laNT y AIS
delaNTyno |delaNTyFC4 enf3
FC4
Estado ET ET 0.2 ET 0.2 ET 0.2 ET 0.2 ET 0.2 ET 21 ET 21 ET 0.3
correspondiente ET 24 ET 24
Sefiales transmitidas | Ninguna sefiall Ninguna sefial  Ninguna sefial  Ninguna spfial  Ningunalsefial AUXP AUXP AU
hacia lainterfaz V3
Sefiales transmitidas | Ninguna sefial AIS AIS AIS AIS Ninguna sefig¢l  Ninguna sefial  Ninguna s
hacia la interfaz u/r
Suceso
AIS en la interfaz V3 / / / / / / / /
AISy FC1 / / / / / DS0.700 DS 0.700 -
AISy FC5 / / / / / / / /
AISy FC4 / / / / / / / /
AlISy FCly FC5 / / / / / / / /
AlSy FC1y FC4 / / / / / / / /
AISy FC5y FC4 / / / / / / / /
AISy FC1ly FC5y FC4 / / / / / / / /
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacién de extincion de la NT

Estado DS0.101 DS0.201 DS0.102 DS0.202 DS0.302 DS 0.402
Nombre del estado Extincion de la NT Extincion de la NT | Extincion de la N'| Extincion de la NT| Extincion de la NT| Extincion de la NT]|
operacional o condicion y FC1 y FC5 y FCly FC5 y FV3/FC5 y FV3/FC5
defalodelaDS y FC1
Estado ET ET 25,26, 2.7 ET2.1 ET 2.7 ET 2.1 ET 2.7 ET 2.1
correspondiente ET 24
Sefiales transmitidas | Tramas (Nota 3); Sa5 = «1}», AUXP Tramas RA AUXP Tramas RA AUXP
hacia la interfaz V3 Sa6 = «1000» (Nota 2) (Nota 2);
Sab = «1»; Sab = «1»;
Sa6 = «1000» Sa6 = «1000»
Sefiales transmitidas Tramas normales Tramas normales AIS AIS AIS AIS
hacia la interfaz u/r (Nota 7) (Nota 7)
Suceso
Tramas normales (Nota [L)
en las interfaces V@ u/r - DS 0.101 DS 0.10: (Nota 6) DS 0.101 (Nota 6)
NO (FC1oFC50
instruccién de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002
enlalLT
Retorno de potencia / / / / / /
alalLT
Fase de oscilacion de - - - - - -
extincion de la NT
Ausencia de potencia DS 0.200 DS 0.200 DS 0.200 DS 0.200 DS 0.400 DS 0.400
enlaNT
Retorno de potencia DS 1.11 DS 2.21 DS 2.12 DS 2.22 DS 4.32 DS 4.42
alaNT
Fallo de FC1 niguna
instruccién de bucle DS 0.201 - (Nota 6) DS 0.201 (Nota 6) DS 0.201
desde el lado ET
Fallo en FC5 niguna
instruccion en bucle DS 0.102 (Nota 6) - DS 0.102 DS 0.102 (Nota 6)
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V: DS 0.302 (Nota 6) DS 0.302 (Nota 6) - DS 0.302
(FV3/FCS5) ninguna AIS
Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4 DS 0.103 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 5) nirguna
instruccion de bucle
FC1ly FC5 nirguna (Nota 6) DS 0.202 DS 0.202 - (Nota 6) DS 0.202
instruccion de bucle
FC1ly FC4 nirguna (Nota 6) DS 0.203 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
instruccion de bucle
FC5y FC4 nirguna (Nota 6) (Nota 6) DS 0.104 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
instruccion de bucle
FC1y FV3/FC5 (Nota 6) DS 0.402 (Nota 6) DS 0.402 DS 0.402 —
FCly FC5y FC4
ninguna instruccién (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.204 (Nota 6) (Nota 6)
de bucle
FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.304 (Nota 6)
FCly FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.404
Instruccién de bucle 1
recibiday ninguna (FC5 DS 5.501 DS 5.501 Nota 6 (Nota 6) DS 5.501 DS 5.501
o FC4) (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibida desde el lado E|T (Nota 6) (Nota 6) DS 5.502 DS 5.502 DS 5.502 DS 5.502
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E|I (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
y FC4 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibiday FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 10)
Instruccién de bucle 2
recibida desde el lado ET DS 5.105 (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6)
no FC1 (Nota 10)
Instruccién de bucle 2 DS 5.205 DS 5.205 DS 5.205
recibida desde el lado EI (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9)
y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacién de extincion de la NT

Estado

DS0.101 DS0.201 DS0.102 DS0.202 DS0.302 DS 0.402
Nombre del estado Extincion de la NT Extincion de la NT | Extincion de la N'| Extincion de la NT| Extincion de la NT| Extincion de la NT]|
operacional o condicion y FC1 y FC5 yFC1yFC5 y FV3/FC5 y FV3/FC5
defalodelaDS y FC1
Estado ET ET 25,26, 2.7 ET2.1 ET 2.7 ET 2.1 ET 2.7 ET 2.1
correspondiente ET 24
Sefiales transmitidas | Tramas (Nota 3); Sa5 = «1}», AUXP Tramas RA AUXP Tramas RA AUXP
hacia la interfaz V3 Sa6 = «1000» (Nota 2) (Nota 2);
Sab = «1»; Sab = «1»;
Sa6 = «1000» Sa6 = «1000»
Sefiales transmitidas Tramas normales Tramas normales AIS AIS AIS AIS
hacia la interfaz u/r (Nota 7) (Nota 7)
Suceso
AIS en la interface V3 DS 0.606 (Nota 6) (Nota 6 (Nota 6) DS 0.606 (Nota 6)
AlISy FC1 (Nota 6) DS 0.706 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.706
AISy FC5 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.602 (Nota 6) DS 0.602 (Nota 6)
AISy FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC1y FC5 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.702 (Nota 6) DS 0.702
AISy FCly FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FCly FC5y FCA4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacién de extincion de la NT

Estado DS0.103 DS0.203 DS0.104 DS0.204 DS0.304 DS 0.404
Nombre del estado Extincion de Extincion de Extincion de Extincion de Extincion de Extincion de
operacional o condicion laNTy FC4 laNTyFClyFC4 laNTyFC5yFC4laNTyFClyFCY IlaNTyFC4, laNTy FC1, FC4
de fallo de la DS y FC4 FV3/FC5 FV3/FC5
Estado ET ET 2.5 ET21 ET 2.6 ET 21 ET 2.6 ET 2.1
correspondiente ET 2.6
Sefiales transmitidas El intervalo de tiempo AUXP El intervalo de AUXP El intervalo de AUXP
hacia la interfaz V3 | distinto de 0, puesto a todps tiempo distinto de 0, tiempo distinto de 0,
«1» binarios bit A = «0»; puesto a todos «1» puesto a todos «1»
Sa5 = «1» binarios binarios
Sa6 = «1000» bit A = «0»; bit A = «0»;
Sab = «1»; Sab = «1»;
Sab = «1000» Sa6 = «1000»
Sefiales transmitidas Tramas normales Tramas normales
hacia la interfaz u/r (Nota 7) RAI (Nota 4); bit E = «0» AIS AIS AlS AlS
Suceso
Tramas normales (Nat
1)y en las interfaces V3
y u/rNO (FC1oFC50 DS 0.101 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
instruccion de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004
enlalLT
Retorno de potencia / / / / / /
alalLT
Fase de oscilacion de - - - - - -
extincion de la NT
Ausencia de potencia DS 0.200 DS 0.200 DS 0.200 DS 0.200 DS 0.400 DS 0.400
enlaNT
Retorno de potencia DS 3.13 DS 4.23 DS 4.14 DS 4.24 DS 4.34 DS 4.44
alaNT
Fallo de FC1 niguna
instruccion de bucle (Nota 6) DS 0.201 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
desde el lado ET
Fallo en FC5 niguna
instruccion en bucle (Nota 6) (Nota 6) DS 0.102 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V: (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.302 (Nota 6)
(FV3/FC5) ninguna AIS
Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4 - DS 0.103 DS 0.103 (Nota 6) DS 0.103 (Nota 6)
(Nota 5) niguna
instruccion de bucle
FC1y FC5 nirguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.202 (Nota 6) (Nota 6)
instruccién de bucle
FC1y FC4 ninguna DS 0.203 - (Nota 6) DS 0.203 (Nota 6) DS 0.203
instruccion de bucle
FC5y FC4 ninguna DS 0.104 (Nota 6) - DS 0.104 DS 0.104 (Nota 6)
instruccion de bucle
FC1ly FV3/FC5 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.402
FCly FC5y FC4
ninguna instruccion (Nota 6) DS 0.204 DS 0.204 - (Nota 6) DS 0.204
de bucle
FV3/FC5y FC4 DS 0.304 (Nota 6) DS 0.304 (Nota 6) - DS 0.304
FCly FV3/FC5y FC4 (Nota 6) DS 0.404 (Nota 6) DS 0.404 DS 0.404] -
Instruccién de bucle 1
recibida y ninguna (FC5 p (Nota 6) (Nota 6) Nota 6 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
FC4) (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E|I (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
y FC5 (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibida desde el lado EJI DS 5.503 DS 5.503 (Nota 6) (Nota 6) DS 5.503 DS 5.503
y FC4 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibiday FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 5.504 DS 5.504 DS 5.504 DS 5.504
(Nota 10)
Instruccién de bucle 2
recibida desde el lado EJI DS 5.105 (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6)
y no FC1 (Nota 10)
Recibida instruccion de| DS 5.205 DS 5.205 DS 5.205
bucle 2 recibida desde ¢l (Nota 6) (Nota 9) DS 5.205 (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9)
lado ET y FC1 (Nota 10
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacion de extinciéon de la NT

Estado DS 0.103 DS 0.203 DS 0.104 DS 0.204 DS 0.304 DS 0.404
Nombre del estado Extincion de Extincion de Extincion de| Extincion del Extincion de| Extincion de
operagond o laNTy K4 laNTy 1y FC4|laNTy FC5| laNTy FC1 |la NT)/ FC4,|1a NT ,
cordicion defallo y FCZ y EC5 FV3/FC5 FC4
dela DS y FC4 FV3/FC5
Estado ET ET 25 ET2.1 ET 2.€ ET 2.1 ET 2.6 ET 2.1
correspodiente ET 26
Senales _El'intervalo de AUXP El intervalo AUXP El intervalo AUXP
transmtidas tienmpo distnto de de tempo de tempo
haaalaintefaz | 0O, puesto a tdos distintoae O, distintoae O,
V3 «1» binanosbit A = puesto a puesto a
«O»; todos «» todos «»
Sab = «1» ‘binanos ‘binanos
Sab = «1000» bit A = «O»; bit A = «O»;
= »; = «»;
Sa6 - Sab = «1000»
«1000>
Senales Tramas normale§ Tramas normales
transmtidas N RAI (Nota4); bit E AlIS AIlS AlS AIS
haaalainterfaz = «»
u/r
Suceso
AIS en \I%mterfaca (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.60 (Nota ¢
AISY FC5 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 (Nota §)
AISYFC3 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.602 (Nota 6)
AISYy FC4 DS 0.607 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 DS 0.6Q07 (Nota 6)
AISy FC1y FCH (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 (Nota G) (Nota 6)
AISy FC1yFC/ (Nota 6) DS 0.707 (Nota 6 (Nota 6 (Nota &) DS 0.707
AISYFC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.604 (Nota 6 DS 0.604 (Nota|6)
AIS nyFCClX FCH (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.70 (Nota 6 DS 0.704
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacién de extincion de la NT

Estado DS 0.606 DS0.706 DS 0.602 DS0.702 DS 0.607 DS0.707 DS 0.604 DS0.704
Nombre del estado Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la| Extincion de li [ Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la
operacional o condicion NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo
defalodelaDS delaET delaETy FC1 | delaETy FC5 | delaETy FC1 | delaET y FC4 delaET, delaET, delaET,
y FC5 FCly FC5 FC5y FC4 FC1, FC5
y FC4
Estado ET ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3
correspondiente ET 2.7 ET 6.1 ET 2.7 ET 6.1 ET 6.1 ET 6.1
Sefiales transmitidas | Tramas RAI AUXP Tramas RA AUXP Intervalos d AUXP Intervalos de AUXP
hacialainterfaz V3 (Nota 2); (Nota 2); tiempo distinto tiempo distintoq
Sab = «1»; Sab5 = «1»; de 0 puesto de 0 puesto a
Sab = «1000» Sab6 = «1000» todos «1» todos «1»
binarios; bit A = binarios; bit A 5
«0»; Sab = «1: «0»; Sab = «1»|,
Sa6 = «1000» Sab = «1000»
Sefiales transmitidas AIS AlS AIS AIS AIS AIS AIS AIS
hacia la interfaz u/r
Suceso
Tramas normales (Nt
1)y en las interfaces V3
y u/r No (FC1 0 FC5 o DS 0.101 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
instruccién de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.0p4 DS 0.004
enlaLT
Retorno de potencia / / / / / / / /
alaLT
Fase de oscilacion de - - - - - - - -
extincion de la NT
Ausencia de potencia DS 0.700 DS 0.700 DS 0.700 DS 0.700 DS 0.70 DS 0.700 DS 0.7p0 DS 0.700
enlaNT
Retorno de potencia DS 6.66 DS 6.76 DS 6.62 DS 6.72 DS 6.67 DS 6.77] DS 6.64 DS 6.14
alaNT
Fallo de FC1 niguna
instruccion de bucle (Nota 6) DS 0.201 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
desde el lado ET
Fallo en FC5 niguna
instruccién de bucle (Nota 6) (Nota 6) DS 0.102 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V DS 0.302 (Nota 6) DS 0.302 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 (Nota §
(FV3/FC5) ninguna AIS
Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.103 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
(Nota 5) niguna
instruccion de bucle
FC1ly FC5 niguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.202 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
instruccion de bucle
FC1y FC4 nirguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.203 (Nota 6) (Nota 6
instruccion de bucle
FC5y FC4 nirguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.104 (Nota 6
instruccion de bucle
FC1y FV3/FC5 (Nota 6) DS 0.402 (Nota 6) DS 0.402 (Nota 6 (Nota 6 (Nota ) (Nota p)
FCly FC5y FC4
ninguna instruccion (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.20¢
de bucle
FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.304 (Nota 6 DS 0.304 (Nota p)
FC1y FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.404 (Nota §) DS 0.404
linstruccion de bucle 1
recibiday ninguna (FC5 DS 5.501 DS 5.501 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 (Nota §
0 FC4) (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibida desde el lado El  (Nota 6) (Nota 6) DS 5.502 DS 5.502 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6 (Nota §
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E[l  (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.503 DS 5.503 (Nota 6 (Nota §
y FC4 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibiday FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.504 DS 5.504
(Nota 10)
Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado El DS 5.105 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6) (Nota 6 (Nota §
no FC1 (Nota 10)
Instruccién de bucle 2 DS 5.205 DS 5.205
recibida desde el lado El  (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 9) (Nota 6)

y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Fase de oscilacién de extincion de la NT

Estado DS 0.606 DS0.706 DS 0.602 DS0.702 DS 0.607 DS0.707 DS 0.604 DS0.704
Nombre del estado Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la| Extincion de li [ Extincion de la| Extincion de la| Extincion de la
operacional o condicion NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo NTy falo
defalodelaDS delaET delaETy FC1 | delaETy FC5 | delaETy FC1 | delaET y FC4 delaET, delaET, delaET,
y FC5 FCly FC5 FC5y FC4 FC1, FC5
y FC4
Estado ET ET 0.3 ET 03 ET 0.3 ET 0.3 ET 03 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3
correspondiente ET 2.7 ET 6.1 ET 2.7 ET 6.1 ET 6.1 ET 6.1
Sefiales transmitidas | Tramas RAI AUXP Tramas RA AUXP Intervalos d AUXP Intervalos de AUXP
hacialainterfaz V3 (Nota 2); (Nota 2); tiempo distinto tiempo distintoq
Sab = «1»; Sab5 = «1»; de 0 puesto de 0 puesto a
Sab = «1000» Sab6 = «1000» todos «1» todos «1»
binarios; bit A = binarios; bit A 5
«0»; Sab = «1: «0»; Sab = «1»|,
Sa6 = «1000» Sab = «1000»
Sefiales transmitidas AIS AlS AIS AIS AIS AIS AIS AIS
hacia la interfaz u/r
Suceso
AlS en la interfaz V3 - DS 0.606 DS 0.606 (Nota 6) DS 0.601 (Nota 6 (Nota ¢) (Nota )
AlSy FC1 DS 0.706 - (Nota 6) DS 0.706 (Nota 6) DS 0.70 (Nota 6 (Nota §)
AISy FC5 DS 0.602 (Nota 6) — DS 0.602 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.60p (Nota &)
AlISy FC4 DS 0.607 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) - DS 0.607 DS 0.60f (Nota 8)
AISy FCly FC5 (Nota 6) DS 0.702 DS 0.702 - (Nota 6) (Nota 6 (Nota 6 DS 0.792
AlSy FCly FC4 (Nota 6) DS 0.707 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.701 - (Nota 6 DS 0.7p7
AlISy FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.604 (Nota 6) DS 0.604 (Nota 6 — DS 0.6p4
AISy FC1ly FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.704 (Nota 6 DS 0.704 DS 0.704 -
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Cuadro de estados DS — Seccion digital normal o FC con la seccién

CUADRO B.1/G.962 (cont.)

digital normal o FC en la interfaz

Estado

DS111

DS212

DS221

DS2.22

DS3.13

Nombre del estado
operacional o condicion
defallodelaDS

Seccion digital normal

FC5

FC1

FCly FC5

FC4

Estado ET
correspondiente

ET1,4.1,02

ET 2.2

ET21

ET 2.1

ET 4.2

Sefiales transmitidas
hacia la interfaz V3

Tramas normales; Sa5
«1»; Sa6 = «0000»

Tramas RAI (Nota 2);
Sab = «1»; Sab = «1110:

>

AUXP

AUXP

Intervalos de tiempo
distintos de 0 puesto a|
todos «1» binarios;
bit A = «0»; Sab = «1»;
Sa6 = «1000»

Sefales transmitidas
hacia la interfaz u/r

Tramas normales

AIS

Tramas normales con
(Nota 4); bit E = «1»

RAI

AIS

Tramas con RAI (Nota 4
bit E = «0»

Suceso

Tramas normales (Nota

en las interfaces V@ u/r
No (FC1 o FC50

instruccion de bucle)

1)

DS 1.11

DS 1.11

(Nota 6)

DS 1.11

Pérdida de potencia
enlalLT

DS 0.02

DS 0.02

DS 0.02

DS 0.02

DS 0.04

Retorno de potencia
alalLT

/

/

/

/

/

Fase de oscilacion de
extincion de la NT

DS 0.101

DS 0.102

DS 0.201

DS 0.202

DS 0.103

Ausencia de potencia
enlaNT

/

/

/

/

/

Retorno de potencia
alaNT

/

/

/

/

/

Fallo de FC1 niguna
instruccion de bucle
desde el lado ET

DS 2.21

(Nota 6)

DS 2.21

(Nota 6)

Fallo en FC5 niguna
instruccion en bucle
desde el lado ET

DS 2.12

(Nota 6)

DS 2.12

(Nota 6)

Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz Vi
(FV3/FC5) ninguna AIS

DS 4.32

DS 4.32

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4
(Nota 5) nilguna
instruccion de bucle

DS 3.13

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

FC1y FC5 nirguna
instruccién de bucle

(Nota 6)

DS 2.22

DS 2.22

(Nota 6)

FC1ly FC4 nirguna
instruccion de bucle

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 4.23

(Nota 6)

DS 4.23

FC5y FC4 nirguna
instruccién de bucle

(Nota 6)

DS 4.14

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 4.14

FC1y FV3/FC5

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 4.42

DS 4.42

(Nota 6)

FCly FC5y FC4
ninguna instruccion
de bucle

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 4.24

(Nota 6)

FV3/FC5 y FC4

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 4.34

FC1y FV3/FC5y FC4

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

Instruccién de bucle 1
recibiday ninguna
(FC5 o FC4) (Nota 10)

DS 5.51

(Nota 6)

DS 5.51

(Nota 6)

(Nota 6)

Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E
y FC5 (Nota 10)

=

(Nota 6)

DS 5.52

(Nota 6)

DS 5.52

(Nota 6)

Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E
y FC4 (Nota 10)

=

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 5.53

Instruccién de bucle 1
recibiday FC5y FC4
(Nota 10)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

(Nota 6)

Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado ET
y no FC1 (Nota 10)

DS 5.15

DS 5.15

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 5.15

Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado E
y FC1 (Nota 10)

=

(Nota 6)

(Nota 6)

DS 5.25
(Nota 9)

DS 5.25
(Nota 9)

(Nota 6)
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Cuadro de estados DS — Seccion digital normal o FC con la seccién

CUADRO B.1/G.962 (cont.)

digital normal o FC en la interfaz

Estado DS1.11 DS2.12 DS2.21 DS 222 DS3.13
Nombre del estado Seccion digital normal FC5 FC1 FClyFC5 FC4
operacional o condicion
defallodelaDS
Estado ET ET1,4.1,02 ET 2.2 ET21 ET 2.1 ET 4.2
correspondiente
Sefiales transmitidas Tramas normales; Tramas RAI (Nota 2); AUXP AUXP Intervalos de tiempo
hacia la interfaz V3 Sa5 = «1»; Sa6 = «0000% Sa5 = «1»; Sa6 = «1110p distintos de 0 puesto a|
todos «1» binarios;
bit A = «0»; Sab = «1»;
Sa6 = «1000»
Sefales transmitidas Tramas normales AIS Tramas normales con RAI AIS Tramas con RAI (Nota 4);
hacia la interfaz u/r (Nota 4); bit E = «1» bit E = «0»
Suceso
AIS en la interfaz V3 DS 6.66 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC1 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.76 (Nota 6) (Nota 6)
AlSy FC5 (Nota 6) DS 6.62 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.67
AlSy FC1y FC5 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.72 (Nota 6)
AISy FCly FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AlISy FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FCly FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — FC dentro de la seccién digital y FC en la interfaz

Estado DS4.14 DS 4.23 DS 4.32 DS 4.24 DS 4.42 DS4.34 DS 4.44
Nombre del estado FC5y FC4 FCly FC4 FV3/FC5 FCly FC5y FC4 | FCly FV3/FC5 | FV3/FC5y FC4 FCly FV3/
operacional o condicion FC5y FC4
defalodelaDS
Estado ET ET 2.3 ET 21 ET 22 ET 21 ET 21 ET 23 ET 21
correspondiente
Intervalos de Intervalos de AUXP
tiempo distintos Tramas RA tiempo distintos d
Sefiales transmitidas | de O puesto a (Nota 2); 0 puesto a todos|
. . todos «1» AUXP Sab = «1»; AUXP AUXP «1» binarios;
hacia la interfaz V3 binarios; Sab = «1110» bit A = «0»;
bit A = «0»; Sab = «1»;
Sab = «1»; Sab = «1110»
Sab = «1110»
Sefiales transmitidas Tramas normales|
hacia la interfaz u/r AIS con RAI (Nota 4); AIS AIS AIS AIS AIS
bit E = «0»
Suceso
Tramas normales (Nota [L)
en las interfaces V@ u/r (Nota 6) (Nota 6) DS 1.11 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
No (FC1 o FC5 o0
instruccion de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.04 DS 0.04 DS 0.02 DS 0.04 DS 0.02 DS 0.04 DS 0.04
enlalLT
Retorno de potencia / / / / / / /
alaLT
Fase de oscilacion de DS 0.104 DS 0.203 DS 0.302 DS 0.204 DS 0.402 DS 0.304 DS 0.49
extincion de la NT
Ausencia de potencia / / / / / / /
enlaNT
Retorno de potencia / / / / / / /
alaNT
Fallo de FC1 niguna
instruccion de bucle (Nota 6) DS 2.21 (Nota 6) (Nota 6) DS 221 (Nota 6) (Nota 6)
desde el lado ET
Fallo en FC5 niguna
instruccién en bucle DS 2.12 (Nota 6) DS 2.12 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V; (Nota 6) (Nota 6) - (Nota 6) DS 4.32 DS 4.32 (Nota 6)
(FV3/FC5) ninguna AlS
Pérdida de tramas
en la interfaz u/r FC4 DS 3.13 DS 3.13 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 3.13 (Nota 6)
ninguna instruccién de
bucle
FC1y FC5 nirguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 2.22 DS 2.22 (Nota 6) (Nota 6)
instruccion de bucle
FC1y FC4 nirguna (Nota 6) - (Nota 6) DS 4.23 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.23
instruccion de bucle
FC5y FC4 nirguna - (Nota 6) (Nota 6) DS 4.14 (Nota 6) DS 4.14 (Nota 6)
instruccion de bucle
FC1y FV3/FC5 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.42 (Nota 6) - (Nota 6) DS 4.42
FCly FC5y FC4
ninguna instruccion DS 4.24 DS 4.24 (Nota 6) - (Nota 6) (Nota 6) DS 4.24
de bucle
FV3/FC5y FC4 DS 4.34 (Nota 6) DS 4.34 (Nota 6) (Nota 6) - DS 4.34
FC1y FV3/FC5y FC4 (Nota 6) DS 4.44 (Nota 6) DS 4.44 DS 4.44 DS 4.44 —
Instruccion de bucle 1
recibiday ninguna (Nota 6) DS 5.51 DS 5.51 (Nota 6) DS 5.51 (Nota 6) (Nota 6)
(FC5 0 FC4)
(Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E|I (Nota 6) (Nota 6) DS 5.52 (Nota 6) DS 5.52 (Nota 6) (Nota 6)
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E[l  (Nota 6) DS 5.53 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.53 DS 5.53
y FC4 (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibiday FC5y FC4 DS 5.54 (Nota 6) (Nota 6) DS 5.54 (Nota 6) DS 5.54 DS 5.54
(Nota 10)
Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado de DS 5.15 (Nota 6) DS 5.15 (Nota 6) (Nota 6) DS 5.15 (Nota 6)
ET no FC1 (Nota 10)
Instruccion de bucle 2 DS 5.25 DS 5.25 DS 5.25 DS 5.25
recibida desde el lado d (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9)

ETy FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — FC dentro de la seccién digital y FC en la interfaz

Estado DS4.14 DS4.23 DS 4.32 DS 4.24 DS 4.42 DS4.34 DS 4.44
Nombre del estado FC5y FC4 FCly FC4 FV3/FC5 FClyFC5y FC4| FCly FV3/FC5 | FV3/FC5y FC4 FCly FV3/
operacional o condicion FC5y FC4
defallodelaDS
Estado ET ET 2.3 ET 21 ET 2.2 ET 21 ET 21 ET 23 ET 21
correspondiente
Sefiales transmitidas Intervalos de Intervalos de AUXP
hacialainterfaz V3 tiempo distintos Tramas RA tiempo distintos d¢
de 0 puesto a (Nota 2); 0 puesto a todos|
todos «1» AUXP Sab = «1»; AUXP AUXP «1» binarios;
binarios; Sab = «1110» bit A = «0»;
bit A = «0»; Sab = «1»;
Sab = «1»; Sab = «1110»
Sa6 = «1110»
Sefiales transmitidas Tramas normales|
hacia la interfaz u/r AIS con RAI (Nota 4); AIS AIS AIS AIS AIS
bit E = «0O»
Suceso
AlIS en lainterfaz V3 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.66 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
AISy FC1 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.76 (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC5 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.62 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AISy FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AlISy FC1y FC5 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.72 (Nota 6) (Nota 6)
AISy FCly FC4 (Nota 6) DS 6.77 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
AlISy FC5y FC4 DS 6.64 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.64 (Nota 6)
AlSy FC1y FC5y FC4| (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.74 DS 6.74 (Nota 6) DS 6.74
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Bucles mientras se efectia el acceso en condicién
de alimentacion de potencia normal

Estado DS5.51 DS5.52 DS5.53 DS5.54 DS5.15 DS5.25
Nombre del estado Bucle1LT Bucle 1 FC5 Bucle 1 FC4 Bucle 1 FC5 Bucle2 NT Bucle2 (NT
operacional o condicion norma o FC1 y FC4 normal o FC4 normal o FC4) y
defalodelaDS FC1
Estado ET ET 52 ET 52 ET ... ET ... ET 54 ET 54

correspondiente

Sefiales transmitidas | Tramasrecibidasdesdeel | Tramas recibidas desde ¢l Tramas recibidagy Tramas recibidag Tramas recibidag

hacialainterfaz V3 ET enlainterfaz V3; ET en lainterfaz V3; desde el ET enld desde el ET enld desde el ET en I AUXP
Sab = «0» Sab = «0» interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3;
Sab = «0» Sab = «0» Sab = «0»
Sefiales transmitidas [ Tramas de RAI (Nota 4); Tramas de RAI Tramas de RAI | Tramas de RAI
hacia la interfaz u/r bit E = «1»; Sab = «1111 AIS (Nota 4) AIS (Nota 4); (Nota 4);
bit E = «1»; bit E = «1»; bit E = «1»;
Sab = «1111» Sab = «1010» Sab = «1010»
Suceso
Tramas normales (Nota [L)
en las interfaces V@ u/r DS 1.11 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 1.11 DS 2.21
No (FC1 o FC5o0 (Nota 13) (Nota 13) (Nota 13)
instruccion de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.02 DS 0.02 DS 0.04 DS 0.04 DS 0.04 DS 0.04
enlalLT
Retorno de potencia / / / / /
alalLT /
Fase de oscilacion de DS 5.501 DS 5.502 DS 5.503 DS 5.504 DS 0.105 DS 0.205
extincion de la NT
Ausencia de potencia / / / / / /
enlaNT
Retorno de potencia / / / / / /
alaNT
Fallo de FC1 niguna DS 2.21 DS 2.21
instruccion de bucle desgle (Nota 11) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13)
el lado ET
Fallo de FC5 niguna DS 2.12 DS 2.12
instruccion de bucle (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6)
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V: DS 4.32 DS 4.32 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.32 (Nota 6)
(FV3/FC5) ninguna AIS
Pérdida de tramas DS 3.1¢ DS 3.13
en la interfaz u/r FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6) (Nota 12) (Nota 6)
(Nota 5) nimguna
instruccion de bucle
FC1y FCS5 nirguna (Nota 6) DS 2.22 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 2.22
instruccion de bucle (Nota 11)
FC1ly FC4 nirguna (Nota 6) (Nota 6) DS 4.2! (Nota 6) (Nota 6) DS 4.23
instruccion de bucle (Nota 11) (Nota 11)
FC5y FC4 nirguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS.4.14 DS.4.14 (Nota 6)
instruccion de bucle (Nota 13) (Nota 12)
FC1y FV3/FC5 DS 4.42 DS 4.42 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.42
FCly FC5y FC4 DS.4.24
ninguna instruccion (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 11) (Nota 6) DS 4.24
de bucle
FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.34 DS 4.34 DS 4.34 (Nota 6)
FC1y FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.44 DS 4.44 (Nota 6) DS 4.44
Instruccién de bucle 1 DS 551 DS 551
recibiday ninguna (FC5 - DS 5.51 DS 5.51 (Nota 6) (Nota 13) (Nota 13)
o FC4) (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado EJI DS 5.52 - (Nota 6) DS 5.52 (Nota 6) (Nota 6)
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1 DS 5.53 DS 5.53
recibida desde el lado E[ DS 5.53 (Nota 6) - DS 5.53 (Nota 12) (Nota 12)
y FC4 (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibiday FC5y FC4 (Nota 6) DS 5.54 DS 5.54 - (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 10)
Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado de DS 5.15 (Nota 6) DS 5.15 (Nota 6) - DS 5.15
ET no FC1 (Nota 10)
Instruccion de bucle 2 DS 5.25 DS 5.2¢
recibida desde el lado EJI (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) DS 5.25 -
y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Bucles mientras se efectia el acceso en condicién
de alimentacion de potencia normal

Estado DS5.51 DS5.52 DS5.53 DS5.54 DS5.15 DS5.25
Nombre del estado Bucle1LT Bucle 1 FC5 Bucle 1 FC4 Bucle 1 FC5 Bucle2 NT Bucle2 (NT
operacional o condicion norma o FC1 y FC4 normal o FC4 normal o FC4) y
defalodelaDS FC1
Estado ET ET 52 ET 52 ET ... ET ... ET 54 ET 54
correspondiente
Sefiales transmitidas | Tramasrecibidasdesdeel | Tramas recibidas desde ¢l Tramas recibidagy Tramas recibidag Tramas recibidag
hacialainterfaz V3 ET enlainterfaz V3; ET en lainterfaz V3; desde el ET enld desde el ET enld desde el ET en I AUXP
Sab = «0» Sab = «0» interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3;
Sab = «0» Sab = «0» Sab = «0»
Sefiales transmitidas [ Tramas de RAI (Nota 4); Tramas de RAI Tramas de RAI | Tramas de RAI
hacia la interfaz u/r bit E = «1»; Sab = «1111 AIS (Nota 4) AIS (Nota 4); (Nota 4);
bit E = «1»; bit E = «1»; bit E = «1»;
Sab = «1111» Sab = «1010» Sab = «1010»
Suceso
AIS en la interfaz V3 DS 6.66 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.66 (Nota 6)
(Nota 13) (Nota 13)
AIS&FC1 DS 6.76 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.76
(Nota 11) (Nota 13)
AIS&FC5 (Nota 6) DS 6.62 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 13)
AIS&FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.6° (Nota 6) DS 6.67 (Nota 6)
(Nota 13) (Nota 13)
AIS&FC1&FC5 (Nota 6) DS 6.72 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 11)
AIS&FC1&FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.7 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.77
(Nota 11) (Nota 12)
AIS&FC5&FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.64 (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 13)
AIS&FC1&FC5&FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.74 (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 11)
40 Recomendaciéon G.962  (03/93)




CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Bucles mientras se efectla el acceso,
condicion de alimentacion de potencia normal

Estado DS 5.500 DS 5.501 DS 5.502 DS 5.503 DS 5.504 DS 5.105 DS 5.205
Nombre del estado Bucle 1 ausencia Bucle 1 Bucle 1 Bucle 1 Bucle 1 Bucle 2 Bucle 2
operacional o condicion | de potenciaenla | extincion de la NT extincion de extincion de [extincion de la NT extincién de la NT|  extincién de
defalodelaDS NT laNT y FC5 laNT y FC4 y FC5y FC4 laNTy FC1
Estado ET ET5.2 ET .. ET .. ET .. ET .. ET5.4 ET5.4
correspondiente
Sefiales transmitidas | Tramas recibidag Tramas recibidas| Tramas recibidas Tramas recibid: | Tramas recibidag Tramas recibidag
hacia la interfaz V3 | desde el ET enla desde el ET en la] desde el ET en I desde el ET en | desde el ET en | desde el ET en I
interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; AUXP
Sab = «0» Sab = «0» Sab = «0» Sab = «0» Sa5 = «0» Sa5 = «0»;
Sab = «1000»
Sefiales transmitidas Tramas RA Tramas RA Tramas RA Tramas RA
hacia la interfaz u/r Ninguna sefi (Nota 4); AIS (Nota 4) AlS (Nota 4); (Nota 4);
bit E = «1»; bit E = «1»; bit E = «0»; bit E = «0»;
Sab = «1111» Sab = «1111» Sab = «1010» Sab = «1010»
Suceso
Tramas normales (Nota [L)
en las interfaces V@ u/r DS 0.101 DS 0.101
No (FC1 o0 FC50 / (Nota 13) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6)
instruccion de bucle)
Pérdida de potencia DS 0.000 DS 0.002 DS 0.002 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004 DS 0.004
enlalLT
Retorno de potencia / / / / /
alaLT
Fase de oscilacion de / - - - - - -
extincion de la NT
Ausencia de potencia - DS 5.500 DS 5.500 DS 5.500 DS 5.500 DS 0.200 DS 0.20
enlaNT
Retorno de potencia DS 5.54 DS 551 DS 5.52 DS 5.53 DS 5.54 DS 5.15 DS 5.25
alaNT
Fallo de FC1 niguna DS 0.201 DS 0.201
instruccion de bucle DS 0.200 (Nota 13) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13)
desde el lado ET
Fallo de FC5 niguna DS 0.102 DS 0.102
instruccion de bucle / (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6)
desde el lado ET
Pérdida de tramas DS 0.302 DS 0.302 DS 0.302
(Nota 5) en la interfaz Vi / (Nota 13) (Nota 13) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6)
(FV3/FC5) ninguna AIS
Pérdida de tramas DS 0.103 DS 0.103
en la interfaz u/r FC4 / (Nota 6) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6) (Nota 13) (Nota 6)
(Nota 5) nirguna
instruccion de bucle
FC1ly FC5 nirguna / (Nota 6) DS 0.202 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.202
instruccion de bucle (Nota 11) (Nota 13)
FC1y FC4 nirguna / (Nota 6) (Nota 6) DS 0.203 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.203
instruccion de bucle (Nota 11) (Nota 12)
FC5y FC4 nirguna / (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.104 DS 0.104 (Nota 6)
instruccion de bucle (Nota 13) (Nota 12)
FC1y FV3/FC5 DS 0.400 DS 0.402 DS 0.402 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.402
(Nota 11) (Nota 11) (Nota 13)
FCly FC5y FC4 DS 0.204 DS 0.204
ninguna instruccion / (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 11) (Nota 6) (Nota 12)
de bucle
FV3/FC5y FC4 / (Nota 6) (Nota 6) DS 0.304 DS 0.304 DS 0.304 (Nota 6)
(Nota 13) (Nota 13) (Nota 12)
FCly FV3/FC5y FC4 / (Nota 6) (Nota 6) DS 0.404 DS 0.404 (Nota 6) DS 0.404
(Nota 11) (Nota 11) (Nota 12)
Instruccion de bucle 1 DS 5.501 DS 5.501
recibiday ninguna (FC5 d / - DS 5.501 DS 5.501 (Nota 6) (Nota 13) (Nota 13)
FC4) (Nota 10)
Instruccién de bucle 1
recibida desde el lado ET / DS 5.502 - (Nota 6) DS 5.502 (Nota 6) (Nota 6)
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1 DS 5.503 DS 5.503
recibida desde el lado ET / DS 5.503 (Nota 6) - DS 5.503 (Nota 12) (Nota 12)
y FC4 (Nota 10)
Instruccion de bucle &
recibida FC5 FC4 / (Nota 6) DS 5.504 DS 5.504 - (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 10)
Instruccion de bucle 2
desde el lado ET no FC[L / DS 5.105 (Nota 6) DS 5.105 (Nota 6) - DS 5.105
(Nota 10)
Instruccién de bucle 2 DS 5.205 DS 5.205
desde el lado ET / (Nota 9) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) DS 5.205 -
y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Bucles mientras se efectla el acceso,
condicion de alimentacion de potencia normal

Estado DS 5.500 DS 5.501 DS 5.502 DS 5.503 DS 5.504 DS5.105 DS5.205
Nombre del estado Bucle 1 ausencia Bucle1 Bucle 1 Bucle 1 Bucle 1 Bucle 2 Bucle 2
operacional o condicion | depotenciaenla | extincion de la NT extincion de extincion de  [extincion de la NT extincion de la NT|  extincion de
defalodelaDS NT laNTy FC5 laNTyFC4 y FC5y FC4 laNTyFC1
Estado ET ET 5.2 ET ... ET ... ET .. ET ... ET5.4 ET5.4
correspondiente
Sefiales transmitidas | Tramas recibidag Tramas recibidas| Tramas recibidas Tramas recibide | Tramas recibidag Tramas recibidag
hacia la interfaz V3 | desde el ET en la desde el ET en la] desde el ET en Ig desde el ET en | desde el ET en la desde el ET en Ig
interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; interfaz V3; AUXP
Sab = «0» Sab = «0» Sab = «0O» Sab = «0» Sa5 = «0» Sab = «0»;
Sab6 = «1000»
Sefiales transmitidas Tramas RA Tramas RA Tramas RA Tramas RA
hacia la interfaz u/r Ninguna sefial (Nota 4); AIS (Nota 4) AIS (Nota 4); (Nota 4);
bit E = «1»; bit E = «1»; bit E = «0»; bit E = «0»;
Sab = «1111» Sa6 = «1111» Sab6 = «1010» Sa6 = «1010»
Suceso
AIS en la interfaz V3 / DS 0.606 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.606 (Nota 6)
(Nota 13) (Nota 13)
AlSy FC1 DS 0.700 DS 0.706 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.706
(Nota 11) (Nota 13)
AIS 'y FC5 / (Nota 6) DS 0.602 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 13)
AlISy FC4 / (Nota 6) (Nota 6) DS 0.607 (Nota 6) DS 0.607 (Nota 6)
(Nota 13) (Nota 12)
AISy FCly FC5 / (Nota 6) DS 0.702 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 11)
AlISy FCly FC4 / (Nota 6) (Nota 6) DS 0.707 (Nota 6) (Nota 6) DS 0.707
(Nota 11) (Nota 12)
AISy FC5y FC4 / (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.604 (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 13)
AISy FCly FC5y FC4 / (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 0.704 (Nota 6) (Nota 6)
(Nota 11)
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CUADRO B.1/G.962 (cont.)

Cuadro de estados DS — Seccion digital recibiendo AIS en la interfaz V3

Estado DS 6.66 DS6.76 DS 6.62 DS 6.67 DS6.72 DS6.77 DS 6.64 DS6.74
Nombre del estado AlS en V3 AIS en V3 AIS en V3 AlS en V3 AlS en V3 AIS en V3 AlS en V3 AlS en V3
operacional o condicién y FC1 y FC5 y FC4 yFC1yFC5 | yFClyFC4 | yFC5yFC4 | yFClyFC5
de fallo de la DS y FC4
Estado ET ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3 ET 0.3
correspondiente ET 6.2 ET ... ET 2.2 ET 6.3 ET ... ET ... ET 2.3 ET ...
Sefiales transmitidas | Tramas RAI AUXP Tramas RAI [Los intervalos dg AUXP AUXP Losintervalosde  AUXP
hacia la interfaz V3 (Nota 2); (Nota 2); tiempo distintog tiempo distintog
Sab = «1»; Sab = «1»; | de O puestos g de 0 puestos g
Sab = «1111» Sab = «1110» todos «1»; todos «1»;
bit A = «0»; bit A = «0»;
Sab = «1»; Sab = «1»;
Sab = «1111» Sab = «1110»
Sefiales transmitidas AIS AIS AIS AIS AIS AIS AIS AIS
hacia la interfaz u/r
Suceso
Tramas normales (Nat
1) en las interfaces W3 DS 1.11 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
u/rno (FC1 0 FC5 o0
instruccion de bucle)
Pérdida depotencia DS 0.02 DS 0.02 DS 0.02 DS 0.04 DS 0.02 DS 0.04 DS 0.04 DS 0.4
enlaLT
Retorno depotencia / / / / / - - _
alaLT
Fase de oscilacion de DS 0.606 DS 0.706 DS 0.602 DS 0.607 DS 0.707 DS 0.707 DS 0.6p4 DS 0.
extincion de la NT
Ausencia depotencia / / / / / / / /
enlaNT
Retorno depotencia / / / / / / / /
alaNT
Fallo de FC1 niguna
instruccion de bucle (Nota 6) DS 2.21 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
desde el lado ET
Fallo en _ECS niguna
instruccion en bucle (Nota 6) (Nota 6) DS 2.12 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
desde el lado ET
Pérdida de tramas
(Nota 5) en la interfaz V DS 4.32 (Nota 6) DS 4.32 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6|
(FV3/FC5) ninguna AIS
Pérdida de tramas
en la interfaz ulr FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 3.13 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
(Nota 5) ninguna
instruccion de bucle
FC1y FC5 ninguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 2.22 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
instruccion de bucle
FC1y FC4 ninguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.23 (Nota 6) (Nota 6
instruccion de bucle
FC5 y FC4 ninguna (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.14 (Nota 6
instruccion de bucle
FC1y FV3/FC5 (Nota 6) DS 4.42 (Nota 6) (Nota 6) DS 4.42 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
FClyFC5y FC4
ninguna instruccién (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.24
de bucle
FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.34 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
FCly FV3/FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 4.44 (Nota 6) DS 4.44
Instruccion de bucle 1
recibida y ninguna (FC5 DS 5.51 DS 5.51 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
FC4) (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E| (Nota 6) (Nota 6) DS 5.52 (Nota 6) DS 5.52 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
y FC5 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida desde el lado E| (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.53 (Nota 6) DS 5.53 (Nota 6) (Nota 6
y FC4 (Nota 10)
Instruccion de bucle 1
recibida y FC5 y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 5.54 DS 5.54
(Nota 10)
Instruccion de bucle 2
recibida desde el lado E1 DS 5.15 (Nota 6) (Nota 6) DS 5.15 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6
no FC1 (Nota 10)
Instruccién de bucle 2 DS 5.25 DS 5.25
recibida desde el lado E| (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 9) (Nota 6) (Nota 6)
y FC1 (Nota 10)
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CUADRO B.1/G.962 (fin)

Cuadro de estados DS — Seccion digital recibiendo AIS en la interfaz V3

Estado DS 6.66 DS 6.76 DS 6.62 DS 6.67 DS6.72 DS6.77 DS 6.64 DS6.74
Nombre del estado AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3 AlSenV3
operacional o condicion yFC1 yFC5 y FC4 yFCLyFC5 | yFclyFca | YFCGSYFC4 |y FglFéfCF’
Estado ET ETO03 ETO03 ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3 ETO0.3 ET0.3
correspondiente ET 6.2 ET ... ET 2.2 ET 6.3 ET ... ET .. ET 2.3 ET ...
Sefiales transmitidas | Tramas RA AUXP Tramas RA | Los intervalos AUXP AUXP Los intervalos AUXP
hacia lainterfaz V3 | {30 3'»; iy 2’»; dionton B 0 disanton e 0
Sab = «1111» Sab6 = «1110»| puestos a todos puestos a todog
«1» «1»;
bit A = «0»; bit A = «O»
Sab = «1»; Sab = «1»;
Sab = «1111» Sa6 = «1110»
Sefales transmitidas AIS AIS AlS AIS AIS AlS AlS AlS
hacia la interfaz u/r
Suceso
AIS en la interfaz V3 - DS 6.66 DS 6.66 DS 6.66 (Nota 6) (Nota 6 (Nota §) (Nota
AlSyFC1 DS 6.76 - (Nota 6) (Nota 6) DS 6.76 DS 6.76 (Nota 6 (Nota §
AIS y FC5 DS 6.62 (Nota 6) — (Nota 6) DS 6.62 (Nota 6) DS 6.62 (Nota §
AlISy FC4 DS 6.67 (Nota 6) (Nota 6) - (Nota 6) DS 6.67 DS 6.67| (Nota §
AlSy FC1y FC5 (Nota 6) DS 6.72 DS 6.72 (Nota 6) - (Nota 6) (Nota 6 DS 6.7
AISy FCly FC4 (Nota 6) DS 6.77 (Nota 6) DS 6.77 (Nota 6) — (Nota 6 DS 6.7]
AlISy FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) DS 6.64 DS 6.64 (Nota 6) (Nota 6 - DS 6.6
AISy FCly FC5y FC4 (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) (Nota 6) DS 6.74 DS 6.74 DS 6.14 -
NOTAS

1 «Tramas normales» incluye tramas operacionales y la sefial indicacién de alarma distante, (RAI, remote alarm indicatdiendalepeaplicacion de el ET

y del equipo del lado usuario, respectivamente. Este suceso esta relacionado con el estado DS 1.11 «seccion digitad mochogpb>caatro condiciones relativas
al estado del acceso total (ET, DS y equipo del lado usuario). Estas condiciones dependen de los sucesos detectadmsgd@ueiiI del lado usuario: «acceso
operacional», «<FC2» «LOS/LFA en el ET», «<FC2 y LOS/LFA en el ET». El estado de la seccion digital no resulta afectaddfierengias defiales en la interfaz.

La sefiales recibidas en la interfaz usuario-red, se transfieren de forma transparente a la interfaz V3 y viceversa.

La sefial RAI (Bit A puesto a UNO) recibida en la interfaz usuario-red, se transfiere de forma transparente a la interfaz V3.
«Tramas» puede comprender o no la sefial RAI, dependiendo del equipo del lado usuario.
La sefial RAI recibida en la interfaz V3 se transfiere de forma transparente a la interfaz usuario-red.

La pérdida de tramas incluye la pérdida de la alineacion de trama (LFA) y la pérdida de sefial (LOS).

o g A~ W N

Este suceso no se produce mientras se esta en este estado. Se supone que las condiciones de fallo (FC) se deteetdoroeasdeanarid, es decir no esta
permitida una transicion directa desde una situacién FC n-tupla a una situacién FC (n-2)-tupla o viceversa, por ejemptamBGitd-tupla a una situacion FC
2-tupla.

7 «Tramas normales» comprende tramas operacionales normales (estado ET 2.5) y la sefial RAI (estado ET 2.6); la que epeesipothels=T .
8 El texto de esta nota se ha eliminado.

9 En esta situacién de fallo, la DS es capaz de establecer el bucle solicitado, pero el ET no recibe ni una confirmaeidn elepatrdn de sefial de prueba
transmitido.

10 LalTylaNT1 no quedan enclavadas con respecto a la formacién de bucles, es decir un bucle establecido solamerge seaetiear tanto se detecta la
sefial de control apropiada (Sa6 = «1111» para la LT y Sa6 = «1010» para la NT1.

11  Se supone que la LT cuando libera el bucle 1, detecta una condicién FC1 hasta que se consigue la alineacion de trama.
12 Se supone que cuando la NT1 libera el bucle 2, detecta una condiciéon FC4, hasta que se consigue la alineacion de trama.

13  Este suceso no debera ocurrir de acuerdo con las Notas 11y 12.
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B.3 Codificacion de las sefiales en el punto de referencia V3

Para ejecutar las funciones necesarias para operar y mantener la seccion digital de acceso a velocidad primaria, St
utilizan los bits Sa siguientes:

Sa4 No utilizado.

Sab5 Indicacion de sentido de ET a NT1 (necesario para sustentar el estado del bucle). Indicacion de bucle
de NT1 a ET.

Sab Control de bucle de ET a NT1 estado de capa 1 de NT1 a ET.
Sa7 No utilizado.

Sa8 No utilizado.

Ademas, para permitir que la LT notifique FC1, se ha definido una sefial «esquema auxiliar» #il¥Py pattern)
constituida por un tren de bits continuo ... 0101010 ...

Se numeran los bits Saé como Sa6l, Sa62, Sa63, Sa64 dentro de la sub-multitransalb(8ME;frame) de acuerdo

con el Cuadro 4b. Esto permite la explotaciéon del juego de cédigo completo y garantiza la flexibilidad para sustentar
diversas configuraciones entre V3 y el punto de referencia T, como ya se ha indicado en la parte inferior de la
Figura 2/1.604. Debe resaltarse que el lado generador de los bits Sa6 (codificacion) debe sincronizar los bits Sa6 con la
sub-multitrama, mientras que el lado receptor de codificaciéon depende del juego de cddigos utilizado en una
configuracién determinada. El juego de cédigos que en este anexo se define como obligatorio, esta destinado a sustenta
la configuracion ET-LT-NT1-NT2 «simple» tal y como se define en la parte superior de la Figura 2/1.604 y no requiere

la sincronizacién en el lado del receptor.

B.4 Asignacion de elementos de sefial a elementos funcionales

En el Cuadro B.2, se relacionan los puntos de cddigo de las diversas sefiales con las funciones para la explotacién y e
mantenimiento en el punto de referencia V3 y se define también dénde se generan estas sefales. Estas funcione
comprenden situaciones de fallo, bucles y procedimientos de error CRC-4. Se han dejado en blanco las intersecciones d
las sefiales con las funciones cuando no existe relacion entre ambas. Las codificaciones de los elementos de la sefial qu
se refieren a situaciones de fallo son correctas par fallos Unicos. Las sefiales descritas en el Cuadro B.1 implican que I
LT y las agrupaciones funcionales NT1 ejecutan las funciones siguientes:

B41 EnlaLT

— genera la sefial AUXP hacia el punto de referencia V3 (notificacion de FC1), cuando la sefial recibida
desde la NT1 provoca una LOS o facultativamente una LFA. Sin embargo, la sustentacion del enlace
digital adicional, exige que en la LT se detecte la LFA;

— genera la sefial AUXP hacia el punto de referencia T, cuando la sefial recibida desde el lado del ET
produce una LOS o, facultativamente, se trata de una sefial distinta de la AlIS que provoca una LFA;

— transfiere la sefial AlS recibida desde el lado del ET hacia el punto de referencia T;
— devuelve en bucle el bit Sa5 hacia el punto de referencia V3 si esta activado el bucle 1;

— supervisa el bucle Sa6 recibido desde el ET para controlar el bucle 1.

B42 EnlaNT1

— genera los codigos de bit Sa6 hacia el punto de referencia V3 para notificar a la ET el estado de su capa 1;
FV3/FC5 - «1110», FC4- «1100» pérdida de potencia «1000», en cualquier otro caso Sa6
«0000»;

— genera la sefal AIS hacia el punto de referencia T, cuando la sefial recibida desde LT produce una LOS o
es un sefal distinta de la AIS (incluida AUXP) y produce una LFA,;

— al detectarse FC4, genera una sefial hacia el punto de referencia V3 con el bit A puesto a CERO binario y
los bits Sa4, Sa7 y Sa8 fijados a UNO binario;

— genera el cédigo de bit Sa6 «1000» hacia el punto de referencia V3, para notificar la pérdida de energia en
la NT1;
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CUADRO B.2/G.962

Asignacion de elementos de sefial a funciones

Configuracié
nde potencig
en NT1

FC1

Indicacion de condiciones de fallo (FC)

FC2

FC3

FC4

LOS/LFA en LT
(ET aLT)
(Nota del

Cuadro B.1)

AlSen LT
(ETalT
(Nota del

Cuadro B.1)

Control de bucles desde

Bucles

FTndicacion de bucle a E

(Nota del Cuadro B.:

Indicacion de error de CRS-4

Error de

CRC-4

en NT1
(ET aNT1)

Bit E
recibido
en NT1
de NT2

(NT2 aNT1)

Errores de
CRC-4
simultaneog

Errorde |en interfaz 1

CRC-4
en NT1

AUXP

Tramado

Tramado

Tramado

Tramado

Tramado

Trame
aET

BitA=0

No aplicable

BIT A = 1(RAI

BIT A = 1(RAI

BIT A =0 (RAI

BIT A = 1(RAI)

BIT A = 1(RA)

Bit A
aET

Sa6 = 1000

No aplicable

Sa6 = 0000

Sa6 =11

10 Sa6=1

100 Sa6 =1

110

Sab =

1111

Bit Sa6
de ET

Sa6 = 1111

Sa6 = 101

Bit Sa6
de ET

Sa5=0

Sa5=0

Bit Sa5
de ET

Sa5=0 Sa5=0

Bit Sa5
aET

Llevado a E]
en bit E

Sa6 = 0001

Sa6 = 001D

Sa6 = 0011

ndicacione
de error
de CRC-4
aET

T

Sefialeq
en V3
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— supervisa el bit Sa6 recibido desde el ET, para controlar el bucle 2;

— transfiere la sefial AIS recibida desde el lado LT hacia el punto de referencia T, e indica la recepcion de
esta sefial fijando el cédigo del bit Sa6, hacia el punto de referencia V3, a «1111».

— fija el bit Sa5 en el sentido DS a ET y lo transmite hacia el ET de acuerdo con las siguientes reglas:
—  bucle 2 no activado Sa5=1

—  bucle 2 activado Sa5=0

NOTA — Es importante que el valor de Sa5 esté relacionado directamente con el estado vigente del bucle en vez de con la
instruccidn de bucle. De este modo es posible detectar el incumplimiento de una instruccion o bucles no intencionales.

B.5 Indicacion de errores de CRC-4 detectados en el punto de referencia T del ET

Los errores de CRC-4 de las capaci dades de mantenimiento mejoradas detectados en la interfaz del punto de referencia
T pueden ser comunicados, facultativamente, a ET por la DS. Para ello son necesarias las siguientes funciones de
informacion de los errores de CRC-4:

— entre NT1y TE, detectados por el TE y comunicados a la NT1 mediante el bit E;
— entre TEy NTL1, detectados por la NT1;
— entre NT1y TE y entre TE y NT1 simultdneamente.

En el Cuadro B.2 se definen mas puntos de cédigo para el bit Saé.

Cuando estas funciones de informacién facultativas estén en vigor ya no sera aplicable la configuracion
«simple» definida en B.3. En el lado receptor también se requiere sincronizacion del bit Saé con la submultitrama. Un
ET que aplique la deteccion asincrona del bit Saé confundira esos informes de error de CRC-4 de la NT1 con otras
indicaciones de defecto, por ejemplo, pérdida de potencia en NT1 o FCA4.

Anexo C
(a la Recomendacion G.962)

Asignacion de codificaciones de sefial y cuadros de transicion de estados DS
para la opcion 3 conforme con la Recomendacion 1.604 a 2 Mbit/s

(Este anexo es parte integrante de la presente Recomendacion)

C1l Introduccién

En este anexo se describen las funciones de operaciéon y mantenimiento esbozadas en la opcién 3 del
Anexo A/1.604. Se utilizan los bits Sa 4, 5, 6, 7 y 8 para transportar la informacion de analisis de error «en servicio»,
basada en el método de andlisis de error de la Recomendacién G.821 y un algoritmo de supervision de errores CRC-4.
La asignacion de los bits Sa es la siguiente:

Sa4 reservado para un canal de mantenimiento, para transportar mensajes que contienen informes de
perturbaciones e instrucciones de interconexion hacia y desde el ET, desde la LT y la NT1.

Sab bit de indicacion de sentido — fijado a UNO en el sentido de ET a NT1 y a CERO en el sentido de
NT1aET

Sa6, 7, 8 se utilizan estos bits dentro de cada submultitrama €BMFwltiframe), para indicar la calidad
de error y la situacion de los errores, como se indica en la subclatdsula C.2.
C2 Sefales en el punto de referencia V3

Estas sefiales, descritas en 3.4.1/1.431, son las que atraviesan la interfaz usuario-red (interfaz en el punto de refe-
rencia T). En el punto de referencia V3, se requiere un numero de sefiales adicional. En el Cuadro C.1, se enumeran las
sefiales necesarias para realizar estas funciones.
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CUADRO C.1/G.962

Sefiales entre la ET y la seccién digital de acceso

Nombre Condicion

NOF(U) Tramas peracionales con:

— Sab a 8 fados a CERO

— ninguna indicacién de defe«

— bits CRC-4 asociados activos

NOF(D) Tramas peracionales con:

— Sab a8 fados a UNO

— ninguna indicacion de defe

— bits CRC-4 asociados activos

RAI Tramas @eracionales con:
— bits CRC-4 asociados acti
— Indicacién de alarma distante

LOS Ninguna sefial recibida (Véase 5.3.3.4)
AIS Tren continuo de UNOS
ES(n) Tramas jgeracionales con:

— tramag & p de la multitrama CRC-due
contienen: Sa8 fijado a UNO

SES(n) Tramasperacionales con:
— tramag & p de la multitrama CRC-due
contienen: Saé6 fijado a UNO

DM(n) Tramas peracionales con:
— tramag & p de la multitrama CRC-due
contienen: Sa7 fijado a UNO

ES Segundo con erroertored second)
SES Segundo con muchos errorevdrely errored second)
DM Minuto degradadodegraded minute)

NOTAS

1 n indica el nimero de secciones del enlace (véase el Anexo A/I.604, opcion 3) como sigue:
n = 1 indica seccion supervisada (ET aLT) o (LT a ET)

n = 2 indica seccién supervisada NT1a LT

n = 3 indica seccion supervisada LT a NT1

n = 4 indica seccién supervisada NT2 a NT1

2 g y p estan relacionados directamente con n como sigue:
paran=1,9g=1yp=9

paran=2,q=3yp=11

paran=3,q=5yp=13

paran=4,q=7yp=15

3 NOF(U) formal operational frame (upstream) indica una trama operacional norma en el sentidd
NT1 aET.

NOF(D) (hormal operational frame (downstream)) indica una trama operacional normal en el sentido ¢
ET aNT1.

AIS, CRC, LOS y RAI como se indica en la Recomendacion 1.431.
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C.3 Definicion de elementos de funcion en el punto de referencia V3

Los elementos de funcién (FEjnction elements) representan las sefales de entrada consumidas si se produce la
transicion de estados, aln cuando se trata de una transicion nula (permanencia en el mismo estado) y no estén ys
disponibles para iniciar una o mas transiciones de estado.

C4 FE en el punto dereferenciaV3

Se muestran en dos cuadros los elementos de funcidn necesarios en el punto de referencia V3 para la aplicacion de est
método. En el Cuadro C.2, se indican los elementos de funcion que se aplican en el sentido de NT2 a ET y en el
Cuadro C.3 se indican los elementos de funcidn para el sentido ET a NT2.

CUADRO C.2/G.962

Relaciones entre los elementos de funcion y las sefiales
en el sentido seccion digital de acceso a ET

Elementos de funcion (FE)

FE N.° Contenido de los FE Sefiales

B Tramas operacionales NOF(U)

Pérdida de tramas de capa 1

E1l LTaET SES (1)
E2 NT1a LT (FC1) SES (2)
E3 LT an NT1 (FC3) SES (3)
E4 NT2 a NT1 (FC4) SES (4)
E5 ETalLT SES (1)
E6 NT1 a NT2 (FC2) RAI

Tramas de calidad degradada

H1 ETalT ES(1)/DM(1)
H2 LT a NT1 (FC3) ES(3)/DM(3)
H3 NT2 a NT1 (FC4) ES(4)/DM(4)
H4 NT1alLT (FC1) ES(2)/DM(2)
H5 LTaET ES(1)/DM(1)

C5 Criterios de calidad de funcionamiento

Los parametros de caracteristica de error para la seccion digital de acceso reflejados en el Cuadro C.2, se notifican al
ET mediante el cambio de la condicibn CERO a UNO. Los criterios para cada uno de los pardmetros que cambian el
nivel codigo, son los siguientes:

- SES > 832 ERRORES DE CRC-4 EN UN SEGUNDO
- DM > 123 ERRORES DE CRC-4 EN UN MINUTO
- ES >1 ERROR DE CRC-4 EN UN SEGUNDO
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Para cada aparicion la LT o la NT1, deberan poner el bit apropiado a UNO binario durante 125 multitramas CRC-4
sucesivas, después de que se haya completado el periodo de andlisis de un segundo o de un minuto.

CUADRO C.3/G.962

Relaciones entre los elementos de funcion y las sefiales
(ET a seccion digital de acceso)

Elementos de funcion (FE)
FE N.° Contenido de los FE Sefales
A Tramas operacionales NOF(D)
Pérdida de tramas de capa 1
D LTaET RAI
D NT1aET RAI
D LT aNT1 RAI
D NT2 a NT1 RAI
D ETalT RAI
K Peticion de bucle 1 En estudio
J Peticion de bucle 2 En estudio
o] Liberacion de bucle En estudio
T ET con fallos AIS

C.6 Maquina de estados de la seccidn digital (DS) de acceso

c.6.1 Definiciones de estados DS

La maquina de estados de la DS para el acceso a la velocidad primaria de 2048 kbit/s especifica las relaciones entre las
sefiales en el punto de referencia T y los elementos de funcion en el punto de referencia V3, en condiciones de fallo asi
como los procedimientos de bucle.

Los estados DS se clasifican en los seis grupos siguientes:

ESTADO DS 0.x Conexion/desconexion de potencia en la NT. En estos estados estd conectada la
alimentacion de potenciaala LT.

ESTADO DS 1.x Conexion/desconexion de potencia a la LT. En estos estados esta conectada la
alimentacion de potencia a la NT1.

ESTADO DS 2.x La DS esta en funcionamiento y deteciaridicion de fallo en el punto de referencia T;
ESTADO DS 3.x Existe un fallo en la DS interna.

ESTADO DS 4.x La DS esta en funcionamiento y detecta la condicién de fallo en el punto de
referencia V3.

Estado DS 0.1 Ausenciade potenciaen laNT1
— En general, la DS no puede transmitir ni recibir sefiales en el punto de referencia T.
Estado DS 0.2 PotenciaenlaNT1

— Se trata de un estado transitorio y la DS puede cambiar el estado al detectarse la sefial recibida.
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Estado DS 1.1 Ausenciade potenciaenlalLT

— En general, la DS no puede transmitir ni recibir sefiales en el punto de referencia V3.

Estado DS 1.2 PotenciaenlaLT

— Se trata de un estado transitorio y la DS puede cambiar de estado al detectarse una sefial recibida.

Estado DS 2.1 Condicion de funcionamiento
— Se dispone de la temporizacion de red y del servicio de capa 1.

— La DS transmite y recibe tramas operacionales y mensajes de calidad de funcionamiento.

Estado DS 2.2 Condicion de fallo N° 2
— No esta disponible la temporizacién de red en el punto de referencia T.

— El estado de la DS recibe tramas operacionales con el mensaje de prioridad RAI desde el punto de
referencia T y tramas operacionales desde el punto de referencia V3.

— La DS transmite tramas operacionales hacia el punto de referencia T y tramas operacionales con el
mensaje de prioridad RAI al punto de referencia V3.

Estado DS 2.3 Condicion de fallo N° 4
— Esta disponible la temporizacién de red en el punto de referencia T.

— La DS reconoce una LOS o LFA en el punto de referencia T y recibe tramas operacionales con el
mensaje de prioridad RAI desde el punto de referencia V3.

— La DS transmite tramas operacionales con prioridad RAI al punto de referencia T y una sefal de
mantenimiento al punto de referencia V3.

Estado DS 3.1 Condicién de fallo N° 1
— Esta disponible la temporizacién de red en el punto de referencia T.

— La DS recibe tramas operacionales desde el punto de referencia T y tramas operacionales con el mensaje
de prioridad RAI, desde el punto de referencia V3.

— La DS transmite tramas operacionales con prioridad RAI al punto de referencia T y una sefal de
mantenimiento al punto de referencia V3.0.

Estado DS 3.2 Condicion de fallo N° 3

No esté disponible la temporizacién de red en el punto de referencia T.

La DS recibe tramas operacionales con el mensaje de prioridad RAI desde el punto de referencia T y
tramas operacionales desde el punto de referencia V3.

— La DS transmite AIS al punto de referencia T y una sefial de mantenimiento al punto de referencia V3.

Estado DS 3.3 AlSdesded ET

— La DS transmite tramas operacionales con AIS al punto de referencia T y mantenimiento al punto de
referencia V3.

Estado DS4.2 RAI desdeET

— La DS transmite tramas operacionales con el mensaje de prioridad RAI al punto de referencia T y tramas
operacionales al punto de referencia V3.

C.6.2. MatrizdeestadosDS
En el Cuadro C.4 se facilita la matriz de estados DS para la seccién digital de acceso a la velocidad primaria de 2048

kbit/s. La indicacion del fallo de la red a la LT tendra prioridad sobre la indicacion del fallo usuario-red al ET. Tendra
también prioridad la indicacién al ET de un fallo hacia el destino sobre la indicacion al ET de un fallo hacia el origen.
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