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NOTAS

1 La Recomendacion UIT-T G.794 se publicé en el fasciculo 111.4 del Libro Azul. Este fichero es un extracto del
Libro Azul. Aunque la presentacion y disposicion del texto son ligeramente diferentes de la version del Libro Azul, el
contenido del fichero es idéntico a la citada version y los derechos de autor siguen siendo los mismos (Véase a
continuacion).

2 Por razones de concision, el término «Administracion» se utiliza en la presente Recomendacion para designar a
una administracion de telecomunicaciones y a una empresa de explotacion reconocida.

O UIT 1988, 1993

Reservados todos los derechos. No podra reproducirse o utilizarse la presente Recomendacion ni parte de la misma d
cualquier forma ni por cualquier procedimiento, electronico o mecénico, comprendidas la fotocopia y la grabacion en
micropelicula, sin autorizacion escrita de la UIT.



Recomendacion G.794

CARACTERISTICAS DE LOS TRANSMULTIPLEXORES DE 24 CANALES

(Mélaga-Torremolinos, 1984; modificada en Melbourne, 1988)

1 Introduccion

El transmultiplexor de 24 canales es un equipo que se gjusta a las Recomendaciones G.791 y G.792, y que
proporciona interconexién entre una sefial digital a 1544 kbit/s y dos grupos primarios de base anal6égicos (TMUX-P
de 24 canales).

2 Interfacesdigitales

2.1  Ley de codificaciéon

La ley de codificacion utilizada es la ley p especificada en la Recomendacion G.711.

2.2 Interfaces

Los interfaces a 1544 kbit/s se ajustan al § 2 de la Recomendacion G.703.

2.3 Estructura de trama

La estructura de la trama a 1544 kbit/s se ajusta al § 3.1.1 de la Recomendacion G.704.

2.4 Estructura de multitrama

La estructura de multitrama transmitida en el bit F se ajusta al § 3.1.1 de la Recomendaciéon G.704.

3 Interfaces analdgicos

31 Puertos

El interfaz analégico esta constituido por dos grupos primarios de 12 canales (banda de 60 a 108 kHz) conformes
con la Recomendacion G.232.

Los niveles de sefial preferidos en el repartidor de grupos primarios se ajustan a la Recomendacion G.233.

3.2  Senales piloto

El transmultiplexor de 24 canales debe transmitir y recibir la sefial piloto de grupo primario de la
Recomendacion G.241.
3.3  Deteccion de las sefales piloto y de regulacion

El transmultiplexor puede efectuar o no la regulacion de niveles a partir de los niveles de las sefiales piloto de
grupo primario. Si lo hace, el transmultiplexor debe satisfacer las condiciones de la Recomendacion G.241.

4 Correspondencia entre los canales analogicos y los canales digitales

Se ha establecido una correspondencia fija entre los canales analégicos y los canales digitales, a saber:

MIC 1: Grupo primario de base 1
Canales1a12: 60-108 kHz
MIC 1: Grupo primario de base 2

Canales 13 a 24: 60-108 kHz
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5 Sincronizacién de los transmultiplexores

Los transmultiplexores deben producir las frecuencias portadoras virtuales analdgicas con la precisién
especificada en la Recomendacién G.225 ()10

Para ello se recomienda que los transmultiplexores:
a) otengan un reloj interno dotado de suficiente exactitud;
b) o puedan ser sincronizados con una sefial externa, la cual podra ser:
1) una frecuencia producida por un generador central: 4, 12, 124 kHz;

2) o uno de los trenes MIC entrantes dotado de una precisiéon suficiente (este puede ser el caso, por
ejemplo, cuando dicho tren MIC a 1544 kbit/s lo produce un equipo de conmutacion MDT).

Nota 1 — En el caso de un transmultiplexor con filtrado digital, y de no ser posible la sincronizacion por medio
del tren MIC entrante, el extremo emisor del terminal digital distante debera estar sincronizado con el extremo receptor
para evitar deslizamientos en la entrada del transmultiplexor.

Nota 2 — En el caso de sincronizacién externa, a menudo se dota a los transmultiplexores de un oscilador interno
enganchado a la sefial externa. La exactitud minima en funcionamiento libre de ese oscilador interno debera ser
de 50- 106 de haberse previsto que éste, tras la pérdida de la sefial de sincronizacion externa, siga proporcionando la
sefial de reloj para la sefial digital saliente (la cual estara ya en el modo de funcionamiento libre). El propdsito de esto es
conseguir que el terminal digital del extremo distante reciba una frecuencia adecuada Unicamente con fines de alarma, de
forma que no se causen perturbaciones a las actividades de mantenimiento y localizacién de averias. Debera dars
ademas una alarma local en caso de fallo en el sistema de sincronizacion o de ausencia de la sefial de sincronizacié
externa.

Nota 3 — En el caso de que el transmultiplexor se utilice en una aplicacién de satélite AMDT, es preciso tener en
cuenta el efecto de la variacién Doppler de la frecuencia del satélite. Esto puede hacerse de dos formas:

- o el terminal AMDT incluye las memorias tampon Doppler de capacidad apropiada en la direccion estaciéon
terrena-satélite, caso en el cual las dos direcciones del TMUX deben sincronizarse a partir de uno de los
trenes MIC a 1544 kbit/s transmitidos por el terminal receptor AMDT;

— o0 el terminal AMDT no incluye memorias tampén Doppler, caso en el cual la direccion MIC-MDF del
TMUX puede sincronizarse a partir de uno de los dos trenes a 1544 kbit/s transmitidos por el terminal
receptor AMDT. En la direccion MDF-MIC, los trenes a 1544 kbit/s transmitidos por el TMUX han de
sincronizarse con el reloj transmisor del sistema AMDT: esto exige que el terminal transmisor AMDT
proporcione al TMUX una sefial de sincronizacion (contradireccional respecto de los datos). En caso de
sincronizarse el tratamiento en un transmultiplexor de filtrado digital, para ambas direcciones habra que
incluir memorias tampon Doppler de capacidad apropiada en los interfaces MIC.

6 Sefalizacion

Pueden preverse dos procedimientos diferentes, a saber:

6.1  Ausencia de conversion de sefializacion en los TMUX
Aplicable, por ejemplo, en los casos de sefializacion de extremo a extremo dentro de banda y de sefializacién por
canal comun como los sistemas de sefializacion N.° 6 y N.° 7 del CCITT.
6.2  Conversion de la sefializacion analdgica (Recomendacion Q.21) en sefalizacion de linea MIC a 1544 kbit/s
(Recomendacion G.733)

Aplicable en las modalidades predominantes de las sefalizaciones analdgicas y digitales recomendadas por el
CCITT para los circuitos internacionales (excluido el sistema de sefializacion R2) que comprendan grupos primarios
analogicos de 12 canales y sefiales digitales MIC a 1544 kbit/s.

7 Condiciones de averia y acciones consiguientes
El criterio querige el tratamiento de las alarmas es e siguiente:

El comportamiento de un transmultiplexor de 24 canales frente a un multiplex MIC de 24 canales debe ser el
mismo que el de otro multiplex MIC de 24 canales. Frente a un modulador de canal, debe comportarse como otro
modulador de canal.
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En el cuadro 1/G.794 se resumen las condiciones de averia y las acciones consiguientes conformes con la
estructura de trama definida en la Recomendacion G.704.

CUADRO VG.794

Condiciones de averia y acciones consiguientes para el transmultiplexor de 24 canales

Accion| Indicacion de
consiguiente  alarma de Indicacién de Bloqueo de | Corte de sefia
mantenimiento| alarma hacia e| Emision de canales piloto hacia el
Condiciones inmediato equipo distantg SIA telefonicos terminal
de averia (7) (3) (4) averiados MDF distante
Pérdida de alineacion de
trama y de alineacion de Si
multitrama o pérdida de la Si (8) Si (MIC - MDF)
sefal entrante (2)
Alarmas | Tasa de error 146 103
MIC (10) Si (8) Si
Recepcion de indicacion de
alarma del equipo distante Si
2).3)
Recepcion de SIA (4) Si Si
(MIC - MDF)
Ausencia de sefial piloto de
Alarmas | grupo primario (5) Si Si (9) Si
MDF Alarma de desviaciéon de Si, si hay
nivel de la sefial piloto (11) regulacion
Fallo de la fuente de Si, segln las
alimentacion (2) Si aplicaciones de
la red
Alarmas | Fallo del sistema (6) Si Si, seglin I3sSi, segun lag Si, segun las | Si, segun las
sistema aplicaciones de aplicaciones| aplicaciones dg aplicaciones
la red de la red la red de lared
Fallo de sincronizacion Si

Nota 1 — UnSien el cuadro significa que debe efectuarse una accidon como consecuencia de la correspondiente condicién de averia.
Un espacio en blanco en el cuadro significa que la accion correspomtieieiee efectuarse como consecuencia de la condicion de
averia, si esta condicién es la Unica presente. Si aparecen simultaneamente mas de una condicion de averia, la accién
correspondiente debera efectuarse si, para al menos una de la condiciones, &kitereliacion con esta accion.

Nota 2 — Las condiciones de averia “pérdida de la sefial entrante”,

" ou

pérdida de alineacion de trama y de alineacion de multitrama”,

“recepcion de indicacion de alarma hacia el equipo distante” y “fallo de la fuente de alimentacion” se definen en la
Recomendacion G.733.

Nota 3 — Para “indicacién de alarma hacia el equipo distante”, se utilizan bits de enlace de datos.

Nota 4 — La SIA sdlo puede utilizarse en la nueva estructura de trama que ha de especificar la Comisién de Estudio XVIII.

Nota 5 — El nivel en el que se detecta la “ausencia de sefial piloto de grupo primario” esta en estudio para la nueva estructura de

trama.

Nota 6 — La condicion de averia “fallo del sistema”, que sélo se aplica al transmultiplexor de filtrado digital, corresponde a una
averia detectada por el sistema de supervision del transmultiplexor, cuando existe este sistema.

Nota 7 — Las acciones consiguientes “indicacion de alarma de mantenimiento inmediato” e “indicacién de alarma hacia el equipo
distante” se definen en la Recomendacion G.733.

Nota 8 — Cuando se detecta la SIA, debe bloquearse la “indicacién de alarma de mantenimiento inmediato” asociada a la “pérdida
de alineacion de trama y de alineacion de multitrama”, a la “pérdida de la sefial entrante” o a la “tasa de effor de 10

Nota 9 — La SIA sélo se emite si los 24 canales de un solo tren MIC estan en condicion de alarma.

Nota 10 — Depende de las aplicaciones de la red.

Nota 11 — La “alarma de desviacion de nivel de la sefial piloto” corresponde a una variacion del nivel de la sefial piloto entrante
respecto de su valor nominal de mas de + 4 dB, como se especifica en el § 1 de la Recomendacion G.241. Esto se aplica solo a lo
transmultiplexores con regulacién automatica de nivel interno.
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