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RECOMENDACION UIT-T G.763

EQUIPO DE MULTIPLICACION DE CIRCUITOS DIGITALES QUE EMPLEA
MODULACION POR IMPULSOS CODIFICADOS DIFERENCIAL
ADAPTATIVA (RECOMENDACION G.726) E INTERPOLACION

DIGITAL DE LA PALABRA

Resumen

La presente revision de la Recomendacién tiene por objeto armonizar el texto con la nueva
Recomendacion G.766. La presente Recomendacion se aplica al disefio de equipos de multiplicacion
de circuitos digitales destinados, aunque no exclusivamente, a utilizarse en un circuito digital

internacional. Es posible resolver libremente aquellos detalles de disefio que la presente
Recomendacion no abarca.

Esta Recomendacion incluye, con formato electrénico, los vectores de prueba de leypfparay
el procedimiento de verificacion de los canales.

Incluye igualmente, también con formato electrénico, los diagramas SDL correspondientes al
ejemplo de equipo DCME de la subclausula A.3.

Origenes

La Recomendacion UIT-T G.763, ha sido revisada por la Comision de Estudio 15 (1997-2000) del
UIT-T y fue aprobada por el procedimiento de la Resolucion N.° 1 de la CMNT el 10 de febrero de
1998.

El anexo A ha sido revisado por la Comisién de Estudio 15 del UIT-T y fue aprobado por el
procedimiento de la Resolucion N.° 1 de la CMNT el 13 de octubre de 1998.

Recomendacion G.763 (10/98) [



PREFACIO

La UIT (Unién Internacional de Telecomunicaciones) es el organismo especializado de las Naciones Unidas
en el campo de las telecomunicaciones. El UIT-T (Sector de Normalizacién de las Telecomunicaciones de la
UIT) es un 6rgano permanente de la UIT. Este 6rgano estudia los aspectos técnicos, de explotacion y
tarifarios y publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las
telecomunicaciones en el plano mundial.

La Conferencia Mundial de Normalizacién de las Telecomunicaciones (CMNT), que se celebra cada cuatro
afos, establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producel
Recomendaciones sobre dichos temas.

La aprobacién de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido
en la Resolucién N.° 1 de la CMNT.

En ciertos sectores de la techologia de la informacién que corresponden a la esfera de competencia del UIT-T,
se preparan las normas necesarias en colaboracion con la ISO y la CEI.

NOTA

En esta Recomendacion, la expresgmpresa de explotacién reconoci(lBER) designa a toda persona,
compafia, empresa u organizacion gubernamental que explote un servicio de correspondencia publica. Los
términos Administracion, EERy correspondencia publicastan definidos en I€onstitucion de la UIT
(Ginebra, 1992)

PROPIEDAD INTELECTUAL

La UIT sefala a la atencion la posibilidad de que la utilizacién o aplicacién de la presente Recomendacion
suponga el empleo de un derecho de propiedad intelectual reivindicado. La UIT no adopta ninguna posicion
en cuanto a la demostracion, validez o aplicabilidad de los derechos de propiedad intelectual reivindicados, ya
sea por los miembros de la UIT o por terceros ajenos al proceso de elaboraciéon de Recomendaciones.

En la fecha de aprobacion de la presente Recomendacion, la UIT ha recibido notificacion de propiedad
intelectual, protegida por patente, que puede ser necesaria para aplicar esta Recomendacion. Sin embargc
debe sefalarse a los usuarios que puede que esta informacién no se encuentre totalmente actualizada
respecto, por lo que se les insta encarecidamente a consultar la base de datos sobre patentes de la TSB.

0 uIT 2000

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por
ninglin medio, sea éste electronico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacién escrita
por parte de la UIT.
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Introduccion

El rdpido crecimiento del trafico facsimil impuso severas condiciones de carga de trafico al equipo
de multiplicacién de circuitos digitales (DCME). Como respuesta, se elabor6 una nueva
Recomendacion G.766 que permite la introduccién de demodulacion/remodulacion facsimil en
tiempo real en el DCME. Ciertas funciones requeridas en la Recomendacion G.766 necesitan
adiciones a esta Recomendacion y armonizacion para alinear las dos Recomendaciones. El principa
objeto de la revisién de esta Recomendacion es armonizarla con la nueva Recomendacion G.766.
Ademas, se han corregido algunos errores tipograficos y también se ha actualizado en consonanciz
con otras acciones del UIT-T, entre ellas la supresién de una referencia a la Recomendacion G.161,
gue se declaré obsoleta.

En la revision de 1994 de esta Recomendacion se introdujeron las modificaciones siguientes:

Se incluyeron algunas mejoras técnicas en respuesta a preocupaciones de los operadores. Un aspec
técnico que exige correccidon se descubrid en la clausula relativa a la sefial de indicacion de alarma
(AIS). La investigacion de este asunto ilustré varios aspectos ambiguos y confusos de 15.11.2 y
15.11.3, y el cuadro 13, que actualmente han sido corregidos.

Se introdujo una modificacion del procedimiento de renovacion de asignacion de canales para
reducir la exclusion por ocupacion debida a la no disponibilidad de decodificadores MICDA en las
aplicaciones multidestino.

Se introdujo en 10.1.4 un umbral de prueba para la verificacion de canales internos en
funcionamiento con sobrecarga a 16 kbit/s, que ha estado en estudio, asi como una prueba de
verificacion de canales ampliada que incluye actualmente ley Apy. Elyuso opcional de MICDA

a 16 kbit/s para control de sobrecarga se ha convertido en requisito con la inclusion de un control de
activacién/desactivacion. Los vectores de prueba correspondientes para esta Recomendacion se da
en forma de ficheros electronicos.

Para satisfacer requisitos operacionales se introdujo también una capacidad para proporcionar DLC
selectivo de destino en un modo de funcionamiento multidestino asi como un algoritmo de control
recomendado, con el fin de satisfacer requisitos operacionales.

Un aspecto importante es el de la compatibilidad hacia atrds entre equipo conforme con la
Recomendacion G.763 (1994) y la Recomendacion G.763 (1990). Entre los aspectos que afectan a le
compatibilidad se halla el uso de codificacion MICDA de 2 bits para sobrecarga, DLC selectivo de
destino, y la introduccién y reconocimiento de un nuevo tipo de portador denominado "banco fax".
La Recomendacion G.763 (1994) incluye los medios para desactivar estas caracteristicas y
proporcionar asi interfuncionamiento compatible con equipo conforme con la Recomendacion G.763
(1990).

En esta versién se introducen nuevas modificaciones. La modificacion mas significativa es la
reorganizacion de la Recomendacion, que se introduce para dar flexibilidad a los usuarios de la
Recomendacion. Actualmente la Recomendacion puede obtenerse dependiendo de los fines, sea pat
referencia, mantenimiento o fabricacion.

La Recomendacion versidn 1994 se reorganiza en las cuatro partes siguientes:
- Cuerpo principal de la Recomendacién G.763.

- Anexo A (anexo A de la version 1994).

- Apéndice | (anexo B de la version 1994).

- Un suplemento (fusion de los Suplementos 1y 2 de la version 1994).
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El cuerpo principal es practicamente el mismo de la version anterior. Se introducen algunas
modificaciones para mantener la armonia con otras Recomendaciones, sobre todo con la
Recomendacion G.766. También se introducen cambios editoriales, incluidos los de la
reorganizacion de la Recomendacion. El anexo A, SDL se publican como ficheros electronicos.

El suplemento se publica por separado como Suplemento 37 a las Recomendaciones UIT-T de la
serie G.

X Recomendacién G.763 (10/98)



Recomendacion G.763

EQUIPO DE MULTIPLICACION DE CIRCUITOS DIGITALES QUE EMPLEA
MODULACION POR IMPULSOS CODIFICADOS DIFERENCIAL
ADAPTATIVA (RECOMENDACION G.726) E INTERPOLACION

DIGITAL DE LA PALABRA

(revisada en 1998)

1 Generalidades

1.1 Alcance

Esta Recomendacioén es la especificacién de equipo de multiplicacién de circuitos digitales (DCME,
digital circuit multiplication equipment) y sistemas de multiplicacion de circuitos digitales (DCMS,
digital circuit multiplication systems).
El DCME se utiliza para aumentar la capacidad de los sistemas de transmision digitales existentes
entre ISC. EI DCME tiene los siguientes atributos:
- interpolacién digital de la palabra;
- codificacion a baja velocidad (MICDA);
- control dinamico de carga asociado con las interfaces;
- capacidad para soportar los siguientes tipos de conexiones:

i) conversacion;

i) audio de 3,1 kHz (datos en banda vocal y conversacion);

iii) 64 kbit/s sin restricciones (transparente).

En general, se requiere que el enlace entre dos DCME pueda cursar trafico con alta eficiencia, como
por ejemplo un enlace de larga distancia.

La compresion se efectua por la asignacion de un canal troncal activo de 64 kbit/s y MICDA, con lo
gue se reducen las exigencias nominales que ha de satisfacer el canal de transmision.

Esta Recomendacion se aplica a los sistemas de telecomunicaciones que utilizan equipo de
multiplicacion de circuitos digitales y especifica los siguientes aspectos principales del disefio de los
sistemas DCME:

a) Requisitos de interfaz de red:
— capacidades de tréafico;
— interfaz de dispositivos troncales y portadores;
— sistemas de sefializacion;
— soporte de médem para datos en banda vocal,
— control del eco.
b) Requisitos funcionales:
— modos de funcionamiento;
— capacidad de sistema;
— estrategia de sobrecarga;
— adaptacion del nivel de ruido;
— conversion de normas de codificacion MIC;
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— intercambio de intervalos de tiempo;
— tratamiento de circuitos de 64 kbit/s;
— codificadores y decodificadores MICDA,;
— temporizacion y sincronizacion;
— control dinamico de carga;
— funciones de mantenimiento y alarma,;
— demodulacién/remodulacion facsimil (véase la Recomendacion G.766);
— funcionamiento en cascada (en estudio).
C) Criterios de comportamiento de los elementos de un sistema DCME tales como:
— detector de conversacion;
— canal de control;
— detector de datos en banda vocal;
— detector de sefializacion;
— demodulacion/remodulacion facsimil (véase la Recomendacion G.766).

Esta Recomendacion especifica estos elementos para asegurar el interfuncionamiento.

1.2 Finalidad

Las sefiales vocales transmitidas por enlaces de telecomunicacion son generalmente producidas pc
conversaciones en ambos sentidos de transmision. Es usual que una de las personas que interviene
en una conversacion haga una pausa, durante la cual habla la otra persona; en consecuencia, en ca
sentido de transmision del canal hay una sefial vocal presente, que esta activa solamente durante ur
fraccion del tiempo disponible. Ademas, incluso cuando solo estd hablando una persona, pueden
producirse pausas entre las articulaciones, por lo cual hay periodos de tiempo durante los cuales e
circuito esta en reposo. Mediciones realizadas muestran que las sefiales vocales (voz, palabra
conversacion) estan presentes en cada sentido de transmision del canal troncal aproximadamente de
30 al 40% del tiempo, cuando se toma el promedio de un gran niamero de enlaces ocupados. El
DCME reduce la capacidad de transmisién requerida para el tratamiento de una multiplicidad de
canales troncales telefénicos al aprovechar el bajo promedio de actividad de los canales y transmitir
la palabra activa utilizando técnicas MICDA e introduciendo demodulacion/remodulacién facsimil
(véase la Recomendacion G.766).

El DCME proporciona una reduccion nominal de 5:1 en la capacidad de transmisién requerida para
transportar diversas combinaciones de conversacion, datos en banda vocal y canales de 64 kbit/s sii
restricciones. Se utiliza una estrategia de sobrecarga basada en la aplicacibn de técnicas de
codificacion a velocidad binaria variable y de control dinamico de carga, para limitar las
mutilaciones de la conversacién. El detector de datos DCME discrimina entre datos en banda vocal y
conversacion, para asignar la sefial de datos en banda vocal a un canal portador protegido contra |
formacion de canales de sobrecarga, que degradan la calidad de los datos en banda vocal. E| DCME
también discrimina entre datos en banda vocal y facsimil a fin de introducir procesamiento de
demodulacion/remodulacion facsimil.

1.3 Aplicacion

Esta Recomendacion es aplicable al disefio de equipos de multiplicacién de circuitos digitales para,
aunque no exclusivamente, utilizaciébn en circuitos internacionales digitales. Se deja libertad en
cuanto a los detalles de disefio no tratados en esta Recomendacion.
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2 Definiciones relativas al equipo de multiplicacion de circuitos digitales (DCME)

2.1 equipo de multiplicacién de circuitos digitales (DCMEdigital circuit multiplication
equipment): Clase general de equipo que permite concentrar en un nimero reducido de canales de
transmision varios canales troncales de entrada con codificacion MIC a 64 kbit/s (véase 2.7).

2.2 sistema de multiplicacion de circuitos digitales (DCMSdigital circuit multiplication
system): Red de telecomunicacion que comprende dos 0 mas terminales DCME que funcionen entre
si, cada uno de los cuales consta de una unidad emisora y una unidad receptora.

2.3 codificacion a baja velocidad (LRE,low rate encoding): Método de codificacion de las
sefales en banda vocal, es decir, MICDA, que produce velocidades binarias inferiores a 64 kbit/s,
por ejemplo, ya sea 40 kbit/s, 32 kbit/s, 24 kbit/s, o 16 kbit/s. La conversion entre las sefiales vocales
codificadas en MIC a 64 kbit/s y las codificadas en MICDA debe realizarse mediante los
procedimientos de transcodificacion descritos en la Recomendacion G.726.

24 velocidad binaria variable (VBR, variable bit rate): Capacidad del algoritmo de
codificacion de conmutar dinamicamente entre ya sea 32 kbit/s y 24 kbit/s o entre 24 kbit/s y 16
kbit/s para trafico vocal, bajo control del DCME.

25 interpolacién digital de la palabra (DSI, digital speech interpolation): Proceso que,

utilizado en la unidad emisora de un DCME, hace que se conecte un canal troncal (véase 2.9) a un
canal portador (véase 2.8) sblo cuando existe actividad en el canal troncal. Esto permite,
aprovechando que la probabilidad del factor de actividad vocal (véase 2.15) de los canales troncales
es menor que 1,0, que el trafico de cierto nimero de canales troncales sea concentrado y
transportado por un nimero menor de canales portadores compartidos en el tiempo. Por lo tanto, las
seflales que transporta un canal portador representan rafagas intercaladas de sefiales vocale
obtenidas a partir de cierto numero de canales troncales diferentes.

NOTA — En la unidad receptora del DCME se requiere un proceso complementario a la DSI, es decir, la
asignacioén de las rafagas intercaladas a los canales troncales adecuados.

2.6 trama equipo de multiplicacion de circuitos digitalesIntervalo de tiempo cuyo comienzo

se identifica por una palabra Unica en el canal de control. No es necesario que la trama DCME
coincida con las multitramas definidas en la Recomendacion G.704. La especificacion del formato
de la trama DCME incluye limites de canal y el significado de posiciones de bit.

2.7 canal de transmisién Intervalo de tiempo de 64 kbit/s dentro de unatrama DCME.

2.8 canal portador (BC,bearer channel): Trayecto de transmision digital y unidireccional que
va de la unidad emisora de un DCME a la unidad receptora de un segundo DCME, asociado al
anterior, y que se utiliza para cursar trafico concentrado entre dos DCME.

NOTA 1 - El enlace bidireccional requerido entre dos DCME esta compuesto por varios canales portadores
en cada sentido de transmision. Este enlace puede, por ejemplo, ser un sistema a 2048 kbit/s.

NOTA 2 — Un canal portador puede tener cualquiera de las siguientes velocidades binarias instantaneas: ya
sea 64, 40, 32, 24 u optativamente 16 kbit/s.

2.9 canal troncal (TC, trunk channdl): Trayecto de transmision digital y unidireccional
(generalmente de corta distancia) utilizado para cursar trafico y que conecta un DCME a un equipo
de otro tipo, por ejemplo, un ISC. Se necesitan dos de estos canales troncales (emisioén y recepcion
para los circuitos telefénicos a 4 hilos; estos dos canales constituyen un circuito troncal.

NOTA 1 - Las sefiales cursadas por un canal troncal se transmiten a una velocidad binaria de 64 kbit/s.

NOTA 2 — Se necesitan varios canales troncales en cada sentido de transmisién entre un DCME vy, por
ejemplo, un ISC. Estos canales troncales pueden ser transportados por varios sistemas a 2048 6 1544 kbit/s.
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210 canal troncal intermedio (I T, intermediate trunk): Designacion de una correspondencia de
canales que va de 1 a 216 y que relaciona cada canal troncal con una designacion de numeraciol
interna utilizada dentro del DCME para realizar la conectividad de canal troncal a canal portador a
través del canal de control (véase 2.13).

211 mensaje de asignacionvensaje que especificalas interconexiones requeridas entre canales
troncales y canales portadores.

2.12 mapa de asignaciones; correspondencia de asignacion&sotacion, registrada en la
memoria de un DCME, de las interconexiones requeridas entre canales troncales y canales
portadores. Esta anotacion se actualiza dinamicamente en tiempo real de acuerdo con las demandz
de trafico hechas sobre el DCME.

2.13 canal de control (CC, control channel): Trayecto de transmision unidireccional desde la
unidad emisora de un DCME hasta la unidad receptora de uno o mas DCME asociados, que se
dedica fundamentalmente a cursar mensajes de asignacion de canales. El canal de control transmit
asimismo otros mensajes tales como mensajes de niveles de ruido en reposo, control dindmico de
carga y alarmay, opcionalmente, informacion de sefializacion de linea.

NOTA — El "canal de control" se conoce también por canal de asignacion.

214 actividad de conjunto: Razon del tiempo en que las sefiales activas, incluyendo sus
correspondientes tiempos de mantenimiento y el retardo de la unidad de procesamiento de acceso
ocupan canales troncales al tiempo total de medicion promediado sobre el niUmero total de canales
troncales incluidos en la medicion.

215 factor de actividad vocal: Razon del tiempo en que las sefiales vocales, incluyendo sus
correspondientes tiempos de mantenimiento y retardo de la unidad de procesamiento de acceso
ocupan un canal troncal, al tiempo total de medicion promediado sobre el nimero total de canales
troncales que transportan sefales vocales.

2.16 razon de datos en banda vocalRazon del nUmero de canales troncales que transportan
sefiales de datos en banda vocal al nUmero total de canales troncales promediado sobre un interval
de tiempo fijo.

217 razon de datos digitales a 64 kbit/s sin restriccionedRazén del numero de canales
troncales que transportan sefales de datos digitales a 64 kbit/s sin restricciones al nimero total de
canales troncales promediado sobre un intervalo de tiempo fijo.

218 (modo) sobrecarga del DCME: Condicion que existe cuando el nimero de canales
troncales de entrada activos que, en un instante dado, transportan sefiales vocales, es superior :
namero de canales a 32 kbit/s disponibles para interpolacion.

219 canales de sobrecarga: Capacidad de canales portadores adicionales generada utilizando
codificacion VBR para minimizar o eliminar un recorte competitivo debido a la DSI.

220 promedio de bits por muestra: Niumero medio de bits de codificacion por muestra
calculado en una ventana de tiempo dado para el conjunto de canales portadores interpolados activo
en un grupo dado de interpolacién. En este calculo sélo se tienen en cuenta los canales portadore:
gue transportan sefiales vocales.

221 sobrecarga de transmisionCondicidn existente cuando el promedio de bits por muestra es
inferior al valor establecido de acuerdo con los requisitos de calidad vocal.

2.22  exclusion por ocupacion Condicion existente cuando se activa un canal troncal y no puede
asignarse inmediatamente a un canal portador por no haber disponible capacidad de transmision.

2.23 fraccion de exclusion por ocupacion (FOHreeze-out fraction): Razén del tiempo total en

que los canales experimentan la condicién de exclusiébn por ocupacion al tiempo total de los
intervalos activos, incluyendo sus correspondientes tiempos de retencién y retardos de frente
anterior, para todos los canales troncales durante un intervalo de tiempo fijo.
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2.24 ganancia de interpolacion (IG,interpolation gain): Razon de multiplicacion de canales
troncales proporcionada por la DSI. La IG es la razén del nUmero de canales troncales al nimero de
canales portadores DCME cuando se utiliza la misma velocidad de codificacién de sefiales para los
canales troncales y los canales portadores. La ganancia que se consigue depende de la actividad c
conjunto y de la capacidad del sistema.

2.25 ganancia de transcodificacion (TGtranscoding gain): Razén de multiplicacion de canales

de transmisién que se consigue mediante LRE y que, efectivamente, crea un niumero de canales
portadores codificados a baja velocidad que es mayor que el nimero de canales de transmision
disponibles. Cuando se utiliza un solo proceso de transcodificacion de acuerdo con la parte a 32
kbit/s de la Recomendacién G.726, la TG es igual a 2. Cuando no se utiliza transcodificacion, la TG
es igual a 1. Cuando se crean canales de sobrecarga, la TG ser4 mayor que 2.

226 ganancia del equipo de multiplicacién de circuitos digitales (DCMG,DCME gain):
Razon de multiplicacion de canales troncales obtenida mediante el uso de DCME, incluyendo LRE e
DSI. Es decir, DCMG = TG - IG.

2.27 haz: Conjunto de canales portadores asociados con un conjunto de canales troncales cuya
operacion y control son independientes de otros canales portadores. El conjunto de canales troncale:
tiene un solo destino.

NOTA — El haz se designa también por "clique”.

2.28 modo multihaz: Modo de funcionamiento del DCME en el que se utiliza mas de un haz,
asociado cada uno a un destino diferente.

229 modo multidestino: Modo de funcionamiento del DCME en el que el trafico es
intercambiado simultaneamente entre mas de dos DCME correspondientes, y el trafico de canales
troncales se interpola mediante un fondo comun de canales portadores disponibles para todos los
destinos para los que tienen trafico en dicho fondo comdn. Los canales troncales de emisién se
asignan a canales troncales de recepcion en posiciones correspondientes.

2.30 eliminacion de silenciosCuando en un canal troncal se reconoce tréfico de datos en banda
vocal, el DCME establece un tiempo largo de retencion para asegurar que no se produzca recorte
(mutilacién) en caso de transmisién semiduplex.

En muchos casos (por ejemplo, la transmisién facsimil del grupo 3), el sentido de retorno se utiliza

principalmente para la transmision de acuses, por lo que el canal troncal de retorno tiene una tasa de
actividad muy baja. Si el tiempo de retencidn esta todavia corriendo, podria haber un desperdicio

considerable de capacidad portadora.

La utilizacion de un segundo tiempo de fondo comun, mas corto que el inicial, permitird que la
capacidad portadora en el sentido de retorno esté disponible para el fondo comun de interpolacion, lo
gue se denomina eliminacion de silencios.

231 demodulacion/remodulacién facsimil Procesamiento introducido en un DCME, en el que

el trafico facsimil es discriminado de los datos en banda vocal; posteriormente demodulado para
recuperar la sefial de datos de banda de base; multiplexado por divisién en el tiempo en portadores
DCME a 32 kbit/s; demultiplexado en la unidad de recepcién del DCME; y remodulado utilizando el
mismo esquema de modulacion utilizada en la sefial original recibida por la unidad de emision del
DCME.
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3 Funcionesdel DCME

31 Generalidades

Esta Recomendacion define el DCME que proporciona multiplicacion de circuitos por MICDA y
DSI.

Para operacién entre Administraciones que utilizan interfaces a 2048 kbit/s, la interfaz del lado canal
(portadora) hacia/desde el DCME debera basarse en la interfaz a 2048 kbit/s.

Para operacion entre Administraciones que utilizan interfaces a 2048 kbit/s y Administraciones que
utilizan interfaces a 1544 kbit/s, la interfaz del lado canal (portadora) hacia/desde el DCME se
basaréd en la interfaz a 2048 kbit/s.

Para operacion entre Administraciones que utilizan interfaces a 1544 kbit/s, la interfaz del lado de
canal (portadora) hacia/desde el DCME puede basarse en la interfaz a 1544 kbit/s o en la interfaz a
2048 kbit/s, lo que se establecera por acuerdos bilaterales.

Pueden existir problemas operacionales con el interfuncionamiento ISC/DCME segun que el DCME
sea de tipo 1, en cuyo caso no puede comunicar con el ISC, o de tipo 2, caso en que si puede hacerls
como se indica en la Recomendacion Q.50.

3.2 Finalidad

El DCME tiene por finalidad conseguir la utilizacion mas eficaz posible de los medios de
transmision en un entorno operativo digital, utilizando técnicas de DSI y LRE. Las funciones del
DCME incluiran, por lo menos:

- interpolacién de sefales vocales (mediante DSI);
- transcodificaciéon de MIC de 64 kbit/s a MICDA cuando proceda;
- los medios para ser compatibles con los tipos de conexiones de la RDSI indicados en 1.1:
i) conversacion,
i) audio de 3,1 kHz (datos en banda vocal y voz),
iii) 64 kbit/s sin restricciones;
- uno o mas de los siguientes modos de funcionamiento:
1) punto a punto,
i) multihaz,
lif) multidestino;
- deteccion de conversacion;
- deteccion de datos en banda vocal;
- demodulacion/remodulacion facsimil (véase la Recomendacion G.766);
- un medio para transmitir la deteccién y recibir la insercion de ruido de fondo;
- los medios para acomodar trafico preasignado no interpolado;
- un medio para comunicacion entre terminales (canal de control);

- un medio para intercambiar sefiales con un ISC para trafico a 64 kbit/s sin restricciones,
DLC y alarmas;

- intercambio de intervalos de tiempo;

- posibilidad de transportar los siguientes sistemas de sefializacion:
i) UIT-T N.° 5,
i) UIT-T N.° 6 (version analégica y version digital),
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iii) UIT-T N.° 7,
iv) R1 (véase la nota),
v) R2 (véase la nota).

NOTA — Los sistemas de sefializacion R1 y R2 del UIT-T pueden ser transportados, pero cada uno de ellos
requiere su propia interfaz especial. Se recomienda que las sefales de linea se transmitan mediante mensaje
especiales por el canal de control.

El DCME procesara el trafico entre la interfaz troncal y la interfaz portadora como se indica en el
cuadro 1y se explica a continuacion:

a) El trafico de conversacion se codifica en MICDA y se somete a DSI. Los valores
instantaneos de la velocidad binaria de los distintos canales portadores proporcionados para
conversacion son, ya sea de 32, 24 6 16 kbit/s, y dependen de la carga de trafico. Si se activa
la caracteristica de sobrecarga de 16 kbit/s, la velocidad binaria de los canales portadores
proporcionados para conversacion sera de 24 kbit/s o 16 kbit/s, segun la carga de tréafico.

b) El trafico de datos en banda vocal se somete inicialmente a DSI. Los canales portadores
proporcionados para el trafico reconocido como datos en banda vocal se codifican en
MICDA a 40 kbit/s y se protegen contra la reduccion de bits y el recorte.

C) El trafico facsimil se trata inicialmente como trafico de datos en banda vocal. Una vez que
es reconocido como trafico facsimil, puede ser procesado de acuerdo con la Recomendacion
G.766. Si es posible la demodulacién, se proporcionan canales portadores denominados
bancos fax (véase la clausula 5/G.766) para trafico facsimil demodulado, y se protegen
contra la reduccion y recorte de bits.

d) Por demanda, los canales de trafico a 64 kbit/s sin restricciones pueden conectarse a canale:
portadores transparentemente (es decir, sin someterlos a DSI ni MICDA), si se ha
proporcionado un sistema de control fuera de banda hacia/desde el ISC para identificar el
canal troncal en cuestion.

e) Pueden preasignarse canales a 64, 40 y 32 kbit/s para servicios de linea arrendada que n
estén sometidos a DSI. Facultativamente pueden utilizarse canales preasignados a 24 kbit/s o
16 kbit/s para fines exclusivamente de mantenimiento. (No estan tampoco sometidos a DSI,
pero estan destinados a su utilizacion Unicamente durante el funcionamiento fuera de
servicio.)

f) El sistema de sefalizaciéon N.° 5 del UIT-T se pasara transparentemente a través del DCME.
Los sistemas de sefializaciéon N.° 6 y N.° 7 del UIT-T podran acomodarse por medio de
canales preasignados a 64 kbit/s.

0) El DCME, cuando esta dotado de modulos de sefializacion de usuarioysgsaignalling
modules) facultativos, transmitird informacion de sefializaciéon de linea por el canal de
control. Dos moédulos USM se estan considerando actualmente: USM R1 y USM R2 (véase
la nota).
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Cuadro 1/G.763 — Tratamiento del trafico DCME

Servicio portador Asignacion dinadmica Preasignacion

Conversacion MICDA a 32 kbit/s, con DSI 32 kbit/s, MICDA
MICDA a 24 y 16 kbit/s, con DSI (Nota 3)

Audio 3,1 kHz MICDA a 40 kbit/s 40 kbit/s, MICDA o

(datos en banda vocal) 32 kbit/s, MICDA

(Nota 1)

Fax grupo 3 Bancos fax transparentes a 32 kbit/s

(Nota 5)

64 kbit/s sin restricciones 64 kbit/s por demanda 64 kbit/s preasignado
(Nota 2)

NOTA 1 — MICDA a 40 kbit/s admitira datos en banda vocal a velocida@gs kbit/s. MICDA a
32 kbit/s (con preasignacion Unicamente) admitira datos en banda vocal a velceidglklsit/s.

NOTA 2 — A condicién de prever un sistema de control especializado hacia/desde el ISC.

NOTA 3 — Podra utilizarse MICDA a 24 6 16 kbit/s con preasignacion para fines exclusivamente de
mantenimiento.

NOTA 4 — Hay en estudio disposiciones especiales para evitar la acumulacion de unidades de djstorsion
de cuantificacion (QDUguantization distortion unit) cuando los DCME funcionan en cascada.

NOTA 5 — El trafico facsimil se procesa de acuerdo con la Recomendacion G.766.

La ganancia de multiplicaciéon de circuito que se obtiene efectivamente dependera de la carga de
trafico, la actividad vocal, el porcentaje y el tipo de los datos en banda vocal (por ejemplo, trafico
facsimil con y sin demodulacion/remodulacién), el nimero de canales a 64 kbit/s sin restricciones
con asignacion por demanda, el nimero de canales preasignados, y el tamafio de los fondos comune
de interpolacion.

El retardo total asociado con el establecimiento de canales portadores codificados en MICDA por el
DCME en emision y asignados dinAmicamente no serd superior a 30 ms. El retardo total asociado
con el establecimiento de canales portadores codificados en MICDA por el DCME en recepcion y
asignados dinamicamente, no sera superior a 15 ms. Los valores de retardo no comprenden los
efectos de las memorias tampon Doppler o plesiécronas, ni tampoco los retardos asociados con e
establecimiento y desestablecimiento de circuitos a 64 kbit/s sin restricciones asignados por
demanda. En el caso de demodulacién/remodulacion facsimil, el retardo de procesamiento asociadc
se indica en la clausula 8/G.766.

4 M odos de funcionamiento

4.1 Generalidades
Se describen los siguientes modos de funcionamiento:

a) punto a punto;

b) multihaz;

C) multidestino, y

d) interfuncionamiento.

La capacidad multidestino DCME para los modos multihaz y multidestino se recapitula en el
cuadro 2.
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Cuadro 2/G.763 — Capacidad de multiples destinos del DCME para
los modos multihaz y multidestino

a) Emision
NUmero total | Nimero de fondos comunes NUmero de destinos
de destinos en un portador en un fondo comudn
Multihaz 1 1 1
2 2 1,1
Multidestino 4 max. 1 la4d
2 la3,1

b) Recepcién

NUmero total Numero de portadores NuUmero de fondos comunes

de origenes recibidos en cada portador
Multihaz 2 max. 1 162
Multidestino 4 max. 4 max. 1

4.1.1 Modo punto apunto
Véase la figura 1.

N canales Unidad Unidad N canales
troncales de de :>troncales
emision recepcion
DCME DCME

T1527750-97

N/G canales de transmision
donde G = ganancia del DCME (DCMG)

Figura 1/G.763 — Modo punto a punto
(Sélo se muestra un sentido de transmision)

4.1.1.1 Punto a punto

Segun puede verse en la figura 1, el DCME en el lado emisiébn concentra N canales troncales de
64 kbit/s en N/G canales de transmision. Los canales de transmisidn representan a un cierto numerc
de canales (portadores) de velocidad binaria variable compartidos en el tiempo que se agrupan en ur
formato multiplex a velocidad primaria.

En el lado recepcién, el DCME simplemente demultiplexa el formato de velocidad primaria y
reconstituye los N canales troncales a partir de los N/G canales de transmision.
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412 Modo multihaz
Véase la figura 2.

DCME N.° 1 Canales de DCME N.° A
| transmision I
A\
NA
N1A
" N1A N1A/G1A[ | canales

troncales

canales
(NA =N1A + N2A)

troncales

N1B N1B/G1B N2A

_Grioed

de emisién

 |unided~—~—
TSI estatico |de recepcid
o

DCMEN.° 2 preclasificadorPEME N.° B

N2A N1B

N2 NBa]
o canales

canal | troncales
troncales (NB =N1B + N2B)

N2B N2B/G28B| | N2B

de emisio transmision de recepciof
Estaciones emisoras » Estaciones receptoras T1527760-99

Figura 2/G.763 — Modo multihaz
(S6lo se muestra un sentido de transmision)

41.2.1 Modo multihaz

En este modo, el fondo comun de canales portadores se divide en dos grupos independientes (hace:
de capacidad fija, cada uno de los cuales corresponde a un solo destino. Aunque la velocidad binarie
total de los canales portadores es la misma en el lado emisidén y en el lado recepcion, la ganancia
DCMG de cada haz puede ser diferente, ya que es funcién del nUmero de canales de entrada qu
debe encaminar cada haz. Se considera deseable limitar a dos el nimero de haces en cada portad
de velocidad primaria. En la figura 2 se indica una variante de este planteamiento, en la que se
supone que el circuito portador de velocidad primaria esta disponible para cada uno de los nodos
DCM, pero cada nodo puede preseleccionar el trafico que le corresponde. EI modo multihaz puede
ser util para evitar la acumulacion de QDU cuando los terminales de DCME funcionan en cascada.
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4.1.3 Modo multidestino
Véase la figura 3.

DCME N.°1 DCME N.° A
N1 N1/G1 canales de transmision / N1A
canales troncales N1/G1 : canales
- + : troncales
(N1 = N1A + N1B) Pre- | N2A
Selector;/
Unidad d¢ : Unidad de
emision i recepcion
DCME N.° 2 DCME N.°B
I
I
I
I
I
I\
I
— Pre- !
N2 Selector : N1B |
canales troncales N2/G2 : + frzr;i:és
(N2 = N2A + N2B) N2/G2 canales de transmision \ NZB
———+ Unidad iUnidad de~—
de emisior 'recepcion T1527770-99
Estaciones emisoras » Estaciones receptoras

Figura 3/G.763 — Modo multidestino
(S6lo se muestra un sentido de transmision)

41.3.1 Modo multidestino

En este modo, los canales troncales de entrada se interpolan sobre un fondo comun de canale
portadores, sin tener en cuenta su destino. Los canales troncales de entrada se preasignan segun
destino, de modo que puedan encaminarse al destino adecuado de acuerdo con los mensajes d
canal de control. Este modo de funcionamiento permite DCMG mas altas que el modo multihaz,
pero su utilidad esta limitada si el DCME esta situado en el ISC.

4.1.4 Interfuncionamiento

El DCME con la opcién multidestino interfuncionard con el DCME con la opcién punto a punto
cuando el primero de estos dos DCME esté configurado con un Unico fondo comun de destinos. El
fondo comun de destinos Unico se utilizaré para el interfuncionamiento.

El DCME con opcién multidestino interfuncionara con el DCME de la funcidon multihaz cuando el
DCME incluya un unico fondo comun de destinos. El fondo Unico de destinos se utilizara para el
interfuncionamiento.

Un aspecto importante es la interfuncionabilidad del equipo conforme a la Recomendacién G.763
(1994 o versiones posteriores) y del equipo construido segun la Recomendacion G.763 (1990). Los
aspectos que afectan a la compatibilidad son los siguientes:

1) La utilizacion de 16 kbit/s, que no puede estar disponible en los DCME construidos segun la
Recomendacion G.763 (1990). Si uno o mas DCME correspondientes en el modo
multidestino no son capaces de operar con canales de sobrecarga de 2 bits, aparecera ur
problema operacional a menos que todas las unidades de la red se hagan funcionar sin
canales de sobrecarga de 2 bits.
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2) El esquema de direccionamiento utilizado en esta Recomendacion para enviar mensajes de
DLC a DCME distantes [no se utilizan direcciones para mensajes de DLC en la
Recomendacion G.763 (1990)]. Si uno o mas DCME correspondientes en el modo
multidestino no son capaces de reconocer 0 generar mensajes de DLC selectivos de destino,
aparecera un problema operacional a menos que la unidad (o unidades) conforme(s) a la
Recomendacion G.763 (1994 o versiones posteriores) tengan desactivada la caracteristica de
DLC selectivo de destino.

3) La utilizacion en esta Recomendacion de un nuevo tipo de canal portador, el banco fax. En
los DCME construidos segun la Recomendacion G.763 (1990), la informacion contenida en
los bancos fax no sera recuperada, debido a la falta de una capacidad de
demodulacion/remodulacion facsimil. Ademéas, el mensaje de canal de control para la
asignacion de un banco fax no sera reconocido, con la consiguiente desadaptacion en la
correspondencia de bits de sobrecarga, que provocara un problema operacional que impedira
la correcta recuperacion del trafico de sobrecarga.

4) La utilizacion en esta Recomendacion tanto de codificacion en ley A como codificacion en
leypn en la prueba de verificacion de canal. En los DCME construidos segun la
Recomendacion G.763 (1990), la prueba de verificacion de canal se limita a la ley A.
Aparecera un problema operacional cuando se utilice equipo conforme a la versién de 1994
de esta Recomendacion en enlaces dga Byn equipo conforme a la Recomendacion G.763
(1990), ya que fracasarda la prueba de verificacion de canal. La seleccidon de leylfes ley
global, y no haz por haz, mientras que la prueba de verificacion de canal puede ser activada
0 desactivada para cada haz.

Se proporciona compatibilidad hacia atras entre el equipo construido segin esta Recomendacion vy g
Recomendacion G.763 (1990), lo cual se consigue mediante las siguientes caracteristicas de est:
Recomendacion:

1) La capacidad de canales de sobrecarga MICDA a 16 kbit/s puede activarse o desactivarse
haz por haz (en emision y recepcion), segun decida el usuario.

2) El esquema de direccionamiento utilizado para enviar mensajes de DLC a los DCME
distantes puede activarse o desactivarse, segun decida el usuario.

3) La funcién de demodulacion/remodulacion facsimil y, por consiguiente, la generacion de
bancos fax puede ser activada o desactivada haz por haz, segun decida el usuario.

4) La verificacion de canal puede ser activada o desactivada haz por haz segun decida el
usuario.

El modo de funcionamiento no es conveniente en una red multidestino, ya que la utilizacién de un
unico DCME conforme a la Recomendacion G.763 (1990) obligara a todos los DCME a operar sin
beneficio de otras nuevas caracteristicas. A fin de evitar este modo operativo no deseable, se
recomienda encarecidamente que el equipo conforme a la version de 1990 de la presente
Recomendacion interfuncione con equipo conforme a la version de 1994 de esta Recomendacion,
utilizandose el modo multihaz para el enlace entre el antiguo y el nuevo equipo. Esto permitira al
segundo haz del equipo conforme a la Recomendacion G.763 (1994 o versiones posteriores)
funcionar en modo multidestino hacia otro equipo conforme a la Recomendacion G.763 (1994 o
versiones posteriores), y disfrutar de las ventajas de las nuevas caracteristicas.

4.2 Modos de asignacion de canales a la estructura portadora

4.2.1 Preasignacion

Debera ser posible preasignar canales troncales de 64 kbit/s a canales portadores de 64 kbit/s en ¢
fondo comun (8 bits de la trama portadora). El nUmero de canales troncales de 64 kbit/s preasignados
debera ser prefijado bajo el control del operador de 0 al nUmero maximo de intervalos de tiempo de
8 bits, completos, dentro del fondo, en incrementos de un canal de 64 kbit/s.
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Serd& posible preasignar canales troncales de 64 kbit/s a canales portadores de 40 kbit/s en el fond
(5 bits de la estructura de trama portadora). EI nimero de canales portadores de 40 kbit/s
preasignados debera ser prefijado bajo el control del operador de 0 a un maximo determinado por el
tamano del fondo, en incrementos de un canal de 40 kbit/s.

Serd& posible preasignar canales troncales de 64 kbit/s a canales portadores de 32 kbit/s en el fondk
(4 bits de la trama portadora). El nimero de canales de 32 kbit/s preasignados debera ser prefijadc
bajo el control del operador de cero a un maximo determinado por el tamafio del fondo, en
incrementos de un canal de 32 kbit/s.

Facultativamente debera ser posible preasignar canales troncales de 64 kbit/s a canales portadores c
24 kbit/s o 16 kbit/s en el fondo comun. Cada canal portador de 24 kbit/s o 16 kbit/s ocupara los tres
bits mas significativos o los dos bits mas significativos, respectivamente, de un canal portador
preasignado de 32 kbit/s y se utilizara para fines de mantenimiento exclusivamente. El nUmero de
canales portadores de 24 kbit/s o de 16 kbit/s seréa prefijado bajo el control del operador de cero a un
maximo determinado por el tamafio del fondo comun, en incrementos de un canal portador de
32 kbit/s.

4.2.2 Asignacion dinamica

El DCME debera poder asignar por demanda trafico de 64 kbit/s sin restricciones a canales

portadores de 64 kbit/s en el fondo comun (8 bits de la trama portadora), utilizando un dispositivo de

control fuera de banda entre el ISC y el DCME para toma/liberacion de canales portadores de

64 kbit/s como se define en la clausula 5. La provision del dispositivo de control en el ISC es una

opcion del usuario. Los procesos de asignacion en emisién y en recepcién se describen en las
clausulas 6, 7 y 8.

El DCME deberd poder asignar dinamicamente trafico vocal en canales troncales de 64 kbit/s a
canales portadores con velocidades binarias de 32, 24 y 16 kbit/s, en cada fondo comun (4 bits, 3 bits
0 2 bits de cada trama portadora). Los procesos de asignacion en emision y en recepcion se describe
en las clausulas 6y 7.

El DCME debera poder asignar dinamicamente trafico de datos en banda vocal dentro de un canal
troncal de 64 kbit/s a canales portadores de 40 kbit/s (5 bits de cada trama portadora). Los procesos
de asignacion en emision y en recepcion se describen en las clausulas 6y 7.

El DCME debera poder asignar dinamicamente trafico facsimil dentro de un canal troncal de
64 kbit/s a bancos fax (si es posible la demodulacion/remodulacién). El proceso de
demodulacion/remodulacion se describe en la Recomendacion G.766. Los procesos de asignacion el
emisién y recepcion se describen en las clausulas 6y 7.

5 Requisitosdeinterfaz

El DCME se interconectara con uno o varios ISC locales o distantes por medio del equipo de interfaz

troncal y un sistema de sefializacion DCME-ISC. Como consecuencia de limitaciones fundamentales

en el esquema de numeracién de mensajes de asignacion, la capacidad maxima es de 216 canals
troncales. En consecuencia, el equipo de interfaz troncal debera poder acomodar 7 trenes multiplex
primarios a 2048 kbit/s 0 9 trenes multiplex primarios a 1544 kbit/s.

En el DCME existe un dispositivo que establece una relacion de correspondencia biunivoca entre los
canales troncales (T@unk channels) y los canales troncales intermedios (Fermediate trunks),

a fin de permitir el control de la configuracion de los intervalos de tiempo troncales y adoptar un
convenio de numeracion de canales para las operaciones DCME a DCME.

El DCME emisor utiliza IT locales, que son identificados en los mensajes de canal de control de
DCME a DCME. Se reciben IT distantes en los mensajes de canal de control provenientes de DCME
correspondientes.
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En el caso de interfuncionamiento entre las jerarquias de 1544 kbit/s y 2048 kbit/s, en el mismo
DCME, en la Recomendacion G.802 se aconseja que el sistema portador sea de 2048 kbit/s.

Pueden existir problemas operacionales con el interfuncionamiento ISC/DCME, segun que el DCME
sea de tipo 1, en cuyo caso no puede comunicar con el ISC, o de tipo 2, caso en que si puede hacerl
como se indica en la Recomendacion Q.50.

51 Interfaz de transmisién: lado troncal

5.1.1 Interfaz en el lado troncal a 2048 kbit/s

a) Las caracteristicas eléctricas cumplirdn con la Recomendaciéon G.703. La impedancia de
carga de prueba sera @5asimétrica o 12Q simétrica, segun las necesidades del usuario.

b) La estructura de trama cumplir4 con la Recomendacion G.704.

C) Para la codificacion de las sefiales vocales se utilizara la ley A descrita en la

Recomendacion G.711.

5.1.2 Interfaz en € lado troncal a 1544 kbit/s

a) Las caracteristicas eléctricas cumplirdn con la Recomendacién G.703. El cédigo de linea
utilizado sera AMI o B8ZS, a eleccion del usuario.
b) La estructura de trama cumplird con la Recomendacién G.704. La multitrama estara

constituida por 24 tramas, o 12 tramas, segun las necesidades del usuario.

C) Para codificacion de las sefales vocales se utilizara la plegescrita en la
Recomendacion G.711.

52 Interfaz de transmision: lado portador
5.2.1 Interfaz en el lado portador a 2048 kbit/s

5.2.1.1 Generalidades

Para los modos punto a punto y multihaz, la interfaz portadora debera estar constituida por una
interfaz a 2048 kbit/s en el lado emision y una interfaz a 2048 kbit/s en el lado recepcion.

Para el modo multidestino, la interfaz portadora deberd estar constituida por una interfaz a
2048 kbit/s en el lado emision y de uno a cuatro interfaces a 2048 kbit/s en el lado recepcion.

5.2.1.2 Caracteristicas eléctricas

Las caracteristicas eléctricas cumpliran con la Recomendaciéon G.703. Para aplicaciones especiale:
podra preverse una interfaz eléctrica facultativa de tipo no retorno a cero (NRZ). La impedancia de
carga de prueba sera de(Z@simétrica o 12Q simétrica, segun las necesidades del usuario.

5.21.3 Estructuradetrama portadora

La estructura de trama portadora cumplird con la Recomendacién G.704. El intervalo de tiempo 0 se
utilizara tal como se prescribe en la Recomendacion G.704 y los intervalos de tiempo 1 a 31
transportaran canales de control y trafico de acuerdo con la estructura de trama del DCME.

522 Interfazen € lado portador a 1544 kbit/s

5221 Generalidades

Para los modos punto a punto y multihaz, la interfaz portadora estara constituida por una interfaz a
1544 kbit/s en el lado emision y una interfaz a 1544 kbit/s en el lado recepcion.

Para el modo multidestino, la interfaz portadora deberd estar constituida por una interfaz a
1544 kbit/s en el lado emision y de 1 a 4 interfaces a 1544 kbit/s en el lado recepcion.
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5.2.2.2 Caracteristicas eléctricas

Las caracteristicas eléctricas cumpliran con la Recomendacion G.703. Para aplicaciones especiale:
se podré proporcionar una interfaz eléctrica facultativa de tipo no retorno a ceroniiReurn-
to-zero).

Dada la naturaleza compacta de la interfaz portadora DCME vy la necesidad de la transmisién por un
canal a 64 kbit/s sin restricciones, la aplicacidén de técnicas de codificacién de linea con supresion de
codigo cero (ZCSzero code suppression) por robo de bit estan prohibidas en la interfaz de canal de
portadora a 1544 kbit/s. Las Unicas técnicas de codificacion de linea permitidas son la sustitucion de
8 ceros bipolar (B8ZJjipolar eight zero substitution) o el intercambio de intervalos de tiempo de

byte cero (ZBTSlzero byte time dlot interchange).

5.2.2.3 Estructuradetramapor portadora
La estructura de trama por portadora cumplira con la Recomendacion G.704.

En la estructura de trama por portadora se incluirdn canales de control y de trafico de acuerdo con la
estructura de trama del DCME.

El bit 193 se utilizar& para sincronizacion de trama como se indica en la Recomendacion G.704.

53 Interfaces de sefializacion con el equipo de conmutacién (ISQterfaces to switching
equipment)

La decision sobre la interfaz la tomard cada Administracion teniendo en cuenta las exigencias a que
deban responder sus facilidades de transmision y sus ISC.

La interfaz de sefializacién con el equipo de conmutacién depende de la capacidad del ISC y de las
facilidades existentes entre el ISC y el DCME (véase la Recomendacion Q.50).

5.3.1 Funciones de la interfaz de sefializacion DCME-ISC

En la Recomendaciéon Q.50 se definen los siguientes grupos de funciones.

53.1.1 Gestiéon de recursos de transmision

Facilita el proceso de control dinamico de carga dentro del ISC y el DCME concurrentemente, sobre
la base del estado de la carga de trafico en el sistema DCME. Los requisitos de esta funcion se
indican en la clausula 9.

5.3.1.2 Tomalliberacion de circuitos de 64 kbit/Jvéase la nota)

Se utiliza en el DCME para la generacion de mensajes internos de asignacion y desconexion, y en
los ISC para la validacion de la toma seleccion/liberacion de circuitos sobre la base del acuse
recibido del DCME. En la clausula 8 se describen los requisitos que debe satisfacer esta funcion.

NOTA — Si la implementacion del ISC no permite la toma/liberacion de circuitos de 64 kbit/s, estos circuitos
podran proporcionarse por preasignacion, en el marco de acuerdos bilaterales.

5.3.1.3 Informacién de mantenimiento

Facilita el intercambio de informacién entre el DCME y los ISC sobre el estado del mantenimiento.
La informacion sobre el estado del mantenimiento puede intercambiarse entre el DCME y el ISC.
Esta funcion puede incluir la transferencia de informacién sobre la supervision de circuitos y
condiciones de alarma mencionadas en la clausula 15.

El sistema de sefalizacion DCME-ISC esta constituido por uno o mas enlaces de control, una
interfaz de control DCME en el ISC y una interfaz de centro de conmutaciéns(iCthjng centre
interface) en el DCME. La seleccion del sistema de sefalizacion DCME-ISC, incluidas las
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caracteristicas de las interfaces fisica y eléctrica, son opcionales para los usuarios. Para que esto se
posible, el SCI se define con requisitos funcionales minimos. Véase la figura 4.

HacialSC
(Nota)
. UCN P AD64
b UCNA ) DD64
< Mensajes de < Desde
< gestion de < ADVD funcion DLC
P SNA recursos de P DDVD
- VDA transmision -
P VDNA
S64
R64 Mensajes de

,_sowa it . aldes ncin
< SBANACk 64 kbit/s
~ R64Ack

Fuera de servicio Supervision Desde funcion
“Restaurado 8 saviG de circuitos < operaciones
e5aurado & sevido informacién de y mantenimiento
< mantenimiento P >

Otros (definidos Otros (definidos

por el usuario) por el usuario)

T1527780-97

NOTA — Todas estas sefiales estan disponibles en la interfaz, pero es posible que no todas se utilicen.

Figura 4/G.763 — Unidad de interfaz de centro de conmutacion

5.3.2

Elementos de informacidn externos y mensajes/indicaciones internos

El SCI procesara los siguientes elementos de informacion externos (transmitidos entre el DCME vy el
ISC) y los siguientes mensajes/indicaciones internos (dentro del DCME). Es posible que no se
utilicen todos los elementos de informacion externos que se enumeran mas abajo, ello dependera de
las caracteristicas del sistema de sefalizacion DCME-ISC elegido.

Elemento de informacion externo
(Recomendacién Q.50)

Capacidad para conversacion disponible
(capacity for speech available)

Capacidad para conversacion no disponible
(capacity for speech not available)

Capacidad para 3,1 kHz/datos en banda vocal disponible
(capacity for 3.1 kHz voiceband data available)

Capacidad para 3,1 kHz/datos en banda vocal no disponible
(capacity for 3.1 kHz voiceband data not vailable)

Capacidad para 64 kbit/s sin restricciones disponible
(capacity for 64 kbit/s unrestricted available)
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SA

SNA

VDA
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Capacidad para 64 kbit/s sin restricciones no disponible
(capacity for 64 kbit/s unrestricted not available)

Toma/seleccién de circuito de 64 kbit/s
(seizure/select 64 kbit/s circuit)

Toma/seleccion de 64 kbit/s con acuse positivo
(seizure/select 64 kbit/s positive acknowl edged)

Tomal/seleccion de 64 kbit/s con acuse negativo
(seizure/select 64 kbit/s negative acknowl edged)

Liberacion de circuito de 64 kbit/s
(release 64 kbit/s circuit)

Liberacion de circuito de 64 kbit/s con acuse
(release 64 kbit/s circuit acknowl edged)

Circuito fuera de servicio
Circuito restaurado al servicio

UCNA

S64

S64Ack

S64Nack

R64

R64Ack

Fuera-de-servicio
Restaurado-al-servicio

M ensaj es/indicaciones inter nos Acrénimo
Activar DLC para trafico de voz/datos en banda vocal ADVD
(activate DLC for voice/voiceband data traffic)

Desactivar DLC para trafico de voz/datos en banda vocal DDVD
(deactivate DLC for voice/voiceband data traffic)

Activar DLC para trafico a 64 kbit/s ADG64
(activate DLC for 64 kbit/s traffic)

Desactivar DLC para tréfico a 64 kbit/s DD64

(deactivate DLC for 64 kbit/s traffic)

La interaccion de los elementos de informacion externos con el manipulador de circuitos
transparentes (TCH) de 64 kbit/s por demanda, la funcion control dindmico de cargaybdrtic

load control) y la funcién operaciones y mantenimiento se describe en las clausulas 8, 9 y 15,
respectivamente.

El formato de todas las sefiales y mensajes depende del disefio utilizado para la implementaciéon de
DCME y de la interfaz de sefializacion elegida, por lo que no se especifica en esta Recomendacion.

5.3.3 Traducciéon de la numeracién de circuitos

El SCI realizara la traduccion entre la numeracion interna de los IT del DCME vy la identificacion de
canal troncal utilizada para el sistema de sefializacion DCME-ISC seleccionado. Esta traduccion se
realizara para cualquier funcién de sefalizacién que requiera la identificacion de los distintos canales
troncales.

5.34 Relacién de correspondencia de los circuitos y los recursos de transmision

El SCI establecera la relacion de correspondencia entre cada destino al que se aplican mensaje
internos de DLC y los trenes multiplex primarios, canales troncales o intervalos de tiempo (lo que
dependera del sistema de sefializacién seleccionado) a que se aplican los elementos de informacio
externos asociados. Para establecer esta correspondencia se utilizard la informacién de
correspondencia TC-IT residente en el DCME, como se indica en 15.1.
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54 Interfaz hombre-maquina

El DCME incluira una estructura de instrucciones de sistema que sirva de interfaz a base de menus
entre las funciones internas y el operador del sistema. Por lo general, se necesitan dos puertos V2«
para el acceso del operador al equipo, uno para una pantalla y otro para una impresora.

55 Interfaz de la funcidén operaciones

5.5.1 Funcionamiento en el lado troncal a 2048 kbit/s o 1544 kbit/s

La utilizacion de bits de reserva para monitorizacion y proteccién contra errores se ajustara a las
Recomendaciones G.704 y G.706.

5.5.2 Lado portador

55.21 Modo punto a punto
La utilizacién de bits de reserva para monitorizacion y proteccion contra errores esta en estudio.

55.22 Modo multihaz o multidestino
La utilizacién de bits de reserva para monitorizacion y proteccion contra errores esta en estudio.

5.6 Interfaz para alarmaslocales

El DCME debe transmitir alarmas a la entidad local en funcion de las necesidades del usuario. La
eleccion entre interfaz fisica y eléctrica corresponde a cada Administracion. En el caso de alarmas
individuales transmitidas por bucle y sin tension eléctrica deben incluirse las categorias de alarmas
de la Recomendacion G.803. En el caso de una interfaz de alarma serie, se recomienda proporciona
como minimo las sefales siguientes:

a) primera aparicion de una alarma en el DCME monitorizado;

b) primera aparicion de una liberacion en el DCME monitorizado;
C) recepcion de una peticion de datos de la entidad local;

d) energizacion inicial del sistema.

NOTA — Se tiene el propésito de estudiar la posibilidad de incluir protocolos y condiciones de interfaz de la
red de gestion de telecomunicaciones (RGT) en futuras Recomendaciones sobre DCME.

5.7 Interfaz con reloj externo

571 DCME con interfaces de transmision a 2048 kbit/s

La interfaz de reloj externo cumplird con 10.3/G.703. La impedancia de carga de prueba sera de
75 ohmios asimétrica, o 120 ohmios simétrica, segun las necesidades del usuario.

5.7.2 DCME con interfaces de transmision a 1544 kbit/s

La temporizacion se obtiene normalmente de un enlace digital entrante a 1544 kbit/s que cumple la
clausula 2/G.703. Cuando se necesite, puede emplearse una interfaz con reloj externo.

58 Estructuradelatrama DCME

5.8.1 Estructuraa 2048 kbit/s

La estructura de portador serd compatible con el formato especificado en la Recomendacion G.704.
La estructura de portador contendra 32 intervalos de tiempo de 8 bits, numerados consecutivamente
de 0 a 31. El intervalo de tiempo 0 se utilizara para la sincronizacién de trama y funciones especiales
de conformidad con la Recomendacién G.704. Los intervalos de tiempo 1 a 31 se utilizardn para
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vehicular el cana o los canales de control DCME vy transportar trafico. Los canales de control estan
constituidos por una palabra Unica y un mensaje de canal de control, descritos en la clausula 11. Er
todas las figuras utilizadas para ilustrar la estructura de trama de portador, el bit de la izquierda es el
primero que se transmite.

Dieciséis tramas portadoras de }&b5constituyen una trama DCME de 2,0 ms. La trama DCME no
necesita estar alineada con las multitramas definidas en la Recomendacion G.704. El comienzo de le
trama DCME se identifica por una palabra Unica en el canal o canales de control.

5.8.2 Estructuraa 1544 kbit/s

La estructura de portador ser4 compatible con el formato especificado en la Recomendacion G.704.
Los usuarios podran convenir otras modalidades para la estructura de multitrama constituida por
24 tramas o la estructura de multitrama constituida por 12 tramas. La estructura de portador
contendrd un bit de alineacién de trama (bit F) y 24 intervalos de tiempo de 8 bits numerados
consecutivamente de 1 a 24. El bit F se utilizard como prescribe la Recomendacion G.704. Los
intervalos de tiempo 1 a 24 se utilizaran para transportar el canal o canales de control DCME y
trafico. El canal o canales de control estan constituidos por una palabra Unica y un mensaje de
control descritos en la clausula 11. En todas las figuras utilizadas para ilustrar la estructura de trama
portadora, el bit de la izquierda es el primero que se transmite.

Dieciséis tramas portadoras de }&bconstituyen una trama DCME de 2,0 ms. La trama DCME no
tiene que estar alineada con las multitramas definidas en la Recomendacién G.704. El comienzo de
la trama DCME se identifica por una palabra Unica en el canal o canales de control.

59 Numeracion de los canales portadores y utilizacion de la trama de portador

Como se indica en la figura 5 para la estructura a 2048 kbit/s, y en la figura 6 para la estructura a

1544 kbit/s, pueden formarse uno o dos fondos comunes. Cada uno contendra un nimero entero de
intervalos de tiempo de 8 bits. El primer intervalo de tiempo de 8 bits del primer fondo sera el TS1.
El dltimo intervalo de tiempo de 8 bits del segundo fondo sera el TS31 (estructura a 2048 kbit/s) o el
TS24 (estructura a 1544 kbit/s). El limite superior del primer fondo y el limite inferior del segundo
fondo podran ser programados (prefijados) a limites de intervalo de tiempo de 8 bits (véase la nota).
Cada fondo contendra un numero par de intervalos de tiempo contiguos de 4 bits. El intervalo de
tiempo de 4 bits de la izquierda transportara el canal de control como se especifica en la clausula 11.
Los restantes intervalos de tiempo de 4 bits del fondo comun constituyen los canales portadores (BC,
bearer channels) y se utilizan para transportar tréfico.

NOTA — No es necesario que el fondo comin o fondos comunes utilicen la totalidad de la estructura de
portador. La parte no utilizada del portador contendra un niamero entero de intervalos de tiempo de 8 bits. Esta
flexibilidad facilita la operaciéon de clasificacion del grupo recibido por un dispositivo MIC de conexiones
cruzadas.

Cuando una estructura portadora contenga dos fondos comunes (dos canales de control), los fondos
de emision deben estar mutuamente alineados en trama DCME. Los fondos de recepcion pueden nc
estar mutuamente alineados en trama DCME.

Los BC de la gama normal de un fondo comun se enumeran consecutivamentz sierdda el BC

N.°1 el intervalo de tiempo de 4 bits que sigue al canal de confpad] pamero total de intervalos

de tiempo de 4 bits del fondo comun, excluyendo el canal de control. Este esquema de numeracion
se muestra en las figuras 5y 6. El nimero de BC contenido en el mensaje de asignacién puede ests
comprendido, bien en la gama 1 a 61 (gama de numeracién normal de los BC), bien en la gama 64 ¢
124 (gama de numeracion de los BC de sobrecarga). Si el modo de codificacién de 2 bits esta
desactivado, la gama de numeracion de los BC va de 64 a 83. Los BC en la gama normal pueder
estar constituidos por, ya sea 8, 5, 4, 3 0 2 bits. Estos bits se obtienen de los bits de la trama de
portador, como se describe a continuacion.
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Los BC en la gama de sobrecarga pueden estar desconectados o conectados. Si estan desconectad
no estaran asociados a ningun bit de la estructura de portador. Si estan conectados, pueden est:
constituidos por canales de ya sea 4, 3 6 2 bits y se asociaran con bits de la trama de portador com
se describira mas adelante.

Los criterios para asociar el BC contenido en el mensaje de asignacion a bits de la estructura de
portador son los siguientes.

Fondo comun

Tamafio (p + 1) intervalos de tiempo de 4 bits | No utilizado
BC|BC|BC|BC|BC|BC i BC|BC|BC
TS0 [CC]
1{2]3]af5]6f[e-- ii «e. |P3p-1p
i
Fondo comun 1 Fondo comun 2
Tamafio (n + 1) intervalos de tiempo de 4 bitp t'INc;d Tamafio (m + 1) intervalos de tiempo de 4 bits
utilizado

TS1 | . | TS31
¢¢lBC|[BC|[BC|BC|BC|BC BC|BC|BC| ! CClBC|BC[BC|BC BC|BC|BC|BC|BC|BC
TS0 1|2|3|4|5]|6]+++ |Ingdntn]| !} A1]12]3]4].. .« [n-gm4m-3m-am-1m

LN
T1527790-97

NOTA 1 — El limite del fondo comun 1y el limite inferior del fondo comun 2 se encuentran en los limites de intervalos
de tiempo de 8 hits en la estructura de la trama portadora de la Recomendacién G.704. Las partes no utilizadas de la trama
de portador estaran también constituidas por intervalos de tiempo completos de 8 bits.

NOTA 2 — Los bits de la izquierda se transmiten primero. El bit 1 del intervalo de tiempo 0, definido en la Recomendagion G.704
se transmite primero.

NOTA 3 — En el caso especial de operacién en cascada, la disposicion de los canales para el fondo comin 2 podria modificarse.
Este tema est4 en estudio.

Figura 5/G.763 — Estructura de la trama de portador DCME y esquema de numeraciéon
de los canales portadores en la interfaz portadora a 2048 kbit/s

| Fondo comun | |

Bit de | Tamafio (p + 1) intervalos de tiempo de 4 bits | No utilizado |
alineacion P77 cTeclsclsclBClBC i BC|BC|BC
detrama [CC1 1757|374 (5|6 |+ ii eeo |P30-4 p
if
Fondo comin 1 Fondo comin 2

Tamafio (n + 1) intervalos de tiempo de 4 ait_sli_\lod Tamafio (m + 1) intervalos de tiempo de 4 bits
utilizadg

Bit de TSl . TS24
alineacionZZIpc|Bc|BC|BC|BC|BC Bc{Bc|Bc| [} FZ4Bc[eclBc|BC BC{ BC| BC| BC| BC| BC
de trama 1(2|3|4|5]|6]*+ [n-2n-2n| ;; } 11234+ [mgn4m-Fm-Lm{lm

[N
T1527800-97

NOTA 1 — El limite del fondo comun 1y el limite inferior del fondo comUn 2 se encuentran en los limites de intervalos de
tiempo de 8 hits en la estructura de la trama portadora de la Recomendacién G.704. Las partes no utilizadas de la trama de
portador estaran también constituidas por intervalos de tiempo completos de 8 bits.

NOTA 2 — Los bits de la izquierda se transmiten primero. El bit F del intervalo de tiempo 0, definido en la Recomendagion G.704
se transmite primero.

NOTA 3 — En el caso especial de operacién en cascada, la disposicion de los canales para el fondo comun 2 podria modificarse.
Este tema esté en estudio.

Figura 6/G.763 — Estructura de la trama de portador DCME y esquema de numeracién
de los canales portadores en la interfaz portadora a 1544 kbit/s

20 Recomendacion G.763 (10/98)



59.1 BC de8bits (64 kbit/s)

Se utilizan para la asignacion de IT de 64 kbit/s sin restricciones. El nUmero de BC en el mensaje de
asignacion indica el BC (numero par) que transporta los primeros 4 bits (cuarteto) de la muestra de
8 bits. El segundo cuarteto es transportado por el BC que le sigue en orden ascendente. Véase I
figura 7.

[

[

TS0 [CC] by | by [ by | bg|by [by | by | bg /"

\ 8 bitgmuestra

MSB| 2 3 4 5 6 7 |LSB

T1509280-92

Figura 7/G.763 — Canal portador a 64 kbit/s (8 bits/muestra)

5.9.2 BC de 5 bits (40 kbit/s)

Se utilizan para la asignacion de IT de datos en la banda vocal. EI numero de BC en el mensaje de
asignacion indica el canal portador que transporta los primeros 4 bits de la muestra de 5 bits. El
quinto bit (bit menos significativo, designado por LSB) se obtiene de un portador diferente que se
asigna independientemente como banco de bits. El banco de bits constituye un grupo de bits que
proporciona un bit para un maximo de cuatro canales de datos. La seleccion del quinto bit para un IT
de datos es determinada por los procesos DCME. Véase la figura 8.

Banco de bits
BCn BCm
’f
Tso [CC ' bo | by | by | bs bo [ by |0y | bg
/V

5 bitymuestra \//

MSB| 2 3 4 | LSB

T1509290-92

Figura 8/G.763 — Canal portador a 40 kbit/s (5 bits/muestra)

5.9.3 BC de 4 bits en la gama normal

Se utilizan para la asignacién de bancos de bits y bancos fax. EI numero de IT en el mensaje de
asignacion indica que el BC se utiliza para realizar la funcion de banco de bits o banco fax.

59.3.1 BC debancosdebitsde4 bits

Estos BC se utilizan para transportar el quinto bit (LSB) de los datos en banda vocal. Estos BC se
identifican por el IT N.° 250 en el mensaje de asignacion.

5.9.3.2 BC debancosfax de4 bits

Estos BC se utilizan para la asignacion de bancos fax (véase 11.1/G.766). Los bancos fax se utilizan
para transportar trafico facsimil demodulado y se protegen contra el robo de bits del mismo modo
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que el portador de datos en banda vocal. El BC tiene el nimero BC de gama normal al que se asigne
el banco fax. Estos BC se identifican por el IT N.° 251 en el mensaje de asignacion.

5.9.4 BC de4/3/2 bits (32/24/16 kbit/s) en la gama normal

Se utilizan para la asignacion de IT de voz. El nimero de BC en el mensaje de asignacion indica el
canal portador que transporta los bits IT. Estos bits pueden ser 2, 3 6 4, segun que se utilice el LSB
del BC y el LSB+1, el LSB del BC o ninguno, respectivamente, para la creacion de un BC de
sobrecarga en situaciones de elevada carga. Se produciran aleatoriamente robos de bits para fines ¢
ecualizacion de la calidad vocal en el conjunto de IT de voz. La funcién de robo de bits es controlada

por procesos DCME. Véase la figura 9.

BCn
TS0 C ,' ,' bo| by | by by
11
i Qits/mue;traen lagamanorma de BC
MSB| 2 3 |LSB
BCn
i1
TSO CC/ by [ by | Dy | b3 ,' :'
11
3 bitymuestra en lagamanormal de BC @1) 7
MSB| 2 |LSB
BCn N
TS0 CC by [ by |05 ] s I
ii
2 bits/muestra en la gama normal de BC L(ima 2) " T1527810-97
MSB| LSB

NOTA — b, se ha utilizado para crear un canal de sobrecarga.
NOTA 2 — by y by se han utilizado para crear un canal o canales de sobrecarga.

Figura 9/G.763 — Canal portador a 32, 24 y 16 kbit/s en la gama normal
(de 4, 3y 2 bits/muestra)

5.9.5 BC de 4/3 bits (32/24 kbit/s) en la gama de sobrecarga

Se utilizan, en situaciones de gran carga, para la asignacion de IT de voz. Estos canales portadore
pueden ser de 3 6 4 bits, segun lo determinen los procesos DCME. Se producirdn aleatoriamente
cambios en la codificacién de 3 a 4 bits (y viceversa), para fines de ecualizacion de la calidad vocal
en el conjunto de IT de voz. El numero de BC en el mensaje de asignacion no guarda

correspondencia directa con ningun canal portador. Véase la figura 10.
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TS0 C by | by | b, | by b | by | b, | bs

MSB| LSB| Ejemplo de BC de sobrecarga, 2 bits/muestra
(son posibles otras combinaciones)

BCn BCo _ BCo

TS0 C bo| by [ b2| bs bo| by | ba| bs

MSB| 2 |LSB| BC desobrecarga 3 bitsmuestra

| Bon | BCo I BCo BCo
TS0 c b/ by | by | bs[b ' | bs
1 i
\/’%%l T1527820-97
MSB BC de sobrecarga, 4 bits/muestra

Figura 10/G.763 — Ejemplo de canales portadores de sobrecarga a 32, 24 y 16 kbit/s
(de 4, 3y 2 bits/muestra)

5.9.6 BC de 3/2 bits (24/16 kbit/s) en la gama normal y de sobrecarga resultante del
procedimiento de sobrecarga de 3/2 bits

Si la caracteristica de codificacion MICDA de 2 bits esta activada, los canales normales y de
sobrecarga pueden funcionar en el modo de 3/2 bits requerido por el procedimiento de sobrecarga de
3/2 bits (véase 6.1.7.2). Este procedimiento es paralelo al procedimiento de 4/3 bits y es invocado
cuando se requieren mas canales de sobrecarga que los proporcionados por el procedimiento d
4/3 bits.

5.9.7 BC preasignados

Es posible seleccionar ciertos IT para una conexién semipermanente con los recursos portadores (IT
preasignados), con lo cual se contornea la funcion de asignacién dinamica diamic
assignment function) del DCME. Se pueden preasignar IT de 64, 40 y 32 kbit/s.

Los canales preasignados facultativos de 24 kbit/s o 16 kbit/s destinados al mantenimiento ocuparan
respectivamente los 3 6 2 bits mas significativos de los BC de gama normal, de 32 kbit/s
preasignados.

La atribucién de IT preasignados a partes de la trama portadora se especifica introduciendo la
informacion apropiada en los datos de la configuracion DCME (véase 6.1).

Si la demodulacién/remodulacion facsimil esta activada, se creara un banco fax preasignado a
32 kbit/s (para transportar el canal de control facsimil, véase la Recomendacion G.766). La
ubicacion de este primer banco facsimil estara siempre en el BC siguiente al canal de control DCME.
No se permiten otros canales preasignados en el BC a continuacion del canal de control DCME si se
activa la demodulacion/remodulacion facsimil.

El BC especificado en los datos de la configuracién indica el BC que transporta los primeros 4 bits
del IT. Para un IT a 64 kbit/s, el canal portador debe llevar un nimero par (lo que implica la
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utilizacion del BC que le sigue en orden ascendente para este IT a 64 kbit/s). Hay que preasignar un
nuamero suficiente de bancos de bits para proporcionar el quinto bit de los canales preasignados de
40 kbit/s.

Los BC contiguos de numeros mas bajos a partir del canal de control DCME (o del banco fax
preasignado) se utilizaran para los bancos de bits requeridos para los IT preasignados de 40 kbit/s
seguidos por los BC preasignados de 40 kbit/s.

Se recomienda que los IT preasignados de 32 kbit/s (que no constituyan bancos de bits) puedan este
situados en cualquier lugar de la trama y que los IT preasignados de 64 kbit/s puedan también estal
situados en los nimeros de BC iguales o superiores a 2.

6 Unidad emisién de DCME

La funcién de la unidad emisibn de DCME es proporcionar conexiones entre los IT, los
codificadores MICDA y los BC, y generar mensajes de asignacion para los DCME corresponsales.
En la inicializacién, las diversas funciones del lado emision se cargan con los datos de configuracion
apropiados, y se conectan los IT preasignados a los codificadores MICDA y a los BC, segun sea
necesario. Cada IT dinamicamente asignado es continuamente monitorizado para la deteccion de st
actividad y su clasificacion como voz, datos o sefalizacion. Los IT activos se asignan entonces
dindmicamente a BC disponibles (y codificadores MICDA). A peticion del ISC, los IT a 64 kbit/s
son asignados a BC disponibles y se mantienen conectados hasta que el ISC libera el circuito. Se
envia informacion de asignacion al DCME distante mediante un mensaje de asignacion, que es
generado una vez durante cada trama DCME de 2 ms. La conexion real se realiza tres tramas DCME
después de la transmision del mensaje. Este retardo es necesario para dar tiempo adecuado :
procesamiento del mensaje antes que lleguen las correspondientes muestras BC MICDA a la unidac
recepcion de DCME.

En esta clausula se especifican los aspectos de la estructura del lado emision de DCME necesario
para definir con precision la interaccién unidad emision/unidad recepcion. En el anexo A se da un
ejemplo de estructura del lado emision de DCME que satisface los requisitos de interaccién
especificados en esta clausula.

6.1 Funcion procesamiento de canales de emision

La funcién procesamiento de canales de emision (Tr@Rsmit channel processing) examina los IT

y los clasifica segun el tipo y estado de su sefial. Las peticiones de servicio se disponen en colas de
asignacion como consecuencia de las transiciones de estado y tipo de los IT. Se atienden las colas d
asignacion, y se generan entonces los mensajes de asignacion asociados. Al atender las colas c
asignacion, se ordena a los codificadores MICDA que operen a diversas velocidades binarias bajo el
control de la funcion creacion de canales de sobrecarga, el discriminador datos/conversacion y el
manipulador de circuitos transparentes (TCH). Las muestras MICDA resultantes se colocan
dinamicamente en la trama portador de salida DCME en emplazamientos especificos de BC bajo el
control de la funcién TCP.

6.1.1 Inicializacion de la unidad emision de DCME

En la inicializacion, el mapa de conectividad de canales de la unidad emision de DCME se pondra en
un estado conocido (BC e IT desconectados), y se cargaran los parametros TCP. Esto incluye la
informacion necesaria para la atribucion de canales preasignados y bancos de bits. La atribucidon de
canales preasignados (determinada por los datos de configuracion) cumplira los requisitos de
estructura del portador (véanse 5.2 y 5.9).
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6.1.2 Clasificacion de canales troncales intermedios

Las sefiales de canales troncales intermedios deben examinarse continuamente para determinar s
actividad y su tipo (conversacion, sefializacion, facsimil o datos). Las caracteristicas de actividad y

tipo de las sefales de los canales troncales intermedias son determinadas por el detector de actividac
el discriminador datos/conversacion y el detector de sefializacion y la salida del médulo facsimil que

controla las llamadas facsimil. Las transiciones de un estado actividad/tipo a otro son utilizadas por

la funcidon preprocesador de entrada para generar peticiones de servicio.

El proceso de clasificacion de troncales intermedios clasificara las sefiales de entrada como se indice
a continuacion.

a)

b)

d)

f)
9)

h)

)

K)

Inicialmente, esta funcion clasificara un IT como "preasignado”, si asi es designado por los
datos de configuracion, o como "inactivo para voz", si esta sujeto a asignacion dinamica.

Siempre que se reciba una indicacion "transpreq" de peticion de asignacion a 64 kbit/s
procedente del TCH, el IT se clasificara como "transparente” y permanecera en esta
condicién hasta que se reciba una indicacién "transprel" de peticion de desconexion a
64 kbit/s por parte del TCH, en cuyo caso la clasificacién de la sefial cambiara a "inactivo
para voz".

Si un IT esta activo y es del tipo voz/sefalizacion, y se recibe una indicacion "data-detect"
procedente del discriminador datos/conversacion, el IT se clasificara como "activo para
datos". Igual ocurre en el caso de recepcién de una indicacion "rxdata" procedente del lado
recepcion de DCME. La indicacion "rxdata" es generada por la unidad recepcion de DCME
cuando se recibe un mensaje de asignacion que establece una conexién de datos en band
vocal.

Si un IT estd inactivo y es del tipo datos, y se recibe una indicacion "act" procedente del
detector de actividad, el IT se clasificara como "activo para datos".

Si un IT esta inactivo y es del tipo voz/sefalizacion, y se recibe una indicacion "rxdata", el
IT se clasificara como "inactivo para datos".

Si un IT estd inactivo y es del tipo datos, y expira tiempo de retencion, el IT se clasificara
como "inactivo para datos".

Si un IT es del tipo voz/sefializacion, y expira el tiempo de retencion, el IT se clasificara
como "inactivo para voz".

Si un IT esta inactivo y es del tipo voz, y se recibe una indicacion "act" procedente del
detector de actividad, el IT se clasificara como "activo para voz".

Si un IT est4 activo y es del tipo datos, y se recibe una indicaciéon "voice_detect" procedente
del discriminador de datos/conversacion, el IT se clasificara como "activo para voz".

Si un IT esté activo y es del tipo voz, y se recibe una indicaciéon "signal_detect" procedente
del detector de sefalizacion, el IT se clasificara como "activo para sefalizacion".

Siun IT es del tipo sefalizacion, y se recibe una indicacion "act”, el IT se clasificara como
"activo para sefializacion".

Si un IT esta activo y es del tipo datos, y se recibe una indicacion "signal_detect", el IT se
clasificard como "activo para sefializacion”.

Si un IT es del tipo datos, y se recibe una indicacién "fax", el IT se clasificard como
"llamada fax".

Siun IT es del tipo facsimil, y se recibe una indicacion "non_fax", el IT se clasificard como
"Inactivo para voz".

Si un IT es del tipo facsimil, y se recibe una indicacion "signal_detect" del detector de
sefalizacion, el IT se clasificard como "activo para sefializacion".
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m) Si un IT es del tipo facsimil, y se recibe una indicacion "voice_detect", el IT se clasificara
como "activo para voz".

n) Si un IT esta activo y es del tipo facsimil, y se recibe una indicacién "switch_to ADPCM"
del modulo facsimil, el IT se clasificara como "activo para datos”. La funcion del modulo
facsimil es proporcionar demodulacion/remodulacion facsimil para una llamada facsimil G3
(véase la Recomendacion G.766).

0) Si un IT es del tipo facsimil, y expira el temporizador de retencion, el IT se clasificara como
"llamada fax".

p) Si un IT esta inactivo y es del tipo facsimil, y se recibe una indicacién "act", el IT se
clasificara como "llamada fax".

q) Si un IT esté inactivo y es del tipo facsimil, y se recibe una indicacion "switch_to ADPCM"

procedente del modulo facsimil, el IT se clasificara como "espera de datos".

Cuando termina la actividad en un IT clasificado como "activo para voz", se utilizara el valor
retencion para voz. Cuando termina la actividad de un IT clasificado como "activo para
sefalizacion", se utilizara el valor retencidon para sefalizacién. Los valores de retencion para voz y
sefalizacion cumpliran las plantillas de retencion especificadas en la clausula 12.

Cuando termina la actividad en un IT clasificado como "activo para datos" o "llamada fax", se
utilizara el valor de retencion de datos.

Se adoptaran disposiciones para mantener la conectividad de canal entre cambios de pagina en |
direccion progresiva de una transmision facsimil y para liberar la conexion de canal opuesta entre
transmisiones de sefal de procedimiento de forma que se consiga una mayor utilizacion de enlaces
de retorno en las transmisiones facsimil (esta caracteristica también se denomina "eliminacion de
silencios").

La indicacion "rxdata”, generada por la unidad recepcion de DCME al recibir un mensaje de
asignacion relativo a datos en banda vocal se utilizard para iniciar una conexion de datos en bande
vocal en la unidad emision de DCME.

6.1.3 Preprocesamiento de entrada

La funcién preprocesamiento de entrada examina las transiciones de estado actividad/tipo originadas
a partir del proceso de clasificacion de los canales troncales intermedios, y genera peticiones de
servicio por asignacién que disponen en colas de peticion de servicio. La funcion preprocesamiento
de entrada procesara las transiciones de estado de los canales troncales intermedios como s
especifica a continuacion.

Cuando se reciba una indicacién data_inact(IT) procedente del proceso de clasificacion de canales
troncales intermedios, se verificara la conexion del BC con este IT. Si el tipo del BC es datos o voz,
se mantendra el tipo de BC y se devolvera el BC al fondo comun de BC disponibles.

Cuando se reciba una indicacion voice_inact(IT) procedente del proceso de clasificacion de canales
troncales intermedios, se verificara la conexion del BC con este IT. Si el tipo del BC es datos o voz,
se mantendr el tipo de BC y se devolverd el BC al fondo comun de BC disponibles. Si el BC esta en
el margen de sobrecarga, se almacenara una peticion de desconexion en la cola de desconexion c
sobrecarga.

Cuando se reciba una indicacion voice(IT) procedente del proceso de clasificacion de canales
troncales intermedios, se verificara el tipo del BC conectado a este IT. Si el tipo de BC es voz, se
mantendra el tipo de BC y no se generara ninguna peticion. Si el tipo de BC no es voz, se
almacenara una peticion en la cola de asignacion de voz.

Cuando se reciba una indicacion data(IT) procedente del proceso de clasificacion de canales
troncales intermedios, se verificara el tipo del BC conectado a este IT. Si el tipo de BC es datos, se
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mantendra el tipo de BC y no se generard ninguna peticion. Si el tipo de BC no es datos, se
almacenara una peticion en la cola de asignacion de datos.

Cuando se reciba una indicacion transp(IT) procedente del proceso de clasificacion de canales
troncales intermedios, se almacenara una peticion en la cola de asignacion a 64 kbit/s.

Cuando se reciba una peticion de banco fax del médulo facsimil, se almacenaré una peticion en la
cola de asignacion del banco fax.

Cuando se reciba una indicacion discreq(IT) del proceso de clasificacibn de canales troncales
intermedios, se almacenara una peticién en la cola de desconexion a 64 kbit/s.

Cuando se reciba una peticién de liberacién de banco fax del médulo facsimil, se almacenard una
peticion en la cola de desconexién de banco fax.

6.1.4 Implementacion de peticiones de servicio

La funcion implementacion de peticiones de servicio examina las colas de peticiones de servicio y
genera mensajes de asignacion en respuesta a las peticiones de servicio especificadas a continuacio
No se han especificado las prioridades con la accion de atender a las diversas colas, por sel
dependientes de la implementacién y no afectar a la capacidad de interfuncionamiento del equipo.

6.1.4.1 Tratamientodd USM

Si se utiliza el USM facultativo, la cola del USM se tratara en las tramas DCR|EX), etc. (es

decir, cadan-ésima trama DCME) de la multitrama DCME, siemdana variable que puede ser
seleccionada por el usuario. Para el USM R2 opcional, las tramas DCME 0, 8, 16, 24, 32, 40, 48 y
56 de la multitrama DCME incluirdn 20 bits que comprenden la parte sincrona del canal de control
(CC), que se utilizara para transportar dos numeros de IT y su respectiva informaciéon de
sefalizacion de linea. Una vez atendida la peticidén, el mensaje se suprimira de la cola del USM. Las
otras colas de peticion de servicio seran tratadas en las tramas DCME restantes.

6.1.4.2 Peticidon de desconexiéon a 64 kbit/s

Se tratard la peticion situada en la parte superior de la cola de desconexién a 64 kbit/s. Se generar:
una asignacion que desconecte el IT. En la implementacion se suprimira la peticién de servicio de la
cola de desconexion a 64 kbit/s.

6.1.4.3 Peticidon de desconexién de banco fax

Se tratard la peticion situada en la parte superior de la cola de liberacion de banco fax. Se generar:
una asignacion que conecte el BC seleccionado al IT N.° 0. En la implementacién se suprimira la
peticién de servicio de la cola de liberacion de banco fax.

6.1.4.4 Peticion de desconexion de sobrecarga

Se tratara la peticion situada en la parte superior de la cola de desconexion de sobrecarga. Se
generara una asignacion que desconecte el IT. En la implementacion se suprimird la peticion de
servicio de la cola de desconexién de sobrecarga.

6.1.4.5 Peticion de asignacion a 64 kbit/s

Se tratara la peticion situada en la parte superior de la cola de asignacién a 64 kbit/s. Se verificara el
IT para el que se genero la peticidn para determinar si esta conectado o desconectado. Si el IT est:
conectado, se efectuara un computo de los bits utilizables del fondo comuln para determinar si existe
suficiente capacidad para acomodar los bits adicionales necesarios. Si no existe capacidad, se
generara una asignacion que desconecte el BC disponible (y el IT asociado).
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Si el IT esta conectado y existe suficiente capacidad para acomodar los bits adicionales, se verificara
el numero de BC del canal portador conectado (nukjguara determinar si es par o impark®is

par, se examinara el BC inmediatamente superior (ndknerb). Sik es impar, se examinara el BC
inmediatamente inferior (nUmero — 1). El objetivo es atribuir el primer cuarteto de bits (que
contiene el MSB) del canal de 64 kbit/s a un BC de numero par de la gama normal. Si se desconecta
el IT, se contard el numero de bits utilizables en el fondo comun para determinar si puede
acomodarse la peticidn (se necesitan 8 bits). Si hay suficiente capacidad disponible, se asignara el IT
al par de BC disponibles de la gama normal. Si no hay disponible suficiente capacidad, se generara
un mensaje de renovacién de acuerdo con 6.1.5.

Si la asignacién de un canal de 64 kbit/s exige que se reasignen IT existentes a diferentes BC a fin de
dejar espacio en la trama portador DCME para el BC de 64 kbit/s, las reasignaciones se efectuaran
entonces con la maxima prioridad de asignacién y de manera ordenada a fin de que no se
interrumpan las conexiones entre los codificadores y decodificadores MICDA asignados. En la
implementacion se suprimird la peticion de servicio de la cola de asignacion a 64 kbit/s.

6.1.4.6 Peticion de asignacion de banco fax

Se tratara la peticion situada en la parte superior de la cola de asignacion de banco fax. Se generar
una asignacion que conecte el BC seleccionado al IT N.° 251. En la implementacién se suprimird la
peticion de servicio de la cola de peticion de banco fax.

6.1.4.7 Peticion de datos

Se requiere codificacion de cinco bits para la transmisién de un canal de datos. Se obtienen cuatro
bits asignando el IT de datos a un BC de 4 bits en la gama de BC normal. El quinto bit (LSB) se
obtiene de un fondo comun de cuatro bits, denominado banco de bits. Se crean canales BC de 4 bit:
especiales del tipo banco en la trama de portador para este fin. Los criterios para la creacion de los
canales de banco se especifican en el cuadro 3.

Cuadro 3/G.763 — Criterios para la creacién/supresion de un banco de bits

a) Creacion del banco de bits (En la nueva asignacion de canal de datos)

[5i Banco no necesario
BC de datos disponible E
. nd
HNo Banco necesario si nb < i
b) Supresién del banco de datos (nota)

nd . . .
nb > vy +1 — Suprimir el banco de nimero mas alto

nd Nuamero de canales de datos en uso y pedidos (preasignados y dinAmicamente asignados).
nb  Namero de bancos en uso (incluidos los bancos para canales de 40 kbit/s preasignados).

NOTA — Si el banco acaba de crearse, esperar dos tramas DCME antes de aplicar el criterio de suipresion.
Si durante el periodo de espera de las dos tramas DCME se emite un mensaje de sefializacion U$SM, se
espera una trama DCME adicional.

Se tratara la peticién situada en la parte superior de la cola de asignacion de datos. Se determinar
primero si es necesario un nuevo banco de bits. Se verificara luego el IT para el cual se generé la
peticion para determinar si esta conectado a un BC.

Si el IT esta conectado, se efectuard un cdmputo de bits para determinar si existe suficiente
capacidad portadora para la atribucién del IT de datos (incluida la creacion de un canal de banco
adicional, si es necesario).
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Si existe capacidad suficiente y no se necesita un nuevo banco de bits, se efectuara una asignacio
del IT de datos al BC conectado.

Si es necesario un banco de bits, se generara un mensaje de asignacién que conecte el B(
seleccionado al IT N.° 250. En la siguiente trama DCME, se asignara el IT de datos al BC
conectado.

Si no existe suficiente capacidad y el IT esta conectado, se generard un mensaje de desconexion.

Si el IT estd desconectado, se efectuard un computo de los bits utilizables del fondo comun para
determinar si existe suficiente capacidad para asignar la llamada de datos. Si no existe suficiente
capacidad, se generara un mensaje de renovaciéon de acuerdo con 6.1.5. Si existe suficiente capacide
Yy NOo se necesita un nuevo banco de bits, se asignara el IT de datos a un BC disponible. Si el banco d
datos es necesario, se asignara primero, y luego el IT de datos se asignara a un BC disponible. Si [
asignacion de un canal de datos en banda vocal exige que se reasignen IT existentes a diferentes B
para dejar espacio en la trama portador DCME para el BC de 40 kbit/s, las reasignaciones se
efectuaran entonces con la maxima prioridad de asignacion de manera ordenada a fin de que no s
interrumpan las conexiones entre los codificadores y decodificadores MICDA asignados. En la
implementacion se suprimird la peticion de servicio de la cola de asignacion de datos.

6.1.4.8 Peticion de voz

Se tratara la peticion situada en la parte superior de la cola de asignacion de voz. Se verificara el IT
para el que se genero la peticion para determinar si esta conectado a un BC.

Si esta conectado y el tipo BC esta disponible, el IT se asignara al BC disponible.

Si se desconecta el IT, se contaran los bits utilizables del fondo comin para determinar si existe
suficiente capacidad para acomodar la llamada vocal. Si no existe suficiente capacidad, se generar:
un mensaje de renovacién de acuerdo con 6.1.5.

Si existe suficiente capacidad, el IT de voz se asignara a un BC disponible.
En la implementacion se suprimira la peticién de servicio de la cola de asignacion de voz.

6.1.5 Generacion de mensajes de renovacion

En las tramas DCME, cuando no debe recurrirse a la cola del USM y no existen mensgjes en las

colas restantes, se generard un mensaje de renovacién. Se generara también un mensaje c
renovacion cuando no pueda atenderse una cola de peticion de servicio por falta de capacidad
portadora disponible, a menos que se genere un mensaje de desconexion.

La renovacion se realizara explorando la gama de BC normales (desde el BC N.° 1 hasta el limite
superior del fondo comun) y la gama de BC de sobrecarga (desde el BC N.° 64 hasta el maximo
namero permitido). No se renovaran los BC preasignados. Se renovaran todas las conexiones de
64 kbit/s dinamicamente asignadas, pero limitandose al BC de numero par (el BC inmediatamente
superior no se renovara). Un mensaje de renovacion de cada dos alternara entre la gama de BC
normal y de sobrecarga. En cada gama, los BC se renovaran secuencialmente desde el BC inferior a
superior, reiniciando el ciclo tras la renovacion del BC mas alto de la gama. Siempre que se renueve
un BC, se insertaran todos los elementos de informacion necesarios en el mensaje de asignacion. L.
renovacion de un BC de banco de bits y de banco fax se transmitira con los IT N.° 250 y 251
respectivamente.

Cuando un BC normal va a ser renovado y su tipo en ese momento es disponible para voz o
disponible para datos, el nUmero de apariciones de renovacién se incrementa en 1. Si el nUmero de
apariciones de renovacion es igual al limite predeterminado de Entera @b%lividido por b],

siendo b el nimero de canales portadores normales del haz, se generard un mensaje de asignacion
desconexidn, el nUmero de apariciones de renovacion se pone a cero y se desconecta el IT conectad
al BC. En otro caso, se generara un mensaje de asignacion de renovacion. Cuando el tipo del BC
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normal se cambie de disponible para voz o disponible para datos, respectivamente, el nUmero de
apariciones de renovacion debera ponerse a cero.

6.1.6 Control dd codificador MICDA

Siempre que se efectle una nueva asignacion de un IT previamente desconectado, se seleccionara
codificador MICDA de entre los codificadores disponibles del fondo comin de codificadores.
Siempre que se efectle la reasignacion de un IT previamente conectado, se mantendra el codificado
MICDA asociado en ese momento con el IT.

Siempre que se desconecte un IT, el codificador MICDA asociado se devolvera al fondo comun de
codificadores MICDA disponible.

La reposicion del codificador MICDA se efectuard cuando cambie la conexion del IT a un
codificador MICDA. El codificador MICDA se repondra antes de establecer una nueva conexion.

6.1.7 Tratamiento de bancos de bits y creacién de canales de sobrecarga

Inherentes a la funcion TCP son los procesos de tratamiento de bancos de bits y de creacion de
canales de sobrecarga. El proceso de tratamiento de bancos de bits deriva el LSB de cada canal d
datos de uno de los bancos de bits existentes segun reglas predeterminadas.

Cuando se necesita el modo sobrecarga, el proceso de creacion de canales de sobrecarga distribuy
la codificacién de 3 bits a lo largo del conjunto completo de canales de conversacion. El objetivo es
hacer la velocidad de codificacion media casi igual para el BC de voz normal (sujeto a robo de bits)
y los canales de sobrecarga. Esto se consigue robando bits de los BC elegibles de maners
seudoaleatoria y haciendo que cada BC de sobrecarga alterne entre codificacién de 3 bits y de 4 bits
(también en una forma seudoaleatoria).

Cuando el procedimiento de creacién de canales de sobrecarga de 4/3 bits antes descrito no pued
proporcionar el numero necesario de canales de sobrecarga, puede utilizarse el procedimiento de
creacion de canales de sobrecarga de 3/2 bits. Este procedimiento, analogamente al procedimiento d
4/3 bits, hace la velocidad de codificacion media casi igual para los BC de voz normales (sujetos a
robo de bits) y los canales de sobrecarga. También se utiliza en este caso rotacion de bits
seudoaleatoria y conmutacién entre dos tamafos de canales de sobrecarga alternados (canales ¢
3 bits y de 2 bits).

6.1.7.1 Proceso detratamiento de bancos de bits

El proceso de tratamiento de proceso de bits mantiene dos listas de BC que se utilizan al atribuir el
LSB de cada canal de datos. Toda la lista contiene, en orden ascendente, los nimeros de BC qu
caen en las categorias definidas a continuacion. Los BC se extraen, 0 se insertan en estas lista
manteniendo siempre los nimeros de BC en orden ascendente. Un BC sélo puede aparecer en un
lista en instante dado.

- Lista de datos — Esta lista contiene todos los nimeros de BC que estan conectados a canales
de datos. En la inicializacion esta lista no contiene inscripciones.

- Lista de bancos de datos — Esta lista contiene todos los numeros de BC que se utilizan en ese
momento para formar bancos de bits. En la inicializacién, esta lista no contiene
inscripciones.

- Lista de canales de 40 preasignados — Esta lista contiene todos los nimeros de BC que estan
preasignados como canales de 40 kbit/s. En la inicializacién, esta lista no contiene
inscripciones.

Se colocara un numero de BC de bancos de bits en la lista de bancos de bits al generar un mensaje ¢
asignacion que contenga el IT N.° 250, si el niumero BC asociado no existe ya en la lista de bancos
de bits. EI nUmero BC en cuestion se eliminara de la lista vocal cuando esto ocurra.
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Un nimero de BC de bancos de bits se suprime de la lista de bancos de bits cuando ya no se necesi
el BC de bancos de bits. La supresién de bancos de bits se hara de acuerdo con el criterio
especificado en el cuadro 3. Cuando existan las condiciones para la supresion de un banco de bits, s
suprimira el BC de bancos de bits cuyo nimero sea mas alto. El nimero de BC se pondra entonces
de nuevo en la lista vocal.

La posicion de los LSB de los canales de datos tratados (canales de 40 preasignados o
dinamicamente asignados declarados como datos) se asignara de la manera siguiente:

a) LSB del nimero de BC en la posicion 1 de la lista de canales de 40 preasigvigiodel
namero de BC en la posicion 1 de la lista de bancos.

b) LSB de los niumeros de BC en las posiciones 2 a 4 de la lista de canales de 40 preasignados
Segundo, tercero y cuarto bits, respectivamente, en el nimero de BC en la posicién 1 de la
lista de bancos.

C) LSB del nimero de BC en la posicion 5 de la lista de canales de 40 preasigvigiodel
namero de BC en la posicion 2 de la lista de bancos.

Este procedimiento se sigue hasta que se hayan tratado los numeros de BC de la lista de canales c
40 preasignados, después de lo cual los numeros BC de la lista de datos son tratados de la mism
manera.

6.1.7.2 Proceso de creacién de canales de sobrecarga

El proceso de creacion de canales de sobrecarga mantiene dos listas de BC que se utilizan al forma
canales de sobrecarga. Todas las listas contienen, en orden ascendente, los numeros de BC que ca
en las categorias definidas a continuacion.

Los BC se extraen, o se insertan en estas listas manteniendo también los nimeros de BC en orde
ascendente. Un BC sélo puede aparecer en una lista en un instante dado.

- Lista vocal — Esta lista contiene todos los nimeros de BC que estan dentro de la gama de BC
normales y pueden contribuir con bits a la creacion de canales de sobrecarga. En la
inicializacion, esta lista contiene todos los nimeros de BC sometidos a DSI.

— Lista de sobrecarga — Esta lista contiene todos los numeros de BC que estan dentro de la
gama de BC de sobrecarga. En la inicializacion esta lista no contiene inscripciones.

Cuando se genera un mensaje de asignacion, se actualiza la lista vocal o la lista de sobrecarga y s
calculan las longitudes de lista Nv (lista vocal) y Nov (lista de sobrecarga). Si Nov es 0, no es
necesaria la creacion de canales de sobrecarga.

6.1.7.2.1 Procedimiento de creacion de canales de sobrecarga de 4/3 bits

Si Nov es mayor que 0, pero no mayor que Nv/3, el nimero (N4) de canales en la gama de
sobrecarga que se transportaran a cuatro bits por muestra se calculara como sigue:

Nvx4xNov 10

N4 = Entero +—rr Novx3
E Nv + Nov ZE

Ademas, cuando Nov es mayor que 0, las variables enteras Pv y Pov se calcularan como sigue:

Pv = (IT m6dulo Nv)
Pov = (IT médulo Nov)

donde IT es el numero de IT contenido en el mensaje de asignacion (véase la nota). Si el nUmero de
IT es 250, el numero de IT debera modificarse a 0O Unicamente para calcular los punteros Pv, Pov de
creacion de canales de sobrecarga. Pv y Pov representan las posiciones en la lista vocal y de
sobrecarga. Estas posiciones se numeran de 0 a Nv— 1y de 0 a Nov — 1, respectivamente.
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NOTA — Si se utiliza un USM facultativo, la informacion sobre el nimero de IT en las tramas D@QMA,0,
etc. (es decir, cadaésima trama DCME) de la multitrama DCME se utilizara también para crear canales de
sobrecarga.

Los BC amacenados en la lista de sobrecarga en los N4 primeros lugares (moédulo Nov), a partir de
la posicion de la lista Pov, se marcardn como canales de 4 bits. Los restantes BC de la lista de
sobrecarga se marcaran como canales de 3 bits.

El modo 4/3 bits del primer BC en la lista de sobrecarga se verificara para determinar si se utiliza el
modo 3 bits o0 4 bits. Si el modo es 3 bits, los BC almacenados en la lista vocal en los tres primeros
lugares, a partir de la posicién en la lista, Pv, se pondran al modo 3 bits. Se introduciran las
siguientes asociaciones de bits en el mapa de bits de BC.

a) MSB del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecak@&B del BC en la posicion de la lista
vocal Pv.

b) Segundo bit del BC en la posicion 0 de la lista de sobrectu$B del BC en la posicién de
la lista vocal (Pv + 1 modulo Nv).

C) LSB del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecak@B del BC en la posicion de la lista
vocal (Pv + 2 modulo Nv).

Si el primer BC en la lista de sobrecarga es un canal de 4 bits, los apartados a) y b) siguen siendc
aplicables, c) cambia y d) es el que se indica a continuacion:

C) Tercer bit del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecat&B del BC en la posicion de la
lista vocal (Pv + 2 mdodulo Nv).

d) LSB del BC en la posicion de la lista de sobrecatdsB del BC en la posicion de la lista
vocal (Pv + 3 modulo Nv).

El mismo procedimiento se aplicar4 al segundo BC en la lista de sobrecarga a partir de la posicion
Pv + 4 o la Pv + 3, dependiendo del modo 4/3 bits del primer BC.

El mismo procedimiento se aplicara a los BC restantes de la lista de sobrecarga. Los BC de la lista
vocal sujetos a sustraccion de bits seran marcados como canales de 3 bits, y los restantes com
canales de 4 bits. En la figura 11 se ilustra un ejemplo del procedimiento.
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Canales de 4 bits

BC N.° 3 4 5 6 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
indice — 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Lista vocal
(NV-1)
Lista de sobrecarga
3 bits 3 bits 4 bits 3 bits
BC N.° 64 67 70 71
indice —> 0 1 2 3
T (Nov-1)
Pov
BC64 BC 67 BC70 BC71
bo by b, bo by b, by by b, | bs by by b,
LSB LSB LSB LSB
BC N.° 3 4 5 6 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
indice—> 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
T Creacion del mapa de bits de BC Tozrese-er
P\/
Hipotesis: Resultados:
NV =16 Pv=2
Nov =4 Pov =2

NUmero de IT dentro del mensaje de asignacién =66 N4=1

Figura 11/G.763 — Ejemplo de procedimiento de creacion
de canales de sobrecarga de 4/3 bits

6.1.7.2.2

Si Nov es mayor que Nv/3 y la caracteristica de sobrecarga de 2 bits esta activada, el nimero (N3)

de canales en la gama de sobrecarga que se transportaran a 3 bits por muestra se calculara con
sigue:

Procedimiento de creacion de canales de sobrecarga de 3& bit

Nvx4xNov 10

N3 = Entero +—r— Novx2
ENV+NOV ZE_

El nimero (n2) de canales portadores en la lista vocal que funcionaran a dos bits por muestra (es
decir, estos canales donan dos bits) se calculard como sigue:

n2=N3-Nv+Novx2
Ademas, las variables enteras Pv y Pov se calcularan como sigue:

Pv = (IT modulo Nv)
Pov = (IT modulo Nov)

donde IT es el numero de IT contenido en el mensaje de asignacion (véase la nota). Si el nUmero de
IT es 250, el numero de IT debera modificarse a 0 Unicamente para calcular los punteros Pv, Pov de
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creacion de canales de sobrecarga. Pv y Pov representan las posiciones en la lista vocal y de
sobrecarga. Estas posiciones se numeran de 0 a Nv— 1y de 0 a Nov — 1, respectivamente.

NOTA — Si se utiliza un USM facultativo, la informacion sobre el nimero de IT en las tramas D@MA,0,
etc., (es decir, cadaésima trama) se utilizara también para crear canales de sobrecarga.

Los BC almacenados en la lista de sobrecarga en los N3 primeros lugares (mddulo Nov), a partir de
la posicion de lista Pov, se marcardn como canales de 3 bits. Los restantes BC de la lista de
sobrecarga se marcaran como canales de 2 bits.

Los BC almacenados en la lista vocal en los n2 primeros lugares (médulo Nv), a partir de la posicion
de lista Pv, se marcaran como canales de 2 bits. Los restantes BC de la lista vocal se marcaran com
canales de 3 bits (es decir, estos canales donan un bit).

A fin de obtener las asociaciones de bits para el mapa de bits de BC, los bits donados procedentes d
los canales de la lista vocal se dispondrén en la siguiente secuencia ordenada (véanse, en la figura 1
los niumeros de posiciones de los bits):

Lugar en la secuencia Bits donados en la lista vocal
(véase la nota)

1° Tercer bit del BC en la posicion Pv
2° LSB del BC en la posicion Pv

3° Tercer bit del BC en la posicion Pv + 1
4° LSB del BC en la posicién Pv + 1

5° Tercer bit del BC en la posicion Pv + 2
6° LSB del BC en la posicién Pv + 2, etc.

Se verificara el modo 3/2 bits del primer BC en la lista de sobrecarga, para determinar si se utiliza el
modo de 2 bits o de 3 bits.

Si el primer BC en la lista de sobrecarga es un canal de 2 bits, se marcaran en el mapa de bits de B(
las siguientes asociaciones de bits:

a) MSB del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecaRgianer bit de la secuencia.
b) LSB del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecaBggundo bit de |a secuencia.

Si el primer BC en lalistade sobrecarga es un canal de 3 bits, se aplicara el mismo procedimiento al
punto a); no obstante, cambia el apartado b) y se agrega el siguiente apartado c):

b) Segundo bit del BC en la posicion 0 de la lista de sobrec&agando bit de la secuencia.
C) LSB del BC en la posicion 0 de la lista de sobrecafgecer bit de la secuencia.
Se aplicard el mismo procedimiento de asociacion de bits a cada BC restante en la lista de

sobrecarga: para estos BC, la asociacion comenzara a partir del primer bit disponible en la secuencic
de bits donados.

Este procedimiento se ilustra en la figura 12. En la figura 13 se muestra un ejemplo concreto de un
fondo comun de 9 BC, desde el BC N.° 1 al BC N.° 9.

NOTA — En algunos casos, el segundo bit del BC en la lista vocal, indicado mas arriba, puede no estar
disponible, segun cual sea el valor de N2 (numero de canales en modo 2 bits en la sobrecarga), en cuyo cas
la secuencia se comprime hacia arriba.
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. N3 canales ,

indice - Nov-1 Nov O 1 Pov—ll Pov  Pov+l Pov+N3—I1
L L L L L L L L L L L
sl... S S S S S S S S S S| Lista de
B B B B B| e B B Bl - B Bl e B| sobrecarga
LiL|L|LjL LI3|L|3|L 3L 3L |3 LB |L|3|L[3]|L|3|L|L L{LjLjLL
S|S|S[S|S]| e+ |SIR|S|R|S|R|S|R|IS|R|SIR|S|R|S|R|S|R|S|S| e+ |S|S|S|S|S| Lista vocal
B|B|B|B|B B|D|B|D|B|D|B|D|B|D|B|ID|B|D|B|D|B|D|B|B B|B|B|B|B
indice- 0 1 Pv—1Pv Pv+1 Pv+n2-1 Nv—1
L ]
) n2 canales 1 T1527840-97
Hipétesis: Resultados:
NV =9 N3 =3
IC=2 N2=1
Nov =4 n2=2

NOTA — Los bits de canales de sobrecarga se adaptan con los bits robados correspondientes de los canales de voz.

Figura 12/G.763 — Procedimiento de creacion de canales de sobrecarga de 3/2 bits

3 2 3 3
N.° de bits
64 65 66 67
Lista de sobrecarga
Pov
Canal de sobrecarga 64 65 66 67
* * % .
* * * * * * * * %
Lista vocall
1] 2 3 4 s| 6| 7| 8] o9
T1527850-97
Pv
* LSB

Figura 13/G.763 — Ejemplo de creacion de canales de sobrecarga de 3/2 bits

6.1.8 Retardo de introduccion de conectividad

La conexion IT codificador MICDA-BC se introduce al comienzo de la trama DCME que se produce
tres tramas después del comienzo de la trama DCME que contiene el mensaje de asignacion
aplicable. Véase la figura 14.
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T Traman T Traman+ 1 T Traman+ 2 T Traman+ 3 T

* T1527860-97
Implementacién

Mensaje de
asignacion

Figura 14/G.763 — Temporizacién de la introduccién

6.1.9 Tratamiento de bancos fax
El contenido del banco fax vendra dado por el mddulo facsimil (véase 5.4/G.766).

El TCP hace corresponder los datos facsimil recibidos del médulo facsimil con el banco fax en orden

de BC ascendente. Los primeros datos facsimil del médulo facsimil contienen el canal de control

facsimil. Estos datos se hacen corresponder con el banco fax con numeracion de BC mas baja. La:
caracteristicas del canal de datos entre el TCP y el mddulo facsimil no se especifican, dejandose &
criterio de los fabricantes.

7 Estructura de la unidad recepcion de DCME

La funcion de la unidad recepcion de DCME es proporcionar conexiones entre los BC, los
decodificadores MICDA y los IT. En la inicializacién, los diversos procesos se cargan con los datos
de configuracion apropiados, y se conectan los BC preasignados a los decodificadores MICDA y a
los IT, segun sea necesario. Los mensajes de asignacion se decodifican para obtener la informacior
necesaria para las asignaciones dinamicas de los BC no preasignados a los IT (y a codificadores
MICDA). Se proveera un numero suficiente de decodificadores MICDA para garantizawo que
pueda producirse exclusion por ocupacion debida a la indisponibilidad de codificadores MICDA
(véase la nota). La conexion real se introduce al comienzo de la trama DCME que se produce tres
tramas después del comienzo de la trama DCME que contiene el mensaje de asignacion aplicable
Este retardo es necesario para dar el tiempo adecuado al procesamiento del mensaje de asignacic
antes que las muestras de BC MICDA lleguen a la unidad recepciéon del DCME.

NOTA — En el modo punto a punto, esta condicion se cumple si el numero de decodificadores MICDA es
igual al nimero de codificadores MICDA. En el modo multidestino, esta condicion se cumple si el nUmero de
decodificadores MICDA proporcionado es igual al nUmero de canales troncales que reciben trafico.

En esta clausula se especifican los aspectos de la estructura de la unidad recepcion de DCME qu
son necesarios para definir con exactitud la interaccién unidad emision/unidad recepcion de DCME.

En el anexo A, se incluye un ejemplo de unidad recepcion de DCME que satisface los requisitos de
interaccion especificados en esta clausula.

7.1 Funcién procesamiento de canales de recepcion

La funcién procesamiento de canales de recepcion (RCé#ve channel processing) decodifica los
mensajes de asignacion recibidos, establece dinamicamente las relaciones de conectividad
BC-decodificador IT y proporciona informacion al manipulador de circuitos transparentes y las
funciones procesamiento de canales de emision.

7.1.1 Inicializacion de la unidad recepcion de DCME

En la inicializacién, el mapa de conectividad de canales del lado recepcién se pondra a un estado
conocido (con los BC e IT desconectados) y se cargaran los parametros RCP. Estos parametros
incluyen la informacién necesaria para la atribucion de canales preasignados y bancos de bits. La
atribucion de canales preasignados (determinada por los datos de configuracion) estara de acuerds
con los requisitos de estructura de portador (véanse 5.2 y 5.9). Se incluye en la informacién cargada
en la inicializacion un mapa que identifica los nimeros de IT distantes destinados al DCME y los
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asocia con los numeros de IT locales (que componen el circuito). Los numeros de IT locales son
utilizados por el DCME en su mensaje de asignacion transmitido. Los niumeros de IT distantes son
los asociados con los distintos canales recibidos por la unidad recepcion de DCME local a partir de
sus correspondientes unidades de emision de DCME.

7.1.2 Preprocesamiento de entrada

Cuando se recibe un mensaje de asignacion, se procede a un control de validez para asegurarse q
el mensaje es conforme con las reglas de asignacion del lado transmision y con los datos de
configuracion del DCME. A continuacion se indica una lista de condiciones minimas que hay que
verificar.

a) Si el BC esta en la gama de sobrecarga, o si el numero de IT es 250 6 251, el MSB de la
palabra de identificacion de BC del mensaje de asignacion debe ser 0.

b) Si la palabra sincrona de datos indica un canal transparente de 64 kbit/s, el MSB de la
palabra de identificacion de BC debe ser 0, y el nimero de BC debe ser par.

C) El ndmero de BC no debe utilizarse para un canal preasignado.

d) El nimero de IT debe estar contenido en la gama que el correspondiente codificador DCME
puede tratar, independientemente del destino.

e) El nimero de BC debe estar en la gama normal si el tipo de BC es datos o transparente, 0 Si
el namero de IT es 250 6 251.

f) Si se utiliza el USM facultativo, se necesitan verificaciones especiales para las tramas

DCME 0,n, 2n, etc., de las multitramas DCME.

Para el USM R2 facultativo, se entregaran mensajes de sefializacion de linea en las tramas DCME 0
8, 16, etc. (es decir, cada octava trama de la multitrama DCME). Debe verificarse la validez de los
dos nameros de IT transportados en la gama admisible.

Si no se satisface alguna de las condiciones anteriores, 0 si se pierde la alineacion de trama DCME
no se realizara ningun procedimiento ulterior del mensaje de asignacion. El nimero de IT recibido se
supondra que es 0 con el fin de proveer los valores de puntero Pv y Pov para el proceso de obtencior
de canales de sobrecarga.

7.1.3 Actualizacion del mapa de conectividad

Si la verificacion de validez del mensaje de asignacion da resultado positivo, el mensaje de canales
de control recibido se procesara como sigue:

a) La conexion IT-BC se registraré en el mapa de conectividad de canales.

b) Si el nimero de IT es 0, se desconectara el BC del IT previamente conectado, definido como
ITP.

C) Si el namero de IT es 250, el numero de IT debera modificarse a 0 Unicamente para el

célculo de los punteros Pv, Pov de creacion de canales de sobrecarga y el BC se interpretaré
como un canal de bancos de bits.

d) Si el nimero de IT es 251, el BC se interpretara como un canal de bancos fax.

e) Si el mensaje de asignacion indica un BC del tipo transparente, el BC+1 se designara como
desconectado en el mapa de conectividad de canales.

f) Si la conexién de un BC cambia a un IT diferente, se desconectard el IT previamente
conectado, definido como ITP. Esta es una desconexion implicita de ITP.

0) Si la conexién de un IT cambia a un BC diferente, el BC previamente conectado se

designara como desconectado en el mapa de conectividad de canales.
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h) Si un BC de tipo transparente cambia a un tipo diferente, el otro BC del par de BC
transparentes se designara como desconectado en el mapa de conectividad de canales. Su |
asociado también se designard como desconectado en el mapa de conectividad de canales.

Si, de resultas de las acciones anteriores, existen las condiciones para la supresion de un banco d
bits (como las del cuadro 3), se desconectara el BC de bancos de bits.

Si se utiliza el USM facultativo, no se actualizara el mapa de conectividad de canales. Sin embargo,
se utilizard ITn como puntero en el proceso de obtencién de canales de sobrecarga.

Debe sefialarse que algunos cambios de conexion/tipo no son estrictamente admisibles bajo las
reglas de asignacion especificadas para la estructura de la unidad emision de DCME (véase la
clausula 6). Estas transiciones, aunque anormales, pueden producirse en la unidad recepcidon de
DCME a consecuencia de la pérdida de mensajes de asignacion. Obsérvese que las transicione
anormales son diferentes de los mensajes de asignacién erréneos (rechazados por la tare:
preprocesamiento de entrada). La unidad recepcién de DCME se recuperara de una transicion de
asignacion anormal dentro de un maximo de un ciclo de renovacion de canales de asignacion.

7.1.4 Control de conexion de un decodificador MICDA

Las siguientes reglas de control de un decodificador MICDA se aplicaran solo si el nimero de IT
distante esta destinado a la unidad recepcion de DCME:

a) Cuando se hace una nueva asignacion de un IT previamente desconectado, se conectara u
decodificador MICDA al IT local correspondiente, completando asi el trayecto
BC decodificador MICDA a IT a través de la unidad recepcion de DCME.

b) Cuando se efectla una reasignacion de un IT previamente conectado a un BC diferente, se
mantendra el decodificador MICDA en ese momento asociado con el IT local
correspondiente.

C) Siempre que una conexion IT cambia al BC namero 0 (desconexion explicita), se
desconectaré el decodificador MICDA asociado.
d) El decodificador MICDA se repondra cuando se establezca una nueva conexion IT.

7.1.5 Tratamiento de bancos de bits y obtencién de canales de sobrecarga

Las reglas para el tratamiento de bancos de datos y la obtencién de canales de sobrecarga seran I
mismas definidas para la funcion TCP. Las Unicas diferencias son que cuando un mensaje de
asignacion es erréneo (o se ha perdido):

1) las variables de puntero Pv y Pov se pondran a 0;

2) si no se dispone de suficiente capacidad de bits para atender el mensaje de asignacion
corrompido, entonces los canales afectados recibiran bits simulados puestos a 0;

3) la variable N4 (nimero de canales de sobrecarga de 4 bits) se pondra a 0 si su valor
calculado es negativo;

4) la variable N3 (nimero de canales de sobrecarga de 3 bits), si se utiliza, se pondra a 0 si su

valor calculado es negativo.

716 Retardo de introduccion de conectividad

La conexion BC decodificador MICDA a IT se introduce al comienzo de la trama DCME que se
produce tres tramas después del comienzo de la trama DCME que contiene el mensaje de asignacio
aplicable. Véase la figura 14.
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7.1.7 Interaccionesdel TCPye TCH

Se envian las siguientes indicaciones al TCP y al TCH en respuesta a ciertas transiciones indicada:
por el mensaje de asignacion.

- Rxdata(IT) Esta indicacion se enviara a la funcion TCP cuando se reciba un mensaje de
asignacion que indique una transicion de un tipo de BC previo a un tipo de BC datos. (IT es
el namero de IT de emision).

- RxTranspreq(IT): Esta indicacién se enviard al TCH cuando se reciba un mensaje de
asignacioén que indique una transicién de otro tipo de BC a un tipo de BC transparente.

- RxTransprel(IT): Esta indicacion se enviara al TCH cuando se reciba un mensaje de
asignacion que indique una transicion de un tipo de BC transparente a algun otro tipo de BC.

7.1.8 Interaccion de médulos facsimil

La unidad de recepcion DCME pasara el contenido de sus bancos fax al modulo facsimil

comenzando por el nimero de BC mas bajo como se indica en la clausula 5/G.766. Las

caracteristicas del canal entre RCP y el médulo facsimil no se especifican, dejandose a criterio de los
fabricantes.

8 Tratamiento de circuitos de 64 kbit/s por demanda

8.1 Generalidades sobre el establecimiento y desestablecimiento de conexiones de 64 kbit/s
sin restricciones (circuitos transpar entes)

El DCME se comportara de manera transparente ante el intercambio de mensajes a 64 kbit/s entre
los ISC.

El DCME estableceréd/desestablecera conexiones duplex de 64 kbit/s sin restricciones bajo el control
del ISC de tomal/liberacién como parte del proceso de establecimiento/liberacién de llamadas entre
centrales. Entre el DCME y el ISC se intercambian mensajes dedicados de toma/seleccion y
liberacién, y los mensajes de acuse de recibo asociados, como se indica en la Recomendacion Q.5(
La interfaz de control DCME-ISC se define en 5.3.

A reserva de las posibilidades del ISC, este proceso puede utilizarse para realizar las modificaciones
en curso de la llamada entre los DCME durante las llamadas de tipo conversacion/64 kbit/s
alternadas sin restricciones.

Cuando se recibe un mensaje de toma/seleccion procedente del ISC para un canal troncal, el DCME
realizara las verificaciones internas necesarias, incluido el estado de control dinamico de carga a
64 kbit/s sin restricciones, para la acomodacion de esta llamada, y se devolvera al ISC llamante, tan
pronto como sea posible, un mensaje de acuse de recibo. Este acuse de recibo sera positivo
negativo, segun los siguientes casos:

1) La interaccion entre el TCH y la funcion DLC esta activada (véase 8.2) y el DLC esta
inactivo. El acuse de recibo es siempre positivo y se procesara también la peticion.

2) La interaccion entre el TCH y la funcion DLC esta activada (véase 8.2) y el DLC esta
activo. El acuse de recibo es siempre negativo y la peticion no seré procesada.

3) La interaccion entre el TCH vy la funcién DLC esta desactivada (véase 8.2) y el DLC esta

activo o inactivo. El acuse de recibo es siempre positivo. En este caso, el ISC mantiene el
control, y si se envia nuevo trafico al DCME mientras el DLC esté activado, el DCME debe
aceptar el trafico. En este caso, el comportamiento vocal puede degradarse en condiciones
de carga elevada.
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8.1.1 Accidn en el caso de acuse de recibo positivo

Si el acuse de recibo es positivo, el DCME del extremo llamante iniciara el establecimiento de la
conexion de ida hacia el DCME del extremo llamado, utilizando un identificador especial en el
mensaje de asignaciéon. EI DCME del extremo llamado, al recibir este mensaje, iniciara
automéaticamente el establecimiento de la conexién de retorno de 64 kbit/s sin restricciones. Si
fracasa el establecimiento de un circuito de 64 kbit/s sin restricciones entre los DCME, se avisara de
ello al ISC tan pronto se haya detectado éste internamente. Este aviso se dard en forma de ur
mensaje de fuera de servicio.

Al recibirse un mensaje de liberacion procedente del ISC llamante, el DCME del extremo liberante
inicia el desestablecimiento de la conexién de ida de 64 kbit/s sin restricciones, y el DCME del
extremo opuesto iniciard autométicamente el desestablecimiento de la conexion de retorno de
64 kbit/s sin restricciones. Concluido este proceso, se devolvera un mensaje de acuse de liberacior
positivo al ISC liberante. Si fracasa el desestablecimiento, se avisara de ello al ISC liberante
utilizando el mensaje de fuera de servicio, y el DCME pondra el canal troncal en una condiciéon
bloqueada.

Tras la eliminacién manual o automatica de cualquier condicion de fallo, el DCME pondra el canal
troncal en una condicién de reposo, y enviara al ISC un mensaje de nuevamente en servicio.

Un DCME de extremo llamante detectara una liberacion iniciada por el ISC del extremo opuesto (no
controlante) mediante la recepcion de un mensaje de desconexion en el canal de control. Esta
liberacién anormal se reconocera como una situacion de doble toma que se resuelve entre los ISC. E
DCME detectante completara primero la liberacion normalmente e intentara inmediatamente
restablecer la conexion duplex de 64 kbit/s sin restricciones liberada entre los DCME.

8.2 Manipulador decircuitostransparentes (TCH)

La funcion TCH interactta con la interfaz del centro de conmutacion (SCI) y con las funciones DLC,
TCP y RCP. La funcién TCH es invocada para la ejecucion de procedimientos por grados en los
correspondientes DCME para tratamiento de circuitos a 64 kbit/s.

Se proveerda una facilidad mediante la cual el operador pueda activar o desactivar la interaccion entre
las funciones TCH y DLC (véase 8.1). Téngase en cuenta que la desactivacion de la interaccion
TCH/DLC puede degradar el comportamiento vocal en condiciones de carga elevada.

La particion funcional de las funciones de procesamiento esta destinada a afadir claridad a los
requisitos de la funcion TCH y no especifica particiones de procesamiento dentro de una
implementacion DCME.

Los procedimientos de establecimiento de circuitos extremo a extremo por demanda y de
desestablecimiento de circuitos por demanda tienen las siguientes caracteristicas sobresalientes:

a) La generacion de un acuse positivo de una peticion de toma/seleccion que se envie al ISC
cuando el proceso de establecimiento de circuitos de 64 kbit/s entre DCME se ha iniciado
correctamente.

b) Los protocolos de tratamiento de circuitos para tomas dobles entre DCME. Estos protocolos

son compatibles con los procedimientos para tomas dobles en los ISC, que se definen en la
Recomendaciéon Q.764 (Procedimientos de sefalizacion de la parte usuario de la RDSI de

SSN.° 7).

C) La recuperacion automatica del proceso de tratamiento de circuitos tras un fallo o un retardo
en el establecimiento del circuito.

d) Bloqueo automatico de circuitos (para llamadas a 64 kbit/s) tras una desconexién

bidireccional infructuosa.
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El diagrama de bloques de interaccion para la funcion TCH se muestra en la figura 15.

DCME

Al 1SC
S64(TCn)

R64(TCn)
S64Ack(TCn)
S64NACk(TCn)
R64ACK(TCn)

v

TCP

A

8

TCH | DLC |O&M Facilidad de portador

A

Fuera de servicio (TCn)

A

Nuevamente en servicio (TCn) RCP

A

T1509350-92

O&M  Operaciones y mantenimiento

Figura 15/G.763 — Diagrama de interaccion de bloques
para el tratamiento de circuitos de 64 kbit/s

El TCH recibe mensajes de toma/seleccion a 64 kbit/s y mensajes de liberacion a 64 kbit/s

procedentes del ISC local (a través del SCI), indicaciones de peticion transparente de recepcion y de
liberacion transparente de recepcion procedentes de la funcion RCP e indicaciones de control
dindmico de carga a 64 kbit/s procedentes de la funcion DLC local.

El TCH envia mensajes de acuse y no acuse de recibo 64 kbit/s, mensajes de fuera de servicio y d
nuevamente en servicio al ISC local (a través del SCI) y envia indicaciones de peticién transparente
y liberacién transparente al TCP. El cuadro 4 da nueve estados TCH diferentes.

Cuadro 4/G.763 — Lista de estados del manipulador
de circuitos transparentes

00 No-64

01 Establecido-ida-64

02 Desestabl ecido-ida-64

03 Desestabl ecido-retorno-64
04 Autorrecuperacion-64
05 Conexién-llamante-64
06 Conexion-llamado-64
07 Fuera de servicio

08 Blogqueado (DLC64)

09 Recuperacién espuria

Cuatro temporizadores en e TCH definen los intervalos de tiempo dentro de los cuales deben
haberse llevado a cabo los procedimientos de establecimiento, desestablecimiento y
autorrecuperacion de circuitos.

T1: Tiempo maximo permitido para el establecimiento de un circuito a 64 kbit/s: 1,0 s.

T2: Tiempo maximo permitido para el desestablecimiento de un circuito a 64 kbit/s: 1,5 s.
T3: Tiempo supuesto para el desestablecimiento de un circuito a 64 kbit/s iniciado a distancia:
10s.

T4: Tiempo méximo permitido para la autorrecuperacion de un circuito a 64 kbit/s: 1,5 s.
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8.2.1 Elementos de informacién externos

La provision del sistema de sefializacion entre el DCME y el ISC local, especificada en la
Recomendacion Q.50 asegurard la disponibilidad de los siguientes elementos de informacion
externos para el tratamiento de circuitos de 64 kbit/s por demanda. Segun las caracteristicas del
sistema de control DCME-ISC elegido pueden no utilizarse todos los elementos de informacion
externos requeridos.

8211 S64(TCn)
Peticion de establecimiento de un circuito de 64 kbit/s en un TCn local recibido del ISC.

8212 R64(TCn)
Peticion de desestablecimiento de un circuito de 64 kbit/s en un TCn local recibido del ISC.

8.21.3 S64Ack(TCn)
Acuse enviado al ISC de que se ha iniciado el establecimiento de un circuito de 64 kbit/s para TCn.

8.2.1.4 SBANACK(TCn)

Acuse negativo enviado al ISC de que se ha rechazado la peticion de establecimiento de un circuito
de 64 kbit/s para TCn.

8.2.1.5 R64ACK(TCn)

Acuse enviado al ISC de que se ha realizado el desestablecimiento de un circuito de 64 kbit/s para
TCn.

8.21.6 Fueradeservicio(TCn)
Indicacién enviada al ISC de que el TCn esta fuera de servicio.

8.2.1.7 Nuevamenteen servicio (TCn)
Indicacion enviada al ISC de que el TCn esta restablecido al servicio.

8.2.2 Elementos de informacién de DLC
Las indicaciones recibidas de la funcion DLC son las siguientes:

8221 DD64

Indicacién recibida de la funcion DLC cuando hay disponible capacidad de 64 kbit/s localmente y en
el DCME corresponsal (véase 9.4).

8222 AD64

Indicacién recibida de la funcién DLC cuando no hay disponible capacidad localmente de 64 kbit/s
ni en el DCME corresponsal (véase 9.4).

8.2.3 Otros elementos de informacién
Las indicaciones enviadas a la funcién TCP y recibidas de la funcion RCP son las siguientes:
8.23.1 Transpreq(ITn)

Indicacién enviada al TCP para iniciar la asignacion de un canal de ida de 64 kbit/s para ITn.

8232 Transprel(ITn)
Indicacion enviada al TCP para iniciar la desconexion de un canal de ida de 64 kbit/s para ITn.
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8.2.3.3 RxTranspreq(lTn)
Indicacién recibida del RCP para indicar que se ha establecido una conexion a 64 kbit/s.

8.2.34 RxTransprel(ITn)
Indicacion recibida del RCP para indicar que se ha liberado una conexion a 64 kbit/s.

8.3 Establecimiento de circuito por demanda

Todos los procedimientos descritos para el establecimiento de circuito por demanda pertenecen a ur
anico canal troncal (circuito) designado por TCn, y a los canales troncales intermedios de ida y
retorno asociados ITn e ITmespectivamente.

8.3.1 Establecimiento decircuito normal

El cuadro de secuencia para el establecimiento de circuito de 64 kbit/s normal se muestra en la
figura 16.
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Al ISC TCP/RCP RCP/TCP AlISC
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Rechazado por DLC
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S64(TCn) - 00 Transpreq(ITn) N AM(BCx, ITn) .
S64Ack(TCn D g RxTranspreq(ITn’”
< (TCn) I Temporizador T1 = p ?—l(- : %'
o1l AM(BCx, ITn') | Transpreq(ITn’)
Y RxTranspreq(ITn) ol SBATOn)

A
/

SBANACK(TCn)

Reponer T1

Facilidad de canal portador

05 06 T1527870-97

AM Mensaje de asignaciéassignment message)

Figura 16/G.763 — Cuadro de secuencias de establecimiento
normal de circuitos de 64 kbit/s

8.3.1.1 Acciones necesarias en el SCI/TCH del extremo llamante

Al recibir un elemento de informacién externo S64 para TCn procedente del ISC, el SCI enviara
S64Nack(TCn) al ISC si el TCH esta en el proceso de desestablecer el TCn de una llamada anterior
(véase 8.4.1.4), o si la condicion CERRADO del DLC (se ha recibido AD64) esta en efecto (siempre
gue se active la interaccion interna con el proceso DLC), o si el TCH se halla en el estado
conexion-llamada-64. No se ejercera ninguna otra accion después de enviar S64NAck(TCn).

Si la condicion DLC interna (si se utiliza) es ABIERTO (se ha recibido DD64), y si el TCH no esta
en el proceso de desestablecer ITn de una llamada anterior, el SCI enviara S64Ack(TCn) al ISC, y el
TCH:

a) Enviara Transpreq(ITn) al TCP.
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b) Arrancara el temporizador T1. La recepcion posterior de la indicacion RxTranspreq(ITn)
indicara el fin del establecimiento del circuito y hard que el TCH reponga el
temporizador T1 e introduzca el estado conexion-llamante-64 para el circuito que utiliza
ITn. La expiracion del temporizador T1 se describe en 8.3.2.1.

8.3.1.2 Accionesnecesariasen € TCP/RCP dd extremo llamante

La recepcion de la indicacién Transpreq(ITn) procedente del TCH local hara que el TCP realice una
asignacion de emision (BCx, ITn) de acuerdo con la clausula 6 para el enlace de ida del circuito que
se establece.

La recepciéon del nuevo mensaje de asignacion (BCx) hiema que el RCP establezca la conexion
de recepcion para el retorno de acuerdo con la clausula 7, y que envie la indicacion
RxTranspreq(ITn) al TCH.

Las acciones necesarias al fracasar la recepcion de la indicacién RxTranspreq(ITn) para el enlace de
retorno se describen en 8.3.2.2.

8.3.1.3 Accionesnecesariasen el RCP/TCP dd extremo llamado

La recepcion de un nuevo mensaje de asignacion (BCx, ITn) procedente del DCME distante
(lamante) hard que el RCP establezca la conexion lado recepcion de acuerdo con la clausula 7 y
envie la indicacion RxTranspreq(ITn) al TCH.

La recepcion de la indicacién Transpreq()Timara que el TCP realice una asignacion de emision
(BCx, ITn') de acuerdo con la clausula 6 para el enlace de retorno del circuito que se establece.

83.14 Accionesnecesariasen € TCH de extremo llamado

La recepcion de la indicacion RxTranspreq()Trara que el TCH inicie el establecimiento de canal
transparente de 64 kbit/s en la direccion de retorno enviando la indicacion Transpyred|(TGP e
introduzca el estado conexion-llamada-64 para el circuito que utiliza ITn

8.3.2 Establecimiento de circuito infructuoso

El cuadro de secuencia de una recuperacién automatica tras un establecimiento de circuito
infructuoso se muestra en la figura 17.
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Figura 17/G.763 — Cuadro de secuencia para la recuperacion automatica después
del establecimiento infructuoso (retardado) de circuitos de 64 kbit/s

8.3.2.1 Acciones necesarias en el SCI/TCH del extremo llamante

Si no se recibe la indicacion RxTranspreq(ITn) antes de la expiracion del temporizador T1, se
iniciara el siguiente procedimiento de recuperacion automatica.

El TCH:
a) Enviard una indicacién Transprel (ITn) al TCP.
b) Arrancaré el temporizador T4. La recepcion posterior de una indicacion RxTransprel(ITn)

indicara el fin del desestablecimiento del circuito y hard que el TCH reponga el
temporizador T4 e introduzca el estado apropiado del circuito utilizando ITn. La expiracion
del temporizador T4 se describe en 8.3.2.3.

El SCI:
a) Enviara una indicacién de fuera de servicio (TCn) al ISC.
b) Enviara un mensaje de nuevamente en servicio (TCn) al TCH cuando el ISC ha indicado la

recepcion de RxTransprel(ITn) procedente del RCP local.

83.2.2 Accionesnecesariasen e TCP/RCP dd extremo llamante

La recepcion de la indicacion Transprel(ITn) hard que el TCP realice una desconexion (BCx, ITO) de
acuerdo con la clausula 6 para enlace de ida del circuito infructuosamente establecido (o retardado).

Si el nuevo mensaje de asignacion (BCx, Y Bsperado para el sentido de retorno se recibe mientras
esta en curso la desconexion del circuito anterior, el RCP del DCME llamante establecera primero la
conexion del lado recepcion normalmente ejecutando las acciones descritas en segundo parrafo de
8.3.1.2, y terminara entonces el proceso de desconexion normal ejecutando las acciones descritas e
el segundo parrafo de 8.4.1.2.
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8.3.2.3 Recuperacién automatica infructuosa

Si no se recibe la indicacion RxTransprel(ITn) procedente del RCP antes de la expiracion del
temporizador T4, el SCI bloqueara el circuito TCn y provocard una alarma de bloqueo para este
circuito. El SCI se repondra al estado apropiado para el circuito utilizando TCn sélo después de que
el operador atienda la alarma de bloqueo. Tras la reposicion del SCI, se enviara al ISC una
indicacion de nuevamente en servicio (TCn).

84 Desestablecimiento de circuito por demanda

Todos los procedimientos descritos para el desestablecimiento de circuito por demanda pertenecen ¢
un unico canal troncal (circuito) denotado por TCn, y a los correspondientes canales troncales
intermedios de ida y retorno ITn e [Trespectivamente.

8.4.1 Desestablecimiento de circuito normal

El cuadro de secuencia de desestablecimiento de circuito de 64 kbit/s normal se muestra en la
figura 18.
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Figura 18/G.763 — Cuadro de secuencia para el desestablecimiento
normal de circuitos de 64 kbit/s

8.4.1.1 Acciones necesarias en el SCI del extremo liberante

Tras recepcion del elemento de informacion externo R64 para TCn en el SCI del extremo liberante,
el TCH:

a) Enviara Transprel(ITn) al TCP.

b) Arrancard el temporizador T2. Una recepcion posterior de RxTransprel(ITn) indicara el fin
del desestablecimiento del circuito y hara que el TCH reponga el temporizador T2 e
introduzca el estado apropiado del circuito utilizando ITn. La expiracion del
temporizador T2 se describe en 8.4.2.1, y el SCI enviara una indicacion R64Ack(TCn) al
ISC cuando el TCH haya indicado la recepcion de RxTransprel (ITn) procedente del RCP
local.

8.4.1.2 Accionesnecesariasen e TCP/RCP del extremo liberante

La recepcion de la indicaciéon Transprel(ITn) procedente del TCH hard que el TCP realice una
desconexion (BCx, ITO) de acuerdo con la clausula 6 para el enlace de ida del circuito.
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La recepcién del mensaje de desconexion (BCx, ITO) o una desconexién implicada hara que el RCP
realice una desconexion de recepcion para éld&metorno, de acuerdo con la clausula 7 y envie la
sefal RxTransprel(ITn) al TCH.

84.1.3 Accionesnecesariasen e RCP/TCP del extremo liberado

La recepciéon del mensaje de desconexion (BCx, IT0), o alternativamente una desconexion implicita
procedente del DCME distante (liberante) hara que el RCP desconecte la conexién lado recepcion de
acuerdo con la clausula 7 y envie la sefial interna RxTranspreRITICH.

La recepcion de la sefial Transprel()Thara que el TCP realice una desconexiéon (BCx, ITO) de
acuerdo con la clausula 6 para el enlace de retorno del circuito.

8414 Accionesnecesariasen e TCH/SCI dd extremo liberado

La recepcion de la indicacion RxTransprel(lTprocedente del RCP hara que el TCH inicie la
liberacién del canal transparente de 64 kbit/s en el sentido de retorno enviando Tran§patl(ITn
TCP, y hara arrancar un temporizador T3 (la expiracion del temporizador T3 supone la conclusion
normal del proceso de desconexion iniciado por el extremo distante).

Previamente a la expiracion del temporizador T3, toda recepcion de S64 para el mismo TCn
procedente del ISC local dara lugar a un acuse de recibo negativo enviando S64NAck(TCn) al ISC.

Si se recibe una sefial RxTranspreq(iTseguida por una sefial RxTransprel(JTantes de la
expiracion del temporizador T3, se declarara una condicién de desconexion espuria y se ejerceran las
acciones descritas en 8.6.2.

Al expirar T3, el TCH introducira el estado apropiado para el circuito ITn

8.4.2 Desestablecimiento de circuito infructuoso

El cuadro de secuencia para un ciclo de desestablecimiento de un circuito de 64 kbit/s infructuoso se
muestra en la figura 19.
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Figura 19/G.763 — Cuadro de secuencia para desestablecimiento infructuoso de circuitos
(blogueo de circuito unilateral)

Recomendacion G.763 (10/98) 47



8.4.2.1 Accionesnecesariasen el TCH del extremo liberante

Si no se recibe la indicacion RxTransprel(ITn) procedente del RCP antes de la expiracion del

temporizador T2, el TCH bloqueara el circuito ITn y provocara una alarma de bloqueo para este

circuito. El SCI enviara el mensaje fuera de servicio (TCn) al ISC. El TCH se repondra al estado

apropiado para el circuito utilizando ITn sélo después que el operador atienda la alarma de bloqueo.
Tras la reposicion del TCH, el SCI enviara al ISC un mensaje de nuevamente en servicio (TCn).

85 Tratamiento de dobletoma

Todos los procedimientos descritos para el tratamiento de doble toma pertenecen a un unico canal
troncal (circuito) designado por TCn, y a los canales troncales intermedios de ida y retorno asociados
ITn e ITH, respectivamente.

8.5.1 Condicion de doble toma

La recepcion simultanea de peticiones de toma S64 para TCn procedente de ambos ISC hara que lo
procedimientos descritos en 8.3.1.1 y 8.3.1.2 sean invocados desde cada extremo del circuito. La
condicion tras la ejecucién de esos procedimientos sera el estado conexion-llamante-64 de los TCH
en ambos extremos para el mismo circuito. Véase la figura 20.
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¢ RxTranspreq(ITn) AM(BCx, ITn) Reponer T1
o Reponer T1
05 05 T1527910-97
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AM Mensaje de asignacion

Figura 20/G.763 — Cuadro de secuencia para establecimiento de circuitos
de 64 kbit/s en situacion de doble toma

8.5.2 Resoluciéon de doble toma

Para la explicacién en esta subclausula, se supone que el ISC no controlante esta en él lado ITn
Véase la figura 21.
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Figura 21/G.763 — Cuadro de secuencia para el restablecimiento de circuitos de 64 kbit/s
después de la deteccidn/resolucion de doble toma

8.5.2.1 Acciones necesarias en el TCH (extremo centro de conmutacién no controlante)

Tras la recepcion del elemento de informacién externo R64(TCn) procedente del ISC no controlante,
el TCH iniciara los procedimientos de desestablecimiento de circuito normal descritos en 8.4.1.1,
8.4.1.2y8.4.1.3.

8.5.2.2 Acciones necesarias en el TCH (extremo centro de conmutacion controlante)

Tras la recepcion de RxTransprel(ITn), el TCH respondera enviando Transprel(ITn) al TCP. El TCP

iniciara inmediatamente después el restablecimiento automatico del circuito enviando

Transpreq(ITn) al TCP y para arrancar el temporizador T1. Todos los procedimientos posteriores
descritos en 8.3.1.2, 8.3.1.3 y 8.3.1.4 proseguiran normalmente (incluidos los procedimientos de
autorrecuperacion descritos en 8.3.2 en caso de restablecimiento de circuito infructuoso).

8.6 Tratamiento de desconexion espuria

Todos los procedimientos descritos para el tratamiento de desconexion espuria pertenecen a un Unice
canal troncal (circuito) designado por TCn, y a los canales troncales intermedios de ida y retorno
asociados, ITn e ITnrespectivamente.

8.6.1 Condiciones de desconexidn espuria

Condicién I- Un mensaje de desconexion espuria o una desconexion implicita espuria detectada por
el RCP del extremo llamado mientras el TCH del extremo llamado esta en el estado conexién
llamada-64 hara que se invoquen los procedimientos descritos en 8.4.1.3 y 8.4.1.4. Una renovacion
posterior del mensaje de asignacion dara lugar a la generacion de una sefal RxTran$meq(ITn
TCH del extremo llamado después de que ha arrancado el temporizador T3. Véase la figura 22.

Condicién 11— Un mensaje de desconexion espuria 0 una desconexion implicita espuria detectada
por el RCP del extremo llamante mientras el TCH del extremo llamante est4d en el estado

conexién-llamante-64 hara que se invoquen los procedimientos descritos en 8.5.2.2. El mensaje de
desconexion resultante y el posterior mensaje de asignacion de restablecimiento sera reconocidc
como la condicion de desconexion espuria I. Véase la figura 23.
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Figura 22/G.763 — Cuadro de secuencia para el restablecimiento de circuitos de 64 kbit/s
después de una desconexion espuria hacia el extremo llamado
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Figura 23/G.763 — Cuadro de secuencia para el restablecimiento de circuitos de 64 kbit/s
después de una desconexion espuria hacia un terminal llamante
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8.6.2 Recuperacion de desconexion espuria

8.6.2.1 Acciones necesarias en el TCH del extremo llamado

Una vez que ha arrancado €l temporizador T3, tras la recepcion de una sefial RxTranspreq(rn
seguida por una sefial RxTransprel()Tel TCH introducird el estado de recuperacion espuria para

el circuito utilizando ITh Una recepcién posterior del mensaje interno RxTranspreéyjfi@ra que

el TCH reponga el temporizador T3, para iniciar el restablecimiento del canal transparente de
64 kbit/s en el sentido de retorno enviando Transpre§(AINTCP y para reintroducir el estado
conexion-llamada-64 para el circuito utilizando'lTn

Si el temporizador T3 expira antes de la recepcion de la sefial RxTranspiesg|(TI@H introducira
el estado apropiado para el circuito'lTn

8.6.2.2 Accionesnecesariasen el TCH del extremo llamante
Para la condicion I, las acciones descritas en 8.5.2.2 se ejecutaran una vez.
Para la condicion Il, las acciones descritas en 8.5.2.2 se ejecutaran dos veces.

9 Control dinamico de carga

91 Generalidades

Para reducir la probabilidad de porcentajes de exclusién por ocupacion excesivos, el DCME tendra
una facilidad para el control dinamico de carga (DLC). Esta facilidad avisa hacia los ISC local y del
extremo distante que no deben establecerse nuevas llamadas. EI DCME se comunicara con el ISC d
acuerdo con la Recomendaciéon Q.50. Se proveera una facilidad DLC para voz/datos en banda vocal
y tréfico a 64 kbit/s por demanda. El DLC no se aplicara al trafico preasignado.

El DCME producira una sefal DLC, que puede enviarse a los ISC local y distante para limitar la
carga de tréfico presentada al DCME durante las condiciones de sobrecarga. Las condiciones de
carga deben indicarse por el numero medio de bits por muestra calculado para cada fondo comun.
Cuando el valor cae por debajo de un determinado nivel umbral prefijado, el mensaje DLC debe
generarse en el DCME. Los mensajes DLC se devolveran al ISC local (o ISC locales), y el DCME
distante los interpretara y transmitira la informacion DLC a sus ISC asociados.

Para proporcionar uniformidad en el control de carga entre destinos en el funcionamiento
multidestino, el DCME tendré una capacidad adicional de DLC selectivo de destino (véase 9.3.1.2).
El empleo de esta capacidad sera seleccionable por el operador. Cuando se selecciona est
capacidad, el DCME empleara direccionamiento selectivo de destino en emisién (decodificacion de
direccidon en recepcion) con el intercambio de mensajes DLC entre DCME para indicar (determinar)
gqué destino tiene DLC activo o inactivo. Véanse en 4.1.4 las consideraciones de
interfuncionabilidad.

9.1.1 Criterios de activacidon/desactivacion de DLC

Para voz/datos en banda vocal, se producira activacion del DLC y se generaran mensajes de
activacién cuando el namero de bits por muestra promediado a lo largo de los canales de voz del
fondo comun caiga por debajo de un umbral preestablecido, o cuando la ocupacién porcentual media
del portador de datos exceda un umbral preestablecido. La desactivaciéon del DLC se producira
cuando el nimero de bits de codificacion de voz por muestra exceda un umbral preestablecido, y el
porcentaje medio de ocupacion del portador de datos caiga por debajo de un umbral preestablecido.
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Para 64 kbit/s sin restricciones (transparente), se producira activacion del DLC y se generaran
mensajes de activacion cuando:

a) el nimero medido de canales asignados de 64 kbit/s sin restricciones excede un umbral
preestablecido; o

b) se ha activado el DLC para voz/datos en banda vocal; o,

C) se cree que sera activado el DLC para voz/datos en banda vocal debido a un aumento de ur

canal adicional en la carga de tréfico sin restricciones a 64 kbit/s.
La desactivacion del DLC a 64 kbit/s sin restricciones se producira cuando:

a) el niumero medido de canales a 64 kbit/s sin restricciones asignados cae por debajo del
umbral preestablecido; y

b) se ha desactivado el DLC para voz/datos en banda vocal; y

C) no se cree que sea activado el DLC para voz/datos en banda vocal debido a un aumento de

un canal adicional en la carga de trafico sin restricciones a 64 kbit/s.

La desactivacion del DLC no se producira antes de un intervalo programable que tiene un intervalo
minimo de 10 s a fin de evitar una condicion oscilante.

Si el DLC a 64 kbit/s no estd activo o esta desactivada la interaccibon TCH/DLC, se procesaran
siempre las peticiones de canales a 64 kbit/s sin restricciones (véase 8.1).

9.1.2 Procesamientoy encaminamiento de mensajes

Las indicaciones de DLC internas se envian con arreglo a un criterio selectivo de destino al SCI local
y al TCH para el ulterior procesamiento y posterior envio al ISC (a los ISC) de los correspondientes
elementos de informacion externos relativos al servicio portador asociado, de acuerdo con 9.3.2 y
9.4.2. La lista de mensajes externos e internos relativos al DLC utilizados por el SCI figura en 5.3.2.
El intercambio de mensajes externos entre el SCl y el ISC es el definido en la Recomendacion Q.50.

Suponiendo que el ISC esta respondiendo a los mensajes procedentes del SCI del DCME, se
recomienda que una vez que una sefial de DLC haya estado activa (es decir, nuevas llamada:
bloqueadas por el ISC) y luego vuelva a un estado inactivo (pueden establecerse nuevas llamadas)
los circuitos afectados sean desbloqueados por el ISC de forma gradual para el tipo de servicio
portador correspondiente. Los DCME corresponsales intercambiaran sus respectivas condiciones de
carga por medio de mensajes de soporte de DLC dentro de la palabra de datos asincronos del can:
de control. Véase 11.3.3.2.

9.2 Célculo de la condicion de cargdvéase la nota)

La condicion de carga local se determinara utilizando el nimero medio de bits de codificacion por
muestra como medida de la carga de trafico vocal, y la ocupacion media del portador de datos como
medida de la carga de trafico de datos. En I.1 se dan ejemplos de mediciones de carga para voz \
datos en banda vocal.

NOTA — El célculo de carga podria utilizarse para la provisién de facilidades especiales de puesta en cascada
(en estudio).

9.3 DL C paravoz/datos en banda vocal

9.3.1 Funcion del DCME

Se definen dos condiciones de carga:

a) Alta carga (HL, high load) — En esta condicidn, el numero medio medido de bits de
codificacion es inferior al umbral de alta carga (por ejemplo, 3,6 bits por muestra), o la
ocupacion media medida del portavoz de datos <dbo> es superior al umbral de alta carga de
datos (por ejemplo, 80%).
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b) Baja carga (LL, low load) — En esta condicion, el numero medio medido de bits de
codificacion es superior al umbral de baja carga (por ejemplo, 3,9 bits por muestra), y la
ocupacion media medida del portador de datos <dbo> es inferior al umbral de baja carga de
datos (por ejemplo, 60%).

Los umbrales HL y LL seran opciones programables por el operador, que pueden establecerse entre
tres y cuatro en pasos de 0,05 bits por muestra, para la medicién de carga vocal (HL<LL), y entre
40% y 90% en pasos de 1% para mediciones de carga de datos (HL>LL), respectivamente.

Cuando el numero medio de bits de codificacion esté entre ambos umbrales, a menos que se cumpla
los criterios para declarar una condicién de carga diferente, se mantendra la dltima condicién de
carga.

9311 DLCglobal

Una condicién HL local sera indicada a los correspondientes DCME poniendo el mensaje de DLC
para datos/datos en banda vocal (bit p) al estado 1. Véase 11.3.

Una condicion LL local sera indicada al (a los) correspondiente(s) DCME poniendo el mensaje
soporte de DLC para voz/datos en banda vocal (bit p) en el estado 0. Véase 11.3.

La condicion DLC ACTIVADO para trafico de voz/datos en banda vocal se declarara cuando:
a) se detecte localmente la condicion HL; o

b) el bit p recibido de un DCME correspondiente esté en el estado 1 (DLC es aplicable
solamente a los circuitos destinados a este DCME correspondiente).

La condicion DLC DESACTIVADO para trafico de voz/datos en banda vocal se declarara para cada
destino cuando:

a) se detecte localmente la condicion LL; y
b) el bit p recibido del destino correspondiente esté en el estado 0.

La condicion DLC ACTIVADO se declarara durante una reconfiguracion del sistema.

La indicacion ADVD (véase 5.3.2) se enviara al SCI local en la transicion de DLC DESACTIVADO
a DLC ACTIVADO. La indicacion DDVD se enviara al SCI local en la transicion de DLC
ACTIVADO a DLC DESACTIVADO.

NOTA — Si la caracteristica DLC selectivo de destino estd activada, el DLC global utilizara los bits de
direccionamiento de destino r y s en unién de los mensajes de soporte de DLC entre DCME (véase 9.3.1.2.1).
Durante las condiciones LL y HL, la codificacién de los bits r y s recorrera el ciclo de las cuatro
combinaciones binarias en orden ascendente, una combinacion cada multitrama DCME. Si la caracteristica
DLC selectivo de destino no esta activada, los bits r y s vuelven a "indiferente".

9.3.1.2 DLC sdectivo

Cuando esté activada la capacidad activaciéon de DLC selectivo, se invocaran los procedimientos
descritos en 9.3.1.2.1 en el DCME local cuando ha disminuido el nimero medio de bits de
codificacion por muestra para voz o cuando ha aumentado la ocupacion media del portador de datos
y el ultimo atravesado es el umbral de baja carga. Los procedimientos de DLC selectivo de destino
terminaran en el DCME local cuando el nimero medio de bits de codificacibn/muestra para voz y la
ocupacion media del portador de datos para datos atraviesen:

a) los umbrales de baja carga, en cuyo caso se entra en la condicion LL y se aplican las reglas
pertinentes expuestas en 9.3.1.1; o
b) los umbrales de alta carga, en cuyo caso se entra en la condicion HL y se aplican las reglas

pertinentes expuestas en 9.3.1.1.
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9.3.1.21 Procedimientos

El DLC se activara selectivamente para grupos de canales troncales hacia un destino, cuya

utilizacion porcentual del portador excede un valor reasignado mutuamente convenido. Las variables

utilizadas son:

K; numero de cuartetos de 4 bits atribuidos al destino i.

n(i) la utilizacibn media del portador para el destino i, expresada en cuartetos (nibbles). El
método de promediacién es el mismo que para la medicion de bits/muestra de voz.

La determinacion de n(i) se hace por la siguiente ecuacion:

n@i) = [2* numero de llamadas transparentes (preasignadas y dinamicamente asignadas) para el
destino i] + [1,25- numero de llamadas de datos (preasignadas y dindmicamente asignadas)
para el destino i] + [b/4 numero de llamadas vocales para el destino i] + [N.° de canales a

32 kbits preasignados para el destino i];+ D

donde:
b es el promedio de bits por muestra para una llamada vocal.

D, es el numero de cuartetos utilizados para demodulacion/remodulacion facsimil. Si
no se utiliza la demodulacion/remodulacion facsimile®cero. Si se utiliza la
demodulacion/remodulacion facsimil, el valor deeB el nUmero medio de bancos
facsimil atribuidos al destino i.;Be medira en el médulo facsimil en un periodo
de medicion apropiado (STI, véase 15.2.3.) como:

D =N X i
j
donde:

T,: el ndmero de llamadas facsimil en emision para el destino i.
Neg: el numero de bancos facsimil en ese momento atribuidos en el portador.

z: la suma para todos los destinos.

Una condicion n(i) elevada localmente medida sera sefializada al destino pertinente i poniendo el
mensaje soporte de DLC de voz/datos en banda vocal (bit p) al estado 1. El direccionamiento del
mensaje utilizara los bits r y s contenidos en la trama 55 DCME de la multitrama DCME (véase el
cuadro 5 "Atribucion de bits de palabra de datos asincrona de 4 bits"). La combinacion de valores de
los bits r y s determina los cuatro destinos diferentes siguientes:

El destino 1 es el primer destino en un fondo comun multidestino desde una perspectiva de emision.
El destino 2 es el segundo destino, etc.

La condicion de DLC ACTIVADO para trafico de voz/datos en banda vocal para el destino i se
declarara cuando:

a) el n(i) localmente medido es superior o igual;aK

b) el bit p recibido del DCME del destino i dirigido al DCME local esta en el estado 1 (DLC es
aplicable unicamente a aquellos circuitos destinados a este DCME correspondiente).

La condiciéon DLC DESACTIVADO para trafico vocal/de datos en banda vocal para el destino i se
declarara cuando:

a) el n(i) localmente medido sea menor qieyK
b) el bit p recibido del DCME de destino i dirigido al DCME local esta en el estado 0.
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La indicacion ADVD (véase 5.3.2) se enviard al SCI local para el destino (o destinos)
correspondiente(s) a la transicion de DLC DESACTIVADO a DLC ACTIVADO. La indicacién de
DDVD se enviara al SCI local para el destino (o destinos) pertinente(s) en la transicion de DLC
ACTIVADO a DLC DESACTIVADO.

Destino

Bit r Bit s
I I (igual queen el cuadro 12)

 — O O
= O +— O
A W N P

Cuadro 5/G.763 — Atribucion de bits de palabra de datos asincrona de 4 bits

Trama | N.° debit de palabra de datos

Mensaje
DEME | 4 2 | 3| 4
0 1 2 3 4 Tipo: Condicion supervisién/alarma del circuito
1 5 6 7 8 correspondiente al IT

: Designacion: El N.representa el nimero de IT
53 213 | 214 | 215 | 216 |Contenido:

0 = condicion normal

1 = condicién de alarma

54 A A A A Tipo: Alarma hacia atras portador DCME
Designacion: EI ¥ de bit de palabra de datos representa®| N.
de portador Rx (véanse las notas 1y 2)

Contenido:
A: 0 = condicion normal
1 = condicion de alarma

55 p q r s | Tipo: Mensaje de soporte DLC
Designacion:
p = voz/datos en banda vocal
g = 64 kbit/s sin restricciones

Contenido:
O0=LL o UCA
1 =HL o UCNA

r, s = Caodigo binario de dos bits para identificar cada
destino de recepcion en el modo multidestino
(véanse las notas 4 y 5)

56 by b, R X Tipo: Identificador de niumero de portador Rx al que se aplican
los resultados de la verificacién de canales, si esta
verificacién se desarrolla normalmente

Designacion y contenido:

b; by: Representa el nimero de portador Rx en cédigo
binario (véase la nota 1)
R: 1 = verificacion de canales desatendida (elevada BER)
0 = verificacion de canales desarrollandose
normalmente
X: Indiferente
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Cuadro 5/G.763 — Atribucion de bits de palabra de datos asincrona de 4 biféin)

Trama | N.° debit de palabra de datos Mensa
ensaje
DEME | 2 | 3| 4
(MSB)
57 X BC BC BC | Tipo: Resultados de la verificacion de canales correspondigntes
(LSB) al BC transmitidos de un BC por multitrama DCME
58 BC BC | BC | BC | Designaciony contenido:
(MSB) BC: Caodigo de 7 bits representa el numero del BC parg
59 D D D D el que se aplica el resultado
(LSB) D: Cadigo de 8 bits representa el numero del codificaglor
60 D D D D para el que se aplica el resultado
61 Y X X X Y: Alarma de verificacion de canales
0 = normal
1 =alarma
x:  Indiferente
62 T X X x | Tipo: Inhibicion de verificacion de canales de emision
Designacion y contenido:
T: 1 = verificacion de canales interrumpida
0 = verificacion de canales normal
x: Indiferente
63 X X X X Reserva (véase la nota 3)
x: Indiferente
NOTA 1 — Hay una asociacion fija entre el nimero de portador Rx en la trama DCME 54, el nimero
portador de Rx en la trama DCME 56, el nimero de IT para hilos de 6rdenes, y el numero de IT Ipcal para
verificacion de canales. Véase el cuadro 12.
NOTA 2 — En la explotacién multihaz con dos fondos comunes hay un nidmero de portador Rx asociado
con cada fondo comun.
NOTA 3 - Los cédigos no utilizados se reservan para una futura utilizacion.
NOTA 4 — Véase 9.3.1.2.1.
NOTA5-Si no se activa la caracteristica DLC selectivo de destino, los bits "r" y "s" vuelven a
"indiferente".
NOTA 6 — Todos los bits "indiferente" se pondran a "0".

9.3.1.3 Interaccién entre DLC global/selectivo y carga de trafico de voz y datos

L as siguientes combinaciones de condiciones de carga para bits medios de voz por muestra <abs> y
datos <dbo>, medidas en el fondo comun de interpolacion entero, son posibles:

l.c. Voz Datos
(combinacion de carga) <abs> <dbo>

1 >3,9 <50%

2 3,6< <39 <50%

3 <3,6 <50%

4 >3,9 50%< <90%

5 3,6< <39 50%< <90%

6 <3,6 50%< <90%

7 >3,9 >90%

8 3,6< <39 >90%

9 <3,6 >90%
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Los numeros arriba utilizados son sélo para fines de ilustracién y no son necesariamente los valores
recomendados para el funcionamiento.

Cuando se activa la caracteristica DLC selectivo de destino, la invocacion de los procedimientos
DLC se produce para transiciones de I.c. N.° 1 a cualquiera de I.c. N.° (2, 4, 5). La terminacion de
los procedimientos DLC selectivo se produce para transiciones de cualquiera de I.c. N.° (2, 4, 5) a
l.c. N.° 1, y para transiciones de cualquiera de l.c. N.° (2, 4, 5) a cualquiera de l.c. N.° (3, 6, 7, 8, 9).

Cuando la caracteristica DLC selectivo no esta activada, no se actuara sobre las I.c. N.°2, 4 y 5.
En este caso la activacion del DLC global se produce para la transicion de I.c. N.° 1 a cualquiera
del.c. N.° (3, 6, 7, 8 ,9). Una vez activado, la desactivacion del DLC solo se producird para la

transicion de cualquiera de l.c. N.° (3,6, 7,8,9) al.c. N.° 1.

Un ejemplo de escenario de activacion/desactivacion de DLC se ilustra en la figura 24. S6lo por
motivos de claridad, se representan los efectos de las condiciones de carga de trafico vocal del
DCME (lado emision) en un fondo coman multidestino.

Promedio de bits/por muestra

A
Desactivar todo
n/_ Umbral de
3,9 baja carga (Il)
Umbral de
3,6 R > alta carga (hl)
Activar todo !
I | | | | | | | | >
Tiempo
Invocar procedimiento Terminar procedimiento
DLC selectivo DLC selectivo
Ki/n(i)
A
T Destino A Destino B
Desactivacion
10 L
Activacion
0,0 >
Tiempo T1527950-97

(O DLCglobal

/\ DLC sdectivo

Figura 24/G.763 — Ejemplo de escenario de activacion/desactivacion de DLC
con carga vocal Unicamente
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9.3.2 Funcién SCI

El SCI enviard los elementos de informacion SNA y VDNA a los ISC cuando el TCH reciba una
indicacion ADVD procedente de la funcion DLC.

Cuando el TCH reciba una indicacion DDVD procedente de la funcién DLC, el SCI enviara los
elementos de informacién SA y VDA al (a los) ISC, a menos que se repita una indicacion ADVD
dentro de los Ta segundos siguientes a la ultima indicacion ADVD detectada.

El temporizador Ta sera seleccionable por el operador con un minimo de 10 s.

Segun las caracteristicas del sistema de control del DCME-ISC elegido, los elementos de
informacion SNA, VDNA, SA y VDA pueden no utilizarse todos.

94 DL C a 64 kbit/s por demanda

94.1 Funcion DCME

La disponibilidad de capacidad para trafico a 64 kbit/s por demanda se basa en el nUmero medio
predicho de bits de codificacién para trafico vocal y en la ocupacion media predicha del portador de
datos si un par de intervalos de tiempo portadores de 4 bits designados en ese momento para trafic:
vocal o de datos se utilizasen para acomodar un canal de 64 kbit/s adicional.

Se definen dos condiciones de disponibilidad de capacidad:

a) Capacidad disponible (UCA, capacity available) — En esta condicion, el nUmero medio
predicho de bits de codificacion es superior al umbral de baja carga para voz y la ocupacion
media del portador de datos es inferior al umbral de baja carga para datos. Los umbrales se
definen en 9.3.1.

b) Capacidad no disponible (UCNA, capacity non available) — En esta condicion, el nUmero
medio predicho de bits de codificacion es superior al umbral de alta carga para voz, o bien la
ocupacion media predicha del portador de datos es superior al umbral de alta carga para
datos. Los umbrales se definen en 9.3.1.

A menos que se cumplan los criterios para declarar una condicién de carga diferente, se mantendra
altima condicion de carga.

Una condicién UCNA local sera indicada al (a los) DCME correspondiente(s) poniendo el mensaje
de soporte de DLC a 64 kbit/s por demanda (bit q) en el estado 1. Véase 11.3.

Una condicion UCA local serd indicada al (a los) DCME correspondiente(s) poniendo el mensaje de
soporte de DLC a 64 kbit/s por demanda (bit ) en el estado 0. Véase 11.3.

La condicion DLC ACTIVADO para trafico a 64 kbit/s por demanda se declarara cuando:
a) se detecte localmente la condicion UCNA; o

b) el bit g recibido de un DCME correspondiente esté en el estado 1 (DLC es aplicable a los
circuitos destinados a este DCME correspondiente).

La condicion DLC DESACTIVADO para trafico a 64 kbit/s por demanda se declarara para cada
destino cuando:

a) se detecte localmente la condicion UCA; y
b) el bit g recibido del destino correspondiente esté en el estado 0.
La condicion DLC ACTIVADO se declarara durante una reconfiguracion del sistema.

El mensaje AD64 se enviara al SCI local y al TCH en la transicién de DLC DESACTIVADO a DLC
ACTIVADO.
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El mensaje DD64 se enviard al SCl local y al TCH en la transicion de DLC ACTIVADO a DLC
DESACTIVADO. Se proveera una facilidad que active o neutralice la interaccion DLC/TCH.
Véase 8.2.

9.4.2 Funcién SCI

El SCI enviara el elemento de informacién UCNA al (a los) ISC cuando el TCH reciba una
indicacion AD64.

Cuando el TCH reciba una indicacién DD64, el SCI enviar4 el elemento de informacién UCA al (a
los) ISC, a menos que el TCH reciba una indicacion AD64 dentro de los Tb segundos siguientes a la
ltima indicacion AD64 detectada.

El temporizador Tb sera seleccionable por el operador con un minimo de 10 s.

Segun las caracteristicas del sistema de control del ISC elegido, los elementos de informacion
UCNA y UCA pueden no utilizarse.

10 Procedimientos de prueba

Se proporcionara un medio de verificar la continuidad extremo a extremo y la correcta asignacion de
canales. Puede activarse o desactivarse la verificacion de canales haz a haz, y cuando se introduce
procedimiento automatico, debera cumplir lo siguiente:

NOTA — El procedimiento de verificacion de canales se aplica independientemente a cada fondo comun.

10.1 Procedimiento de verificacién de canales

10.1.1 Procedimiento de prueba

Se establecera una trama de tiempo de prueba (@ Eme frame) repetitiva de 20 s. Al comienzo

de cada TTF, a menos que se desactive el procedimiento, se originara una secuencia patron de bits ©
vectores de prueba en el IT 239 para el fondo comun 1y en el IT 240 para el fondo comdn 2. Esta
secuencia de vectores de prueba competira para la asignacién a un canal portador de acuerdo con |
clausula 6. El codificador MICDA para (BCn, IT 239/240) se seleccionara normalmente de acuerdo
con la clausula 6. La secuencia de vectores de prueba estara de acuerdo con 10.1.4. Una unida
emisién de DCME generara un vector de prueba de verificacion de canales, que sera procesado po
todas las unidades recepcion de DCME correspondientes. Por esta razon, IT 239/240 se supondré
gue esta dirigido a todos los destinos correspondientes con la unidad emision de DCME.

Para informar a las unidades recepcion de DCME correspondientes de que ha comenzado una
verificacion de canales, se transmite un codigo 1111 en la palabra sincrona de datos en la misma
trama DCME que el primer mensaje de asignacion asociado de verificacion de canales (BChn,

IT 239/240) para cada TTF. El cédigo 1111 en la palabra sincrona de datos se emitira una vez para
cada secuencia de verificacion de canales. Una vez concluida la secuencia de verificacion de canales
se transmitira un mensaje de desactivacion explicito, con IT a 0 y una palabra sincrona de

datos 0000.

Si el procedimiento de verificacién de canales ha sido inhibido manualmente en la unidad emision de
DCME, el bit 1 de la trama 62 del DCME de la palabra asincrona de datos se pondra a 1, y en otro
caso el bit se pondra a 0. La inhibicién manual resultara efectiva en el siguiente limite de TTF.

Todas las unidades recepcion DCME correspondientes asignaran IT 239/240 a un puerto de pruebe
especial. Se asigna un puerto de prueba especial para cada portador recibido. Los puertos de pruek
especiales se identifican por los numeros de IT local N.° 241 a 244, que reciben los nimeros de
portador 1 a 4, respectivamente. Se seleccionard un decodificador MICDA de prueba asociado con
(BCn, IT 239/240) de acuerdo con la clausula 7. Se verificara todo el tiempo la presencia de sefiales
en los puertos 241 a 244. Al detectarse una sefial, se realizara correlacion continua para identificar la
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presencia del vector de prueba. Cuando se identifica el vector de prueba, un receptor de patrones de

prueba determinara la exactitud de la adaptacion entre el vector de prueba recibido y una version
localmente almacenada de este patrén de acuerdo con 10.1.4. Para cada portador, el resultado d
receptor patrén de prueba no se tendrd en cuenta si la medicién continua de la BER revela una
condicion de BER elevada. Véase 15.10.1.

10.1.2 Informacién de resultados de prueba (DCME distante)

El DCME distante generar4d una alarma local cuando no se reciba el patron de vectores
correctamente de acuerdo con 10.1.4, si se recibe el cédigo 1111 de la palabra sincrona de datos y n
se ha sincronizado un vector de prueba en el puerto de prueba correspondiente.

El DCME distante construird y mantendra una tabla de resultados de prueba de cada BC. Se
mantendran tablas de resultados de pruebas separadas para cada portador entrante y/o fondo com(
Para cada BC, una inscripcion en la tabla contendra un O si el resultado de prueba es pasa; en otr
caso la tabla de resultados de prueba contendra un 1. Si no se ha tenido en cuenta el resultado d
receptor de patrones de prueba, se introducira un 1 en la tabla de resultados de prueba para I:
condicion si/no de elevada BER, y se supondra un 1 para la entrada pasa/falla. La tabla de resultado
de prueba incluira también la identidad del decodificador MICDA asignado en ese momento al
puerto de prueba.

Se recomienda que la tabla de resultados de prueba contenga también una inscripcion de hora \
fecha que muestre la hora y fecha en que se obtuvo el Gltimo resultado de prueba para cada BC. S
recomienda ademas que las tablas de resultados sean accesibles por la funcion operaciones
mantenimiento o una facilidad equivalente.

Para cada portador, el DCME distante enviara el resultado de la dltima verificacion de canales al
DCME local correspondiente a través de la palabra asincrona de datos utilizando el formato
presentado en el cuadro 5. Un resultado de prueba compuesto por un numero BC, condicion
pasa/falla, condicién si/no de elevada BER y numero de decodificador MICDA, se enviara una vez
por multitrama DCME en las tramas DCME 56-61. Los resultados de prueba se envian por orden
numérico ascendente del nimero de portador entrante.

Si no existe ningun resultado de prueba, si se ha desactivado el procedimiento automatico, o si han
transcurrido mas de 60 s desde la ultima prueba de verificacion de canales para ese portador, e
numero de BC y el numero de decodificador MICDA contenido en las tramas DCME 57, 58, 59

y 60, respectivamente, se pondra a todos 1 (mensaje infructuoso). Los bits pasa/falla y los bits de
elevada BER se pondran a 1. El contenido del mensaje permanecera cerrado al dltimo resultado par:
ese portador hasta que se disponga de un nuevo resultado.

10.1.3 Informacién de resultados de prueba (DCME local)

El DCME local construird una tabla de resultados para cada DCME correspondiente acumulando los
mensajes de resultados de la verificacibn de canales entrantes. EI| DCME local identificara los
mensajes de resultados necesarios examinando el nUmero de identificacion de portador contenido el
el primer mensaje (trama DCME 56) de cada tabla. El plan de trafico contendra el numero (o
numeros) de identificacion de portador perteneciente a cada DCME.

El DCME local generara una alarma local cuando un canal portador entrante sujeto en ese momento
al procedimiento de verificacion de canales esté informando de una condicién de resultado anormal
de verificacién de canales.
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10.1.4 Caracteristicas de la secuencia de vectores de prueba

La secuencia de vectores de pruebal constara de los tres segmentos sucesivos siguientes de acuerdo
con 10.1.5:

a) 100 ms de tono sinusoidal de 2400 HA@ dBmO;
b) la secuencia de inicializacién MIC en ley A o |gy
C) 768 ms de tono sinusoidal de 1254 Hz.

El receptor de patrones de prueba buscara continuamente un patron de tono sinusoidal de 1254 Hz
un nivel equivalente de 0dBmOl dB. El receptor de patrones de prueba se disefiara para
sincronizarse al patron de tono sinusoidal de 1254 Hz dentro de 100 ms a una tasa de errores de

portador de 1 - 1_8, mientras el portador funciona a una media de bits por muestra de 3 bits. Tras la
sincronizacion, el receptor de patrones de prueba declarara pasa la prueba si la suma de los errore
no excede de 1000 para cada uno de los MSB a MSB -4 bits para el numero de 3 bits (MSB a
MSB-2 para el modo de 2 bits) en un periodo de medicion de 600 ms medido en el tren de salida
MIC. La determinacion pasa la prueba o no pasa la prueba se hara en el extremo de la ventana d
medicion de 600 ms. El comienzo de la ventana de medicidn se situara a 650 ms a partir del tiempo
de aparicion del mensaje de asignacién que contiene la palabra sincrona de cddigo de datos (1111)
La trama de tiempo de prueba de la ventana de medicién y la secuencia de tono de prueba de
1254 Hz se muestran en la figura 25.

20s

Trama de tiempo de prueba

Ventana de medicion de

650 ms 600 ms
Secuencia de tono de prueba de 1254 Hz
100 ms 437 ms 768 ms
T1527960-97

Tono .

. - Secuencia de
sinusoidal inicializacién
de 2400 Hz

Recibidos mensajes de asignacion de verificaciéon de canales
y palabra sincrona de cédigo de datos (1111) recibida

Figura 25/G.763 — Ventana de medicién y relaciones de temporizacion
de la secuencia de tonos de prueba

1 Los vectores de prueba paralaley A y paralaley p estan disponibles en forma de ficheros electrénicos
adjuntos a esta Recomendacion.
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10.1.5 Vectores de prueba de comprobaciéon de canales

La secuencia de vectores de prueba completa comprende una sefial sinusoidal de 2400 Hz seguid
por un segmento de inicializacion seguido por una sefial sinusoidal de 1254 Hz. Todos los segmentos
son sucesivos. La primera secuencia comprende 834 muestras (aproximadamente 100 ms) de un;
secuencia sinusoidal de 2400 Hz codificada de acuerdo con la Recomendacion G.711. No se
proporciona una secuencia de salida para esta secuencia de entrada de 2400 Hz. Se supone ul
reposicion previa al comienzo de la segunda secuencia. La segunda secuencia consta de
3496 muestras (aproximadamente 437 ms) de secuencia de inicializacion. No se proporciona
ninguna secuencia de salida para esta secuencia de entrada.

La tercera secuencia de prueba de entrada consiste en un tono sinusoidal de 1254 Hz codificado el
MIC de acuerdo con la Recomendacion G.711. La secuencia de salida es la correspondiente salida el
ley A MIC (ley A o ley) obtenida cuando se hace pasar la secuencia de prueba de entrada (ley A o
ley W) a través de un codificador MICDA y un decodificador MICDA que funcionan adosados.

La secuencia de salida supone que el algoritmo MICDA del decodificador se ha inicializado
inmediatamente antes de la recepcion de la secuencia de prueba.

El formato de la secuencia de prueba se basa en 768 ms de sefal codificada dividida en una serie d
bloques.

10.2 Pruebasinternas

Se recomienda que se proporcione una secuencia de prueba interna que realice un bucle TC-BC-TC
Estas pruebas deben, como minimo, evaluar el nivel de activacion de los detectores de actividad
(unidad emisién de DCME) y la integridad de bits de MIC a MIC (para la unidad emision y la
unidad recepcion del DCME). La secuencia de prueba debe disefiarse de manera que evalle
secuencialmente todas las combinaciones de canales (TC, IT y BC) y codecs MICDA.

11 Canal de control (CC, control channel)

El canal de control (CC) sera un canal de 32 kbit/s e incluird disposiciones para acomodar las
siguientes categorias de mensajes entre terminales DCME.

- asignacion de canales troncales a canales portadores;
- nivel de ruido en reposo;

- control dinamico de carga,;

- informacion de alarma;

- informacion de autodiagnéstico;

— clasificacion de sefiales.

Cada fondo comun de canales dentro de la trama de portador contendra un CC. El CC ocupara el BC
de 4 bits de numero mas bajo del fondo comun. El primer bit es un bit de sincronismo y los tres bits
restantes transportan una parte del mensaje CC.

Los mensajes de canal de control se transmiten a una velocidad de tres bits en cada trama de
portador de 125 ms. Se transmitirA un mensaje CC completo codificado de 48 bits en una trama
DCME de 2 ms. Previamente a la codificacion, el mensaje CC constard de una palabra de
identificacion de BC de 8 bits, una palabra de identificacion de IT de 8 bits, y 8 bits para otros
mensajes DCME-DCME (palabra de datos). El mensaje CC se protegera mediante un codigo Golay
de velocidad 1/2 (24, 12). La figura 26 ilustra el esquema de transmisién de un CC. En las figuras
gue describen el CC, se transmiten primero los bits de la izquierda.
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Trama DCME

Trama MIC N.° 0 Trama MIC N.° 1 Trama MIC N.° 15
Primer Segundo Decimosexto
cuarteto cuarteto | cuarteto
de CC | decc | de CC
% 3bitsde CC| Canales % 3 bitsde CC| Canales % 3 bitsde CC| Canales
% decodificado| de tréafico % decodificado| de tréafico % decodificado| de tréafico
T\ | ‘ / T1527970-97
_ Bitde 11101011001 000 0Trama DCME del patrén de bits de sincronismo 1 a 6348 bits de CC
SINCronismo 9900101001101 11 1Tama DCME del patron de bits de sincronismo 0 entregados

Figura 26/G.763 — Esquema de transmision de mensaje CC

11.1 Proteccién contra errores del CC

Se aplicara al CC un cédigo de velocidad 1/2 (24, 12) para la proteccién contra errores. El codigo
(24, 12) se obtiene a partir de un codigo Golay (23, 12) con la adicion de un bit simulado, y es capaz
de corregir 1, 2 6 3 bits erréneos en un bloque de 24 bits. El polinomio generador de cédigo es:

11, 9,7, .6,.5
gX)=X"+X +X +X +X +x+1

Los 24 bits de informacion, que comprenden 8 bits para el numero de BC, 8 bits para el nimero de
IT y 8 bits para los demas datos, se transmiten en dos bloques de 12 bits de informacién cada uno
Por cada bloque de informacion existe un bloque de verificacion compuesto por 11 bits para el
coédigo Golay y un bit simulado, como se muestra en la figura 27. Los bits de verificacion se
obtienen calculando el resto de la siguiente division polinémica:

X" 1) = g(x) - Q(X) + R(X)
donde:

1) = brax™ + box™® + ... + byx + by
R(x) = rlox10 + rgx9 +...+nX+r
Q(x) = cociente de la division
R(x) = resto de la division
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48 bits

Bits de informacion Bits de verificacion Bits de informacion . Bits de verificacion
8 bits 4 bifg Bit simulado_ " [ bits 8 bifs Bit simulad
palabra palabrg palabra palabr
de BC de IT de IT de dato

1|2 LERER 11112|13|14 eeee 12212312412 eeee 1111213124 eeee [22123]|24

/ e —
by byg b, bo/ Mo To r—To bll_blo-/ by by ryp o I 1o

L//Estructura del codigo de bloque T1527980-97
Palabra de BA Palabra de IT Pa!abra de Ezlat S
Sinc. | Asinc.

MSB LSB| MSB LSB| Bits Bits

Mensaje de asignacion normal

1 411 4

Figura 27/G.763 — Mensaje de canal de control DCME

11.2  Sincronizaciéon del CC

Se proveera una palabra Unica de 16 bits por cada haz individual para identificar el comienzo de la
trama DCME de 2 ms sobre la cual se transmite el mensaje CC codificado del fondo comun. Véase
la figura 26. La palabra Unica se transmitird a la velocidad de un bit por trama de portador mediante
el bit de sincronismo. El bit de sincronismo ocupara la posicibn mas significativa del intervalo de
tiempo de 4 bits del CC.

La palabra unica de 16 bits también proporcionard un medio de identificacién del comienzo de una
multitrama DCME de 128 ms (64 tramas DCME) para su utilizacion por la palabra asincrona de
datos. Véase 11.3.3.2.

11.2.1 Patrén de palabra Unica

El patron de bit de sincronismo transmitido en una trama DCME constituira las siguientes palabras
dnicas:

Trama DCME 0 0001010011011110

Trama DCME 1 a 63 1110101100100001

El orden de transmision del patrén serd primero el bit situado mas a la izquierda y por ultimo el bit
situado mas a la derecha. El primer bit del patrén se transmitira en el primer cuarteto de los
16 cuartetos que constituyen un mensaje CC completo.

11.2.2 Deteccion de palabra Unica

La deteccién de palabra Unica se basara en la deteccién de una adaptacién de correlacion entre e
contenido acumulado del primer bit del cuarteto CC y un patron de palabra uUnica localmente
almacenado. Las adaptaciones de correlacion resultantes se utilizaran para alcanzar como mantener
recuperar la sincronizacion del mensaje CC.

En el estado permanente, se utilizar4d un umbral de deteccién para mantener la sincronizacion, y se
utilizara una ventana de 3 bits centrada a 16 bits después de la deteccién anterior de la adaptacién d
correlaciéon a fin de localizar el comienzo de la trama DCME para la correcta decodificacion del
mensaje CC. Si no se obtiene la adaptacion de correlacion, los bits del mensaje CC se descartaran,
se iniciard un procedimiento de busqueda en una ventana de 16 bits.
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11.3  Estructuradel mensaje CC

11.3.1 Palabra de identificacion de BC

El MSB de la palabra de identificacion de BC de 8 bits se utilizara para indicar el tipo de BC. Para
datos, el MSB sera 1. Para todos los demas tipos de BC (banco de bits, banco fax transparente, voz)
el MSB seré 0.

Los siete LSB en cddigo binario identificaran el nimero de BC de acuerdo con 5.9. La gama de
numeracién de BC normales sera de 1 a 61. La gama de numeracion de BC de sobrecarga sera de ¢
a 124, o si el modo de codificacion de 2 bits esta desactivados de 64 a 83.

Para canales transparentes de 64 kbit/s el nimero de BC identificara el primer BC de 4 bits de un patr
de BC adyacentes utilizados para crear un BC de 8 bits y tendra una numeracion par en la gama de :
a 60. Se utilizara un codigo identificador de tipo canal en la palabra de datos sincrona DCME a
DCME, que se define en 11.3.3.1, para indicar un canal transparente de 64 kbit/s.

Se utilizard el nimero de BC 0 en cddigo binario para mensajes CC transmitidos durante la
inicializacion del sistema o durante un cambio de mapa en la unidad emision de DCME.

El nimero de BC 255 en cbdigo binario se utilizara para indicar un mensaje CC infructuoso si todo
el trafico esta preasignado.
11.3.2 Palabra de identificacién de IT

Los 8 bits de la palabra de identificacion de IT se utilizaran para identificar los IT. Los IT numerados
de 1 a 216 en codigo binario estaran disponibles para el trafico. Cuando se utilizan menos de 216 IT,
la numeracion no sera necesariamente consecutiva.

Los IT N.° 232, 233, 234 y 235 en codigo binario se utilizaran para hilos de 6rdenes DCME a
DCME (hasta 4 corresponsales), véase 15.9.

ElIT N.° 239/240 en codigo binario se utilizara para el procedimiento de verificacion automatica de
canales de extremo a extremo, véase la clausula 10.

El'lT N.° 0 en codigo binario se utilizara para indicar una desconexion explicita o se transmitira en el
CC durante la inicializacién del sistema y los cambios de mapa en la unidad emisién de DCME.

El IT N.° 250 en codigo binario se utilizara cuando el BC asociado deba utilizarse para el banco de
bits que se describe en las clausulas 6y 7.

El' IT N.° 251 en coédigo binario se utilizara cuando el BC asociado deba utilizarse en el banco fax
que se describe en las clausulas 6y 7.

El'IT N.° 255 en codigo binario se utilizara para indicar un mensaje CC infructuoso si todo el trafico
esta preasignado.

11.3.3 Palabra dedatos

La palabra de datos de 8 bits en el mensaje CC forman dos canales de datos independientes. E
primer canal de datos consta de los 4 MSB de la palabra de datos de 8 bits, y se transmite con cad
mensaje de asignacion sincronamente relativo a la identificaciéon de BC e IT.

El segundo canal de datos consta de los 4 bits restantes de la palabra de datos de 8 bits transmitida ¢
una estructura multitrama asincronamente relativa a las identificaciones de BC e IT.

11.3.3.1 Palabra de datos sincrona

La palabra de datos sincrona de 4 bits se utiliza:

a) para transmitir informacion de nivel de ruido de fondo en emision a la unidad recepcion de
DCME;
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b) para indicar que el BC esta en el primer cuarteto de 4 bits de un canal transparente de

64 kbit/s;
C) para indicar que el BC esta asignado para el procedimiento de verificacién de canales;
d) para indicar un mensaje infructuoso;
e) para transportar bits de sefializacion de usuario cuando se utiliza USM.

El ruido gaussiano de fondo, determinado en el detector de actividad en emision, variara entre
-68 dBmO y—42 dBmO (véase la nota). Para canales sometidos a DSI, el nivel de ruido de fondo se
codificara de acuerdo con el cuadro 6. El cédigo de nivel de ruido se transmitird con cada nuevo
mensaje de asignacion y de renovacion.

NOTA — Para la codificacion en ley A, el minimo nivel de ruide@&s dBmO.

Para cada mensgje CC, la unidad recepcion de DCME decodificara a la palabra de datos de 4 bits y
actualizara la memoria de nivel de ruido asociada con el IT decodificado de acuerdo con el cuadro 6.
En la unidad recepcién de DCME, se aplicara al IT desconectado una secuencia MIC seudoaleatoria
de 8 bits que simula ruido gaussiano. El nivel de ruido simulado se adaptara al dltimo valor
almacenado en la memoria de nivel de ruido antes de la desconexion.

Para canales que transmiten llamadas transparentes de 64 kbit/s, la palabra de datos de 4 bits s
codificard 1001, y se transmitirA con cada nuevo mensaje de asignacién, de renovacion y
desconexion.

Si el BC en el mensaje de asignacion esta sometiéndose al procedimiento automéatico de verificacion
de canales de acuerdo con la clausula 10, la palabra de datos de 4 bits se codificara 1111.

La palabra de datos de 4 bits 0000 se empleara para:

a) desconectar la voz (normal o de sobrecarga);

b) desconectar los datos;

C) conectar y desconectar el banco de bits;

d) conectar y desconectar el banco fax;

e) arrancar el sistema o cambiar de mapa (BC = 0; IT = 0).

Cuadro 6/G.763 — Codificacion de palabra de datos sincrona de 4 bits

Accion DCME en emision Palabra de Reaccién del DCME en recepcién
Nivel de ruido medido cbdigo Nivel de ruido almacenado
n (dBmO) m (dBmO)
(Notas 1, 2)

n<-68 0001 —68 (ley | solamente)
-68 < n <—62 0010 —65
-62<n<-57 0011 —60 (por defecto)
-57<n<-52 0100 —55
-52<n<-47 0101 -50
-47<n<-44 0110 -46 (nota 3)
A4 <n<-42 0111 -43 (nota 3)
-42<n 1000 -42 (nota 3)

BC identifica canal de 64 kbit/s 1001 BC indica primer cuarteto de bits del

canal de 8 bits
BC esté a prueba de verificacion 1111 BC esté a prueba de verificacion de
de canales canales
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Cuadro 6/G.763 — Codificacién de palabra de datos sincrona de 4 bit&n)

Accion DCME en emisién Palabra de Reaccion del DCME en recepcion
Nivel de ruido medido cédigo Nivel de ruido almacenado
n (dBmoO) m (dBmO)
(Notas 1, 2)
Véase 11.3.3.1 0000 Véase 11.3.3.1
Cadigos no utilizados (nota 4) 1010 No se necesita ninguna accion
1011
1100
1101
1110

NOTA 1 — Se sugiere que, dado que el ruido insertado en la unidad recepcién es de banda ancha,
la medicion de ruido en la unidad emision debe también ser en banda ancha.

NOTA 2 — Los intervalos de ruido en la unidad emision de DCME son especificos de la
implementacion. Se sugiere una tolerancia2ieB.

NOTA 3 — Cuando el nivel de ruido de fondo es elevad6 BmO0 o superior), algunas
Administraciones pueden obtener ventajas subjetivas si insertan menores valores de ruidqg en la
unidad recepcion que los medidos en la unidad emisidn. El contraste es mas evidente cuando la
densidad espectral de ruido en la unidad emisién del DCME es sustancialmente diferente @al ruido
insertado en la unidad emision. Como el ruido insertado en la unidad recepcion no afecta a la
interoperabilidad de los DCME, la seleccién del nivel de ruido se deja como una opcidn (se esta
considerande50 dBmO).

NOTA 4 — Los cédigos no utilizados se reservan para utilizacién futura.

11.3.3.2 Palabra de datos asincrona

La palabra de datos asincrona de 4 bits transmitird los siguientes tipos de informacion
DCME-DCME.

a) indicaciones de supervision de circuitos y de alarma extremo a extremo canal por canal;
b) indicacion de alarma hacia atras relativa al portador al DCME distante;

C) mensajes soporte de DLC;

d) mensajes relativos al BC correspondientes a procedimientos de verificacién de canales.

La multitrama de palabra de datos constara en 64 tramas DCME numeradas de 0 a 63. La trama
N.° 0 es la trama DCME en la que se invierte la palabra Unica de CC. La palabra unica de CC para
las 63 tramas restantes debe transmitirse normalmente.

Las atribuciones de bits en la multitrama de palabra de datos para las diversas aplicaciones seran la
presentadas en el cuadro 5.

11.3.4 Estructura del CC cuando se utiliza la opcion USM

Si se utiliza el USM facultativo, la palabra de identificacion de BC y la palabra de datos sincrona de
CC pueden formatarse de acuerdo con las necesidades de los usuarios en las tramashPZIVIE O,
etc. (es decir, cadaésima trama DCME) de la multitrama DCME.

Para el USM R2, se utilizara cada octava trama de la multitrama DCME del modo siguiente. Los
bits 1 a 8 del mensaje de sefalizacion identificaran el ITnl. Los bits 9 a 16 del mensaje de
sefializacion identificaran el ITn2. Los bits 17 y 18 codificaran los bits a y b del ITnl. Los bits 19

y 20 codificaran los bits a y b del ITn2. La informacion de sefializacién de los bits a y b sera cambio
de los estados de sefializacion, o bien renovacion de los estados existentes. La figura 28 ilustra e
formato de este tipo de mensajes.
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1 411 4

Figura 28/G.763 — Formato del mensaje de sefalizacion de linea R2D para el CC

12 Deteccion de actividad y discriminacion datos/conversacion

En esta clausula se describen los requisitos funcionales del detector de actividad en emision,
discriminador de datos/conversacion, detector de sefializacion y detector de actividad en recepcion.

El cumplimiento de todos los puntos de esta clausula es obligatorio, con excepcion del umbral del
detector de actividad en emision y la especificacién del tiempo de funcionamiento. El cumplimiento
de la especificacion de umbral y de tiempo de funcionamiento no es necesario para conseguir
interfuncionamiento entre los diversos fabricantes de DCME. La prestacién del detector de actividad
de la unidad emisiéon de DCME se evaluara realizando pruebas subjetivas de nota media de opinion
(MOS) en todo el sistema DCME. Las metodologias de prueba de DCME han sido especificadas en
la Recomendacion P.84.

12.1 Detector de actividad en emisiéon

Para cada IT, las caracteristicas del detector de actividad en emision se basan en la hipétesis de qu
la respuesta amplitud/frecuencia del canal de transmision (hasta la entrada del detector de actividad)
es+ 0,5 dB con respecto a 1000 Hz en la banda de frecuencia de 300 a 3400 Hz. El nivel de ruido
gaussiano puede variar normalmente en una gamé8ia—42 dBmO.

NOTA — Para la codificacién en ley A, el minimo nivel de ruide@s dBmO.

Funcionalmente, los detectores de actividad en emision determinaran si existe o no actividad en cads
IT de emision y proporcionaran una indicacién de activo/inactivo (act/Inact). Tras la inicializacién
del sistema o el cambio de mapa, los detectores de actividad en emisién se repondran para
proporcionar una indicacion Inact.

Funcionalmente, los detectores de actividad en emision determinaran el nivel de ruido en el canal en
reposo en emision en cada IT no preasignado en la unidad emision de DCME. El nivel de ruido del
canal en reposo para cada IT de unidad emisién de DCME es codificado y transmitido a la unidad
recepcion de DCME en la palabra sincrona de datos de 4 bits. El ruido de canal en reposo es
regenerado en la unidad recepcion de DCME de acuerdo con 11.3.3.1, y se aplica a los
correspondientes IT de unidad recepcion del DCME cuando estan desconectados de sus BC
asignados.
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12.1.1 Umbral y tiempo de funcionamiento

El umbral del detector de actividad en emision se ajustard automaticamente con relacién a la
potencia media de ruido gaussiano limitada en banda entre 300 y 3400 Hz.

El umbral y el tiempo de funcionamiento del detector de actividad en emision puede ser especifico
de la implementacién. Sin embargo, como orientacién, las caracteristicas de umbral y de tiempo de
funcionamiento para el detector de actividad en transmision se indican en 1.2.

12.1.2 Control de retencion

El tiempo de retencion admisible en funcién de la duracion de la sefial de estimulo debera estar
dentro de los limites de la plantilla presentada en la figura 29 para el sistema de sefalizaciéon N.° 5
del UIT-T y de los de la plantilla presentada en la figura 30 para conversacion y los sistemas de
sefalizacion N.° 6y 7y R2D del UIT-T.

Debera ser posible seleccionar el tipo requerido de plantilla de tiempo de retencion. Para datos en
banda vocal, el tiempo de retencion debe ampliarse de manera que sea suficientemente largo par:
abarcar los cambios de pagina facsimil. Este tiempo puede llegar a ser de hasta 14 s.

200

180

160

140

Zona autorizada

120

100

80

Tiempo de retencion (ms)

60

40

20

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

., . T1528000-97
Duracion de la sefial (ms)

Figura 29/G.763 — Plantilla de tiempo de retencién — Sefializacion N.° 5 del UIT-T
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Figura 30/G.763 — Plantilla de tiempo de retencion — Conversacion

12.1.3 Interaccion del detector de actividad en emisién con dispositivos de control del eco

El umbral del detector de actividad de emision no se adaptara a las variaciones de nivel de ruido
gaussiano que son debidas a las acciones de los supresores de eco o compensadores de eco. E
podria realizarlo, por ejemplo, el detector de actividad en emisidon con una sefal de inhibicion
umbral procedente de un detector de actividad en recepcion cuando existe actividad en el canal de
recepcion (véase 1.5 — que trata sobre las Consideraciones especiales de rectificacion de DCME).

12.2  Discriminador datos/conversacion

El discriminador datos/conversacion (Déata/speech) determinara si la actividad en cada IT de la
unidad emision de DCME es conversacion o datos, y proporciona una indicacion conversacion/datos
a la funcién TCP. En 1.3 figura un ejemplo de discriminador de datos/conversacion que satisface los
requisitos especificados en esta subclausula.

Deberan cumplirse los siguientes requisitos con los tipos de mdédem y velocidades binarias indicados
en el cuadro 7.

Cuadro 7/G.763 — Tipos de médem y velocidades binarias que deberan admitirse

Modem Velocidad binaria Modo de funcionamiento
(bit/s)

V.21 300 FDX

V.22 600, 1200 FDX

V.22 bis 2400 FDX

V.23 1200 HDX, modo caracteres
HDX, continuo

Grupos 1, 2 Analdgico FAX

V.26 2400 FDX

V.26 bis 1200, 2400 HDX

V.26 ter 1200, 2400 FDX

V.27 bis 2400, 4800 HDX

V.27 ter 2400, 4800 HDX
FAX grupo 3

V.29 4800, 7200, 9600 HDX/FDX
FAX grupo 3

V.32 2400, 4800, 9600 FDX

V.33 9600 FDX
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Cuadro 7/G.763 — Tipos de médem y velocidades binarias que deberan admitiréén)

Actividad Condicién de salida
Conversacion Voz

Tonos y pares de tonos (hota 1) Voz

Sefial de datos (nota 2) Datos

2100 Hz Datos

NOTA 1 - Cuando un tono de una sola frecuencia, es decir, una portadora ho modulada,, forma
parte de un intercambio de sefiales de médems de datos en banda vocal, una vez que la sefial del
moédem de datos en banda vocal se ha clasificado como datos, la clasificacion no debe yolver al
tipo voz durante la llamada de datos.

Como alternativa de aplicacion se especifica lo siguiente:

1) Sila clasificacion de sefial presente es de voz o desconectado, todos los tomos, salvo los de
2100 Hz, se clasificaran como voz.

2) Sila clasificacién de sefal presente es de datos, todos los tomos, salvo los indicadgs a
continuacion, se clasificaran como datos:

1004 Hz (facultativo) — Tono de prueba,;

1100 Hz — Tono de llamada en V.25;

1300 Hz (facultativo);

2000 Hz;

2400 Hz;

2600 Hz — Combinacion de 2400 Hz y 2600 Hz.

NOTA 2 — Las sefiales del médem V.21 deben clasificarse como datos, para garantizar gue no
se corrompan las sefiales facsimil.

1221 Condicionesde salida

El discriminador D/S analizara la actividad en cada IT de emision y proporcionara las siguientes
condiciones de salida.

Los discriminadores D/S proporcionaran una condicion de salida continua que indicara la presencia
de conversacion o datos en el IT. La condicion de salida de ese instante se mantendr& al terminar |z
actividad en el IT o hasta que se determine la condicion de salida de una actividad subsiguiente. Tras
el arrangue del sistema o el cambio de correspondencia, el discriminador D/S se pondra a voz.

12.2.2 Exactitud

La probabilidad de deteccion equivocada de datos como conversacion o0 conversacion como datos
sera inferior al 0,5 por ciento.

12.2.3 Tiempo derespuesta

El discriminador D/S actualizara su condicién de salida dentro de los 200 ms siguientes a
cualesquiera de los siguientes cambios en las caracteristicas de la sefal IT.

- inactivo-conversacion,
- inactivo-datos,

- conversacion-datos,

- datos-conversacion.
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12.2.4 Detector detonosde 2100 Hz

El discriminador D/S detectara la presencia del tono de neutralizacion de control del eco de la
Recomendacion V.25, analizando las sefales en los IT de emision. La funcién puede realizarse por
separado, pero se define aqui como parte del discriminador D/S. En I.3 se enumeran los requisitos
gue debe satisfacer el detector de tonos de 2100 Hz.

12.3 Detector de sefializacién

Funcionalmente, el detector de sefializacion detectard la presencia de sefializacion de linea (2400 Hz
del sistema de sefalizacion N.° 5 del UIT-T en cada IT de emision, proporcionara una indicacién de
deteccion (signal detect/No detect) a la funcién TCP, y activara la plantilla de tiempo de retencion
(véase la figura 29) mientras dure el intervalo de sefalizacion. Tras la inicializacion del sistema o el
cambio de mapa, la indicacidbn de detector de sefalizaciébn se repondrd a No detect. En 1.4 se
enumeran los requisitos que debe satisfacer el detector de tonos de 2400 Hz.

La sefializacion entre registradores R2D no necesita una gran retencién y se clasificara como voz.

12.3.1 Exactitud

La probabilidad de que se detecten conversacion, datos en banda vocal o ruido como sefializacion
del sistema de sefializacion N.° 5 del UIT-T, o la probabilidad de que la sefializacién se detecte como
conversacion, datos en banda vocal o ruido, debe ser inferior al 0,5 por ciento.

12.4  Detector de actividad en recepcion

Puede utilizarse un detector de actividad en recepcion para reconocer periodos de actividad en cad:
IT recibido y proporcionar una sefial de inhibicibn que impida la interaccion del detector de
actividad en emision con dispositivos de control del eco. Véase 12.1.3.

13 Sincronizacién del DCME y control del eco

13.1  Sincronizacion del DCME

La sincronizacion de los DCME puede conseguirse de muchas maneras, debiendo por tanto tomarse
las necesarias precauciones en cualquier implementacién practica para asegurar que la configuracior
adoptada es correcta.

13.1.1 Reloj dereferencia

El reloj de referencia del DCME se obtendra de una fuente que cumpla los requisitos de la
Recomendacion G.811. Para redes que impliquen un destino internacional, puede utilizarse la
temporizacion de bucle como alternativa en un extremo del enlace. La necesidad de un reloj de
referencia interna para uso en caso de fallo queda en estudio.

13.1.2 Deslizamientos plesidcronos

La tasa de deslizamientos no sera superior a la especificada en la Recomendacion G.822. Los
deslizamientos controlados a 2048 kbit/s en el lado troncal no introduciran ninguna pérdida de
alineacién de trama. Los deslizamientos controlados a 1544 kbit/s en el lado troncal y para
2048 kbit/s y 1544 kbit/s en el lado portador quedan en estudio.

13.1.3 Dimensiones y ubicacion de las memorias tampon

El cuadro 8 indica las dimensiones y ubicacién adecuadas de las memorias tampon para la jerarquic
de 2048 kbit/s para las diversas opciones de sincronizacion que se detallan en 1.6. Se esta estudiand
un cuadro para la jerarquia de 1544 kbit/s.
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Cuadro 8/G.763 — Tamafio y ubicacion de las memorias tampén
para la jerarquia de 2048 kbit/s

Tipo de sincronizacién Dimensién de memoria tampdn|  Ubicacion

(Nota 2) (Nota 1) (Nota 3) Figura N.*
1. Sin memoria tampon
A Asincrono Sin memoria tampoén - 1.4
B Sincrono Sin memoria tampén - 1.5, 1.18
e l.15
C Sincrono analégico a digital Sin memoria tampén - 1.8

2. Memoria tampon plesiocrona

B Sincrono 0,5 ms Lado portador 1.7, 1.16
el.19
3. Almacenamiento tampén Doppler
plesiécrono
A Sincrono 1,7ms Lado portador 1.9, .14,
.17, 1.20
el.22
B Sincrono 2,4 ms Lado portador 1.10
1,7ms y lado troncal
C Asincrono 1,7 ms Lado troncal 1.12
D Sincrono 2,4 ms Lado troncal .11
1,7ms
E Sincrono 1,7ms Lado troncql .13 el.21

NOTA 1 — Las dimensiones de la memoria tampoén se obtienen de:
— memoria tampon plesiécrona Doppler simple: (0,6 s+ 0,5 = 1,7 ms;
— memoria tampon Doppler de enlace doble: 1,2 @s 2,4 ms;
— memoria tampon plesidcrona para dos tramas MIC (2048 kbitssD,(25 msk 2 = 0,5 ms.

La dimensién de la memoria tampdn Doppler empleada es un ejemplo para un satélite determinado. Es
posible que deban ajustarse las dimensiones de las memorias tampon para tener en cuenta los parametros
orbitales del satélite utilizado.

NOTA 2 — Asincrono se refiere al caso en el que las unidades emision y recepcion del mismo DCME
obtengan su temporizacion de distintas fuentes de reloj.

NOTA 3 — En general es preferible evitar situar las memorias tampon plesiocronas de deslizamiento en el
lado portador del DCME a fin de minimizar las interrupciones causadas por los deslizamientos. Ello no
puede ser posible en todos los casos.

13.1.4

El DCME sera capaz de obtener su temporizacion de cualquiera de los enlaces digitales de entrada ¢
de un reloj externo. Cuando la sincronizacion se obtiene a partir del lado recepcion de un enlace
troncal, se recomienda que se provea una fuente de sincronizacién en recepcién de un troncal.
Esto es para el caso en que el enlace de sincronizacion primario introduzca una condicion de
alarma indicando un fallo de sefial de linea, pérdida de alineacion de trama, AIS o una BER en

., -3 . ., . . , ,oys
recepciore 10 °. La comunicacion entre la fuente primaria y la de reserva sera automatica.

Sincronizaciéon de terminales

NOTA — Las disposiciones de sincronizacién para operacion especial del DCME en cascada quedan en
estudio.
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13.2 Control del eco

El control del eco no se considera que forme parte de la Recomendacion sobre el DCME. Un

dispositivo de control del eco de la red integrado o exterior al DCME, y que cumpla o sobrepase los

requisitos de las Recomendaciones G.164, G.165 o G.168, estara presente en todos los TC que
transportan conversacion atendidos por un DCME.

Una falta de control del eco en los circuitos atendidos por el DCME degradard la prestacion en
conversacion debido al aumento del factor de actividad vocal resultante de la sefial de eco.

Las interacciones entre el detector de actividad en emisién y el dispositivo de proteccion control del
eco se controlan congelando el umbral del detector de actividad en presencia de conversaciéon en e
canal de recepcién correspondiente.

14 Codificadoresy decodificadores M CDA

Los codificadores y decodificadores MICDA seran capaces de funcionar dentro del DCME a las
siguientes velocidades de transmision de canal portador:

- 64 kbit/s: transparente 8 bits/muestra,
- 40 kbit/s: MICDA 5 bits/muestra,
- 32 kbit/s: MICDA 4 bits/muestra,
- 24 kbit/s: MICDA 3 bits/muestra,
- 16 kbit/s: MICDA 2 bits/muestra.

Para canales portadores de 64 kbit/s (modo 8 bits), los codificadores y decodificadores MICDA
seran contorneados.

Para canales portadores de 40 kbit/s (modo 5 bits), canales portadores de 32 kbit/s (modo 4 bits),
canales portadores de 24 kbit/s (modo 3 bits) y canales portadores de 16 kbit/s (modo 2 bits), los
codificadores y decodificadores MICDA cumpliran la Recomendacion G.726, y funcionaran de
acuerdocon 6.1.6y 7.1.4.

Las secuencias digitales (vectores de prueba) para su utilizacion en la verificacion de la correcta
implementacion de los algoritmos MICDA estan disponibles en disquetes incluidas en la
Recomendacion G.726.

15 Funciones de oper acionesy mantenimiento

Se efectuaran en el DCME las siguientes funciones de operaciones y mantenimiento. Estan en
estudio otras funciones de operacién y mantenimiento.

a) configuracion del DCME para funcionamiento en una red;

b) reordenaciones del trafico bajo el control coordinado de operadores;

C) comunicacién por hilo de ordenes vocal (VOWRice orderwire) con DCME
correspondientes;

d) asistencia a alarmas de mantenimiento inmediato resultantes del procedimiento de
verificacion de canales, la medicion continua de la BER, y otras condiciones de averia;

e) almacenamiento y visualizacién de la informacion de estado correspondiente a la fraccion de

exclusion por ocupacién, funcionamiento con DLC, procedimiento de verificacion de
canales, y andlisis de la BER del canal de control y analisis de averias;

f) facilidad de conmutacion de redundancia;
g) visualizacion de informacion estadistica e informes de anomalias.
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El DCME debe proporcionar |as siguientes funciones de manteni miento:
a) Facilidades para desactivacion (pruebas de terminal fuera de servicio):
— DSI: interpolacién digital de la palabididital speech interpolation);
— LRE: codificacion a baja velocidalb rate encoding) (MICDA);
— VBR: codificacion a velocidad binaria variablariable bit rate coding).
b) Facilidades para proporcionar conexiones fijas de:

— Canales troncales especificos a canales portadores especificos a 64 kbit/s sin
interpolacién, 40 kbit/s sin interpolacién, 32 kbit/s sin interpolacion, y facultativamente
a 24 kbit/s o 16 kbit/s sin interpolacion (véase 4.2.1).

C) Facilidades para proteger los puntos de supervision (en estudio)

15.1  Configuracién del DCME para su funcionamiento en una red

El funcionamiento del DCME en una red exigira acuerdo bilateral o multilateral entre los
corresponsales en cuanto a la utilizacion de los canales troncales y portadores. El cuadro 9 describe
someramente los parametros operativos sobre los que se necesitan acuerdos bilaterales
multilaterales para el correcto funcionamiento del DCME correspondiente. Otros parametros
requieren acuerdo bilateral, pero no afectan al interfuncionamiento del DCME correspondiente (por

ejemplo, el parametro;Kvéase la clausula 9).

Cuadro 9/G.763 — Parametros operativos del DCME sujetos
a acuerdos multilaterales o bilaterales

Modo de funcionamiento Puntoapunto  Multidestino Multihaz
Numero de destinos 1 2-4 2
Identificacién de destino Nombre/nimero

USM facultativo activado Si/no

Intervalo de repeticion de R

USM facultativo
a) Corresponsales dinAmicamente asignados

Limites del fondo comUn Tx El limite del fondo comun
coincidira con un limite
de TS de 8 bits

Limites del fondo comun Rx El limite del fondo comun
por portador Rx coincidira con un limite

de TS de 8 bits
Correspondencia TC Tx/IT local TC (grupo primario N.°,

TS N.°)/IT local (N.°)
Correspondencia IT distante IT distante (N.°)/IT local (N.°)
Rx/IT por portador Rx IT distante (N.°)/a otro destino

b) Corresponsales preasignados

Correspondencia preasignada Tx TC (grupo N.? TS N.°)/
64 kbit/s, 40 kbit/s, 32 kbit/s IT local (N.°)/BC (N.°)
Correspondencia preasignada Rx BC N.°/IT distante (N.°)/
64 kbit/s, 40 kbit/s, 32 kbit/s IT local (N.°)

¢) Fuentederelgj
Proporcionada en grupo troncal, reloj de portador o externa
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El funcionamiento del DCME exigira también datos de configuracion que sélo son de interés para el

usuario local. El cuadro 10 describe someramente los parametros operativos unilaterales.

Cuadro 10/G.763 — Parametros operacionales del DCME unilateralmente determinados

Parametro

Observaciones

N.° de grupos troncales primarios
Temporizadores DLC
Umbrales DLC

N.° de 1544 kbit/s o 2048 kbit/s
Ajuste de Ta, Tb
Baja carga, alta carga

Promediacion DLC (nota) Véase |.1
Correspondencia TC DCME-identificacion de canal troncal Para DLC y toma/liberacion en TCH
Interacciéon TCH/DLC Activada/desactivada

Correspondencia de alarma hacia atrés del portador Para alarma DCME local

Correspondencia TC de supervision de circuito-identificaciBara SCI
de canal troncal

Activado/desactivado
Véase 15.2.3

Procedimiento de verificacién de canales
Intervalo de tiempo de estadistico (STI)

NOTA — No obligatorio (especifico de la implementacion).

El DCME incluird la posibilidad de introduccién de datos de configuracion en una facilidad de
relacion de correspondencia de segundo plano sin interrumpir el servicio que estéa utilizando datos en
una relacion de correspondencia de primer plano. Los datos de configuracion permitiran al operador
el control de (lista no completa):

a) Los intervalos de tiempo de canal troncal de emisién y de recepcién dindmicamente
asignados permitiendo asociaciones TC a IT semipermanentes. Los TC pueden identificarse
por grupo digital e intervalo de tiempo; los IT se identificaran por namero (1 a 216).

b) Los intervalos de tiempo de canal troncal de emisién y recepcion permitiendo asociaciones
TC a IT a BC semipermanentes. Sera posible la preasignacion facultativa de canales
portadores de 24 kbit/s y 16 kbit/s para mantenimiento, y la preasignacion obligatoria de
canales portadores de 64 kbit/s, 40 kbit/s y 32 kbit/s para trafico de mantenimiento. El
namero de canales preasignados para trafico no necesita ser simétrico entre los lados
emision y recepcion.

C) Los hilos de 6rdenes de emision y recepcion, permitiendo asociaciones IT corresponsal
semipermanentes.
d) Los limites del fondo comun (o fondos comunes) unidestino (o multidestino) para tramas de

portador de emision y recepcion (limite superior fondo comun 1, limite inferior fondo
comun 2) seran seleccionables en incrementos de un intervalo de tiempo de 8 bits. El
sistema no exige que el fondo comun (o fondos comunes) ocupe(n) la trama portadora
entera. No deben permitirse los bits en intervalos de tiempo no utilizados para indicar una
condicion de alarma en funcionamiento normal (véase la nota).

NOTA — La configuracion y la operacion del DCME para disposiciones especiales de puesta en
cascada quedan en estudio.

e) Las asociaciones permanentes de verificacion de canales (véase el cuadro 12).
f) La utilizacion de demodulacion/remodulacion de sefiales facsimil.

0) La utilizacién de DLC selectivo.

h) La utilizacién de canal de sobrecarga de 16 kbit/s.
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15.2  Funciones de gestidn de sistema

15.2.1 Facilidades de transmisiéon

Cada terminal debe monitorizar cada enlace digital entrante para vigilar las siguientes condiciones o
parametro, y almacenar coOmputos acumulativos de cada tipo de evento, segun lo requieran los
usuarios:

— AIlS, indicacion de alarma distante;

- pérdida de sefal entrante, pérdida de alineacion de trama, velocidad de restablecimiento de
la alineacion de trama;

- segundos con errores;
- deslizamientos, tasa de deslizamientos.

15.2.2 Prestacion de tratamiento del trafico terminal

Los terminales DCME monitorizaran y almacenaran registros de los diversos parametros necesarios
para evaluar la prestacion de tratamiento del trafico. Estos registros incluiran las estadisticas
indicadas en el cuadro 11.

Cuadro 11/G.763 — Estadisticas de gestion de DCME

Servicio a medir Estadisticas de calidad Estadisticas de tréfico ofrecido
Voz 1) Bitspor muestra 4) Tasade actividad paravoz
2) Fraccion de exclusion por 5) Tasa de DLC para voz

ocupacion de la cola de voz

3) Rebasamiento de la exclusién
por ocupacién para voz

Datos 6) Fraccion de exclusiéon por 7) Factor de actividad para datos
ocupacion de la cola de datos
64 kbit/s por demandg 8) Tasa de tomas fallidas a 64 9) Tasa de conexiones a 64 kbit/s

establecidas
10) Tasa de DLC para voz a 64 kbit/s
Todos los servicios 11) BER media
12) Rebasamiento de la BER
13) Segundos con muchos errores

NOTA — Las estadisticas 1) a 4) y 6) a 9) se calcularan separadamente para cada fondo comun de emision.
Las estadisticas 5) y 10) se calcularan separadamente para cada destino.

Las estadisticas 11) y 12) se calcularan separadamente para cada destino.
La estadistica 13) se calculara separadamente para cada enlace digital entrante (troncal y portador).

15.2.3 Medida de estadisticas del sistema

Las medidas y calculos de las estadisticas de sistema se haran sobre canales troncales n
preasignados que se definen en los datos de configuracion. La tasa de DLC para voz/voz en band:
vocal activado y la tasa de DLC para trafico a 64 kbit/s sin restricciones activado se obtendran por
separado para cada destino. Todos los demas parametros se obtendran separadamente para ca
fondo comun de emision. Las medidas de cada pardmetro se haran mediante un intervalo de tiempc
estadistico (STlstatistics time interval) que determina el operador. Cada parametro puede medirse
durante un STI diferente, a condicion de que la importancia de las estadisticas no afecte
negativamente a otros DCME. Cada estadistica se calculara una vez cada intervalo de 1,0 minutos
con los datos acumulados a partir de cada trama DCME muestreada (por ejemplo, cada décima
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trama). El promedio en el STI sera el promedio de los valores calculados en cada intervalo de
1,0 minutos, durante el STI, en una gama de 10 minutos a 60 minutos (por pasos de 10 minutos).

El BC indica que las necesidades a considerar para el calculo de las estadisticas del sistema s
especifican como sigue:

- Voz El TC conectado transporta sefiales vocales o sefalizacion dentro de banda o tonos de
llamada (y marginalmente datos en banda vocal activos cuando no se reconocen como tales,
ampliados con su correspondiente tiempo de retencién) (véase la nota 1).

— Datos: El TC conectado transporta sefales activas de datos en banda vocal (incluido el tono
de 2100 Hz) reconocidas como tales, ampliadas con su correspondiente tiempo de retencién
(y marginalmente sefales de voz cuando no reconocen como tales) (véase la nota 2).

- Transparente: EI TC conectado transporta una llamada de trafico sin restricciones a
64 kbit/s.

- Desconectado: No hay ningun TC conectado a este BC.
- Preasignado: El BC esta permanentemente asignado a un TC.

NOTA 1— Una vez que un TC ha sido declarado de voz o datos, y ha expirado el correspondiente tiempo de

retenciéon de la conexién durante la inactividad, el TC se supone declarado inicialmente como de voz en

ambos casos cuando se reanuda la actividad. Ademas, cuando el tiempo de retencion de una llamada de vo
no ha expirado, la nueva actividad en el BC se declara inicialmente como de voz.

Durante los periodos de poca actividad, después de que expira el tiempo de retencién antes citado, los TC de
voz inactivos seguiran aln conectados y codificados como activos a la velocidad de 4 bits/muestra hasta tanto
no se necesiten BC de sobrecarga. (Esto se efectla para evitar el recorte del frente anterior cuando se reanuc
la actividad en esos TC.)

Como consecuencia, el nimero medio de bits/muestra para voz es sélo apreciable cuando el resultado e:
menor que 4 bits/muestra.

NOTA 2 — Cuando el tiempo de retencion de una llamada de datos no ha expirado, la nueva actividad en el
BC se declara inicialmente como de datos.

NOTA 3 — Es importante que las prestaciones para voz y datos se midan por separado por las siguientes
razones:

- el efecto de exclusién por ocupacion y el recorte es diferente en las llamadas de voz y en las
llamadas de datos;

- el proceso de DCME da prioridad a la asignacion de actividad clasificada como datos, por lo que las
cifras de exclusion por ocupacion para la cola de datos deben ser siempre menores que la
correspondiente cifra de exclusion por ocupacion para la cola de voz.

El monitor de estadisticos del sistema entregara los resultados de los célculos relativos a las
siguientes definiciones. En las definiciones, N es el numero de tramas DCME muestreadas del
periodo de promediacion de 1,0 minutos.

15.2.3.1 bitsmuestra paravoz

Se define como el numero medio de bits de codificacion por muestra para todos los TC conectados
utilizados para voz. La media debe calcularse con dos decimales.

> NumerodebitsdentrodelportadorutilizadocomoBC devoz
N

Z Numerode TC no preasignadossi clasificados como transparentes,
dedatosoinactivos

Bits/muestra para voz

Si el denominador de la expresién anterior es igual a cero y también lo es el numerador, el nimero
de bits por muestra para voz esta obligado a ser 4,0.
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15.2.3.2 fraccion de exclusién por ocupacion en la cola vocal (FOF de voz)

Se define como la relacion entre la duracion de recorte competitiva y la duracion de las rafagas de
voz. La fraccién puede determinarse como la relacién entre el numero de TC no preasignados
clasificados como activos para voz pero no conectados y el niumero total de TC no preasignados
clasificados como activos para voz conectados mas no conectados. La relacion debe expresarse
como porcentaje con tres decimales.

> NumerodeTC nopreasignadsclasificacdbscomoactivos
FOF de voz _N parala voz(noconectadggnota)

> Numerode TC no preasignados clasificados como activos
N paralavoz (no conectados + conectados)

x 100

NOTA — La condicién no conectado sélo debe considerarse cuando el retardo total es superior al retardo
asignado de la memoria tampon de procesamiento.

15.2.3.3 rebasamiento de la exclusion por ocupacién para voz
Porcentaje de tiempo en que la FOF es superior a 0,5% cuando se promedia en un minuto.

Numerodeperiodosieun minutoenel STl enque
la FOFparavoz> 0,5%

Numerode periodosde un minuto en €l STI

Rebasamiento FOF de voz = x 100

con dos decimales.

15.2.3.4 tasadeactividad paravoz

Se define como la relacién entre el niumero de TC no preasignados clasificados como activos para
voz y el total de TC no preasignados. La relacién se expresa como porcentaje redondeado al enterc
mas proximo.

> NumerodeTC activosparavozno preasignads
N

Tasa de actividad para voz= - _ x 100
Numerode TC no preasignadosx N

15.2.3.5 tasa de voz con control dinamico de carga activado

Se define como la relacion entre el numero de tramas DCME durante las cuales el DLC para
voz/datos en banda vocal (V/VBD) esta ACTIVADO y el numero total de tramas DCME N. La
relacion se expresa como porcentaje redondeado al entero mas préximo.

NUmerode tramas DCM E muestreadas con DLC
paraV/VBD activado

N

Tasa de voz con DLC activado—= x 100

15.2.3.6 fraccion de exclusién por ocupacion de la cola de datos (FOF para datos)

Se define como la relacién entre el niumero de TC no preasignados clasificados como activos para
datos pero no conectados y el niumero total de TC no preasignados clasificados como activos para
datos (conectados + no conectados). La relacidbn debe expresarse como porcentaje con tres
decimales.

> NumerodeTC nopreasignadsclasificadbscomoactivos
FOF para datos N paradatos(noconectadognota)

> Numerode TC no preasignados clasificados como activos
N paradatos (no conectados + conectados)

x 100

NOTA — La condiciéon no conectado sélo debe considerarse cuando el retardo total es superior al retardo
asignado de la memoria tampon de procesamiento.
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15.2.3.7 tasadeactividad de datos

Se define como la relacién entre el niumero de TC no preasignados clasificados como activos para
datos y el nimero total de TC no preasignados. La relacion se expresa como porcentaje redondead:t
al entero mas proximo.

> NumerodeTC activosparadatosno preasignads

N
Tasa de actividad de datos—= - . %100
Numerode TC no preasignadosx N

15.2.3.8 tasadetomasfallidasa 64 kbit/s

Se define como € porcentaje de intentos de toma (S64) por demanda a 64 kbit/s que reciben un
acuse negativo a 64 kbit/s (S64 NAck) del DCME.
Numero de sefales S64 Nack emitidas en el ST

Tasa de tomas fallidas a 64 kbit/s = Numero de sefales S64 recibidas en el S'F(I 100

expresado como entero.

15.2.3.9 tasa deconexiones a 64 kbit/s

Se define como la relacién entre el nimero de TC no preasignados clasificados como conexiones
llamadas a 64 kbit/s mas conexiones llamantes a 64 kbit/s y el nUumero de TC no preasignados. Se
expresa como porcentaje redondeado al entero mas préximo.

> NumerodeTC a64kbit/snopreasignads
conconexioneamadag llamantes

Numerode TC no preasignadosx N

N
Tasa de conexiones a 64 kbit/s= x 100

15.2.3.10 tasa de control dinamico de carga a 64 kbit/s activado

Se define como la relacién entre el nimero de tramas DCME durante las cuales el DLC para
64 kbit/s sin restricciones esta ACTIVADO y el numero total de tramas DCME N. La relacion se
expresa como porcentaje redondeado al entero mas proximo.

NuUmerode tramas DCM E muestreadas

Tasa de voz con DLC a 64 kbit/s activadoc—Orl DLC para64 kbit/sACTIVADO x 100

N

15.2.3.11 tasadeerroresen los bits media
BER media medida en el canal de control de recepcion.

Numero de errores de bits detectados en el canal de control
NUmero total de bits recibidos en el canal de control

BER media =

15.2.3.12 rebasamiento delatasa deerroresen los bits

Se define como el porcentaje de tiempo en que la BER es superior alcudedo se promedia en
1,0 minutos.

NUmerodeperiodosdeun minutoenel STlenqueBER>1x10 3
Numerode periodosde un minuto en € ST

Rebasamiento de la BER x100

expresado como entero.
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15.2.3.13 tasa de segundos con muchos errores (véase la Recomendacién G.826)

El conjunto de estadisticas calculadas al final del STI se pasaran a un fichero de datos estadisticos e
un medio de almacenamiento seguro (por ejemplo, RAM no volatil, disco duro, etc.).

15.3  Sincronizador

Se monitorizaran el estado de la sincronizacion de cada interfaz de grupo primario, la fuente de reloj
seleccionada, y el momento en el que tienen lugar fallos o cambios en la fuente de reloj.

15.4 Enlaces de comunicacion

En la medida de lo posible se monitorizara el estado de todos los enlaces de comunicacién para
detectar fallos, incluyendo:

— canales de control;
— interfaz ISC-DCME;
- interfaz hombre-maquina.

155 Informes

El terminal debe:

a) a intervalos definidos por el operador, o cuando se hayan rebasado los valores fijados para
los parametros, o para un informe de los peores 15 minutos en cualquier periodo de
24 horas, archivar parametros seleccionados por el operador, entre los monitorizados y los
almacenados, incluyendo informacion de encabezamiento tal como identificacion del
terminal, fecha, y periodo de medidas abarcados por el fichero;

b) comparar los pardmetros seleccionados, los estados o medidas con condiciones
predeterminadas;
C) al comprobar que se cumplen o se rebasan condiciones predeterminadas para un periodo de

tiempo dado, ejecutar la o las acciones necesarias, que pueden incluir:

1) establecimiento de un informe de anomalias;

2) transmisidn de sefales de alarma,;

3) bloqueo de todas las nuevas llamadas, como consecuencia de un fallo;
4) conmutacion al sistema de reserva, si lo hay;

5) puesta fuera de servicio del terminal.

15.6  Configuracion del sistema

El terminal incluirhA una memoria de refuerzo no volatil que contendrd una copia de la ultima
configuracion del DCME, para utilizarla en situaciones de fallo. También debe existir una copia de
reserva no operativa que permita que se hagan cambios en la configuracion sin afectar a la segurida
del servicio. En los casos en los que, para proporcionar una seguridad adicional al servicio se utiliza
el funcionamiento de terminales agrupados, deben existir los medios necesarios para que el terminal
de reserva activa adopte la configuracion del terminal operativo que pretende sustituir.

La informacion sobre la configuracion incluira detalles sobre las conexiones de canales en la interfaz
del lado troncal, modos de funcionamiento de cualquier canal preasignado, cualquier tipo de
restricciones para un destino en particular o sobre un conjunto determinado de circuitos (por
ejemplo, limitacion en el numero de llamadas de 64 kbit/s) y fuente de sincronizacion.
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15.7  Estrategia de proteccion contra fallos

Al detectar condiciones que afecten al servicio, el DCME tomara las acciones pertinentes para
proteger el trafico existente, por ejemplo, mediante la conmutacion a fuentes de temporizacion de
reserva o unidades de reserva cuando exista redundancia, transmision de sefiales DLC, desconexié
de circuitos averiados o transmisién de condiciones de alarma adecuadas.

15.8 Reordenaciones coordinadas del trafico

Se dispondra una funcién manipulador de cambio de mapa (M@pichange handler) que el
operador podra activar o desactivar manualmente. Cuando esté desactivada, no sera posible orden:
una conmutacion de mapa. Cuando esté activada, sera posible ordenar manualmente ung
conmutacion de mapa. La coordinacion de los cambios de mapa puede realizarse entre
corresponsales por hilo de 6rdenes vocal.

Cuando el MCH esté activado, se inhibira el procedimiento de verificacion de canales y se enviara
autométicamente la condicion DLC ACTIVADO hacia el TCH local y el SCI local.

La condicibn MCH activado sera terminada por seleccion por el operador de MCH activado o una
instruccion de cambio de mapa. Tras la desactivacion, se reiniciard el procedimiento de verificacion
de canales y se aplicaran las condiciones DLC normales que se definen en la clausula 9.

Durante una reordenacion del trafico, el BC, el IT y el contenido de la palabra de datos en el CC se
podran a 0. Cuando se reciba dicho mensaje de asignacion, no se ejercera accion alguna sobre la ba
del contenido del mensaje de asignacion. Sin embargo, se avisara al operador.

Después de darse la instruccion de cambio de mapa, se conmutaran los mapas de primer plano y d
segundo plano. EI MCH iniciara los procesos relativos al MCH asociados con la unidad emision de
DCME, la unidad recepcion de DCME y el manipulador de circuitos de 64 kbit/s tras determinar los
pardmetros necesarios para su funcionamiento de acuerdo con el nuevo mapa de primer plano (véas
la nota). Se reiniciara el procedimiento de verificacion de canales, y se aplicaran las condiciones
DLC definidas en la clausula 9.

NOTA — Esta funcién también iniciara los procesos relativos al MCH que son necesarios en la iniciacion del
sistema DCME.

159 Hilo de 6rdenes vocal (VOW)

Sera posible conectar un VOW desde el DCME local con cualquier DCME corresponsal accediendo
a un canal MICDA en competencia con trafico vocal. La sefial de voz y el tono de sefializacion se
codificaran en MIC utilizando la ley de compansion empleada en la interfaz troncal. La condicién
descolgado en el extremo llamante generara el siguiente tono de sefializacion:

- frecuencia: 2000 Hz 10 Hz;
- duracion: 1<£0,1s;
- nivel: -6 dBmO+ 1 dB.

Se utilizaran los IT numerados 232, 233, 234 y 235 para encaminar el VOW a un maximo de cuatro
DCME corresponsales. La deteccion del tono de sefializacion perteneciente a uno de los IT de
destino numerados 232, 233, 234 y 235 avisaran al operador de una llamada VOW pendiente. Las
referencias a los numeros de destino para los IT de VOW se presentan en el cuadro 12.
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Cuadro 12/G.763 — Referencias a los nimeros de destino

Numero de Numero de bits Numero de IT Numero de IT local
Destino portador Rx para alarma hacia utilizado para verificacién
en latrama 56 | atras en latrama 54 para VOW del canal recibido
1 0 1 232 241
2 1 2 233 242
3 2 3 234 243
4 3 4 235 244

15.10 Monitorizacién en curso de servicio

15.10.1 Mediciones continuas de la BER

Las mediciones continuas de la BER se realizaran en el CC. La medicion de la BER hara uso del
sindrome de error del cédigo Golay de velocidad 1/2 (24, 12) especificado para la protecciéon del CC
en la clausula 11. Cuando la BER del CC es mayor que 1_3><(dmles de la correccion), sobre la

base de un intervalo de medicion de un minuto, se ejerceran las acciones consiguientes de acuerd
con el cuadro 13. Cuando la BER del CC es mayor que ISX(aJ(ues de la correccion), sobre la

base de un intervalo de medicién de 60 s, se declarara una condicibn de BER elevada para sL
utilizacion por el procedimiento de verificacion de canales. (Los valores umbral de la BER del CC
estan en estudio.)

15.10.2 Procedimiento de verificacion de canales

El procedimiento de verificacion de canales proporciona verificacion en curso de servicio de las
asignaciones de canales IT/BC entre unidades emision de DCME y unidades recepcién de DCME.
15.10.3 Puerto de prueba

Se proporcionara una capacidad para conectar cualquier IT a un puerto de prueba de TC para el fir
de inyectar o recibir sefiales de prueba externamente generadas. A tal efecto, el puerto de prueb:
puede estar sometido a DSI o puede ser un canal preasignado de 64, 40, 32 kbit/s, o facultativament
24, 16 kbit/s.
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Cuadro 13/G.763 — Condiciones de averia y acciones consiguientes para el DCME (nota 1)

Acciones consiguientes [véase el nUmero 15.11.3, a) a h)]

Ladoo
£quipo Condiciones de averla Generadas en canales troncales seleccionados Generadas en los portadores hacia DCME corresponsales
interfaz hacia el ISC local Locales seleccionados
[Véase 15.11.2, 1) a) Indicacion |b) Indicacion |c) AlSen |d) Indicaciénde |e) Indicacién |f) Indicacion |g) Indicacién [h) AIS en
a 12)] de alarma de alarmaen  todos los alarmavisual de de averiade| de alarma de alarma portador
hacia atras los circuitos grupos mantenimiento los canales hacia atras hacia atras compuesto
al extremo correspon- troncales (Nota 10) troncales al extremo al extremo
distante dientes afectados distante distante
(transportada  (biten la (TSO, bit 3)
en la palabra  palabra de
de datos datos del CC
del CC)
1) Fallo de grupo Si Si Si
primario entrante| (Nota 11) (mayor)
(Nota 2)
2) AIS de grupo Si Si Si
primario (Nota 11) (seleccionable
por el usuario)
3) Pérdida de Si Si Si
Interfaz alineacién de (Nota 7) (seleccionable
troncal multitrama por el usuario)
4) Indicacién de Si Si
alarma distante (seleccionable
recibida del ISC por el usuario)
local (TS0, bit 3)
5) Supervision de Si Si
circuitos (seleccionable
anormales por el usuario)
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Cuadro 13/G.763 — Condiciones de averia y acciones consiguientes para el DCME (notgcbntinuacion)

Lado o Acciones consiguientes [véase el nUmero 15.11.3, a) a h)]
£quipo Condiciones de averla Generadas en canales troncales seleccionados Local Generadas en los portadores hacia DCME corresponsales
interfaz hacia el ISC local ocales seleccionados
6) Fallodeunoo Si Si Si Si
mas portadores (Nota 8) (mayor) (Nota 5)
entrantes (Nota 3)
7) BER=10° Si Si Si
en CC (Nota 8) (Nota 4)
8) Pérdida de Si Si Si
alineacion de (Nota 8) (Nota 4) (seleccionable
trama,multitrama por el usuario)
DCME (Nota 9)
9) Indicacién de Si Si
alarma distante si es posible
recibida del (entonces
Interfaz DCME seleccionable
portadora correspondiente por el usuario)
(bit en la palabra
de datos del CC)
10) Indicacion de Si Si
alarma distante (seleccionable
recibida en el por el usuario)
portador entrante
(TS0, bit 3)
11) Indicacién de Si
averia de los
canales troncales
afectados
recibidos
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Cuadro 13/G.763 — Condiciones de averia y acciones consiguientes para el DCME (not&fi))

Lado o Acciones consiguientes [véase el nUmero 15.11.3, a) a h)]
.eqwfpo Condiciones de averla Generadas en canales troncales seleccionados Locales Generadas en los portadores hacia DCME corresponsales
Interiaz hacia el ISC local seleccionados
Equipo 12) Falo funcional o Si Si Si
DCME de alimentacion sies si es practicable sies

de energia practicable | (entonces mayor) practicable

NOTA 1 — Un Si en el cuadro indica que se ejecutara una accion como consecuencia de la correspondiente condicion despaeideetblanco indica que la accion pertin
no se ejercera como consecuencia de la correspondiente condicion de averia, si la condicion es la Unica presenteuapateesita mas de una condicion de averia, se
efectuard la accion correspondiente si, para al menos una de las condiciones, se indica un Si en relacion con esta accion.

NOTA 2 — Se excluye AIS de grupo primario de este fallo.
NOTA 3 — Es una opcion seleccionable por el usuario si esta accion se ejercera si se detecta AIS en el portador (ceptrdateses)
NOTA 4 — Es una opcion seleccionable por el usuario si esta accién se ejercera si se detecta AlS en el CC.

NOTA 5 — En los casos multidestino y multihaz, esta accion se tomara tras el fatlosdes portadores entrantes. Si en el lado portador se efectlia una supervision de er|
mediante CRC-4, de acuerdo con las Recomendaciones G.704 y G.706, deberéa excluirse el tratamiento del bit E.

NOTA 6 — Las condiciones de averia y acciones consiguientes para operacion especial en cascada estan en estudio.
NOTA 7 — Bits 6 de TS16, trama 0.

NOTA 8 — AIS por canales (AIS/64K) mas mensaje fuera de servicio asociado (por ejemplo, bloqueo Q.33) generado por GdB@lmeme, AlS/2M (sin alineacion de
trama) es seleccionable por el usuario. Si se selecciona AlS (AIS/2M), se aplica AlS a velocidad binaria (segun la Rendt&@dasidy sélo si todos los intervalos de tien
a la velocidad binaria contienen AIS/64K. Si no se selecciona esta opcidn, el servicio puede ser afectado.

NOTA 9 — La desactivacion es seleccionable por el usuario.

NOTA 10 — Las indicaciones de alarma visual de mantenimiento se reagruparan como alarmas mayores y menores. Parada saleat@fstda por el usuario, el usuario
puede decidir que dicha alarma se califique de mayor, menor, 0 que no haya ninguna accion.

NOTA 11 — El detector de actividad sera desactivado para los IT que estén asociados con la interfaz troncal averiada g sedpauidn de actividad asociada a inactivo.

NOTA 12 — El usuario puede seleccionar AlIS/64K mas bloqueo fuera de servicio asociado (por ejemplo, bloqueo Q.33) géa&&doupmpcionalmente ampliacion de la
indicacion de alarma distante (bit 3 del intervalo de tiempo 0) al grupo troncal primario. Si selecciona la ampliacidicdeidmide alarma distante, dicha alarma debera

ente

rores

npo

aplicarse solamente si todos los intervalos de tiempo del enlace interurbano a velocidad primaria se ven afectadoscpbr te@adna distante.

86 Recomendacién G.763 (10/98)



15.11 Condiciones de averia y acciones consiguientes

La filosofia de las condiciones de averia y acciones consiguientes desde el punto de vista del
mantenimiento de las redes digitales es consecuente con la que figura en las Recomendaciones de |
serie G.700 ddlibro Rojo, Tomo lll, fasciculo Ill.3Malaga-Torremolinos, 1984.

Las condiciones de alarma y las acciones consiguientes se definen a continuacion.

15.11.1 Condiciones normales de curso del trafico

Se aplica lo siguiente cuando el DCME esta cursando trafico y no existen condiciones de averia en
los enlaces digitales ni en el DCME:
a) La ausencia de alarmas en el DCME indica una condicién normal.

b) Los medios empleados en el terminal DCME para indicar modos de operacion o para
proporcionar informacion de rutina serdn de tal forma, color o tipo que no puedan
confundirse con las condiciones de alarma.

15.11.2 Condiciones de averigvéase la nota)

La unidad DCME detectara las siguientes condiciones de fallo:

1) Fallo del grupo primario troncal entrante — Las condiciones de fallo son pérdida de sefal
entrante, pérdida de alineacién de trama o BER detectada en la sefial de alineacion de trama

superior a Ix 10" como se define en la Recomendacion G.736 para enlaces a 2048 kbit/s.
No se incluye la AlS de grupo primario.

2) AIS de grupo primario — AIS detectada en grupo troncal primario.

3) Pérdida de alineacién de multitrama a 2048 kbit/s (pérdida del canal de supervision entrante)
definida en la Recomendacién G.732. La supervision de circuitos puede ser tratada por la
SCI.

4) Indicacién de alarma procedente del extremo distante (bit 3 del TS0), recibida desde el ISC
local.

5) Supervision de circuitos anormales — Condiciones (de alarma) anormales detectadas de

circuitos troncales entrantes asociados. La funcion de supervision de circuitos (por ejemplo,
Q.33 0 Q.50) puede ser tratada por el SCI.

6) Fallo de una (0 mas) sefial de portador entrante — Las condiciones de fallo son pérdida de
sefal entrante, pérdida de alineacion de trama, AIS del portador (todos los intervalos de

tiempo) o BER detectada en la sefial de alineacion de trama superior qué3100m0 se
define en la Recomendacion G.736.

7) Tasa de errores en los bits detectada en el CC de acuerdo con 15.10 superio_lf’a 1x10

8) Pérdida de alineacion de trama DCME o de multitrama DCME. (El intervalo de tiempo entre
el reconocimiento de una condicion de error y una declaracion de fallo esta en estudio, por
ejemplo, 2,5s.)

9) Indicacion de alarma procedente del extremo distante, recibida de la unidad (o unidades)
DCME corresponsal [véase 15.11.3 f)].

10) Indicacion de alarma procedente del extremo distante, recibida en cualquier portador
entrante [véase el numero 15.11.3 g)].

11) Indicacién de averia en los TC detectada en los bits de alarma correspondientes al IT en la

palabra de datos del CC entrante [véase 15.11.3 e)] .
12) Fallo del DCME o fallo de alimentacién del DCME.

NOTA — Opcionalmente podra seleccionarse un retardo de 3 s como maximo antes de que se inicien las
alarmas o se transmitan indicaciones en las condiciones de averia 1), 4), 5) y/o 6) de 15.11.2.
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15.11.3 Explicacion de las acciones consiguientes

Tras la deteccién de una condicion de averia, se ejerceran las acciones apropiadas que se especifice
en el cuadro 13.

Las acciones consiguientes se enumeran a continuacion:

a)

b)

d)

f)

9)

88

Generada indicacion de alarma hacia atras hacia el extremo distante (hacia los ISC locales) —
Para canales troncales multiplex primarios de 2048 kbit/s, esto se efectia cambiando el bit 3
del intervalo de tiempo de canal O del estado O al estado 1 en las tramas que no contienen la
sefal de alineacion de trama de canal troncal (véase la Recomendacion G.732) o el bit 6 del
TS16 en la trama 0 en el caso de pérdida de alineacion de multitrama véase el
cuadro 9/G.704. Para canales troncales multiplex primarios de 1544 kbit/s esto se efectua
forzando el bit 2 en cada intervalo de tiempo de canal al valor 0 o modificando el bit S para
la multitrama de 12 tramas, o enviando una secuencia de alarma de alineacion de trama para
la multitrama de 24 tramas (véase la Recomendacién G.733). Esta accién consiguiente se
efectuara lo antes posible.

Aplicada la sefial de indicacién de alarma en los circuitos troncales pertinentes hacia el ISC
(o los ISC) local, por ejemplo, mediante AIS en los intervalos de tiempo pertinentes o por
medio del mensaje fuera de servicio a través del SCI.

AIS en los grupos troncales primario (todos los intervalos de tiempo).

Generada indicacion de alarma visual de mantenimiento para indicar que la prestacion esta
por debajo de las normas aceptables y se necesita localmente atencion de mantenimiento.
Cuando se detecta la AIS (véase la nota mas adelante), la indicacion de alarma visual de
mantenimiento, asociada con la pérdida de alineacién de trama, la excesiva tasa de errores
en la sefial de alineacién de trama y en el mensaje de asignacion de portador [véase
15.11.2 1), 6) y 7)], y con la pérdida de alineacion de multitrama de la palabra sincrona de

datos (véase 15.11.2) se inhibiran, mientras que el resto de las acciones consiguiente
asociadas con estas cuatro condiciones de fallo se sucederan de acuerdo con el cuadro 13.

NOTA — El contenido binario equivalente de la sefial de indicacion de alarmaal@i®,indication

signal) en los grupos troncales o intervalos de tiempo es un tren continuo de 1 binarios. La estrategia
para detectar la presencia de la AIS sera tal que la AlS sea detectable con una elevada probabilidad
aun en presencia de errores aleatorios que tengan una tasa de errores media_g(’jer wliftante,

no se tomara como AIS una sefial en la que todos los elementos binarios, con excepcion de la sefal
de alineacién de trama, estén en el estado 1.

Indicacion de averia de los TC afectados facilitada por la generacién de una condicion de
alarma por el DCME local, lo cual se efectia poniendo los adecuados bits de alarma
correspondientes al IT de la palabra de datos del CC en el estado 1 (véase el cuadro 5). La
condicion AlIS/64K en el (o los) TC entrante o en el (o los) grupo troncal de AIS no
producira la toma de canal portador alguno en el fondo comun (o fondos comunes) de
interpolacion.

Generada indicacion de alarma a la unidad recepcion del DCME del extremo distante
cambiando el adecuado bit (o bits) de indicaciéon de alarma distante de la palabra de datos
del CC al estado 1 (véase el cuadro 5). Esto se efectuara lo antes posible.

Generada indicacion de alarma hacia atras hacia el extremo distante — Para portadores
estructurados de 2048 kbit/s, esto se efectiia cambiando el bit 3 del intervalo de tiempo 0 del
estado 0 al estado 1 en las tramas que no contienen la sefial de alineacion de trama de
portador (véase la Recomendacion G.732). Para portadores estructurados de 1544 kbit/s,
esto se efectla forzando el bit 2 en cada intervalo de tiempo de canal al valor 0 o
modificando el bit S para la multitrama de 12 tramas o enviando una secuencia de alarma de
alineacién de trama para la multitrama de 24 tramas (véase la Recomendacion G.733). Esta
accion consiguiente se efectuara lo antes posible.
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h) AIS en la sefial de portador (todos los intervalos de tiempo).

15.11.4 Consideraciones de alarma especificas de la sefializacién de linea R2D

Cuando aparezcan condiciones de alarma que exijan que los bits de sefalizacion para los IT
afectados se pongan a a = b = 1, esto se notificara especificamente al USM R2 de emision para cad
IT afectado.

Cuando se liberen condiciones de alarma, se notificaran en la forma normal al USM R2 las nuevas
condiciones de estados de sefializacion como cambios de estado con respecto aa =b =1, paralos |
afectados.

Cuando aparezcan ciertas condiciones de alarma, hay peligro de que se detecte falsa actividad. Par
estas condiciones, debe desactivarse el detector de alarma para los IT en cuestion, y activarse cuanc
se haya eliminado la condicién de alarma.

Las condiciones de averia y acciones consiguientes para la sefializacion de linea R2D se resumen e
el cuadro 14.

Cuadro 14/G.763 — Condiciones de averia y acciones consiguientes
para circuitos con sefalizacion de linea R2D en el DCME

Acciones consiguientes (véase el nUmero 15.11.4.2)
Lado o Condiciones Hacia el Detector | Mensaje de Alarma de
equipo _de averia ISC local en| | "~ " | sefializacion| Palabra | manteni-
interfaz | (véase 15.11.4.1) |55 ¢ircuitos : delinea | asincrona| miento
) desactivado . .
concernidos R2D inmediato
Grupos de Pérdida de sefial| (Notas 1y 3) Si a=b=1 |Bitde Si
entrada entrante para averia de | (Nota 4)
troncales Pérdida de renovacion | IT puesto
alineacién de solamente | en la DW
trama (Nota 4)
Elevada BER
Detectada AIS
Pérdida de (Nota 2) Ninguna a=b=1 Bit de Si
alineacion de accion para averia de | (Nota 4)
multitrama renovacion |IT enla
solamente | DW
(Nota 4)
Indicacion de Ninguna Ninguna Ninguna Bit de Si
alarma distante | acciéon accioén accioén averia
procedente del delTenla
ISC (bit 3 TSO, DW
bit 6 TS16) (Nota 4)
Grupos de Pérdida de sefiall a=b =1 Ninguna Ninguna Alarma de | Si
entrada entrante accion accion portador | (Nota 4)
portadores Pérdida de (notas 3y
alineacion de 4) y alarma
trama po_rtador
(bit 3 TSO)
Elevada BER si es
Detectada AIS aplicable
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Cuadro 14/G.763 — Condiciones de averia y acciones consiguientes
para circuitos con sefializacion de linea R2D en el DCM(n)

Acciones consiguientes (véase el nUmero 15.11.4.2)
Lado o Condiciones Hacia el Detector | Mensaje de Alarma de
equipo _de averia ISC local en| | "~ | sefializacién| Palabra | manteni-
interfaz (véase 15.11.4.1) |55 circuitos ) de linea | asincrona| miento
) desactivado . .
concernidos R2D inmediato
Grupos de Indicacion de Ninguna Ninguna Ninguna Ninguna | Si
entrada alarma distante | accién accion accion accion
portadores recibida en el
(cont.) portador
(bit 3 TSO)
Decodificador| Alarma de BER |a=hb=1 Ninguna Ninguna Alarma de | Si
de CC elevada accioén accion portador
(Nota 4)
Trama DCME| Pérdida de a=b=1 Ninguna Ninguna Alarma de | Si
alineacion de accion accioén portador
trama o (Nota 4)
multitrama
DCME
Palabra Alarma de Ninguna Ninguna Ninguna Ninguna | Ninguna
asincrona de | portador distante| accion accioén accioén accion accion
datos Rx Alarma de IT
distante

NOTA 1 - Indicacioén de alarma hacia atras (bit 3 intervalo de tiempo 0).
NOTA 2 — Indicacion de alarma hacia atras (bit 6 intervalo de tiempo 16).

NOTA 3 — Inhibida si esta presente la AlS.
NOTA 4 — Véase el cuadro 5.

15.11.4.1 Condiciones de averia R2D
La unidad DCME detectara las siguientes condiciones de averia:

a)

b)

d)

describe en la Recomendacion G.704.
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Fallo del grupo (o grupos) primario troncal entrante
Las condiciones de averia son pérdida de sefial entrante, pérdida de alineacién de trama,

BER mayor que 1 x 18 detectada en la sefial de alineacién de trama, como se define en la
Recomendacion G.736.

Detectada AIS en grupos troncales primarios entrantes.

Pérdida de alineacion de multitrama (pérdida de canal de supervision entrante) definida en la
Recomendacion G.732.

Indicacién de alarma distante procedente del ISC local (bit 3, TSO; bit 6, TS16)

Las condiciones de alarma son bit 3 TSO puesto a 1 en las tramas que no contienen la sefia
de alineacion de trama y bit 6 TS16 puesto a 1 en la trama 0 de la multitrama MIC, como se




f)
9)

h)

)

K)

Fallo del grupo (o grupos) primario de portadores entrantes
Las condiciones de averia son pérdida de sefal entrante, pérdida de alineacion de trama,

BER mayor que 1 x 18 detectado en la sefial de alineacion de trama, como se define en la
Recomendacion G.736.

AIS detectada en el grupo (o grupos) primario de portadores entrantes.
Indicacién de alarma distante recibida en un portador (bit 3, TS0)

La condicién de alarma es bit 3 TSO puesto a 1 en las tramas que no contienen la sefal de
alineacion de trama, como se describe en la Recomendacion G.704.

Decodificador de CC, alarma de BER elevada

La alarma de BER elevada se produce cuando la BER en el canal de asignacion, como se
indica en 15.10.1, es mayor que 1 <*#ntes de la correccion.

Pérdida de alineacién de multitrama DCME o de trama DCME

Las alarmas de alineacion de trama DCME y multitrama DCME se produciran a
continuacion de la pérdida de la secuencia de palabra Unica, definida en 11.2 'y 11.2.1, y en
el patrén de bit de sincronismo del CC.

Alarma de portador distante

La condicion de alarma es el bit adecuado de indicacion de alarma distante de la palabra
asincrona del CC puesto a 1, como se indica en el cuadro 5.

Alarma de IT distante recibida en la palabra asincrona de datos

La condicién de alarma es el bit de identificacion de TI pertinente puesto a 1 en la palabra
asincrona de datos (véase el cuadro 5).

Fallo funcional o de alimentacion de energia del DCME
Servicio que afecta cualquier condicidon de averia internamente detectada.

15.11.4.2 Acciones consiguientes R2D

Tras la deteccion de una condicién de averia, se tomaran las acciones adecuadas especificadas en
cuadro 14. Sin embargo, si se proporciona equipo redundante y se elimina efectivamente la
deteccion de una condicion de averia mediante una conmutacion automatica, se demorara la alarm:
de mantenimiento inmediato (si es aplicable) y no se tomaran otras acciones consiguientes.

a)

b)

Indicacién de alarma hacia atras (bit 3 TS0) hacia el ISC local

Esto se realiza poniendo el bit 3 TSO a 1 en las tramas que no contienen la sefial de
alineacioén de trama. Esta sefial no se enviara si la condicion de averia es detectada AlS.

Indicacién de alarma hacia atras (bit 6, TS16) hacia el ISC local
Esto se realiza poniendo el bit 6, TS16 a 1 en la trama MIC 0 de la multitrama.
a =b =1 hacia el ISC local en los circuitos concernidos

Los bits a y b correspondientes para los circuitos afectados en el TS16 de las tramas 1 a 15
de la multitrama MIC se pondran a 1. Véase la Recomendacion G.704.

AIS hacia ISC local
AIS = sefal de indicacién de alarma, descrita en la Recomendacién G.704.
Detector de actividad desactivado

La salida del detector de actividad se pondra en el estado inactivo para los IT concernidos, y
seguira en este estado tan pronto como se aplique la desactivacion.
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f)

9)

h)

16

Bits de sefalizacion de lineaR2D a=b =1

Los bits a y b de la formacién local de USM R2 se pondran a 1 para los circuitos pertinentes
(véase 15.11.4.1).

Palabra asincrona. Bit de averia del IT puesto en la palabra de datos

Para los circuitos afectados, los bits de supervision relativos al circuito del IT de la palabra
asincrona de datos se pondran a 1. Véase el cuadro 5.

Palabra asincrona. Alarma de portador

Para el portador afectado, la alarma de portador hacia atras pertinente de la palabra
asincrona de datos se pone a 1. Véase el cuadro 5.

Alarma de mantenimiento inmediato

Indicacién de alarma audible/visual para alertar al operador sobre la presencia de una
condicion de averia. La especificaran los usuarios.

Abreviaturas

En esta Recomendacion se utilizan las siguientes siglas.

AIS Sefial de indicacion de alarnghafm indication signal)

B8ZS Sustitucion 8 ceros bipoldnit(eight zero substitution)

BC Canal portadotbgarer channel)

BER Tasa de errores en los blig €rror ratio)

BMI Proceso de implementacion de mapas de bitsrap implementation process)

CcC Canal de controté¢ntrol channel)

D/S Datos/conversaciondta/speech)

DAF Funcidn de asignacion dinamiayramic assignment function)

DCME Equipo de multiplicacién de circuitos digitaledig{tal circuit multiplication
equipment)

DCMG Ganancia de multiplicacion de circuitos digitaléggifal circuit multiplication
gain)

DCMS Sistema de multiplicacién de circuitos digital@sgifal circuit multiplication
system)

DDI Interfaz digital directadjrect digital interface)

DEC Proceso de control del decodificaddecoder control process)

DEMUX Demdltiplex demultiplex)

DLC Control dinamico de cargdypamic load control)

DNI Digital no interpoladodigital non-inter polated)

DSH Tratamiento de doble tomdu@l seizure handling)

DSI Interpolacion digital de la palabrdidital speech interpolation)

DW Palabra de datoddta word)

ENC Proceso de control del codificademdoder control process)

F-bit Bit de alineacion de tramagming bit)

FDX Duplex €ull duplex)
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FOF
HDX
HL
HSC

IDR

IPS

ISC
IT

LL

LRE
LSB
MCH
MICDA
MOS
MSB
MUX
NRZ
O&M
PU-RDSI
QDU
QPSK
RAG

RCP

RGT
RUD

SBC
SClI
SRH
SS
STI
TC
TCH

Fraccion de exclusiéon por ocupacidreéze-out fraction)
Semiduaplex lgalf duplex)
Alta carga ligh load)

Proceso de control de retencién y de clasificacién de seli@bgever control and
signal classification process)

Velocidad de datos intermediatérmediate data rate)
Ganancia de interpolaciémierpolation gain)

Bloque de procesamiento de entrada y generacion de peticiones de saputio (
processing and service request generation block)

Centro de conmutacion internacionatef national switching centre)
Canal troncal intermedior{ter mediate trunk)
Baja cargalpw load)
Codificacién a baja velocidatby rate encoding)
Bit menos significativolast significant bit)
Manipulador de cambio de mapaap change handler)
Modulacion por impulsos codificados diferencial adaptativa
Nota media de opinidméan opinion score)
Bit mas significativorfiost significant bit)
Multiplex (multiplex)
No retorno a cermn-return-to-zero)
Operaciones y mantenimientopgrations and maintenance)
Parte de usuario RDSI
Unidad de distorsién de cuantificaci@udntization distortion unit)
Modulacion por desplazamiento de fase cuaterrpadr@ature phase shift keyed)

Tratamiento de peticion y proceso de generaciéon de informacion de asignacion
(request handling and assignment infor mation generation process)

Bloque de procesamiento de canales de recepwéaivé channel processing
block)

Red de gestion de telecomunicaciones

Proceso de actualizacion de estado y decodificacion de sobrecarga de canales de
recepcion eceive channel status update and overload channel decoding process)

Proceso de creacion de mapas de bits en €SIt (map creation process)
Interfaz del centro de conmutaciéwifching centre interface)

Bloque de tratamiento de peticiones de servei@ite request handling block)
Sistema de sefalizaci&@gfalling system)

Intervalo de tiempo estadisticsatistics time interval)

Canal troncalt{unk channel)

Manipulador de circuitos transparentiar(sparent circuit handler)
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TCP
TDMA
TG

TS
TTF
UCA
UCNA
USM
uw
VBR
VOW
ZBTSI
ZCS

Procesamiento de canales de emisitemémit channel processing)
Acceso multiple por division en el tiempibn(e division multiple access)
Ganancia de transcodificacidnafiscoding gain)

Intervalo de tiempdifme slot)

Trama de tiempo de pruetlies{ time frame)

Capacidad disponibledpacity available)

Capacidad no disponibleapacity not available)

Modulo de sefializacién de usuatiget signalling module)

Palabra unicaufique word)

Velocidad binaria variablevgriable bit rate)

Hilo de 6rdenes vocaldice orderwire)

Intercambio de intervalos de tiempo de byte cem pyte time slot interchange)
Supresién de codigo cemer code suppression)

Lista de mensaj es/indicaciones inter nos exter nos

AD64
ADVD

DD64
DDVD

R64
R64Ack

S64
S64Ack

S64Nack

SA
SNA
UCA

UCNA

VDA
VDNA

Activacion de DLC para trafico a 64 kbitétjvate DLC for 64-kbit/s traffic)

Activacion de DLC para trafico de voz/datos en banda vaaivate DLC for
voi ce/voiceband data traffic)

Desactivacion de DLC para trafico a 64 kbieagtivate DLC for 64-kbit/s traffic)

Desactivacion de DLC para trafico de voz/datos en banda wdesgtiyate DLC
for voice/voiceband data traffic)

Liberacion de circuito de 64 kbitfelease 64-kbit/s circuit)

Acusado recibo de liberacién de circuito de 64 kbiedse 64-kbit/s circuit
acknowl edged)

Tomal/seleccién de circuito de 64 kbiséz(re/select 64-kbit/s circuit)

Acuse de recibo positivo de toma/seleccién a 64 kisdiaure/select 64-kbit/s
positive acknowl edged)

Acuse de recibo negativo de toma/seleccién a 64 Idatfaré/select 64-kbit/s
negative acknowl edged)

Capacidad para conversacion disponitdgdcity for speech available)
Capacidad para conversacion no disponitapagity for speech not available)

Capacidad para 64 kbit/s sin restricciones disponibépacity for 64 kbit/s
unrestricted available)

Capacidad para 64 kbit/s sin restricciones no dispondalgagity for 64 kbit/s
unrestricted not available)

Capacidad para datos a 3,1 kHz disponibépdcity for 3.1 kHz data available)

Capacidad para datos a 3,1 kHz no disponilbpgcity for 3.1 kHz data not
available)
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ANEXOA

Ejemplos de estructura de las unidades de transmision/recepcién del DCME
y diagramas SDL

A.l Ejemplo de estructura de una unidad de transmision de DCME

En la figura A.1 se da un ejemplo de estructura de la unidad de transmision de DCME. La
conformidad con esta estructura permitir4 probar la funcion de transmisién del DCME con el equipo
de prueba del DCME conforme a la presente Recomendacion. Esta estructura se basa en un:
particion no obligatoria de funciones y definicion de sefales.

Algunos de los bloques funcionales de la figura A.1 estan dentro de la estructura de la unidad de
transmision de DCME, mientras que otros estan fuera pero proporcionan las sefales de interfaz
necesarias. Los bloques que pertenecen a la estructura de la unidad de transmision son los siguiente

a) Detector de actividad de transmisiénEste bloque produce una entrada del canal troncal
intermedio (IT) activo/inactivo para la funcién de procesamiento del canal de transmision.
El detector no dispone de retencion incorporada, ya que la tarea de control de la misma
incumbe a la funcion de procesamiento del canal de transmisién (TPC). El detector de
actividad de transmision se especifica en 12.1.

b) Discriminador de datos/sefiales vocale€ste bloque reconoce la voz y los tonos Unicos
como sefales vocales y reconoce los datos y los tonos de 2100 Hz como datos. El
discriminador se especifica en el apéndice I.

C) Detector de tono de 2400 Hz — Este bloque proporciona una indicaciéon de deteccién en
presencia de un tono de sefalizacion de 2400 Hz. Este bloque se especifica en el apéndice I.
d) Funcién procesamiento de canales de transmision (F€Epgta funcion consiste en un

conjunto de procesos interconectados. Su cometido es procesar las sefales de entrade
recibidas de los bloques a), b) y c) anteriores y las sefiales de entrada originadas en bloques
externos. La funcion TCP produce tres salidas, dirigidas respectivamente a la unidad de
codificador, al codificador de mensajes de asignacion y a la unidad o unidades de asignacion
de bits de canal portador BC. Estos bloques se definen a continuacion.

e) Unidad codificador — Esta unidad consiste en un grupo de codificadores MICDA que
pueden conectarse a cualquier IT de transmision y a cualquier BC. Cada BC puede
transportar 8, 5, 4, 3, 6 2 bits por ciclo de muestreo MIC, o puede desconectarse de los
codificadores.

Los codificadores pueden fijarse al modo de funcionamiento de 8, 5, 4, 3 6 2 bits y pueden
inicializarse a un estado conocido. La funcion TCP proporciona la informacion de
conexion/desconexion de IT y BC para cada codificador, asi como la selecciéon del modo de
funcionamiento y la sefial de inicializacion.

f) Codificador de mensajes de asignactéicsta unidad codifica la asociacion 1T-a-BC, vy el
tipo de canal (datos/sefiales vocales, o 64 bit/s) en el formato especificado en la clausula 11.
La informacion necesaria la proporciona la funcién TCP.

0) Unidad de asignacion de bits de BEsta unidad estéd conectada a la salida de la unidad del
codificador (BC). La unidad de asignacion de bits de BC hace corresponder los bits de cada
BC con los bits de los canales del grupo portador. La funcion TCP proporciona el mapa de
bits para la asociacion de canales del grupo portador.

Los bloques a), b) y c¢) funcionan en un solo IT en la representacion de la figura A.1.
Conceptualmente, debe considerarse que estos bloques estan multiplexados en el tiempo y exploral
todos los IT correspondientes.
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NOTA — Leyenda de los trayectos de sefializacién indicados en el cuadro A.1.

Figura A.1/G.763 — Estructura de la unidad de transmisién de DCME
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Cuadro A.1/G.763 — Leyenda de los trayectos de sefializacion de las unidades de transmision

Trayecto de : ~ . Definicion
sefializacion N.° Tipo de sefal/mensaje (referencia)
1 "Act”, "Inact" All111
2 "Data_detect", "Voice_detect" Al111
3 "Signal detect" Al111
4 "Rxdata’ All1l11
5 "Transpreq", "Transprel” All111
6 (y 21, 22,24y 26) | Reiniciacion de proceso procedente del MCH All
7 "Setcod" Al11.24
8 "Assign" Al.12.1
9 "Addressmap_for_BCs" A.1.1.2.3
10, 11 No utilizados
12 "Voice", "Voiceinact", "Data", "Datainact", "Transp", "Discreq" Al.1.1.1
13 "Assign”, "Reinsert", "Remove", "Seizesc", "Seizebank", Al.1.21
"Releasesc", "Release"
14 "BC Bit Map" A.1.1.2.2
15 "Mode Map" Al11.2.2
16 "Assign_enc", "Release_enc", "Set_pre" Al.12)1
17 "Resetact”, "Resetsignaldetect”, "Default_Voice", "Default_Data" A1.1.1.1
18 No utilizado
19 Impulso de disparo, Impulso de disparo de sincronizacion Al1lp.1l
20, 23, 25 Impulso de disparo
27 "Voice", "Data", "Datainact”, "Transp", "Rx_data" Al.1.1.1
28 "Fax", "Non_fax", "Switch_to_ ADPCM" Al111.1
29 "Faxbank_req", "Faxbank_rel" Al1l21
200 Cambio Al1121

Los blogues externos a la estructura del lado transmision pero que proporcionan las entradas
requeridas son los siguientes:

a) Decodificador de mensajes de asignacior La informacién sobre el tipo de datos/sefiales
vocales del IT recibido se pasa a la funcion TCP junto con el nUmero correspondiente del IT
de transmisién. La asociacion IT de recepcion/IT de transmision es realizada por la funcién
de procesamiento de canales de recepcion.

b) Manipulador de circuitos transparentes — Este proceso envia a la funcion TCP una peticion
de canal de 64 kbit/s transparente o envia un mensaje que libera el canal. El proceso de
manipulacion de circuitos transparentes se especifica en la clausula 8.

C) Manipulador de cambio de mapa — ElI manipulador de cambio de mapa (MCH) es un
proceso que controla los datos de configuracion para el DCME. En el comienzo, este
proceso emite sefiales que permiten configurar correctamente el sistema. Eso mismo se hace
en el momento de cambio de mapa (véanse 15.1y 15.6).

d) Generador de impulsos de disparo — Esta unidad proporciona una sefal de referencia de
temporizacion de 2 ms periddica a las funciones procesamiento de la unidad de transmision
(véase la nota).
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NOTA — El generador de impulsos de disparo proporcionara también un impulso de disparo de
sincronizacion para identificar la primera trama de una multitrama DCME. Esto permite que una
capacidad transfiera sefializacion fuera de banda dentro del canal de control.

€) Médulo de sefializacion de usuario (facultativoste médulo de sefalizacién de usuario
(USM) genera sefales de cambio de estado de sefializacidén. La especificacion del USM es
una opcion del usuario.

f) Modulo facsimil- Este modulo trata las funciones de demodulacion/remodulacion facsimil.

A.1.1 Funcion de procesamiento de canales de transmision

La funcién procesamiento de canales de transmisién (TCP) conecta con los demas elementos de Iz
estructura del lado transmisién como se indica en la figura A.1. Cada sefal de interfaz se identifica
en dicha figura con un namero especifico. El trayecto de sefalizacion que se origina en el MCH
transporta una sefal de reiniciacién a cinco procesos TCP distintos y, por consiguiente, toma cinco
nameros distintos. El trayecto de sefializacién se origina a partir del generador de impulsos de
disparo, transporta sefiales de disparo a cuatro procesos distintos y, por consiguiente, toma cuatrc
nameros distintos. El trayecto de sefializacion se origina a partir del médulo facsimil, transporta dos
conjuntos diferentes de sefales de dos procesos en el modulo facsimil y, por consiguiente, toma dos
nameros distintos.

La funcion TCP comprueba el estado de cada IT y toma las medidas pertinentes. Los procesos TCP
internos utilizan el estado de cada IT para generar la informacion requerida por la unidad de
codificador, el codificador de mensajes de asignacion y la unidad de asignacion de bits de BC. Las
sefiales de reiniciacion se proporcionan a los bloques internos enumerados anteriormente en los
incisos a), b) y c).

En la figura A.2 se muestra la estructura interna de las funciones TCP. Esta funcién contiene el
bloque de procesamiento de entrada y generacién de peticion de servicio (IPS) y el bloque
tratamiento de peticion de servicio (SRH).

Funcién TCP
1——»
22—
33— » Proceso de control
H de retencion y :
4——= :
5 N clasificacién 27
i de sefales :
66—
bg i o) (HsC)
17 12
v
19, 20, 23, 25—§—>
Disparo o9 i | Blogue tratamiento
de peticién
21,22,24,26— - de servicio
Reiniciacién (SRH)
200———»
Cambio
l l l T1515810-94
7 8 9

NOTA — Leyenda de los trayectos de sefializacién indicados en el cuadro A.1.

Figura A.2/G.763 — Funcién TCP
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A.1.1.1 BloquelPS

Las conexiones de entrada/salida del bloque IPS se indican en lafigura A.2. El blogue IPS procesa

las entrada TCP (trayectos de sefalizacién 1 a 6) y genera informacién de transicion de estado de IT
(trayecto de sefalizacion 12) para el otro bloque (SRH) de la funcion TCP. El bloque IPS genera
también una sefal de reiniciacién (trayecto de sefializacion 17) para el detector de actividad de
transmision, el discriminador de datos/sefales vocales y el detector de tono de 2400 Hz. El bloque
IPS genera cierta informacion de transicién de estado de IT (trayecto de sefalizacién 27) destinada al
bloque de mdédulo facsimil, y recibe alguna informacién de transicion de estado de IT relativa a la
llamada facsimil (trayecto de sefializacion 28) procedente del bloque de médulo facsimil. Debe
considerarse que el bloque IPS estd multiplexado en el tiempo y procesa todos los IT del grupo de
canales.

La estructura interna del bloque IPS se muestra en la figura A.3. Este bloque lleva a cabo el proceso
de control de retencion y clasificacion de sefales (HSC) en cada IT.

................... BloqueIPS ...
11—
2 Proceso de control
3—» d o

: e retencion y :
4 : ’ clasificacion —5—>27
5 g de sefiales i
66— (HSC)

28 ——»>

T1515820-94

12
NOTA — Leyenda de los trayectos de sefializacién indicados en el cuadro A.1.

Figura A.3/G.763 — Bloque IPS

A.1.1.1.1 Proceso HSC

La conexion de entrada/salida de HSC se indica en la figura A.3. El proceso HSC recibe las sefales
de entrada 1 a 6 del IPS, las procesa y proporciona una entrada (trayecto de sefalizacion 12) a
bloque SRH. El proceso HSC reinicia (trayecto de sefializacién 17) los detectores y el discriminador.

El proceso HSC genera una salida (trayecto de sefalizacién 27) al médulo del bloque facsimil y

recibe una entrada (trayecto de sefalizacion 28) del bloque de modulo facsimil. La sefal de

reiniciacion de proceso del MCH (trayecto de sefalizacion 6) termina el proceso de HSC en un

momento de cambio de mapa. Los trayectos de sefial citados transportan los mensajes siguientes:

- Trayecto de sefalizacior-Actividad detectada ("Act"), inactividad detectada ("Inact").

- Trayecto de sefalizacion 2- Datos detectados ("Data_detect"), sefiales vocales detectadas
("Voice_detect").

- Trayecto de sefalizacion-3Tono de 2400 Hz detectado ("Signaldetect").
- Trayecto de sefalizacion-4Datos recibidos detectados ("Rxdata”).

- Trayecto de sefializacion 5— Peticion de canal transparente (“Transpreq"), liberacién de
canal transparente ("Transprel").

- Trayecto de sefalizacion-6Sefial de reiniciacion de proceso procedente del MCH.

- Trayecto de sefalizacion }.0s mensajes (relacionados con cambios de clasificacion de
sefales) son "Voice(IT)", "Voiceinact(IT)", "Data(IT)", "Datainact(IT)", "Transp(IT)" y
"Discreq(IT)".
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Trayecto de sefalizacion +/Transporta los mensajes siguientes:

a) "Reset_act" (fija el detector de actividad a inactivo).

b) "Reset_Signaldetect” (reinicia el detector de 2400 Hz a no deteccidn).
c) "Default_Voice" (fija el discriminador a voz).

d) "Default_Data" (fija el discriminador a datos).

Trayecto de sefializacion 27Los mensajes (relacionados con cambios de clasificacion de
sefales referentes a llamada facsimil) son "Voice(IT)", "Data(IT)", "Datainact(IT)",
"Transp(IT)" y "Rx_data(IT)".

Trayecto de sefalizacion 28Transporta los mensajes siguientes:

a) "Fax" (unIT es una llamada facsimil).

b) "Non_fax" (un IT no es una llamada facsimil).

c) "Switch_to ADPCM" (una sefial IT es transportada a través de un trayecto MICDA).

El proceso HSC debe realizar la clasificacion de sefiales y el control de retencion como se indica a
continuacion:

a)

b)

d)

g)

100

Inicialmente, este proceso declarara que un IT esta "preasignado” si es designado asi por los
datos de configuracion, o "inactivo para voz", si esta sujeto a DSI.

Siempre que se reciba un mensaje "Transpreq”, el IT se clasificara como "Transparente” y
permanecera en esa condicién hasta que se reciba un mensaje "Transprel" en cuyo caso le
clasificacion de la sefial cambiara a "inactivo para voz".

Si el IT esta activo y es del tipo voz/sefalizacion, y se recibe un mensaje "Data_detect"
procedente del discriminador de datos/sefales vocales, el IT se clasificard como "activo para
datos". Igual ocurre en caso de recepcion de "Rxdata" procedente de la unidad recepcion de
DCME, mientras no esté funcionando el temporizador de retardo de 1 s (modo retencion,
definido mas adelante). Si el temporizador esta en funcionamiento no se debe realizar
ninguna accion.

Si el IT esta inactivo (temporizador de retencion expirado o en funcionamiento) y es del tipo
datos, y se recibe el mensaje "Act" procedente del detector de actividad, el IT se clasificara
también como "activo para datos".

Si el IT esta inactivo (temporizador de retencion expirado) y es del tipo voz/sefalizacion, y
se recibe el mensaje "Rxdata”, el IT se clasificard como "inactivo para datos", mientras no
estd funcionando el temporizador de retardo de 1 s. Si el temporizador esta en
funcionamiento (modo retencién) no se realizara ninguna accion.

Si el IT es de tipo datos y el temporizador de retencidén expira, el IT se clasificara también
como "inactivo para datos".

Si el IT esta inactivo y en el modo retencién, y expira el temporizador de retardo de 1 s, el
IT se clasificard como "inactivo para voz".

Si el IT es del tipo voz/sefializacion y expira el tiempo de retencion, el IT se clasificara
también como "inactivo para voz".

Si el IT esta inactivo (temporizador de retencion expirado o en funcionamiento) y es del tipo
voz, y se recibe el mensaje "Act" procedente del detector de actividad, el IT se clasificara
como "activo para voz".

Si el IT esta activo y es del tipo datos, y se recibe el mensaje "Voice_detect" del
discriminador de datos/sefiales vocales, se arrancard un temporizador de retardo de 1 s y el
IT se clasificara como "activo para voz retenido".
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Si el temporizador de 1 s esta en funcionamiento para un IT vocal inactivo (temporizador de
retencién expirado o en funcionamiento) y se recibe el mensaje "Act", el IT se declarara
también "activo para voz retenido".

h) Si el IT esta activo y es del tipo voz, y se recibe el mensaje "Signaldetect” procedente del
detector de tono de sefalizacion, el IT se clasificard como "activo para sefializacion”.

Si el IT es del tipo sefalizacién y el temporizador de retencién esta en funcionamiento, y se
recibe el mensaje "Act", el IT se clasificara también como "activo para sefalizacion".

)] Si el IT esta activo y es de tipo datos, y se recibe el mensaje "Signaldetect”, se arrancara un
temporizador de retardo de 1s y el IT se clasificara como "activo para sefializacién
retenido”.

Si el temporizador de 1 s estd en funcionamiento para un IT vocal activo y se recibe el
mensaje "Signaldetect”, el IT se clasificara como "activo para sefializacion retenido".

)] Si el IT esta inactivo y es del tipo voz, el temporizador de retencion esta en funcionamiento
y se recibe un mensaje "Rxdata", el detector de datos se pondra a datos y el IT pasaréa al
estado "espera de datos".

Si el IT esta inactivo y es del tipo sefalizacién, el temporizador de retencion esta en
funcionamiento y se recibe un mensaje "Rxdata", el detector de datos debera ponerse a datos
y el IT pasara al estado "espera de datos".

Si el temporizador de retencidn expira mientras el IT esta en el estado "espera de datos", se
enviara el mensaje "Voiceinact" y el IT se clasificard como "inactivo para datos".

k) Si el IT es del tipo datos y se recibe el mensaje "Fax" del modulo facsimil, el IT debe
clasificarse como "llamada fax".

)] Si el IT es del tipo facsimil y expira la retencién, el IT debe clasificarse como "llamada fax".

m) Si el IT es del tipo facsimil y se recibe el mensaje "Voice_detect" del discriminador de
datos/conversacion, el IT debe clasificarse como "activo para voz".

n) Si el IT es del tipo facsimil y se recibe el mensaje "Signaldetect" del detector de

sefalizacion, el IT debe clasificarse como "activo para sefializacion".

Cuando la actividad termina primero en un IT clasificado como "activo para datos", se utilizara el
valor "retencion de datos inicial” cuya duracion debera poderse fijar a un maximo de 14 s. Tras la
primera expiracion de "retencion de datos inicial" se pondra en servicio "segunda retencion datos".
Esta retencién debera poderse fijar también a un maximo de 14 s, pero en la mayoria de los casos s
fijard a un valor considerablemente menor que el de "retencion de datos inicial". Esto permite una
mayor eficacia de utilizacion del enlace de retorno para la transmision facsimil.

Cuando termine la actividad en un IT clasificado como "llamada fax", debe siempre utilizarse el
valor "retencion de datos inicial".

Cuando termine la actividad en un IT clasificado como "activo para voz" o "activo para voz
retenido” se utilizara el valor de retencion de voz. Cuando termine la actividad en un IT clasificado
como "activo para sefalizacion"” o "activo para sefalizacion retenido" se utilizara el valor de
retencion de sefializacion. Los valores de retencion de voz y de sefializacion cumpliran las plantillas
de retencion especificadas en la clausula 12.

El mensaje "Voice(IT)" estd asociado con la transicion a "activo para voz", "activo para voz
retenido" y "activo para sefalizaciéon retenido". EI mensaje "Voice_inact(IT)" esta asociado con la
transicion a "inactivo para voz" e "inactivo para voz retenido” y "llamada fax". El mensaje
"Data(IT)" esta asociado con la transicion a "activo para datos" y "espera de datos". El mensaje
"Datainact(IT)" esta asociado con la transicion a "inactivo para datos" y "llamada fax". El mensaje
"Discreq(IT)" se genera siempre que se produce una transicién de "transparente" a "inactivo para
datos".
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Los mensajes de reiniciacion transportados por el trayecto de sefializacion 17 se generaran en le
inicializacion (salvo "Default_Data").

Los mensajes de reiniciacion se generaran también durante el funcionamiento cuando la clasificacion
activo/inactivo o de tipo de canal cambian por motivos distintos de un cambio correspondiente en la
salida del detector/discriminador.

A.1.1.2 Bloque SRH

Las conexiones entrada/salida del bloque SRH se indican en la figura A.2. El bloque SRH procesa la
informacion de transicion de IT (trayecto de sefializacion 12) recibida del bloque IPS y la
informacion de peticion/liberacion (trayecto de sefializacion 29) recibida del bloque médulo
facsimil. También genera informacioén de asignacion para el codificador de mensajes de asignacion
(trayecto de sefializacion 8), la conexion/desconexion del codificador y la informacién de modo para
la unidad de codificador (trayecto de sefializacion 7) y el mapa de bits de BC para la unidad
asignacion de bits de BC (trayecto de sefializacion 9).

La estructura interna del bloque SRH se indica en la figura A.4. Este bloque contiene el proceso de
tratamiento de peticion y generacion de asignacion (RAG), el proceso de creacién de mapa de bits
(SBC) de SC, el proceso de aplicacion de mapa de bits (BMI), y el proceso de control de unidad de
codificador (ENC).
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: Proceso de tratamiento de peticién L
Disparo y generacion de asignacion (RAG)
19 >
13
y
Reiniciacion ]
22 ® Proceso de creacion
_ de mapa de bits
Disparo . (SBC) de SC
23 q
14 115 16 i
y .
! Reiniciacion | Reiniciacion :
24 "| Proceso de aplicacion Proceso de control de : 26
: DI de mapa de bits unidad de codificador D :
: isparo isparo :
25 —i P N (BMI) (ENC) p H— 20
l i v T1509530-92
9 7 8

NOTA — Leyenda de los trayectos de sefializacién indicados en el cuadro A.1.

Figura A.4/G.763 — Bloque SRH

A.1.1.2.1 Proceso RAG

La conexion de entrada/salida del proceso RAG se indica en la figura A.5. El proceso RAG recibe

también una sefal de entrada (trayecto de sefalizacion 21) del MCH, que reinicializa el proceso en el
momento de cambio de mapa. También recibe un impulso de disparo (trayecto de sefializacion 19)
gue proporciona una referencia de temporizacion una vez por trama DCME para el proceso RAG.

Cuando es necesario, el proceso RAG recibe también una sefal del USM facultativa. Esta sefal
(trayecto de sefializacion 200) contiene el mensaje "change (IT)" (véase la nota).
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NOTA — Esta sefial permite que una capacidad transfiera sefalizacién fuera de banda dentro del canal de

control.
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NOTA — Leyenda de los trayectos de sefializacion indicados en el cuadro A.1.

Figura A.5/G.763 — Tareas del proceso RAG

El proceso RAG recibe informacion de transicion del IT procedente del bloque IPS (trayecto de
sefalizacion 12) y la informacion de peticion/liberacion de banco fax procedente del bloque médulo
facsimil (trayecto de sefalizacion 29), y genera las sefiales de salida siguientes:

Trayecto de sefializacion-8Este trayecto de sefalizacion transporta el mensaje Assign que
contiene informacién de asignacion que necesita el codificador de mensajes de asignacion (y
los deméas procesos del bloque). Este mensaje estd también presente en el trayecto de
sefalizacion 13. El mensaje contiene un numero de BC, un nimero de IT, el tipo de BC, y el
namero de codificador con el formato (BC, IT, tipo, nimero de codificador). El codificador

de mensajes de asignacion extrae los elementos de informacion pertinentes del mensaje
"Assign" y afiade informacion adicional, segun lo exige la estructura del mensaje de canal de
control (especificado en 11.1). En las tramas DCME utilizadas por el USM facultativo el
namero de BC debe ser 255, tipo datos y niumero de codificador 0.

Trayecto de sefializacion 13 Este trayecto de sefalizacion transporta los mensajes
siguientes:

a) "Assign" — Es el mismo mensaje que en el trayecto de sefializacion 8.

b) "Reinsert (BC)" — Este mensaje se utiliza para reinsertar un BC en el mapa de
generacion de canal de sobrecarga con el proceso SBC cuando se haya producido una
desconexion implicita de una llamada de datos (véase A.1.1.2.2.).

c) "Remove (BC)" — Suprime un canal de sobrecarga desconectado implicitamente de la
lista de BC de sobrecarga del SBC (véase A.1.1.2.2.).

d) "Seizesc (BC, encoder No., enc. mojle)Genera una asociacion fija entre un namero
de BC y un numero de codificador MICDA, para un canal preasignado en el proceso
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SBC (véase A.1.1.2.2)). El modo del codificador MICDA puede ser de 8, 5, 4 o
facultativamente 3 6 2 bits por muestra. Este mensaje se transmite inmediatamente
después de la inicializacion.

e) "Seizebank (BC)" — Este mensaje notifica al proceso SBC que un BC determinado ha
sido tomado como banco de bits (véase A.1.1.2.2). Se transmite inmediatamente después
de la inicializacion.

f) "Releasesc (BC)" — Este mensaje libera una conexién de banco de bits y se da al proceso
SBC (véase A.1.1.2.2).

g) "Release (enc. no.)" — Este mensaje actualiza el mapa del codificador MICDA en el
proceso SBC (véase A.1.1.2.2).

- Trayecto de sefializacibn 16 Este trayecto de sefalizacion transporta los mensajes
siguientes:

a) "Assign_enc (BC, IT, type)" — Se utiliza para dar informacién de conexién de canal a un
proceso ENC.

b) "Release_enc" — Este mensaje hace que el codificador libere cualquier conexion.

c) "Set _pre (mode, IT)" — Este mensaje provoca la toma de un codificador para una
conexién preasignada. El modo puede ser de 8, 5, 4, o facultativamente 3 6 2 bits. Este
mensaje se transmite inmediatamente después de la fase de inicializacion.

El trayecto de sefalizacion 29 desde el bloque modulo facsimil se define como sigue:

- Trayecto de sefalizacion 29 Este trayecto de sefializacion transporta los siguientes
mensajes:

a) "Faxbank req" — Pide un banco fax.
b) "Faxbank rel" — Pide la supresion de un banco fax.

El proceso RAG puede dividirse funcionalmente en cuatro tareas, a saber, preprocesamiento de
entrada, implementacion de peticibn de servicio, generacion de mensajes de renovacion, y
actualizacion de mapa/seleccion de codificador. Esto queda ilustrado en la figura A.5.

La tarea de preprocesamiento de entrada procesa la informacién de transicion del IT de entrada y, C
bien actualiza el tipo de canal (examinado mas adelante) o genera peticiones de servicio que Se€
colocarén en colas con prioridad.

La tarea de implementacién de peticion de servicio atiende las peticiones en las colas asignando IT a
BC o suprimiendo la asociacién IT a BC existente.

La tarea de actualizacion de mapa/seleccion de codificador actualiza un mapa de recursos central
basado en la accion de la tarea de implementacion de peticiobn de servicio. El mapa de recursos
contiene informacion para identificar la asociacion IT a BC (incluidos los IT y BC desconectados),
el tipo de BC, y la asociacion IT a codificador MICDA. Los tipos de BC posibles son los siguientes:

a) "Voz' — Indica que el BC transporta una sefial vocal activa o en el periodo de retencion.

b) "Datos' — Indica que el BC transporta una sefal de datos activa o en el periodo de retencion.

C) "Transparente” — Indica que el BC transporta una llamada transparente.

d) "Desconectado” — Indica que el BC no esta conectado.

e) "Disponible_para voz' — Indica que el BC esta conectado actualmente a un IT vocal pero
puede utilizarse para una nueva asignacion.

f) "Disponible_para_datos' — Indica que el BC esta conectado actualmente a un IT de datos
pero puede utilizarse para una nueva asignacion.

0) "Preasignado” — Indica que el BC est4 asignado permanentemente a un IT, de acuerdo con

los datos de configuracién del DCME.
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h) "Banco de bits" — Este BC de 4 bits puede utilizarse para obtener los LSB de hasta cuatro
canales de datos (el concepto de banco de bits se examina mas adelante).

)] "Banco fax" — Este BC de 4 bits puede utilizarse para transportar el tren de bits de
sefalizacion de llamada facsimil de modulado transmitido desde el médulo facsimil.

La seleccién de codificador MICDA y la generacion de los mensajes transportados por los trayectos
de sefalizacion 8, 13 y 16 estan asignadas funcionalmente a esta tarea.

La tarea de generacion de mensajes de renovacion genera informacion de asignacién para el
codificador de asignacion cuando no se requiere una generacion de mensajes de asignacion dt
prioridad superior.

A.1.1.2.1.1 Tareade preprocesamiento de entrada

Los mensajes recibidos procedentes del bloque IPS (trayecto de sefalizacion 12) contienen
informacion de transicion de sefializacion para cada IT. El mensaje recibido del bloque médulo
facsimil/(trayecto de sefializacién 29) contiene la informacion de peticidn/liberacion de banco fax.

Cuando se utilice el USM facultativo se recibirdn mensajes (trayecto de sefializacién 200). La tarea
de preprocesamiento de entrada realiza las acciones siguientes:

a) procesa la informacién de transicién de IT y la informacién de peticién/liberacion de banco
fax, y genera peticiones de servicio;
b) coloca las peticiones de servicio en las colas con prioridad, a las que tiene acceso la tarea de

aplicaciéon de peticién de servicio.
Se establecen ocho colas, cada una con una prioridad asociada.

a) Cola de prioridad 0 — Almacena el numero de IT contenido en un mensaje "change(IT)".

b) Coladeprioridad 1 — Almacena las peticiones de desconexion de IT de 64 kbit/s.

C) Coladeprioridad 2 — Almacena las peticiones de banco fax.

d) Cola de prioridad 3 — Almacena peticiones generadas internamente para la desconexion de
los BC de sobrecarga.

e) Cola de prioridad 4 — Almacena las peticiones de conexién de IT de 64 kbit/s.

f) Coladeprioridad 5 — Almacena las peticiones de banco fax.

0) Cola de prioridad 6 — Almacena las peticiones de asignacion de canales de datos.

h) Cola de prioridad 7 — Almacena las peticiones de asignacion de canales vocales.

Cuando se recibe un mensaje "Datainact(IT)", el tipo de BC conectado al IT se actualiza a
"disponible para datos" a menos que en la cola haya otra peticion del mismo IT y el tipo de BC sea
"voz". En este caso, el tipo de BC se cambiara a "disponible para voz".

Cuando se recibe un mensaje "Voice_inact(IT)", el tipo de BC conectado al IT se actualiza a
"disponible para voz" a menos que en la cola haya otra peticiéon del mismo IT y el tipo de BC sea
"datos". En este caso, el BC se cambiard a "disponible para datos". Si el BC est4 en la gama de
sobrecarga, una peticion de desconexion se almacenara en la cola de prioridad 3.

Cuando se reciba un mensaje "Voice(IT)", debera comprobarse el tipo de BC conectado a ese IT. Si
el tipo de BC es "voz" o "disponible para voz", el tipo de BC se cambiara a "voz" y no se generara

ninguna peticion. Si el tipo de BC es distinto de "disponible para voz", se almacenara una peticion en
la cola de prioridad 7.

Cuando se reciba un mensaje "Data(IT)", debera comprobarse el tipo de BC conectado a ese IT. Si e
tipo de BC es "datos" o "disponible para datos", el tipo de BC se cambiara a "datos" y no se generara
ninguna peticion. Si el tipo de BC es distinto de "disponible para datos" se almacenara una peticién
en la cola de prioridad 6.

Cuando se reciba un mensaje "Faxbank_req", se almacenara una peticion en la cola de prioridad 5.
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Cuando se reciba un mensaje "Faxbank_rel", se almacenara una peticion en la cola de prioridad 2.
Cuando se reciba un mensaje "Transp(IT)", se almacenara una peticion en la cola de prioridad 4.

Cuando llega una peticién perteneciente a un IT, y si hay una peticién de IT en cualquiera de las
colas, la peticion almacenada debera suprimirse si se encuentra en las colas de prioridad 3, 4,6y 7
mantenerse si se encuentra en la cola de prioridad 1. Si la peticion almacenada esta en la cola d
prioridad 1 y la nueva peticion es también para la cola de prioridad 1, debera suprimirse la nueva
peticion. Un mensaje para la cola de prioridad O deberd almacenarse en esa cola sin comprobal
ninguna otra cola.

A.1.1.2.1.2 Tarea de implementacion de peticién de servicio

Al recibirse el impulso de disparo, si hay mensajes en las colas y si no hay asignaciones de datos o

de banco fax de 64 kbit/s en curso, se direccionara la cola de prioridad 1. Si esta cola tiene uno o mas
mensajes el proceso RAG tratara la primera peticion de la cola (orden de salida correspondiente al
orden de entrada) y la suprimira una vez servida. Si el nimero de mensajes es 0, se utilizara la
siguiente cola de prioridad inferior. Este mismo procedimiento se repetira para las demas colas. En el
impulso de disparo siguiente el ciclo recomenzara en la cola de prioridad 1. A continuacion se
especifican por separado las acciones que han de implementarse para las diversas peticiones d
servicio. En la primera trama de una multitrama se sustituye el impulso de disparo por un impulso de
disparo de sincronizacion (véase la clausula 11). De no utlizarse el USM facultativo, no se
direccionara la cola de prioridad 0. De utilizarse el USM, la cola de prioridad O se direccionara en las
tramas On, 2n, etc. de DCME (es decir, cadeésima trama), de la multitrama DCME dorndes

una variable seleccionable por el usuario. Las colas de prioridad 1 a 7 deben direccionarse en las
tramas DCME restantes.

a) Mensaje de cambio — Si se utiliza el USM facultativo, se direccionara la cola de prioridad 0
en las tramas Op, 2n, etc. de DCME (es decir, cadaésima trama de DCME) de la
multitrama DCME donden es una variable seleccionable por el usuario. Al atender la
peticion, el mensaje debera suprimirse de la cola de prioridad 0.

b) Peticiones Discreq (peticién de desconexipr Se tratard la peticion que encabeza la cola de
prioridad 1. Se generara una asignacion que desconecte el IT. Esa peticion se suprimird de la
cola.

C) Peticion Faxbank Releagkberacion de banco fgx Se tratara la peticion que encabeza la

cola de prioridad 2. Se generara una asignacion que desconecta el BC. Se suprimira la
peticion atendida.

d) Peticiones BC Disconnect (desconexion de BG- Se tratara la peticidbn que encabeza la cola
de prioridad 3. Se generara una asignacion que desconecta el IT. Se suprimira la peticién
atendida.

e) Peticiones Transp (transparente) — Se tratara la peticion que encabeza la cola de prioridad 4.

Se comprobara el IT para el que se ha generado la peticién con el fin de determinar si esta
conectado o desconectado.

Si el IT esta conectado, deberan contarse los bits utilizables del grupo de canales para
determinar si existe capacidad suficiente para admitir los bits adicionales requeridos. De no

existir esa capacidad, se generara la asignaciéon que desconecta el BC disponible (y el IT
asociado). El proceso RAG debera tratar de nuevo la cola de prioridad 1 cuando se produzca
de nuevo el impulso de disparo.

Si el IT esta conectado y existe suficiente capacidad para admitir los bits adicionales, debera
comprobarse el numero BC del canal portador conectado (nlknpesa determinar si es

par o impar. Sk es par, se examinara el BC (num&ré 1) inmediato superior. S es

impar, se examinara el BC (numeko- 1) inmediato inferior. El objetivo es atribuir la
primera porcion (que contiene el MSB) del canal de 64 kbit/s a un BC con nimero impar.
Sik es para el B& + 1 esta contenido en el grupo, debera comprobarse el tipo de-BC
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Si el tipo es "desconectado", "disponible para datos" o "disponible para voz", debera
asignarse el IT de 64 kbit/s al By, por consiguiente, al BKC+ 1). Si el tipo del Bk + 1

es "banco fax", "datos" o "voz", se requerirAd una reasignaciéon de ese IT, que se hara
invocando el procedimiento de busqueda de banco fax (véase A.1.1.2.1.7), el procedimiento
de busqueda de datos (véase A.1.1.2.1.6) o el procedimiento de busqueda de voz (véase
A.1.1.2.1.8), respectivamente. Si el tipo del BE 1 es "banco" o "preasignado”, o si el BC

k+1 no estd contenido en el grupo, se invocard (segun se indica mas adelante) el
procedimiento de busqueda transparente.

Sik es impar debera seguirse un método similar. En este caso, el BC que ha de examinarse
esk— 1.

Si el IT esta desconectado, se contara el nimero de bits utilizables en grupo para determinar
si puede admitirse la peticiébn (se precisan 8 bits). En caso afirmativo, se invocara el
procedimiento de busqueda transparente. En caso contrario se generara un mensaje de
renovacion (véase A.1.1.2.1.5) con el fin de seleccionar para la asignacion un par de BC
adecuados. El procedimiento de busqueda transparente entrega el nimero de codificador que
ha de utilizarse (véase A.1.1.2.1.4 para la seleccién del codificador) y los valores de
11 variables (véase el cuadro A.2). Estas variables consisten en los dos canales portadores
(bc y bc + 1) seleccionados para la atribucién del IT de 64 kbit/s, los dos IT (nrvl y nrv2)
gue ocupan los canales portadores bc y bc + 1, los canales portadores (bcvl y bcv2) a los
gue pueden reasignarse nrvl y nrv2, los dos IT (nrv3 y nrv4) que ocupan los canales
portadores bcvl y bcv2 y los canales portadores de sobrecarga (bcv3 y bcv4) a los que
pueden reasignarse los IT nrv3 y nrv4. El canal portador bc es un BC de numero par. La
variable "éxito" da el resultado de la busqueda. Si ésta tiene éxito, esa variable se fija a
TRUE (verdadero) o FALSE (falso).

Cuadro A.2/G.763 — Variables del procedimiento de busqueda transparente

nr

cd Numerale codificador MICDA seleccionado para la peticion

bc Numerale BC para la atribucion del primer cuarteto del IT de 64 kbit/s
bc+1 Numerale BC para la atribucion del segundo cuarteto del IT de 64 kbit/s
nrvl Numeralel IT que ocupa bc en ese momento

nrv2 Numerale IT que ocupa bc + 1 en ese momento

bcvl Numerale BC para la reasignacion de nrvl

bcv2 Numerale BC para la reasignacién de nrv2

nrv3 Numeralel IT que ocupa bcvl en ese momento

nrv4 Numeralel IT que ocupa bcv2 en ese momento

bcv3 Numerale BC para la reasignacién de nrv3

bcv4 Numerale BC para la reasignacion de nrv4

Suceso | Resultado de la busqueda (VERDADERO o FALSO)

Numeradel IT que pide un canal transparente de 64 kbit/s

NOTA 1 —nrvl, nrv2, nrv3, nrv4: 0 indica que no es necesaria la reasignacién/desconexion de IT.

NOTA 2 — bevl, bev2, bev3, bev4: 0 indica que esos BC no se necesitan para la reasignacign.
NOTA 3 — bcv3 y bev4 son BC de sobrecarga.
NOTA 4 — bc es un numero par.

NOTA 5 — El primer cuarteto del IT de 64 kbit/s contiene el MSB.
NOTA 6 — La variable "nr" es la Unica variable de entrada.
NOTA 7 — bc + 1 se obtiene a partir de la variable "bc".
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Cuando una variable nrv (de nrvl a nrv4) es 0, no se necesita la reasignacion/desconexion
del IT. Siempre que una variable bcv (de bcvl a bcv4) sea 0, no se necesita el BC para la
reasignacion.

El IT nrvd debe examinarse primero. Si nrv4 es 0 (reasignacion/desconexion de IT no
requerida), debera examinarse nrv3. Si nrv4 es distinto de 0 (reasignacion/desconexion de IT
requerida) y bcv4 es también distinto de 0 (BC necesario para la reasignacion de nrv4), nrv4
deberé reasignarse a bcv4. Debera examinarse nrv3 en el impulso de disparo siguiente.

Si nrv4 es distinto de 0 y bcv4 es 0 (BC no necesario para la reasignacion de nrv4), nrv4
debera desconectarse (internamente) y examinarse nrv3.

Deber& implementarse un proceso equivalente para nrv3y nrv2.

Cuando se examina nrv1, si es igual a 0 (reasignacién/desconexion de IT no requerida), el IT
de 64 kbit/s debera asignarse al canal portador bc.

Si nrvl es distinto de 0 (reasignacion/desconexién de IT requerida) y bcvl es también
distinto de 0 (BC requerido para la reasignacion de nrvl), nrvl debera reasignarse a bcvl.
En el impulso de disparo siguiente el IT de 64 kbit/s se asignara al canal portador bc.

Si nrvl es distinto de 0 (conectado) y bcvl es 0 (BC no requerido para la reasignacion de
nrvl), nrvl debera desconectarse (internamente) y el IT de 64 kbit/s se asignara al canal
portador bc.

Al implementar todo esto, la peticion de servicio debera suprimirse de la cola de prioridad 4.

Peticion Fax_banKbanco fax — Se tratara la peticion que encabeza la cola de prioridad 5.

Se determinara primero si existe suficiente capacidad portadora para la atribucion del banco

fax. Si existe suficiente capacidad, se invocara el procedimiento de busqueda de banco fax

(véase A.1.1.2.1.7) para seleccionar un BC adecuado para la asignacion de un banco fax. El
procedimiento de busqueda de banco fax entrega valores para las tres variables definidas en
Al1.1.2.1.7.

Debera examinarse el IT nrv. Si nrv es 0 (BC esta desconectado), el banco fax debera
asignarse al canal portador BC.

Si nrv es distinto de 0 (BC esta conectado) y bcv es también distinto de 0 (reasignacion
requerida), IT nrv debera asignarse a BC bcv. En el proximo impulso de disparo, el banco
fax debera asignarse a un canal portador BC.

Si nrv es distinto de 0 (BC conectado) y bcv es 0 (reasignacion no requerida), nrv debe ser
(internamente) desconectado y el banco fax debera asignarse a un canal portador BC. La
peticion de servicio, en la implementacion, debera suprimirse de la cola de prioridad 5.

Peticiones de datos — Para la transmision de un canal de datos se necesita una codificacion
de cinco bits. Cuatro bits se obtienen asignando el IT de datos a un BC de cuatro bits en la
gama de BC normales. El quinto bit (LSB) se obtiene de un grupo de cuatro bits
denominado banco de bits. Para este fin se crean BC de cuatro bits especiales de tipo
"banco" en la trama portadora. Los criterios para la creacion de canales banco se especifican
en el cuadro A.3.
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Cuadro A.3/G.763 — Criterios para la creacion/supresion de bancos de bits

Creacion de bancos de bits (en la asignacion de un nuevo canal de datos)

Si Banco no necesario
Disponible para dato15.11. BQ

i .. nd
épresente? No Banco necesario sib < a4

Supresidn de bancos de bits (nota)

nd . .
nb > 7 +1 Suprimir el banco de mayor numero

nd Numero de canales de datos utilizados y pedidos (preasignados y DSI)
nb Numero de bancos utilizados

NOTA — Si el banco acaba de crearse, se esperan dos tramas DCME antes de aplicar el criterio de
supresion. Si durante el periodo de espera de 2 tramas DCME se envia un mensaje de sefializacipn USM,
se espera una trama DCME adicional.

Debe tratarse la peticion que encabeza la cola de prioridad 6. En primer lugar, debe
determinarse si se necesita un nuevo banco de bits. A continuacién, se comprueba el IT para
el cual se ha generado la peticion, con el fin de determinar si esta conectado a un BC.

Si el IT esta conectado, deberad hacerse un recuento de bits para determinar si existe
suficiente capacidad portadora para la atribucion del IT de datos (incluida la creacién de un
canal "banco" adicional si es necesario).

Si existe suficiente capacidad, el BC conectado esta en la gama normal y no se necesita un
nuevo "banco" de bits, deberd hacerse una asignacion del IT de datos al BC conectado.

Si se requiere un banco de bits, debera asignarse del mismo modo que un canal de datos
invocando el procedimiento de busqueda de datos (especificado mas adelante). Se generaré
un mensaje de asignacion que conecta el BC seleccionado al IT N.° 250. En el impulso de
disparo siguiente, el IT de datos se asignara al BC conectado.

Si se dispone de suficiente capacidad, pero el BC conectado esta en la gama de sobrecarga
el IT de datos se asignara invocando el procedimiento de busqueda de datos (especificado
mas adelante).

Si no se dispone de suficiente capacidad y el IT esta conectado, se generard un mensaje de
desconexion.

Si el IT est4 desconectado se hard un recuento de los bits utilizables en el grupo con el fin de
determinar si existe suficiente capacidad para atribuir la llamada de datos. Si no se dispone
de suficiente capacidad se generara un mensaje de renovacion. Si se dispone de suficiente
capacidad y no se necesita un nuevo banco de datos, se invocara el procedimiento de
busqueda de datos (véase A.1.1.2.1.6) con objeto de seleccionar un BC adecuado para la
asignacion del IT de datos. Si se necesita el banco de bits, éste debera asignarse primero, \
después se asignara el IT de datos segun se indica a continuacion. El procedimiento de
busqueda de datos indica el numero de codificador MICDA que se utilizara (véase
A.1.1.2.1.4 para la seleccion del codificador MICDA) y tres valores para las tres variables
definidas en A.1.1.2.1.6.

Se examinara el IT nrv. Si nrv es 0 (BC desconectado), el IT de datos se asignara al canal
portador bc.

Si nrv es distinto de 0 (BC conectado) y bcv es también distinto de 0 (reasignacién
requerida), nrv se reasignara a bcv. En el impulso de disparo siguiente el IT de datos se
asignara al canal portador bc.
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S nrv es digtinto de 0 (BC conectado) y bcv es 0 (reasignacion no requerida), se
desconectard (internamente) nrv y se asignara el IT de datos al canal portador bc.

Al aplicar lo anterior se suprimird la peticion de servicio de la cola de prioridad 6.

h) Peticiones de voz — Debera tratarse la peticion que encabeza la cola de prioridad 7. Debera
comprobarse el IT para el cual se generd la peticion para determinar si esta conectado a
un BC.

Si esta conectado y el tipo de BC es "disponible para voz" o "disponible para datos”, el IT se
asignara al BC disponible. Si el tipo de BC es "datos" se hara una asignacion a ese BC.

Si el IT esta desconectado, los bits utilizables del grupo se contaran para determinar si existe
suficiente capacidad para admitir la llamada vocal. En caso negativo, se generara un mensaje
de renovacion.

Si existe suficiente capacidad se invocara el procedimiento de busqueda de voz a fin de
seleccionar un BC adecuado para la asignacion. Este procedimiento indica el nimero de
codificador MICDA que se utilizard (véase A.1.1.2.1.4 para la seleccion del codificador
MICDA) y los valores de las variables "nrv" y "bc", definidas en A.1.1.2.1.2.

Sinrv es 0 (BC desconectado), el IT vocal se asignara al canal portador bc. Si nrv es distinto
de 0 (BC conectado), nrv debera desconectarse (internamente) y el IT vocal se asignaré al
canal portador bc.

Al realizar esto, se suprimird la peticion de servicio de la cola de prioridad 7.

i) El procedimiento de busqueda transparente, el procedimiento de blusqueda de datos y el
procedimiento de busqueda de voz buscan BC para atribuirlos a los IT de peticiones
transparentes, peticiones de datos y peticiones de voz, respectivamente. El procedimiento de
busqueda de banco fax busca un BC para atribuirlo a un banco fax para peticiones
Faxbank_req. En cada procedimiento, una exploracién de la gama de BC normales
comenzara en un punto de partida aleatorizado que no se especifica en el presente
documento.

A.1.1.2.1.3 Tarea de generacion de mensajes de renovacion

En las tramas DCME, cuando no se trate la cola de prioridad 0 y no hayamensgjesenlascolas1la?,

se generara un mensaje de renovacion. También se generara un mensaje de renovacion cuando I
colas de prioridad 4 a 7 contengan una peticion o peticiones que no puedan ser atendidas debido a |
falta de disponibilidad de capacidad portadora, a menos que se genere un mensaje "disconnect".

La renovacién se efectuard explorando la gama de BC normales (de B@INimite superior del

grupo) y la gama de BC de sobrecarga (del BG5Kl.al mayor nimero permitido por el tamafio del
grupo). Los BC preasignados no se renovaran. Se renovaran todas las conexiones de 64 kbit/s
asignadas dinamicamente, pero limitAndose a los BC de numero par (el BC inmediato superior no se
renovara). Todos los demas mensajes de renovacion alternaran entre la gama normal y la de
sobrecarga. En cada gama, los BC se renovaran secuencialmente desde el mas bajo al mas alt
recomenzando el ciclo tras la renovacion del BC mas alto de la gama. Siempre que se renueve un BC
todos los elementos de informacion requeridos se insertaran en el mensaje "assign". La renovacion
de BC de banco de bits y banco fax se transmitird con las @58y 251 respectivamente.

Cuando un BC normal va a ser renovado y su tipo en ese momento es "disponible para voz" o
"disponible para datos", el nUmero de apariciones de renovacion se incrementa en 1. Si el nimero de
apariciones de renovacion es igual al limite predeterminado de Entero [255 x 61 dividido por b],
siendo b el nimero de canales portadores normales del haz, se generard un mensaje de asignacion
desconexion, el nUmero de apariciones de renovacion se pone a cero y se desconecta el IT conectad
al BC. En otro caso, se generara un mensaje de asignacion de renovacion.
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A.1.1.2.1.4 Actualizaciéon de mapa/seleccion de codificador
El proceso RAG almacena informacién de dos tipos:

a) Pardmetros de procesoque consisten en numeros y formaciones indizadas. Esta
informacion es de caracter estatico (derivada de los datos de configuracion).
b) Mapa de recursos — Esta informacion es dinamicamente variable, identifica el estado de los

BC e IT, el tipo de IT y las conexiones de codificador MICDA.

En la inicializacién (provocada por el MCH), el mapa de recursos debe fijarse a un estado conocido
(los BC, IT y codificadores MICDA desconectados) y los parAmetros de proceso deberan cargarse en
el proceso RAG que generara entonces los mensajes "Seizesc" y "Seizebank" para proporcionar a
proceso SBC la informacion necesaria para la atribucion de canales preasignados y bancos de bit:
(asociados con esos canales). La atribucién de canales preasignados (determinada por los datos c
configuracion) sera conforme a las necesidades de la estructura portadora (véase 5.2).

Inmediatamente después de la inicializacion el proceso RAG generara también el mensaje "Set_Pre"
para el proceso ENC. Este mensaje provoca la toma de un codificador MICDA para una conexién
preasignada y la puesta del modo de codificacion a 8, 5, 4, o facultativamente 3 6 2 bits.

La tarea de actualizacion de mapas/seleccion de codificador efectla las acciones siguientes comc
resultado de cambios de tipos de canal y de la implementacién de peticiones de servicio:

a) Actualiza las conexiones BC e IT, el tipo de BC y almacena la informacion del mapa de
recursos.

b) Actualiza las conexiones del codificador y almacena la informacion en el mapa de recursos.

C) Genera los mensajes de salida en los trayectos de sefializacién 8, 13y 16.

El mapa de recursos puede representarse con formaciones indizadas de la manera siguiente:

a) Laformacion Sat Esta formacién, indizada por nimero de IT, contiene un numero de BC
para cada IT, es decir, Sat(IT) = numero de BC. Esta formacion proporciona el mapa de
asociacion IT a BC. Si el IT est4 asociado al BC N.° 0 en la formacion, se desconecta el IT.

b) La formacion IT— Esta formacion, indizada por nimero de BC, contiene un namero de IT
para cada BC, es decir, IT(BC) = numero de IT. Esta formacién proporciona el mapa de
asociacion BC a IT. Si el BC esta asociado al IT N.° 0 en la formacion, se desconecta el BC.

C) La formacion de tipos- Esta formacién, indizada por numero de BC, contiene una
identificacion de tipo de BC para cada caso, es decir, tipo(BC) = tipo de BC. Los tipos de
BC son los enumerados anteriormente en A.1.1.2.1.

d) La formacion Cod- Esta formacion, indizada por niumero de IT, contiene el nUmero de
codificador conectado para cada IT, es decir, Cod(IT) = nimero de codificador. Cuando el
IT esta conectado al codificador N.° O, el IT esta desconectado.

Las conexiones BC e IT y los tipos de BC se actualizaran en funcion de los sucesos que se
produzcan en el proceso RAG de conformidad con los cuadros A.4 y A.5, respectivamente. La

supresion de banco de bits se harad de conformidad con el criterio especificado en el cuadro A.3.
Cuando existen las condiciones para la supresién de un banco de bits, se suprimira el BC de bancc
de bits de numero més alto cambiando su tipo por "Desconectado”. En la figura A.6 se dan ejemplos
de conexion y de actualizacion de tipo de BC (las conexiones de BC e IT se representan con puntos
en el plano de coordenadas cartesianas de BC e IT).

Siempre que se haga una nueva asignacion de un IT previamente desconectado (salv@%) 0 N.

251), se seleccionard un codificador MICDA entre los codificadores disponibles del grupo de
codificadores MICDA vy se registrara en la formacién Cod para ese IT. Siempre que se haga una
reasignacion de un IT previamente conectado deberd mantenerse el codificador asociado en ese
momento con el IT.
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Siempre que se desconecte un IT debera devolverse el codificador MICDA asociado al grupo de

codificadores disponibles.

Cuando se atiende una peticion de asignacién y se actualiza la conexion y el tipo de BC, se generar:
el mensaje "Assign” (sefiales 8, 13 y 16). El formato de mensaje es (BC, IT, tipo, nimero de
codificador). En el mensaje sélo puede aparecer un subconjunto de tipos de BC, a saber: "voz",

"datos", "transparente", "banco fax", "

banco" y "desconectado”. Si el tipo de BC es "desconectado”,

el nimero de codificador identifica el codificador MICDA conectado al IT (y BC) antes de la

desconexion.

Siempre que se produzca una desconexion implicita la accién correspondiente sera conforme al

cuadro A.6.

Si se utiliza un USM facultativo, la tarea de actualizacion de mapa/seleccién de codificador no se
efectuara en las tramas DCME)2n, etc. (es decir, cadgsima trama de DCME) de la multitrama

DCME.

Cuadro A.4/G.763 — Actualizacion de conexiones BC e IT

Suceso Formacion Formacion Formacion
(proceso RAG) IT para BC BC para IT ITparaBC +1
Asignar IT aBC (distinto de IT BC No cambia
64 kbit/s)
Accion directa | Desconectar IT de BC (distinto de 0 0 No cambia
64 kbit/s)
Asignar IT a BC (64 kbit/s) IT BC 0
Desconectar IT de BC (64 kbit/s) 0 0 0
Asignar un BC banco 0 No cambia No cambig
Desconexion | Asignar ITn a BC conectado a IT ITn 0 No cambia
implicada
Reasignacion de IT de BC a BCn 0 BCn No cambia
NOTA — Conexién de BC a IT N.° 0 significa desconexién de BC. Conexion de IT a BC N.° 0 significa
desconexion de IT.
Cuadro A.5/G.763 — Actualizacion de tipos de BC
Suceso (proceso RAG) TipodeBC TipodeBC +1
Mensaje recibido: Segun lo determinado por la tareaNo cambia
de preprocesamiento de entrada
"Datainact (IT)"
"Voiceinact (IT)"
"Data (IT)"
"Voice (IT)"
Asignacion de IT vocal a BC Voz No cambia
Asignacion de IT de datos a BC Datos No cambia
Asignacion de banco de bits a BC Banco No cambia
Desconexion de BC/supresién de banco de bjts Desconectado No cambia
Asignacion de IT de 64 kbit/s a BC Transparente Transparente
Desconexion de IT de 64 kbit/s de BC Desconecatdo Desconectgdo
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Cuadro A.6/G.763 — Acciones causadas por desconexiones implicitas

Desconexion implicita Accion
BC "Datos' Generar mensgje "Reinsert (BC)"
BC de sobrecarga Generar mensgje "Remove (BC)"
BC "Banco” Generar mensgje " Releasesc (BC)"
IT Generar mensgje "Release (ADPCM encoder number)”
BC 4 BC*
BC+1dc(_tt
~G N
BC+1( < va BC dc(OJe—4 3t
ank
BC t OH\T; da T
Y v Y
° —O—0 > T 01 O > T
IT T
a) Asignacion de IT de 64 kbit/s b) Desconexion de IT de 64 kbit/s
A
BC 4 Bcé\dc
ank
Gamade ‘/* Y
sobrecarga T
\b antS i d (—‘
C/‘ \[I‘ va O‘ \./4 va
b4 b4
g O > T 0 = O T
IT T1509550-92
¢) Asignacion de banco de bits d) Reasignacion de IT de datos
b Banco
d Datos

da Disponible para datos

dc Desconectado

t  Transparente

v Voz

va Disponible paravoz

NOTA - Los circulos representan un par de BC e IT conectados e indican el tipo de BC. Los circulos en los ejes vertical
y horizontal son BC e IT desconectados, respectivamente. Los circulos de puntos son conexiones previas que, en la
asignacion, se sustituyen por nuevas conexiones (circulos de linea continua).

Figura A.6/G.763 — Ejemplos de actualizacion de conexion y de tipo de BC

A.1.1.2.1.5 Procedimiento de busqueda transparente

El procedimiento de busqueda transparente busca capacidad para la atribucion del IT de 64 kbit/s. La
busqueda se limitara a la gama de BC normales.

El procedimiento generara, como salida, 11 valores para las 11 variables definidas en el cuadro A.2 e
ilustradas en la figura A.7. También seleccionara un numero de codificador MICDA del grupo de
codificadores disponibles. No obstante, si el IT esta conectado, el codificador MICDA utilizado en
ese momento se conservara para la nueva conexion.

El procedimiento seleccionara el par bc, bc + 1 en la gama de BC normales utilizando el esquema de
prioridad especificado en el cuadro A.7. La basqueda se efectuara de la prioridad 1 a la prioridad 15.
Existe la posibilidad de que ninguna de las 15 esté disponible. En ese caso, si el IT solicitante esta
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conectado a un BC, el IT sera desconectado. Si el IT solicitante no esta conectado, se generara ul
mensaje de renovacion.

bcv3 bcv4
BC N.°
A A
ITN.° nrvl nrv2 nrv3 nrv4
BC N.° bc bc+1 bevl bcv2

| f I

T1509560-92

A
IT de 64 kbit/s N.}
nr

Figura A.7/G.763 — Variables del procedimiento de busqueda transparente

Cuadro A.7/G.763 — Esquema de prioridades del procedimiento de basqueda transparente

Prioridad TiposdeBC
1 Desconectado/desconectado
2 Disponible/desconectado
Desconectado/disponible
3 Disponible/disponible
4 V 0z/desconectado
Desconectado/voz
5 Voz/disponible
Disponible/voz
6 Voz/voz
7 Datos/desconectado
Desconectado/datos
8 Disponible/datos
Datog/disponible
9 Datos/voz
Voz/datos
10 Datos/datos
11 Desconectado/banco fax
Banco fax/desconectado
12 Disponible/banco fax
Banco fax/disponible
13 V oz/banco fax
Banco fax/voz
14 Datos/banco fax
Banco fax/datos
15 Banco fax/banco fax
Desconectado BC desconectado
TiposdeBC  Tiposde pares de BC candidatos (bcy bc + 1)
Disponible BC disponible, ya sea "disponible paravoz" o "disponible para datos"
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Si bc (bc + 1) contiene € IT nrvl (nrv2) de datos, el canal portador bcvl (bcv2) se seleccionara (en
la gama de BC normales) para la reasignacion de nrvl1 (nrv2) utilizando las prioridades siguientes:

Prioridad 1 — BC "disponible para datos".
Prioridad 2 — BC "desconectado”.
Prioridad 3 — BC "disponible para voz".
Prioridad 4 — BC "voz".

Si bc (bc + 1) contiene el IT nrvl (nrv2) banco fax, el canal portador bcvl (bcv2) se seleccionara
(en la gama de BC normales) para la reasignaciéon de nrvl (nrv2) utilizando las prioridades
siguientes:

Prioridad 1 — BC "desconectado”.
Prioridad 2 — BC "disponible para voz".
Prioridad 3 — BC "disponible para datos".
Prioridad 4 — BC "voz".

Si el IT nrv3 (nrv4), que ocupa el BC seleccionado, es de tipo vocal, el BC bcv3 (bcv4) de
sobrecarga se seleccionara para la reasignacion de nrv3 (nrv4).

Si bc (bc + 1) contiene el IT nrvl (nrvi®)cal, el canal portador bcvl (bcv2) se seleccionara para la
reasignacion de nrv1 (nrv2), utilizando las prioridades siguientes:

Prioridad 1 — BC normal "desconectado"”.
Prioridad 2 — BC normal "disponible para voz" o "disponible para datos".
Prioridad 3 — BC de sobrecarga "desconectado”.

A.1.1.2.1.6 Procedimiento de busqueda de datos

El procedimiento de busqueda de datos busca un BC para la atribucién de un IT de datos. La
bdsqueda se limitara a la gama de BC normales. El procedimiento seleccionara un BC utilizando el
siguiente esquema de prioridades:

Prioridad 1 — BC "disponible para datos".
Prioridad 2 — BC "desconectado”.

Prioridad 3 — BC "disponible para voz".

Prioridad 4 — BC "voz".

Una de las cuatro posibilidades estara disponible.

El procedimiento seleccionara un namero de codificador (si el IT esta conectado se emplea para la
seleccion el codificador utilizado en ese momento) y generara como salida tres valores para las
variables definidas a continuacion:

bc: Numero de BC para la atribucion del IT de datos;
nrv.:  Numero del IT que ocupa el bc en ese momento;
bcv:  NuUumero de BC para la reasignacion de nrv.

Obsérvese que nrv = 0 indica un BC desconectado y bcv = 0 indica que no se necesita una
reasignacion.
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A.1.1.2.1.7 Procedimiento de busqueda de banco fax

El procedimiento de busqueda de banco fax busca un BC para la atribucion de un IT de banco fax.
La basqueda se limitard a la gama de BC normales. El procedimiento seleccionard un BC utilizando
el siguiente esquema de prioridades:

- Prioridad 1 — BC "desconectado".

- Prioridad 2 — BC "disponible para voz".

- Prioridad 3 — BC "disponible para datos".

- Prioridad 4 — BC "voz".

Una de las cuatro posibilidades estara disponible.

El procedimiento seleccionara como salida tres valores para las variables definidas a continuacion:
bc: Numero de BC para atribucion del IT de datos;

nrv: Numero del IT que ocupa el bc en ese momento;

bcv:  Numero de BC para la reasignacion de nrv.

Obsérvese que nrv = 0 indica un BC desconectado y bcv = 0 indica que no se necesita una
reasignacion.

A.1.1.2.1.8 Procedimiento de busqueda de voz

El procedimiento de blusqueda de voz busca un BC para la atribucion del IT vocal, y explorara
primero la gama de BC normales e intentara seleccionar uno de esos dos tipos de BC basandose en
prioridad siguiente:

Prioridad 1 — BC "desconectado".
Prioridad 2 — BC "disponible para voz" o "disponible para datos".

Si la busqueda no tiene éxito se explorara la gama de BC de sobrecarga desde el BC mas bajo al mé
alto admisible, hasta que se halle un BC desconectado.

El procedimiento seleccionara un numero de codificador MICDA y generara, como salida, dos
valores para las dos variables definidas a continuacion.

bc: Numero de BC para la atribucion del IT vocal;
nrv:  Numero del IT que ocupa el bc en ese momento.

Obsérvese que nrv = 0 indica un BC desconectado.

A.1.1.2.2 Proceso de creacion de mapa de bits de BC

La conexidn de entrada/salida del proceso SBC se indica en la figura A.4. El proceso SBC recibe los
mensajes por el trayecto de sefializacion 13 y genera el mapa de bits de BC (trayecto de sefializacior
14) y el mapa de modo (trayecto de sefializacion 15).

Una funcion del proceso SBC es establecer la asociacion entre los bits de cada salida de codificadol
MICDA vy los bits de la trama portadora (trayecto de sefializacion 14. mapa de bits de BC). El
proceso SBC determina también el modo de 4, 3 6 2 bits de los codificadores MICDA utilizados
para voz (trayecto de sefalizacion 15: mapa de modo).

En estas dos funciones estan incluidos el tratamiento de bancos de bits y la creacion de canales d
sobrecarga. El tratamiento de bancos de bits consiste en obtener segun reglas predeterminadas ¢
LSB de cada canal de cada uno de los bancos de bits existentes.

Cuando se requiere el modo sobrecarga, la utilizacién de la codificaciébn de 3 bits por muestra se
distribuye en todo el conjunto de canales vocales. El objetivo es que la velocidad de codificacion
media sea casi igual para los BC vocales normales (sujetos a sustraccion de bits) y los canales de
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sobrecarga. Esto se obtiene robando de manera seudoal eatoria bits de los BC utilizables y alternando
cada BC de sobrecarga entre la codificacion de 4 y 3 bits (también de manera seudoaleatoria).

Cuando el procedimiento de creacion de canal de sobrecarga de 4/3 bits descrito anteriormente nc
pueda proporcionar el niumero requerido de canales de sobrecarga, podra utilizarse el procedimientc
de creacion de canal de sobrecarga de 3/2 bits. Este procedimiento, de modo similar al
procedimiento de 4/3 bits, hace que la velocidad de codificacion MICDA media sea casi igual para
los BC vocales normales (sujetos a sustraccion de bits) y los canales de sobrecarga. En este cas
también se utiliza la rotacién y conmutaciéon seudoaleatorias de bits entre dos tamafios de canal de
sobrecarga alternados (canales de 3 bits y 2 bits).

El proceso SBC mantiene 11 listas. Todas las listas contienen, en orden ascendente, los nimeros d
BC que estdn comprendidos en las categorias definidas a continuacion. Los BC se extraen de esa
listas o se insertan en las mismas, conservando siempre los nimeros de BC en orden ascendente. L
BC puede aparecer solamente en una lista en el mismo momento.

- Listas vocales — Esta lista contiene todos los numeros de BC de tipo "voz", "disponible para
voz", o "desconectado" que estan dentro de la gama de BC normales. La recepcion de
mensajes por el trayecto de sefializacion 13 puede cambiar el contenido de la lista. En la

inicializacion, esta lista contiene todos los nimeros de BC normales sujetos a DSI.

- Lista de BC de sobrecarga — Esta lista contiene todos los numero de BC de tipo "voz" que
guedan en la gama de BC de sobrecarga. La recepcion de mensajes por el trayecto de
sefalizacion 13 puede cambiar el contenido de esa lista. En la inicializacion esta lista no
contiene inscripciones.

- Lista de canales de 40 preasignados — Esta lista contiene todos los numeros de BC
preasignados como canales de 40 kbit/s. En la inicializacion esta lista no contiene
inscripcion. El proceso RAG enviara informacion (mensaje "Seizesc") directamente después
de la inicializacion que pone el contenido de esa lista en su estado definitivo, tras lo cual el
contenido no cambia.

- Lista de canales de 32 preasignados — Esta lista contiene todos los numeros de BC
preasignados como canales de 32 kbit/s. Se trata de manera analoga a la lista de canales d
40 preasignados.

- Lista de canales de 24 preasignados — Esta lista contiene todos los numeros de BC
preasignados como canales de 24 kbit/s. Se trata de manera analoga a la lista de canales d
40 preasignados.

- Lista de canales de 16 preasignados — Esta lista contiene todos los numeros de BC
preasignados como canales de 16 kbit/s. Se trata de manera analoga a la lista de canales d
40 preasignados.

- Lista de canales de 64 preasignados — Esta lista contiene los numeros de BC pares
preasignados como canales de 64 kbit/s. Se trata de manera analoga a la lista de canales d
40 preasignados.

- Lista de datos — Esta lista contiene todos los nimeros de BC de tipo datos o disponible para
datos. La recepcion de mensajes por el trayecto de sefializacion 13 puede cambiar el
contenido de esta lista. En la inicializacion esta lista no contiene inscripciones.

- Lista de bancos fax — Esta lista contiene todos los niumeros de BC de tipo banco fax. La
recepcion de mensajes por el trayecto de sefializacion 29 puede cambiar el contenido de ests
lista. En la inicializacién esta lista no contiene inscripciones.

- Lista de bancos de bits — Esta lista contiene todos los nimeros de BC de tipo banco. La
recepcion de mensajes por el trayecto de sefializacion 13 puede cambiar el contenido de ests
lista. En la inicializacion, esta lista no contiene inscripciones. El proceso RAG enviara,
informacion (mensaje "Seizebank") directamente después de la inicializacion, que inserta los
BC de banco para los canales preasignados que figuran en la lista.
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- Lista transparente — Esta lista contiene los numeros de BC pares de tipo "transparente”. La
recepcion de mensajes por el trayecto de sefializacion 13 puede cambiar el contenido de ests
lista. En la inicializacién, esta lista no contiene inscripciones.

Las transiciones de BC posibles entre listas no preasignadas se ilustran en la figura A.8. Obsérvese
que para los BC "transparentes", sélo el BC bc (cuarteto inferior) se pone en la "lista transparente" o
se extrae de ella. EI BC bc + 1 (cuarteto superior) se extrae de la lista de canales vocales o de la listz
de canales de datos al conectar la llamada de 64 kbit/s y se vuelve a insertar en la lista de canale
vocales al desconectarla. Obsérvese que un numero de BC sdélo figura en una lista.

La figura A.9 representa las transiciones de BC correspondientes a los ejemplos a), b), ¢) y d) de la
figura A.6.

El proceso SBC mantiene también la formacién del codificador. En esa formacion, cada indice
corresponde a un numero de BC posible. El punto indizado es el niumero de codificador utilizado por
ese BC. En la inicializacion contiene solamente ceros.

BC que no figuran
en ningunalista

A

Listade
bancos

Listade
bancos fax

T1509570-92

Figura A.8/G.763 — Transiciones posibles de BC en el proceso SBC
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BC que no figuran
en ningunalista

Listade
canalesde
sobrecarga

Listade
bancos

Listade
canaes
de datos

T1509580-92

Figura A.9/G.763 — Transiciones de BC en los casos a), b), ¢) y d) de la figura A.6

A.1.1.2.2.1 Tratamiento de bancos de bits

Se colocara un numero de BC de banco de bits en la lista de banco cuando se reciba un mensaj
"Assign" que contenga el IT N250, si el numero BC asociado no figura todavia en la lista del
banco de bits. El nimero de BC en cuestion se eliminara de la lista de canales vocales cuando estt
ocurra.

Un namero de BC del banco de bits se suprimird de la lista del banco cuando se reciba un mensaje
"Releasesc" para ese BC. El nimero de BC se pondra de nuevo en la lista de canales vocales.

Cuando se produzca un impulso de disparo, la posicion de los LSB de las llamadas de datos tratada:
(canales de 40 preasignados o canales DSI declarados como de datos) se generara de la mane
siguiente:

a) LSB del numero de BC en la posicion 1 de la lista de canales de 40 preasignados:
MSB del numero de BC en la posicion 1 de la lista de bancos.
b) LSB de numero BC en las posiciones 2 a 4 de la lista de canales de 40 preasignados:

segundo, tercero y cuarto bits, respectivamente, en el nimero de BC que figura en la
posicion 1 de la lista de bancos.

C) LSB del numero de BC en la posicion 5 de la lista de canales de 40 preasignados:
MSB del numero de BC en la posicion 2 de la lista de bancos.

Se sigue este procedimiento hasta que se hayan tratado los numeros de BC de la lista de canales ¢
40 preasignados, tras lo cual siguen los numeros de BC que figuran en la primera posicion de la lista
de canales de datos.

Recomendacion G.763 (10/98) 119



A.1.1.2.2.2 Creacion de canales de sobrecarga

Cuando se recibe por el trayecto de sefializacion 13 cualquiera de los mensajes "Assign”, "Reinsert"o
"Remove”, se actualiza la lista de canales vocales o la lista de canales de sobrecarga y se calculan le
longitudes de la lista Nv (lista de canales vocales) y Nov (lista de canales de sobrecarga) asociadas
Si Nov es 0, no se necesita la creacion de canales de sobrecarga.

Si Nov es mayor que 0, pero no mayor que Nv/3, el numero (N4) de canales de la gama de
sobrecarga que se transportara en 4 bits por muestra se calculara como sigue:

[(Nvx4xNov 10

N4 = Entero +——Novx3
E Nv + Nov 2%

Ademas, cuando Nov es mayor que 0, las variables enteras Pv y Pov se calcularan como sigue:
Pv = (mddulo Nv de IT)
Pov =(mddulo Nov de IT)

donde IT es el niumero de IT contenido en el mensaje "Assign” (véase la nota). Pv y Pov representan
posiciones en las listas de canales vocales y de sobrecarga. Estas posiciones se numerafilde 0 a Nv
y de 0 a Nov1, respectivamente.

NOTA — Si se utiliza un USM facultativo, la informacion del namero de IT en las tramas DGMEn) etc.
(es decir, cada-ésima trama DCME) de la multitrama DCME se utilizar4 también para crear canales de
sobrecarga.

Cuando se produce el impulso de disparo, los BC, amacenados en la lista de canales de sobrecarga

en los N4 primeros lugares (modulo Nov) a partir de la posicion Pov de la lista, se marcaran como
canales de 4 bits. Los BC restantes de la lista de canales de sobrecarga se marcaran como canales
3 bits.

El modo 4/3 bits del primer BC en la lista de canales de sobrecarga se verificara para determinar si el
modo es 3 bits 6 4 bits. Si el modo es 3 bits, los BC almacenados en la lista de canales vocales en lo
tres primeros lugares a partir de la posicion Pv en la lista, se pondrdn al modo 3 bits. Las
asociaciones de bits siguientes se introduciran en el mapa de bits de BC:

a) MSB del BC en la posicion 0 de la lista de canales de sobrecarga:
LSB del BC en la posicién PV de la lista de canales vocales.
b) Segundo bit del BC en la posicion 0 de la lista de canales de sobrecarga:
LSB del BC en la posiciéon (Pv + 1 médulo Nv) de la lista de canales vocales.
C) LSB del BC en la posicion 0 de la lista de canales de sobrecarga:

LSB del BC en la posicion (Pv + 2 modulo Nv) de la lista de canales vocales.

Si el primer BC en la lista de canales de sobrecarga es un canal de 4 bits, los puntos a) y b) siguer
siendo aplicables, c¢) cambia y d) es el que se afiade a continuacion:

C) Tercer bit del BC en la posicion 0 de la lista de canales de sobrecarga:
LSB del BC en la posicién (Pv + 2 mdédulo Nv) de la lista de canales vocales.
d) LSB del BC en la posicién 0 de la lista de canales de sobrecarga:

LSB del BC en la posicion (Pv + 3 mdédulo Nv) de la lista de canales vocales.

El mismo procedimiento se aplicara al segundo BC en la lista de canales de sobrecarga a partir de |z
posicion Pv + 3 o Pv + 4, dependiendo del modo 4/3 bits del primer BC.

El mismo procedimiento se aplicara a los BC restantes de la lista de canales de sobrecarga. Los BC
de la lista de canales vocales sujetos a sustraccion de bits seran marcados como canales de 3 bits,
los restantes como canales de 4 bits. En la figura A.10 se ilustra un ejemplo del procedimiento.
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Figura A.10/G.763 — Ejemplo de proceso de creacion de canales de sobrecarga

Si Nov es mayor que Nv/3 y la caracteristica de sobrecarga de 2 bits facultativa esta disponible y
activada, el numero (N3) de canales en la gama de sobrecarga que se transportaran a 3 bits pc
muestra se calculard como sigue:

(Nvx4xNov 10

N3 = Entero +——Novx2
ENV+NOV ZE_

El ndmero (n2) de canales portadores en la lista de canales vocales que funcionaran a 2 bits pol
muestra (es decir, estos canales donan 2 bits) se calculara como sigue:

N2 = N3 — Nv + Now 2
Ademas, las variables enteras Pv y Pov se calcularan como sigue:
Pv = (médulo Nv de IT)
Pov = (md6dulo Nov de IT)

donde IT es el nimero de IT contenido en el mensaje de asignacion (véase la nota 1). Pv y Pov
representan las posiciones en la lista de canales vocales y de sobrecarga. Estas posiciones s
numeran de 0 a Nv— 1y de 0 a Nov — 1, respectivamente.

Los BC almacenados en la lista de canales de sobrecarga en los N3 primeros lugares (médulo Nov),
a partir de la posicién de lista Pov, se marcaran como canales de 3 bits. Los restantes BC de la liste
de sobrecarga se marcaran como canales de 2 bits.

Los BC almacenados en la lista de canales vocales en los n2 primeros lugares (médulo Nv), a partir
de la posicion de lista Pv, se marcaran como canales de 2 bits. Los restantes BC de la lista de canale
vocales se marcaran como canales de 3 bits (es decir, estos canales "donan™ un bit).
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Para obtener |as asociaciones de bits para el mapa de bits de BC, los bits donados procedentes de los
canales de la lista de canales vocales se dispondran en la siguiente secuencia ordenada:

Lugar en la secuencia Bit (véase la nota 2)
1° 2° bit el BC en la posicion Pv
2° LSB del BC en la posicién Pv
3° 2° bit del BC en la posicion Pv + 1
4° LSB del BC en la posicién Pv + 1
5° 2° bit del BC en la posicion Pv + 2
6° LSB del BC en la posicién Pv + 2, etc.

Los bits de los canales de sobrecarga se dispondran en la siguiente secuencia ordenada:

Lugar en la secuencia Bit (véase la nota 2)
1° MSB del BC en la posicion 0
2° 2° bit del BC en la posicién 0
3° LSB del BC en la posicién 0
4° MSB del BC en la posicién 1
5° 2° bit del BC en la posicion 1
6° LSB bit del BC en la posicion 1, etc.

NOTA 1 - Si se utiliza un USM facultativo, la informacion del namero de IT en las tramas DCME),
etc. (es decir, cadaésima trama) se utilizara también para crear canales de sobrecarga.

NOTA 2 —Uno o mas bits de los indicados a continuacion pueden no estar disponibles, en cuyo caso la
secuencia se comprime hacia arriba.

El primer bit, segundo bit, tercer bit, etc., de la secuencia de bits de la lista de canales vocales se
asociaran con los bits correspondientes de la secuencia de bits de sobrecarga. Esto se ilustra en |
figura 12. En la figura 13 se muestra un ejemplo concreto de un grupo de nueve BC, del BC N.

BC No9.

A.1.1.2.2.3 Actualizacién del mapa de modo y del mapa de bits de BC

A consecuencia de la creacion de canales de sobrecarga, los BC de la lista de canales vocales y d
sobrecarga se marcan como canales de 4, 3 6 2 bits. Esta informacién se almacena en el mapa d
modo, que se actualiza (o renueva) una vez por trama DCME.

La actualizacion (o renovacion) del mensaje "Mode Map" implica la generacién de un mensaje
destinado al proceso ENC. Este mensaje se dirigira a todos los codificadores MICDA conectados a
los numeros de BC que se encuentran en las listas de canales vocales y de sobrecarga, y dara
modo asociado (4, 3, o 2 bits). Los BC que estdn desconectados no tendran un numero de
codificador MICDA asociado con sus numeros de BC en la formacion de codificacion y no se
direccionaran en el mensaje "Mode Map".

La informacion contenida en las listas y la formacién de SBC, y los resultados de los procedimientos

de tratamiento del banco de bits y de creacién de canales de sobrecarga permiten la generacion de
mapa de bits de BC. Este mapa contiene la asociacién de bits de todos los BC utilizados (salidas de
codificador MICDA) con todos los canales portadores utilizados. Este mapa se actualiza (o renueva)

una vez por trama DCME.

Una actualizacién o renovacion del mensaje "BC Bit Map" implica la generacién de un mensaje
destinado al proceso BMI. Este mensaje contendré la asociacion de bits de todos los BC utilizados
(salidas de codificador MICDA) con todos los canales portadores utilizados.
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A.1.1.2.3 Proceso de aplicacion de mapa de bits

La conexion de entrada/salida del proceso BMI se indica en la figura A.4. Este proceso recibe el
"mapa de bits de BC" del proceso SBC (trayecto de sefializacién 14) y lo entrega tras un retardo a la
unidad asignacion de bits de BC por el trayecto de sefializacion 9. Esta salida se denomina "mapa de
direccién para BC". El retardo es tal que el mapa de bits de BC se aplica al principio de la trama
DCME gque se produce tres tramas después del inicio de la trama DCME que contiene el mensaje de
asignacion correspondiente. Véase la figura A.11.

La unidad asignacién de bits de BC utiliza el mapa de bits de BC para encaminar la salida de la
unidad codificador MICDA (BC) hacia los bits apropiados de la trama portadora.

A A A

Traman Traman+1 4 Traman+ 2 Traman+ 3

Mensaje de asignaciﬁn f _ T1509600-92
> Implementacion

Figura A.11/G.763 — Temporizacion de la implementacion

A.1.1.2.4 Proceso de control de unidad de codificador

La conexion de entrada/salida del proceso ENC se muestra en la figura A.4. En la inicializacion, el
proceso ENC recibe el mensaje "Set_pre" (trayecto de sefializacion 16), que atribuye codificadores
MICDA a canales preasignados y fija sus modos a 8, 5, 4 o facultativamente 3 6 2 bits. Este proceso
recibe también el mensaje "Mode Map" del proceso SBC (trayecto de sefializacion 15) y los
mensajes "Assign_enc" y "Release_enc" del proceso RAG (trayecto de sefalizacion 16). Genera el
mensaje "Setcod"en el trayecto de sefializacién 7 para la unidad de codificador.

El proceso ENC se considerara asociado con un solo codificador MICDA de modo que,

conceptualmente, haya tantos procesos como codificadores MICDA. En la implementacion préctica,
el proceso puede compartirse en el tiempo entre codificadores MICDA. El proceso ENC fija los

parametros de funcionamiento del codificador MICDA al que esta asociado basandose en los
mensajes recibidos. Los parametros de funcionamiento de codificador MICDA indican la conexion

de BC e IT, el modo 8, 5, 4, 3 6 2 bits y si el codificador MICDA necesita una reiniciacion.

Se necesitara una reiniciacion cuando se cambie la conexion IT a un codificador MICDA (el
codificador debe reiniciarse antes de establecer una nueva conexion).

Cuando se reciba el mensaje "Assign_enc", el proceso ENC determinara si el numero de codificador
MICDA del mensaje es igual al nimero de codificador MICDA asociado al proceso (cod). Si el
namero es distinto, no se realizara ninguna accion.

Si el nimero de codificador MICDA es el mismo que cod, la conexion de codificador MICDA se
fijara de acuerdo con el tipo de BC y los numeros de IT recibidos. Si el tipo de BC es
"desconectado”, el codificador se desconectara.

La recepcion del mensaje "Release_enc" tendrd como consecuencia la misma accion que la
recepcion del mensaje "Assign_enc" que indica un tipo de BC "desconectado".

El modo de bits de codificador MICDA se fijara a 8, 5, 4, o facultativamente 3 6 2 bits segun el
contenido de los mensajes "Set_pre" (canales preasignados de 8, 5, 4 o facultativamente 3 6 2 bits)
"Assign_enc" (canales de 5 bits para datos y de 8 bits transparentes) o "Mode_map" (canales
vocales).

El mensaje "Setcod"que contiene los pardmetros de funcionamiento del codificador se envia a la
unidad de codificador. Cada mensaje "Setcod"esta dirigido a un codificador (cod). El mensaje
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"Setcod" (cod, IT, modo, reiniciacion) indica la conexién para el codificador MICDA asi como el
modo de funcionamiento de 8, 5, 4, 3 o facultativamente 2 bits y si el codificador MICDA necesita
reiniciaciéon. El mensaje "Setcod" (cod, 0, etc.) indica que el codificador MICDA debe
desconectarse.

El mensaje "Setcod" para canales preasignados se envia inmediatamente después de la inicializacior
El mensaje "Setcod" para canales DSI| se enviara después de haber fijado los parametros de
codificador MICDA, de modo que el modo/conexién del codificador MICDA se conmute al
principio de la trama DCME que se produce 3 tramas después del inicio de la trama DCME que
contiene el mensaje de asignacion aplicable. Véase la figura A.11.

A.2 Ejemplo de estructura de la unidad de recepcion de DCME

En la figura A.12 se da un ejemplo de estructura de la unidad de recepcion de DCME. La
conformidad con esta estructura de la unidad recepcion permitira probar la funcion de la unidad de
recepcion del DCME conforme a la version de 1998 de la presente Recomendacion. Esta estructura
se basa en una particion no obligatoria de las funciones y definiciones de las sefiales.

r
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dedisparo > B [ (Grupo D) Decodificador de Grupo D
mmmmmmm———— « mensajes del CC j«— cc
S | (Grupo C) (Grupo D)
iMdaen(i:ggqlg?gr E > C v ‘ (Grupo B) Decodificador de Grupo C
o > (Grupo A) < mensajes del CCi«—— ¢
' emapa 1 R (Grupo C)
beeeossmnnes | 58, 59, 61 y i
fmmm——— ——mmea- 199 Funcién de Decodificador de
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NOTA — Los trayectos de sefializacion se definen en el cuadro A.8.

Figura A.12/G.763 — Estructura de la unidad de recepcion de DCME
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Cuadro A.8/G.763 — Leyenda de los trayectos de sefializacion de la unidad de recepcién

Trayecto de sefializacion N. Tipo de sefial/mensaje Definicion (referencia)
4 "Rxdata’ A211
51 "Assign" A211
52 "Rxtranspreq”, "Rxtransprel” A211
53 "BC Bit Map" A211
54 "Seize", "Seizev", "Release”, "Mode Map" A211
55 (y 60) "Trigger Pulse" de launidad externa A.21
56 "Setcod” A.213
57 "Addressmap for BCs" A212
58 (y 59, 61) "Process _reset" procedente del MCH A21
220 "Cambio" aUSM A211

Algunos de los bloques funcionales de la figura A.12 estan incluidos en la estructura de la unidad de
recepcion de DCME, mientras que otros no lo estan pero proporcionan o reciben las sefales de
interfaz requeridas. La estructura representada muestra una DCME multidestino (MD), que
corresponde con cuatro origenes. No obstante, como los bloques internos de la figura se definen cor
respecto a un solo grupo, la estructura puede representar también el caso de una configuracion ds
punto a punto que recibe un grupo. Los bloques internos de la estructura deben duplicarse o
compartirse entre los grupos. Los bloques que pertenecen a la estructura de la unidad de recepciol
son los siguientes:

a) Decodificador de mensajes de canal de control — Esta unidad recibe el mensaje de control
asociado con el grupo recibido y lo decodifica a partir del formato especificado en la
clausula 11. Esto constituye la entrada de la funcion procesamiento de canal de recepcioén. El
decodificador de mensajes de control distribuye también el contenido de mensajes de control
gue no pertenecen a la funcion de procesamiento de canal de recepcion:

— el nivel de ruido de fondo codificado en la palabra de datos sincrona se proporciona a
una unidad separada para decodificacién y se utiliza de acuerdo con 11.3.3.1;

— la palabra de datos asincrona se proporciona a una unidad separada para decodificacion
y se utiliza de acuerdo con 11.3.3.2;

— dentro de la palabra de datos sincrona se proporciona una indicacion de tipo de
comprobacién de canal a una unidad distinta para su utilizacién de acuerdo con 11.3.3.1
y la clausula 10.

b) Funcidén procesamiento de canales de recepciéon (REBsta funcion consiste en un
conjunto de procesos interconectados. Recibe una entrada del codificador de mensajes de
asignacion, proporciona salidas a los bloques internos de la estructura de unidad de
recepcion (unidad decodificador y unidad de asignacién de bits de BC) y proporciona salidas
a los bloques externos a la estructura de unidad de recepcion.

C) Unidad asignacion de bits de BEEsta unidad esta conectada a la entrada de la unidad
decodificador (BC). La unidad asignacién de bits de BC deriva los bits requeridos para cada
entrada de decodificador MICDA a partir de los bits correctos del canal portador recibido. El
mapa de bits de esta asociacion lo proporciona la funcion RCP.

d) Unidad decodificador — Esta unidad consiste en un banco de decodificadores MICDA que
pueden conectarse a cualquier IT atribuido y a cualquier BC del grupo. Cada BC puede
transportar muestras de 8, 5, 4, 3 60 2 bits, o puede desconectarse de los decodificadores
MICDA. Debe proporcionarse un numero suficiente de decodificadores MICDA para
garantizar que no puede producirse una exclusion por ocupacion debida a la falta de
disponibilidad de decodificadores MICDA.
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Los decodificadores MICDA pueden fijarse a un modo de funcionamiento de 8, 5, 4, 3 6 2
bits y pueden inicializarse a un estado conocido. La informacién de conexién/desconexion
de IT y BC para cada decodificador MICDA, asi como la seleccion del modo de
funcionamiento y la sefial de inicializacion, son proporcionados por la funcién RCP.

Los bloques externos a la estructura de la unidad de recepcion, pero que tienen trayectos de sefic
con el RCP, son los siguientes:

a) Funcién procesamiento de canales de transmisioBl RCP pasa a la funciéon TCP la
informacion sobre la conexidén de datos de los IT recibidos.

b) Manipulador de circuitos transparentes — Este proceso, que se describe en la clausula 8, es
informado por el RCP de que se ha realizado una asignacion o desconexion de 64 kbit/s para
un IT.

C) Manipulador de cambio de mapa — El manipulador de cambio de mapa (MCH) es un

proceso que controla los datos de configuracion para el DCME. En el arranque, este proceso
emite sefales que permiten configurar adecuadamente el sistema. Esto mismo se hace en e
instante de cambio de mapa (véanse 15.1y 15.6).

d) Generador de impulso de disparo — Esta unidad proporciona una sefal de referencia de
temporizacion periédica de 2 ms a los procesos de la estructura de la unidad de recepcion.

e) Médulo de sefializacion de usuario (facultajivoEste USM recibe sefiales de cambio de
estado de sefalizacion. La especificacion del USM es una opcion del usuario.

f) Modulo de facsimi Este médulo recibe datos facsimil demodulados de la unidad de

ensamblado de bits de BC y los remodula.

A.2.1 Funcion procesamiento de canales de recepcion

La funcién procesamiento de canales de recepcion conecta con otros elementos de la estructura de |
unidad de recepcion como se indica en la figura A.12. La funcibn RCP procesa la salida del
decodificador de canales de asignacién y toma las medidas pertinentes proporcionando la
informacion requerida a la unidad de decodificador, a la unidad de asignacién de bits de BC, al
manipulador de circuitos transparentes y a la funciéon procesamiento de canales de transmisién. La
funcién RCP recibe una sefial de reiniciacion del manipulador de cambio de mapa que termina los
procesos en el instante de cambio de mapa.

La estructura interna del RCP indicada en la figura A.13 esta incluida en el proceso de actualizacion
de estado y decodificacién de sobrecarga de canales de recepcion (RUD), el proceso de aplicacion d
mapa de bits (BMI) y el proceso de control de decodificador (DEC).

s 1
« i 4 Proceso de actualizacion dg 58 :
. i 52 estado y decodificacion de H
) i 220 sobrecarga de canales dg_ 51 i
N ! recepcién (RUD) N !

i 53l 54l i
5—9i—’ Proceso de aplicacion Proceso de control <—ii
i de mapa de bits de de decodificador :
ii—» recepcion (BMI) (DEC) 4—56—1
: 57l sal :

T1509620-92

NOTA — Los trayectos de sefializacion se definen en el cuadro A.8.

Figura A.13/G.763 — Funcién RCP
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A.2.1.1 Proceso de actualizacién de estado y decodificacion de sobrecarga de canales de
recepcion (RUD)

El proceso RUD esta dedicado a un grupo recibido. Habra (conceptualmente) tantos procesos coma
grupos recibidos. El proceso RUD analiza el mensaje de canal de control y genera las acciones
requeridas basandose en el contenido de ese mensaje.

Las conexiones de entrada/salida RUD se indican en la figura A.13. El RUD recibe una entrada

(trayecto de sefializacion 51) del decodificador de canales de asignacion y una entrada (trayecto de
sefalizacion 58) del manipulador de cambio de mapa. El contenido de estos trayectos de

sefializacién se indica a continuacion:

- Trayecto de sefalizacion 51Este trayecto de sefializacion transporta el mensaje "Assign”
gue contiene informacion de asignacion obtenida del decodificador de mensajes de
asignacion. El formato del mensaje es (BC, IT, llamada). La ultima variable define el tipo de
BC decodificado. La variable "llamada" puede definir tres tipos de BC, "voz", "datos" y
"transparente”. Tres tipos de BC adicionales, "desconectado”, "banco" y "banco fax" son
definidos por la recepcién de los IT N.° 0, 250 y 251, respectivamente.

- Trayecto de sefializacion 58 Este trayecto de sefializacion transporta el mensaje
"Process_reset". Este mensaje es emitido por el MCH en asociacion con un cambio de mapa.
La recepcion de este mensaje causa la terminacion del proceso RUD.

El proceso RUD genera salidas para el proceso TCP (trayecto de sefializacion 4), el proceso DEC
(trayecto de sefializacién 54), el proceso BMI (trayecto de sefalizacion 53), y el manipulador de

circuitos transparentes (trayecto de sefializacion 52). En caso necesario el proceso RUD geners
también una sefal para el USM facultativo. Esta sefial (trayecto de sefializacion 220) contiene el
mensaje "change(IT)". Estas salidas se definen a continuacion:

- Trayecto de sefalizacion 4 Este trayecto de sefalizacion transporta el mensaje
"Rxdata(IT)" siguiente. Este mensaje se envia a los procedimientos de asignacion de unidad
de transmisién cuando se produce la transicion de un tipo de BC anterior a un BC de datos
(IT es el nimero de IT de transmision).

- Trayecto de sefializacion 52 Este trayecto de sefalizacion transporta los mensajes
siguientes (IT es el numero de IT de transmisién):

 "Rxtranspreq(IT)" — Este mensaje se da al manipulador de circuitos transparentes
cuando se produce la transicion de otro tipo de BC a un tipo de BC transparente.

 "Rxtransprel(IT)" — Este mensaje es lo contrario del anterior. Se envia cuando se
produce la transicion de un BC transparente a otro estado (desconexion).

- Trayecto de sefalizacion 53Este trayecto de sefializacion transporta el mensaje "BC Bit
Map". Este mensaje define qué bits de canal portador se dardn a los diversos decodificadores
MICDA.

- Trayecto de sefializacion 54 Este trayecto de sefalizacion transporta los mensajes
siguientes:

» "Seize (IT, modo)~ Este mensaje contiene el numero de IT local y el modo en que
debera fijarse el decodificador MICDA.

Este mensaje se envia al proceso DEC inmediatamente después de la inicializacién, para
establecer las conexiones del decodificador MICDA para las llamadas preasignadas de
64 kbit/s (transparentes), 40 kbit/s (datos), 32 kbit/s, 24 kbit/s (opcién) y 16 kbit/s
(opcion). ElI modo del decodificador sera de 8, 5, 4, 3 (opcion) o 2 bits (opcidn),
respectivamente. El mensaje "Seize" también se envia durante el funcionamiento DCME
para establecer conexiones de decodificador para datos asignados dinamicamente y
llamadas transparentes. EI modo de decodificador MICDA sera de 5 y 8 hbits,
respectivamente.
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« "Seizev (IT)" — Este mensaje se entrega para asociar un canal vocal asignado
dindmicamente con un decodificador MICDA. Se da el mismo paradmetro que en la sefial
anterior, con la salvedad del modo.

 "Release" — Este mensaje se utiliza para liberar un decodificador MICDA designado y
devolverlo al grupo de decodificadores.

* "Mode Map" — Este mensaje contiene los modos que se utilizaran para los diversos
decodificadores MICDA conectados a canales vocales.

El proceso RUD puede dividirse funcionalmente en tres tareas, a saber, la tarea de preprocesamient
de entrada, la tarea de actualizacion de mapa/seleccion de decodificador y la tarea de creacion de
mapa de bits de BC (véase la figura A.14).

Decodificador de
mensajes del CC

‘ 51
v

Reinicializacion 58 Reprocesamiento « 220 cambio

de proceso de entrada
"Rx AM"
v

<452 n’:‘gt:"’/lls'éﬁacég%g%e « 54 (Salvo mapa de modo
P de 4/3/2 bit)

decodificador

Informacién de mapa seleccionada

v

Creacién de mapa
de bits de CP

(Mapa de modo de

53 54 4/3/2 bit solamente)

v v T1509630-92

NOTA — Los trayectos de sefializacion se definen en el cuadro A.8.

Figura A.14/G.763 — Tareas del proceso RUD

La tarea de preprocesamiento de entrada realiza una comprobacién de validez del mensaje "Assign'
y deriva los tipos de BC implicitos (determinados por el numero de BC).

La tarea de actualizacion de mapa/selecciéon de decodificador analiza el mensaje "Assign"
preprocesado, actualiza los mapas internos del proceso RUD y genera mensajes en los trayectos d
sefalizacion 4, 52 y 54 (excepto el mensaje "Mode Map").

La tarea de creacion de mapa de bits de BC realiza las funciones de manipulaciéon de bancos de bits
de derivacion de canal de sobrecarga y genera el mensaje de "mapas de bits de BC" en el trayecto d
sefalizacion 53 y el mensaje "Mode Map" en el trayecto de sefializacion 54.

A.21.1.1 Tareadepreprocesamiento deentrada

Al recibir un mensaje "Assign", se realizara una verificacion de validez para asegurar que el mensaje
concuerda con las reglas de asignacion de la unidad de transmisién y con los datos de configuracior
del DCME. Se especifica a continuacion la lista minima de las condiciones que han de verificarse:

a) Si el BC esta en la gama de sobrecarga, o si el nimero de IT es 250 6 251, el MSB de la
palabra de identificacién de BC del mensaje de asignacion debe ser 0 ("voz").

b) Si el tipo de BC es "transparente”, el MSB de la palabra de identificacion de BC debe ser 0
("voz"), y el numero de BC debe ser par.
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C) El nimero de BC debe estar contenido en la gama atribuida al grupo recibido (incluidos los
canales de sobrecarga) y no utilizada hasta el momento para un canal preasignado.

d) El nimero de IT debe estar contenido en la gama que el DCME correspondiente (unidad
transmision) puede tratar para todos los destinos.

e) El nimero de BC debe estar en la gama normal si el tipo de BC es datos o transparente, 0 Si
el nimero de IT es 250 6 251.

f) Si se utiliza el USM facultativo, se entregaran mensajes "RxAM"de forma (BC N.° 255,

CTIn) en las tramas DCME (O, 2n, etc. (es decir cada-ésima trama DCME) de la
multitrama DCME.

Si no se satisface alguna de las condiciones anteriores, 0 si se pierde la alineacion de trama DCME
no se realizara ningun procesamiento ulterior del mensaje de asignacién. El nimero de IT recibido se
supondra que es 0 para proveer un valor de puntero para la obtencién de canales de sobrecarg
(véase A.2.1.1.3).

Si la verificacion de validez da resultado positivo, el mensaje de asignacion recibido se procesara
como sigue:

a) Si el nimero de IT es 0, el tipo de BC se fijara en "desconectado”.
b) Si el nimero de IT es 250, se cambiara a 0 y el tipo de BC se fijara a "banco".

El mensaje de asignacién procesado, denominado "RXAM(BC, IT, tipo de recepcién)", se pasara
después a la tarea de actualizacion de mapa/seleccion de codificador para procesamiento ulterior.

A.2.1.1.2 Tarea de actualizacién de mapa/seleccion de decodificador
El RUD almacena informacion de dos tipos:

a) Parametros de procesconsistentes en numeros y formaciones indizadas. Esta informacion
es de caracter estatico (derivada de los datos de configuracion).
b) El mapa de recursos — Esta informacion variable dindmicamente identifica el estado de la

conexion BC/IT, el tipo de BC y las conexiones de decodificador MICDA.

En la inicializacion (causada por el MCH), el mapa de recursos debera fijarse a un estado conocido
(BC, IT, y decodificadores MICDA desconectados) y los parametros de proceso deberan cargarse en
el proceso RUD. Esto incluye la informacion necesaria para la atribucion de canales preasignados y
de bancos de bits (asociados con esos canales). La atribucion de canales preasignados (determinac
por los datos de configuracién) debera concordar con los requisitos de la estructura portadora (véase
5.8). Un mapa que identifica los nimeros de IT distantes destinados al DCME, y los asocia con los
nameros de IT locales (constituyendo el circuito), se incluye en la informacién cargada en la
inicializacion. Los numeros de IT locales son los utilizados por el DCME en su mensaje de
asignacion transmitido. Los nimeros de IT distantes son los utilizados en el mensaje 0 mensajes de
asignacion recibidos.

Inmediatamente después de la inicializacién, el proceso RUD debe generar mensajes "Seize" para e
proceso DEC. Esto provocara la toma de decodificadores MICDA para conexiones preasignadas y el
establecimiento del modo de decodificacion MICDA a 8, 5, 4 o facultativamente 3 ¢ 2 bits.

La tarea de actualizacion de mapa/seleccion de decodificador realiza las acciones siguientes comc
resultado del procesamiento del mensaje de asignacién recibido ("RxAM").

a) Actualiza y almacena las conexiones BC/IT y los tipos de BC en el mapa de recursos.

b) Selecciona las conexiones de decodificador y almacena la informacién en el mapa de
recursos.

C) Genera los mensajes para los trayectos de sefializacion 4, 52 y 54 (salvo el mensaje "Mode
Map").
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El mapa de recursos puede representarse con las cuatro formaciones indizadas: Sat, IT, tipo y Dec.
Las tres primeras son idénticas a las formaciones con ese mismo nombre, definidas en la estructure
de la unidad de transmision (véase A.1.1.2.1.4). Los tipos de BC que pueden almacenarse en la

formacion de tipo son "transparente”, "datos", "voz", "desconectado", "banco fax" y "banco".

La formacion Dec, indizada por niumero de IT, contiene el nimero de decodificador MICDA
conectado para cada inscripcién de IT, es decir, Dec(IT) = nimero de decodificador MICDA.
Cuando el IT esta conectado al decodificador MICDA N.° 0, el IT estd desconectado. Los nimeros
de IT utilizados son los niumeros de IT locales.

En el momento de recibirse el mensaje "RxAM", la conexion IT a BC se registrara en la formacion
Sat, la conexion BC a IT se registrara en la formacién IT, y el tipo de recepcion se registrara en la
formacién de tipo para la inscripcion de BC (se actualizara la conexién BC, IT anteriormente
almacenada y el tipo de BC). Los demas cambios de la informacion almacenada en las formaciones
IT, Sat y tipo se haran de la manera siguiente:

a) Si el tipo de recepcion es "transparente”, BC + 1 se desconectara en la formacion IT si esta
conectado anteriormente (es decir, BC + 1 conectado a IT N.°0) y la inscripcién en la
formacion de tipo BC para BC + 1 se inscribira como "transparente”.

b) Si la conexién de un BC cambia a un IT diferente, se desconectara el IT previamente
conectado, definido como ITp, en la formacion Sat (es decir, ITp conectado a BC N.° 0).
Esta es una desconexion implicita de IT.

C) Si la conexién de un IT cambia a un BC diferente, el BC previamente conectado se
desconectara en la formacion IT y su tipo se cambiara a desconectado.
d) Si un BC del tipo transparente cambia a un tipo diferente, el otro BC del par de BC

transparentes se desconectara en las formaciones IT y tipo. Su IT asociado se desconectar:
en la formacion Sat.

Si, de resultas de las acciones anteriores, existen las condiciones para la supresion de un banco d
bits (como las del cuadro A.3), el "banco” de tipo de BC se cambiara a "desconectado".

Si se utiliza el USM facultativo y se recibe el BC N.° 255, la tarea de actualizacion de
mapa/seleccion de decodificador no realizara ninguna accion. No obstante, el ITn se utilizara como
puntero en la tarea de creacion de mapa de bits de BC (véase A.2.1.1.3).

Debe sefialarse que algunos cambios de conexion/tipo no son estrictamente admisibles segun la:
reglas de asignacion especificadas en la estructura de la unidad de transmision de DCME. Estas
transiciones, aunque anormales, pueden producirse en la unidad de recepcion de DCME como
consecuencia de la pérdida de mensajes de asignacion. Obsérvese que las transiciones anormales s
diferentes de los mensajes de asignacion erroneos (rechazados por la tarea de preprocesamiento (
entrada).

Otra funcion de la tarea examinada en esta subclausula es la seleccion de decodificador MICDA (y
actualizacion subsiguiente de la formacion Dec). Las reglas de seleccion de decodificador son las
siguientes:

a) La seleccién de decodificador MICDA se efectuara solamente si el nimero de IT distante
esta destinado al DCME.
b) Cuando se hace una nueva asignacion de un IT previamente desconectado (esto incluye la

reasignacion del tipo banco a otro tipo), se seleccionara un decodificador MICDA entre los
decodificadores disponibles del grupo de decodificadores MICDA.

C) Cuando se efectue una reasignacion de un IT previamente conectado a un BC diferente, se
mantendra el decodificador MICDA asociado en ese momento con el IT.
d) Siempre que una conexién IT cambia al BC N.° O (desconexién), se liberara el decodificador

MICDA asociado con el IT, para devolverlo al grupo de decodificadores.
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La tarea actualizacién de mapa/seleccion de decodificador genera los mensajes de salida del trayect
de sefalizacion 54 (salvo el "Mode Map"), el trayecto de sefializacion 52 y el trayecto de
sefalizacion 4. Las reglas para la generacidn de estos mensajes son las siguientes:

a) Los mensajes indicados a continuacion sélo se generaran si el nimero de IT distante
recibido esta destinado al DCME.
b) Cuando la conexion IT cambia a un BC distinto (que no sea N.° 0) y/o cuando cambia el tipo

de BC, se generara el mensaje "Seize" si el tipo de BC es "transparente” o "datos". El
mensaje "Seizev" se generara si el tipo de BC es "voz". En ambos casos se incluira en el
mensaje el nimero de BC, IT y de decodificador MICDA seleccionado. El modo de
decodificador MICDA (incluido en el mensaje "Seize") para tipos de BC "transparente” y
"datos" sera de 8 y 5 bits, respectivamente.

C) Cuando se libera un decodificador MICDA para devolverlo al grupo de decodificadores, se
generara el mensaje "Release" para ese decodificador MICDA.

d) El mensaje "Rxdata" se generara solamente cuando se produzca una transicion a "datos" de
un tipo de BC distinto de "datos".

e) El mensaje "Rxtranspreq" se generard cuando se reduzca la transicion de otro tipo de BC a
"transparente”.

f) El mensaje "Rxtransprel* se generard cuando se produce la transicion de un tipo de BC

transparente a un tipo distinto.

A.21.1.3 Tarea de creacién de mapa de bits de BC

Estatarea realiza dos acciones:
a) Obtencion del 5° bit de cada canal de datos (a partir de los bancos de bits).
b) Obtencion de los BC de sobrecarga a partir de los BC portadores.

Estas tareas generan como salida los mensajes "BC Bit Map" y "Mode Map".

El tipo de cada BC se almacena en los mapas RUD y se actualiza cuando procede. Funcionalmente
esta tarea reorganiza los BC de datos preasignados, los BC "voz" y "desconectado” (gama normal),
los BC "datos" DSI y los BC de sobrecarga conectados, en la lista de canales de 40 kbit/s
preasignados, la lista de canales vocales, la lista de canales de datos y la lista de canales d
sobrecarga, respectivamente. Estas listas son las mismas que las definidas para el proceso SB(
(véase A.1.1.2.2). En la representacién en SDL del proceso RUD en A.3, se da por supuesto que las
listas distintas de la lista de canales vocales y de la lista de canales de sobrecarga se generan a par
de la formacién tipo.

Las reglas de insercion y supresion de los BC en las diversas listas, serdn las mismas que las
definidas para el proceso SBC. Las reglas de tratamiento de bancos de bits, de derivacion de canale
de sobrecarga y de actualizacién de mapa (mapa de modo y mapa de bits de BC) seran también la
mismas.

Las Unicas diferencias estriban en que cuando un mensaje de asignacion es erroneo (0 se pierde):

1) las variables Pv y Pov de punteros se pondran a 0;

2) si no hay bastante capacidad de bits disponible, los canales afectados recibiran bits
simulados puestos a 0;

3) las variables N4, N3 o N2 (nimero de canales de sobrecarga de 4, 3 6 2 bits) se pondran a C

si su valor calculado es negativo.

A.2.1.2 Proceso de aplicacion de mapa de bits (BMI)

L as conexiones de entrada/salida del proceso BMI se indican en la figura A.13. Este proceso recibe
el mapa de bits de BC (trayecto de sefializacion 53) del proceso RUD, la sefial "Process_reset"
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(trayecto de sefializacién 59) del manipulador MCH y un impulso de disparo (trayecto de
sefalizacion 60) que indican que el mensaje de salida del proceso se entregara al soporte fisico.

La funcién del proceso BMI es retardar el mensaje de "mapa de bits de BC" entrante antes de enviar
el contenido retardado en el mensaje "Addressmap for BCs". El retardo es tal que el mapa de bits de
BC se introduce al principio de la trama DCME que se produce tres tramas después del inicio de la
trama DCME que contiene el mensaje de asignacion correspondiente (véase la figura A.11).

El mensaje "Addressmap for BCs" (trayecto de sefializacion 57) contiene la asociacién de bits exacta
requerida para conectar los bits apropiados de los BC portadores a cada decodificador MICDA.

A.2.1.3 Proceso de control de decodificador (DEC)

Las conexiones de entrada/salida del proceso DEC se indican en la figura A.13. El proceso recibe los
mensajes "Seize", "Seizev", "Release" y "Mode Map" (trayecto de sefalizacion 54) del proceso
RUD, el mensaje "Process_reset" (trayecto de sefalizacion 61) del manipulador de cambio de mapa
y el mensaje "Trigger" (trayecto de sefalizacion 55). Genera el mensaje "Setcod" (trayecto de
sefalizacion 56) para la unidad de decodificador.

En la inicializacion el proceso DEC debe recibir un mensaje "Seize" procedente del proceso RUD
para los canales preasignados de 8, 5, 4 o facultativamente 3 6 2 bits. Este mensaje atribuye
decodificadores MICDA a canales preasignados, indicando la conexién al IT y el modo del
decodificador MICDA.

El proceso DEC se considera asociado con cada decodificador MICDA de la unidad de

decodificador de modo que, conceptualmente, haya tantos procesos como decodificadores MICDA.
En las implementaciones practicas, un proceso puede compartirse en el tiempo entre varios
decodificadores MICDA.

El proceso DEC fija los parametros de funcionamiento del decodificador MICDA al que esta
asociado, basandose en los mensajes recibidos. Los parametros de funcionamiento del decodificado
MICDA indican la conexion de IT, el modo de 8, 5, 4, 3 6 2 bits, y si el decodificador MICDA
necesita una reinicializacion. Esta reinicializacion se realizara cuando se cambie la conexion de IT a
un decodificador MICDA (el decodificador debe reinicializarse antes de establecer una nueva
conexion).

Cuando se recibe el mensaje "Seize" o0 "Seizev", el proceso DEC determinara si el numero de
decodificador MICDA que figura en el mensaje es el mismo que el nimero de decodificador
MICDA al que corresponde el proceso. Si el nimero es distinto, no se realizard ninguna accion; si el
namero es el mismo, los parametros del decodificador MICDA se fijaran de acuerdo con el nUmero y
el modo de IT (solamente para el mensaje "Seize").

El mapa de modo de BC (trayecto de sefalizacion 54) recibido del proceso RUD se explorara para
determinar el modo de 4, 3 6 2 bits de los decodificadores MICDA conectados a BC vocales.

La recepcion del mensaje "Release” para un decodificador MICDA hara que el decodificador se
designe como desconectado.

Los pardmetros de funcionamiento del decodificador MICDA establecidos por el proceso DEC se
enviaran a la unidad decodificador por el mensaje "Setcod". Cada mensaje "Setcod" (trayecto de
sefalizacion 56) esta dirigido a un decodificador MICDA (decodificar). EI mensaje "Setcod"
(decodificar, IT, modo, reinicializacion) indica la conexion de IT para el decodificador MICDA asi
como el modo de funcionamiento de 8, 5, 4, 3 6 2 bits y si el decodificador MICDA necesita una
reinicializacion. EI mensaje "Setcod" (decodificar, 0, etc.) indica que el decodificador MICDA debe
desconectarse.

El mensaje "Setcod" para canales preasignados se enviard inmediatamente después de Iz
inicializacion. El mensaje "Setcod" para los canales DSI se enviara de modo que la conexion/modo
del decodificador MICDA se conmute al principio de la trama DCME que aparece tres tramas
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después del inicio de la trama DCME que contiene el mensaje de asignacion correspondiente (véase
la figura A.11).

A.3 Ejemplo de diagramas SDL de DCME

Obsérvese que, en el presente anexo, el enlace troncal internacional (IT) se designa por IC y el cana
portador (BC) por SC. Obsérvese también que en este ejemplo no se incluye la utilizacion de canales
preasignados para mantenimiento de 24 y 16 kbit/s.

Los diagramas son conformes con el lenguaje de especificacion y descripcion (SDL) funcional del
UIT-T definido en la Recomendacion Z.100.

En las representaciones SDL de los procesos, se supone que las transiciones entre estados tiene
lugar de forma instantanea. En los casos reales deben tenerse en cuenta los retardos de tiempo.

A.3.1 Diagramas légicos del lado transmisor del DCME

Los diagramas logicos de A.3 constituyen un complemento a la descripcién de la estructura del lado
transmisor del DCME que figura en A.l. La parte de transmisiébn de los procedimientos de
asignacion se ha dividido en dos bloques:

a) IPS — Bloque de procesamiento de entrada y de generacion de peticion de servicio;
b) SRH — Bloque de tratamiento de peticién de servicio.

A.3.1.1 BloquelPS

El proceso HSC funciona IC por IC. Ello significa que el protocolo descrito a continuacion existira
de forma separada para cada uno de los IC de transmision. En el bloque se incluyen las siguiente:s
sefales:

L1 Act, Inact

L2 Data_detect, Voice_detect

L3 Signal_detect

L4 Rxdata

LS Transpreq, Transprel

L6 Process_reset

L10 No se utiliza

L11 No se utiliza

L12 Voice (Integer), Voiceinact (Integer), Data (Integer), Datainact (Integer), Transp
(Integer), Discreq (Integer)

L17 Reset_act, Default_voice, Default_data, Reset_signaldetect

L27 Voice (Integer), Data (Integer), Datainact (Integer), Transp (Integer), Rxdata (integer)

L28 Fax, Non_fax, Switch_to ADPCM

Para el proceso incluido en el bloque se han definido los siguientes estados:

- (HSC) control de mantenimiento y proceso de clasificacion de la sefial (0,)

- Voice_inactive, Voice_active, Voice_wait, Data_active, Data_inactive, Data_wait, Transp,
Signalling_active, Signalling_wait, Preassigned, Voice_wait_hold, Signalling_active hold,
Voice_inactive_hold, Voice_active_hold, Signalling_wait_hold, Wait_for_data, Fax_call,
Fax_call_wait.

2 Los diagramas SDL del lado transmisor del DCME se proporcionan en formato pdf en el fichero
electrénico adjunto DCME_TRANSMIT.pdf.
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Se supone que las sefiales que llegan de todas las unidades funcionales externas al bloque n
necesitan direccionamiento de IC para que el ejemplar de proceso correcta responda a la sefal d
su IC. Hay una excepcion a esta regla: se necesita informacion de direccién en el caso de sefale:
procedentes del bloque de asignacion Rx.

134

L1 - Las sefales "Act" e "Inact" (para cada IC) se reciben del detector de actividad de
transmision. Se supone que esta unidad funciona de acuerdo con los siguientes principios:

— La unidad tiene dos estados internos (para cada IC): Activity y No_activity. En la
transicion de No_Activity a Activity, se envia una sefal Act. En la transicion de Activity
a No_activity, se envia una sefal Inact.

— El detector de actividad se reinicializa a No_activity para un IC mediante una sefal
"Reset_act" para dicho IC.

L2 — Para cada IC, se reciben sefales "Data_detect” o "Voice_detect” del discriminador de
datos/conversacion. Se supone que esta unidad funciona de acuerdo con los siguientes
principios:

— Toda actividad aparte de datos y tonos de 2100 Hz, se declaran como voz.

— Los tonos de 2100 Hz y las transmisiones de datos reales se declaran como datos.

— La inactividad mantendra la declaracién anterior (datos o conversaciéon) hasta que se
realice una nueva declaracion debido a una actividad o a sefiales de reinicializacion.

— La senal Default_voice se utiliza para reinicializar discriminador datos/conversacion a
VOZ.

— La sefal Default_data se utiliza para reinicializar el descriminador datos/conversacion a
datos.

— La unidad tiene dos estados internos (datos, voz). En la transicion entre estos dos
estados se envia una sefal.

L3 — Para cada IC, se recibe "Signaldetect" del detector de tono de 2400 Hz. Se supone que
la unidad funciona de acuerdo con los siguientes principios:

— Se supone que la unidad tiene dos estados: Signal_detect y No_signal_detect. En la
transicion entre No_signal_detect y Signal_detect se enviara una sefial (véase la nota).

NOTA — La deteccion del tono de 2400 Hz hace que el detector pase de
No_signal_detect a Signal-detect. Cuando el detector deja de recibir 2400 Hz, debe
cambiar de Signal_detect a No_signal_detect.

— Launidad se reinicializard a No_signal_detect al recibirse una sefial Reset_signal_detect
para el IC de que se trate.

L4 — Se recibe "Rxdata" del proceso de tratamiento de asignacion del lado receptor, e indica
gue se ha establecido dataflag para un cierto IC.

L5 — Llegan "Transpreq" y "Transprel" del TCH. Seran emitidas una vez que el TCH reciba
una peticion de conexidén o desconexién de un canal transparente de 64 kbit/s procedente de
la central de conmutacion internacional (ISC) local o a través de los mensajes de asignacion
de recepcién procedentes del DCME distante.

L12 — El proceso HSC emite seis sefiales distintas, dirigidas al bloque SRH. A saber:
— Voice (Integer) — Indica una transicion de Voice_inactive a Voice_active para un IC.

— Voicelnact (Integer) — Indica una transicion de Voice_active a Voice_inactive para
un IC.

— Data (Integer) — Indica una transicion de Data_inactive a Data_active para un IC.
— Datainact (Integer) — Indica una transicion de Data_active a Data_inactive para un IC.
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— Transp (Integer) — Indica una transicion del estado anterior de un IC a una condicion
transparente.

— Discreq (Integer) — Indica una transicion de la condicion transparente a Voice_inactive
para un IC.

L17 — Default_voice, Default_data, Reset act y Reset signal detect son sefales de

reinicializacion.

L6 — La funcion de esta sefial esta asociada con los cambios de mapa. Se sientan aqui las

siguientes hipotesis con respecto al bloque IPS.

L27 — El proceso HSC envia las cinco sefales siguientes al médulo facsimil:

— Data (Integer) — Indica que este IC trata una llamada de datos que podria ser
potencialmente una llamada facsimil.

— Rxdata (Integer) — Indica que este IC trata una llamada de datos que podria
potencialmente ser una llamada facsimil.

— Datainact (Integer) — Indica que la retencion de datos ha expirado para una llamada
facsimil tratada por el médulo facsimil.

— Voice (Integer) — Indica que el discriminador de datos/conversacion ha detectado una
sefial vocal en el IC tratada por el médulo facsimil.

— Transparent (Integer) — Indica que el ISC ha tenido un circuito a 64 kbit/s sin
restricciones para este numero de IC. El IC esta tratado en ese momento por el médulo
de facsimil.

L28 — Fax, Non_fax, Switch_to_ ADPCM - El proceso de modulo facsimil envia tres sefiales
al HSC. Las seiiales indican lo siguiente:

— Fax — Indica que la llamada de datos tratada por el IC ha sido detectada como una
llamada facsimil (se ha detectado DIS).

— Non_fax — Indica que la llamada facsimil ha finalizado y que el IC sera tratado de nuevo
en el trayecto de MICDA (es decir, se ha detectado DCN).

— Switch_to ADPCM - Indica que el médulo facsimil no puede tratar la llamada facsimil
debido al uso de un protocolo no normalizado no reconocido o debido a otros errores en
el protocolo facsimil. El IC sera tratado de nuevo por el trayecto de MICDA.

Existira un map change handler (MCH) externo al protoclo de asignacion. Este proceso controlara
los datos de configuracion del bloque IPS. En el inicio, el proceso emite sefiales que hacen posible
configurar el sistema de forma correcta, haciéndose lo mismo en el instante de un cambio de mapa.
La sefal utilizada en dicho instante es:

Process reset — La sefial L6 provocara la finalizacién del proceso que la reciba.

A.3.1.1.1 Tratamiento delos procesos IPS en la inicializacion

Una vez creadas por el map change handler, se transfieren un cierto nimero de variables del may
change handler al proceso HSC. Ello ocurre en el arranque del sistema o después de un cambio d
correspondencia. Estas variables son:

ch — Numero de IC asociado al proceso.

hot, sh, Ih — sh y Ih son los valores de mantenimiento asociados con la conversacion. El
mantenimiento se fija a "sh" siempre que la duracion de la sefial activa que le preceda sea
inferior a "hot". De no ser asi, se aplica "Ih".

bhot, bsh, blh — Variables similares asociadas con periodos de sefalizacion.

dh — Se trata del primer valor de mantenimiento asociado nominalmente a los datos y se
considera del orden de 14 s. Puede ser fijado por el operador.
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dhs — Se trata del segundo valor de mantenimiento asociado con los datos y puede ser fijado
por el operador.

pre — Variable booleana que transmite la informacion acerca de si el IC esta preasignado o
no.

RAGPID — Variable de identificacion del proceso utilizada para direccionar las sefales al
bloque SRH al ejemplar de proceso correcto.

FCH enabled — Variable booleana que se utiliza para indicar que las llamadas facsimil
tratadas por este IC seran redireccionadas al médulo facsimil.

CCFPID — Variable del identificador de proceso que se utiliza para direccionar las sefales al
bloque FCM al ejemplar de proceso CCF correcta. CCF es la funcién de control Comun del
mddulo facsimil (véase 6.1/G.766).

El proceso hace uso de las siguientes variables:

tl, t2 — Variables de tiempo que almacenan el tiempo actual que ha de utilizarse para el
tratamiento del mantenimiento.

d1 — Diferencia entre ambos tiempos.

already — Variable booleana utilizada para comprobar que, antes de empezar a utilizar el
segundo valor de mantenimiento, se ha aplicado una sola vez el primer valor de
mantenimiento de datos.

ti, tia — Variables de temporizador.

A.3.1.2 Bloque SRH
Este blogue contiene cuatro procesos distintos y utiliza las siguientes sefales:

L7
L8
L9
L10
L11
L12

L13

L14
L15
L16
L18
L19
L20
L21
L24
L25
L26
L29
L200

136

Setcod (Integer, Integer, Boolean)

Assign (Integer, Integer, Call_type, Integer)
Addressmap_for_SCs

No se utiliza

No se utiliza

Voice (Integer), Voiceinact (Integer), Data (Integer), Datainact (Integer), Transp
(Integer), Discreq (Integer)

Assign (Integer, Integer, Call_type, Integer), Reinsert (Integer), Remove (Integer),
Seizesc (Integer, Integer, Integer), Release (Integer), Releasesc (Integer), Seizebank
(Integer), Seizefaxbank (Integer)

SC_bitmap
Mode_map (Integer)
Assign_enc (Integer, Integer, Call_type), Release_enc, Set_pre (Integer, Integer)

No se utiliza

Trigger, Sync_trigger
Trigger

Trigger
Process_reset
Trigger

Process_reset
Faxbank req, Faxbank_rel
Change (Integer)
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L201
L300

Sync_Alarm (Integer)
Go_ahead

L os procesos del bloque SRH y sus estados son |os siguientes:

a)

b)

d)

(RAG) Proceso de tratamiento de peticién y de generacién de informacién de asignacién
0,2)

No_messages in_gueue, Messages in_queue, Wait_for_next, Wait_for_sync
(SBC) Proceso de creacion de correspondencia de bits SC (0,2)

Wait

(BMI) Proceso de implementacion de correspondencia de bits (0,2)
Wait

(ENC) Proceso de control de codificador (0,)

Wait_for_signal

El servicio de tratamiento de peticion hace uso de los siguientes simbolos:

sat(nr)= bc — EIl conjunto "sat" utiliza el numero de IC de transmisién para indexar el
namero de SC al que esta conectado. El conjunto se inicializa a cero para todos los nimeros
de IC utilizados por el DCME en el arranque del sistema.

ic(bc)=nr — Este conjunto utiliza el nUmero de SC para indexar el numero de IC al que ha
sido conectado. Este conjunto se inicializa a cero en el arranque del sistema.

typ(bc)=call_type — Este conjunto utiliza el nUumero de SC para indexar el tipo de conexion
gue se encuentra conectada al numero de SC en cuestién. Los valores de "call_type" se
definen de la forma siguiente:

— "disc", "voiceavail", "voice", "dataavail', "data", "transp"”, "bank", "preassigned",
"faxbank"

En el arranque del sistema, el conjunto se inicializa como "disc" para todos los canales.

cod(nr)=cd — Este conjunto utiliza el namero de IC para indexar el nimero de codificador
fisico al que esta conectado. En el arranque del sistema, todos los elementos se inicializan a
cero.

El significado de las sefales utilizadas es el siguiente:

L7 —Setcod (Integer, Integer, Boolean) — Esta sefial es emitida por el proceso ENC y
establece las asociaciones de codificador que deben realizarse. Los valores suministrados
son los siguientes:

— Numero de IC, modo (2, 3, 4, 5 u 8), y una orden de reinicializacion.

— Esta ultima variable sera TRUE si se hace una reinicializacion y FALSE en cualquier
otro caso.

L9 —Addressmap for SCs — Contiene las direcciones de bit que deben utilizarse en el
portador. La sefial es una version retardada de la sefial SC_bitmap.

L12 — Voice (Integer), Voiceinact (Integer), Data (Integer), Datainact (Integer), Transp
(Integer), Discreq (Integer).

L8, L13 —Assign (Integer, Integer, Call_type, Integer) — Las variables incluidas tienen el
siguiente significado:

a) El primer valor integer es el numero de SC al que debe conectarse el IC.
b) El segundo valor integer es el numero de IC al que debe conectarse el SC.
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c) Eltercer parametro (Call_type) indica el tipo de canal que va a asignarse.
d) Este tercer valor integer sefala el decodificador fisico real que va a utilizarse.
Esta sefial se envia al proceso SBC y al entorno.

L13 —Reinsert (Integer) — Esta sefial se utiliza para reinsertar un SC en la lista de voz en el
proceso SBC cuando se produce una desconexion implicita de una llamada de datos.

L13 —Remove (Integer) — Elimina de la lista de canales de sobrecarga del SBC un canal de
sobrecarga desconectado implicitamente.

L13 — Seizesc (Integer, Integer, Integer) — Genera una asociacion fija entre un namero de SC

y un numero de codificador para un canal preasignado. La primera variable contiene el
numero de SC; la segunda variable contiene el numero de codificador que va a utilizarse y la
tercera variable contiene el modo (2/3/4/5/8).

L13 — Releasesc (Integer) — Esta sefial libera una conexion bit bank que se envia al proceso
SBC. El valor entero identifica al SC que debe liberarse.

L13 — Seizebank (Integer) — Esta sefal notifica al proceso SBC que se ha tomado un cierto
SC como bit bank. Se utiliza Gnicamente en asociacion con la inicializacion. El valor entero
indica el SC que se utiliza como bit bank.

L13 — Seizefaxbank (Integer) — Esta sefial notifica al proceso SBC que se ha tomado un
cierto SC como banco fax. Se utiliza Unicamente en asociacién con la inicializacién. El valor
entero indica el SC que se utiliza como banco fax.

L13 — Release (Integer) — Esta sefial actualiza los mapas de recurso en el proceso SBC.

L14 — SC bitmap — Contiene las posiciones bitmap para los diversos canales. Se utiliza para
establecer el canal portador desde las salidas de los distintos codificadores.

L15-Mode Map (Integer) — Esta sefial es emitida por el proceso SBC y va dirigida al
proceso ENC a fin de ajustar el modo de codificador correcto (2/3/4) para las conexiones de
voz. La variable indica el modo.

L16 —Set_pre (Integer, Integer) — Toma un codificador para una cierta conexion. Las
variables contenidas implican:

— modo (2/3/4/5/8), namero de IC.

L16 —Assign_enc (Integer, Integer, Call _type) — Las variables incluidas tienen el mismo
significado que las tres primeras variables definidas anteriormente para la sefal L8, L13
Assign (Integer, Integer, Call_type). La sefial se envia al proceso ENC.

L16 —Release_enc — Hace que el codificador identificado por el valor entero libere cualquier
conexion que pueda tener establecida.

L19 —Trigger, Sync_trigger — La sefial Trigger aparece una vez en cada periodo de 2 ms. La
sefial Sync_trigger informa al proceso que el siguiente periodo de 2 ms es la primera trama
de la estructura de multitrama del DCME. Cuando esta presente la sefial Sync_trigger, se
suprime la sefial Trigger.

L20, L23, L25 — Trigger— Se supone gque estas sefales aparecen una vez en cada periodo de
2 ms.

L21, L22, L24, L26 —Process reset — Esta sefial es generada por el map change handler
junto con un cambio de correspondencia y provoca la finalizacion del proceso que la recibe.

L29 — Faxbank _req, Faxbank rel Estas dos sefales se reciben del proceso CCF.
Faxbankreq se utiliza para indicar al proceso RAG que se requiere un banco fax adicional
para tratar el transporte de las llamadas facsimil demoduladas. Faxbank_rel indica que puede
liberarse un banco fax.

L200 — Change (Integer) — Esta sefial llega del médulo USM y contiene el nimero de IC que
debe cargarse en la Priority 0 Queue servida por el RAGreésiana trama.
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L201 —Sync_Alarm (Integer) — Se emite esta sefal si surge un problema légico con la
sincronizacion de multitrama en el RAG. La variable Integer identifica el nimero de grupo
para el que se ha dado la alarma.

L300 —Go_ahead (PId, Pld, preassigndist, preassignedist, ic accesdist, ic_accesdist,

FCH enabledlist, FCH enabledlist) — Esta sefial se envia del proceso MCHA2 al proceso
MCHAL en el arranque del trafico o en la reconfiguracion del trafico. La sefal contiene
informacion relativa al uso de IPS y los tiempos de bloqueo aplicados y los umbrales de
bloqueo.

A.3.1.21 Proceso RAG

El proceso RAG es originado por el map change handler en el arranque del sistema o después de ul
cambio de correspondencia. Segun que se utilicen uno o dos grupos, se crearan una o dos instancie
de proceso. El map change handler proporciona un cierto nimero de parametros al proceso, cuyas
funciones se explican a continuacion.

b — Esta variable integer contiene el nimero total de muestras de 4 bits contenidas en el
grupo.

no — Este valor integer contiene el nimero total de SC en la gama normal del grupo que no
son preasignados.

pre(i) — Este conjunto contiene el nimero de IC de los canales preasignados.

cdlist — Esta lista contiene los niumeros de codificador fisico que puede elegir el proceso
cuando se establezca una conexién. Los codificadores que van a ser utilizados por
conexiones preasignadas no estan incluidos (véase la nota).

NOTA — Un ejemplar de variable del tipo list contiene una lista de nimeros integer a los que puede
accederse de forma separada.

presc(i) — Este conjunto contiene los SC a los que deben conectarse los IC preasignados.
Cuando el IC preasignado es de 64 kbit/s, el conjunto sélo contiene los SC de numeracion
par.

premode(i) — Este conjunto contiene el modo (2/3/4/5/8) asociado con cada IC preasignado.

sclist — Esta lista contiene los SC que puede utilizar el proceso. Los numeros de SC
preasignados no estan incluidos.

ptot — Este integer contiene el nimero total de IC preasignados que deberan ser tratados por
el proceso.

sel(i) — Este conjunto contiene los numeros de los codificadores que van a utilizar los IC
preasignados.

bit bank(i) — Este conjunto, con un maximo de 12 inscripciones, contiene los numeros de SC
gue van a utilizar los bit banks. Los numeros de SC se mantienen en orden numérico
ascendente. En el arranque, el conjunto contendrd los nimeros de SC necesarios para e
tratamiento de los canales de 40 kbit/s preasignados.

btot — Este valor integer contiene el numero total de bit banks necesarios en un momento
determinado para tratar el nimero de llamadas de datos conectadas. En el arranque, la
variable contendra el nimero de bit banks requeridos para el tratamiento de los canales de
40 kbit/s preasignados.

sg — Esta variable Booleana contiene el valor TRUE si el proceso RAG va a tratar la
informacion USM facultativa.

n — Este valor integer contiene la periodicidad del tratamiento facultativo de informacion
USM, en forma de un numero de tramas.

ENCPID(i) — Este conjunto utiliza los nUmeros de codificador como indices e identifica el
identificador de proceso aplicable a la instancia de proceso de niumero de codificador.
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pnr — Esta variable integer identifica el nUmero de grupo de la instancia de proceso RAG.

s — Esta variable integer define el menor numero permitido de bits/muestra. Su valor es 3
para una codificacion de 3 bits, 0 2 para una codificacién de 2 bits.

faxbank(i) — Este conjunto con un méximo de 61 inscripciones, contiene los numeros de SC
gue van a utilizar los bancos fax. Los niumeros de SC se mantienen en orden numérico
ascendente. En el arranque, el conjunto contendra los nimeros de SC necesarios para e
tratamiento de los canales de control facsimil (F@€imile control channels).

FCH enabled — Esta variable booleana se utiliza para indicar si el grupo utiliza o no
demodulacion/remodulacion facsimil. TRUE significa que se utiliza el modulo facsimil.

El proceso utiliza diferentes procedimientos y variables. En los diagramas, los procedimientos
aparecen incluidos Uunicamente como llamadas de procedimiento y las variables como nombres. A
continuacion se indica su significado por orden de aparicion:

140

Rm — Esta variable toma el valor TRUE si va a eliminarse de una lista de recursos SBC un
namero de SC; en cualquier otro caso, es FALSE.

Prev — Esta variable toma el valor TRUE si existe una conexion previa para otro tipo de
llamada para dicho IC; en cualquier otro caso, es FALSE.

Reins — Esta variable toma el valor TRUE si va a reinsertarse un nimero de SC en una lista
de recursos SBC; en cualquier otro caso, es FALSE.

Rethere — Esta variable toma el valor TRUE si va a crearse un bit bank como funcién de
cambio de un IC ya conectado a un SC como data; en cualquier otro caso, es FALSE.

Returnl — Esta variable toma el valor TRUE si esté realizandose una reasignacion debida a
una conexién de una llamada transparente; en cualquier otro caso, es FALSE.

Return2 — Esta variable toma el valor TRUE si esta realizandose una reasignacion debida a
una conexién de una llamada transparente; en cualquier otro caso, es FALSE.

i — Contador.

Again — Esta variable toma el valor TRUE si no va a generarse un mensaje de renovacion
para el SC actual; en cualquier otro caso, es FALSE.

r — Contador.
rl — Contador.
nr — Esta variable integer almacena el nimero de IC asociado a una peticion entrante.

ovir — Esta variable toma el valor TRUE si va a renovarse un canal de sobrecarga; en
cualquier otro caso, es FALSE.

f — Contador local utilizado para seguir el numero de trama dentro de la multitrama,
ajustandose a 0 tras la recepcion de una sefial Sync_trigger.

Sore"X" (nr) — Este procedimiento almacena la variable "nr" al final de la cola de prioridad
marcada"X". Para la conexién faxbank, libera y pide que el IC N.° 251 sea almacenado en la
cola de prioridad.

req in queue (nr) — Este conjunto es indexado por los numeros de IC; almacena el valor O
para un indice determinado si no hay peticiones para dicho IC en ninguna de las colas 3 a 7,
y almacena el valor 1 si hay una peticion para dicho IC en cualquiera de las colas 3a 7.

pr'X"count — Variable que almacena el nimero de peticiones que existen en la cola de
prioridad "X".
req in discqueue (nr) — Este conjunto es indexado por los nimeros de IC; almacena el valor

0 para un indice determinado si no hay peticiones para dicho IC en la cola 1, y almacena el
valor 1 si hay una peticion para dicho IC en la cola 1.
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Remove from RAG queue (nr, more) — Este procedimiento elimina cualquier peticion del nr

del IC de cualquiera de las colas 3 a 7. Se actualiza la variable pr'x"count de dicha cola.
Ademads, el procedimiento almacena el valor TRUE de la variable "more" si hay al menos

una peticion en cualquiera de las cinco colas una vez realizada la supresién; en cualquier
otro caso, "more" almacena el valor FALSE.

Additional_messages (more) — Este procedimiento comprueba si queda algin mensaje en las
colas 1 a 7. Si es asi, la variable "more" toma el valor TRUE; en cualquier otro caso, toma el
valor FALSE.

Read"X" (nr) — Este procedimiento lee el IC que se encuentra en la parte superior de la
cola "X" y entrega este valor en la variable "nr".

Pop"X" (pr"X"count, more) — Este procedimiento elimina el valor de IC del extremo
superior de la cola y hace avanzar la cola un lugar. Actualiza la variable pr"X"count de dicha
cola y entrega el valor TRUE en la variable "more" si hay al menos una peticion en
cualquiera de las colas 1 a 7 una vez realizada esta operacion; en cualquier otro caso, la
variable "more" toma el valor FALSE.

Count data (difference) — Este procedimiento comprueba el nUmero de canales preasignados
de 40 kbit/s y de canales de datos de 40 kbit/s que existen y los compara con el numero de
bit banks que se estan utilizando. Si es posible suprimir un bit bank, la variable "difference"
toma el valor TRUE; en cualquier otro caso, toma el valor FALSE.

Count (nt, nd, nb, nv, nf) — Este procedimiento comprueba el conjunto "typ" y entrega el
namero de llamadas transparentes que se estan tratando en ese instante en la variable "nt", €
namero de llamadas de datos tratados en ese momento en la variable "nd", el nimero de bit
banks utilizados en la variable "nb" y el nimero de llamadas vocales en curso en ese
momento en la variable "nv". El nimero de faxbanks utilizados en ese momento se
almacenan en la variable "nf".

d — Esta variable se utiliza para almacenar el numero medio de bits por llamada vocal que
produciria el tratamiento de una llamada adicional, o el nimero total de bits de la trama que
guedan para utilizar tras el tratamiento de una peticién.

Search transp (bc, nr, cd, nrvl, nrv2, bevl, bev2, nrv3, nrvd,bev3, bev4d, success) — Este
procedimiento busca el conjunto "typ" con objeto de localizar el lugar donde puede
conectarse una llamada transparente. Existen 15 posibilidades, que se consideran en order
descendente de prioridad. No puede garantizarse que dicha busqueda halle al menos una de
las citadas posibilidades, aun en el caso de que la comprobacion de los bits disponibles se
haya realizado con éxito. Si la busqueda no tiene éxito, la variable "success" recibe el valor
FALSE; si la busqueda tiene éxito, verifica también la necesidad de una reasignacién de un
canal de sobrecarga, para tratar una peticiébn de conexion transparente. De ser innecesaric
una reasignacion de una canal de sobrecarga, la variable "success" recibe el valor TRUE; en
caso contrario, recibe el valor FALSE. El procedimiento entrega los resultados de la
basqueda en forma de un cierto nimero de parametros que indican si debe llevarse a cabo
alguna accion. Las variables tienen el siguiente significado:

1) bc— Numero de SC par al que va a asignarse la llamada transparente.

2) bc+ 1- Elnimero de SC inmediatamente superior a aquél sera también utilizado por la
llamada transparente (variable derivada).

3) nr — Numero de IC que contiene la llamada transparente.

4) cd — Numero de codificador elegido por el procedimiento en el grupo de codificadores
disponibles. Cabe sefialar que puede que sea necesario escoger el codificador de uno de
los canales seleccionados en caso de que se declare "voiceavail” o "dataavai'l. De forma
especifica, si "cod(nr)" no es igual a 0, cd = cod(nr).
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5) nrvl-IC o banco fax ya conectado a "bc".

6) nrv2—IC o banco fax ya conectado a "bc + 1".

7) bcvl — SC al que va a reasignarse "nrv1".

8) bcv2 — SC al que va a reasignarse "nrv2".

9) nrv3-IC ya conectado a "bcv1".

10) nrv4 — IC ya conectado a "bcv2".

11) bev3 — SC de sobrecarga al que va a reasignarse "nrv3".
12) bev4 — SC de sobrecarga al que va a reasignarse "nrv4".
13) success — Resultado de la busqueda (TRUE o FALSE).

k — SC al que estaba conectado anteriormente el IC antes de cambiar a una llamada
transparente/de datos/vocal.

tk — Variable temporal utilizada para almacenar el valokte "
tnr — Variable temporal utilizada para almacenar el valor de "nr".

Check for additional bit bank (new, dav) — Este procedimiento comprueba si se necesitaria
un bit bank en caso de que el canal portador tratara una de las llamadas de datos adicionales
En ese caso, la variable "new" se pone a "1"; en cualquier otro caso, se pone a "0". Cabe
sefalar que si existe al menos un SC declarado "data_avail", "new" siempre es igual a "0".

La variable "dav" se pone a "0" si la variable "new" es "0" y no hay un bit libre en un bit
bank.

La variable "dav" se pone a "1" si la variable "new" es "0" y hay por lo menos un canal
"data_avail" que proporciona un bit libre en un bit bank.

Make roomin bitbankarray (nw, bc, bitbank) — Este procedimiento trata el bitbankarray para
gue sea posible insertar "bc" en su posicién correcta, manteniendo los nimeros de SC
utilizados para bit banks en orden numeérico ascendente. En la variable "nw" aparece la
inscripcion que debe tener el valor "bc" asociado.

Make room in faxbankarray (nw, bc, faxbank) — Este procedimiento trata el faxbankarray

para que sea posible insertar "bc" en su posicidn correcta, manteniendo asi los nimeros SC
utilizados para bit banks en orden numeérico ascendente. En la variable "nw" aparece la
inscripcién que debe tener el valor "bc" asociado.

nfax — Una variable utilizada para contar el nimero de bancos fax en uso.

Remove from faxbankarray(bc) — Este procedimiento trata la supresion de un banco fax
conectado al numero de SC "bc" del array faxbank.

Search data (bc, nr, cd, nrv, bev, data success) — Este procedimiento busca el conjunto "typ"

para determinar los lugares donde puede conectarse una llamada de datos. Hay cuatro
posibilidades, que se buscan por orden descendente de prioridad. Si la bUsqueda no tiene
éxito, la variable "data_success" recibe el valor FALSE; si la basqueda tiene éxito, verifica
también la necesidad de una reasignacion de un canal de sobrecarga, para tratar une peticior
de conexion de datos. De ser innecesaria una reasignacion de un canal de sobrecarga, I
variable "data_success" recibe el valor TRUE; en caso contrario, toma el valor FALSE. El
procedimiento entrega sus resultados en forma de variables que tienen el siguiente
significado:

1) bc-— Numero de SC al que va a conectarse la llamada de datos.
2) nr —Numero de IC que va a conectarse como una llamada de datos.

3) cd — Numero de codificador elegido por el procedimiento. Cabe sefialar que puede ser
necesario escoger un codificador liberado por la utilizacion de un canal declarado
"voiceavail" o "dataavail". De forma especifica, si cod(nr) no es igual a 0, cd = cod(nr).
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4) nrv— Numero de IC conectado previamente a "bc".

5) bcv — Numero de SC al que va a reasignarse "nrv". Este nUmero es siempre un nidmero
de SC de sobrecarga.

6) data success — Resultado de la verificacion de la necesidad de una reasignacion de un
canal de sobrecarga (TRUE innecesario; FALSE necesario).

Search faxbank (bc, nr, nrv, bev, faxbank success) — Este procedimiento busca el conjunto

"typ" para determinar los lugares donde puede conectarse un banco fax. Hay cuatro
posibilidades, que se buscan por orden descendente de prioridad. Si la busqueda tiene éxito,
verifica también la necesidad de una reasignacion de un canal de sobrecarga, para tratar une
peticion de banco fax. De ser innecesaria una reasignacion de un canal de sobrecarga, la
variable "faxbank_success" recibe el valor TRUE, en caso contrario, recibe el valor FALSE.
El procedimiento entrega sus resultados en forma de variables que tienen el siguiente
significado:

1) bc— Numero de SC al que va a conectarse el banco fax

2) nrv— Numero de IC conectado previamente a "bc"

3) bcv — Numero de SC al que va a reasignarse "nrv1". Este nUmero es siempre un namero
de SC de sobrecarga

4) faxbank success — Resultado de la verificacion de la necesidad de una reasignacion de
un canal de sobrecarga (TRUE innecesario; FALSE necesario).

Search voice (bc, nr, cd, nrv) — Este procedimiento busca el conjunto "typ" para determinar
los lugares en que puede conectarse una llamada vocal. Existen tres posibilidades, que se
buscan por orden descendente de prioridad.

Los resultados del procedimiento se entregan en forma de variables, cuyo significado es el
siguiente:

1) bc— Numero de SC al que va a asignarse la llamada vocal.
2) nr —Numero de IC que contiene la llamada vocal.

3) cd — Numero de codificador elegido por el procedimiento. Cabe sefalar que puede ser
necesario escoger un decodificador liberado como consecuencia del tratamiento de la
peticion. De forma especifica, si cod(nr) no es igual a 0, cd = cod(nr).

4) nrv— Numero de IC conectado previamente a "bc".

SBCPID — Variable de identificacion del proceso utilizada para direccionar las sefales al
proceso SBC correcto.

Check overload reassignment_when_data (data_success) — Este procedimiento verifica la
necesidad de una reasignacion de sobrecarga para tratar una peticion de conexion de datos
Si no se necesita una reasignacion de canal de sobrecarga, la variable "data_success" toma €
valor TRUE; en caso contrario toma el valor FALSE.

Check_overload _reassignment_when_transp (nr, success) — Este procedimiento verifica la
necesidad de una reasignacion de sobrecarga para tratar una solicitud de conexion
transparente. Si no se necesita una reasignaciéon de canal de sobrecarga, la variable
"data_success" toma el valor TRUE; en caso contrario, toma el valor FALSE. Obsérvese que
si "nr* es "voice" o "voice_avail', pueden tomarse dos canales vocales de un canal de
sobrecarga, creando un grupo de canales vocales, y que si "nr" es "data" o "data_avail", s6lo
puede tomarse un canal del grupo.
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A.3.1.2.2 Proceso SBC

Este proceso es creado por el proceso RAG vy, en su establecimiento, recibe cuatro pardmetros como
entrada, a saber:

sclist — Lista actual de numeros de SC que utiliza este grupo. Los SC preasignados no estan
incluidos en esta lista.

bt — Numero total de muestras de cuatro bits en el grupo. Este pardmetro determina el
namero maximo de SC que puede existir, a saber: bt + Integer [bt/s].

Esto es necesario para el tratamiento de los diversos mapas y los conjuntos del proceso.

s — Esta variable entera define el minimo nimero de bits/muestra permitidos. Su valor es 3,
para codificacion de 3 bits, o 2 para codificacion de 2 bits.

ENCPID (i) — Este conjunto utiliza los niumeros de codificador como indices y determina el
identificador de proceso aplicable a la instancia de proceso del nimero de codificador.

En el proceso existen las siguientes correspondencias de recursos internos:

Voicelist, Overloadlist, Datalist, Transplist, Preassign40list, Preassign64list, Preassign32list,
Preassign24list, Preassign16list, Faxbanklist, Banklist, Coder (Integer).

Sus funciones, asi como las reglas internas de su utilizacion, estan contenidas en la especificacion.

En el proceso se hace uso de los siguientes parametros y llamadas de procedimiento:
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Generate maps — Este procedimiento toma los parametros de entrada y genera las diversas
listas y conjuntos de acuerdo con las reglas aplicables a la inicializacion de dichas listas y
conjuntos.

Change coder array (cod) — Este procedimiento recorre el conjunto de codificador hasta que
encuentra un SC que indexa el nimero de codificador cod. Este nUmero de SC tiene puesto a
cero su numero de codificador.

Include in voicdlist and extract (b) — Este procedimiento toma el niumero de SC "b",
situdndolo en el lugar adecuado de voicelist y eliminandolo de cualquier otra lista en la que
aparezca. Si encuentra el numero de SC en cuestidon en transplist, el mismo, debe extraerse
tras lo cual debe también insertarse el numero de SC "b + 1" en voicelist. Si "b" ya esta
incluido en voicelist, no debe realizarse ninguna accion.

Delete overload (b) — Este procedimiento elimina el nimero de SC "b" de overloadlist. Si
"b" no esté incluido en overloadlist, no debe llevarse a cabo ninguna accion.

Generate address mode (bit map) — Este procedimiento genera bit positions y los diversos
modos asociados a los codificadores. Utiliza como puntero la variable "ic" definida por la
sefal Assign recibida. Esta accion se lleva a cabo de acuerdo con las reglas indicadas en la
especificacion. La salida pasa a las sefiales mode_map y SC_bitmap.

Preassign40(b, cod) — Este procedimiento incluird el nimero de SC "b" en preassign40list y
pondrd a "cod" la inscripcion del conjunto de codificador para "b".

Preassign64(b, cod) — Este procedimiento incluird el nimero de SC "b" en preassign64list y
pondra a "cod" la inscripcion del conjunto de codificador paraby "b + 1".

Preassign32 (b, cod) — Este procedimiento se utiliza para insertar el niumero "b" en
preassign32list tras la recepcién de la sefial "Seizesc" que contiene un modo puesto a 4.
También pone Coder(b) a "cod".

Preassign24(b, cod) — Este procedimiento se utiliza para insertar el nimero "b" en
preassign24list tras la recepcion de la sefial "Seizesc" que contiene un modo puesto a 3.
También pone Coder(b) a "cod".
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Preassign16(b, cod) — Este procedimiento se utiliza para insertar el ndmero "b" en
preassignl6list tras la recepcion de la sefial "Seizesc" que contiene un modo puesto a 2.
También pone Coder(b) a "cod".

Include in banklist and extract (b) — Este procedimiento incluira el nimero de SC "b" en
banklist y extraera el numero de SC "b" de cualquier otra lista en la que aparezca. Si ya esta
incluido en banklist, no debe llevarse a cabo ninguna accién.

Included in banklist (b, included) — Este procedimiento comprueba si el nimero de SC "b"
esta incluido en banklist o no. En caso afirmativo la variable "Included" toma el valor
TRUE; en cualquier otro caso, toma el valor FALSE.

Included in datalist (b, included) — Este procedimiento comprueba si el nimero de SC "b"
esta incluido en datalist. En caso afirmativo, la variable "Included" toma el valor TRUE; en
cualquier otro caso, toma el valor FALSE.

Included in transplist (b, included) — Este procedimiento comprueba si el nimero de SC "b"
esta incluido en transplist. En caso afirmativo la variable "Included” toma el valor TRUE; en
cualquier otro caso toma el valor FALSE.

Include in datalist and extract (b) — Este procedimiento incluye el nimero de SC "b" en
datalist y lo elimina de cualquier otra lista en que aparezca. Si "b" ya esta incluido en
datalist, no debe llevarse a cabo ninguna accion.

Update coder association (b, cod) — Este procedimiento pone la inscripcion del conjunto de
codificador para "b" a "cod". También realiza una comprobacion para observar si "cod" esta
asociado con cualquier otro de los nimeros de SC del conjunto. En caso afirmativo, las
inscripciones para dichos SC se ponen a cero.

Update coder association for transp (b, cod) — Este procedimiento pone las inscripciones

para "b"y "b + 1" a "cod" en el conjunto del codificador. También examina el conjunto para
ver si cod aparece como una inscripcién para otros nimeros de SC. En caso afirmativo, estas
inscripciones se ponen a cero.

Included in transplist and extract (b) — Este procedimiento extraera los nimeros de SC "b"y
"b + 1" de cualquier lista en que existan e insertara el nimero de SC "b" en transplist. Si "b"
ya esta incluido en transplist, no debe llevarse a cabo ninguna accion.

Included in voicelist (b, included) — Este procecimiento comprueba si el nimero de SC "b"
esta incluido en voicelist. En caso afirmativo, la variable "Included" toma el valor TRUE; en
cualquier otro caso, toma el valor FALSE.

Included in overloadlist (b, included) — Este procedimiento comprueba si hay un nimero de
SC "b" incluido en overloadlist. En caso afirmativo, la variable "Included” toma el valor
TRUE; en cualquier otro caso, toma el valor FALSE.

Included in overloadlist (b) — Este procedimiento incluye el nimero de SC "b" en
overloadlist. Si "b" ya esta incluido en overloadlist, no debe llevarse a cabo ninguna accion.

Included in faxbanklist (b, included) — Este procedimiento comprueba si hay un nimero de
SC "b" incluido en faxbanklist. En caso afirmativo, la variable "Included" toma el valor
TRUE; en cualquier otro caso toma el valor FALSE.

Included in faxbanklist (b) — Este procedimiento incluye el nimero de SC "b" en faxbanklist.
Si b ya esta incluido en faxbanklist, no debe llevarse a cabo ninguna accion

i — Contador.

md — Esta variable indica el modo (4/5/8) recibido en la sefial seizesc.
ic— Numero de IC recibido en la sefial Assign.

typ — Tipo de llamada recibido en la sefial Assign.
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mode(i) — Este conjunto contiene el modo de cada conexion (2/3/4/5/8). La lista se actualiza
cada trama del DCME mediante el procedimiento Generate-address-mode.

BMIPID — Variable de identificacion del proceso utilizada para direccionar las sefales a la
instancia de proceso BMI correcta.

A.3.1.2.3 Proceso ENC

En este proceso hay tantas ejemplares como codificadores. Los procesos se crean mediante
map_change_handler, en el arranque del sistema. En el proceso se utilizan las siguientes variables
procedimientos.

change — Esta variable almacena el valor TRUE si, desde la dltima sefial Trigger, el
codificador ha recibido datos. En cualquier otro caso, almacena el valor FALSE.

ic— Numero de IC al que esta conectado en ese instante la unidad. Se inicializa como cero.
mode — Modo del codificador (2/3/4/5/8 bits/muestra). Se inicializa como cero.

reset_coder — Esta variable almacena el valor TRUE si se va a realizar una reinicializacion
del codificador; en cualquier otro caso, almacena el valor FALSE.

fic — Esta variable almacena una futura conexiéon de IC para el codificador.
fmode — Esta variable almacena el modo futuro para el codificador.

cic — Esta variable almacena la conexion actual de IC para el codificador.
cmode — Esta variable almacena el modo actual del codificador.

amd — Esta variable almacena el modo recibido del proceso SBC.

cd — Esta variable almacena el numero del codificador direccionado por las sefales
"Release_enc"y "Assign_enc".

Sore (fic, fmode) — Este procedimiento almacena los valores de los parametros incluidos al
final de una cola. En la inicializacién, esta cola almacenara un 0 para todas las variables en
todas las posiciones.

Retrieve (cic,cmode) — Este procedimiento toma los valores almacenados en las tres ultimas
tramas del DCME a partir de la parte superior de la cola y entrega los resultados en las
variables "cic" y "cmode". Los valores que se encuentran en las posiciones inferiores de la
cola avanzan un lugar.

b — Numero de SC contenido en una sefal Assign_enc.

nr — Numero de IC contenido en una sefial Assign_enc.

typ — Tipo de conexion contenido en una sefial Assign_enc.
md — Modo contenido en una sefial Set_pre.

Cabe sefalar que una sefal Setcod que contenga ic = 0, mode = 0 y Reset-coder = False, no tendi
ninguna influencia sobre el codificador direccionado.

A.3.1.2.4 Proceso BMI

Este proceso se crea en el arranque del sistema, y Unicamente retarda la sefial en tres tramas d
DCME. Contiene las siguientes llamadas de procedimiento interno.
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Sore (bit map) — Este procedimiento toma la informacion contenida en la sefial SC_bitmap
y la sitda al final de una cola. En la inicializacién, la cola debera contener una direccion
todos ceros en todas sus posiciones.

Retrieve (bit map) — Este procedimiento extrae la informacién almacenada en la cola de las
ultimas tres tramas del DCME vy la entrega a la sefial "Addressmap_for_SCs". Los valores
gue se encuentran en las posiciones inferiores de la cola avanzan un lugar.
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Cabe sefialar que una direccion todos ceros en la sefial "Addressmap_for_SCs" no debe causar ¢
establecimiento de ninguna conexién entre las salidas del codificador y el canal portador.

A.3.2 Diagramas logicos del lado receptor del DCME&E

Los diagramas logicos que aparecen en esta subclausula constituyen un complemento a la
descripcion de la estructura del extremo receptor del DCME que figura en A.2. Los procedimientos
de tratamiento del extremo receptor aparecen en un solo bloque:

- RCP Bloque de procesamiento de canal de recepcion.

A.3.21 BloqueRCP

El bloque RCP contiene tres procesos distintos, asi como las siguientes sefales:
L4 Rxdata (Integer).

L51  Assign (Integer, Integer, Call_type).

L52 Rxtranspreq (Integer), Rxtransprel (Integer).

L53  SC_bitmap (Bit_mode_matrix).

L54  Seize (Integer, Integer), Release, Seizev (Integer), Mode_map (Integer).
L55  Trigger.

L56  Setcod (Integer, Integer, Boolean).

L57  Addressmap_for_SCs (Bit_mode_matrix).

L58 Process_reset.

L59 Process_reset.

L60  Trigger.

L61  Process_reset.

Los estados utilizados por los procesos son los siguientes:

a) (RUD) proceso de actualizaciéon del estado Rx y de decodificacion de canal de sobrecarga
(0,4)
Wait.

b) (BMI) proceso de implementacién de correspondencia de bits: (0,4)
Wait.

C) (DEC) proceso de control de decodificador (0,)
Wait-for-signal.
Las sefales tienen el siguiente significado:

- L4 — Rxdata (Integer) — Esta sefial se envia a los procesos de asignacion del lado de
transmision tras la recepcion de un mensaje de asignacion destinado al terminal, que marca
una transicién de un estado distinto a una llamada de datos.

— L51 — Assign (Integer, Integer, Call-type) — Esta sefial contiene la informacion incluida en el
mensaje de asignacion entregado al proceso. Las variables contienen la siguiente
informacion:

e numero de SC, numero de IC y tipo de llamada (call_type).
La dltima variable puede contener seis posibilidades distintas:
— "Voice", "Data”, "Transp", "Faxbank", "Disc", "Bank".

3 Los diagramas SDL del lado receptor del DCME se proporcionan en formato pdf en el fichero electrénico
adjunto DCME_RECEIVE.pdf.
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En las correspondencias de recursos del proceso RUD, es posible tener los siguientes valores
distintos de tipo de llamada:

"Disc", "Voice", "Data", "Transp", "Bank", "Faxbank".

L52 — Rxtranspreq (Integer) — Seial entregada al gestor de circuitos transparentes (TCH) de
64 kbit/s tras la recepcion de un mensaje de asignacion destinado al terminal, que marca una
transicion de otro estado a llamada transparente. El valor integer se refiere al IC local.

L52 —Rxtransprel (Integer) — Sefial inversa de la anterior. Se envia cuando aparece una
transicion de llamada transparente a otro estado.

L53 — SC_bitmap (Bit_mode_matrix) — Sefial compleja que define la correspondencia entre
los bits del canal portador entrante y las salidas del decodificador.

L54 — Seize (Integer, Integer) — Esa sefial contiene la informacion necesaria para conectar la
salida de un decodificador al nimero de IC correcto a fin de completar el circuito. Contiene
el nimero de IC local asociado al canal receptor y el modo en que debe ponerse el
decodificador (2/3/4/5/8 bit mode).

L54 —Seizev (Integer) — Esta sefial se envia para asociar la salida a un decodificador
utilizado para una conexion vocal con el IC local correcto. La sefal contiene el nimero de
IC local que va a utilizarse.

L54 — Release — Esta sefal se utiliza para liberar un decodificador designado, que vuelve al
grupo de decodificadores.

L54 —Mode map (Integer) — Esta sefial contiene el modo que va a utilizarse para un
decodificador que esta conectado a un canal vocal. El parametro contiene el modo real que
va a utilizarse.

L55, L60 —Trigger — Esta sefial se utiliza para indicar que debe entregarse al soporte fisico
una sefial Setcod asi como una sefial Addressmap_for_SC.

L56 — Setcod (Integer, Integer, Boolean) — Esta sefial se emite para generar una conexién de
soporte fisico especifica para un cierto decodificador. La sefial contiene el nimero de IC
local, el modo que va a utilizarse y una instruccion de reinicializacion.

L57 —Addressmap _for_SCs (Bit_mode _matrix) — Esta sefial compleja contiene las
asociaciones de bit necesarias para aplicar los bits de un SC a un decodificador.

L58, L59, L61 — Process reset — Esta sefial es emitida por el map change handler junto con
un cambio de mapa. La recepcién de esta sefial provoca la finalizacion del proceso que la
recibe.

A.3.2.2 Proceso RUD

Se supone que el proceso RUD es generado por el map change handler (MCH). EIl MCH generara
tantos ejemplares de proceso RUD como sea necesario. Habra una instancia de proceso RUD par;
cada grupo que contenga trafico destinado a la unidad de que se trata (hasta 4). El proceso RULC
procesara el mensaje de asignacion contenido en el grupo al que ha sido asignado y generara la
acciones necesarias en funcion del contenido de este mensaje. Cuando el map change handle
establece el proceso RUD se pasan varias variables a este proceso, a saber:
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dcdlist — Esta lista contiene los numeros de decodificador que puede utilizar el proceso. La
lista excluye los decodificadores utilizados para el tratamiento de canales preasignados.

bt — NUmero total de canales de 4 bits que contiene el grupo de corresponsales distantes.

iclist — Esta lista incluye todos los numeros de IC que pueden estar contenidos en un
mensaje de asignacion recibido del grupo recibido al que esta asignada al ejemplar RUD.
Estan excluidos los numeros de IC preasignados.
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sclist — Esta lista contiene los numeros de SC que pueden estar contenidos en el mensaje de
asignacion recibido del grupo recibido al que esta asignada al ejemplar RUD. Estan
excluidos los SC preasignados.

pre — Este conjunto contiene los numeros de IC de cualquier canal preasignado que puede
tener el DCME distante en el grupo al que esta asignada al ejemplar RUD.

presc — Este conjunto contiene los numeros de SC asociados con los canales preasignados
gue puede utilizar el DCME distante en el grupo al que esté asignada al ejemplar RUD. Sélo
se indican los SC con numeracion par de los canales transparentes.

premode — Este conjunto contiene el modo que va a asociarse con cada SC preasignado dado
en "presc".

sel — Este conjunto contiene los decodificadores que van a utilizarse en asociacion con los
canales preasignados descritos anteriormente.

ptot — Este valor integer contiene el nimero total de canales preasignados que van a tratarse
en el arranque del sistema.

ad — Este conjunto utiliza el nimero de IC distante para indexar los numeros de IC locales
gue constituyen el circuito. Si el IC distante no esta direccionado a la unidad, el nimero
contenido sera cero.

bit bank — Este conjunto, con un maximo de 12 inscripciones, contiene, por orden
ascendente de numero de SC, los niumeros de SC que van a utilizarse para el tratamiento de
bit bank. En el arranque del sistema, el conjunto contendra los SC que van a utilizarse para
bit banks a fin de tratar los SC que van a ser canales preasignados de 40 kbit/s.

btot — Este valor integer contiene el numero total de bit banks que se estan utilizando en un
instante determinado. En el arranque del sistema, este valor es igual al nimero de bit banks
necesarios para tratar los canales preasignados de 40 kbit/s.

DECPID(i) — Este conjunto identificador de proceso proporciona el direccionamiento
correcto a cualquier proceso de decodificador necesario con un numero determinado. Se
utiliza cuando se direccionan sefales hacia los procesos DEC.

BMIPID — Esta variable identificadora de proceso se utiliza para direccionar las sefales al
proceso BMI correcto.

FCH enabled — Esta variable booleana se utiliza para indicar si el DCME distante utiliza o
no la funcién de demodulacién/remodulacion facsimil

faxbank — Este conjunto, con un maximo de 61 inscripciones, contiene, por orden ascendente
de numero de SC los nimeros de SC que van a utilizarse para el tratamiento de bancos fax.
En el arranque del sistensconjuntocontendrél nimero de SC que va a utilizarse para el
canal de control facsimil (FC@&csimile control channel).

s — Esta variable entera define el nUmero mas bajo de bits/muestra permitido. Su valor es 3
para una codificacion de 3 bits, o 2 para una codificacién de 2 bits.

Se utilizan conjuntos como mapa de recursos para el proceso de recepcion. Son los siguientes:

sat(nr) = bc — Este conjunto utiliza el nimero de IC remoto para indexar el numero de SC al
gue esta conectado el IC. El conjunto se inicializa en forma de todos ceros.

ic(bc) = nr — Este conjunto utiliza los numeros de SC para indexar el numero de IC remoto
al que estéa conectado. El conjunto se inicializa en forma de todos ceros.

typ(bc) = "Call_type" — Este conjunto utiliza los nimeros de SC recibidos para indexar el
tipo de conexion recibida en dicho SC. Este valor puede ser:

* "Transp", "Data", "Voice", "Disc", "Bank", "Faxbank"
El conjunto se inicializa en forma de todo "Disc".

Recomendacion G.763 (10/98) 149



dec(Inr) = dcd — Este conjunto utiliza el nUmero de IC (transmision) local para indexar el
decodificador al que esta conectado el canal recibido, destinado a esta unidad. Se inicializa
en forma de todos ceros.

El proceso utiliza también dos listas para poder generar las posiciones de bits de sobrecarga, a saber

Voicelist, Overloadlist.

Estas se tratan de la misma forma que en el lado de transmision. En el proceso RUD se utilizan las
siguientes variables y llamadas de procedimiento:

150

i — Contador.

prep — Este integer se utiliza para retardar la supresion de bit banks inmediatamente después
de asignar un bit bank. Normalmente, se intentard suprimir los bit banks que no sean
necesarios después de procesar cada mensaje de asignacion. Ello se realiza mediante €
procedimiento Bit_bank_handling. Sin embargo, puede haber un retardo de una o dos tramas
de DCME una vez realizada la asignacién de un bit bank, hasta que se haga una asignacion
de datos que requiera la generacion de un nuevo bit bank. La razén es la posible necesidad
de reasignar una llamada vocal antes de que pueda asignarse la llamada de datos. Cuando s
asigna un bit bank, prep se pone a 1. Esto hace que el procedimiento no tenga en cuenta la
supresion de posibles bit banks cuando se la invoca. Después de un maximo de dos tramas
de DCME, se iniciara otra vez la supresion, es decir que, cuando se crea un bit bank en la
trama i, la supresion se iniciara en la trama i + 2.

Count data (difference) — Este procedimiento realiza una comprobacion para observar si
existe la posibilidad de suprimir un bit bank. Se efectia comparando la cantidad de llamadas
de datos y llamadas preasignadas de 40 kbit/s con la cantidad de bit banks utilizados. Si hay
demasiados bit banks, la variable "Difference" toma el valor TRUE; en cualquier otro caso,
toma el valor FALSE. Si el procedimiento determina que hay pocos bit banks en
comparacién con el numero de llamadas de datos y preasignadas de 40 kbit/s tratadas, se€
detiene el proceso de supresion de bit banks. Ello se realiza poniendo la variable
"Difference" a FALSE.

Difference — Variable booleana descrita anteriormente.

scr — Esta variable contiene el numero de SC que figura en el mensaje de asignacion
recibido.

icr — Esta variable contiene el nimero de IC distante al que va a conectarse "scr", de acuerdo
con el mensaje de asignacion recibido.

flag — Esta variable contiene el tipo de conexién especificado por el mensaje de asignacion
(voz, datos, transporte, desc, banco, banco fax).

Check content (scr, icr, flag, correct, incorrect faxbankdisc) — Este procedimiento
comprueba si el contenido del mensaje de asignacién es valido. En caso afirmativo, la
variable "Correct", recibe el valor TRUE en caso contrario recibe el valor FALSE. La
variable "incorrect faxbankdisc" se utiliza para indicar si el mensaje de asignacion recibido
viola 0 no los procedimientos de desconexion de un faxbank. El valor es TRUE si el
mensaje recibido es un mensaje de desconexion no valido. Si el mensaje es incorrecto, no
debe ser tenido en cuenta. Se da por sentado que se efectlan las comprobaciones siguientes

* "icr" es la gama de nameros que puede utilizar el otro destino. Ello implica que forma
parte de "iclist" o IC N.° 251 (faxbank) o IC N.° 250 (bit_bank);

e "scr" se encuentra en la gama del grupo DSI (incluidos los canales de sobrecarga) y no
se utiliza para una conexion preasignada, es decir, se incluye en "sclist";

* la conexién propuesta no quebranta ninguna regla estricta, como la conexiéon de una
llamada transparente a un SC de numeracién impar o la conexion de algo distinto de
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"voice" a un canal de sobrecarga, es decir, a un canal con un nimero mas elevado
gue bt.

Correct — Variable booleana descrita anteriormente.
Incorrect faxbankdisk — Variable booleana descrita anteriormente.

Again — Esta variable booleana se utiliza para desconectar ambos SC cuando se recibe un
mensaje de desconexion transparente y se declara para el SC algo distinto de transparente.

Delete overload (sc) — Este procedimiento elimina el nimero de SC "sc" de overloadlist.
k — NUumero de SC al que se conectd previamente "icr".

nr — Numero de IC conectado previamente a "scr".

nrl — Numero de IC conectado previamente a "scr + 1".

Insert in voicelist (sc) — Este procedimiento inserta el nUumero de SC "sc" en voicelist, en su
lugar adecuado.

Remove from bit bankarray (sc, btot) — Este procedimiento elimina el nUmero de SC "sc" del
conjunto de bit bank y reduce en una unidad el indice de los valores indexados que se
encuentran por encima de "SC". También actualiza el valor de btot.

Remove from faxbankarray (sc, nfax) — Este procedimiento elimina el nUmero de SC "sc" del
conjunto de bancos fax y reduce en una unidad el indice de los valores indexados que se
encuentran por encima de "sc". También actualiza el valor de nfax.

nfax — Esta variable indica el nimero de bancos fax utilizados en ese momento.

Insert2 in voicelist (s, s2) — Este procedimiento inserta los nimeros de SC "s1"y "s2" en su
lugar apropiado en voicelist.

Insert in overloadlist (sc) — Este procedimiento inserta el nimero de SC "sc" en su lugar
correspondiente en overloadlist.

Make room in bit bankarray (nw, sc, bit bank) — Este procedimiento entrega el indice del bit
bankarray donde se espera que vaya el numero de SC "sc", de acuerdo con la regla para e
tratamiento de este conjunto en la variable "nw". Comenzando por el indice de mayor valor
utilizado, e indexando con "k" un valor distinto de cero, se aumenta en una unidad el indice
de todos los valores indexados, en sentido descendente, hasta "nw + 1", dejando un espacic
en el conjunto en el indice "nw". Por consiguiente, se da a la variable "nw" la inscripcion
que debe tener asociado el valor de "SC".

Make room in faxbankarray (nw, sc, faxbank) — Este procedimiento entrega el indice del
faxbankarray donde se espera que vaya el numero de SC "sc", de acuerdo con la regla para
el tratamiento de este conjunto en la variable "nw". Comenzando por el indice de mayor
valor utilizado, e indexando con "k" un valor distinto de cero, se aumenta en una unidad el
indice de todos los valores indexados, en sentido descendente, hasta "nw + 1", dejando un
espacio en el conjunto en el indice "nw". Por consiguiente, se da a la variable "nw" la
inscripcién que debe tener asociado el valor de "sc".

nw — Variable integer descrita anteriormente.
Remove from voicelist (sc) — Este procedimiento elimina el nimero de SC "sc" de voicelist.

Select decoders (dcd) — Este procedimiento selecciona un decodificador sin utilizar del
"grupo” y entrega el resultado en la variable "dcd". Un decodificador sin utilizar es un
decodificador que forma parte de dcdlist pero que no esta indexado por el conjunto "dec" en
un momento dado. Cabe sefalar que dicho grupo puede consistir en un decodificador por
cada numero de IC local, en caso de que sea esa la forma en la que el fabricante decida
llevarlo a efecto en la préactica.

dcd — Variable integer descrita anteriormente.
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- Remove2 from voicelist (s1, s2) — Este procedimiento elimina los nimeros SC "s1"y "s2" de
voicelist.

- Generate addresses (bitmap, mode array) — Este procedimiento utiliza el valor de "icr"

como un puntero y genera los modos que van a utilizar los decodificadores que tratan las
conexiones de voz, de acuerdo con la situacion en lo que respecta a canales de sobrecarge
Genera igualmente las direcciones necesarias para establecer la mapa adecuado entre los bit
del canal portador entrante y las posiciones de bit correctas de la entrada de los
decodificadores. Introduce el contenido de esta informacion en las sefiales Mode_map y SC
bitmap. Cuando no hay suficientes bits en los bit banks, los bits de los bit banks se
distribuyen desde el canal de datos con el numero de SC mas bajo hasta el canal de datos
con el numero de SC mas elevado. El canal o los canales de datos que no pueden ser
atendidos por los canales de bit bank existentes reciben un quinto bit ficticio puesto a "0".
Cuando no hay suficientes bits para crear todos los canales de sobrecarga existentes, 10s bits
disponibles se distribuyen desde el canal de sobrecarga con nimero de SC mas bajo hasta e
canal de sobrecarga con numero mas elevado. El canal o los canales de sobrecarga que n
pueden ser atendidos reciben sendos bits ficticios puestos a "0".

- bitmap — Variable compleja que contiene el mapa de bits generada por el procedimiento
Generate _addresses en cada trama de DCME.

- mode array — Conjunto integer que contiene el numero de bits que recibird cada
decodificador en cada trama de DCME.

A.3.2.3 Transicionespermitidasen e proceso RUD

Cabe sefalar que los diagramas ldgicos internos para el tratamiento del lado receptor permiten
transiciones que sélo ocurrirdn cuando falten mensajes de asignacién. Se han incluido estas
transiciones para lograr la recuperacion mas rapida posible de la trama portadora cuando se producel
pérdidas de mensajes de asignacion. A continuacién figura una lista de estas imposibilidades:

1) Desconexién explicita de un canal declarado "bank".

2) Desconexién implicia de un canal de sobrecarga.

3) Desconexién implicita de canales declarados "transp".

4) Conexion de "icr" a "scr" cuando "scr" se ha declarado "bank".

5) Conexion de "icr" a "scr" cuando "scr" no esta conectado a "nr" pero se ha declarado
"transp".

6) Conexion de "icr" a "scr" cuando "scr + 1" se ha declarado "bank" y "flag" es "transp".

7 Cambios implicitos de "transp" a otra situacion.

La descripciébn completa de lo anterior ha hecho necesarios numerosos diagramas l6gicos para
describir los protocolos de recepcion.

A.3.24 Proceso DEC

El proceso DEC es creado por el map change handler en el arranque del sistema. Contiene las
siguientes variables y llamadas de procedimiento:

- ic— Numero de IC local al que esta conectado el decodificador en ese instante.
- sc — NUumero de SC al que esta conectado el decodificador en ese instante.
- mode — Modo actual del decodificador.

- dec reset — Esta variable almacena la posibilidad de reinicializar el decodificador. Toma el
valor TRUE si se lleva a cabo una reinicializacion, y el valor FALSE en cualquier otro caso.

- change — Esta variable toma el valor TRUE si se ha producido un cambio en los valores
futuros desde la ultima sefal Trigger; en cualquier otro caso, toma el valor FALSE.
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nr — Numero de IC transmitido que debe darse a la salida del decodificador.

fic — Namero de IC futuro.

fmode — EI modo futuro.

cic — El numero de IC local actual.

cmode — El modo actual.

amd — Variable integer que almacena el modo recibido en la sefial mode_map.

md — Variable integer que almacena el modo recibido en la sefial Seize.

Sore (fic, fmode) — Este procedimiento almacena los parametros al final de una cola.

Retrieve (cic, cmode) — Este procedimiento recupera los valores adecuadamente retardados
gue estan almacenados en la cola, y entrega el contenido en las variables "cic" y "cmode".
En la inicializacion, la cola debe contener 0 en todas sus posiciones.

Cabe sefialar que una sefal Setcod que contenga los valores (0, 0, FALSE) no debe hacer que ¢
soporte fisico genere ningun tipo de conexién.

A.3.25 Proceso BMI

Este proceso retardara Unicamente la sefial entrante SC_bitmap el nimero apropiado de tramas d
DCME antes de enviar el contenido retardado en la sefial "Addressmap_for_SC". El proceso
contiene las siguientes llamadas de procedimiento:

Sore (bitmap) — Este procedimiento almacena el contenido de la sefial SC_bitmap al final de
la cola.

Retrieve (bitmap) — Este procedimiento elimina la informacién adecuadamente retardada que
estad almacenada en la cola y carga esta informacién en la sefial Address_map_for_SC. En la
inicializacion, la cola contiene informacién tal que no se generard ninguna conexion al
eliminar el contenido y generar una sefial al soporte fisico.

A.3.3 Diagramas légicos del tratamiento por demanda de circuitos transparentés

Los diagramas logicos que figuran en esta subclausula constituyen un complemento a la descripcion
del tratamiento por demanda de los circuitos transparentes que figura en la clausula 8 e incluye una
facilidad facultativa de usuario de invalidacién de interaccion TCH/DLC. El procedimiento de
tratamiento por demanda de circuito transparente esta contenido en un solo bloque:

TCH Blogue de tratamiento de canal transparente.

A.33.1 BloqueTCH
El bloque TCH contiene un proceso Yy las siguientes sefiales:

L5

L30
L31
L32
L33
L34
L35
L52

Transpreq, Transprel.

S64, R64.

S64Ack, S64Nack, R64Ack, Out_of Service, Back_in_Service.
ADG64, DD64.

Process_reset.

Override, No_Override.

Man_Reset.

Rxtranspreq, Rxtransprel.

4 Losdiagramas SDL del tratamiento por demanda de circuitos transparentes se proporcionan en formato pdf
en el fichero electrénico adjunto DCME_TRANSPARENT.pdf.
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L os estados utilizados por €l proceso son |os siguientes:
- (TCH) Proceso de tratamiento de circuito transparente (0,)

Not 64, Blocked, Circuit Out_of Service, Connect _called 64, Connect_calling 64,
Establish_forward 64, Disestablish_forward 64, Disestablish_backward 64,
Autorecovery_ 64, Spurious_recovery

Las sefiales tienen el siguiente significado:
- L5- Véase la explicacion que figura en el anterior A.3.1.1.

- L30- Las sefiales S64 y R64 llegan de SIU, donde han sido traducidas del formato utilizado
por el originador real, es decir la central de conmutacion internacional (ISC). Estas sefales
implican obligatoriamente el establecimiento o la terminacion de una llamada transparente.

- L31 - Las seiales S64Ack, S64Nack y R64Ack son las respuestas que genera el proceso
TCH al recibir las sefales L30. Las sefiales Out_of Service y Back_in_Service se utilizan
para indicar indisponibilidad y vuelta a la disponibilidad, respectivamente.

- L32- Las sefiales AD64 y DD64 llegan del bloque DLC del DCME e indican que la unidad
debe dejar de aceptar nuevas peticiones de conexiones transparentes de la ISC o que e
DCME debe empezar a aceptar peticiones de conexiones transparentes de la ISC,
respectivamente.

- L33 — La sefial Process_reset llega de MCH y provoca la finalizacion del ejemplar de
proceso que la recibe.

- L34 - Las sefiales Override y No_Override son generadas manualmente por el operador e
indican, respectivamente, que la interaccion TCH/DLC queda activada o desactivada (véase
la nota).

- L35— La sefial Man_Reset es utilizada por el operador para pasar un circuito de la condicion
Out_of_Service a la de Back_in_Service.

- L52— Véase la explicacion que figura en el anterior A.3.2.1.

Se supone que el proceso TCH es creado por MCH en el arranque del sistema y después de ul
cambio de mapa. Hay un ejemplar de proceso para cada IC local tratado por el DCME, de acuerdo
con los datos de su configuracion. El proceso utiliza las siguientes variables:

- disabled — Esta variable booleana toma el valor TRUE cuando esta desactivada la
interaccion TCH/DLC; en cualquier otro caso, toma el valor FALSE. Se inicializa y
reinicializa, respectivamente, cuando llegan las sefiales Override y No_Override (véase la
nota).

- dicon — Esta variable almacena la condicion actual del DLC para el IC tratado por el
proceso. Si DLC se encuentra en "ON" |a variable toma el valor TRUE; si DLC se encuentra
en "OFF", la variable toma el valor FALSE.

- T1, T2, T3, T4 Diferentes valores de temporizador utilizados por el ejemplar de proceso
TCH.

— ti— Una variable de temporizador.

NOTA — Si no se utiliza implementacion manual, estas sefiales no existen. Si no se utiliza implementacion
manual, la variable toma siempre el valor FALSE.
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.1
.1.1

APENDICE |

Requisitos adicionales

Mediciones de carga para trafico vocal y de datos en banda vocal para trafico vocal

Ejemplo de una técnica de control dinamico de la carga (DLC) con doble promediacién

El nimero medio de bits de codificacibn por muestra se obtiene por un procedimiento de doble
promediacion:

a)

b)

1.1.2

En una primera etapa se calcula la promediacion en instantes discretos una vez cada
n tramas DCME, donde puede ser seleccionada por el operader {6, 32, 64 6 128). El
resultado del célculo es la media de conjunto <Se> para el conjunto de BC que estan
transmitiendo trafico vocal y arrojara uno de los resultados posibles siguientes:

— <Se>=4paradM,yparaN=M=0
— <Se>=4 M/N para 3N&AM < N
donde:

M Numero total de intervalos de tiempo portadoras de 4 bits del grupo que no se
utilizan para datos en banda vocal, bancos de bits, bancos fax ni trafico de 64 kbit/s
a peticion, contados en la trama de medicion.

N NuUmero total de IT vocales activos conectados, contados en la trama de medicion.
Deben determinarse dos medias de conjunto:

— <Sea> - que es la media de conjuetd medida de bits de codificacibn/muestra, <Se>,
basada en las cuentas reales de My N.

— <Sep> — que es la media de conjuptedicha de bits de codificacion/muestra <Se>,
basada en la cuenta real de N y una cuenta reducida de M — 2.

En la segunda etapa, la promediacion debe consistir en una promediacién movil en instantes
discretos de <Sea>y <Sep>:

— Sta — que es la media movil en instantes discretos de 100 valores consecutivos de <Sea>.

— Stp — que es la media movil en instantes discretos de 100 valores consecutivos de
<Sep>.

El valor de Sta puede utilizarse como medida del niamero medio de bits de
codificacion/muestra cuando se determina la condicion de control dinamico de la carga de
canales vocales.

El valor de Stp puede utilizarse como medida del numero medio de bits de
codificacion/muestra cuando se determina la condicién de control dinamico de la carga de
canales de 64 kbit/s con asignacién a peticion.

Determinacion de la ocupacion de las portadoras de datos

La carga de datos se determina mediante el parametro ocupacion de portadoras de datizsa(DBO,
bearer occupancy).

donde:

nf +nd +nb—nbpx100

DBO (%) =
no—nbp —2xnt

nf ndmero de bancos fax en uso;
nd numero de llamadas de datos no preasignadas conectadas;
nb namero total de bancos de bits;
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nbp numero de bancos de bits requeridos para los canales de datos preasignados;
no numero de BC de la gama normal que no estan preasignados (todos los bancos de
bits estan incluidos en no);
nt numero de llamadas conectadas a 64 kbit/s por demanda.

<dbo> media movil en instantes discretos de DBO, obtenida contrid@as DCME
consecutivas, siendoel mismo que se utiliza en la medicién de bits/muestra para
voz. El parametro <dbo> puede utilizarse como criterio adicional de condicién de
carga dinamica para canales de voz y canales de datos en banda vocal.

Una carga de datos predicha se determina mediante el pardmetro ocupacién de portadoras de datc
predicha (DBOPdata bearer occupancy predicted)

nf +nd + nb —nbp «

no - nbp — 2(nt +1)

<dbop> media movil en instantes discretos de DBOP, obtenida conraftas DCME

consecutivas. El parametro <dbop> puede utilizarse como criterio adicional para
canales de 64 kbit/s por demanda.

DBOP (%) =

1.2 Caracteristica de umbral y tiempo de funcionamiento del detector de actividad de
transmision

Se indica seguidamente una respuesta tipica a una sefial de estimulo sinusoidal en la banda de 300 a
3400 Hz:

Potencia media de la sefi@léase la nota) Tiempo de funcionamiento
<-40 dBmO DESACTIVADO

> -40 dBm0,< -30 dBmO figura l.1

>-30 dBmO 2ms<t<4ms

Se satisfaran los requisitos de tiempo de funcionamiento, permitiéndose al mismo tiempo ciertas
tolerancias para la potencia media de cualquier sefial de estimulo en la banda de frecuencias con la
condiciones de contorno, con arreglo a lo siguiente:

-40 dBmO+ 1.5 dB
-30 dBmO+ 1.0 dB

Una gama tipica de variacion del umbral adaptativo del detector de actividad de transmision sera la
comprendida entre 2,5 dB/s y 20,0 dB/s.

NOTA — El detector de actividad no debe indicar ninguna actividad cuando el ruido de canal en reposo es
inferior a—40 dBmO.
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14 Debe

activar

10

Puede
activar

Tiempo de funcionamiento (ms)

No debe
activar

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Relacion entre el nivel de la sefial de estimulisi11540-92
y el nivel del ruido gaussiano (dB)
NOTA — Esta plantilla se aplica a las sefiales de estimé0 dBmO;
—30 dBmO.

La sefial de estimulo debe ser sinusoidal, de 1020 H%.

Figural.1/G.763 — Plantilla del umbral del funcionamiento
de la deteccién de actividad de transmision

1.3 Discriminador de datos/conversacion

Desde el punto de vista funcional, €l discriminador de datos/conversacion (D/S, data/speech)
determina si la actividad de cada IT de transmisién consiste en conversacion o en datos y facilita una
indicacion de conversacion/datos al proceso de control de mantenimiento y clasificacion de la sefal.

El discriminador D/S puede implementarse mediante una combinacion de analisis espectral con
deteccién de un tono de 2100 Hz.

Debe satisfacer los siguientes requisitos para los tipos de médem y las velocidades binarias
indicados en el cuadro 7.

1.3.1 Condicionesde salida

El discriminador D/S analiza la actividad de cada IT de transmisién y produce las siguientes
condiciones de salida:

Actividad Condicién de salida
Conversacion "Voz"

Tonos, excepto 2100 Hz "Voz"

Sefal de datos (véase la nota) "Datos"

2100 Hz "Datos"

NOTA — Las sefiales de médem V.23 pueden clasificarse en voz o en datos, segun la concepcion del
discriminador de datos/conversacion.

El discriminador D/S proporciona una condicion de salida continua que indica la presencia de
conversacion o de datos en los IT. La condicion de salida vigente debe continuar al terminar la
actividad en el IT o hasta que se determina la condicion de salida de una actividad posterior. Al
ponerse en funcionamiento el sistema o cambiar su configuracion, el discriminador D/S debe
reponerse en "Voz".

Recomendacion G.763 (10/98) 157



1.3.2 Exactitud

La probabilidad de deteccidén errébnea de datos como conversaciéon o de conversacion como datos
debe ser inferior a 0,5%.

1.3.3 Tiempo derespuesta

El discriminador D/S debe actualizar su condicion de salida en los 200 ms que siguen a cualquiera de
las siguientes transmisiones de las caracteristicas de la sefial del IT:

- inactivo a conversacion;
- inactivo a datos;

- conversacion a datos;
- datos a conversacion.

.34 Deteccion de tono de 2100 Hz
El detector de tono de 2100 Hz debe cumplir los siguientes requisitos:

- Gama de frecuencias del tono: 231 Hz;
- Amplitud minima del tono: -25 dBmO;
- Tiempo de respuesta: <100 ms (queda en estudio).

Proteccién contra la clasificacion incorrecta de las sefales:

Debe sefialarse que las caracteristicas de la banda de guarda mostradas en la figura 11/G.164 no s
suficientes para el detector de tono de 2100 Hz del DCME para asegurar un funcionamiento
correcto. Debe transmitirse un tono de verificacion de continuidad en los sistemas de
sefalizacion N.° 6 y 7 a 2030 Hz, y a un niveH6edBmO (véase 7.2.2/G.724) no debe detectarse
como un tono de 2100 Hz a fin de evitar la atribucion de un canal portador MICDA a 40 kbit/s al
tono de verificacion.

1.4 Detector detono de 2400 Hz
El detector de tono de 2400 Hz debe cumplir los siguientes requisitos:

- Frecuencia del tono: 2400 HAS Hz;

- Amplitud minima del tono: -25 dBmO;

- Tiempo de respuesta: <50 ms;

— Probabilidad de deteccion errénea: <0,5%.

1.5 Interacciones entre el detector de conversacion y los dispositivos de control del eco

Es preciso tener en cuenta que, debido a la interaccion que se produce en la red entre el detector d
conversacion del DCME vy los dispositivos de control del eco (véase la figura 1.2), puede producirse
una carga excesiva del canal, y que hay que reducir esta carga.
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Figural.2/G.763 — Interacciones entre el detector
de conversacion y dispositivo de control del eco

Si el DCME tiene un detector de conversacion de umbral adaptativo, la interaccion entre el ajuste del
umbral de este detector y el funcionamiento del control del eco puede generar una actividad excesiva
en el canal. El dispositivo de control del eco modula el ruido que se acumula en el circuito terrenal,

entre su terminal de entrada de transmision y el aparato telefénico. El detector de conversacion con
umbral adaptativo puede clasificar errbneamente este cambio del ruido del circuito terrenal como

conversacion y aumentar la carga del DCME. Esto hard aumentar el nimero de condiciones de
sobrecarga de los canales y/o de congelacién, degradando el funcionamiento del canal de banda d
base. Esta interaccion se produce de la siguiente manera:

a) Llegan sefales vocales al puerto de entrada en recepgipdgRa unidad de control de
eco.
b) El conmutador del supresor de eco o el recortador central de las sefiales del compensador de

eco entra en actividad, suprimiendo el eco o el eco residual y atenuando el ruido terrenal
analégico generado en el extremo cercano (N1) que aparece en el puerto de entrada en
emision ().

C) Si se genera muy poco ruido entre el puerto de salida en emigipdéBScontrol del eco y
la entrada del detector de conversacion del DCME, el umbral del detector de conversacion
se adaptara a su nivel minimo (tipicamen) dBmO).

d) Cuando las sefales vocales recibidas cesan, después de un determinado tiempo de
mantenimiento de la unidad de control del eco cesa la actividad del conmutador de supresion
de eco o del recortador central del compensador de eco, y reaparece el ruido terrenal
generado en el extremo cercano que incide en el detector de conversacion del DCME, dando
lugar a un cambio discreto del nivel de ruido.

e) Este cambio del nivel de ruido puede exceder el umbral del detector de conversacion,
haciendo que el DCME transmita una rafaga de ruido como si fuesen sefales vocales. La
duracion de esta rafaga de ruido dependera de la rapidez de adaptacion del detector de
conversacion y del nivel del ruido terrenal generado en el extremo cercano.

Esta secuencia se repetird para cada rafaga de sefiales vocales, produciendo una rafaga de ruic
correlacionado con la palabra sumamente molesta que sera oida por la persona que se encuentra en
extremo distante cada vez que para de hablar.

Esta interaccion no se limita a las redes con un solo dispositivo de control del eco. En la figura 1.3 se
muestra un ejemplo tipico de una red con mdultiples dispositivos de control de eco que interactian
con el detector de conversacion de un DCME. En dicha configuracion, este detector puede respondel
a los aumentos discretos unitarios de la potencia de ruido que producen las activaciones del
conmutador de supresion de eco o del recortador central de compensacion de eco en los trayectos d
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transmision de los dispositivos de control del eco 1 y 3. El detector de conversacion del DCME
experimentara primero un aumento unitario de la potencia de ruido por la activacién del conmutador
del dispositivo del control de eco 3, que ira seguido por un segundo aumento unitario, por la
activacion del conmutador del dispositivo de control de eco 1. El grado en que el detector de
conversacion del DCME responde incorrectamente a estos aumentos discretos de la potencia de
ruido depende de los niveles de potencia de ruigdN) N3 y N, y del algoritmo de adaptaciéon de
umbral del detector de conversacion del DCME. Por ejemplo, si el nivel de potenciaede N
excesivamente alto, los dos aumentos del ruido aplicado al detector de conversacion del DCME al
activarse los conmutadores o recortadores centrales de los puntos 1 y 3, quedaran enmascarado:
Analogamente, los niveles de potencia altos g N; podrian enmascarar los aumentos discretos

de la potencia de ruido debidos a la unidad de control de eco 1.

Ny Ny

l l
> —+

: Detector de

conversacion

Control Control Control -
del eco del eco del eco DCME < >
1 2 3

T1511560-92

Figural.3/G.763 — Red con multiples dispositivos de control del eco

Existen varios métodos para resolver las interacciones entre los dispositivos de control del eco y el
detector de conversacion del DCME. Uno de ellos consiste en modificar el dispositivo de control de
eco para que supervise el ruido terrenal generado que aparece en el terminal de entrada de
transmision. Cuando se interrumpe el trayecto de transmision en emision, se inyecta en la salida en
emision un ruido de nivel adecuado en direccion del DCME, manteniendo constante el nivel del
ruido que incide en el detector de la palabra y evitando la activacion de éste. Este método es
inaceptable debido a la cantidad de dispositivos de control de eco diferentes que se utilizan y al
caracter exclusivo de la aplicacion. El segundo método consiste en congelar el umbral adaptativo del
detector de conversacion en presencia de sefiales vocales en el correspondiente canal de recepcio
El tercer método consiste en especificar un detector de conversacion adaptativo con una
caracteristica de adaptacion rapida que siga los cambios discretos del nivel de ruido y reduzca al
minimo las rafagas de ruido.

El umbral del detector de actividad de transmision no debe adaptarse a las variaciones del nivel del
ruido gaussiano debidas al funcionamiento de supresores o compensadores de eco. Esto pued
conseguirse por cualquier método que resulte funcionalmente equivalente a aplicar, al detector de
actividad de transmisién, una sefial de neutralizacion de umbral procedente de un detector de
actividad de recepcidon cuando hay actividad en el canal de recepcion (véase 12.4).

1.6 Sincronizacién para la temporizacion

En las figuras que siguen se dan varios ejemplos del empleo de tampones Doppler y plesiocronos
con deslizamientos para una diversidad de métodos de sincronizacion de la red. En estas figuras s
supone que todos los tampones obtendran sus relojes de escritura del tren binario entrante.
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[.6.1 Funcionamiento punto a punto

1.6.1.1 Funcionamiento terrenal dentro de unared nacional

Las figuras 1.4 y 1.5 muestran métodos de sincronizacién de terminales DCME que funcionan dentro
de una red nacional.

; i, DCME i, DCME X
Emision Recepcién
« Recepcion < Emision [*? *
. :

Figural.4/G.763 — Funcionamiento sincrono (independiente) de DCME

(en una misma red asincrona)

O S T

v

T1511570-92

.| DCME .| DCME R
Emision Recepcion
« Recepcion [* Emision [

Temporizacion

T1511580-92

Tréfico

Figural.5/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME
(en una misma red asincrona)

1.6.1.2 Funcionamiento terrenal entre redes nacionales

Las figuras 1.6, 1.7 y 1.8 muestran métodos de sincronizacion de terminales DCME que funcionan
entre redes nacionales a través de redes terrenales. En las redes ilustradas en las figuras 1.6 y 1.7 ¢
requieren tampones plesiocronos. En la figura 1.8 se utiliza una temporizacién en bucle y, por lo
tanto, no hace falta un almacenamiento tampoén plesiocrono.
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Por ejemplo,
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Figural.6/G.763 — Funcionamiento sincrono (independiente) de DCME
(en dos redes plesincronas)
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Figural.7/G.763 — Funcionamiento plesincrono de DCME con tampoén
(en dos redes plesincronas)

g @

v

DCME

Recepcién

Emision

A

Figural.8/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME en bucle

(entre una red analdgica y una red digital)
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4
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1.6.1.3  Funcionamiento por satélite entre redes nacionales basadas en servicios del tipo de
portadoras digitales continuas

Las figuras 1.9, 1.10, .11 y 1.12 muestran métodos de sincronizacion de terminales DCME que
funcionan entre redes nacionales a través de un enlace por satélite, con servicios asincronos del tipc
de portadoras digitales continuas. En la figura 1.9 se introducen deslizamientos controlados entre los
DCME que se limitan a 1 en 70 dias si ambas redes disponen de relojes conformes a la
Recomendacion G.811. Las configuraciones ilustradas en las figuras 1.10, 1.11 y .12 permiten el
funcionamiento sin deslizamientos entre los DCME.

G HARR - SEMRAEARAEA @

: : v : :
v : |0 |0 N v
: Tampon :
| DCME > » plesiocrongp———» DCME |,
Emision Doppler : Recepcion
Tampén :
+«—— Recepcién [+ plesiocronge « Emisién [+
Doppler
7y 4

@ ..................... FYRTT 6 T1511620-92

"""""" Temporizacion

Tréfico

Figural.9/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME con tampén
(entre dos redes plesiocronas)
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Figural.10/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME en bucle
(entre dos redes plesiocronas)
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Figural.11/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME en blucle
(entre dos redes plesiocronas)
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Figural.12/G.763 — Funcionamiento sincrono (independiente) de DCME
(entre dos redes plesiocronas)

[.6.1.4  Funcionamiento por satélite entre redes nacionales basadas en servicios del tipo

TDMA
Las figuras 1.13 y 1.14 muestran un método de sincronizacién de terminales DCME que funcionan
entre redes nacionales a través de un enlace por satélite, con servicios del tipo TDMA. En el terminal
TDMA se instala una interfaz adecuada para conectar el DCME con y sin multihaz, por conducto de
un puerto multiplex primario. La configuracion de la figura 1.13 permite el funcionamiento sin
deslizamientos entre los DCME.
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Figural.13/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME
(entre dos redes plesiocronas)
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Figural.14/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME con tampon
(entre dos redes plesidcronas)
[.6.2  Funcionamiento multihaz
[.6.2.1  Funcionamiento terrenal dentro de una red nacional

La figura .15 muestra un método de sincronizacién de terminales DCME que funcionan en una red
nacional. La funcion de interconexion se encarga de reunir los grupos multihaz recibidos para formar
un multiplex primario Gnico.
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Figural.15/G.763 — Funcionamiento plesiocrono de DCME
(en la misma red sincrona)

1.6.2.2 Funcionamiento terrenal entre redes nacionales

Lafigura .16 muestra un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan entre redes
nacionales por conducto de facilidades terrenales. Hacen falta tampones plesiécronos para resolve
las diferencias de temporizacion entre las diversas redes plesiécronas. Dado que la configuracion
multihaz presenta mdltiples fuentes, los tampones plesidcronos deben situarse antes de la funcion de
interconexion.
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: . . : T1511690-92
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Figural.16/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME con tampon
(entre dos redes plesiocronas)

1.6.2.3  Funcionamiento por satélite entre redes nacionales basadas en servicios del tipo de
portadoras continuas

La figura .17 muestra un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan entre redes
nacionales con portadoras digitales continuas de satélite. Hacen falta tampones plesiécronos/Dopplel
para resolver las diferencias de temporizacion entre las diversas redes plesidcronas y para suprimir,
en los trenes de datos recibidos, los desplazamientos Doppler causados por el satélite. Dado que |
configuracion multihaz presenta mdultiples fuentes, los tampones plesidcronos/Doppler deben
situarse antes de la funcion de interconexion.
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Figural.17/G.763 — Funcionamiento plesiocrono de DCME con tampén
(entre dos redes plesiocronas)

1.6.3 Funcionamiento multidestino

1.6.3.1 Funcionamiento terrenal dentro de una red nacional

La figura .18 muestra un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan en una red

nacional. Se supone que los trenes de datos recibidos tienen origen en fuentes que estan mutuamen
sincronizadas.
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Figural.18/G.763 — Funcionamiento sincrono de DCME
(en la misma red sincrona)
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1.6.3.2 Funcionamiento terrenal entreredes nacionales

Lafigural.19 muestra un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan entre redes
nacionales por conducto de facilidades terrenales. Hacen falta tampones plesidcronos para resolvel
las diferencias de temporizacion entre las diversas redes plesidécronas. Dado que la configuracion
multidestino presenta multiples fuentes, los tampones plesidcronos tienen que situarse antes de Iz
funcién de recepcion del DCME.
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Figural.19/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME con tampon
(en la misma red sincrona)

1.6.3.3  Funcionamiento por satélite entre redes nacionales basadas en servicios del tipo de
portadoras continuas

La figura 1.20 muestra un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan entre redes
nacionales, con portadoras digitales continuas de satélite. Hacen falta tampones
plesiécronos/Doppler para resolver las diferencias de temporizacion entre las redes plesidcronas y
para suprimir, en los trenes de datos recibidos, los desplazamientos Doppler causados por el satélite
Dado que la configuracibn multidestino presenta multiples fuentes, los tampones
plesiécronos/Doppler tienen que situarse antes de la funcion de recepcion del DCME.
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Figural.20/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME con tampon
(en dos redes plesidcronas)

1.6.3.4  Funcionamiento por satélite entre redes nacionales basadas en servicios del tipo
TDMA

Las figuras 1.21 y .22 muestran un método de sincronizacion de terminales DCME que funcionan
entre redes nacionales a través de un enlace por satélite, con servicios del tipo TDMA. En el terminal
TDMA se instala una interfaz adecuada para conectar el equipo DCME por conducto de un puerto
multiplex primario. La configuracion de la figura 1.21 permite el funcionamiento sin deslizamientos
entre los DCME.
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Figural.21/G.763 — Funcionamiento plesiécrono de DCME
(entre dos redes plesiocronas)
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Figural.22/G.763 — Operacién plesiocrona de DCME con tampén
(entre dos redes plesiocronas)

1.7 Comportamiento

[.7.1  Comportamiento con conversacion (provisional)

La Recomendacion P.84 describe un método de prueba subjetiva que compara el comportamiento de
los sistemas de DCME con condiciones de referencia adecuadas, con sefiales de entrada biel
definidas. La Recomendacion P.84 comprende pruebas de escucha y es la fuente de informacior
recomendada sobre pruebas subjetivas de DCME. Estas pruebas constituyen una primera etapa y n
excluyen la necesidad de efectuar pruebas de conversacion.

Se recomienda insertar un retardo fijo en el trayecto de transmisién de la voz para reducir la
probabilidad de mutilacion del comienzo de la conversacion. Este retardo compensa el tiempo de
deteccion de actividad y el retardo de conexion de los mensajes de asignacion del DCME. Dicho
retardo debe ser tal que la mutilacion de la rafaga principal de conversacion sea menor de 5 ms.

[.7.2  Comportamiento con datos en banda vocal

Pruebas muy completas han demostrado un comportamiento satisfactorio del algoritmo de 40 kbit/s
especificado en la Recomendaciéon G.726 para datos en banda vocal a velocidades de haste
9600 bit/s.

Para transmitir datos en banda vocal a velocidades de hasta 12 000 bit/s, puede recurrirse a le
MICDA de 40 kbit/s. EI comportamiento de los médems V.33 de 14 400 bit/s con MICDA de
40 kbit/s queda en estudio. También es posible seleccionar un canal de 64 kbit/s sin restricciones a
través de un DCME vy utilizarlo para médems V.33 que funcionan a 14 400 bit/s.
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