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PREFACIO

El CCITT (Comité Consultivo Internacional Telegréfico y Telefénico) es un 6rgano permanente de la Unién
Internacional de Telecomunicaciones (UIT). Este 6rgano estudia los aspectos técnicos, de explotacion y tarifarios y
publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunicaciones en € plano
mundial.

LaAsamblea Plenariadel CCITT, que se celebra cada cuatro afios, establece los temas que han de estudiarse y
aprueba las Recomendaciones preparadas por sus Comisiones de Estudio. La aprobacion de Recomendaciones por los
miembros del CCITT entre las Asambleas Plenarias de éste es € objeto del procedimiento establecido en la
Resolucién N.° 2 del CCITT (Melbourne, 1988).

La Recomendacion G.708 ha sido preparada por la Comisién de Estudio XVIII y fue aprobada por el
procedimiento de la Resolucion N.° 2 el 5 de abril de 1991.

NOTAS DEL CCITT

1) En esta Recomendacion, la expresion «Administracion» se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
Administracion de telecomunicaciones como una empresa privada de explotacion de tel ecomunicaciones reconocida.

2) En & anexo A figuralalista de abreviaturas utilizadas en la presente Recomendacion.

© UIT 1991

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacién puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por ningin medio,
sea éste electronico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita por partedela UIT.



Recomendacion G.708

INTERFAZ DE NODO DE RED PARA LA JERARQUIA DIGITAL SINCRONA

(Melbourne, 1988, revisada en 1990)

El CCITT,
considerando

(@ que la especificacion del interfaz de nodo de red (INR) es necesaria para permitir la interconexion de
elementos de red de la jerarquia digital sincrona (TDS) para € transporte de contenidos Utiles, incluidas las sefiales
digitales de lajerarquia digital plesiécrona (JDP) definida en la Recomendacion G.702;

(b) que la Recomendacion G.707 describe las ventgas ofrecidas por una jerarquia digital sincrona y un
método de multiplexacién, y especifica un conjunto de velocidades binarias jerérquicas;

() quelaRecomendacion G.709 especificalas estructuras de multiplexacion;

(d) que las Recomendaciones G.707, G.708 y G.709 forman un conjunto coherente de especificaciones de la
jerarquiadigital sincronay € INR;

(e) que la Recomendacion G.802 especifica el interfuncionamiento entre redes basadas en distintas jerarquias
digitales plesiécronas y leyes de codificacion de voz,

recomienda

gue la estructura de trama de las sefial es digital es multiplexadas en €l interfaz de nodo de red (INR) de unared
digital sincrona, incluidala RDSI, seala que se describe en esta Recomendacion.

1 Ubicacion del interfaz denodo dered (INR)

Lafigura 1-1/G.708 muestra una posible configuracién de red parailustrar la ubicacién del interfaz de nodo de
red especificada en esta Recomendacion.

INR INR INR INR
$istema§ de STD/EA $istema§ de
linea/radio linea/radio
AF AF
T1819610-92
STD Sistema de transconexion digital MS  Multiplexor sincrono
EA Equipo de acceso externo AF  Afluentes

FIGURA 1-1/G.708
Ubicacion del INR
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2 Principio basico de multiplexacion y elementos de multiplexacion

2.1 Generalidades

La figura 2-1/G.708 muestra la relacion entre los diversos elementos de multiplexacion que se definen a
continuacion, e ilustra posibles estructuras de multiplexacion.

Las figuras 2-2/G.708, 2-3/G.708, 2-4/G.708 y 2-5/G.708 ilustran como diversas sefiales son multiplexadas
utilizando estos elementos de multiplexacion.

En la Recomendacion G.709 figuran detalles del método de multiplexacién y relaciones de correspondencia.

2.2 Definiciones
221 jerarquiadigital sincrona (JDS)

La JDS es un conjunto jerarquico de estructuras de transporte digitales, normalizadas para €l transporte, por
redes de transmision fisicas, de contenidos Utiles correctamente adaptadas.

222 maodulo de transporte sincrono (MTS)

Un MTS es la estructura de informacién utilizada para soportar conexiones de capa de seccion en la JDS.
Consta de campos de informacion de contenido Gtil de informacion y de tara de seccién (TS) organizados en una
estructura de trama de bloque que se repite cada 125 microsegundos. La informacién esta adaptada para su transmision
por el medio elegido a una velocidad que se sincroniza con la red. EIl MTS bésico se define a 155 520 kbit/s. Se
denomina MTS-1. Los MTS de mayor capacidad se constituyen a velocidades equivalentes a N veces la velocidad
basica. Se han definido capacidadesde MTS paraN =4y N = 16; estan en estudio valores superiores.

El MTS-1 incluye un solo grupo de unidades administrativas (GUAD) asi como latara de seccion (TS).

El MTS-N incluye N GUAD asi como la TS. La Recomendacién G.707 dalos valores de N correspondientes a
los nivelesdela JDS.

223 contenedor virtual (COV)

Un COV es la estructura de informacion utilizada para soportar conexiones de capa de trayecto en la JDS.
Consta de campos de informacion de contenido Util de informacion y de la tara de trayecto (TTY) organizados en una
estructura de trama de blogue que se repite cada 125 ¢ 500 microsegundos. La capa de red servidora proporciona la
informacion de alineacién paraidentificar el comienzo de latramade COV.

Se han identificado dos tipos de COV:
— COVdeordeninferior: COV-n(n=1, 2)

Este elemento consta de un solo CO-n (n=1, 2) maslaTTY de COV de orden inferior adecuada a ese
nivel.

— COV deorden superior: COV-n(n= 3, 4)

Este elemento comprende un solo CO-n (n=3, 4) o un conjunto de grupos de unidades de afluentes
(GUAF-2 0 GUAF-3), junto con laTTY de COV adecuada a ese nivel.

224 unidad administrativa (UAD)

Una unidad administrativa (UAD) es la estructura de informacion que proporciona la adaptacion entre la capa
de trayecto de orden superior y la capa de seccion multiplex. Consta de un contenido Util de informacion (el COV de
orden superior) y un puntero de UAD que sefida el desplazamiento del comienzo de la trama de contenido Gtil con
relacién al comienzo de latrama de la seccion maltiplex.
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Se definen dos UAD. La UAD-4 consta de un COV-4 més un puntero de UAD que indica €l alineamiento de
fase del COV-4 con respecto alatrama del médulo de transporte sincrono N (MTS-N). La UAD-3 consta de un COV-3
més un puntero de UAD que indica el alineamiento de fase del COV-3 con respecto alatramadel MTS-N. En cada caso
la ubicacion del puntero dela UAD esfijo con respecto alatrama MTS-N.

Una o méas UAD que ocupan posiciones fijas y definidas en una cabida (til de MTS se denomina un grupo de
UAD (GUAD).

Un GUAD consta de un conjunto de varias UAD-3 o de una UAD-4 homogéneas y con entrelazado de octetos.

225 unidad afluente (UAF)

Una UAF es una estructura de informacion que proporciona la adaptacion entre la capa de trayecto de orden
inferior y la capa de trayecto de orden superior. Consta de un contenido (til de informacion (el COV de orden inferior) y
un puntero de UAF que sefiala el desplazamiento del comienzo de la trama de contenido Util con relacién al comienzo de
latrama del COV de orden superior.

LaUAF-n(n=1, 2, 3) constade un COV-ny de un puntero de UAF.

Una o méas UAF que ocupen posiciones fijas y definidas en un contenido Util de COV de orden superior se
denomina grupo de unidades afluentes (GUAF). Los GUAF se definen de manera que pueden construirse contenidos
Utiles formados por UAF de diferentes tamafios a fin de aumentar laflexibilidad de lared de transporte.

Un GUAF-2 consta de un conjunto homogéneo de UAF-1 idénticas o de una UAF-2.

Un GUAF-3 consta de un conjunto homogéneo de UAF-2 idénticas o de una UAF-3.

| MTS-N H GUAD

Cov-2 H CO-2 |
Cov-1 H CO-1 |

T1819620-92

FIGURA 2-1/G.708

Estructura de multiplexacion generalizada
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CO-1 CO-1

PTR UAF-1 : ////////////% UAF-1

‘ PTR UAF-l‘ PTR LAF-l 7// /% 7// //% GUAF-2

‘ GUAF-2 ‘ ‘ GUAF-2 GUAF-3

TTY COV-4 ‘ GUAF-2 ‘ ‘ GUAF-3 Cov-4

.

TS ‘ GUAD ‘ ‘ GUAD MTS-N

Nota — L as zonas no sombreadas estan alineadas en fase. La alineacion de fase entre las zonas no sombreadas y |as sombreadas se define
por el puntero (PTR) y se sefiala con la flecha.

FIGURA 2-2/G.708

M étodo de multiplexacién a partir directamente de CO-1, utilizando UAD-4
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CO-1

CO-1

COv-3

PTR UAF-1
proves] Jeewed] f v | e oo
—— -

11111

UAD-3

MTS-N

666666

Nota — L as zonas no sombreadas estan alineadas en fase. La alineacion de fase entre las zonas no sombreadas y |as sombreadas se define

por el puntero (PTR) y se sefiala con la flecha

FIGURA 2-3/G.708

M étodo de multiplexacion a partir directamente de CO-1, utilizando UAD-3

Recomendacion G.708
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CO-3 CT-3

TTY COV-3 co-3 cov-3

BN @ =% @ B
%// //% GUAD

MTS-N

Nota — L as zonas no sombreadas estan alineadas en fase. La alineacion de fase entre las zonas no sombreadas y las sombreadas se define

por el puntero (PTR) y se sefiala con laflecha.

FIGURA 2-4/G.708

M étodo de multiplexacion a partir dir ectamente de CO-3, utilizando UAD-3
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CO-4 CO-4

TTY COV-4 co-4 cov-4

T
A //474444¢44+ddddddd /7424444444444

A T 0000000000000 A
PTR UAD-4 A UAD-4

A
0000000000000,
0000000000000,
2 i

7 77777
T 0000000000000 /444
777 CON-A /77 /77 //7Z//ii %/ #
T 0000000000 Q7700000000000
T 0000000000000 0000440044404
T 0000000404, 00 0000000000444
0000000000000 0000000000000

PTR UAD-4 GUAD

TS ‘ GUAD GUAD MTS-N

B Asociacion légica

................................. Asociacion fisica T1819650-92

Nota — L as zonas no sombreadas estan alineadas en fase. La alineacion de fase entre las zonas no sombreadas y |as sombreadas se define
por el puntero (PTR) y se sefiala con laflecha.

FIGURA 2-5/G.708

M étodo de multiplexacion a partir dir ectamente de CO-4, utilizando UAD-4

2.2.6 contenedor: CO-n (n=1-4)

Un contenedor es la estructura de informacién que forma el contenido Util de informacion sincrona de red para
un COV. Para cada uno de los COV definidos existe € correspondiente contenedor. Se han definido funciones de
adaptacion de muchas velocidades binarias de red en un nimero limitado de contenedores normalizados. Incluyen
algunas de las velocidades binarias definidas en la Recomendacién G.702. En el futuro se definirdn funciones de
adaptacion paralas nuevas velocidades binarias de banda ancha.

227 interfaz denodo dered (INR)
Interfaz situado en un nodo de red utilizado paralainterconexién con otro nodo de red.

Nota — La anterior es s6lo una definicion de trabajo; una definicion precisarequiere ulterior estudio.

228 puntero

Indicador cuyo valor define el desplazamiento de |atrama de un contenedor virtual con respecto alareferencia
de trama de la entidad de transporte sobre la que es soportado.

229 concatenacion

Procedimiento en una multiplicidad de contenedores virtuales se asocian unos a otros de modo que su
capacidad combinada pueda utilizarse como un contenedor sencillo en el que se mantiene la integridad de la secuencia
de bits.

Recomendaciéon G.708 7



2210 correspondencia (jerarquiadigital sincrona)

Procedimiento por el que se adaptan afluentes a contenedores virtuales en los limites de unared JDS.

2211 multiplexacion (jerarquia digital sincrona)

Procedimiento por el que varias sefiales de capa de trayecto de orden inferior se adaptan a un trayecto de orden
superior, o por e que multiples sefial es de capa de trayecto de orden superior se adaptan a una seccién maltiplex.

2212 alineamiento (jerarquiadigital sincrona)

Procedimiento por el que la informacién de desplazamiento de trama se incorpora a la unidad afluente (o0 ala
unidad administrativa) cuando se adapta a la referencia de trama de la capa soporte.

3 Estructuradetrama

31 Estructura de trama basica

La estructura de trama MTS-N se muestra en la figura 3-1/G.708. Se indican los tres sectores principales de la
tramaMTS-N:

— Taradeseccion (TS);
—  punteros de UAD;

—  cabida (contenido) Util de informacion.

< 270 x N columnas (octetos)

A 4

261 x N >
i ¥
Tara de seccién
TS
PTR UAD
Cabida util MTS-N 9 filas

Tara de seccion
TS

2

T1819670-92

FIGURA 3-1/G.708
Estructuradetrama MTS-N

3.2 Tara de seccion

Lasfilasla3y5a9delascolumnasla9x N del MTS-N delafigura3-1/G.708 estan dedicadas alatara de
seccion.

En el 8§ 5 seindicalaasignacion de la capacidad y las funciones de la tara de seccion asi como una explicacion
delas funciones de latara
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33 Punteros de unidad administrativa (UAD)

La fila 4 de las columnas 1 a 9 x N de la figura 3-1/G.708 estan disponibles para punteros de UAD. La
aplicacion de los punteros y sus especificaciones detalladas figuran en la Recomendacion G.709.

34 Unidades administrativas en el MTSN

Lacabida til del MTS-N puede soportar NGUAD donde cada GUAD puede constar de;
— unaUAD-4,0

- tresUAD-3.

El COV-n asociado con cada UAD-n no tiene una fase fija con respecto a la trama MTS-N. La ubicacion del
primer octeto del COV-n es indicada por €l puntero de UAD-n. El puntero de UAD-n estd en una ubicacion fijaen la
tramaMTSN, como se ilustra en las figuras2-2/G.708, 2-3/G.708, 2-4/G.708, 2-5/G.708, 3-1/G.708, 3-2/G.708
y 3-3/G.708.

La UAD-4 puede utilizarse para transportar, por medio del COV-4, un cierto nimero de UAF-n (n=1, 2, 3)
formando un multiplex de dos etapas. Esta disposicion se ilustra en las figuras 2-2/G.708 y 3-3a/G.708. EI COV-n
asociado con cada UAF-n no tiene una relacion de fase fija con respecto a comienzo del COV-4. El puntero de la
UAF-n esta en una ubicacion fijaen e COV-4y laubicacion del primer octeto del COV-n esindicada por €l puntero de
laUAF-n.

La UAD-3 puede utilizarse para transportar, por medio del COV-3, un cierto nimero de UAF-n (n=1, 2)
formando un multiplex de dos etapas. Estadisposicion seilustra en lasfiguras 2-3 'y 3-3b/G.708. EI COV-n asociado con
cada UAF-n no tiene unarelacién de fase fija con respecto al comienzo del COV-3. El puntero de la UAF-n estd en una
ubicacion fijaen el COV-3y laubicacién del primer octeto del COV-n esindicada por el puntero de la UAF-n.

X XXX ‘

Cov-4

COV-3

T1819680-92

a) MTS-1 con una UAD-4 b) MTS-1 con tres UAD-3

X Puntero UAD
UAD Puntero UAD + COV-n (véase el § 2)

FIGURA 3-2/G.708

Unidades administrativasen latramaMTS-1
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X X X X Q0 e ©
Cov-4 COV-n
| n-= 1,23 COV-3
a) MTS-1 con una UAD-4 que contiene b) MTS-1 con tres UAD-3 que contienen
unidades afluentes unidades afluentes

X Puntero de UAD
O Puntero de UAF
UAD Puntero UAD + COV-n (véase el § 2)
UAE Puntero UAF + COV-n (véase el § 2)

FIGURA 3-3/G.708
M ultiplex de dos etapas

4 Interconexion delosMTS-N

La JDS tiene un disefio universal, permitiendo €l transporte de una gran variedad de sefiales, incluidas todas las
especificadas en la Recomendacién G.702. Sin embargo, pueden utilizarse diferentes estructuras para €l transporte de

contenedores virtuales. Se utilizarén las siguientes reglas de interconexion:

a) Lareglaparalainterconexion de dos GUAD basados en dos tipos diferentes de UAD, UAD-4 y UAD-3
respectivamente, es utilizar la estructura de UAD-4. Sin embargo, el GUAD basado en la UAD-3 se
demultiplexara al nivel de GUAF-2 0 COV-3 segln €l tipo de contenido Gtil y se remultiplexara dentro de

un GUAD através de laruta GUAF-3/COV-4/UAD-4.

b) Lareglaparalainterconexién delos COV-11 transportados a través de diferentes tipos de UAF, UAF-11
y UAF-12 respectivamente, es utilizar la estructura UAF-11. La Recomendacion G.709 describe los

COV-11, UAF-11y UAF-12.

Esta regla de interconexion de JDS no modifica las reglas de interfuncionamiento definidas en la
Recomendacion G.802 para redes basadas en diferentes jerarquias digitales plesiécronas y distintas leyes de codificacién

delavoz.

Nota — La necesidad de especificar reglas para la interconexion de redes con distintos tipos de concatenacion

(véase el § 3.3.7 de la Recomendacion G.709) necesita estudios ulteriores.

10 Recomendacion G.708
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5 Funcionesdetara

5.1 Tiposdetara

Se han identificado varios tipos de tara para su aplicacién en la JDS.

5.1.1 Tara de seccion (TS

Lainformacion de TS se afiade a contenido Util de informacién para crear un MTS-N. Incluye informacion de
alineacién de trama de bloque e informacién para mantenimiento, supervision de funcionamiento y otras funciones
operacionales. Lainformacion de TS se clasifica en Tara de seccidn de regeneracion (TSR) que termina en las funciones
de regenerador, y la tara de seccién de multiplexién (TSM) que pasa de forma transparente a través de los regeneradores
y que termina donde se ensamblan y desensamblan los GUAD.

Las filas 1 a 3 de la TS se denominan TSR mientras que las filas 5 a 9 se denominan TSM. La
figura5-2/G.708 ilustra el caso del MTSL.

51.2 Tara de trayecto (TTY) del COV

LaTTY del COV permite la integridad de la comunicacién entre € punto de ensamblado de un COV y su
punto de desensamblado. Se han identificado dos categoriasde TTY del COV:

— TTYdel COV deordeninferior (TTY del COV-1/COV-2)

LaTTY del COV de orden inferior se afiade a contenedor (C-1/C-2) cuando se crea el COV-1/COV-2.
Entre las funciones incluidas en esta tara esta la supervision de la calidad del trayecto del COV, las
sefiales de mantenimiento y las indicaciones de estado de alarmas.

— TTYdel COV deorden superior (TTY del COV-3/COV-4)

LaTTY del COV-3 se afiade a un conjunto de GUAF-3 0 aun CO-3 paraformar un COV-3. LaTTY del
COV-4 se afiade a un conjunto de GUAF-3 0 a un CO-4 para formar un COV-4. Entre las funciones
incluidas en esta tara esta la supervision de la calidad del trayecto del COV, las indicaciones de estado de
adarmas, las sefides de mantenimiento y las indicaciones de estructura multiplex
(composiciéon COV-3/COV-4). En la Recomendacién G.709 se describe [aTTY.

5.2 Descripciondela TS

5.2.1 Ubicacion delos octetosdela TS

La ubicacion de los octetos de la TS en la trama del MTS-N se identifica mediante un vector de tres
coordenadas S (a, b, c) en e que a (1 a 3, 5 a 9) representa el nimero de fila, b (1 a 9) representa un ndmero
multicolumnay c¢ (1 aN) representa el grado de entrelazado en la multicolumna. Esto seilustraen lafigura 5-1/G.708.

Por jemplo, €l octeto K1 deun MTS-1 sesitilaen S (5, 4, 1).

Las figuras 5-2/G.708, 5-3/G.708 y 5-4/G.708 ilustran la asignacién de los diversos octetos de TS en las
tramas de MTS-1/4/16.

Recomendacién G.708 11



P P b=2 P b=3
c=1 c=2 c=Nlc=1 c=2 c=Nic=1 c=2 c=N c=1 c=2 c=N
a=1
a=2
a=3
a=4
a=5
a=6
a=7
a=8
a=9
T1819700-92
FIGURA 5-1/G.708
Numeracion de las ubicaciones de los octetosde TS
» 9 octetos
[+
x D
Al|A1|AL|A2|A2[A2|C1
B1 E1l F1 — TSR
D1 D2 D3
«—
” Punteros UAD
© D a—
= B2|B2|B2|K1 K2
(o))
D4 D5 D6
D7 D8 D9 —— TSM
D10 D11 D12
Z1|Z1|z1|Z22|z2|Z22|E2
b AN «—

T1819710-92

>< Octetos reservados para uso nacional

* Octetos no aleatorizados. Su contenido
debe, pues, tratarse con precaucion

Nota — Todos los octetos no marcados estan reservados para normalizacion internacional futura

(funcion del medio, uso nacional adiciona y otrosfines).

FIGURA 5-2/G.708
TSdeMTS1

12 Recomendacion G.708



36 octetos

) |
[ AL1|AL1|AL|AL[AL|AL|AL|AL|AL|AL|AL|AL[A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|A2|C1|C1|C1|CL
B1 E1l F1
D1 D2 D3
" Punteros UAD
g B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|B2|K1 K2
@ D4 D5 D6
D7 D8 D9
D10 D11l D12
v |Z1|21|71|71|71|71|71|Z71|Z1|71|71|Z1|22|22|72|Z72|72|72|Z2|Z2|Z2|Z2|72|Z2|E2

>< Octetos reservados para uso nacional

*

Octetos no aleatorizados. Su contenido debe, pues, tratarse con precaucion

T1819720-92

Nota — Todos | os octetos no marcados estén reservados para normalizacion internacional futura (funcion del medio, uso nacional adicional
y otros fines).

FIGURA 5-3/G.708

TSdeMTSA4

144 octetos

A 4

9 filas

D10|

Z1

>< Octetos reservados para uso nacional

*

Al

B2

Z1

Al

B2

Al

Al

A2 A2

El

D2

B2

Punteros UAD

B2

D5

D8

Z1

D11

Z2

Z2

Z2

Octetos no aleatorizados. Su contenido debe, pues, tratarse con precaucion

C1

F1

D3

K2

D6

D9

D12

E2

X

B

X

X

T1819730-92

Nota — Todos los octetos no marcados estan reservados para normalizacion internacional futura (funcién del medio, uso naciona adicional
y otros fines).

522

5221

Descripcion de los octetos de TS

Alineacion de trama: Al, A2

FIGURA 5-4/G.708

TSdeMTS16

Parala alineacion de trama se definen dos tipos de octetos:

A1:11110110

A2: 00101000

Recomendacion G.708
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5222 Identificador de MTS. C1

Es un identificador especifico que indica € valor binario de la multicolumna, coordenada de grado de
entrelazado, c. Puede utilizarse para ayudar en la alineacién de trama.

5223 Canal de comunicacion de datos (CCD): D1-D12
Mediante los octetos D1, D2 y D3 un canal de 192 kbit/s se define como un CCD de seccidn de regeneracion.

Mediante los octetos D4 a D12 un canal de 576 kbit/s se define como un CCD de seccidn de multiplexacion.

5224 Circuito de servicio: E1, E2
Estos dos octetos pueden utilizarse para proporcionar canales de servicio para comunicaciones de voz. E1 es

parte dela TSR y se puede tener acceso al mismo en los regeneradores. E2 es parte de laTM Sy se puede tener acceso a
mismo en |las terminaciones de la seccién mdltiplex.

5225 Canal de usuario: F1

Este octeto se reserva para su utilizacion por el usuario (por jemplo, operadores de red).

5226 Paridad con entrelazado de bits 8 (PEB-8): B1

Se asigna un octeto para la supervision de errores en la seccion de regenerador. Esta funcién es un cédigo de
paridad con entrelazado de bits 8 (PEB-8). La PEB-8 se calcula en base a todos los hits de la tramaMTS-N anterior,
después de la aleatorizacion, y se coloca en e octeto B1 antes de la aleatorizacion. (Para detalles del proceso de
aleatorizacion véase la Recomendacion G.709.)

Nota — El cédigo de paridad con entrelazado de bits X (PEB-X) se define como un método de supervision de
errores. Con paridad par, el equipo transmisor genera un codigo de bits X en una parte especificada de la sefia de
manera que el primer bit del cédigo proporcionala paridad par en todas las secuencias de bits x en la porcion cubiertade
la sefial, el segundo bit proporciona la paridad par en los segundos bits de todas las secuencias X en la porcién
especificada, etc. La paridad par se genera fijando los bits de PEB-X de modo que haya un nimero par de unos en cada
una de las particiones supervisadas de la sefiad que incluye el PEB-X (una particion de supervision de la sefia se

constituye mediante todos los bits que estédn en la misma posicion dentro de las secuencias de bits X en la porcién
cubiertade la sefial).

5227 PEB-N x24: B2
L os octetos B2 se asighan para una funcién de supervision de error de seccion multiplex. Esta funcién serd un
codigo de paridad con entrelazado de bit N x 24 (PEB-N x 24) con paridad par. La PEB-N x 24 se calcula para todos los

bits de la trama previa de MTS-N, excepto para las tres primeras filas de TS y se coloca en los octetos B2 antes de la
aleatorizacion.

5228 Canal de conmutacion de proteccion automatica (CPA): K1, K2
Se asignan dos octetos para la sefidizacion de CPA.

5229 Reserva: 71, 72

Estos octetos estan asignados para funciones aln no definidas.

6 Especificacion fisicadel INR
La Recomendacion G.703 contiene la especificacion de las caracteristicas eléctricas y fisicas del INR.

La Recomendacién G.957 contiene la especificacion de las caracteristicas Opticas y fisicasdel INR.

14 Recomendacion G.708



Inglés
APS
AU
AUG
BIP-8

BIP-X

DCC

DXC

MSOH

NNI

PTR
RSOH
SDH

SM

STM
TR
TU
TUG

VC

ANEXO A

(ala Recomendacion G.708)

Lista por orden alfabético delas abreviaturas contenidas
en esta Recomendacion

Espafiol
CPA Conmutacién de proteccion automatica
UAD  Unidad administrativa

GUAD Grupo de unidades administrativas
PEB-8 Paridad con entrelazado de bits 8
PEB-X Paridad con entrelazado de bits X
CcOo Contenedor

CCD Canal de comunicacidn de datos
STD Sistema de transconexion digital
EA Equipo de acceso externo

TSM Tara de seccion de multiplexacion
INR Interfaz de nodo de red

TTY Tarade trayecto

PTR Puntero

TSR Tara de seccién de regeneracion
JDS Jerarquiadigital sincrona

MS Multiplexor sincrono

TS Tarade seccion

MTS  Madulo de transporte sincrono
AF Afluentes

UAF Unidad afluente

GUAF  Grupo de unidades afluentes
cov Contenedor virtual
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