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Recomendacion UIT-T G.705

Caracteristicas de los bloques funcionales de equipos de la jerarquia digital plesiécrona

Resumen

Esta Recomendacion especifica los componentes y la metodologia que deben utilizarse para
especificar la funcionalidad PDH de los elementos de red en la jerarquia digital plesiocrona; no
especifica un determinado equipo PDH, como tal.

Origenes

La UIT-T G.705, preparada por la Comision de Estudio 15 (1997-2000) del UIT-T, fue aprobada por
la Asemblea Mundial de Normalizacion de las Telecomunicaciones (Montreal, 27 de septiembre —
6 de octubre de 2000).

Palabras clave

Bloques funcionales de equipo, PDH
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PREFACIO

La UIT (Unién Internacional de Telecomunicaciones) es el organismo especializado de las Naciones Unidas
en el campo de las telecomunicaciones. EI UIT-T (Sector de Normalizacion de las Telecomunicaciones de la
UIT) es un organo permanente de la UIT. Este organo estudia los aspectos técnicos, de explotacion y
tarifarios y publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunica-
ciones en el plano mundial.

La Asemblea Mundial de Normalizacioén de las Telecomunicaciones (AMNT), que se celebra cada cuatro
afos, establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producen
Recomendaciones sobre dichos temas.

La aprobacion de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido
en la Resolucion 1 de la AMNT.

En ciertos sectores de la tecnologia de la informacion que corresponden a la esfera de competencia del UIT-T,
se preparan las normas necesarias en colaboracion con la ISO y la CEL

NOTA

En esta Recomendacion, la expresion "Administracion" se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
administracion de telecomunicaciones como una empresa de explotacion reconocida de telecomunicaciones.

PROPIEDAD INTELECTUAL

La UIT sefala a la atencion la posibilidad de que la utilizacioén o aplicacion de la presente Recomendacion
suponga el empleo de un derecho de propiedad intelectual reivindicado. La UIT no adopta ninguna posicion
en cuanto a la demostracion, validez o aplicabilidad de los derechos de propiedad intelectual reivindicados, ya
sea por los miembros de la UIT o por terceros ajenos al proceso de elaboracion de Recomendaciones.

En la fecha de aprobacion de la presente Recomendacion, la UIT no ha recibido notificacion de propiedad
intelectual, protegida por patente, que puede ser necesaria para aplicar esta Recomendacion. Sin embargo,
debe senalarse a los usuarios que puede que esta informacion no se encuentre totalmente actualizada al
respecto, por lo que se les insta encarecidamente a consultar la base de datos sobre patentes de la TSB.

© UIT 2002

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por
ningin medio, sea éste electronico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita
por parte de la UIT.
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Recomendacion UIT-T G.705

Caracteristicas de los bloques funcionales de equipos de la jerarquia digital plesiécrona

1 Alcance

Esta Recomendacion trata los requisitos que debe satisfacer la funcionalidad PDH en los equipos.
Algunos ejemplos son:

— interfaces PDH en equipo ATM;
— interfaces PDH en equipo SDH;
— interfaces PDH en multiplexor PDH.

UIT-T G.705 abarca todos los requisitos de G.704, G.742, G.743, G.747, G.751 y G.752. Por tanto,
todo equipo diseflado de acuerdo con estas Recomendaciones satisface por definicion UIT-T G.705.
En caso de discrepancia, los requisitos de estas Recomendaciones prevalecen a los efectos de disenos
existentes.

NOTA — El apéndice 1 proporciona a titulo informativo las representaciones equivalentes de equipo
multiplexor PDH utilizando funciones atomicas descritas en la presente Recomendacion. Subraya las
diferencias que se observan cuando dichas representaciones equivalentes se comparan con la especificacion
presentada en las UIT-T G.742 y G.751.

La presente Recomendacion emplea la misma metodologia de especificacion utilizada en
UIT-T G.806. La descripcion es genérica y no implica una determinada particion fisica de las
funciones. Los flujos de informacion de entrada/salida asociados con los bloques funcionales tienen
por finalidad definir funciones y se consideran flujos funcionales, no fisicos.

No todas las funciones atdmicas definidas en esta Recomendacion se requieren para todas las
aplicaciones. Diferentes subconjuntos de funciones atomicas de esta Recomendacion y de otras (por
ejemplo, G.783) pueden combinarse de diferentes maneras de acuerdo con las reglas de combinacion
especificadas en estas Recomendaciones, para proporcionar una diversidad de capacidades. Los
operadores de red y los suministradores de equipo pueden escoger las funciones que habran de
implementarse para cada aplicacion.

La estructura interna de la implementacion de esta funcionalidad (disefio de equipo) no tiene que ser
necesariamente idéntica a la estructura del modelo funcional, en tanto en cuanto todos los detalles
del comportamiento observable desde el exterior se ajusten a la EFS.

2 Referencias

Las siguientes Recomendaciones del UIT-T y otras referencias contienen disposiciones que,
mediante su referencia en este texto, constituyen disposiciones de la presente Recomendacion. Al
efectuar esta publicacion, estaban en vigor las ediciones indicadas. Todas las Recomendaciones y
otras referencias son objeto de revisiones por lo que se preconiza que los usuarios de esta
Recomendacion investiguen la posibilidad de aplicar las ediciones mas recientes de las
Recomendaciones y otras referencias citadas a continuacion. Se publica periddicamente una lista de
las Recomendaciones UIT-T actualmente vigentes.

[1] UIT-T E.862 (1992), Planificacion de la seguridad de funcionamiento de las redes de
telecomunicacion.

(2] UIT-T G.703 (1998), Caracteristicas fisicas y eléctricas de las interfaces digitales
Jjerarquicas.
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[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

[8]

[9]

[10]
[11]

[12]
[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

[18]

[19]

3

UIT-T G.704 (1998), Estructuras de trama sincrona utilizadas en los niveles jerarquicos
1544, 6312, 2048, 8448 y 44 736 kbit/s.

UIT-T G.706 (1991), Procedimientos de alineacion de trama y de verificacion por
redundancia ciclica relativos a las estructuras de trama basica definidas en UIT-T G.704.

UIT-T G.743 (1988), Equipo multiplex digital de segundo orden que funciona a 6312 kbit/s
v utiliza justificacion positiva.

UIT-T G.752 (1988), Caracteristicas de los equipos multiplex digitales basados en la
velocidad binaria de segundo orden de 6312 kbit/s, con justificacion positiva.

UIT-T G.775 (1998), Criterios de deteccion y liberacion de defectos de pérdida de serial, y
de senal de indicacion de alarma y de indicacion de defectos distantes para senales de la
Jjerarquia digital plesiocrona.

UIT-T G.781 (1999), Funciones de capas de sincronizacion.

UIT-T G.783 (2000), Caracteristicas de los bloques funcionales del equipo de la jerarquia
digital sincrona.

UIT-T G.805 (2000), Arquitectura funcional genérica de las redes de transporte.

UIT-T G.806 (2000), Caracteristicas del equipo de transporte — Metodologia de descripcion
v funcionalidad genérica.

UIT-T G.810 (1996), Definiciones y terminologia para redes de sincronizacion.

UIT-T G.812 (1998), Requisitos de temporizacion de relojes subordinados adecuados para
utilizacion como relojes de nodo en redes de sincronizacion.

UIT-T G.823 (2000), Control de la fluctuacion de fase y de la fluctuacion lenta de fase en
las redes digitales basadas en la jerarquia de 2048 kbit/s.

UIT-T G.824 (2000), Control de la fluctuacion de fase y de la fluctuacion lenta de fase en
las redes digitales basadas en la jerarquia de 1544 kbit/s.

UIT-T G.826 (1999), Parametros y objetivos de las caracteristicas de error para trayectos
digitales internacionales de velocidad binaria constante que funcionan a la velocidad
primaria o a velocidades superiores.

UIT-T M.3010 (2000), Principios para una red de gestion de las telecomunicaciones.

UIT-T G.742 (1988), Equipo multiplex digital de segundo orden que funciona a 8448 kbit/s
v utiliza justificacion positiva.

UIT-T G.751 (1988), Equipos multiplex digitales que funcionan a la velocidad binaria de
tercer orden de 34 368 kbit/s y a la velocidad binaria de cuarto orden de 139 264 kbit/s y
utilizan justificacion positiva.

Términos y definiciones

En esta Recomendacion se definen los términos siguientes.

punto de acceso (AP, access point): Véase UIT-T G.805 [10].

identificador de punto de acceso (APId, access point identifier): Véase UIT-T G.831.
funcion de adaptacion: Véase UIT-T G.805.

informacion adaptada (Al, adapted information): Véase UIT-T G.806 [11].

unidad administrativa (AU, administrative unit): Véase UIT-T G.707.

grupo de unidades administrativas (AUG, administrative unit group): Véase UIT-T G.707.
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alarma: Veéase UIT-T G.806.

todos UNOS: Véase UIT-T G.806.

anomalia: Véase UIT-T G.806.

funcion atomica: Véase UIT-T G.806.

AUn-AIS: Véase UIT-T G.707.

camino bidireccional/tipo de conexion: Véase UIT-T G.806.

paridad de entrelazado de bits (BIP, bit interleaved parity): Véase UIT-T G.707.
tipo de conexion radiodifusion: Véase UIT-T G.806.

informacion caracteristica (CI, characteristic information): Véase UIT-T G.806.
capa de cliente/servidor: Véase UIT-T G.806.

conexion: Véase UIT-T G.805.

funcion de conexion: Véase UIT-T G.806.

matriz de conexion (CM, connection matrix): Véase UIT-T G.806.

punto de conexion (CP, connection point): Véase UIT-T G.806.

consolidacion: Véase UIT-T G.806.

elemento de servicio comun de informacion de gestion (CMISE, common management
information service element): Véase UIT-T X.710 e ISO/CEI 9595.

funcion compuesta: Véase UIT-T G.806.

canal de comunicaciones de datos (DCC, data communication channel): Véase UIT-T G.784.
defecto: Vease UIT-T G.806.

fallo: Véase UIT-T G.806.

averia: Véase UIT-T G.806.

causa de averia: Véase UIT-T G.806.

funcion: Veéase UIT-T G.806.

acondicionamiento: Véase UIT-T G.806.

capa: Véase UIT-T G.806.

informacion de gestion (M1, management information): Véase UIT-T G.806.

punto de gestion (MP, management point): Véase UIT-T G.806.

conexion de red (NC, network connection): Véase UIT-T G.805.

funcion de elemento de red (NEF, network element function): Véase UIT-T G.784.

trayecto: Véase UIT-T G.806.

evento de justificacion de puntero (PJE, pointer justification event): Véase UIT-T G.783 [9].
proceso: Véase UIT-T G.806.

punto de referencia: Véase UIT-T G.806.

indicacion de defecto distante (RDI, remote defect indication): Véase UIT-T G.806.
indicacion de error distante (REI, remote error indication): Véase UIT-T G.806.

informacion distante (RI, remote information): Véase UIT-T G.806.
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punto distante (RP, remote point): Véase UIT-T G.806.

degradacion de la sefial del servidor (SSD, server signal degrade): Véase UIT-T G.806.
fallo de la sefial del servidor (SSF, server signal fail): Véase UIT-T G.806.
degradacion de la seiial (SD, signal degrade): Véase UIT-T G.806.

fallo de la sefial (SF, signal fail): Véase UIT-T G.806.

conexion de subred (SNC, sub-network connection): Véase UIT-T G.805.

red de gestion de las telecomunicaciones (RGT): Véase UIT-T M.3010.

punto de conexion de terminacion (TCP, termination connection point): Véase UIT-T G.806.
informacion de temporizacion (T1, timing information): Véase UIT-T G.806.

punto de temporizacion (TP, timing point): Véase UIT-T G.806.

camino: Véase UIT-T G.805.

degradacion de la sefial de camino (TSD, trail signal degrade): Véase UIT-T G.806.
fallo de la sefial de camino (TSF, #rail signal fail): Véase UIT-T G.806.

funcion de terminacion de camino (TT, #rail termination function): Véase UIT-T G.806.
identificador de rastreo de camino (TTL, trail trace identifier): Véase UIT-T G.707.
retardo de transito de elemento de red: Véase UIT-T G.806.

unidad afluente (TU-m, tributary unit): Véase UIT-T G.707.

TUm-AIS: Véase UIT-T G.707.

contenedor virtual (VC-n, virtual container): Véase UIT-T G.707.

bit no definido: Véase UIT-T G.806.

octeto no definido: Véase UIT-T G.806.

4 Abreviaturas

En esta Recomendacion se utilizan las siguientes siglas.

A funcion de adaptacion

AcSL etiqueta de sefial aceptada (accepted signal label)

AcTI identificador de traza aceptado (accepted trace identifier)
ADM multiplexor de adicion — supresion (add-drop multiplexer)

Al informacion adaptada (adapted information)

AIS sefal de indicacion de alarma (alarm indication signal)

AP punto de acceso (access point)

APId identificador de punto de acceso (access point identifier)
ATM modo de transferencia asincrono (asynchronous transfer mode)
AU unidad administrativa (administrative unit)

AU-n unidad administrativa, nivel n (administrative unit, level n)
AUG grupo de unidades administrativas (administrative unit group)
BER tasa de errores en los bits (bit error ratio)
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BBER
BIP

CI

CK
CM
CMISE

CP
CRC
CRC-N
CSES
D
DCC
DS
DEC
DEG
DEGTHR
DXC
EO
Ell
EI2
E22
E31
E32
E4
EBC
EDC
EDCV
EMF
EQ
ES
ESI
ES

Eq

ExSL

tasa de errores de bloque de fondo (background block error ratio)
paridad de entrelazado de bits (bit interleaved parity)

funcidn de conexion

informacidn caracteristica (characteristic information)

reloj (clock)

matriz de conexion (connection matrix)

elemento de servicio comin de informacion de gestion (common management
information service element)

punto de conexion (connection point)

verificacion por redundancia ciclica (cyclic redundancy check)

verificacion por redundancia ciclica, anchura N (cyclic redundancy check, width N)
segundo consecutivo con muchos errores (consecutive severely errored second)
datos

canal de comunicaciones de datos (data communications channel)

segundo con defecto (defect second)

decremento

degradado

umbral degradado (degraded threshold)

conexion cruzada digital (digital cross connect)

sefal de interfaz eléctrica 64 kbit/s

sefial de interfaz eléctrica 1544 kbit/s

sefial de interfaz eléctrica 2048 kbit/s

sefial de interfaz eléctrica 8448 kbit/s

senal de interfaz eléctrica 34 368 kbit/s

senal de interfaz eléctrica 44 736 kbit/s

sefal de interfaz eléctrica 139 264 kbit/s

coémputo de bloques con error (errored block count)

codigo de deteccion de errores (error detection code)

violacion del codigo de deteccion de errores (error detection code violation)
funcion de gestion de equipos (equipment management function)

equipo

seccion eléctrica (electrical section)

seccion eléctrica, nivel 1 (electrical section, level 1)

segundo con errores (errored second)

sefal eléctrica del tipo de UIT-T G.703, orden de la velocidad binaria q (q=11, 12, 21,
22,31, 32, 4)

etiqueta de senal esperada (expected signal label)
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ExTI
F B

F DS
F EBC
FAS
FIFO
FM
FOP
FS

FS

HO
HOA
HOI
HOVC
HP
HPA
HPC
HPOM
HPP
HPT
HSUT

HTCA
HTCT

HTCM
HUG

ID
IEC

IF

INC
IncAIS
LC

LO

LO

6

identificador de traza esperado (expected trace identifier)

bloque de extremo lejano (far-end block)

segundo con defectos en el extremo lejano (far-end defect second)

cémputo de bloques con errores en el extremo lejano (far-end errored block count)
senal de alineacion de trama (frame alignment signal)

primero en entrar, primero en salir (first in first out)

gestion de averias (fault management)

fallo de protocolo (failure of protocol)

conmutacion forzada (forced switch)

sefal de comienzo de trama (frame start signal)

orden superior (higher order)

ensamblador de orden superior (higher order assembler)

interfaz de orden superior (higher order interface)

contenedor virtual de orden superior (higher order virtual container)

trayecto de orden superior (higher order path)

adaptacion de trayecto de orden superior (higher order path adaptation)

conexion de trayecto de orden superior (higher order path connection)

monitor de tara de trayecto de orden superior (higher order path overhead monitor)
proteccion de trayecto de orden superior (higher order path protection)

terminacion de trayecto de orden superior (higher order path termination)

terminacion no equipada de supervision de trayecto de orden superior (higher order path

supervisory unequipped termination)

adaptacion de conexion en cascada de trayecto de orden superior (higher order path

tandem connection adaptation)

terminacion de conexion en cascada de trayecto de orden superior (higher order path

tandem connection termination)

monitor de conexion en cascada de trayecto de orden superior (higher order path

tandem connection monitor)

generador no equipado de trayecto de orden superior (higher order path unequipped

generator)

identificador

computo de errores de entrada (incoming error count)
estado en trama (in frame state)

incremento

AIS de entrada (incoming AIS)

conexion de enlace (link connection)

enclavamiento (lockout)

orden inferior (lower order)
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LOA
LOF
LOI
LOM
LOP
LOS
LOVC
LP
LPA
LPC
LPOM
LPP
LPT
LTC
LTCA

LTCT

LTCM

LTI

LUG

MC
MCF
MI
MON
MP
MRTIE
MS
MSB
MTIE
N B
N_BBE
N DS
N_EBC
NC

pérdida de alineacion (loss of alignment), término genérico para LOF, LOM, LOP)
pérdida de trama (loss of frame)

interfaz de orden inferior (lower order interface)

pérdida de multitrama (loss of multiframe)

pérdida de puntero (loss of pointer)

pérdida de la sefial (loss of signal)

contenedor virtual de orden inferior (lower order virtual container)

trayecto de orden inferior (lower order path)

adaptacion de trayecto de orden inferior (lower order path adaptation)

conexion de trayecto de orden inferior (lower order path connection)

monitor de tara de trayecto de orden inferior (lower order path overhead monitor)
proteccion de trayecto de orden inferior (lower order path protection)
terminacion de trayecto de orden inferior (lower order path termination)

pérdida de conexion en cascada (loss of tandem connection)

adaptacion de conexion en cascada de trayecto de orden inferior (lower order path
tandem connection adaptation)

terminacién de conexidon en cascada de trayecto de orden inferior (lower order path
tandem connection termination)

monitor de conexidn en cascada de trayecto de orden inferior (lower order path tandem
connection monitor)

pérdida de todas las referencias de temporizacion entrantes (loss of all incoming timing
references)

generador no equipado de trayecto de orden inferior (lower order path unequipped
generator)

conexion de matriz (matrix connection)

funcion de comunicaciones de mensaje (message communications function)
informacion de gestion (management information)

supervisado (monitored)

punto de gestion (management point)

maximo error relativo en el intervalo de tiempo (maximum relative time interval error)
conmutacion manual (manual switch)

bit mas significativo (most significant bit)

maximo error en el intervalo de tiempo (maximum time interval error)

bloque de extremo cercano (near-end block)

error de bloque de fondo en el extremo cercano (near-end background block error)
segundo con defecto en el extremo cercano (near-end defect second)

computo de bloque con errores en el extremo cercano (near-end errored block count)

conexion de red (network connection)
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N.C.
NDF
NE
NEF
NNI
NMON
NU
OAM
ODI
OEI
OF B
OF BBE

OF DS
OF EBC

OFS
OHA
ON_B
ON_BBE

ON_DS
ON_EBC

OOF
OSF
ow
POx
Pllx
P12s

P12x
P21x
P22e
P22x
P31e
P31s

P31x

no conectado

bandera de nuevos datos (new data flag)

elemento de red (network element)

funcion de elemento de red (network element function)
interfaz de nodo de red (network node interface)

no supervisado (not monitored)

uso nacional (national use)

operacion, administracion y mantenimiento

indicacion de defecto saliente (outgoing defect indication)
indicacion de error saliente (outgoing error indication)
bloque en el extremo distante de salida (outgoing far-end block)

bloque con errores de fondo en el extremo distante de salida (outgoing far-end
background block error)

segundo con defectos en el extremo distante de salida (outgoing far-end defect second)

computo de bloques con errores en el extremo distante de salida (outgoing far-end
errored block count)

segundo fuera de trama (out-of-frame second)
acceso a tara (overhead access)
bloque en el extremo cercano de salida (outgoing near-end block)

bloque con errores de fondo en el extremo cercano de salida (outgoing near-end
background block error)

segundo con defectos en el extremo cercano de salida (outgoing near-end defect second)

computo de bloques con errores en el extremo cercano de salida (outgoing near-end
errored block count)

fuera de trama (out of frame)

fallo de la sefial de salida (outgoing signal fail)
circuito de servicio (order wire)

capa a 64 kbit/s (transparente)

capa a 1544 kbit/s (transparente)

capa de trayecto PDH a 2048 kbit/s con estructura de trama de 125 ps sincrona de
acuerdo con UIT-T G.704

capa a 2048 kbit/s (transparente)

capa a 6312 kbit/s (transparente)

capa de trayecto PDH a 8448 kbit/s con 4 plesidcrona a 2048 kbit/s
capa a 8448 kbit/s (transparente)

capa de trayecto PDH a 34 368 kbit/s con 4 plesiocronas a 8448 kbit/s

capa de trayecto PDH a 34 368 kbit/s con estructura de trama de 125 ps sincrona de
acuerdo con UIT-T G.832

capa a 34 368 kbit/s (transparente)

8 UIT-T G.705 (10/2000)



P32x
P4a
P4e
P4s

P4x
PDH
PG
PLM
PPI
PIC
PJE
PM
POH

RxSL
RxTI
S11
S11D
S11P
S12
S12D
S12P
S2
S2D
S2P
S3

44 736 kbit/s (transparente)

capa de trayecto PDH a 139 264 kbit/s con 3 plesiocrona a 44 736 kbit/s
capa de trayecto PDH a 139 264 kbit/s con 4 plesiocrona a 34 368 kbit/s

capa de trayecto PDH a 139 264 kbit/s con estructura de trama de 125 ps sincrona de

acuerdo con UIT-T G.832
capa a 139 264 kbit/s (transparente)

jerarquia digital plesiocrona (plesiochronous digital hierarchy)

generador de puntero (pointer generator)
desadaptacion de cabida util (payload mismatch)
interfaz fisica PDH (PDH physical interface)

coémputo de justificacion de puntero (pointer justification count)

evento de justificacion de puntero (pointer justification event)

supervision de la calidad de funcionamiento (performance monitoring)

tara de trayecto (path overhead)

procesador de puntero

capa de trayecto PDH, de orden velocidad binaria q (q=11, 12, 21, 22, 31, 32, 4)

reloj de referencia primario (primary reference clock)

conmutacion de proteccion (protection switching)

evento de conmutacion de proteccion (protection switch event)

puntero (pointer)

indicacion de defecto distante (remote defect indication)
indicacion de error distante (remote error indication)
informacion distante (remote information)

punto distante (remote point)

etiqueta de sefial recibida (received signal label)
identificador de traza recibida (received trace identifier)
capa de trayecto VC-11

subcapa de conexion en cascada VC-11

subcapa de proteccion de trayecto VC-11

capa de trayecto VC-12

subcapa de conexion en cascada VC-12

subcapa de proteccion de trayecto VC-12

capa de trayecto VC-2

subcapa de conexion en cascada VC-2

subcapa de proteccion de trayecto VC-2

capa de trayecto VC-3
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S3D

S3p
S3RT

S4
S4D

S4Pp
S4T

SD
SDH
SES
SETG

SETPI

SETS
SF
Sk
Sm
SmD
Smm
Sms
Sn
SnD

Snm
SnP
Sns
SnT

SNC
SNC/I

SNC/N

SNC/S

10

subcapa de conexion en cascada VC-3 que utiliza la definicion de TCM de acuerdo con
el anexo D/G.707 (opcion 2)

subcapa de proteccion de trayecto VC-3

subcapa de conexion en cascada VC-3 que utiliza la definicion de TCM de acuerdo con
el anexo C/G.707 (opcion 1)

capa de trayecto VC-4

subcapa de conexion en cascada VC-4 que utiliza la definicion de TCM de acuerdo con
el anexo D/G.707 (opcion 2)

subcapa de proteccion de trayecto VC-4

subcapa de conexion en cascada VC-4 que utiliza la definicion de TCM de acuerdo con
el anexo C/G.707 (opcion 1)

degradacion de sefal (signal degrade)
jerarquia digital sincrona (synchronous digital hierarchy)
segundo con muchos errores (severely errored second)

generador de temporizacion de equipo sincrono (synchronous equipment timing
generator)

interfaz fisica de temporizacion de equipo sincrono (synchronous equipment timing
physical interface)

fuente de temporizacion de equipo sincrono (synchronous equipment timing source)
fallo de la sefial (signal fail)

sumidero (sink)

capa VC-m de orden inferior (m=11,12,2,3)

subcapa de conexion en cascada VC-m (m=11,12,2,3)

monitor no intrusivo de capa de trayecto VC-m (m=11,12,2,3)

supervision de capa de trayecto VC-m (m=11,12,2,3) no equipada

capa de VC n de orden superior (n=3, 4)

subcapa de conexiéon en cascada VC-n (n=3, 4) que utiliza la definicion TCM de
acuerdo con el anexo D/G.707 (opcidn 2)

monitor no intrusivo de capa de trayecto VC-n (n=3, 4)
subcapa de proteccion de trayecto VC-n (n=3, 4)
supervision de capa de trayecto VC-n (n=3, 4) no equipada

subcapa de conexiéon en cascada VC-n (n=3, 4) que utiliza la definicion TCM de
acuerdo con el anexo C/G.707 (opcion 1)

conexion de subred (sub-network connection)

proteccion de conexion de subred con supervision inherente (inherently monitored
sub-network connection protection)

proteccion de conexion de subred con supervision no intrusiva (non-intrusively
monitored sub-network connection protection)

proteccion de conexion de subred con supervision de subcapa (conexion en cascada)
(sublayer (tandem connection) monitored sub-network connection protection)
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So
SOH
SPI
SPRING
SSD
SSF
SSM
SSU
STM
TCM
TCP
TD
TF
TFAS

TI
TIM
TMN
TP
TPmode
TS
TSD
TSF
TSL
TT
TTs

TTI
TTP
TU
TU-m
TUG
TUG-m
TxSL
TxTI
UNEQ
UNI

fuente (source)

tara de seccion (section overhead)

interfaz fisica SDH (SDH physical interface)

anillo de proteccion compartida (shared protection ring)
degradacion de sefial de servidor (server signal degrade)

fallo de sefial de servidor (server signal fail)

mensaje de estado de sincronizacion (synchronization status message)
unidad de suministro de sincronizacion (synchronization supply unit)
modulo de transporte sincrono (synchronous transport module)
monitor de conexion en cascada (tandem connection monitor)

punto de conexidon de terminacion (fermination connection point)
degradacion de transmision (transmit degrade)

fallo de transmision (transmit fail)

sefal de alineacion de trama de identificador de traza de camino (trail trace identifier
frame alignment signal)

informacion de temporizacion (timing information)

discordancia de identificador de traza (trace identifier mismatch)

red de gestion de las telecomunicaciones (telecommunications management network)
punto de temporizacion (timing point)

modo punto de terminacion (termination point mode)

intervalo de tiempo (time slof)

degradacion de la sefial de camino (#rail signal degrade)

fallo de sefial de camino (trail signal fail)

etiqueta de sefial de camino (#rail signal label)

funcidn de terminacion de camino (trail termination function)

funcion de supervision de terminacion de camino (frail termination supervisory
Sfunction)

identificador de traza de camino (trail trace identifier)

punto de terminacion de camino (¢rail termination point)

unidad afluente (tributary unir)

unidad afluente, nivel m (tributary unit, level m)

grupo de unidades afluentes (tributary unit group)

grupo de unidades afluentes, nivel m (¢ributary unit group, level m)
etiqueta de sefial transmitida (transmitted signal label)
identificador de traza transmitido (transmitted trace identifier)

no equipado (unequipped)

interfaz usuario-red (user network interface)
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USR canal(es) de usuario (user channels)

VC contenedor virtual (virtual container)

VC-n contenedor virtual, nivel n (virtual container, level n)
VP trayecto virtual (virtual path)

\W% trabajo (working)

5 Convenios

En esta Recomendaciéon se utiliza la misma metodologia de especificacion definida en la
clausula 5/G.806.

5.1 Nombres de capas de transmision especificos de la PDH

Los nombres de las capas relacionadas con la PDH son:

Nombre Capa Definida en
Sn Capa de trayecto SDH VC-n UIT-T G.783 [9]
SnP Subcapa de proteccion de camino SDH VC-n UIT-T G.783
SnD Subcapa SDH VC-n TCM opcion 2 UIT-T G.783
SnT Subcapa SDH VC-n TCM opcidn 1 UIT-T G.783
Eq Seccion eléctrica PDH UIT-T G.705
Pqe Capa PDH plesiocrona con trama UIT-T G.705
Pgs Capa PDH sincrona con trama UIT-T G.705
Pgx Capa PDH sin trama UIT-T G.705
NS Capa de sincronizacion de red UIT-T G.781 [8]
SD Capa de distribucion de sincronizacion UIT-T G.781
6 Procesos de supervision y flujos de informacion de gestion

El comportamiento genérico en procedimientos de supervision se especifica en la clausula 6/G.806

[11].

6.1 Modo punto de terminacion de camino y modo puerto
Véase 6.1/G.806.

6.2 Defectos

6.2.1 Supervision de la continuidad

Los defectos de supervision de la continuidad genéricos se describen en 6.2.1/G.806. Los defectos de
supervision de la continuidad especificos de la PDH se describen en la presente Recomendacion.

6.2.1.1 Defecto de pérdida de la sefial (dLOS, loss of signal defect)
Véase UIT-T G.775 [7].

6.2.2 Supervision de la conectividad

Todos los procesos de supervision de la conectividad son genéricos y se describen en 6.2.2/G.806.
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6.2.3 Supervision de la calidad de la sefial

Todos los procesos de supervision de la calidad de la sefal son genéricos y se describen
en 6.2.3/G.806.

6.2.4 Supervision del tipo de cabida util

Todos los procedimientos de supervision del tipo de cabida 1til son genéricos y se describen
en 6.2.4/G.806.

6.2.5 Supervision de la alineacion

Los defectos de supervision de la alineacion genéricos se describen en 6.2.5/G.806. Los defectos de
supervision de alineacion especificos de la PDH se describen en la presente Recomendacion.

6.2.5.1 Defecto de pérdida de trama Pge (q=4, 31, 22) (dLOF, loss of frame defect)

La funcidon detectara un defecto pérdida de trama (dLOF) para E4, E31, y E22 cuando se han
recibido incorrectamente cuatro sefiales consecutivas de alineacion de trama en sus posiciones
previstas. Cuando se ha perdido la alineacion de trama, el defecto dLOF se eliminard cuando se
detecten tres sefiales de alineacion de trama consecutivas.

6.2.5.2 Defecto de pérdida de trama P32e (dLOF)

Se supone que se ha producido una pérdida de la alineacion de trama (dLOF) cuando se detecta una
determinada densidad de bit F, y posiblemente errores de bit M en el formato P32. En la practica
usual de la industria se sigue un criterio de tres (o mas) bits F en 16 (o menos) bits F consecutivos.
Cuando se supone perdida la alineacion de trama, el dispositivo de alineacion de trama decidira que
la alineacion de trama ha sido efectivamente recuperada cuando detecte, por lo general, cero errores
de bit F y bit M en el algoritmo de alineacion de trama utilizado. Ademas, se supondra que se ha
producido una trama con muchos errores (dSEF, severely errored frame) cuando se detecten tres o
mas bits F en 16 bits F consecutivos. Una SEF se termina cuando la sefial esta en trama y hay menos
de tres errores de bit F en 16 bits F consecutivos.

6.2.5.3 Defecto de pérdida de trama P21e (dLOF)

Se supone que se ha producido una pérdida de la alineacion de trama (dLOF) cuando se detecta una
determinada densidad de bit F, y algunas veces errores de bit M en el formato P21. Cuando se
supone perdida la alineacion de trama, el dispositivo de alineacion de trama decidird que la
alineacion de trama ha sido efectivamente recuperada cuando detecte, por lo general, cero errores de
bit F y de bit M en el algoritmo de alineacion de trama utilizado.

6.2.5.4 Defecto de pérdida de trama P12s (dLOF)
La funcion detectard y eliminara el defecto dLOF como se especifica en UIT-T G.706.

6.2.5.5 Defecto de pérdida de trama Pgs (q=4, 31) (dLOF)

Si la alineacion de trama se considera perdida (estado OOF), se detectard un defecto pérdida de
trama Pgs (dLOF). El defecto dLOF se eliminara cuando se considere que se ha recuperado la
alineacion de trama (estado IF).

6.2.5.6 Defecto de pérdida de multitrama Pgs (ALOM, loss of multiframe defect)

Si el proceso de alineacion de multitrama (véase 8.2.5) estd en el estado OOM y no se recupera la
multitrama MA[6-7] en un plazo de X ms, se declarard un defecto dLOM. Se saldra de este estado
cuando se recupere la multitrama (el proceso de alineacidon de multitrama pasa al estado IM). El
valor de X deberd estar comprendido entre 1 ms y 5 ms. X no es configurable.
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6.2.5.7 Defecto de pérdida de puntero (ALOP, loss of pointer defect)
TU-m dLOP: véase el anexo A/G.783.

6.2.6 Supervision de la sefial de mantenimiento

Todos los procesos de supervision de la sefial de mantenimiento son genéricos y se describen en
6.2.6/G.806.

6.2.7 Supervision de protocolo

Todos los procesos de supervision de protocolo son genéricos y se describen en 6.2.7/G.806.

6.3 Acciones consiguientes

Todas las acciones consiguientes son genéricas y se describen en 6.3/G.806.

6.4 Correlaciones de defectos

Todas la correlaciones de defectos son genéricas y se describen en 6.4/G.806.

6.5 Ventana de un segundo para la supervision de la calidad de funcionamiento

La ventana de un segundo para la supervision de la calidad de funcionamiento es genérica y se
describe en 6.5/G.806.

7 Flujo de informacion (XXX_MI) a través de los puntos de referencia XXX MP

Para una descripcion genérica del flujo de informacion, véase la clausula 7/G.806. El flujo de
informacion especifico de la PDH se describe en las funciones atomicas aplicables.

8 Procesos genéricos

8.1 Procesos de codificacion de linea y seudoaleatorizacion

La descripcion genérica de los procesos de codificacion de linea y seudoaleatorizacion se presenta
en 8.1/G.806. Las codificaciones de linea especificas de PDH se describen en las funciones atomicas
aplicables.

8.2 Procesos de alineacion

La descripcion genérica de los procesos de alineacion se presenta en 8.2/G.806. Los procesos de
alineacion especificos de PDH se describen en la presente Recomendacion.

8.2.1 Alineacion de trama Pge (¢g=4, 31, 22)

La funcion efectuard la alineacion de trama de la Pge (¢g=4, 31, 22) para recuperar la sefial de
comienzo de trama FS. Se supondra que se ha producido la pérdida de la alineacion de trama cuando
se han recibido incorrectamente cuatro sefiales consecutivas de alineacion de trama en sus posiciones
previstas.

Cuando se supone perdida la alineacion de trama, el dispositivo de alineacion de trama decidira que
tal alineacion se ha recuperado efectivamente cuando detecta la presencia de tres sefiales de
alineacion de trama consecutivas.

Cuando el dispositivo de alineacion de trama haya detectado la aparicion de una sola sefial de
alineacion de trama correcta y detecte la ausencia de la sefial de alineacion de trama en una de las
dos tramas siguientes, comenzara una nueva bisqueda de la sefial de alineacion de trama.
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8.2.2 Alineacion de trama P32

La funcion efectuard la alineacion de trama de la P32 para recuperar la sefial de comienzo de
trama FS. Se supone que se ha producido una pérdida de la alineacion de trama cuando se detecta
una determinada densidad de bit F, y posiblemente errores de bit M en el formato P32. En la practica
usual de la industria se sigue un criterio de tres (o mas) bits F en 16 (o menos) bits F consecutivos.
Cuando se supone perdida la alineacion de trama, el dispositivo de alineacion de trama decidira que
la alineacion de trama ha sido efectivamente recuperada cuando detecta, por lo general, cero errores
de bit F y de bit M en el algoritmo de alineacion de trama utilizado. Ademas, se supondra que se ha
producido una trama con muchos errores (SEF, severely errored frame) cuando se detecten tres o
mas bits F en 16 bits F consecutivos. Una SEF se termina cuando la sefial esta en trama y hay menos
de tres errores de bit F en 16 bits F consecutivos.

8.2.3 Alineacion de trama P21e

La funcion efectuara la alineacion de trama de la P21 para recuperar la sefial de comienzo de trama
FS. Se supone que se ha producido una pérdida de la alineacion de trama cuando se detecta una
determinada densidad de bit F, y algunas veces, errores de bit M, en el formato P21. Cuando se
supone perdida la alineacion de trama, el dispositivo de alineacion de trama decidird que la
alineacion de trama ha sido efectivamente recuperada cuando detecte, por lo general, cero errores de
bit F y de bit M en el algoritmo de alineacion de trama utilizado.

8.2.4 Alineacion de trama y de multitrama P12s

Los procesos de recuperacion de la fase de trama basica (250 ps) y de multitrama CRC-4 (2 ms) se
efectuaran como se especifica en la UIT-T G.706 [4]. Deberd estar soportado el modo de
interfuncionamiento manual, o el automatico, o ambos.

El proceso generard una sefial de multitrama presente (CI_MFP) de acuerdo con las siguientes
reglas:

— CI_MFP serda FALSO cuando el CRC4mode es OFF.

— CI_MFP serda FALSO cuando el CRC4mode es ON vy el proceso de alineacion de trama
todavia no ha encontrado la alineacion de multitrama. CI_MFP sera VERDADERO cuando
se ha encontrado la alineacion de multitrama.

— CI_MFP sera FALSO cuando el CRC4mode es AUTO y el proceso de alineacién de trama
estd en uno de los estados fuera de BFA primaria, en BFA primaria, bisqueda CRC-4 MFA,
suponer interfuncionamiento CRC a no CRC. CI_MFP sera VERDADERO si el proceso de
alineacion de trama esté en el estado suponer interfuncionamiento CRC a CRC.

8.2.5 Alineacion de trama Pgs (¢=4, 31)

La alineacion de trama de la Pgs (¢=31, 4) se encontrara buscando los octetos Al, A2 contenidos en
la sefal a 139 264 6 34 368 kbit/s. La sefial de alineacion de trama deberd comprobarse
continuamente con respecto a la posicidon de comienzo de trama supuesta para la alineacion. La
figura 8-1 muestra el diagrama de estados de la alineacion de trama.

Se considera que se ha perdido la alineacion de trama [y que se ha pasado al estado fuera de trama
(OOF, out of frame)] cuando:

— o bien se detectan cuatro FAS erroneas consecutivas (esto es = 1 error en cada FAS);

— o bien se detectan 986 o mds tramas con una o mas violaciones de BIP-8 en un bloque de
1000 tramas.

Se considera que se ha recuperado la alineacion de trama [y que se ha pasado al estado en trama (IF,
in frame)] cuando se encuentran tres FAS consecutivas sin errores.
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En el estado IF la paridad de bit par (BIP-8) se calcula para cada bit n de cada octeto de la trama
precedente y se compara con el bit n del octeto EM recuperado de la trama actual. Una diferencia
entre el valor de BIP-8 calculado y el valor de EM se considera una prueba de que se han producido
uno o mas errores en la trama precedente.

NOTA 1 - Este proceso es idéntico al proceso de violacion BIP-8 de la funcion Pqgs TT Sk. Puede utilizarse
en comun para ambas funciones.

En caso de que deba iniciarse una busqueda de la alineacion de trama debido a que:

— se ha encontrado una FAS en una posicion fortuita una vez y no se ha encontrado una
segunda vez en su posicion esperada;

— se ha excedido el umbral que indica alineacion incorrecta;

la nueva busqueda de alineacion de trama comenzara con un desplazamiento de 1 bit, hacia adelante,
respecto a la posicion de la Gltima indicacién de alineacion de trama.

NOTA 2 - Esto es necesario para evitar una alineacion repetida a una simulacion de la ubicacion de
entramado.

FASE o
= 986 BIPV

FASE

FASc

T1535590-00

BIPV: violaciones de BIP

FASE: FAS errénea

FASI: FAS correcta encontrada

FASc: correcta consecutiva encontrada

Figura 8-1/G.705 — Diagrama de estados de alineacion de trama

8.2.6 Alineacion de multitrama VC-1, VC-2 de orden inferior

La alineacion de multitrama VC-1, VC-2 de orden inferior se describe en 6.2.5.2/G.783.

8.2.7 Alineacion de multitrama de conexion en cascada

P31s, P4s: La alineacion de multitrama se efectuara sobre los bits 7 y 8 del octeto NR para recuperar
las sefiales TTI, RDI, y ODI transportadas en los bits comprendidos en la multitrama. La alineacién
de multitrama se encontrard buscando el esquema "1111 1111 1111 1110" en los bits 7 y 8 del
octeto NR. La alineacion de la sefial deberd comprobarse continuamente con respecto a la posicion
de comienzo de la multitrama.

16 UIT-T G.705 (10/2000)



Se considera que se ha perdido la alineacion de trama [que se ha pasado al estado fuera de
multitrama (OOM, out of multiframe)] cuando se detectan dos FAS erroneas consecutivas (esto es, 1
error en cada FAS).

Se considera que se ha recuperado la alineacion de trama [que se ha pasado al estado en multitrama
(IM, in multiframe)] cuando se encuentra una FAS sin error.

8.3 Procesos de supervision de la calidad de la sefial

Todos los procesos de supervision de la calidad de la sefal son genéricos y se describen
en 8.3/G.806.

8.4 Procesos de compensacion de BIP

Todos los procesos de compensacion de BIP son genéricos y se describen en 8.4/G.806.

9 Capa fisica PDH (Eq) (¢=4, 31, 32, 22, 21, 12, 11)

Las capas de seccion fisica PDH son las capas de seccion a 139 264, 44 736, 34 368, 6 312, 2048
y 1554 kbit/s.

9.1 Funciones de capa de seccion Eq (4=4, 32, 31, 22, 21, 12, 11)

Las capas de seccion fisica de la jerarquia PDH a 1554 kbit/s son las capas de seccion a 44 736,
6312, y 1554 kbit/s. Las capas de seccion fisica de la jerarquia PDH a 2048 kbit/s son las capas de
seccion a 139 264, 34 368, 8448 y 2048 kbit/s.

Pgs_CI Pge_CI Pgx_CI Pgx_CI Pge_CI Pgs _CI
Eq/Pgs Eq/Pge Eq/Pgx Eq/Pgx Eq/Pqge Eq/Pgs
‘ ‘ ‘ A A A
Eq Eq
Eq CI
- Eq _CI
Eq CI Eg CI

Figura 9-1/G.705 — Funciones atomicas de la capa de seccion eléctrica PDH
[Eq, (¢=4, 32, 31, 22, 21, 12, 11)]

(La funcién Eq C ha quedado en estudio. Debe sefialarse que no puede
utilizarse para modelado de conexiones en bucle)

La figura 9-1 muestra que mas de una funcidon de adaptacion de las existentes en la capa Eq pueden
conectarse a un punto de acceso Eq. En el caso de las funciones fuente de adaptacion, so6lo una de
ellas podré ser activada. Para esta fuente activada, el acceso al punto de acceso por otras funciones
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fuente de adaptacion deberd ser denegado. A diferencia de lo referente al sentido de transmision
hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden ser activadas conjuntamente. Esto
puede provocar que se detecten e informen averias (por ejemplo, cLOF). Para evitar esto, se puede
desactivar una funcion sumidero de adaptacion.

NOTA 1 — Si so6lo una funcion de adaptacion esta conectada al AP, serd desactivada. Si una o mas funciones
de otro tipo estan conectadas al mismo AP, una funcion, del conjunto de funciones, estara activa.

CP de capa E4

La informacion caracteristica E4 CI en el CP de capa eléctrica intra-estacion es una sefial eléctrica
digital, codificada en CMI, de amplitud, velocidad binaria y forma de impulso definidas en
UIT-T G.703 [2].

AP de capa E4

La informacion que atraviesa el AP E4/P4x es una sefial plesiocrona a 139 264 kbit/s de contenido
no especificado, con temporizacion de bit codireccional.

La informacion que atraviesa el AP E4/P4e es una sefial a 139 264 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional especificada en UIT-T G.751 [19]. Contiene cuatro sefiales afluentes a 34 368 kbit/s
(véase la figura 9-2).

La informacion que atraviesa el AP E4/P4s es una sefial a 139 264 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional especificada en UIT-T G.832 (véase la figura 9-3).

CP de capa E32

La informacion caracteristica E32 CI en el CP de capa eléctrica intra-estacion es una sefial eléctrica
digital, codificada en B3ZS, de amplitud, velocidad binaria y forma de impulso definidas en
UIT-T G.703.

AP de capa E32

La informacion que atraviesa el AP E32/P32x es una sefial plesidcrona a 44 736 kbit/s de contenido
no especificado y con temporizacion de bit codireccional.

La informacioén que atraviesa el AP E32/P32e es una sefial a 44 736 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional especificada en UIT-T G.704 [3] o0 G.752 [6] (véase la figura 9-4).

NOTA 2 — La sefial especificada en UIT-T G.752 se incluye para el interfuncionamiento con antiguos equipos
conformes a UIT-T G.752. Solo debe estar soportada cuando se interfuncione con antiguos equipos G.752, ya
que estos equipos no soportan mantenimiento de extremo distante.

CP de capa E31

La informacion caracteristica E31_CI del CP de capa eléctrica intra-estacion es una sefial eléctrica,
digital, de amplitud, velocidad binaria y forma de impulso especificadas en UIT-T G.703.

AP de capa E31

La informacién que atraviesa el AP E31/P31x es una sefial a 34 368 kbit/s de contenido no
especificado con temporizacion de bit codireccional.

La informacioén que atraviesa el AP E31/P31e es una senal a 34 368 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional especificada en UIT-T G.751. Contiene cuatro sefiales afluentes a 8448 kbit/s (véase la
figura 9-5).

La informacion que pasa a través de AP E31/P31s es una sefial a 34 368 kbit/s con temporizacion de
bit codireccional especificada en UIT-T G.832 (véase la figura 9-6).

18 UIT-T G.705 (10/2000)



CP de capa E22

La informacion caracteristica E22 CI del CP eléctrico intra-estacion es una sefial eléctrica digital de
amplitud, velocidad binaria y forma de impulso definidas en UIT-T G.703.

AP de capa E22

La informacidn que atraviesa el AP E22/P22x es una sefial a 8448 kbit/s signal con temporizacion de
bit codireccional.

La informacion que atraviesa el AP E22/P22e es una senal a 8448 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional. Contiene cuatro sefales afluentes a 2048 kbit/s (véase la figura 9-7).

CP de capa E21

La informacion caracteristica E21 CI en el CP de capa eléctrica intra-estacion es una sefial eléctrica
digital, codificada en B6ZS, de amplitud, velocidad binaria y forma de impulso definidas en
UIT-T G.703.

AP de capa E21

La informacion que atraviesa el AP E21/P21x es una sefial plesidcrona a 6312 kbit/s de contenido no
especificado, con temporizacion de bit codireccional.

La informacion que atraviesa el AP E21/P21e es una senal a 6312 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional especificada por UIT-T G.743 [5] 0 G.747.

CP de capa E12

La informacion caracteristica E12_CI del CP eléctrico intra-estacion es una sefial eléctrica digital, de
amplitud, velocidad binaria y forma de impulso especificadas en UIT-T G.703.

NOTA 3 — Esta Recomendacion esté circunscrita a la interfaz de nodo de red (NNI, network mode interface).

AP de capa E12

La informacion que atraviesa el AP E12/P12x es una sefial a 2048 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional.

La informacion que atraviesa el AP E12/P12s es una sefial a 2048 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional con una estructura de trama especificada en UIT-T G.703 (véase la figura 9-8).

CP de capa E11

La informacion caracteristica E11_CI en el CP de capa eléctrica intra-estacion es una sefial eléctrica
digital, codificada en B8ZS o AMI, de amplitud, velocidad binaria y forma de impulso definidas en
UIT-T G.703.

NOTA 4 — B8ZS permite el soporte de aplicaciones de canal libre, sin constricciones.

AP de capa E11

La informacion que atraviesa el AP E11/P11x AP es una sefial a 1544 kbit/s con temporizacion de
bit codireccional.

La informacion que atraviesa el AP E11/P11s es una sefial a 1544 kbit/s con temporizacion de bit
codireccional, con una estructura de trama especificada en UIT-T G.704.
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1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS | FAS | FAS
4 RDI | NU | NU | NU
5

Cabida atil P4
(728 x 4 bit)
732

Figura 9-2/G.705 — Seiial E4/P4e_Al D decodificada

1 2 3 242
FA1 | FA2
EM

2160 octetos
Cabida util

© 00 N O 0 A WODN =

Figura 9-3/G.705 — Seiial E4/P4s_Al D decodificada
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A

Multitrama

v

(4 760 bits)
679 679 679 679 679 679 679
X1 . P2 M2 .
Bits X2 Bits Pl Bits Bits Ml Bits Bits M3 Bits
P Primera subtrama M R
h (680 bits) g
84 84 84 84 84 84 84 84
X1 info Fl info cll info F2 info Cl2 info F3 info Cl3 info F4 info
T1540570-00
Las 56 posiciones secuenciales de bits de tara son las siguientes:
X1 Fl1 Cl11 F2 C12 F3 X13 F4
X2 Fl1 C21 F2 C22 F3 X23 F4
Pl Fl1 C31 F2 C32 F3 C33 F4
P2 Fl1 C41 F2 C42 F3 C43 F4
M1 Fl Cs1 F2 C52 F3 C53 F4
M2 Fl1 Col F2 Cco2 F3 C63 F4
M3 Fl1 C71 F2 C72 F3 C72 F4
Figura 9-4/G.705 — Sefial E32/P32e_AIl_D decodificada
1 2 3 4
1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS | RDI NU
4
Cabida util P31
(381 x 4 bits)
384
Figura 9-5/G.705 — Seiial E31/P31e_AI_D decodificada
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FA1 | FA2
EM

Cabida util
530 octetos

© 00 N O 0 A WODN =

Figura 9-6/G.705 — Seiial E31/P31s_AI_D decodificada

1 2 3 4
1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS RDI NU
4
Cabida util P22
(209 x 4 bits)
212

Figura 9-7/G.705 — Seiial E22/P22e_AI_D decodificada

1 2 3 4 5 6 7 8
TS0 FAS
TSI
Cabida 1til 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31
TS0 1 | | |
TS1
Cabida 1til 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31

Figura 9-8/G.705 — Seiial E12/P12s_AI_D decodificada (sin multitrama CRC-4)

22 UIT-T G.705 (10/2000)



1

2 3 4 5 6 7

1

2 3 4 5 6 7

TS0 [C1 [FAS TSO |Cl |FAS
Trama TS1 Trama TS1
0 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 8 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [MFA(1 TSO |MFA|1
BitS BitS
Trama TS1 Trama TS1
1 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 9 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [C2 FAS TSO |C2 |FAS
Trama TS1 Trama TS1
2 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 10 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [MFA(1 TSO |MFA|1
BitS BitS
Trama TS1 Trama TS1
3 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 11 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 |C3 FAS TSO |C3 |FAS
Trama TS1 Trama TS1
4 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 12 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [MFA(1 TSO |E 1
BitS
Trama TS1 Trama TS1
5 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 13 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [C4 FAS TSO |C4 |FAS
Trama TS1 Trama TS1
6 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 14 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [MFA(1 TSO |E 1
BitS
Trama TS1 Trama TS1
7 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos) 15 Cabida util 2048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
Figura 9-9/G.705 — Seiial E12/P12s_AI_D decodificada (con multitrama CRC-4)
9.1.1 Funciones de conexion Eq (N/A)

Quedan en estudio.

9.1.2

9.1.2.1

Funciones de terminacion de camino Eq (¢=4,31,22,12)

Fuente de terminacion de camino Eq Eq TT_ So (¢g=4, 32, 31, 22, 21, 11),
E12-Z TT So

NOTA - E12-Z Z (Q) sera un valor del conjunto: {75, 120} (Q).
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Diagrama

Eq Al E12 Al

7:75, 120

T1540580-00
Eq CI E12 CI

Figura 9-10/G.705 — Diagrama de Eq TT Soy E12-Z TT_So

Interfaces

Cuadro 9-1/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq TT So

Entrada(s) Significado
Eq AL D Eq CI D

Procesos

La funcién genera la senal eléctrica de capa de seccion intra-estacion Eq especificada en
UIT-T G.703.

Para E4:

Forma del impulso: La funcion cumpliré el requisito especificado en UIT-T G.703.
Tension cresta a cresta: La funcion cumplird el requisito especificado en UIT-T G.703.
Tiempo de subida: La funcidon cumplira el requisito especificado en UIT-T G.703.

Par o pares en cada sentido de transmision: La funcion cumplird el requisito especificado en
UIT-T G.703.

Pérdida de retorno a la salida: La funcion cumplird el requisito especificado en UIT-T G.703.
Para E32, E31, E22, E21, E12, E11:
Forma del impulso: La funcion cumpliré el requisito especificado en UIT-T G.703.

Tension cresta a cresta (valor nominal) de una marca (presencia de impulso): La funcidon cumplird
el requisito especificado en UIT-T G.703.

Tension de cresta de un espacio (ausencia de impulso): La funcion cumplird el requisito
especificado en UIT-T G.703.

Anchura de impulso (valor nominal): La funcion cumplira el requisito especificado en UIT-T G.703.

Relacion entre la amplitud del impulso positivo y la amplitud del impulso negativo en el centro del
intervalo del impulso: La funcion cumpliré el requisito especificado en UIT-T G.703.
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Relacion entre la anchura del impulso positivo y la anchura del impulso negativo en la semiamplitud
nominal del impulso: La funcién cumpliré el requisito especificado en UIT-T G.703.

Par o pares en cada sentido de transmision: La funcion cumplird el requisito especificado en
UIT-T G.703.

Pérdida de retorno a la salida: La funcion cumplird el requisito especificado en UIT-T G.703.

Simetria de la senial de salida: Para el caso de una interfaz E12 120 Q, la funcién cumplira el
requisito especificado en UIT-T G.703.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.2.2 Sumidero de terminacion de camino Eq Eq TT_ Sk (¢=4, 32, 31, 22, 21, 11)
E12-Z TT Sk

NOTA 1 -EI12-Z Z (Q) sera un valor del conjunto: {75, 120} (Q).

Diagrama
Eq_Al E12_Al
Eq TT Sk M +——» E12_TT_Sk_MI Z:75,120
T1535630-00
Eq CI E12 CI
Figura 9-11/G.705 — Diagrama de Eq TT Sky E12-Z_TT_Sk
Interfaces
Cuadro 9-2/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq TT_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Eq CI D Eq AL D
Eq Al TSF
Eq TT Sk MI PortMode Eq TT Sk MI cLOS
Procesos

Esta funcion recupera la sefal eléctrica de capa de seccion intra-estacion Eg especificada en
UIT-T G.703.

Pérdida de retorno a la entrada: La funcion cumplira el requisito especificado en UIT-T G.703.
Modo puerto: La funcion tendra un modo puerto como se especifica en 6.1/G.806.

NOTA 2 — El estado AUTO del proceso de modo puerto es facultativo.
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Defectos
La funcion detectara el defecto de pérdida de la senal (dLOS) de acuerdo con UIT-T G.775.

Acciones consiguientes

aTSF  ~ dLOS

Correlacion de defectos

cLOS « MONydLOS

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3 Funciones de adaptacién Eq (=4, 32, 31, 22, 21,12, 11)
9.1.3.1 Fuente de adaptacion Eq a Pgx Eq/Pgx_A_So (¢=4, 32, 31, 22, 21, 12, 11)

Diagrama
Pgx_CI
Eg/Pgx_A So Ml +——* Eq/Pgx
l T1535640-00
Eq_Al
Figura 9-12/G.705 — Diagrama de Eq/Pgx_A_So
Interfaces
Cuadro 9-3/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq/Pgx_A_So
Entrada(s) Salida(s)
Pgx CI. D Eq AL D
Pgx CI CK
Eq/Pgx_A So MI Active
Procesos

Esta funcion proporciona la codificacion CMI del tren de informacion a 139 264 kbit/s, o la
codificacion HDB3 del tren de informacion a 34 368, 8448, 2048 kbit/s, o la codificacion B3ZS del
tren a 44 736 kbit/s, o la codificacion B6ZS del tren a 6312 kbit/s. o las codificaciones AMI o B8&ZS
del tren a 1544 kbit/s como se define en UIT-T G.703.

Codificador CMI: La funcién efectuard la codificacion CMI de los datos especificados en
UIT-T G.703.

Codificador HDB3: La funcion efectuara la codificacion HDB3 de los datos especificados en
UIT-T G.703.

CodificadorB3ZS: La funcion efectuard la codificacion B3ZS de los datos especificados en
UIT-T G.703.
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Codificador B6ZS: La funcion efectuard la codificacion B6ZS de los datos especificados en
UIT-T G.703.

Codificador AMI o BS8ZS: La funcién efectuard la codificacion AMI o B8ZS de los datos
especificados en UIT-T G.703.

La funcién no introducira ninguna fluctuacion de fase.

NOTA — La fluctuacion de fase en la NNI es la combinacion de la fluctuacion de fase generada y la
transferida a través de las capas de cliente.

Activacion: La alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero). En otro
caso, no alcanzara el punto de acceso.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.2 Sumidero de adaptacién Eq a Pgx Eq/Pgx_A_Sk (4=4, 32, 31, 22, 21, 12, 11)

Diagrama
Pgx_CI
Eq/Pgx_A_Sk Ml¢——» Eq/Pgx
I T1535650-00
Eq_Al
Figura 9-13/G.705 — Diagrama de Eq/Pgx_A Sk
Interfaces
Cuadro 9-4/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq/Pgx_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Eq AL D Pgx CI D
Eq Al TSF Pgx_CI_CK
Eq/Pgx_A Sk MI Active Pgx CI SSF
Procesos

Esta funcion regenera la sefial recibida, recupera la temporizacion de bit (CK) a partir de la sefial
recibida, y decodifica CMI la senal eléctrica entrante a 139 264 kbit/s, o decodifica B3ZS la sefial a
44 736 kbit/s, o decodifica HDB3 las senales eléctricas a 34 368, 8448 6 2048 kbit/s, o decodifica
B6ZS la sefial a 6312 kbit/s, o decodifica B8ZS (o AMI) la sefial a 1544 kbit/s como se define en
UIT-T G.703.
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Regeneracion: La funcidon no introducira ningin error cuando exista a la entrada cualquier
combinacidn de las siguientes condiciones de la sefial:

— un nivel de amplitud eléctrica de entrada de cualquier valor comprendido en la gama
especificada en UIT-T G.703;

— la sefial de entrada es modulada por una fluctuacion de fase de cualquier valor definido en
UIT-T G.823 0 G.824;

— la velocidad binaria de la sefial de entrada esta comprendida en la gama de 139 264 kbit/s +
15 ppm, 44 736 kbit/s + 20 ppm, 34 368 kbit/s + 20 ppm, 8448 kbit/s + 30 ppm, 6312 kbit/s
+ 30 ppm, 2048 kbit/s + 50 ppm, 1544 kbit/s = 130 ppm;

- para E31, E22, E12, la sefial de entrada se ve afectada por una sefial interferente especificada
en UIT-T G.703.

- en el caso de una interfaz de 120 Q interface, la sefial de entrada tiene una tension
longitudinal especificada en UIT-T G.703.

NOTA - Los requisitos de las capas de cliente podrian imponer constricciones adicionales a las caracteristicas
de frecuencia de la fluctuacion de fase/fluctuacion lenta de fase, y de tolerancia a la fluctuacion de
fase/fluctuacion lenta de fase.

Decodificacion CMI: La funcion efectuard el proceso de decodificacion CMI especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion HDB3: La funcion efectuard el proceso de decodificacion HDB3 especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion B3ZS: La funcion efectuard el proceso de decodificacion B3ZS especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion B6ZS: La funcion efectuard el proceso de decodificacion B6ZS especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion AMI o B8ZS: La funcion efectuard el proceso de decodificacion AMI o B8ZS
especificado en UIT-T G.703.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS en su salida (CI_D) para todas las sefiales
excepto E32. Para E32, presentard la sefal AIS con estructura de trama como se especifica en UIT-T
G.704 en su salida (CI_D). No informara su estado a través del punto de gestion.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aSSF  ~ AI TSF
aAIS ~ AI TSF

Al declararse aAlS, la funcion presentara a la salida una sefial AIS (la sefial todos UNOS para E4,
E31, E22, E21, E12 y E11; sefial AIS con estructura de trama como se especifica en UIT-T G.704
para E32) ajustandose a los limites de frecuencia para esta sefal [una velocidad binaria comprendida
en la gama 139 264 kbit/s + 15 ppm (q=4), 44 736 * 20 ppm (q=32), 34 368 kbit/s + 20 ppm (q=31),
8448 kbit/s + 30 ppm (q=22), 6312 kbit/s + 30 ppm (q=21), 2048 kbit/s + 50 ppm (q=12),
1544 kbit/s + 32 ppm (q=11)] — en un plazo de 250 ps; una vez desaparecida aAlS, la funcion
presentard a la salida datos normales en un plazo de 250 ps.
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Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.3 Fuente de adaptacion Eq a Pge Eq/Pge_A_So (¢=4, 32, 31, 22)

Diagrama
Pge_CI
Eg/Pge_A_So MI +———» Eq/Pge
l T1535660-00
Eq Al
Figura 9-14/G.705 — Diagrama de Eq/Pge_A_So
Interfaces
Cuadro 9-5/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq/Pge A So
Entrada(s) Salida(s)
Pge CI. D Eq AL D
Pge CI CK
Eq/Pge_ A So MI_Active
Procesos

Esta funcion proporciona la codificacion CMI del tren de informacion a 139 264 kbit/s, o la
codificacion B3ZS del tren a 44 736 kbit/s, o la codificacion HDB3 de la sefal eléctrica entrante
a 34 368 6 8448 kbit/s, o la codificacion B6ZS de la sefial a 6312 kbit/s, como se define en
UIT-T G.703.

Codificador CMI: La funcién efectuard la codificacion CMI de los datos especificados en
UIT-T G.703.

Codificador HDB3: La funcion efectuara la codificacion HDB3 de los datos especificados en
UIT-T G.703.

Codificador B3ZS: La funcion efectuard la codificacion B3ZS de los datos especificados en
UIT-T G.703.

Codificador B6ZS: La funcion efectuard la codificacion B6ZS de los datos especificados en
UIT-T G.703.

La funcion no introducira ninguna fluctuacion de fase.

NOTA — La fluctuacion de fase en la NNI es la combinacion de la fluctuacion de fase generada y la
transferida a través de las capas de cliente.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso, no alcanzara el punto de acceso.
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Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.4 Sumidero de adaptacion Eq a Pge Eq/Pge_A_Sk (¢=4, 32, 31, 22, 21)

Diagrama
Pge _CI
Eq/Pge_A_Sk MI ¢———— Eq/Pge
T T1535670-00
Eq_Al
Figura 9-15/G.705 — Diagrama de Eq/Pge_A_Sk
Interfaces
Cuadro 9-6/G.705 — Sefiales de entrada y de salida Eq/Pge_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Eq AL D Pge CI1 D
Pge CI CK
Pge CI FS
Eq AI TSF Pge CI_SSF
Eq/Pqe_ A Sk MI_AIS Reported |Eq/Pqe A Sk MI cLOF
Eq/Pge_ A Sk MI Active Eq/Pqe_ A Sk MI cAIS
Procesos

La funcion regenera la sefial recibida, recupera la temporizacion de bit (CK) y la referencia de
comienzo de trama (FS, frame start) a partir de la sefial recibida, y decodifica CMI la senal eléctrica
entrante a 139 264 kbit/s o decodifica HDB3 la sefial eléctrica entrante a 34 368 u 8448 kbit/s, o
decodifica B3ZS la senal eléctrica entrante a 44 736 kbit/s, o decodifica B6ZS la senal eléctrica
entrante a 6312 kbit/s Egq.

Regeneracion: La funcidon no introducira ningin error cuando exista a la entrada cualquier
combinacidn de las siguientes condiciones de la sefial:

— un nivel de amplitud eléctrica de entrada de cualquier valor comprendido en la gama
especificada en UIT-T G.703 [2];

— la sefial de entrada es modulada por una fluctuacion de fase de cualquier valor definido en
UIT-T G.823 [14] 0 G.824 [15];

— la velocidad binaria de la sefial de entrada esta comprendida en la gama de 139 264 kbit/s +
15 ppm, 44 736 kbit/s + 20 ppm, 34 368 kbit/s + 20 ppm, 8448 kbit/s + 30 ppm, 6312 kbit/s
+ 30 ppm;
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— para E31 y E22, la sefial de entrada contiene una sefal especificada en UIT-T G.703.

NOTA 1 —Los requisitos de las capas de cliente podrian imponer constricciones adicionales a las
caracteristicas de frecuencia de la fluctuacion de fase/fluctuacion lenta de fase, y de tolerancia a la fluctuacion
de fase/fluctuacion lenta de fase.

Decodificacion CMI: La funcion efectuard el proceso de decodificacion CMI especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion HDB3: La funcion efectuard el proceso de decodificacion HDB3 especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion B3ZS: La funcion efectuard el proceso de decodificacion B3ZS especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion B6ZS: La funcion efectuard el proceso de decodificacion B6ZS especificado en
UIT-T G.703.

Para P4, P31, P22:
Alineacion de trama: véase 8.2.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso, presentara la sefial todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Para P32:
Alineacion de trama: véase 8.2.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso, presentara la sefial AIS con estructura de trama especificada en
UIT-T G.704 [3] y M.20 a su salida (CI_D) y no informaré su estado a través del punto de gestion.

Para P21:
Alineacion de trama: véase 8.2

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso, presentara la sefial todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos: La funcion detectard los defectos dLOF y dSEF de acuerdo con la especificacion en 6.2.
La funcion detectard un defecto AIS (dAIS, AIS defect) de acuerdo con la especificacion en
6.2/G.806 [11].

NOTA 2 —Para Pge (q=32) se han definido otros tipos de AIS. En una antigua Recomendacion se
especificaba AIS como todos "1". En una antigua Recomendacion nacional se especificaba AIS de acuerdo
con UIT-T G.775 [7], con la salvedad de que los bits X se definian como "0". El equipo debe soportar la
deteccion de estos otros tipos de AIS.

Acciones consiguientes
aAlIS <« dAIS o dLOF o Al TSF
aSSF « dAIS o dLOF o AI TSF

Al declararse aAlS, la funcion presentara a la salida una sefial AIS (la sefial todos UNOS para E4,
E31, E22, E21, E12 y E11; sefial AIS con estructura de trama como se especifica en UIT-T G.704
para E32) que cumpla los limites de frecuencia para esta interfaz (una velocidad binaria comprendida
en la gama de 139 264 kbit/s + 15 ppm (q=4), 34 368 kbit/s + 20 ppm (q=31), 8448 kbit/s + 30 ppm
(q=22) — dentro de los plazos de 900 (q=4), 800 (q=31), 600 (q=22), 250 (g=21) ps; una vez
desaparecida aAlS, la funcion presentara a la salida datos normales dentro de los plazos de
900 (q=4), 800 (q=31), 600 (qg=22), 250 (q=21) ps.
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Correlacion de defectos

cAIS « dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
cLOF ~ dLOF y (no dAIS)y (no Al _TSF)

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.5 Fuente de adaptacion Eq a Pgs Eq/Pgs_A_So (=4, 31)

Diagrama
P4s_CI
E4/P4s_A_So_MI «——— E4/P4s
l T1535680-00
E4_Al
Figura 9-16/G.705 — Diagrama de Eq/Pgs_A_So
Interfaces
Cuadro 9-7/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq/Pgs_A_So
Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D Eq AL D
Pgs CI CK
Eq/Pgs_A So MI Active
Procesos

Esta funcion proporciona la codificacion CMI de la senal P4s a 139 264 kbit/s o la codificacion

HDBS3 de la senial P31 a 34 368 kbit/s.

Codificador CMI: La funcion efectuara la codificacion CMI de los datos como se especifica en

UIT-T G.703.

Codificador HDB3: La funcion efectuard la codificacion HDB3 de los datos como se especifica en

UIT-T G.703.

La funcion no introducira ninguna fluctuacion de fase.

NOTA — La fluctuacion de fase en la NNI es la combinacion de la fluctuacion de fase generada y la

transferida a través de las capas de cliente.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).

En otro caso no alcanzaré este punto.
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Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.6 Sumidero de adaptacion Eq a Pgs Eq/Pgqs_A_Sk (¢=4, 31)

Diagrama
P4s CI
E4/P4s_A_Sk_MI «——» E4/P4s
T T1535690-00
E4 Al
Figura 9-17/G.705 — Diagrama de Eq/Pgs A Sk
Interfaces
Cuadro 9-8/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Eq/Pgs_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Eq AL D Pgs CI D
Pgs CI CK
Pgs CI FS
Eq AI TSF Pgs_CI_SSF
Eq/Pgs_A Sk MI AIS Reported Eq/Pgs_A Sk MI cLOF
Eq/Pgs_A Sk MI Active Eq/Pgs_A Sk MI cAIS
Eq/Pgs_A Sk MI 1second Eq/Pgs_A Sk MI pOFS
Procesos

La funcioén regenera la sefial recibida, recupera la temporizacion de bit (CK), decodifica CMI la
sefial E4 a 139 264 kbit/s o decodifica HDB3 la senal eléctrica E31 a 34 368 kbit/s, y recupera la
referencia de comienzo de trama (FS). Suministra a la capa de distribucion de sincronizacion la sefal
de temporizacion recuperada. Puede ser activada/desactivada cuando multiples tipos de funcioén de
adaptacion se conectan al punto de acceso.

Regeneracion: La funcidon no introducira ningin error cuando exista a la entrada cualquier
combinacién de las siguientes condiciones de la sefial:

— un nivel de amplitud eléctrica de entrada de cualquier valor comprendido en la gama
especificada en UIT-T G.703;

— la sefial de entrada es modulada por una fluctuacion de fase de cualquier valor definido en
UIT-T G.823 [14);

— la velocidad binaria de la sefial de entrada estd comprendida en la gama de
139 264 kbit/s + 15 ppm, 34 368 kbit/s + 20 ppm;

— para E31, la sefial de entrada contiene una sefial interferente especificada en UIT-T G.703.
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NOTA - Los requisitos de las capas de cliente podrian imponer constricciones adicionales a las caracteristicas
de frecuencia de la fluctuacion de fase/fluctuacion lenta de fase, y de tolerancia a la fluctuacion de
fase/fluctuacion lenta de fase.

Decodificacion CMI: La funcion efectuard el proceso de decodificacion CMI especificado en
UIT-T G.703.

Decodificacion HDB3: La funcion efectuara el proceso de decodificacion HDB3 especificado en
UIT-T G.703.

Alineacion de trama: véase 8.2.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso, presentara la sefial todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos: La funcion detectard los defectos dLOF de acuerdo con la especificacion en 6.2. La
funcion detectard un defecto AIS (dAIS) como se expresa a continuacion.

El defecto AIS (dAIS) sera detectado si la senal entrante tiene 7 CEROS o menos en cada uno de dos
periodos consecutivos de 17 408 bits (q=4), 4296 bits (q=31). El defecto habra sido eliminado si
cada uno de dos periodos consecutivos de 4296 bits contiene 8 CEROS, o menos, o se ha encontrado
la sefial de alineacion de trama (FAS).

Acciones consiguientes
aAIS <« dAIS o dLOF o Al TSF
aSSF  « dAIS o dLOF o AI TSF

Al declararse aAlS, la funcion presentard a la salida una sefal todos UNOS (AIS) — que cumpla los
limites de frecuencia para esta interfaz — en un plazo de 250 pus; una vez desaparecida aAlS, la
funcion presentard a la salida datos normales en un plazo de 250 ps.

Correlacion de defectos

cAIS < dAISy(no Al TSF)y AIS Reported

cLOF ~ dLOF y (no dAIS)y (no Al _TSF)

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
9.1.3.7 Fuente de adaptacion E12 a P12s E12/P12s_A_So

Diagrama

P12s CI

l

E12/P12s A_So MI«——»\  E12/P12s

T1535700-00
E12 Al

Figura 9-18/G.705 — Diagrama de E12/P12s_A_So
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Interfaces

Cuadro 9-9/G.705 — Seiiales de entrada y de salida E12/P12s_A_So

Entrada(s) Salida(s)

P12s CL D E12 AL D
P12s CI CK
E12/P12s A So MI Active

Procesos

Esta funcion proporciona la codificacion HDB3 de la sefial P12s a 2048 kbit/s especificada en
UIT-T G.703.

Codificador HDB3: La funcion efectuard la codificacion HDB3 de los datos como se especifica en
UIT-T G.703.

La funcion no introducira ninguna fluctuacion de fase.

NOTA — La fluctuacion de fase en la interfaz NNI es la combinacion de la fluctuacion de fase generada y la
transferida a través de las capas de cliente.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzara este punto.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

9.1.3.8 Sumidero de adaptacion E12 a P12s E12/P12s_A_Sk

Diagrama

P12s CI

T

E12/P12s A_Sk Ml «——»\  EI2/P12s

I T1535710-00

E12 Al

Figura 9-19/G.705 — Diagrama de E12/P12s_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 9-10/G.705 — Sefiales de entrada y de salida E12/P12s_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
E12 AT D P12s CI D
P12s CI CK
P12s CI _SSF
P12s CI FS
E12 Al TSF P12s CI_MFS
P12s CI_MFP
E12/P12s_ A Sk MI_AIS Reported |E12/P12s_ A Sk MI cLOF
E12/P12s_ A Sk MI Active E12/P12s_ A Sk MI cAIS
E12/P12s. A Sk MI CRC4mode E12/P12s. A Sk MI NCI

Procesos

La funcién regenera la sefal recibida, recupera la temporizacion de bit (CK), decodifica la senal
eléctrica entrante E12 a 2048 kbit/s, y recupera la informacion de comienzo de trama para la P12s.
Suministra a la capa de distribucion de sincronizacion la sefial de temporizacion recuperada.

Regeneracion: La funcidon no introducira ningin error cuando exista a la entrada cualquier
combinacidn de las siguientes condiciones de la sefial:

— un nivel de amplitud eléctrica de entrada de cualquier valor comprendido en la gama
especificada en UIT-T G.703;

— la sefial de entrada es modulada por una fluctuacion de fase de cualquier valor definido en
UIT-T G.823;

— la velocidad binaria de la sefial de entrada estd comprendida en la gama de
2048 kbit/s £ 50 ppm;

— en la entrada est4 presente una sefial interferente especificada en UIT-T G.703.

— en el caso de una interfaz de 120 Q, la sefal de entrada tiene una tension longitudinal
aplicada como se especifica en UIT-T G.703

NOTA - Los requisitos de las capas de cliente podrian imponer constricciones adicionales a las caracteristicas
de frecuencia de la fluctuacion de fase/fluctuacion lenta de fase, y de tolerancia a la fluctuacion de
fase/fluctuacion lenta de fase.

Decodificacion HDB3: La funcion efectuara el proceso de decodificacion HDB3 especificado en
UIT-T G.703.

Alineacion de trama basica y de multitrama CRC-4: véase 8.2.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso, presentara la sefial todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos
La funcion detectard y eliminara todos los defectos dLOF como se especifica en 6.2.

La funcién informara el estado NCI en el modo de interfuncionamiento CRC-4 automatico como se
especifica en UIT-T G.706.

El defecto dAIS se detectard como se especifica en UIT-T G.775.

Acciones consiguientes

aAIS ~ dAIS o dLOF o Al TSF
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aSSF  — dAIS o dLOF o Al TSF

Al declararse aAlS, la funcidon presentard a la salida una sefal todos UNOS (AIS) — que cumpla los
limites de frecuencia para esta interfaz — en un plazo de 2 ms; una vez desaparecida aAlS, la funcion
presentard a la salida datos normales en un plazo de 2 ms.

Correlacion de defectos
cAIS < dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
cLOF ~ dLOF y (no dAIS)y (no Al TSF)

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10 Funciones de capa de trayecto de la jerarquia PDH a 2048 kbit/s (Pge) (¢=4, 31, 22)

Las capas de trayecto PDH de orden superior son las capas de trayecto P4e (139 264 kbit/s), P31e
(34 736 kbit/s) y P22e (8448 kbit/s).

Pys CI Pye_CI Pyx CI Pyx CI Pye_CI Pys CI
; Pge PEC ; A A A
| | » | w towm towm t o

#1 #1 # # #1 #1
Pge/Pys Pge/Pye Pge/Pyx Pgel TI  \' Pge/Pyx / Pge/Pye // \ Pge/Pys
\ \ \ 7Y 7'

Pge RI_RDI Pge Pgem
q=4,31,22 b
y=31,22,12
T T T1535720-00
Pqe CI Pqe_Cl Pqe_Cl

Figura 10-1/G.705 — Funciones atomicas de capa de trayecto PDH (Pge)

CP de capa P4e

La informacion caracteristica (CI, characteristic information) en este punto es una sefal a
139 264 kbit/s estructurada en bits como se especifica en UIT-T G.751 [19] con temporizacion de bit
codireccional y la informacion de comienzo de trama FS. La CI esta estructurada en forma de una
trama con una longitud de 2928 bits con una tara de trama de 16 bits que contiene la FAS de 12 bits,
una RDI de un bit y una CI de usuario de tres bits.

NOTA 1 - Los bits para uso nacional (NU, national use) en fila 4, columnas 2 a 4 de la figura 10-2 estan
reservados para uso especifico por el operador. Su procesamiento esta fuera del ambito de la presente
Recomendacion.

AP de capa P4e

La Al en este punto es una seflal multiplexada que contiene cuatro sefales afluentes (PU31)
(728/2 928) x 139 264 kbit/s (véase la nota 2) y CI (NU) (3/2 928) x 139 264 kbit/s (véase la nota 3)
con temporizacion de bit codireccional e informacion de comienzo de trama.

NOTA 2 — Esta ecuacion da una velocidad binaria de 34 625,748 633 879 8 kbit/s.
NOTA 3 — Esta ecuacion da una velocidad binaria de 142,688 524 590 164 kbit/s.
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La sefial transportada por una PU31 sera determinada por la aplicacién de la capa de cliente. Las
indicadas a continuacion son senales tipicas:

— una sefal a 34 368 kbit/s P31x_CI sin una estructura trama supuesta y sin bits de tara de
justificacion;

— una sefial a 34 368 kbit/s P31e_CI con una estructura de trama especificada en UIT-T G.751
y con bits de tara de justificacion;

— una sefial a 34 368 kbit/s P31s_CI con una estructura de trama especificada en UIT-T G.832
y bits de tara de justificacion.

CP de capa P31e

La CI en este punto es una sefial a 34 368 kbit/s estructurada en bits como se especifica en
UIT-T G.751 con temporizacion de bit codireccional y la informacién de comienzo de trama FS. La
CI esta estructurada para formar una trama de 1536 bits de longitud con una tara de trama de 12 bits
que contiene la FAS de 10 bits, una RDI de un bit y una CI de usuario de un bit.

NOTA 4 — El bit para uso nacional (NU) en la fila 3, columna 4 de la figura 10-4 estd reservado para uso
especifico por el operador. Su procesamiento esta fuera del ambito de la presente Recomendacion.

AP de capa P31e

La AI en este punto es una sefial multiplexada que contiene cuatro sefiales afluentes (PU22)
(381/1 536) x 34 368 kbit/s (véase la nota5) y la informacién caracteristica de usuario (NU) a
22 375 bit/s con temporizacion de bit codireccional e informacion de comienzo de trama.

NOTA 5 — Esta ecuacion da una velocidad binaria de 8 524,875 kbit/s.

La sefial transportada por una PU22 serd determinada por la aplicacion de la capa de cliente. Son

sefales tipicas:

— una sefial a 8448 kbit/s P22x CI sin una estructura supuesta y sin bits de tara de
justificacion;

— una sefial a 8448 kbit/s P22e CI con una estructura de trama de acuerdo con UIT-T G.742
[18] y bits de tara de justificacion.

CP de capa P22e

La CI en este punto es una sefial a 8448 kbit/s estructurada en bits como se especifica en
UIT-T G.742 con temporizacion de bit codireccional y la informacién de comienzo de trama FS. La
CI esté estructurada en forma de una trama de 848 bits de longitud con una tara de trama de 12 bits
que contiene la FAS de 10 bits, una RDI de un bit y una CI de usuario de un bit.

NOTA 6 — El bit para uso nacional (NU) en la fila 3, columna 4 de la figura 10-6 estd reservado para uso
especifico por el operador. Su procesamiento esta fuera del ambito de la presente Recomendacion.

AP de capa P22e

La AI en este punto es una sefial multiplexada que contiene cuatro sefiales afluentes
(209/848) x 8448 kbit/s (véase la nota7) y la informacion -caracteristica de usuario (NU)
(1/848) x 8448 kbit/s (véase la nota 8) con temporizaciéon de bit codireccional e informacion de
comienzo de trama.

NOTA 7 — Esta ecuacion da una velocidad binaria de 2 082,113 207 547 kbit/s.
NOTA 8 — Esta ecuacion da una velocidad binaria de 9,962 264 150 943 kbit/s.

La sefial transportada por una PU12 serd determinada por la aplicacion de la capa de cliente. Son
sefales tipicas:

— una sefial a 2048 kbit/s P12x CI sin una estructura supuesta y sin bits de tara de
justificacion;
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una sefial a 2048 kbit/s P12s CI con una estructura de trama de acuerdo con
UIT-T G.704 [3] y bits de tara de justificacion.

1 2 3 4 1 2 3 4
1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS | FAS | FAS
4 RDI | NU | NU | NU NU | NU | NU
5
Cabida util P4e
(728 x 4 bits)
PU31 | PU31 | PU31 | PU31
#1 #2 #3 #4
732

Figura 10-2/G.705 — Sefales P4e_CI_D (izquierda) y P4e_AI_D (derecha)
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1 P31

2 P31
119 C
120 P31
121 P31
241 C
242 P31
243 P31

C: Bit de control de justificacion
J: Bit de oportunidad de justificacion

363 C P31: Bit de datos a 34 368 kbit/s
364 P31
365 P31
485 C
496 P31
497 P31
607 C
608 J
609 P31
610 P31
728

Figura 10-3/G.705 — PU31 #i (i=1,2,3,4) de Pde_AI D

1 2 3 4 1 2 3 4
1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS | RDI | NU NU
4
Cabida atil P31e PU22 | PU22 | PU22 | PU22
(381 x 4 bits) #1 #2 #3 #4
384

Figura 10-4/G.705 — Senales P31e_CI_D (izquierda) y P31e_Al D (derecha)
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1 P22
2 P22

94 C

95 P22

96 P22
190 C c.
191 P22 J:
192 P22 p22:
286 C
287 J
288 P22
289 P22
381

Bit de control de justificacion
Bit de oportunidad de justificacion
Bit de datos a 8 448 kbit/s

Figura 10-5/G.705 — PU22 #i (i=1,2,3,4) de P31e_AI D

1 2 3 4
1 FAS | FAS | FAS | FAS
2 FAS | FAS | FAS | FAS
3 FAS | FAS | RDI | NU
4

Cabida atil P22e
(209 x 4 bit)
212

Figura 10-6/G.705 — Senales P22e_CI_D (izquierda) y P22e_AI_D (derecha)

1 2 3 4
NU
PU12 | PU12 | PU12 | PU12
#1 #2 #3 #4
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1 P12
2 P12
51 C
52 P12
53 P12
104 ¢ C: Bit de control de justificacion
105 P12 J: Bit de oportunidad de justificacién
106 P12 P12: Bit de datos a 2 048 kbit/s
157 C
158 J
159 P12
160 P12
209

Figura 10-7/G.705 — PU12 #i (i=1,2,3,4) de P22e_AI D

10.1 Funciones de conexion Pge

La descripcion genérica de las funciones de conexion se presenta en 5.6.1/G.806.

10.2  Funciones de terminacion de camino Pge Pge_TT y Pgem_TT (¢=4, 31, 22)

10.2.1 Fuente de terminacion de camino Pge Pge TT So

Diagrama

Pge Al

Pge RI_RDI

q=4,31,22

T1535730-00
Pge CI

Figura 10-8/G.705 — Diagrama de Pge_TT So
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Interfaces

Cuadro 10-1/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pge TT_ So

Entrada(s) Salida(s)
Pge AI D Pge CI1 D
Pge Al CK Pge CI CK
Pge Al FS Pge CI FS
Pge RI RDI

Procesos

Esta funcion inserta el bit de informacion RDI y la sefial de alineacion de trama en la tara de trama.
La tara de trama se define como los primeros 16 bits (q=4), 12 bits (q=31, 22) de esta trama como se
especifica en 1.5.2/G.751 [19] (q=4), 1.4.2/G.751 (q=31) y 5/G.742 [18] (q=22).

RDI: Este bit representa el estado de defecto de la Pge TT Sk asociada. La indicacion RDI se fijara
a"l" enun plazo de 900 (qg=4), 800 (qg=31), 600 (q=22) ps, determinado por la funcién Pge TT Sk
asociada, tras la activacion Pge RI RDI, y se fijard a "0" en un plazo de 900 (q=4), 800 (q=31),
600 (q=22) ps al suprimirse la Pge RI RDI.

Serial de alineacion de trama (FAS, frame alignment signal): (q=4) La funcidn insertard la sefial de
alineacion de trama a 139 264 kbit/s (111110100000) en la tara de trama (q=31,22). La funcién
insertara la sefial de alineacion de trama a 34 368 u 8488 kbit/s (1111010000) en la tara de trama.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.2.2 Sumidero de terminacion de camino Pge Pge TT_ Sk

Diagrama

Pge Al

Pge TT Sk MI Pge RI_RDI

q=4,31,22

T1535740-00
Pge CI

Figura 10-9/G.705 — Diagrama de Pge_TT Sk
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Interfaces

Cuadro 10-2/G.705 — Senales de entrada y de salida Pge TT_Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pge CI. D Pge Al D
Pge CI CK Pge Al CK
Pge CI FS Pge Al FS
Pge CI SSF Pge AI TSF
Pge TT Sk MI TPmode Pge RI RDI

Pge TT Sk MI SSF Reported
Pge TT Sk MI RDI Reported
Pge TT Sk MI lsecond

Pqe TT Sk _MI cRDI
Pqe TT Sk _MI cSSF
Pqe TT Sk MI pN_DS
Pqe TT Sk MI pN_EBC
Pqe TT Sk MI pF_DS

Procesos

Esta funcién recupera el bit de informacion RDI de la tara de trama como se especifica en
1.5.2/G.751 (q=4), 1.4.2/G.751 (q=31) y 5/G.742 (q=22).

FAS: Los bits FAS de cada trama recibida se comparan con su valor esperado "111110100000"
(g=4), "1111010000" (q=31,22). Una diferencia se interpreta como que se han producido uno mas
errores (nN_B) en el bloque.

RDI: La informacion transportada en el bit RDI se extrae para permitir el mantenimiento unilateral
de un camino (trayecto) bidireccional. La RDI (fila 4, columna 1 (q=4), fila 3, columna 3 (q=31,22))
proporciona informacion sobre el estado del receptor distante. Un "1" indica un estado RDI, y un "0"
indica el estado de funcionamiento normal. El proceso de aplicacion se describe en el
apéndice I1/G.806.

Defectos

La funcién detectara un defecto RDI (dRDI, RDI defect) de acuerdo con la especificacion en UIT-T
G.775 [7].

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

aRDI ~ CI SSF

Correlacion de defectos

cRDI « dRDIyMON yRDI Reported
cSSF ~ CI _SSF y MON y SSF_Reported
Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard de acuerdo con la
especificacion en UIT-T G.806.

NOTA - El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por un elemento de red se determina por la presencia de las funciones de supervision de la calidad de gestion
de elementos.

Cada segundo se cuenta el nimero de bloques de extremo cercano con errores (N_Bs), la cual
constituye la cuenta de bloques de extremo cercano erréneos (pN_EBC).

A "bloque de extremo cercano" (N_B) es erroneo (nN_B) si uno o mas bits FAS son erréneos.
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pN EBC ~ SnN B

Cada segundo en que se produzca al menos un aTSF o dEQ se indicard como un segundo de extremo
cercano con defecto (pN_DS).

pN_ DS « aTSF o dEQ

Cada segundo en que se produzca al menos un dRDI se indicard como un segundo de extremo
distante con defecto (pF_DS).

pF DS — dRDI

10.2.3 Funcion de supervision no intrusiva de capa Pge Pgem_TT_Sk

Diagrama
Pge Al TSF
4
Pgem TT Sk MI
q=4,31,22
T1535750-00
Pge CI
Figura 10-10/G.705 — Diagrama de Pgem_TT Sk

Interfaces

Cuadro 10-3/G.705 — Senales de entrada y de salida Pgem_TT_Sk

Entrada(s) Salida(s)

Pge CI. D Pge AI TSF

Pge CI CK Pgem TT_Sk MI cRDI

Pqge CI FS Pgem TT Sk MI cSSF

Pqge CI SSF Pgem TT Sk MI pN DS

Pgem TT_Sk MI TPmode Pgem TT Sk MI pN EBC

Pgem TT Sk MI SSF Reported Pgem TT Sk MI pF DS

Pgem TT_Sk MI RDI Reported

Pgem TT_Sk MI Isecond
Procesos

Esta funcion recupera el bit de informacion RDI de la tara de trama como se especifica
en 1.5.2/G.751 (q=4), 1.4.2/G.751 (q=31) y en la clausula 5/G.742 (q=22).

FAS: Los bits FAS de cada trama recibida se comparan con su valor esperado "111110100000"
(g=4), "1111010000" (q=31,22). Una diferencia se interpreta como que se han producido uno mas
errores (nN_B) en el bloque.

RDI: La informacion transportada en el bit RDI se extrae para permitir el mantenimiento unilateral
de un camino (trayecto) bidireccional. La RDI (fila 4, columna 1 (qg=4), fila 3, columna 3 (q=31,22))
proporciona informacion sobre el estado del receptor distante. Un "1" indica un estado RDI, y un "0"
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indica el estado de funcionamiento normal. El proceso de aplicacion se describe en el
apéndice I1/G.806.

Defectos
La funcion detectard un defecto RDI (dRDI) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.775 [7].

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

Correlacion de defectos

cRDI « dRDIyMON yRDI Reported
cSSF ~ CI_SSF y MON y SSF_Reported

Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard de acuerdo con la
especificacion en UIT-T G.806.

NOTA - El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por un elemento de red se determina por la presencia de las funciones de supervision de la calidad de gestion
de elementos.

Cada segundo se cuenta el nimero de bloques de extremo cercano con errores N Bs, la cual
constituye la cuenta de bloques de extremo cercano erréneos (pN_EBC).

Un "bloque de extremo cercano" (N_B) es erroneo (nN_B) si uno o mas bits FAS son erroneos.
pN EBC ~ InN B

Cada segundo en que se produzca al menos un aTSF o dEQ se indicard como un segundo de extremo
cercano con defecto (pN_DS).

pN_DS « aTSF o dEQ

Cada segundo en que se produzca al menos un dRDI se indicard como un segundo de extremo
distante con defecto (pF_DS).

pF DS — dRDI

10.3  Funciones de adaptacion Pge (¢=4, 31, 22)
10.3.1 Fuente de adaptacion Pge a Pyx Pge/Pyx A So ((¢,y) = (4,31), (31,22), (22,12))

Diagrama

Pge/Pyx_A_So_MI ; Pge/Pyx-i “ Pge_TI

q=4,31,22
y=31,22,12
T1535760-00

Pge Al

Figura 10-11/G.705 — Diagrama de Pge/Pyx_A_So
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Interfaces

Cuadro 10-4/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pge/Pyx A So

Entrada(s) Salida(s)
Pyx CI. D Pge Al D
Pyx CI CK Pge Al CK
Pge TI CK Pge Al FS
Pge TI FS
Pge/Pyx A So MI Active

Procesos

Esta funcion hace corresponder un tren de informacion plesiocrono 34 368, 8448, 2048 kbit/s,
Py (y=31,22,12) con una trama Pge, como se especifica en 1.5.2/G.751 (y=31), 1.4.2/G.751 (y=22)
y 5/G.742 (y=12). Toma Pyx CI, un tren de bits con una velocidad de 34 368 kbit/s + 20 ppm
(y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm (y=22), o 2048 kbit/s + 50 ppm (y=12), presente en su entrada y lo
inserta en la PU31, PU22, o PU12 #i que tiene una capacidad de 728 (y=31), 381 (y=22), o 209
(y=12) bits y trama de justificacion como se muestra en las figuras 10-3, 10-5 y 10-7. La funcién
puede ser activada/desactivada cuando se conectan multiples funciones de adaptacion de cabida 1til
al punto de acceso.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria intermedia o memoria tampén). La sefial de datos se escribird
en la memoria intermedia bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leera de
la memoria intermedia bajo el control del reloj Pge, la posicion en la trama (Pge TI), y decisiones de
justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funciéon Pge/Pyx A So.
La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas supervisando los bits C de
control de justificacion (figuras 10-3, 10-5 y 10-7).

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva. Al
ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 1 bit de datos deberd cancelarse una vez
y no se escribe ningun dato en el bit de oportunidad de justificacion, bit J.

NOTA — Queda en estudio un requisito relativo a la introduccion de un valor maximo para el error de fase
generado por el proceso de justificacion.

Tamario de la memoria intermedia: Este proceso de justificacion no introducird errores cuando la
frecuencia del reloj de entrada (Pyx CI_CK) esté comprendida en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm
(y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm (y=22), o 2048 kbit/s + 50 ppm (y=12) y una fluctuacion de fase
especificada en UIT-T G.823, y el reloj Pge (Pge_TI CK) tenga una frecuencia y una fluctuacion de
fase comprendidas en la gama especificada en 4.4. Cualquier escalon de frecuencia del reloj de
entrada, dentro de esta gama, no producird ningiin error.

Bits C — Generacion de bits de control de justificacion: La funcidon generara los bits de control de
justificacion (CCCCC (y=31), CCC (y=22,12)) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.751
[19] (y=31), UIT-T G.742 [18] (y=22,12). Insertara los bits de control de justificacion en las
posiciones de bit C adecuadas.

Intervalo de tiempo PU-w: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a un PU-w especifico del
punto de acceso Pge. El PU-w se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion ganard acceso al punto de acceso cuando sea activada (MI Active es
verdadero). En otro caso no ganara acceso a este punto.

UIT-T G.705 (10/2000) 47



Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Monitorizacion de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.2 Sumidero de adaptacién Pge a Pyx Pge/Pyx_A_Sk ((¢,) = (4,31), (31,22), (22,12))

Diagrama
Pyx_CI
Ii =1..4
Pge/Pyx_A_Sk_MI »  Pge/Pyx-i
q=4,31,22
y=31,22,12
Pqe_AI T1535770-00
Figura 10-12/G.705 — Diagrama de Pge/Pyx_A_Sk
Interfaces
Cuadro 10-5/G.705 — Sefales de entrada y de salida Pge/Pyx_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Pge Al D Pyx CI D
Pge Al CK Pyx_CI_CK
Pge Al FS Pyx CI_SSF
Pge AI TSF
Pqe/Pyx A Sk MI Active
Procesos

Esta funcion recupera un tren de informacion plesidcrono, 34 368, 8448, 2048 kbit/s, Py, de la trama
Pge como se especifica en 1.5.2/G.751 (y=31), seccion 1.4.2/G.751 (y=22) y clausula 5/G.742
(y=12). La funcién puede ser activada/desactivada cuando se conectan multiples funciones de
adaptacion de cabida ttil al punto de acceso.

Bits C — Interpretacion del control de justificacion: La funcion efectuard la interpretacion del
control de justificacion de acuerdo con UIT-T G.751 (y=31,22), Recomendacion G.742 (y=12) para
recuperar la sefial 34 368, 8448, 2048 kbit/s (Py) de la sefial de cabida util 139 264, 34 368,
8448 kbit/s (Pge). Si la mayoria de los bits C es "0" se considerara que el bit J es un bit de datos, y de
lo contrario (mayoria de bits C es "1") se considerara que el bit J es un bit de justificacion y por
consiguiente no se tendra en cuenta.

Proceso de alisado y de limitacion de la fluctuacion de fase: La funcidn proporcionard un proceso de
alisado del reloj y un almacenamiento eldstico (memoria tamp6n o memoria tampdn). La sefial de
datos 34 368, 8448, 2048 kbit/s se escribird en la memoria tampon bajo el control del reloj de
entrada (distribuido en intervalos) asociado. La sefial de datos se leera de la memoria tamp6n bajo el
control de un reloj alisado (uniformemente espaciado) 34 368 kHz + 20 ppm (y=31), 8448 kHz
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+ 30 ppm (y=22), 2048 kHz + 50 ppm (y=12) (la velocidad se determina por la sefial 34, 8, 2 Mbit/s
a la entrada de la Pge/Pyx A So, Pge/Pye A So, o Pge/Pys_ A So distante).

La fluctuacion de fase residual causada por las justificaciones de bits (medida en la interfaz 34 368,
8448, 2048 kbit/s) tendra una magnitud tal que la fluctuacion de fase cresta a cresta en la salida
34 368, 8448, 2048 kbit/s (tratandose de un afluente) en ausencia de la fluctuacion de fase a la
entrada no sera superior a 0,3 Ul cuando se mida en la gama de frecuencias hasta 800 kHz (y=31),
0,25 Ul cuando se mida en la gama de frecuencias hasta 400 kHz (W=22), 0,25 UI cuando se mida
en la gama de frecuencias hasta 100 kHz (y=12).

Cuando se mida con un instrumento provisto de un filtro de paso de banda con una frecuencia de
corte inferior de 10 (y=31), 3 (y=22), 18 (y=12) kHz, un régimen de disminucion de 20 dB/década y
un limite superior de 800 (y=31), 400 (y=22), 100 (y=12) kHz, la fluctuacion de fase cresta a cresta a
la salida no sera superior a 0,05 UI con una probabilidad de 99,9 % durante un periodo de medicion
de 10s.

NOTA — Para interfaces 2048 que satisfacen la opcion nacional de una Q elevada, descrita detalladamente en
UIT-T G.703, la frecuencia de corte inferior para la medicion antes mencionada debera ser de 700 Hz (y=12).

Caracteristica de transferencia de fluctuacion de fase: Una sefial de 34 368, 8448, 2048 kbit/s,
modulada por una fluctuacion de fase sinusoidal, aplicada una fuente de adaptacion y recuperada del
sumidero de adaptacion, tendrd una caracteristica de transferencia de fluctuacion de fase
comprendida dentro de los limites de ganancia/frecuencia indicados en las figuras 10-13, 10-14 y
10-15. El contenido binario equivalente de la sefial de prueba debe ser 1000.

dB
05— 2 20 dB/década
B2 A
300 Hz 3 kHz 800 kHz
Sl e
25
=1}
2
S
[q\]
19,5
T1535780-00

NOTA - La frecuencia f; debera ser inferior a 20 Hz y lo mas baja posible (por ejemplo, 10 Hz), teniendo en cuenta las limitaciones
del equipo de medicion.

Figura 10-13/G.705 — Caracteristica de transferencia de fluctuacion de fase
para la seiial de 34 368 kbit/s
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NOTA — La frecuencia f;, debera ser inferior a 20 Hz y lo mas baja posible (por ejemplo, 10 Hz), teniendo en cuenta las limitaciones
del equipo de medicion.
Figura 10-14/G.705 — Caracteristica de transferencia de fluctuacion de fase
para la seiial de 8448 kbit/s
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NOTA - La frecuencia f; debera ser inferior a 20 Hz y lo mas baja posible (por ejemplo, 10 Hz), teniendo en cuenta las limitaciones
del equipo de medicion.

Figura 10-15/G.705 — Caracteristica de transferencia de fluctuacion de fase
para la seiial de 2048 kbit/s

Tamariio de la memoria tampon: En presencia de fluctuacion de fase como se especifica en
UIT-T G.823 [14] y una frecuencia en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm (y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm
(y=22), 2048 kbit/s + 50 ppm (y=12), esta justificacién no introducird ningiin error.

Tras un escalon de frecuencia de la sefial Pyx transportada por la Pge Al (por ejemplo, debido a la
recepcion de CI desde un nuevo Pyx TT So en el extremo distante o la supresion de la sefial todos
UNOS (AIS) con un desplazamiento de frecuencia) habra un tiempo méaximo de recuperacion de X
segundos, después del cual este proceso no generard ningun error de bit.

El valor de X queda en estudio; se ha propuesto un valor de 1 segundo.
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Intervalo de tiempo PU-w: La funcion sumidero de adaptacion tiene acceso a un PU-w especifico del
punto de acceso Pge. El PU-w se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes mencionada cuando sea activada (MI — Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefal todos UNOS en su salida (CI_D) y no informard su
estado a través del punto de gestion.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS ~ AI TSF
aSSF  ~ AI TSF

Al declararse aAIS la funcion presentard a su salida una sefal todos UNOS (AIS) — que se ajusta a
los limites de frecuencia para esta sefial [una velocidad binaria en la gama de 34 368 kbit/s = 20 ppm
(y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm (y=22), 2048 kbit/s + 50 ppm (y=12)] — en un plazo de 900 (y=31),
800 (y=22), 600 (y=12) us; al desaparecer aAlS la funcion presentard en su salida datos normales en
un plazo de 900 (y=31), 800 (y=22), 600 (y=12) ps.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.3 Fuente de adaptacion Pge a Pye Pge/Pye_A_So ((¢,y) = (4,31), (31,22))

Diagrama
Pye_CI
li =1.4
Pge/Pye_A_So_MI > Pge/Pye-i < Pge TI
q=4,31
y=31,22
T1535810-00
Pge_Al
Figura 10-16/G.705 — Diagrama de Pge/Pye A _So
Interfaces

Cuadro 10-6/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pge/Pye A So

Entrada(s) Salida(s)
Pye CI D Pge Al D
Pye CI CK Pge Al CK
Pye CI FS Pge AI FS
Pge TI CK
Pge TI FS
Pge/Pye A So MI Active
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Procesos

Esta funcion hace corresponder un tren de informacion plesiocrono 34 368, 8448 kbit/s,
Py (y=31,22) con una trama Pge, como se especifica en 1.5.2/G.751 (y=31) y 1.4.2/G.751 (y=22).
Toma Pye CI, un tren de bits con una velocidad de 34 368 kbit/s = 20 ppm (y=31), 8448 kbit/s *
30 ppm (y=22), presente en su entrada y lo inserta en el PUw #i que tiene una capacidad de 728
(y=31), 381 (y=22), bits y la trama de justificacion. La funcion puede ser activada/desactivada
cuando se conectan multiples funciones de adaptacion de cabida util al punto de acceso.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefial de datos se escribird en la memoria tampon
bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampon bajo el
control del reloj Pge, la posicion en la trama (Pge TI), y decisiones de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion Pge/Pye A So.
La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas supervisando los bits C de
control de justificacion.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva. Al
ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 1 bit de datos debera cancelarse y no se
escribe ningln dato en el bit de oportunidad de justificacion, bit J.

NOTA — Queda en estudio un requisito relativo a la introduccion de un valor maximo para el error de fase
generado por el proceso de justificacion.

Tamario de la memoria tampon: Este proceso de justificacion no introducira errores cuando la
frecuencia del reloj de entrada (Pyx CI_CK) esté comprendida en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm
(y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm (y=22) y una fluctuacion de fase especificada en UIT-T G.823, y el
reloj Pge (Pge TI CK) tenga una frecuencia y una fluctuacion de fase comprendidas en la gama
especificada en 4.4. Cualquier escalon de frecuencia del reloj de entrada, dentro de esta gama, no
producird ninglin error.

Bits C — Generacion de bits de control de justificacion: La funcién generard los bits de control de
justificacion (CCCCC (y=31), CCC (y=22)) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.751
(y=31), UIT-T G.742 (y=22). Insertara los bits de control de justificacion en las posiciones de bit C
adecuadas.

Intervalo de tiempo PU-w: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a un PU-w especifico del
punto de acceso Pge. El PU-w se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion ganard acceso al punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso no ganara acceso a este punto.
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Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.4 Sumidero de adaptacion Pge a Pye Pge/Pye A Sk ((¢,y) = (4,31), (31,22))

Diagrama
Pye CI
Ii =1..4
Pge/Pye A_Sk_MI < > Pge/Pye-i
q=4,31
y=31,22
Pge Al T1535820-00
Figura 10-17/G.705 — Diagrama de Pge/Pye A Sk
Interfaces
Cuadro 10-7/G.705 — Sefales de entrada y de salida Pge/Pye_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Pge Al D Pye CI1 D
Pge Al CK Pye CI CK
Pge Al FS Pye CI FS
Pge AI TSF Pye CI_SSF
Pge/Pye A Sk MI Active Pqe/Pye A Sk MI cLOF
Pge/Pye A Sk MI AIS Reported |Pqe/Pye A Sk MI cAIS
Procesos

Esta funcion recupera un tren de informacion plesidcrono, 34 368, 8448 kbit/s, Py, de la trama Pge
como se especifica en 1.5.2/G.751 (y=31) y 1.4.2/G.751 (y=22). Recupera asimismo la informacion
de comienzo de trama para la sefal afluente Py. La funcién puede ser activada/desactivada cuando se
conectan multiples funciones de adaptacion de cabida util al punto de acceso.

Bits C — Interpretacion del control de justificacion: La funcion efectuard la interpretacion del
control de justificacion de acuerdo con UIT-T G.751 para recuperar la sefal 34 368, 8448 kbit/s (Py)
de la sefial de cabida util 139 264, 34 368 kbit/s (Pge). Si la mayoria de los bits C es "0" se
considerard que el bit J es un bit de datos, y de lo contrario (si la mayoria de bits C es "1") se
considerard que el bit J es un bit de justificacidon y por consiguiente no se tendrd en cuenta.

Proceso de alisado y limitacion de la fluctuacion de fase: La funcion proporcionara un proceso de
alisado del reloj y un almacenamiento elastico (memoria tampdon). La sefal de datos 34 368,
8448 kbit/s se escribird en la memoria tampdon bajo el control del reloj de entrada (distribuido en
intervalos) asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampdn bajo el control de un reloj
alisado (uniformemente espaciado) 34 368 kHz + 20 ppm (y=31), 8448 kHz *+ 30 ppm (y=22) (la
velocidad se determina por la sefal 34,8 Mbit/s, a la entrada de la Pge/Pye A So distante).
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La fluctuacion de fase residual causada por las justificaciones de bits queda en estudio.

Tamario de la memoria tampon: En presencia de fluctuacion de fase como se especifica en
UIT-T G.823 y una frecuencia en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm (y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm
(y=22), esta justificacion no introducird ningun error.

Tras un escalon de frecuencia de la sefial Pye transportada por la Pge Al [por ejemplo, debido a la
recepcion de CI desde un nuevo Pye TT So en el extremo distante o la supresion de la sefial todos
UNOS (AIS) con un desplazamiento de frecuencia] habra un tiempo maximo de recuperacion de
X segundos, después del cual este proceso no generard ningun error de bit.

El valor de X queda en estudio; se ha propuesto un valor de 1 segundo.

Intervalo de tiempo PU-w: La funcion sumidero de adaptacion tiene acceso a un PU-w especifico del
punto de acceso Pge. El PU-w se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes mencionada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefal todos UNOS en su salida (CI D) y no informard su
estado a través del punto de gestion.

Alineacion de trama: La funcidon efectuara la alineacion de trama de la senal 34 368, 8448 kbit/s
como se especifica en 8.2.

Defectos

La funcion detectard y eliminara dLOF como se especifica en 6.2.

La funcion detectard un defecto AIS (dAIS) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.775.
Acciones consiguientes

aAIS ~ dAIS o dLOF

aSSF  ~ dAIS o dLOF

Al declararse aAIS la funcion presentard a su salida una sefal todos UNOS (AIS) — que se ajusta a
los limites de frecuencia para esta sefial (una velocidad binaria en la gama de 34 368 kbit/s + 20 ppm
(y=31), 8448 kbit/s + 30 ppm (y=22)) — en un plazo de 900 (y=31), 800 (y=22) us; al desaparecer
aAlS la funcion presentara en su salida datos normales en un plazo de 900 (y=31), 800 (y=22) ps.

Correlacion de defectos
cAIS < dAIS y(no Al TSF)y AIS_Reported
cLOF < dLOF yno dAIS
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Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.5 Fuente de adaptacion P4e a P31s P4e/P31s_ A So

Diagrama
P31s_CI
li =1.4
P4e/P31s_A_So MI »  Pde/P3ls-i  je Pde_TI
P4e_AI T1535830-00
Figura 10-18/G.705 — Diagrama de P4¢/P31s_A_So
Interfaces
Cuadro 10-8/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4e/P31s_A_So
Entrada(s) Salida(s)
P31s CI D P4e Al D
P31s_CI CK P4e Al CK
P4e TI CK P4e Al FS
P4e TI FS
P4e/P31s_ A So MI Active
Procesos

Esta funcion hace corresponder un tren de informacion plesiocrono 34 368 kbit/s, P31s, con una
trama P4e (figura 10-2), como se especifica en 1.5.2/G.751. Toma P31s_CI, un tren de bits con una
velocidad de 34 368 kbit/s + 4,6 ppm (véase la nota 1), presente en su entrada y lo inserta en el PU31
#1 que tiene una capacidad de 728 bits y la trama de justificacion como se muestra en la figura 10-3.
La funcién puede ser activada/desactivada cuando se conectan multiples funciones de adaptacion de
cabida ttil al punto de acceso.

NOTA 1 - La senal 34 368 Mbit/s con una trama de 125 ps de acuerdo con UIT-T G.832 [14] nominalmente
estd enganchada a un PRC.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefial de datos se escribird en la memoria tampon
bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampon bajo el
control del reloj P4e, la posicion en la trama (P4e_TI), y decisiones de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
P4e/P31s A So. La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas
supervisando los bits C de control de justificacion (figura 10-3).

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva. Al
ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 1 bit de datos debera cancelarse y no se
escribe ningln dato en el bit de oportunidad de justificacion, bit J.

NOTA 2 — Queda en estudio un requisito relativo a la introduccion de un valor maximo para el error de fase
generado por el proceso de justificacion.
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Tamario de la memoria tampon: Este proceso de justificacion no introducira errores cuando la
frecuencia del reloj de entrada (P31s_CI_CK) esté comprendida en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm y
una fluctuacion de fase especificada en UIT-T G.823, y el reloj Pge (Pge TI CK) tenga una
frecuencia y una fluctuacion de fase comprendidas en la gama especificada en 4.4. Cualquier escalon
de frecuencia del reloj de entrada, dentro de esta gama, no producird ningiin error.

Bits C — Generacion de bits de control de justificacion: La funcién generard los bits de control de
justificaciéon (CCCCC) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.751. Insertard los bits de
control de justificacion en las posiciones de bit C adecuadas.

Intervalo de tiempo PU-31: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a un PU-31 especifico del
punto de acceso P4e. E1 PU-31 se define por el pardmetro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion ganard acceso al punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso no ganara acceso a este punto.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.6 Sumidero de adaptacion P4e a P31s P4e/P31s_A_Sk

Diagrama
P31s_CI
Ti =1.4
P4e/P31s_A_Sk MI < »  Pde/P3ls-i
P4C_AI T1535840-00
Figura 10-19/G.705 — Diagrama de P4e/P31s_A_Sk
Interfaces
Cuadro 10-9/G.705 — Sefales de entrada y de salida P4e/P31s_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
P4e Al D P31s CI D
P4e Al CK P31s_CI_ CK
P4e Al FS P31s_CI_FS
P4e Al TSF P31s_CI_SSF
P4e/P31s_A_Sk MI_Active P4e/P31s_A_Sk MI_cLOF
P4e/P31s_A Sk MI_AIS Reported |P4e/P31s A Sk MI cAIS
Procesos

Esta funcion recupera un tren de informacion plesiocrono, 34 368 kbit/s, P31 (figuras 10-2 y 10-3),
de la trama P4e como se especifica en 1.5.2/G.751. Recupera asimismo la informacion de comienzo
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de trama para la sefial afluente P31. La funcion puede ser activada/desactivada cuando se conectan
multiples funciones de adaptacion de cabida util al punto de acceso. Suministra a la capa de
distribucion de sincronizacion la sefial de temporizacion recuperada.

Bits C — Interpretacion del control de justificacion: La funcidon efectuara la interpretacion del
control de justificacion de acuerdo con UIT-T G.751 para recuperar la sefial 34 368 kbit/s (P31) de la
sefal de cabida util 139 264 kbit/s (P4e). Si la mayoria de los bits C es "0" se considerara que el bit J
es un bit de datos, y de lo contrario (si la mayoria de bits C es "1") se considerard que el bit J es un
bit de justificacion y por consiguiente no se tendra en cuenta.

Proceso de alisado y limitacion de la fluctuacion de fase: La funcion proporcionara un proceso de
alisado del reloj y un almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefal de datos 34 368 kbit/s se
escribird en la memoria tampon bajo el control del reloj de entrada (distribuido en intervalos)
asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampdn bajo el control de un reloj alisado

(uniformemente espaciado) 34 368 kHz + 20 ppm (la velocidad se determina por la sefial 34 Mbit/s,
a la entrada de la P4e/P31s_ A So distante).

NOTA - La sefial P31s esta enganchada nominalmente a un PRC. Sin embargo, en condiciones de averia, la
sefial P31s se reemplaza por una sefial todos UNOS (AIS) con una tolerancia de frecuencia de 20 ppm.

La fluctuacion de fase residual causada por las justificaciones de bits queda en estudio.

Tamario de la memoria tampon: En presencia de fluctuacion de fase como se especifica en
UIT-T G.823 y una frecuencia en la gama 34 368 kbit/s + 20 ppm, esta justificacion no introducira
ningun error.

Tras un escalon de frecuencia de la sefial P31s transportada por la Pge Al [por ejemplo, debido a la
recepcion de P31s CI desde un nuevo P31s TT So en el extremo distante o la supresion de la senal
todos UNOS (AIS) con un desplazamiento de frecuencia] habrd un tiempo maximo de recuperacion
de X segundos, después del cual este proceso no generara ningin error de bit.

El valor de X queda en estudio; se ha propuesto un valor de 1 segundo.

Intervalo de tiempo PU-31: La funcioén sumidero de adaptacion tiene acceso a un PU-31 especifico
del punto de acceso P4e. El PU-31 se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes mencionada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS en su salida (CI_D) y no informaréd su
estado a través del punto de gestion.

Alineacion de trama: La funcion efectuara la alineacion de trama de la sefal 34 368 kbit/s como se
especifica en 8.2.

Defectos

La funcion detectard y eliminard dLOF como se especifica en 6.2.

El defecto AIS (dAIS) sera detectado y eliminado como se especifica en 6.2.6/G.806 [11].
Acciones consiguientes

aAIS ~ dAIS o dLOF

aSSF  ~ dAIS o dLOF

Al declararse aAIS la funcidon presentard a su salida una sefal todos UNOS (AIS) — que se ajusta a
los limites de frecuencia para esta sefial (una velocidad binaria en la gama de 34 368 kbit/s

+ 20 ppm) — en un plazo de 250 ps; al desaparecer aAlS la funcidon presentard en su salida datos
normales en un plazo de 250 ps.

Correlacion de defectos
cAIS « dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
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cLOF ~ dLOF y (no dAIS)

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.7 Fuente de adaptacion P22e a P12s P22¢/P12s_A_So

Diagrama
P12s_CI
li— 1.4
P22¢/P12s_A_So_MI »  P22e/P12s-i e P22e_TI
PZZC_AI T1535850-00
Figura 10-20/G.705 — Diagrama de P22e¢/P12s_A_So
Interfaces
Cuadro 10-10/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P22e/P12s A So
Entrada(s) Salida(s)
P12s CI D P22¢ Al D
P12s CI CK P22e Al CK
P22¢ TI CK P22¢ Al FS
P22e TI FS
P22e/P12s_ A So MI Active
Procesos

Esta funciéon hace corresponder un tren de informacién plesiocrono 2048 kbit/s, P12s, con una
trama P22e (figura 10-6), como se especifica en la clausula 5/G.742. Toma P12s_CI, un tren de bits
con una velocidad de 2048 kbit/s + 50 ppm (véase la nota 1), presente en su entrada y lo inserta en el
PUI2 #i que tiene una capacidad de 209 bits y la trama de justificacion como se muestra en la
figura 10-7. La funcidén puede ser activada/desactivada cuando se conectan multiples funciones de
adaptacion de cabida ttil al punto de acceso.

NOTA 1 — La sefial 2048 kbit/s con una trama de 125 ps de acuerdo con UIT-T G.704 nominalmente esta
enganchada a un PRC.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefial de datos se escribird en la memoria tampon
bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leera de la memoria tampon bajo el
control del reloj P22e, la posicion en la trama (P22e_TI), y decisiones de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
P22e/P12s A So. La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas
supervisando los bits C de control de justificacion (figura 10-7).

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva. Al
ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 1 bit de datos debera cancelarse y no se
escribe ningln dato en el bit de oportunidad de justificacion, bit J.
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NOTA 2 — Queda en estudio un requisito relativo a la introduccioén de un valor maximo para el error de fase
generado por el proceso de justificacion.

Tamario de la memoria tampon: Este proceso de justificacion no introducira errores cuando la
frecuencia del reloj de entrada (P12s_CI CK) esté comprendida en la gama 2048 kbit/s + 50 ppm y
una fluctuacion de fase especificada en UIT-T G.823, y el reloj P22e (P22e TI CK) tenga una
frecuencia y una fluctuacion de fase comprendidas en la gama especificada en 5.5. Cualquier escaloén
de frecuencia del reloj de entrada, dentro de esta gama, no producird ninguin error.

Bits C — Generacion de bits de control de justificacion: La funcién generard los bits de control de
justificacion (C, justification control (C) bits) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.742.
Insertard los bits de control de justificacion en las posiciones de bit C adecuadas.

Intervalo de tiempo PU-12: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a un PU-12 especifico del
punto de acceso P22e. El PU-12 se define por el parametro i (i=1 a 4).

Activacion: La funcion ganard acceso al punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso no ganara acceso a este punto.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.3.8 Sumidero de adaptacion P22e a P12s P22¢/P12s_A_Sk

Diagrama

P22¢/P12s_A_Sk_MI < »  P22¢/P12s-i

T T1535860-00

P22e Al

Figura 10-21/G.705 — Diagrama de P22¢/P12s_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 10-11/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P22e/P12s_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P22e¢ Al D P12s CI D

P22e Al CK P12s CI CK

P22e Al FS P12s CI SSF

P22e Al TSF P12s CI FS

P22e/P12s_ A Sk MI Active P12s CI MFS

P22e/P12s_ A Sk MI AIS Reported P12s C1 MFP

P22e/P12s_ A Sk MI CRC4mode P22e/P12s A Sk MI cLOF
P22¢/P12s_ A Sk MI cAIS
P22e/P12s. A Sk MI NCI

Procesos

Esta funcion recupera un tren de informacién plesiécrono, 2048 kbit/s, P12s (figuras 10-5, 10-6
y 10-7), de la trama P22e como se especifica en la cldusula 5/G.742. Recupera asimismo la
informaciéon de comienzo de trama para la sefial afluente P12s. La funcion puede ser
activada/desactivada cuando se conectan multiples funciones de adaptacion de cabida util al punto de
acceso. Suministra a la capa de distribucidon de sincronizacion la sefial de temporizacidon recuperada.

Bits C — Interpretacion del control de justificacion: La funcidon efectuara la interpretacion del
control de justificacion de acuerdo con UIT-T G.742 para recuperar la senal 2048 kbit/s (P12) de la
sefal de cabida util 8448 kbit/s (P22e). Si la mayoria de los bits C es "0" se considerara que el bit J
es un bit de datos, y de lo contrario (si la mayoria de bits C es "1") se considerard que el bit J es un
bit de justificacion y por consiguiente no se tendra en cuenta.

Proceso de alisado y limitacion de la fluctuacion de fase: La funcidon proporcionara un proceso de
alisado del reloj y un almacenamiento elastico (memoria tampdn). La sefial de datos 2048 kbit/s se
escribird en la memoria tampon bajo el control del reloj de entrada (distribuido en intervalos)
asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampdn bajo el control de un reloj alisado

(uniformemente espaciado) 2048 kHz * 50 ppm (la velocidad se determina por la sefial 2 Mbit/s, a la
entrada de la P22e/P12s A So distante).

NOTA 1 — La sefial P12s estd enganchada nominalmente a un PRC. Sin embargo, en condiciones de averia, la
senal P12s se reemplaza por una sefial todos UNOS (AIS) con una tolerancia de frecuencia de 50 ppm.

La fluctuacion de fase residual causada por las justificaciones de bits queda en estudio.

NOTA 2 — Para interfaces que satisfacen la opcion nacional de una Q elevada, descrita en detalle en
UIT-T G.703 [2], la frecuencia de corte inferior para la mencionada medicion debe ser 700 Hz.

Tamariio de la memoria tampon: En presencia de fluctuacion de fase como se especifica en
UIT-T G.823 [14] y una frecuencia en la gama 2048 kbit/s = 50 ppm, esta justificacion no
introducira ninglin error.

Tras un escalon de frecuencia de la sefial P12s transportada por la P22e Al (por ejemplo, debido a la
recepcion de P12s CI desde un nuevo P12s TT So en el extremo distante o la supresion de la senal
todos UNOS (AIS) con un desplazamiento de frecuencia) habrd un tiempo maximo de recuperacion
de X segundos, después del cual este proceso no generara ningiin error de bit.

El valor de X queda en estudio; se ha propuesto un valor de 1 segundo.

Intervalo de tiempo PU-12: La funcion sumidero de adaptacion tiene acceso a un PU-12 especifico
del punto de acceso P22e. E1 PU-12 se define por el parametro 1 (i=1 a 4).
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Activacion: La funcion efectuard la operacion antes mencionada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefal todos UNOS en su salida (CI_D) y no informaréd su
estado a través del punto de gestion.

Alineacion de trama basica y de multitrama CRC-4: La funcion efectuara la alineacién como se
especifica en 8.2.

Defectos
La funcion detectara el defecto dLOF como se especifica en UIT-T G.706 [4].
La funcion eliminaré el defecto dLOF como se especifica en UIT-T G.706.

La funcién informara el estado NCI en el modo de interfuncionamiento CRC-4 automatico como se
especifica en UIT-T G.706.

El defecto dAIS sera detectado como se especifica en UIT-T G.775 [7].
Acciones consiguientes

aAIS ~ dAIS o dLOF

aSSF  ~ dAIS o dLOF

Al declararse aAIS la funcion presentard a su salida una sefal todos UNOS (AIS) — que se ajusta a
los limites de frecuencia para esta sefal (una velocidad binaria en la gama de 2048 kbit/s
*+ 50 ppm) — en un plazo de 2 ms; al desaparecer aAlS la funcién presentara en su salida datos
normales en un plazo de 2 ms.

Correlacion de defectos
cAIS < dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
cLOF ~ dLOF y (no dAIS) y (no Al _TSF)

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

10.4  Fuente de adaptacion de reloj de equipo PDH Pge Pge PEC (¢=4, 31, 22)

Diagrama
Pge PEC
l T1535870-00
Pge_TI
Figura 10-22/G.705 — Diagrama de Pge PEC_A_So
Interfaces

Cuadro 10-12/G.705 — Seiales de entrada y de salida Pge PEC_A_ So

Entrada(s) Salida(s)

Pge TI CK
Pge TI FS
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Procesos

Esta funcion genera la sefal de reloj de 140 (q=4), 34 (q=31), 8 (q=22) Mbit/s y la sefial de
comienzo de trama para temporizar las funciones de fuente de adaptacion en esta capa.

Generacion de reloj: La funcion generard la sefial de referencia (de bit) de reloj Pge TI CK para la
sefial Pge. La velocidad binaria de Pge TI CK estara comprendida en la gama de 139 264 kbit/s
* 15 ppm (q=4), 34 368 kbit/s + 20 ppm (q=31), 8448 kbit/s = 30 ppm (q=22).

Limitador de la fluctuacion de fase: La funcion generara la sefial de reloj de tal manera que la
fluctuacion de fase cresta a cresta en la salida 139 264, 34 368 kbit/s no exceda de 0,05 UI cuando se
mida en la gama de frecuencias de 200 Hz a 3 500 kHz (q=4), 100 Hz a 800 kHz (q=31), 20 Hz a
400 kHz (q=22).

Generacion de la sefial de comienzo de trama: La funcidn generard la sefial de referencia de
comienzo de trama Pge TI FS para la sefial Pge. La sefial Pge TI FS deberd estar activa una vez
por cada 2 928 (q=4), 1 536 (q=31), 848 (q=22) bits.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11 Funciones de capa de trayecto Pgs (¢=4, 31)
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POs_CI DCC CI  VOx CI

Pgs/P0Os / \qu/DCC \ Pgs/VOx

TGC GC TGC

T1535880-00

Sm CI Avp CI Pgs| T1 Avp CI Sm CI
S S A [ 2NN S 0
S Pgs/SX /;\ s, Pgs/Avp ¢ s Pgs/Avp s s Pgs/SX
. | N 7 \
VOx _CI DCC_CI POs CI SD CI SD CI
Pgs/VOx Pgs/DCC 4 \ Pgs/P0s 4 \ \_Pgs/SD /
I I
| | |
GC GC GC Pgs Al SSM/TM
RI_RDI, RI_REI
|
PgsD/Pgs PgsD/Pgs
PgsD_ALF
PgsD/ ¢ RL RDI \pgsD
RIREQ
RI_ODI
RI_OEI
Pgs_CI Pgs_CI
Figura 11-1/G.705 — Funciones atomicas de capa de trayecto Pgs
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CP de capa P4s

La informacion caracteristica CI en este punto estd estructurada en octetos con una trama de 125 ps
(figura 11-2). Su formato se caracteriza como P4s Al mas la tara de terminacion de camino P4s en
las posiciones TR, EM, y MA definidas en UIT-T G.832. Para el caso en que la sefial ha pasado la
subcapa de conexion en cascada, P4s_CI ha definido una tara de terminacion de camino de conexion
en cascada en la posicion NR.

NOTA 1—-NR no estard definido cuando la sefial P4s CI no haya sido procesada en una funcién de
adaptacion de conexion en cascada y de terminacion de camino.

NOTA 2 — Queda en estudio una sefial P4s de no equipado.
AP de capa P4s

La informacion de adaptacion Al en este punto estd estructurada en octetos con una trama de 125 ps
(figura 11-2). Representa informacion de capa de cliente adaptada, constituida por 2 160 octetos de
informacién de capa de cliente, los bits de etiqueta de sefial en el octeto MA, el indicador de
multitrama en el octeto MA, el bit de mensaje de estado de sincronizacion/marcador de
temporizacion en el octeto MA, y un canal de comunicacion general a 64 kbit/s en el octeto GC. Para
el caso en que la sefial haya pasado la subcapa de proteccion de camino, P4s_ Al ha definido APS en
octetos P1P2.

NOTA 3 - Los octetos P1P2 no estaran definidos cuando la sefial P4s Al no haya sido procesada en una
funcion de conexidn de proteccion de camino P4sP_ C.

NOTA 4 — La estructura de los octetos P1P2 no esta aun definida.

NOTA 5—-GC no estard definido cuando ninguna funciéon de fuente de adaptacion de octeto GC esté
conectada al AP.

La composicion de la cabida 1til transportada por una P4s serd determinada por la aplicacion de capa
de cliente. Son composiciones tipicas de la cabida util:

- una sefal estructurada TUG?3;

- una senal estructurada TUG2;

— una sefal tren de células ATM a 138 240 kbit/s.

CP de capa P31s

La informacion caracteristica (CI) en este punto esta estructura en octetos con una trama de 125 [s
(figura 11-3). Su formato se caracteriza como P31s_ Al mas la tara de terminacion de camino P31s
en las posiciones TR, EM, y MA como se define en UIT-T G.832. Para el caso en que la sefial haya
pasado la subcapa de conexion en cascada, P31s_CI ha definido una tara de terminacion de camino
de conexion en cascada P31s en la posicion NR.

NOTA 6 —NR no estard definido cuando la sefial P31s CI no haya sido procesada en una funcion de
adaptacion de conexion en cascada y terminacion de camino.

NOTA 7 — Queda en estudio una sefial P31s de no equipado.
AP de capa P31s

La informacion de adaptacion (Al, adaptation information) en este punto esta estructurada en octetos
con una trama de 125 ps (figura 11-3). Representa informacion de capa de cliente adaptada,
constituida por 530 octetos de informacion de capa de cliente, los bits de etiqueta de senal en el
octeto MA, el indicador de multitrama en el octeto MA, el bit de mensaje de estado de

sincronizacidon/marcador de temporizacion en el octeto MA, y un canal de comunicacion general a
64 kbit/s en el octeto GC.

NOTA 8 —GC no estard definido cuando ninguna funcion de fuente de adaptacion de octeto GC esté
conectada en el AP.
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La composicion de la cabida 1til transportada por una P31s sera determinada por la aplicacion de la
capa de cliente. Son composiciones tipicas de la cabida util:

- una sefal estructurada TU-12;
- una senal tren de células ATM a 33 920 kbit/s.

1 2 3 242 1 2 3 242
1 | FA1 | FA2
2 | em | P P1
3 | TR | P2 P2
4 | MA Cabida util MA Cabida ut
5 NR 2160 octetos 2160 octetos
6 | GC GC
7
8
9
1 2 3 4 5 8 7 8 1 2 3 4 5 8 7 8
MA ‘ RDI ‘ REI ‘ Etiqueta sefal ‘ Mult Ind ‘SSM‘ MA‘ ‘ ‘ Etiqueta sefial | Mult Ind ‘SSM‘
NR \ IEC/IncAIS \ REI \ OEI TFr:cse 91_782 —r S
res RDI | 73 00 SSM[1]| MSB
ODI res | 74
Reserved |75-76 01 SSM[2]] |
10 SSM3] |
1 SSM[4] LSB
Figura 11-2/G.705 — P4s_CI_D (izquierda) y P4s_Al D (derecha)
1 2 3 60 1 2 3 60
1 | FA1 | FA2
2 | EM
3 | TR
4 | MA Cabida il MA Cabida ut
5 NR 530 octetos 530 octetos
6 | GC GC
7
8
9
1 2 3 4 5 8 7 8 1 2 3 4 5 8 7 8
MA ‘ RDI ‘ REI‘ Etiqueta sefal ‘ Mult Ind ‘SSM‘ MA‘ . | Etiqueta sefial | Mult Ind ‘SSM‘
NR ‘ IEC/IncAIS \ REI \ CEl| Fas 18
Trace | 9-72 Mult Ind SSMi]
res RDI | 73 00 ||SSM[1] MSB
ODI res 74
Reserved | 75-76 01 |SSM2) |
10 |lssmp3] |
11 ||sSMp4] LsB

Figura 11-3/G.705 — P31s_CI_D (izquierda) y P31s_AI_D (derecha)

La figura 11-1 muestra que mas de una de las funciones de adaptacion existentes en esta capa Pgs
pueden conectarse a un mismo punto de acceso Pgs. En el caso de las funciones fuente de
adaptacion, solo estd permitido activar una de ellas. Para esta fuente activada, el acceso al punto de
acceso por otras funciones fuente de adaptacion debe ser denegado. A diferencia de lo referente al
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sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden ser activadas
conjuntamente. Esto puede provocar que se detecten e informen averias (por ejemplo, cLOF). Para
evitar esto, se puede desactivar una funcion sumidero de adaptacion.

NOTA 9 — Si una sola funcion de adaptacion esta conectada al AP, serd desactivada. Si una o mas funciones
de otro tipo estan conectadas a un mismo AP, una funcidn, de ese conjunto de funciones, estara activa.

11.1  Funciones de conexion Pgs

La descripcion genérica de la funcidn de conexion se presenta en 5.6.1/G.806.

11.2  Funciones de terminacion de camino Pgs Pgs TT y Pgsm_TT

11.2.1 Fuente de terminacion de camino Pgs Pgs TT So

Diagrama
Pgs_Al
Pgs_RI_RDI
Pgs_TT_So MI———» “4———Pgs_RI_REI
T1535890-00
Pgs_CI
Figura 11-4/G.705 — Diagrama de Pgs_TT_So
Interfaces
Cuadro 11-1/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pgs TT_ So
Entrada(s) Salida(s)
Pgs AL D Pgs CI D
Pgs Al CK Pgs CI CK
Pgs Al FS Pgs CI FS
Pqs_RI_RDI
Pqs_RI_REI
Pgs TT So MI TxTI
Procesos

Esta funcion afiade supervision de errores, octetos de tara de estado, identificador de rastreo y la
seflal de alineacion de trama a la Pgs Al presentada a su entrada, para formar la informacion
caracteristica de capa Pgs. El procesamiento de los octetos de tara de terminacion de camino se
define como sigue:

TR: En este octeto, la funcion insertara el identificador de rastreo de camino transmitido (TxTI,
transmitted trail trace identifier). Su formato se describe en UIT-T G.832.
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MAJ1]: Bit 1, al activarse la Rl _RDI, una indicacion RDI se pondrd a "1" en un plazo de 250 ys, lo

que serd determinado por la funcion Pgs TT Sk asociada, y se pone a "0" en un plazo de 250 s al
eliminarse la RI_RDI.

MAJ2]: Bit 2, al declararse RI REI, una indicaciéon REI (indicacion de error distante), se pondra
a"1" — lo que serd determinado por la funcién Pgs TT Sk asociada si el proceso BIP-8 detecté uno
o mas errores — y de lo contrario se pondra a "0".

EM: En este octeto la funcion insertarda EDC BIP-8 con paridad de bit par. Se calcula cada bit n del
EM actual para proporcionar paridad par en el n-ésimo bit de cada octeto de la trama precedente de
la informacion caracteristica Pgs_CI, es decir, EM se calcula sobre la totalidad de la sefial Pgs
precedente.

FA1FA2 — Serial de alineacion de trama (FAS): La funcion insertara la sefal de alineacion de trama
de 125 ps FAIFA2 en la tara de trama como se define en UIT-T G.832.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.2.2 Sumidero de terminacion de camino Pgs Pgs_TT_ Sk

Diagrama

Pgs Al

Pgs_RI_RDI
Pgs_TT Sk _MI Pgs RI REI

T1535900-00
Pgs CI

Figura 11-5/G.705 — Diagrama de Pgs_TT_ Sk
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Interfaces

Cuadro 11-2/G.705 — Senales de entrada y de salida Pgs_TT_ Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D Pgs AI D
Pgs_CI CK Pgs_ Al CK
Pgs CI FS Pgs Al FS
Pgs_CI_SSF Pgs_AI TSF
Pgs_TT_Sk MI TPmode Pgs Al TSD

Pgs_TT_Sk MI SSF Reported
Pgs TT Sk MI ExXTI

Pgs_ TT_Sk MI RDI Reported
Pgs TT Sk MI DEGTHR

Pgs TT Sk MI DEGM
Pgs_TT_Sk MI Isecond

Pgs TT Sk MI TIMdis

Pgs TT Sk MI cTIM
Pgs TT Sk MI_cUNEQ
Pgs TT Sk MI c¢DEG
Pgs TT Sk MI cRDI
Pgs TT Sk MI cSSF
Pgs TT Sk MI AcTI
Pgs RI RDI

Pgs RI REI

Pgs TT Sk MI pN EBC
Pgs_TT Sk MI pF EBC
Pgs TT Sk MI pN_DS
Pgs TT Sk MI pF DS

Procesos

Esta funcion supervisa errores de trama a 34 Mbit/s (q=31) y 140 Mbit/s (q=4) y recupera el estado
de terminacion de camino como se define en UIT-T G.832. Extrae los bits 1, 2 pertenecientes a los
octetos de tara independientes de la cabida util EM, TR, MA, de la informacion caracteristica de
capa Pgs:

EM: La paridad de bit par (BIP-8) se calculard para cada bit n de cada octeto de la trama precedente
y se comparard con el bit n de EM recuperado de la trama actual (n=1 a 8 inclusive). Una diferencia
entre el valor de EM calculado y el recuperado se considerard como prueba de que se han producido
uno o mas errores (nN_B) en el bloque de calculo.

TR: El identificador de rastreo de camino (TTI, trail trace identifier) de 16 octetos se recuperara del
octeto TR y se pondra a disposicion para fines de gestion de red. El proceso de deteccion de
aceptacion y discordancia se efectuard como se describe en 6.2.2.2/G.806.

MA[1-2]: La informacion pertinente transportada en el octeto MA (RDI en el bit 1, REI en el bit 2)
se extraerd para permitir el mantenimiento unilateral de un camino bidireccional. La REI (nF_B) se
utilizard para supervisar la caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision; la RDI
proporciona informacion sobre el estado del receptor distante . Un "1" indica un estado RDI, y un
"0" indica el estado de funcionamiento normal.

MA|[3-5]: La informacion en la etiqueta de sefal se extraerd para permitir la deteccion del defecto
Pgs no equipado.

Defectos

La deteccion y eliminacion de condiciones y procesos para dUNEQ, dDEG, dRDI y dTIM se
describen en 6.2/G.806.

Acciones consiguientes
aAlIS « dUNEQ o dTIM
aRDI «~ CI _SSF o dUNEQ o dTIM
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aTSF < CI SSF o0 dUNEQ o dTIM
aTSD  dDEG
aREI  "#EDCV"

Al declararse una aAlS, la funcidon presentard a su salida una sefial todos UNOS en un plazo de
250 ps; al desaparecer aAlS, la funcion presentara a su salida datos normales en un plazo de 250 ps.

Correlaciones de defectos

cUNEQ « MON y dUNEQ

cTIM ~ MON ydTIM (y no dUNEQ)

cDEG ~ MON ydDEG y (no dUNEQ) y (no dTIM)

cRDI < MON ydRDIy (no dTIM) y (no dUNEQ) y RDI Reported
cSSF ~ MON y CI _SSF y SSF_Reported

Sera facultativo informar SSF como una causa de averia. Su utilizaciéon se controla por medio del
parametro SSF_Reported. El valor por defecto serda SSF_Reported = falso.

Sera facultativo informar RDI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por medio del
parametro RDI Reported. El valor por defecto serd RDI_Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard como se especifica en
UIT-T G.806.

pN_DS ~ aTSFodEQ

pF DS ~ dRDI

pN EBC ~ 2nN B

pF EBC ~ 2nF B

11.2.3 Funcion de supervision no intrusiva Pgs Pgsm_TT_Sk

NOTA 1 — Esta funcion sumidero de terminacion de camino de monitor no intrusivo no tiene asociada
ninguna funcion fuente.

Diagrama

Pgs_AI_TSD
Pgs Al TSF
A

Pgsm TT Sk MI +——>

T1535910-00
Pgs CI

Figura 11-6/G.705 — Diagrama de Pgsm_TT_ Sk
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Interfaces

Cuadro 11-3/G.705 — Senales de entrada y de salida Pgsm_TT_ Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D Pgs AI TSF
Pgs CI CK Pgs AI TSD
Pgs CI FS Pgsm TT Sk MI c¢TIM
Pgs CI_SSF Pgsm TT Sk MI cUNEQ

Pgsm TT Sk MI TPmode

Pgsm TT Sk MI SSF Reported
Pgsm TT Sk MI ExTI

Pgsm TT Sk MI RDI Reported
Pgsm TT Sk MI DEGTHR
Pgsm TT Sk MI DEGM
Pgsm TT Sk MI 1second

Pgsm TT Sk MI TIMdis

Pgsm TT Sk MI cDEG
Pgsm TT Sk MI cRDI
Pgsm TT Sk MI cSSF
Pgsm TT Sk MI AcTI
Pgsm TT Sk MI pN EBC
Pgsm TT Sk MI pF EBC
Pgsm TT Sk MI pN DS
Pgsm TT Sk MI pF DS

Procesos

Esta funcion supervisa errores de trama a 34 Mbit/s (q=31) y 140 Mbit/s (q=4), y recupera el estado
de terminacion de camino como se define en UIT-T G.832. Extrae los bits 1, 2 pertenecientes a los
octetos de tara independientes de la cabida util EM, TR, MA, de la informacion caracteristica de
capa Pgsm:

EM: La paridad de bit par (BIP-8) se calculard para cada bit n de cada octeto de la trama precedente
y se comparara con el bit n de EM recuperado de la trama actual (n=1 a 8 inclusive). Una diferencia
entre el valor de EM calculado y el recuperado se considerard como prueba de que se han producido
uno o mas errores (nN_B) en el bloque de calculo.

TR: El identificador de rastreo de camino (TTI) de 16 octetos se recuperard del octeto TR y se
pondrd a disposicion para fines de gestion de red. El proceso de deteccion de aceptacion y
discordancia se efectuara como se describe en 6.2.2.2/G.806.

MA[1-2]: La informacion pertinente transportada en el octeto MA (RDI en el bit 1, REI en el bit 2)
se extraerd para permitir el mantenimiento unilateral de un camino bidireccional. La REI (nF_B) se
utilizard para supervisar la caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision; la RDI
proporciona informacion sobre el estado del receptor distante . Un "1" indica un estado RDI, y un
"0" indica el estado de funcionamiento normal.

MA[3-5]: La informacion contenida en la etiqueta de sefial se extraerd para permitir la deteccion de
los defectos Pgs no equipada y Pgs-AlIS.

Defectos

La deteccion y eliminacion de condiciones y procesos para dUNEQ, dDEG, dRDI y dTIM se
describen en 6.2/G.806, pero reemplazando la condicién "aSSF" por "aSSF o Pgs dAIS". Para
utilizar la funcion dentro de, por ejemplo, una conexion en cascada (véase la nota 2), serd posible
inhabilitar la deteccion de discordancia de identificador de rastreo (TIMdis).

NOTA 2 — Es de suponer que en tal caso el operador de la conexion en cascada no conozca el identificador de
rastreo.

Pqs AIS

La funcién detectard una condiciéon AIS supervisando el Pgs PSL en busqueda del codigo "111". Si
5 tramas consecutivas contienen el esquema "111" en las posiciones de bits 3 a 5 del octeto MA, se
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ha detectado un defecto dAIS. Se habra eliminado dAIS si en 5 tramas consecutivas se detecta un
esquema diferente de "111" en las posiciones de bits 3 a 5 del octeto MA.

Acciones consiguientes

aTSF  « CI_SSF o dAIS o dUNEQ o dTIM

aTSD ~ dDEG

Correlaciones de defectos

cUNEQ « MON y dUNEQ

cTIM ~ MON ydTIM (y no dUNEQ)

cDEG ~ MON ydDEG y (no dUNEQ) y (no dTIM)

cRDI < MON ydRDIy (no dTIM) y (no dUNEQ) y RDI Reported
cSSF  ~ MON y (CI_SSF o dAIS) y SSF_Reported

Sera facultativo informar SSF como una causa de averia. Su utilizaciéon se controla por medio del
parametro SSF_Reported. El valor por defecto serd SSF_Reported = falso.

Sera facultativo informar RDI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por medio del
parametro RDI Reported. El valor por defecto serda RDI_Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard como se especifica en
UIT-T G.806.

pN_DS ~ aTSFodEQ

pF DS ~ dRDI

pN EBC ~ 3nN B

pF EBC ~ 3nF B

NOTA 3 - pF DS/pF_EBC representa la calidad de funcionamiento de la totalidad del camino, y

pN_DS/pN_EBC representa solo la parte del camino hasta el punto del monitor no intrusivo.

11.3  Funciones de adaptacion Pgs

11.3.1 Funcion fuente de adaptacion compuesta de capa P31s a capa VC-12, VC-11
P31s/SX_A So

Diagrama

S12.CI S11_CI

P31s/TUG_A_So_MI
TUG/S12 A So MI/M ————» P31s/SX “ P31s_TI

|

TUG/S11* A_So MI/M
P31s Al

T1535920-00

Figura 11-7/G.705 — Diagrama de P31s/SX_A_So
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Interfaces

Cuadro 11-4/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P31s/SX_A_So

Entrada(s) Salida(s)

P31s/TUG_A_So MI P31s Al
P31s TI

maximum 14 inputs:
S12 CI
TUG/S12_ A So MI/M

maximum 14 inputs:
S11 _CI
TUG/S11* A So MI/M

Procesos

La funcion compuesta P31s/SX A So proporciona la adaptacion de las capas VC-12/11 a la
capa P31s. Este proceso se efectia por una combinacién de varias funciones atdmicas como se
muestra en la figura 11-8. La funciéon P31s/TUG_A_ So efectta el procesamiento de la etiqueta de
sefal especifica de la capa P31s y de la multitrama, en tanto que las funciones TUG/S12_A So y
TUG/S11* A So efectian la justificacion de frecuencia y la adaptacion de velocidad binaria
especificas de la VC de orden inferior. Cada una de estas funciones TUG/Sm_A So se caracteriza
por el pardmetro M, que define el nimero de la TU dentro de la P31s a la que la funcion tiene acceso
(esquema de numeracion de TU especificado en 3.1/G.832). De acuerdo con las estructuras
multiplex soportadas por el NE, existe una diversidad de combinaciones posibles de estas funciones
TUG/Sm_A So. En el cuadro 11-5 se indican todas las posibles funciones TUG/Sm A So
comprendidas en una funcion compuesta P31s/SX A So.

S12 CI S11_CI S12 CI S11 CI
A4 A\ 4 A A 4
TUG/S12 TUG/SI1* TUG/S12 TUG/SI1*
-0 -0 13 13

TU12-0 TUI2-0 TUI2-2 TU12-13

P31s/TUG

P31s/SX_A_So

T1535930-00

v
P31s Al

Figura 11-8/G.705 — Funcion compuesta P31s/SX_A_So con el conjunto
de funciones atomicas P31s/Sm_A_So
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Cuadro 11-5/G.705 — Posibles funciones TUG/Sm_A_So
de una funcion compuesta P31s/SX A So

Funcion atomica TU-12 nimero M
TUG/S12_ A So/M 0al3
TUG/S11* A So/M 0al3

Para determinadas implementaciones s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG/Sm_A_ So (por ejemplo, un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 14 funciones
TUG/S12_A So). Si estd soportada una estructura multiplex TUG flexible, varias funciones
TUG/Sm_A_ So pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. En tal caso, solo se permite
activar una de estas funciones fuente de adaptacion. Esto lo controla la funcion de gestion de equipo
activando/desactivando las funciones de acuerdo con la estructura multiplex TUG configurada.

NOTA 1 — Las funciones P31s/TUG_A So, TUG T _So y TUG/Sm_A So (m=12, 11*) definidas en las
siguientes clausulas solo pueden utilizarse en una funcion compuesta P31s/SX A So. No pueden utilizarse
como funciones autonomas.

NOTA 2 —La TUG es una subcapa virtual que solo es aplicable en una funcion compuesta P31s/SX_A.

NOTA 3 — El grupo de funciones TUG/Sm_A (m=12,11%*) que estan activas ocupara completamente la cabida
util P31s.

11.3.1.1 Funcion de adaptacion de capa P31s a TUG P31s/TUG_A_So

NOTA — Las funciones P31s/TUG_A_So so6lo pueden utilizarse en una funcion compuesta P31s/SX A So.
No pueden utilizarse como funciones auténomas.

Diagrama

TUG_CI

l

P31s/TUG_A_So MI § P31s/TUG

!

P31s Al

T1535940-00

Figura 11-9/G.705 — Diagrama de P31s/TUG_A_So

Interfaces

Cuadro 11-6/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P31s/TUG_A_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG CI D P31s Al D
TUG CI CK P31s Al CK
TUG _CI FS P31s_AI FS
TUG_CI_MFS
P31s/TUG_A So MI Active
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Procesos

La funcién afiade dos sefiales especificas de la cabida util (bits MA[3-5] y MA[6-7]) a la tara POH
de P31s y octetos de relleno (R) a la cabida 1til P31 (figura 11-11).

MA]J3-5]: En este octeto la funcién insertara el codigo "011" (estructura TU-12) definido en
UIT-T G.832.

MAJ6-7]: El valor de los bits de indicador de multitrama se fijara como se especifica en
UIT-T G.832, secuencia de multitramas TU de 500 s, y se alineara con TUG_CI_MFS.

Indicador de
multitrama TU
L2 ] 3 | 4 ] s 6 | 7 8

Figura 11-10/G.705 — Indicador de multitrama TU en el octeto MA

R — Octetos de relleno: Los octetos de relleno, octetos R, no estan definidos.

1 23 3132 60
110

.
2
3
4

1|1]1]1 1111

5 01234567890123 012345678901
6 | 01234567891}1:1’ 01234567891111
7
8
9 R R(R

T =

TU-12 TU-12
#0 #13

T1535950-00

Figura 11-11/G.705 — Cabida util P31s (TU-12s y octetos de relleno "R')
y esquema de numeracion de TU-12

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzara este punto.
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Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.1.2 Funcion fuente de determinacion de TUG TUG_T_So

NOTA - La funcién TUG T So solo puede utilizarse en una funciéon compuesta P31s/SX A So. No puede
utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama
TUG_AI
T1535960-00
TUG_CI
Figura 11-12/G.705 — Diagrama de TUG_T_So
Interfaces

Cuadro 11-7/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG_T_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG Al D TUG CI D
TUG_AI CK TUG _CI CK
TUG_AI FS TUG_CI FS
TUG_Al MFS TUG _CI_MFS

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.1.3 Funcion fuente de adaptacion de TUG a capa VC-m TUG/Sm_A_So/M

NOTA 1- La funcion TUG/Sm_A So (m = 12, 11%*) s6lo puede utilizarse en una funcién compuesta
P31s/SX A So. No puede utilizarse como una funcion auténoma.
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Diagrama

Sm_CI
l M=0..13
TUG/Sm_A_So Ml ———» TUG/Sm-M < P31s_TI
l T1535970-00
TUG_AIM

Figura 11-13/G.705 — Diagrama de TUG/Sm_A_So

Interfaces

Cuadro 11-8/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG/Sm_A_So

Entrada(s) Salida(s)

Sm CI D TUG Al D
Sm CI CK TUG_AI CK
Sm CI_FS TUG_AI FS
Sm_CI_SSF

P31s TI CK

P31s TI FS

P31s TI MFS
TUG/Sm_A _So MI_Active

Procesos

Esta funcion proporciona justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria para:

una sefial VC-12 (TUG/S12_A_So), representada, nominalmente, por (140 x 64/4) = tren de
informaciéon a 2240 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, sefial que sera
multiplexada para formar una sefial P31s por medio de una TU-12.

una sefial VC-11 (TUG/S11* A So), representada, nominalmente, por (104 x 64/4) = tren
de informacion a 1664 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, sefial que sera
multiplexada para formar una sefial P31s. La VC-11 es transportada en una TU-12; a la
VC-11 se anaden 9 octetos de relleno (figura 11-15) por cada 125 ps como se especifica en
UIT-T G.707 para hacer corresponder VC-11 a la cabida 1til de TU-12 (véase la nota 2).

NOTA 2 — Hacer corresponder una VC-11 a una TU-12 permite que la sefial VC-11 sea transportada en una
red basada en VC-12 (mediante funciones S12 C y TUG/S12_A) y supervisar de manera no intrusiva esta
VC-11 mediante un monitor VC-12 no intrusivo (S12m_TT_Sk). La funciéon TUG/S11* A se utilizara en el
punto de interconexion de las redes VC-11 y VC-12.

NOTA 3 — Puede observarse una calidad de funcionamiento degradada cuando un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de * 4,6 ppm interfunciona con un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de + 20 ppm.
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La fase de trama (500 ps) de la VC-m (m=12, 11) se codifica en el correspondiente puntero TU-12.
La justificacion de frecuencia, si se requiere, se efectiia mediante ajustes del puntero. La exactitud de
este proceso de codificacion se especifica mas adelante.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefial de datos se escribird en la memoria tampon
bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampon bajo el
control del reloj P31s, la posicion en la trama, y una decision de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
TUG/Sm_A So (m=12, 11*). La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces
fisicas supervisando las acciones de puntero TU-12.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva o
negativa. Al ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 8 bits de datos debera
anularse una vez y no se escribe ningiin dato en la posicion V3+1 de oportunidad de justificacion
(figuras 11-4 y 11-5). Al ejecutarse una accion de justificacion negativa, 8 bits de datos adicionales
se leeran una vez y se escribirdn en la posicion V3 de oportunidad de justificacion.

NOTA 4 - Un requisito con respecto al error de fase maximo introducido no puede definirse hasta que se
haya definido un trayecto de referencia a partir del cual puedan deducirse los requisitos para los elementos de
red. Tal requisito limitaria también el error de fase en exceso causado por los procesadores de punteros en
condiciones de un desplazamiento de frecuencia fijo.

Tamario de la memoria tampon: Queda en estudio.
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V1

01*

V3 V3+1

O 0 9 N N A WD —~ O I ANWN B WD — OO0 I N B WD — O 03O Wn b Wi~

I:I Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (10)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-14/G.705 — Seiial TUG_AI D/10 para TUG/S12_A_So
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1 Vi R*
2 N R*

3 R*

4 [ o1 R* V5
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V2 R*

2 N R*

3 R*

4 [ 10* R* )
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V3] V3t R*

2 R*

3 R*

4 11 R* N2
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V4 R*

2 N R*

3 R*

4 [ oo R* K4
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

[]

Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (10)

01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

R* indica relleno con paridad par

Las posiciones de los octetos V5, J2, N2, K4 y R* son posiciones relativas a la de la VC-11 en
la TU-12. El comienzo de la VC-11 (octeto V5) se define por el puntero TU-12.

Figura 11-15/G.705 — Seiial TUG_AI D/10 para TUG/S11*_A_So

El puntero TU-12 es transportado en los octetos V1 y V2 de OH especifica de cabida ttil por cada
multitrama de 500 ps (figuras 11-14 y 11-15). El puntero TU-12 esta alineado en la cabida util P31s
en posiciones relativas fijas con respecto a la trama P31s y a la multitrama. El formato del puntero
TU-12 y su posicion en la trama/multitrama se definen en UIT-T G.832.

V1, V2 — Generacion de puntero: La funcion generard el puntero TU-12 como se describe en
UIT-T G.707. Insertara el puntero en las posiciones V1, V2 adecuadas con el campo SS fijado a 10
para indicar TU-12.

NOTA 5 — El octeto V4 no esta definido.
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Intervalo de tiempo TU-12: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una determinada TU-12
del punto de acceso TUG. La TU-12 se define por el parametro M (M=0 a 13).

La figura 11-8 muestra que mas de una funcion de las existentes en la subcapa virtual TUG pueden
conectarse a un mismo punto de acceso TUG. En tal caso, se permite que un subconjunto de estas
funciones fuente de adaptacion sean activadas conjuntamente, pero una sola de ellas puede tener
acceso a un determinado intervalo de tiempo TU. El acceso al mismo intervalo de tiempo TU por
otras funciones fuente de adaptacion sera denegado.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes

aAlS < CI SSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 6 — Sino se conecta CI_SSF [en presencia de conexion a una Sm TT So (m=12, 11)], se supone que
CI_SSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.2 Funcion sumidero de adaptacion compuesta de capa P31s a capa VC-12, VC-11
P31s/SX_A_Sk

Diagrama

S12 CI S11_CI

[ ]

P31s/TUG_A_Sk MI

TUG/S12_A_Sk_MI/M < » P31s/SX
TUG/S11*_A_Sk MI/M
T T1535980-00
P31s Al

Figura 11-16/G.705 — Diagrama de P31s/TUG_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-9/G.705 — Senales de entrada y de salida P31s/TUG_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P31s_ Al P31s/TUG_A_ Sk MI
P31s/TUG_A_Sk MI

maximum 14 outputs:

maximum 14 inputs: S12 CI
TUG/S12_A Sk MI/M TUG/S12_A Sk MI/'M
maximum 14 inputs: maximum 14 outputs:
TUG/S11* A Sk MI/M S11_CI

TUG/S11* A Sk MI/M

Procesos

La funcion compuesta P31s/SX A Sk proporciona la adaptacion de la capa P31s a las capas
VC-12/11. Este proceso se efectia por una combinacioén de varias funciones atdmicas como muestra
la figura 11-17. La funcion P31s/TUG_A_ Sk trata la etiqueta de sefal y la multitrama especificas de
la capa P3ls, en tanto que las funciones TUG/S12 A Sk y TUG/S11* A Sk efectian la
justificacion de frecuencia y la adaptacion de velocidad binaria especificas de VC de orden inferior.
Cada una de estas funciones TUG/Sm_A Sk se caracteriza por el pardmetro M, que define el
numero de la TU dentro de la P31s a que la funcidn tiene acceso (esquema de numeracion de TU
especificado en 3.1/G.832). De acuerdo con las estructuras multiplex soportadas por el NE, existe
una diversidad de posibles combinaciones de estas funciones TUG/Sm_A_Sk. En el cuadro 11-10 se
indican todas las posibles funciones TUG/Sm_A Sk en una funcién compuesta P31s/SX A Sk.

S12 CI S11 CI S12 CI S11 CI
A A A A
TUG/S12 TUG/S11* TUG/S12 TUG/S11*
-0 -0 -13 -13
TUI12-0 TUl2-1 TUI2-2 TU12-13
TUG_AI

TUG _CI

P31s/TUG
P31s/SX_A_Sk

T1535990-00

P31s Al

Figura 11-17/G.705 — Funcion compuesta P31s/SX A Sk con conjunto
de funciones atomicas P31s/Sm_A_Sk
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Cuadro 11-10/G.705 — Posibles funciones TUG/Sm_A_Sk
de una funcion compuesta P31s/SX A_Sk

Funcion atomica TU-12 nimero M
TUG/S12_ A Sk/'M 0al3
TUG/S11* A Sk/M 0al3

Para determinadas implementaciones s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG/Sm_A Sk (por ejemplo, un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 14 funciones
TUG/S12_A Sk). Si estd soportada una estructura multiplex TUG flexible, varias funciones
TUG/Sm_A_ Sk pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. A diferencia de lo referente
al sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse
conjuntamente, lo que puede provocar la deteccion e informe de averias (por ejemplo, cLOP). Para
evitar esto, puede desactivarse una funcion sumidero de adaptacion. Esto lo controla la funcion de
gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo con la estructura multiplex TUG
configurada.

NOTA 1 - Las funciones P31s/TUG_A Sk, TUG T Sk y TUG/Sm_A Sk (m=12, 11*) definidas en las
siguientes clausulas solo pueden utilizarse en una funcion compuesta P31s/SX A Sk. No pueden utilizarse
como funciones autonomas.

NOTA 2 — La TUG es una subcapa virtual que solo es aplicable en una funcion compuesta P31s/SX_A.

11.3.2.1 Funcion sumidero de adaptacion de capa P31s a TUG P31s/TUG_A_Sk

NOTA 1 — La funcion P31s/TUG_A_ Sk solo puede utilizarse e una funcion compuesta P31s/SX A Sk. No
puede utilizarse como una funcién autonoma.

Diagrama

TUG_CI

T

P31s/TUG_A_Sk MI +—»\  P31s/TUG

T T1536000-00

P31s Al

Figura 11-18/G.705 — Diagrama de P31s/TUG_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-11/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P31s/TUG_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P31s Al D TUG_CI D

P31s Al CK TUG_CI CK

P31s_AI FS TUG_CI_FS

P31s Al TSF TUG _CI_MFS

P31s/TUG_A Sk MI_Active TUG_CI_SSF
P31s/TUG_A_Sk MI_cPLM
P31s/TUG_A Sk MI cLOM

Procesos

La funcion supervisa dos sefiales especificas de la cabida ttil (bits MA[3-5] y MA[6-7]) de la tara
POH de la P31s.

MA][3-5]: La funcion comparard el contenido de los bits MA[3-5] aceptados con el valor esperado,
cddigo "011" (estructura TU-12), para comprobar la coherencia entre el funcionamiento en uno y
otro extremo.

MAJ6-7]: La funcidon recuperard la fase de comienzo de (multi)trama de 500 ps efectuando la
alineacion de trama sobre los bits 6 y 7 del octeto MA. Se supondra que se ha pasado al estado fuera
de multitrama (OOM, out-of-multiframe) cuando se detecta un error en la secuencia de bits 6 y 7 del
octeto MA. Se supondra que se ha recuperado la alineacion de multitrama, y que se ha pasado al
estado en multitrama (IM), cuando en cuatro tramas P31s consecutivas se ha encontrado una
secuencia MA sin errores.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso activard la sefial SSF en su salida y no informara su estado a través del
punto de gestion.

Defectos
La funcion detectara el defecto dPLM como se especifica en 6.2.4.2/G.806.

Si el proceso de alineacion de multitrama estd en el estado OOM y no se recupera la multitrama
MAJ6-7] en un plazo de X ms, se declarard un defecto dLOM. Cuando el proceso ha pasado a un
estado dLOM, se saldra de este estado cuando se recupere la multitrama (el proceso de alineacion de
multitrama pasa al estado IM). El valor de X debera estar comprendido en la gama de 1 a 5 (ms).
X no es configurable.

Acciones consiguientes

aSSF  « dPLM o dLOM
Correlaciones de defectos

cPLM ~ dPLMy (no Al TSF)

cLOM ~ dLOMy (no Al TSF)y (no dPLM)

NOTA 2 — Puede haber otra funcion de adaptacion paralela , por ejemplo, P31s/SD_A Sk que genere también
cLOM. La EMF debera asegurar que fLOM se informe una sola vez.
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Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.2.2 Funcion sumidero de terminacion de TUG TUG_T_Sk

NOTA - La funcion TUG T Sk so6lo puede utilizarse en una funcion compuesta P31s/SX A Sk. No puede
utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama
TUG_AI
T1536010-00
TUG_CI
Figura 11-19/G.705 — Diagrama de TUG_T_Sk
Interfaces

Cuadro 11-12/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG_T_ Sk

Entrada(s) Salida(s)
TUG CI D TUG Al D
TUG _CI CK TUG Al CK
TUG _CI FS TUG_AI FS
TUG_CI_SSF TUG_AI TSF

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

Correlaciones de defectos: Ninguno.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.2.3 Funcion sumidero de adaptacion de capa TUG a capa VC-m TUG/Sm_A_Sk/M

NOTA - La funcion TUG/Sm A Sk (m=12, 11*) soélo puede utilizarse en una funcién compuesta
P31s/SX A Sk. No puede utilizarse como una funcion auténoma.
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Diagrama

Sm_CI

T M=0..13

TUG/Sm_A_Sk_ MI+—»\  TUG/Sm-M

|

TUG_Al

T1536020-00

Figura 11-20/G.705 — Diagrama TUG/Sm_A_Sk

Interfaces
Cuadro 11-13/G.705 — Senales de entrada y de salida TUG/Sm_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
TUG_AIL D Sm CI D
TUG_AI CK Sm CI CK
TUG_AI FS Sm CI FS
TUG_AI TSF Sm_CI_SSF
TUG/Sm_A_Sk MI_AIS_ Reported TUG/Sm_A_Sk MI_cLOP
TUG/Sm_A_Sk MI_Active TUG/Sm_A_Sk MI_cAIS
Procesos

La funcion TUG/S12_A Sk (respectivamente TUG/S11* A Sk) recupera datos VC-12
(respectivamente VC-11) con informacion de fase de trama, de una TU-12.

V1, V2 — Interpretacion de puntero TU-12: La funcion interpretard el puntero TU-12 como se
especifica en el anexo A/G.783 para recuperar la fase VC-m (m=12, 11) dentro de una a TU-12 de
una P31s.

Intervalo de tiempo TU-12: La funcién sumidero de adaptacion tiene acceso a una determinada
TU-12 del punto de acceso TUG. La TU-12 se define por el parametro M (M=0 a 13).

La figura 11-17 muestra que mas de una de las funciones sumidero de adaptacion existentes en esta
subcapa virtual TUG pueden conectarse a punto de acceso TUG. A diferencia de lo referente al
sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse
conjuntamente. Esto podria provocar la deteccion e informe de averias (por ejemplo, cLOP). Para
evitar esto, puede desactivarse una funcién sumidero de adaptacion.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS a la salida (CI_D) y no informaré su estado
a través del punto de gestion.

Defectos

La funcion detectaré los defectos dAIS y dLOP de acuerdo con el algoritmo descrito para el proceso
de interpretacion de puntero en el anexo A/G.783.

Acciones consiguientes

aAIS ~ dAIS o dLOP o Al TSF
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aSSF — dAIS o dLOP o Al TSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida la sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

Correlaciones de defectos
cAIS < dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
cLOP ~ dLOP y(no Al TSF)

Seré facultativo informar AIS como una causa de averia. La utilizacion se controla por el parametro
AIS Reported. El valor por defecto sera AIS Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.3 Funcion fuente de adaptacion compuesta de capa P4s a capa VC-3, VC-2, VC-12 y
VC-11 P4s/SX-TUG3_A_So

Diagrama

S3 CI S12 CI
S2_CI S11_CI

P4s/TUG3_A_So MI l l l l
TUG3/S3_A_So_ MI/K.0.0
TUG3/S2_A_So MIK.L.0 / Pds TI
TUG3/S12 A So MI/K.L.M ’ P4s/SX-TUG3 /% -

TUG3/S11* A So MI/K.L.M l T1536030-00

TUG3/S11_A_So MI/K.LM
P4ds Al

Figura 11-21/G.705 — Diagrama de P4s/SX-TUG3_A_So
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Interfaces

Procesos

Cuadro 11-14/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4s/SX-TUG3_A_So

Entrada(s)

Salida(s)

P4s/SX-TUG3_A_So MI
P4s TI

maximo 2 entradas:
S3 CI
TUG3/S3_A So MI/K.0.0

maximo 19 entradas:
S2 CI
TUG3/S2_A So MI/K.L.0

maximo 57 entradas:
S12 CI
TUG3/S12_ A So MI/K.L.M

maximo 57 entradas:
S11_CI
TUG3/S11* A So MI/K.L.M

maximo 76 entradas:
S11_CI
TUG3/S11_A So MI/K.L.M

P4s Al

La funcién compuesta P4s/SX-TUG3_ A So proporciona adaptacion de las capas VC-3/2/12/11 a la
capa P4s. Este proceso se efectua por una combinacion de varias funciones atdémicas como se
muestra en la figura 11-22. La funcién P4s/TUG3_A So trata la etiqueta de senal y la multitrama
especificas de la capa P4s, en tanto que las funciones TUG3/S3 A So, TUG3/S2_A So,
TUG3/S12_A So, TUG3/S11* A So y TUG3/S11_A_So efectuan la justificaciéon de frecuencia y
la adaptacion de velocidad binaria especificas de VC de orden inferior. Cada una de estas funciones
TUG3/Sm_A_So se caracteriza por los pardmetros K.L.M, que definen el nimero de la TU dentro de
la P4s a que la funcion tiene acceso (esquema de numeracion de TU de acuerdo con el apéndice II).
De acuerdo con las estructuras multiplex TUG3 soportadas por el NE, existe una diversidad de
posibles combinaciones de estas funciones TUG3/Sm_A_So. En el cuadro 11-15 se indican todas las
posibles funciones TUG3/Sm_A_ So en una funcién compuesta P4s/SX-TUG3 A So.
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S11_CI S3 CI

S12 CI
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A
TUG3,
TUG3 CI
PASTUG3 P4s/SX-TUG3_ A _So
T1536660-00
v
P4s Al

Figura 11-22/G.705 — Funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A_So con conjunto de funciones atomicas TUG/Sm_A_So
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Cuadro 11-15/G.705 — Posibles funciones TUG3/Sm_A_So
de una funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A So

Funcion atéomica TU-3/TUG-3 TU-2/TUG-2 TU-12
nimero K nimero L nimero M
TUG3/S3_A Sk/K.0.0 AB 0 0
TUG3/S2_A Sk/K.L.0 AB,C la7(A,B)1a5(C) 0
TUG3/S12_A SK/K.ILM  |AB,C l1a7(A,B)1a5(C) la3
TUG3/S11* A SK/K.L.M |A,B,C 1a7(AB)1a5(C) la3
TUG3/S11_A SK/K.ILM  |AB,C l1a7(A,B)1a5(C) lad

Para implementaciones especificas s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG3/Sm_A_So (por ejemplo, un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 57 funciones
TUG/S12_A So). Si estd soportada una estructura multiplex TUG3 flexible, varias funciones
TUG3/Sm_A_So pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. En tal caso, s6lo estd
permitida la activacion de una de estas funciones fuente de adaptacion. Esto lo controla la funcion de

gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo con la estructura multiplex
TUG3 configurada.

NOTA 1- Las funciones P4s/TUG3 A So, TUG3 T So y TUG3/Sm A So (m=3, 2, 12, 11* 11)
definidas en las siguientes clausulas s6lo pueden utilizarse en una funciéon compuesta P4s/SX-TUG3 A So.
No pueden utilizarse como funciones auténomas.

NOTA 2 — La TUGS3 es una subcapa virtual solo aplicable en una funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A.

El grupo de funciones TUG3/Sm_A (m=3,2,12,11*,11) que estan activas ocupard completamente la
cabida util P4s.

11.3.3.1 Funcion fuente de adaptacion de capa P4s a TUG3 P4s/TUG3_A_So

NOTA 1- La funcion P4s/TUG3 A So so6lo puede utilizarse en wuna funcidbn compuesta
P4s/SX-TUG3_A So. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

TUG3 CI

l

P4s/TUG3_A_So_MI > P4s/TUG3

l T1536040-00

P4ds Al

Figura 11-23/G.705 — Diagrama de P4s/TUG3_A_So
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Interfaces

Cuadro 11-16/G.705 — Seiales de entrada y de salida P4s/TUG3_A_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG3 CI D P4s Al D
TUG3 CI CK P4s Al CK
TUG3 _CI_FS P4s Al FS
TUG3 CI_MFS

P4s/TUG3_A So MI_Active
P4s/TUG3_A So MI TU3 1
P4s/TUG3_A So MI TU3 2

NOTA 2 — P4s/TUG3_A So MI TU3 1 es verdadero si TUG3/S3_A So/A.0.0_MI Active es verdadero.
P4s/TUG3 A So MI TU3 2 es verdadero si TUG3/S3 A So/B.0.0_MI Active es verdadero.

Procesos

La funcion inserta dos senales especificas de cabida util (bits MA[3-5] y MA[6-7]) en la tara POH de
P4s y octetos de relleno (RO) en la cabida util P4s (figura 11-25). Los octetos de relleno R1 y R2 se
insertan segun sea la estructura multiplex TUG3.

NOTA 3 — Los octetos de relleno (RO, R1, R2) no estan definidos.

MA[3-5]: En este octeto, la funcion insertard el cddigo "100" (correspondencia II de elementos
SDH: estructura 2 x TUG-3 y 5 x TUG-2) como se define en UIT-T G.832.

MAJ6-7]: El valor del indicador de multitrama MA[6-7] se fijara como se especifica en
UIT-T G.832, secuencia de multitrama TU de 500 Ws, y alineado con TUG3 _CI_MFS.

indicador de

multitrama

1| o2 | 3 | 4 | s 6 | 7 8

Figura 11-24/G.705 — Bits de indicador de multitrama TU
en un octeto MA

123 6 10 14 18 242

bbol 11
A/,

HENEEEEEEEEN EE

/(S S SNBSS

OH

© 0 N oo a PO DN -

Figura 11-25/G.705 — Cabida util P4s (TUGs y octetos de relleno "R'")
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Octetos de relleno: Los octetos RO se insertan siempre. Los octetos R1 se insertan si el TUG-3-A
contiene TUG-2s (MI_TU3 1 es falso). Los octetos R2 se insertan si el TUG-3-B contiene TUG-2s
(MI_TU3 2 es falso).

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.3.2 Funcion fuente de terminacion de camino TUG3 TUG3_T_So

NOTA — Las funciones TUG3_T_So solo pueden utilizarse en una funciéon compuesta P4s/SX-TUG3_A_So.
No pueden utilizarse como funciones auténomas.

Diagrama
TUG3_Al
T1536050-00
TUG3_CI
Figura 11-26/G.705 — Diagrama de TUG3_T_So
Interfaces

Cuadro 11-17/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG3_T_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG3 AL D TUG3 CI D
TUG3 Al CK TUG3 CI CK
TUG3 Al FS TUG3 CI FS
TUG3_ Al MFS TUG3_CI_MFS
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Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.3.3 Funcion origen de adaptacion de capa TUG3 a capa VC-3 TUG3/S3_A_So/K.0.0

NOTA 1- Las funciones TUG3/S3_A So solo pueden utilizarse en una funcion compuesta
P4s/SX-TUG3_A So. No pueden utilizarse como funciones autéonomas.

Diagrama
S3_CI
l K=A,B
TUG3/S3_A_So_MI ———— TUG3/S3-K.0.0  / P4s TI
l T1536060-00
TUG3_AI/K.0.0
Figura 11-27/G.705 — Diagrama de TUG3/S3_A_So
Interfaces
Cuadro 11-18/G.705 — Senales de entrada y de salida TUG3/S3_A_So
Entrada(s) Salida(s)

S3 CI.D TUG3_Al D

S3 CI_CK TUG3_Al CK

S3 CI_FS TUG3_AI FS

S3 CI_SSF

P4s TI CK

P4s TI_FS

TUG3/S3_A So MI Active

1 13 15 16 19 ... 21-24 —27-29—.... 240 242

1 HI| | |
2
3 H3+1
’
5
6
7
8
9

I:I Indica los 768 octetos pertenecientes a la TU-3 (A0,0)
Figura 11-28/G.705 — Seiial TUG3_AI D/A.0.0

92 UIT-T G.705 (10/2000)



Procesos

Esta funcion proporciona justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria para una
sefal VC-3, representada nominalmente por (765 x 64) =tren de informaciéon a 48 960 kbit/s con
una exactitud de frecuencia dentro de los limites especificados en la clausula 5/G.813 y la
correspondiente fase de trama, que habra de ser multiplexada para formar una sefial P4s a través de
una TU-3.

NOTA 2 — Puede observarse una calidad de funcionamiento degradada cuando un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de + 4,6 ppm interfunciona con un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de + 20 ppm.

La fase de trama del VC-3 se codifica en el correspondiente puntero TU-3. La justificacién de
frecuencia, si se requiere, se efectia mediante ajustes del puntero. La exactitud de este proceso de
codificacion se especifica mas adelante.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon). La sefial de datos se escribird en la memoria tampon
bajo el control del reloj de entrada asociado. La sefial de datos se leerd de la memoria tampon bajo el
control del reloj P4s, la posicion en la trama, y decisiones de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
TUG3/S3_A So. La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas
supervisando las acciones de puntero TU-3.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva o
negativa. Al ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 8 bits de datos debera
anularse una vez y no se escribe ningtin dato en la posicion H3+1 de oportunidad de justificacion. Al
ejecutarse una accion de justificacion negativa, 8 bits de datos adicionales se leerdn una vez y se
escribirdn en la posicion H3 de oportunidad de justificacion.

NOTA 3 — Un requisito con respecto al error de fase maximo introducido no puede definirse hasta que se
haya definido un trayecto de referencia a partir del cual puedan deducirse los requisitos para los elementos de
red. Tal requisito limitaria también el error de fase en exceso causado por los procesadores de punteros en
condiciones de un desplazamiento de frecuencia fijo.

Tamario de la memoria tampon: Queda en estudio.

El puntero TU-3 se transporta en 2 octetos de la OH especifica de cabida util en cada trama de
contenedor. El puntero TU-3 se alinea en la cabida util P4s en posiciones fijas con relacion a la
trama P4s. El puntero TU-3 apunta al comienzo de la trama VC-3 dentro de la P4s. El formato del
puntero TU-3 y su posicion en la trama se definen en UIT-T G.832.

H1, H2 - Generacion de puntero: La funcion generard el puntero TU-3 como se describe en
UIT-T G.707. Insertara el puntero en las posiciones H1, H2 adecuadas con el campo SS fijado a 10
para indicar TU-3.

Intervalo de tiempo TU-3: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU-3 especifica del
punto de acceso TUG3. La TU-3 se define por el parametro K (K=A,B).

La figura 11-22 muestra que mas de una funcion fuente de adaptacion existente en la subcapa virtual
TUG3 puede conectarse a un punto de acceso TUG3. En tal caso se permite activar conjuntamente
un subconjunto de estas funciones fuente de adaptacion, pero solo una de ellas puede tener acceso a
un determinado intervalo de tiempo TU. El acceso al mismo intervalo de tiempo TU por otras
funciones fuente de adaptacion serd denegado.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.
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Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS « CI_SSF

Al declararse aAlS la funcidn presentard a la salida una sefnal todos UNOS en un plazo de 250 ps; al
desaparecer aAlS la funcion presentard a la salida datos normales en un plazo de 250 ps.

NOTA 4 - Si CI_SSF no esta conectado (en presencia de una conexion a una S3 TT_ So), se supone que
CI_SSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.
Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.3.4 Funcion fuente de adaptacion de TUG3 a capa VC-m TUG3/Sm_A_So/K.L.M

NOTA 1 - La funciéon TUG3/Sm_A So (m =2, 12, 11*, 11) solo puede utilizarse en una funciéon compuesta
P4s/SX-TUG3_A So. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

Sm_CI

|

TUG3/Sm A So M ——»\  TUG3/Sm-K.LM / P4s TI

l T1536070-00

TUG3_Al

NOTA - Los valores autorizados para K, L, M para cada funcion TUG3/Sm_A_So se indican en el cuadro 11-15.
Figura 11-29/G.705 — Diagrama de TUG3/Sm_A_So

Interfaces
Cuadro 11-19/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG3/Sm_A_So
Entrada(s) Salida(s)

Sm CI D TUG3_Al D
Sm_CI_CK TUG3_Al CK
Sm_CI_FS TUG3_AI FS
Sm_CI_SSF TUG3_Al MFS
P4s TI CK
P4s TI_FS
P4s_TI_MFS
TUG3/Sm_A So MI Active

Procesos

Esta funcion proporciona justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria para:

— una sefial VC-2 (TUG3/S2_A So), representada nominalmente por (428 x 64/4) = tren de
informaciéon a 6 848 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
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especificados en la clausula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habrd de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-2;

— una sefial VC-12 (TUG3/S12_A So), representada nominalmente por (140 x 64/4) = tren de
informaciéon a 2 240 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-12;

— una sefial VC-11 (TUG3/S11* A So), representada nominalmente por (104 x 64/4) = tren
de informacién a 1 664 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s. El VC-11 se transporta en una TU-12; se afiaden
9 octetos de relleno (figura 11-32) por cada 125 ps al VC-11 como se especifica en
UIT-T G.707 para hacer corresponder el VC-11 a la cabida util TU-12 (véase la nota 2);

— una sefial VC-11 (TUG3/S11_A So), representada nominalmente por (104 x 64/4) = tren de
informaciéon a 1 664 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-11.

NOTA 2 — Hacer corresponder un VC-11 a una TU-12 permite que la sefial VC-11 sea transportada en una
red basada en VC-12 (a través de funciones S12_C y TUG/S12_A) y supervisar de manera no intrusiva este
VC-11 por medio de un monitor no intrusivo VC-12 (S12m_TT_Sk). La funcion TUG3/S11* A se utilizara
en el punto de interconexion de las redes VC-11 y VC-12.

NOTA 3 — Puede observarse una calidad de funcionamiento degradada cuando un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de frecuencia de + 4,6 ppm interfunciona con un equipo que
tiene una fuente de reloj de elemento de red con una exactitud de frecuencia de + 20.

La codificacion de la fase de trama (500 ps) del VC-m (m=2, 12, 11) se controla por el
correspondiente puntero TU. La justificacion de frecuencia, si se requiere, se efectiia por ajustes de
puntero. La exactitud de este proceso de codificacion se especifica mas adelante.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento eldstico (memoria tampon). Las sefiales de datos y de comienzo de trama se
escribiran en la memoria tampon bajo el control del reloj de entrada asociado. Las sefales de datos y
de comienzo de trama se leeran de la memoria tampon bajo el control del reloj P4s, la posicion en la
trama, y una decision de justificacion.

Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
TUG3/S3_A_So. La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas
supervisando las acciones de puntero TU.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva o
negativa. Al ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 8 bits de datos deberd
anularse una vez y no se escribe ningiin dato en la posicion V3+1 de oportunidad de justificacion
(véanse las figuras 11-30 a 11-33). Al ejecutarse una accidn de justificacion negativa, 8 bits de datos
adicionales se leeran una vez y se escribirdn en la posiciéon V3 de oportunidad de justificacion.

NOTA 4 — Un requisito con respecto al error de fase maximo introducido no puede definirse hasta que se
haya definido un trayecto de referencia a partir del cual puedan deducirse los requisitos para los elementos de
red. Tal requisito limitaria también el error de fase en exceso causado por los procesadores de punteros en
condiciones de un desplazamiento de frecuencia fijo.

Tamario de la memoria tampon: Queda en estudio.
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224 242

V1

01*

11*

V3+1

O 0 9 N N A WD —~ O I ANWN B WD — OO0 N B WD — OO W b W~

I:I Indica los 432 octetos pertenecientes a la TU-2 (A,1,0)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-30/G.705 — Seiial TUG_AI D/A.1.0 para TUG3/S2_A_So
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V1

01*

V3 V3+1
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I:I Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (A,2,1)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-31/G.705 — Sefial TUG3_AI D/A.2.1 para TUG3/S12_A_So
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O 0 9 N U A WD —~ O ANWN B WD — OO0 I N B WD — O 03O W & W ~—

[]

1 2 21 77 133 189 242
V1 R*
| R
R*
01* R* V5
R*
R*
R*
R*
R*
V2 R*
Bl R
R*
10* R* 12
R*
R*
R*
R*
R*
V3 V3+1 R*
Bl R
R*
11* R* N2
R*
R*
R*
R*
R*
V4 R*
- R
R*
00* R* K4
R*
R*
R*
R*
R*

Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (A,2,1)

01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

R* indica octeto de contenido fijo con paridad par

Las posiciones de los octetos V5, J2, N2, K4 y R* son relativas a la posicion del VC-11 en la TU-12. El
comienzo del VC-11 (octeto V5) se define por el puntero TU-12.

Figura 11-32/G.705 — Sefial TUG3_AI D/A.2.1 para TUG3/S11* A_So
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V1

S
—_
*

10*

V3 V3+1

11*

00*

O 0 9 N N A WD —~ O I ANWN B WD — OO0 I N B WD — OO Wn b W ~—

I:I Indica los 108 octetos pertenecientes a la TU-11 (A,4,1)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-33/G.705 — TUG3_AI D/A.4.1 para TUG3/S11_A_So

El puntero TU se transporta en los octetos V1 y V2 de la OH especifica de cabida util por cada
multitrama de 500 ps (véanse las figuras 11-30 a 11-33). El puntero TU se alinea en la cabida util
P4s en posiciones fijas con relacion a la trama y multitrama P4s. El formato del puntero TU y su
posicion en la trama se definen en UIT-T G.832.

V1, V2 - Generacion de puntero: La funcion generara el puntero TU como se describe en
UIT-T G.707. Insertara el puntero en las posiciones V1, V2 adecuadas con el campo SS fijado a 00
para indicar TU-2, a 10 para indicar TU-12 y a 11 para indicar TU-11.

NOTA 5 — El octeto V4 no esta definido.

Intervalo de tiempo TU: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU especifica del punto
de acceso TUG3. La TU se define por los parametros K, L y M:
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para TU-2: K=A,B, L=1a7, M=0 yK=C, L=1 a 5, M=0;
para TU-12: K=AaC,L=1a7,M=1 a3;
para TU-11: K=A aC,L=1a7, M=1 a4.
La figura 11-22 muestra que mas de una funcion fuente de adaptacion existente en la subcapa virtual
TUG3 puede conectarse a un punto de acceso TUG3. En tal caso se permite activar conjuntamente

un subconjunto de estas funciones fuente de adaptacion, pero solo una de ellas puede tener acceso a
un determinado intervalo de tiempo TU. El acceso al mismo intervalo de tiempo TU por otras

funciones fuente de adaptacion sera denegado.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).

En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aAlS

NOTA 6 — Si CI_SSF no se conecta [en presencia de una conexion a Sm TT So (m=2, 12, 11)], se supone

— CI_SSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

que CI_SSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.4 Funcion sumidero de adaptacion compuesta de capa P4s a capa VC-3, VC-2, VC-12 y
VC-11 P4s/SX-TUG3_A_Sk

Diagrama
S3 CI S12 CI
S2 CI S11_CI
P4s/TUG3_A_Sk MI T T I T
TUG3/S3_A_Sk_MI/K.0.0
TUG3/S2_A_Sk MI/K.L.0
TUG3/S12_A_Sk MI/K.L.M » P4s/SX-TUG3
TUG3/S11*_A_Sk MI/K.LM
TUG3/S11_A_Sk_ MI/K.L.M
T1536080-00
P4s Al
Figura 11-34/G.705 — Diagrama de P4s/SX-TUG3_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-20/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4s/SX-TUG3_A_Sk

Entrada(s)

Salida(s)

P4s_Al
P4s/SX-TUG3_A_Sk MI

maximo 2 salidas:
TUG3/S3_A Sk MI/K.0.0

maximo 19 salidas:
TUG3/S2_A Sk MI/K.L.0

P4s/SX-TUG3_A_Sk MI

maximo 2 salidas:
S3 CI
TUG3/S3_A Sk MI/K.0.0

maximo 19 salidas:
S2 CI

TUG3/S2_A Sk MI/K.L.0
maximo 57 salidas:
TUG3/S12_A Sk MI/K.L.M maximo 57 salidas:
S12 CI

maximo 57 salidas: TUG3/S12_A Sk MI/K.L.M
TUG3/S11* A Sk MI/K.L.M
maximo 57 salidas:
maximo 76 salidas: S11_CI

TUG3/S11_A Sk MI/K.LM TUG3/S11* A Sk MI/K.L.M

maximo 76 salidas:
S11_CI
TUG3/S11_A Sk MI/K.L.M

Procesos

La funcion compuesta P4s/SX A Sk proporciona adaptacion de la capa P4s a las capas
VC-3/2/12/11. Este proceso se efectlia por una combinacién de varias funciones atdmicas como se
muestra en la figura 11-35. La funciéon P4s/TUG3 A Sk efectlia el procesamiento de la etiqueta de
sefial y la multitrama especificas de la capa P4s, en tanto que las funciones TUG3/S3 A Sk,
TUG3/S2_A Sk, TUG3/S12_A Sk, TUG3/S11* A Sk y TUG3/S11_A_Sk efecttan la justificacion
de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria especificas de VC de orden inferior. Cada una de
estas funciones TUG3/Sm_A_Sk se caracteriza por los pardmetros K.L.M. que definen el numero de
la TU dentro de la P4s a la que la funcidn tiene acceso (esquema de numeracion de TU de acuerdo
con el apéndice II). Segun sean las estructuras multiplex TUG3 soportadas por el NE, existe una
diversidad de combinaciones posibles de estas funciones TUG3/Sm_ A Sk. En el cuadro 11-21 se
indican todas las posibles funciones TUG3/Sm A Sk dentro de una funcion compuesta
P4s/SX-TUG3_A_ Sk.
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Figura 11-35/G.705 — Funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A_Sk con conjunto de funciones atomicas TUG3/Sm_A_Sk
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Cuadro 11-21/G.705 — Posibles funciones TUG3/Sm_A_Sk
de una funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A_Sk

Funcion atéomica TU-3/TUG-3 TU-2/TUG-2 TU-12
nimero K nimero L nimero M
TUG3/S3_A Sk/K.0.0 AB 0 0
TUG3/S2_A Sk/K.L.0 AB,C la7(AB)1a5(C) 0
TUG3/S12_A SK/K.ILM  |AB,C l1a7(A,B)1a5(C) la3
TUG3/S11* A SK/K.L.M |A,B,C la7(AB)1a5(C) la3
TUG3/S11_A SK/K.ILM  |AB,C la7(AB)1a5(C) la4

Para implementaciones especificas s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG3/Sm_A Sk (por ejemplo, a un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 63
funciones TUG3/S12_A Sk). Si esta soportada una estructura multiplex TUG3 flexible, varias
funciones TUG3/Sm_A Sk pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. A diferencia de
lo referente al sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden
activarse conjuntamente. Cabe suponer que esto provoque la deteccion e informe de averias (por
ejemplo, cLOP). Para evitar tal situacion, puede desactivarse una funciéon sumidero de adaptacion.
Esto lo controla la funcion de gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo
con la estructura miltiplex TUG3 configurada.

NOTA 1 — Las funciones P4s/TUG3_A Sk, TUG3 T Sky TUG3/Sm_A Sk (m=3, 2, 12, 11*, 11) definidas
en las siguientes clausulas s6lo pueden utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TG3 A Sk. No pueden
utilizarse como funciones auténomas.

NOTA 2 — La TUG3 es una subcapa virtual que sélo es aplicable en una funcion compuesta P4s/SX-TG3_A.

11.3.4.1 Funcion sumidero de adaptacion de capa P4s a TUG3 P4s/TUG3_A Sk

NOTA 1- La funcion P4s/TUG3 A Sk so6lo puede utilizarse en wuna funcidbn compuesta
P4s/SX-TUG3_ A Sk. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

TUG3 CI

T

P4s/TUG3_A_Sk MI < > P4s/TUG3

I T1536100-00

P4ds Al

Figura 11-36/G.705 — Diagrama de P4s/TUG3_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-22/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4s/TUG3_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P4s Al D TUG3 CI D

P4s Al CK TUG3 CI CK

P4s Al FS TUG3 _CI_FS

P4s Al TSF TUG3 CI_MFS

P4s/TUG3 A Sk MI Active TUG3_CI_SSF TUG2
TUG3_CI_SSF TU3
P4s/TUG3 A Sk MI cPLM
P4s/TUG3 A Sk MI cLOM

Procesos

La funcién supervisa dos senales especificas de cabida util (bits 3-5 y bits 6-7) de la POH de la
capa P4s.

MA[3-5]: La funcidon comparard el contenido de los bits 3 a 5 aceptados del octeto MA con el
cddigo de valor esperado "100" (correspondencia II de elementos SDH: estructura 2 X TUG-3 y
5 x TUG-2) para comprobar la coherencia entre el funcionamiento de uno y otro extremo. Los
procesos de deteccion de aceptacion y discordancia se describen en 6.2.4.2/G.806.

MAJ6-7]: La funcion recuperard la fase de comienzo de (multi)trama de 500 ps efectuando
alineacion de multitrama sobre los bits 6 y 7 del octeto MA. Se supondra que se ha pasado al estado
fuera de multitrama (OOM) cuando se detecta un error en la secuencia de bits 6 y 7 del octeto MA.
Se supondrd que se ha recuperado la alineacion de multitrama, y que se ha pasado al estado en
multitrama (IM), cuando en cuatro tramas P4s consecutivas se ha encontrado una secuencia de bits 6,
7 MA sin errores.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso activara la sefial SSF en su salida (CI_SSF TU3 y CI_SSF TUG2) y no
informara su estado a través del punto de gestion.

Defectos
La funcion detectara el defecto dPLM como se especifica en 6.2.4.2/G.806.

Si el proceso de alineacion de multitrama esta en el estado OOM y no se recupera la multitrama MA
en un plazo de X ms, se declarard un defecto dLOM. Una vez que el proceso ha pasado a un estado
dLOM, se saldra de este estado cuando se recupere la multitrama (el proceso de alineacion de
multitrama pasa al estado IM). El valor de X debera estar comprendido en la gama de 1 a 5 (ms). X
no es configurable.

Acciones consiguientes

aSSF TU3 ~ dPLM

aSSF TUG2 ~ dPLM o dLOM
Correlaciones de defectos

cPLM ~ dPLMy (no Al TSF)

cLOM ~ dLOMy (no Al TSF)y (no dPLM)

NOTA 2 — Puede haber otra funcion de adaptacion paralela, por ejemplo, P31s/SD A Sk, que genere también
cLOM. La EMF debera asegurar que fLOM se informe una sola vez.
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Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.4.2 Funcion sumidero de terminacion de camino TUG3 TUG3 T Sk

NOTA — La funciéon TUG3_T_Sk s6lo puede utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG3 A Sk. No
puede utilizarse como una funcién autonoma.

Diagrama

Interfaces

TUG3_Al

T1536110-00

TUG3 CI

Figura 11-37/G.705 — Diagrama de TUG3_T_ Sk

Cuadro 11-23/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG3_T_Sk

Entrada(s) Salida(s)
TUG3 CI D TUG3 AL D
TUG3 CI CK TUG3 Al CK
TUG3 _CI_FS TUG3 Al FS

TUG3_CI_SSF_TUG2
TUG3_CI SSF_TU3

TUG3_AL TSF_TUG2
TUG3_AI TSF_TU3

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aTSF_TUG2
aTSF_TU3

— CI SSF TUG2
~ CI SSF TU3

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.4.3 Funcion sumidero de adaptacion de capa TUG3 a VC-3 TUG3/S3_A_Sk/K.0.0

NOTA — La funcion TUG3/S3_A_Sk solo puede utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG3_A Sk.
No puede utilizarse como una funcion auténoma.
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Diagrama

83 CI

IK—A,B

TUG3/S3_A_Sk MI < » TUG3/S3-K.0.0

T T1536120-00

TUG3_Al

Figura 11-38/G.705 — Diagrama de TUG3/S3_A_Sk

Interfaces

Cuadro 11-24/G.705 — Seiales de entrada y de salida TUG3/S3_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

TUG3_AI D S3 CI D

TUG3_AI CK S3 CI CK

TUG3_AI FS S3 CIL FS

TUG3_AI TSF TU3 S3 CI_SSF

TUG3/S3_A Sk MI AIS Reported TUG3/S3_A Sk MI cLOP

TUG3/S3_A Sk MI Active TUG3/S3_A Sk MI cAIS
Procesos

Esta funcion recupera datos VC-3 con informacion de fase de trama de una TU-3.

H1, H2 — Interpretacion de puntero TU-3: La funcion efectuara la interpretacion de puntero como se
especifica en el anexo A/G.783 para recuperar la fase de trama VC-3 dentro de una TU-3 de una P4s.

Intervalo de tiempo TU-3: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU-3 especifica del
punto de acceso TUG3. La TU-3 se define por el parametro K (K=A,B).

La figura 11-35 muestra que mas de una de las funciones sumidero de adaptacion existentes en esta
subcapa virtual TUG3 pueden conectarse a punto de acceso TUG3. A diferencia de lo referente al
sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse
conjuntamente. Esto podria provocar la deteccion e informe de averias (por ejemplo, cLOP). Para
evitar esto, puede desactivarse una funcién sumidero de adaptacion.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard a la salida (CI_D) la sefial todos UNOS y no informaré su estado
a través del punto de gestion.

Defectos

La funcion detectaré los defectos dAIS y dLOP de acuerdo con el algoritmo descrito para el proceso
de interpretador de puntero en el anexo A/G.783 [9].

Acciones consiguientes
aAlIS <« dAISodLOPo Al TSF TU3
aSSF  « dAIS 0o dLOP o Al TSF TU3
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Al declararse aAlS la funcion presentard a la salida una sefal todos UNOS (AIS) en un plazo de
250 ps; al desaparecer aAlS la funcion presentard a la salida datos normales en un plazo de 250 ps.

Correlaciones de defectos

cAIS
cLOP

~ dAIS y (no AL TSF TU3) y AIS_Reported
~ dLOP y(no Al _TSF TU3)

Sera facultativo informar AIS como causa de averia. Esto se controla por medio del pardmetro
AIS Reported. El valor por defecto sera AIS Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.4.4 Funcion sumidero de adaptacion de capa TUG3 a VC-m TUG3/Sm_A_Sk/K.L.M

NOTA — La funcion TUG3/Sm_A Sk (m=2, 12, 11*, 11) solo puede utilizarse en una funciéon compuesta
P4s/SX-TUG3 A Sk. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

Sm_CI

T

TUG3/Sm_A Sk MI < M TUG3/Sm-K.L.M

T T1536130-00

TUG3_Al

NOTA — Los valores permitidos de K, L, M para cada funcion TUG3/Sm_A_Sk se indican en el cuadro 11-21.

Figura 11-39/G.705 — Diagrama de TUG3/Sm_A_Sk

Interfaces
Cuadro 11-25/G.705 — Senales de entrada y de salida TUG3/Sm_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
TUG3_AI D Sm CI D
TUG3_AI CK Sm_CI_CK
TUG3_AI FS Sm_CI_FS
TUG3_AI_TSF_TUG2 Sm_CI_SSF
TUG3/Sm_A Sk MI_AIS Reported | TUG3/Sm_A_ Sk MI cLOP
TUG3/Sm_A Sk MI_Active TUG3/Sm_A_ Sk MI _cAIS
Procesos

Esta funcion recupera:

datos VC-2 con informacion de fase de trama de una TU-2 (TUG3/S2_A Sk);
datos VC-12 con informacion de fase de trama de una TU-12 (TUG3/S12_A_Sk);
datos VC-11 con informacion de fase de trama de una TU-12 (TUG3/S11* A Sk);
datos VC-11 con informacion de fase de trama de una TU-11 (TUG3/S11_A_Sk).

UIT-T G.705 (10/2000)

107



V1, V2 — [nterpretacion de puntero TU-2: La funcion efectuara la interpretacion de puntero TU
como se especifica en el anexo A/G.783 para recuperar la fase de trama VC dentro de una TU de una
P4s.

Intervalo de tiempo TU: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU especifica del punto
de acceso TUG. La TU se define por los parametros K, L y M:

- para TU-2: K=AB,L=1a7, M=0yK=C, L=1 a 5, M=0;
- para TU-12: K=AaC,L=1a7,M=1a3;
— para TU-11: K=AaC,L=1a7, M=1a4.

La figura 11-35 muestra que mas de una de las funciones sumidero de adaptacion existentes en esta
subcapa virtual TUG3 pueden conectarse a punto de acceso TUG. A diferencia de lo referente al
sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse
conjuntamente. Esto podria provocar la deteccion e informe de averias (por ejemplo, cLOP). Para
evitar esto, puede desactivarse una funcién sumidero de adaptacion.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard a la salida (CI_D) la sefial todos UNOS y no informaré su estado
a través del punto de gestion.

Defectos

La funcion detectard los defectos dAIS y dLOP de acuerdo con el algoritmo descrito para el proceso
de interpretacion de puntero en el anexo A/G.783.

Acciones consiguientes
aAlIS < dAIS o dLOPo Al TSF TUG2
aSSF  « dAIS o dLOP o AI TSF TUG2

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida la sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida los datos recuperados en un plazo de 1 ms.

Correlaciones de defectos
cAIS < dAISy(no Al TSF TUG2)y AIS Reported
cLOP ~ dLOPy(no Al TSF TUG2)

Sera facultativo informar AIS como una causa de averia. Esto se controla por medio del pardmetro
AIS Reported. El valor por defecto sera AIS Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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11.3.5 Funcion compuesta fuente de adaptacion de capa P4s a capa VC-2, VC-12y VC-11
P4s/SX-TUG2_A_So

Diagrama
S12_CI
s2.c1 T~ sllCI
P4s/TUG2_A_So_MI l l l
TUG2/S2_A_So_MI/L.0
TUG2/S12_A_So_MI/LM ————» P4s/SX-TUG2  /a P4s_TI
TUG2/S11*_A_So_MI/LM
TUG2/S11_A_MILM l
T1536140-00
Pds_Al
Figura 11-40/G.705 — Diagrama de P4s/SX-TUG2_A_So
Interfaces

Cuadro 11-26/G.705 — Seiales de entrada y de salida P4s/SX-TUG2_A_So

Entrada(s) Salida(s)

P4s/TUG2_A_So MI Pds Al
P4s TI

maximo 20 entradas:
S2 CI
TUG/S2_A So MI/L.0

maximo 60 entradas:
S12 CI
TUG/S12_A So MI/L.M

maximo 60 entradas:
S11 _CI
TUG/S11* A So MI/L.M

maximo 80 entradas:
S11 _CI
TUG/S11_A So MI/L.M

Procesos

La funcion compuesta P4s/SX-TUG2 A So proporciona adaptacion de las capas VC-2/12/11 a la
capa P4s. Este proceso se efectua por una combinacion de varias funciones atdémicas como se
muestra en la figura 11-41. La funcion P4s/TUG2_A So efectia el procesamiento de etiqueta de
seflal y multitrama especificos de la capa P4s, en tanto que las funciones TUG2/S2 A So,
TUG2/S12_A So, TUG2/S11* A So y TUG2/S11_A_So efectuan la justificacion de frecuencia y
la adaptacion de velocidad binaria especificas de VC de orden inferior. Cada una de esta funciones
TUG2/Sm_A_So se caracteriza por los pardmetros L.M que definen el nimero de la TU dentro de la
P4s a que la funcion tiene acceso (esquema de numeracion de TU de acuerdo con apéndice III).
Seglin las estructuras multiplex TUG2 soportadas por el NE, existe una diversidad de posibles
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combinaciones de estas funciones TUG2/Sm_A So. En el cuadro 11-27 se indican todas las posibles
funciones TUG2/Sm_A_So dentro de una funcion compuesta P4s/SX-TUG2 A So.
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111

2 CI S12 CI S11_CI S11_CI S2 CI S12 CI S11_CI S11_CI
TUG2/S12 TUG2/STT* TUG2/SIT TUG2/S12 TUG2/STT* TUG2/S11
-1.1 -1.1 1.1 -203 -203 20.4
TU12-1 TUI2-2 TU12-3 TUI1}1 TU11-2 TU11-3 TU11-4 TU12-1 TU12 2 [Tui2-3 TUll-l TU11-2 TU11-3| TU11-4
TUG2/S2 b ) ' l ' TUG2/S2 i i v ' i l
-1.0 3x TUI2 4xTUI1 20.0 3x TUI2 4xTUI1
i TU2 v TU2 i JTU2 TU2 v
TUG2-1 TUG2-2 TUG2-19 TUG2-20
' v vy vy v v
TUG2_ Al
A 4
TUG2
TUG2_CI
P4s/TUG2 /
P4s/SX-TUG2_A_So
T1536150-00
v
P4s Al

Figura 11-41/G.705 — Funcion compuesta P4s/SX-TUG2_A_So con conjunto de funciones atomicas TUG2/Sm_A_So
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Cuadro 11-27/G.705 — Posibles funciones TUG2/Sm_A_So de una funciéon compuesta
P4s/SX-TUG2_A_So

. L. TU-2/TUG-2 TU-12
Funcion atomica , ,
numero L niumero M
TUG2/S2_A So/L.0 1a20 —
TUG2/S12_A So/L.M 1a20 l1a3
TUG2/S11* A So/ LM 1a20 l1a3
TUG2/S11_A So/ LM 1a20 la4d

Para implementaciones especificas s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG2/Sm_A_So (por ejemplo, un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 60 funciones
TUG2/S12_A So). Si esta soportada una estructura multiplex TUG2 flexible, varias funciones
TUG2/Sm_A_So pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. En tal caso, s6lo estd
permitida la activacion de una de estas funciones fuente de adaptacion. Esto lo controla la funcion de
gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo con la estructura multiplex
TUG2 configurada.

NOTA 1 — Las funciones P4s/TUG2_A So, TUG2 T Soy TUG2/Sm_A So (m=2, 12, 11%*, 11) definidas en
las siguientes clausulas s6lo pueden utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG2 A So. No pueden
utilizarse como funciones auténomas.

NOTA 2 — La TUG2 es una subcapa virtual solo aplicable en una funcion compuesta P4s/SX-TUG2_A.

El grupo de funciones TUG2/Sm A (m=2,12,11*11) que estan activas deberd ocupar
completamente la cabida util P4s.

11.3.5.1 Funcion fuente de adaptacion de capa P4s a TUG2 P4s/TUG2_A_So

NOTA — La funcion P4s/TUG2_A_So solo puede utilizarse en una funcién compuesta P4s/SX-TUG2_A_So.
No puede utilizarse como una funcion auténoma.

Diagrama

TUG2 CI

l

P4s/TUG2_A_So MI———p P4s/TUG2

l T1536160-00

P4ds Al

Figura 11-42/G.705 — Diagrama de P4s/TUG2_A_So
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Interfaces

Cuadro 11-28/G.705 — Seiales de entrada y de salida P4s/TUG2_A_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG2 CI D P4s Al D
TUG2 CI CK P4s Al CK
TUG2 CI_FS P4s Al FS
TUG2 CI_MFS
P4s/TUG2_A So MI_Active

Procesos

La funcidn inserta dos sefales especificas de cabida util (bits MA[3-5] y MA[6-7]) en la POH de la
capa P4s.

MA[3-5]: En este octeto, la funcion insertara el coddigo "011" (correspondencia I de elementos SDH:
estructura 20 x TUG-2) como se define en UIT-T G.832.

MAJ6-7]: El valor del indicador de multitrama MA[6-7] se fijara como se especifica en
UIT-T G.832, secuencia de multitrama TU de 500 ps, y se alineard con TUG2_ CI_MFS.

Indicador de
multitrama TU

L2 ] 3 ] 4 | s 6 | 7 | s

Figura 11-43/G.705 — Bits de indicador de multitrama en el octeto MA

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna
Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.5.2 Funcion fuente de terminacion de camino TUG2 TUG2_T_So

NOTA — La funcion TUG2 T So soélo puede utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG2_A So. No
puede utilizarse como una funcién autéonoma.
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Diagrama

TUG2_AI

T1536170-00
TUG2 CI

Figura 11-44/G.705 — Diagrama de TUG2_T_So

Interfaces

Cuadro 11-29/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG2_T_So

Entrada(s) Salida(s)
TUG2 Al D TUG2 CI D
TUG2 Al CK TUG2 CI CK
TUG2 Al FS TUG2 CI FS
TUG2 Al MFS TUG2 _CI_MFS

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.5.3 Funcion fuente de adaptacion de capa TUG2 a capa VC-m TUG2/Sm_A_So/L.M

NOTA 1 —La funcion TUG2/Sm A So (m=2, 12, 11*, 11) s6lo puede utilizarse en una funciéon compuesta
P4s/SX-TUG2_A So. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

Sm_CI

l

TUG2/Sm_A_So_MI » TUG2/Sm-LM /« P4s TI

l T1536180-00

TUG2_Al

NOTA — Los valores de L y M permitidos para cada TUG2/Sm_A_So se indican en el cuadro 11-27.
Figura 11-45/G.705 — Diagrama de TUG2/Sm_A_So
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Interfaces

Cuadro 11-30/G.705 Seiiales de entrada y de salida TUG2/Sm_A_So

Entrada(s) Salida(s)
Sm CI D TUG2 Al D
Sm CI CK TUG2 Al CK
Sm CI FS TUG2 AI FS
S2 CI_SSF TUG2_ Al MFS
P4s TI CK
P4s TI FS
P4s TI MFS
TUG2/Sm_A So MI Active

Procesos

Esta funcion proporciona justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria para:

— una sefial VC-2 (TUG2/S2_A So), representada nominalmente por (428 X 64/4) =tren de
informaciéon a 6848 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-2;

— una sefial VC-12 (TUG2/S12_A So), representada nominalmente por (140 x 64/4) = tren de
informaciéon a 2240 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-12;

— una sefial VC-11 (TUG2/S11* A So), representada nominalmente por (104 x 64/4) = tren
de informacion a 1664 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s. El VC-11 se transporta en una TU-12; se afiaden
9 octetos de relleno (figura 11-48) por cada 125 ps al VC-11 como se especifica en
UIT-T G.707 para hacer corresponder el VC-11 a la cabida util TU-12 (véase la nota 2);

— una sefial VC-11 (TUG2/S11_A_So), representada nominalmente por (104 x 64/4) = tren de
informaciéon a 1664 kbit/s con una exactitud de frecuencia dentro de los limites
especificados en la cldusula 5/G.813 y la correspondiente fase de trama, que habra de
multiplexarse para formar una sefial P4s a través de una TU-11.

NOTA 2 — Hacer corresponder un VC-11 a una TU-12 permite que la sefial VC-11 sea transportada en una
red basada en VC-12 (a través de funciones S12 C y TUG/S12_A) y supervisar de manera no intrusiva este
VC-11 por medio de un monitor no intrusivo VC-12 (S12m_TT_Sk). La funcion TUG2/S11* A se utilizara
en el punto de interconexion de las redes VC-11 y VC-12.

NOTA 3 — Puede observarse una calidad de funcionamiento degradada cuando un equipo que tiene una fuente
de reloj de elemento de red con una exactitud de frecuencia de + 4,6 ppm interfunciona con un equipo que
tiene una fuente de reloj de elemento de red con una exactitud de frecuencia de + 20.

La fase de trama (500 ps) del VC se codifica en el correspondiente puntero TU. La justificacion de
frecuencia, si se requiere, se efectia por ajustes de puntero. La exactitud de este proceso de
codificacion se especifica mas adelante.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionara un proceso
de almacenamiento elastico (memoria tampon) Las sefales de datos y de comienzo de trama se
escribiran en la memoria tampon bajo el control del reloj de entrada asociado. Las sefales de datos y
de comienzo de trama se leeran de la memoria tampon bajo el control del reloj P4s, la posicion en la
trama, y decisiones de justificacion.
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Las decisiones de justificacion determinan el error de fase introducido por la funcion
TUG2/Sm_A So. La magnitud de este error de fase puede medirse en las interfaces fisicas
supervisando las acciones de puntero TU.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion de justificacion positiva o
negativa. Al ejecutarse una accion de justificacion positiva, la lectura de 8 bits de datos deberd
anularse una vez y no se escribe ningin dato en la posicion V3+1 de oportunidad de justificacion
(véanse las figuras 11-46 a 11-49). Al ejecutarse una accion de justificacion negativa, 8 bits de datos
adicionales se leeran una vez y se escribirdn en la posiciéon V3 de oportunidad de justificacion.

NOTA 4 — Un requisito con respecto al error de fase maximo introducido no puede definirse hasta que se
haya definido un trayecto de referencia a partir del cual puedan deducirse los requisitos para los elementos de
red. Tal requisito limitaria también el error de fase en exceso causado por los procesadores de punteros en
condiciones de un desplazamiento de frecuencia fijo.

Tamario de la memoria tampon: Queda en estudio.
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1 2 10 30 e 50=70-90—.... 210 230 242
V1

00*

V3 V3+1

01*

O 00 9 AW B W~ O 0230 b WD~ O 003U A W~ O3 Wn & WD~

|:| Indica los 432 octetos pertenecientes a la TU-2 (8,0)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-46/G.705 — Sefial TUG2_AI D/8.0 para TUG2/S2_A_So
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12

72

132

192

242

V1

00*

01*

V3+1

O 00 9 AW B W —~ O 0230 B WD~ O 00U A W~ O Wn & WD~

|:| Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (10,1)

01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]
Figura 11-47/G.705 — Seiial TUG2_AI_D/10.1 para TUG2/S12_A_So
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1 2 12 72 132 192 242
1 V1 R*

2 N R*

3 R*

4 11% R* V5
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V2 R*

2 N R*

3 R*

4 [ 00* R* 2
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V3 V3+1 R*

2 N R*

3 R*

4 o1* R* N2
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

1 V4 R*

2 N R*

3 R*

4 10% R* K4
5 R*

6 R*

7 R*

8 R*

9 R*

I:l Indica los 144 octetos pertenecientes a la TU-12 (10,1)

01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

R* indica relleno fijo con paridad par

Las posiciones de los octetos V5, J2, N2, K4 y R* son relativas a la posicion del VC-11 en la TU-12. El comienzo del

VC-11 (octeto V5) se define por el puntero TU-12.

Figura 11-48/G.705 — Seiial TUG2_AI_D/10.1 para TUG2/S11*_A_So
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1 2 12 92 172 242
V1

11*

00*

V3 V3+1

01*

O 00 9 AW B W~ O 023U B W~ O 003U A WD~ O3 Wn & WD~

I:I Indica los 108 octetos pertenecientes a la TU-11 (10,1)
01*, 10*, 11* y 00* indican valor de codigo en bits MA[6-7]

Figura 11-49/G.705 — Seiial TUG2_AI_D/10.1 para TUG2/S11_A_So

El puntero TU se transporta en los octetos V1 y V2 de la OH especifica de cabida util por cada
multitrama de 500 ps (véanse las figuras 11-46 a 11-49). El puntero TU se alinea en la cabida util
P4s en posiciones fijas con relacion a la trama y multitrama P4s. El formato del puntero TU y su
posicion en la trama se definen en UIT-T G.832.

V1, V2 - Generacion de puntero: La funcion generara el puntero TU como se describe en
UIT-T G.707. Insertara el puntero en las posiciones V1, V2 adecuadas con el campo SS fijado a 00
para indicar TU-2, a 10 para indicar TU-12, y a 11 para indicar TU-11.

NOTA 5 — El octeto V4 no esta definido.

Intervalo de tiempo TU: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU especifica del punto
de acceso TUG. La TU se define por los parametros L y M:

- para TU-2: L=1 a 20, M=0;
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- para TU-12:
- para TU-11:

L=1a20, M=1 a 3;
L=1a20,M=1a4.

La figura 11-41 muestra que en la subcapa virtual TUG2 existe mas de una funcion fuente de
adaptacion que pueden conectarse a un punto de acceso TUG2. En tal caso se permite activar
conjuntamente un subconjunto de estas funciones fuente de adaptacion, pero sélo una funcion fuente
de adaptacion puede tener acceso a un determinado intervalo de tiempo TU. El acceso al mismo
intervalo de tiempo TU por otras funciones fuente de adaptacion sera denegado.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aAlS < CI SSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 6 —Si CI_SSF no se conecta [en presencia de una conexiéon a Sm TT So (m=2, 12, 11)], se supone

que CI_SSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.6 Funcion compuesta sumidero de adaptacion de capa P4s a capa VC-2, VC-12y VC-11
P4s/SX-TUG2_A_Sk

Diagrama

s2 c1512_Clgyy 1

P4s/TUG2_A_Sk_MI I I I

TUG2/S2_A_Sk _MI/L.0

TUG2/S12_A_Sk_ MILM N PAYSXTUGR
TUG2/S11*_A_Sk_ MI/LM
TUG2/S11_A_Sk MI/LM

I T1536190-00

P4s/Al

Figura 11-50/G.705 — Diagrama de P4s/SX-TUG2_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-31/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4s/SX-TUG2_A_Sk

Entrada(s)

Salida(s)

P4s_Al
P4s/TUG2_A_Sk_MI

maximo 20 entradas:
TUG2/S2_A Sk MI/L.0

maximo 60 entradas:
TUG2/S12_A Sk MI/L.M

P4s/TUG2_A_Sk_MI

maximo 20 salidas:
S2 CI
TUG2/S2_A Sk MI/L.0

maximo 60 salidas:
S12 CI

TUG2/S12_A Sk MI/L.M
maximo 60 entradas:
TUG2/S11*_ A Sk MI/L.M maximo 60 salidas:
S11 _CI

maximo 80 entradas: TUG2/S11* A Sk MI/L.M
TUG2/S11_A Sk MI/L.M
maximo 80 salidas:
S11 _CI

TUG2/S11_A Sk MI/LM

Procesos

La funcién compuesta P4s/SX-TUG2 A Sk proporciona adaptacion de la capa P4s a las capas
VC-2/12/11. Este proceso se efectua por una combinaciéon de varias funciones atdmicas como se
muestra en la figura 11-51. La funcion P4s/TUG2_ A Sk efectia el procesamiento de etiqueta de
seflal y de multitrama especifico de la capa P4s, en tanto que las funciones TUG2/S2 A Sk,
TUG2/S12_A Sk, TUG2/S11* A Sk y TUG2/S11_A Sk efectuan la justificacion de frecuencia y
adaptacion de velocidad binaria especificas de VC de orden inferior. Cada una de estas funciones
TUG2/Sm_A_Sk se caracteriza por los pardmetros K.L.M. que definen el nimero de la TU dentro de
la P4s a la que la funcion tiene acceso (esquema de numeracion de TU de acuerdo con el
apéndice III). De acuerdo con las estructuras multiplex TUG soportadas por el NE, existe una
diversidad de combinaciones posibles de estas funciones TUG2/Sm A Sk. En el cuadro 11-32 se
indican todas las posibles funciones TUG2/Sm A Sk dentro de una funcion compuesta
P4s/SX-TUG2_A_Sk.
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S2 CI S12_CI S11_Cl1 S11_CI S2 CI S12_CI S11_CI S11_CI
A A A A A A A A

>
»
>

TUG2/S12 TUG2/S11* TUG2/S11 TUG2/S12 / \TUGz/Sll* / \ Tuasit /
-L.1 1.1 1.1 -20.3 -20.3 204

t 1 1 ! f |

fT1U12-1 TUI2-2 TU12-3 TU11-1 TU11-2 TU11-3 TU11-4 TU12-1 TUI2-2]TU12-3 TULL-1 TULI-2 TULL-3 TUL1-4
TUG2/S2 N t t T t t TUG2/S2 T ‘.T t AT T
-1.0 3xTUI2 4xTUII -20.0 3x TUI2 4xTU1L
12 T2
A
fruG2-1 TUG2-2 TUG2-19 | TUG2-20
t1UG2 Al
TUG2
TUG2 CI
P4s/TUG2 /
- P4s/SX-TUG2_A_Sk
T1536200-00
P4s Al

Figura 11-51/G.705 — Funcion compuesta P4s/SX-TUG2_A_Sk con conjunto de funciones atomicas TUG2/Sm_A_Sk
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Cuadro 11-32/G.705 — Posibles funciones TUG2/Sm_A_ Sk de una funcion compuesta
P4s/SX-TUG2_A Sk

. L. TU-2/TUG-2 TU-12
Funcion atomica , ,
numero L niumero M
TUG2/S2_A Sk/L.0 1a20 0
TUG2/S12_A SKk/L.M 1a20 l1a3
TUG2/S11* A Sk/L.M 1a20 l1a3
TUG2/S11_A SK/L.M 1a20 la4d

Para implementaciones especificas s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
TUG2/Sm_A_Sk (por ejemplo, un multiplexor terminal con acceso fijo a 2 Mbit/s tiene 60 funciones
TUG2/S12_A Sk). Si esta soportada una estructura multiplex TUG2 flexible, varias funciones
TUG2/Sm_A_Sk pueden tener acceso al mismo intervalo de tiempo TU. A diferencia de lo referente
al sentido de transmision hacia la fuente, las fuentes sumidero de adaptacion pueden activarse
conjuntamente. Esto podria provocar que se produjeran y detectaran averias (por ejemplo, cLOP).
Para evitar esto, se puede desactivar una funcion sumidero de adaptacion. Esto lo controla la funcion
de gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo con la estructura multiplex
TUG configurada.

NOTA 1 — Las funciones P4s/TUG2_A Sk, TUG2 T Sky TUG2/Sm_A Sk (m=2, 12, 11%*, 11) definidas en
las siguientes clausulas solo pueden utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG2 A Sk. No pueden
utilizarse como funciones auténomas.

NOTA 2 — La TUG?2 es una subcapa virtual solo aplicable en una funciéon compuesta P4s/SX-TUG2_A.

11.3.6.1 Funcion sumidero de adaptacion de capa P4s a TUG2 P4s/TUG2_A_Sk

NOTA 1 -La funcion P4s/TUG2 A Sk so6lo puede utilizarse en wuna funcion compuesta
P4s/SX-TUG2_A Sk. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

TUG2 CI

T

P4s/TUG2 A Sk MI «——»\  P4s/TUG2

T T1536210-00

P4s Al

Figura 11-52/G.705 — Diagrama de P4s/TUG2_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-33/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P4s/TUG2_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P4s Al D TUG2 CI D

P4s Al CK TUG2 CI CK

P4s Al FS TUG2 CI_FS

P4s Al TSF TUG2 _CI_MFS

P4s/TUG2 A Sk MI Active TUG2 CI_SSF
P4s/TUG2_A Sk MI cPLM
P4s/TUG2_A Sk MI cLOM

Procesos

La funcién supervisa dos senales especificas de cabida util (bits 3-5 y bits 6-7) de la POH de la
capa P4s.

MA][3-5]: La funcion comparara el contenido de los bits 3 a 5 aceptados del octeto MA con el
codigo de valor esperado "011" (correspondencia I de elementos SDH: estructura 20 x TUG-2) para
comprobar la coherencia entre el funcionamiento de uno y otro extremo. Los procesos de deteccion
de aceptacion y discordancia se describen en 6.2.4.2/G.806.

MAJ6-7]: La funcidon recuperard la fase de comienzo de (multi)trama de 500 ps efectuando la
alineacion de multitrama segun los bits 6 y 7 del octeto MA. Se supondra que se ha pasado al estado
fuera de multitrama (OOM) cuando se detecta un error en la secuencia de bits 6 y 7 del octeto MA.
Se supondrd que se ha recuperado la alineacion de multitrama, y que se ha pasado al estado en
multitrama (IM), cuando en cuatro tramas P4s consecutivas se ha encontrado una secuencia de bits 6,
7 MA sin errores.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso activard la sefial SSF en su salida (CI_SSF TUG2) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos
La funcion detectara el defecto dPLM como se especifica en 6.2.4.2/G.806.

Si el proceso de alineacion de multitrama esta en el estado OOM y no se recupera la multitrama MA
en un plazo de X ms, se declarard un defecto dLOM. Una vez que el proceso ha pasado a un estado
dLOM, se saldra de este estado cuando se recupere la multitrama (el proceso de alineacion de
multitrama pasa al estado IM). El valor de X debera estar comprendido en la gama de 1 a 5 (ms). X
no es configurable.

Acciones consiguientes
aSSF  « dPLM o dLOM

Correlaciones de defectos
cPLM ~ dPLMy (no Al TSF)
cLOM ~ dLOMy (no Al TSF)y (no dPLM)

NOTA 2 — Puede haber otra funcion de adaptacion paralela, por ejemplo, P4s/SD_A Sk, que genere también
cLOM. La EMF debera asegurar que fLOM se informe una sola vez.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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11.3.6.2 Funcion sumidero de terminacion de camino TUG2 TUG2_T_Sk

NOTA — La funcion TUG2 T Sk soélo puede utilizarse en una funcion compuesta P4s/SX-TUG2_A Sk. No
puede utilizarse como una funcién autonoma.

Diagrama
TUG2_AI
T1536220-00
TUG2_CI
Figura 11-53/G.705 — Diagrama de TUG2_T_ Sk
Interfaces

Cuadro 11-34/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG2_T_Sk

Entrada(s) Salida(s)
TUG2 CI D TUG2 Al D
TUG2 CI CK TUG2 Al CK
TUG2 CI FS TUG2 Al FS
TUG2 CI_SSF TUG2 Al TSF

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.6.3 Funcion sumidero de adaptacion de TUG2 a capa VC-m TUG2/Sm_A_Sk/L.M

NOTA - La funciéon TUG2/Sm_A Sk (m=2, 12, 11*, 11) s6lo puede utilizarse en una funcién compuesta
P4s/SX-TUG2_A Sk. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.
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Diagrama

Sm_CI

|

TUG2/Sm_A_Sk MI+———\ TUG2/Sm-L.M

I T1536230-00

TUG2_AI

NOTA — Los valores de L y M permitidos para cada TUG2/Sm_A_Sk se indican en el cuadro 11-32.

Figura 11-54/G.705 — Diagrama de TUG2/Sm_A_Sk

Interfaces
Cuadro 11-35/G.705 — Seiiales de entrada y de salida TUG2/Sm_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
TUG2_AI D Sm CI D
TUG2_AI CK Sm_CI_CK
TUG2_AI FS Sm_CI_FS
TUG2_AI_TSF Sm_CI_SSF
TUG2/Sm A Sk MI_AIS Reported | TUG2/Sm A Sk MI cLOP
TUG2/Sm A Sk MI_Active TUG2/Sm A Sk MI _cAIS
Procesos

Esta funcion recupera:

— datos VC-2 con informacion de fase de trama de una TU-2 (TUG/S2_A_Sk);

— datos VC-12 con informacion de fase de trama de una TU-12 (TUG2/S12_A_Sk);

— datos VC-11 con informacion de fase de trama de una TU-12 (TUG2/S11* A Sk);

— datos VC-11 con informacion de fase de trama de una TU-11 (TUG2/S11_A_Sk).

V1, V2 — [nterpretacion de puntero TU-2: La funcion efectuara la interpretacion de puntero TU

como se especifica en el anexo A/G.783 para recuperar la fase de trama VC dentro de una TU de
una P4s.

Intervalo de tiempo TU: La funcion fuente de adaptacion tiene acceso a una TU especifica del punto
de acceso TUG. La TU se define por los parametros L y M:

- para TU-2: L=1 a 20, M=0;

- para TU-12: L=1 a 20, M=1 a 3;

— para TU-11: L=1 a 20 M=1 a 4.

La figura 11-51 muestra que mas de una de las funciones sumidero de adaptacion existentes en esta
subcapa virtual TUG2 pueden conectarse a punto de acceso TUG2. A diferencia de lo referente al
sentido de transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse

conjuntamente. Esto podria provocar la deteccion e informe de averias (por ejemplo, cLOP). Para
evitar esto, puede desactivarse una funcién sumidero de adaptacion.
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Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard a la salida (CI_D) la sefial todos UNOS y no informaré su estado
a través del punto de gestion.

Defectos

La funcion detectard los defectos dAIS y dLOP de acuerdo con el algoritmo descrito para el proceso
de interpretador de puntero en el anexo A/G.783.

Acciones consiguientes
aAlIS < dAISodLOPo Al TSF
aSSF  « dAIS o dLOP o Al TSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida la sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentard a la salida los datos recuperados en un plazo de 1 ms.

Correlaciones de defectos
cAIS < dAIS y(no Al TSF)y AIS Reported
cLOP ~ dLOP y(no Al TSF)

Sera facultativo informar AIS como una causa de averia. Su utilizaciéon se controla por medio del
parametro AIS Reported. El valor por defecto serd AIS Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.7 Fuente de adaptacion de capa Pgs a capa P0s Pgs/P0s_A So

Diagrama
POs_CI
Pgs/POs_A So MI > Pgs/P0s > Pgs_TI
T1536240-00
Pgs_Al
Figura 11-55/G.705 — Diagrama de Pgs/POs_A_So
Interfaces

Cuadro 11-36/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pgs/POs_A So

Entrada(s) Salida(s)

POs CI D Pgs AL D
POs_CI CK

POs _CI FS

Pgs TI CK

Pgs TI FS
Pgs/POs_A So MI Active
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Procesos

Esta funcion proporciona la multiplexacion de un tren de informacién a 64 kbit/s en la Pgs Al
mediante memorizacion de deslizamientos. La funcion toma una POs_CI, definida en UIT-T G.703
como un tren de bits estructurado en octetos con una velocidad binaria sincrona de 64 kbit/s,
presente en su entrada, y la inserta en el octeto GC de la POH de la Pgs, como se define en
UIT-T G.832 y se representa en las figuras 11-2 y 11-3.

NOTA - Cualquier desviacion de frecuencia entre la sefial a 64 kbit/s y la senal Pgs produce deslizamientos
de octeto.

Justificacion de frecuencia y adaptacion de velocidad binaria: La funcidon proporcionard un proceso
de almacenamiento eldstico (memoria tampon) Las sefiales de datos se escribirdn en la memoria
tampon bajo el control del reloj de entrada asociado. Los datos se leerdn de la memoria tampon bajo
el control del reloj Pgs, la posicion en la trama (Pgs TI), y una decision de justificacion.

Cada decision de justificacion culmina en una correspondiente accion (deslizamiento) de
justificacidon positiva/negativa. Al ejecutarse una accion (deslizamiento) de justificacion positiva, la
lectura de un octeto (8 bits) a 64 kbit/s debera anularse una vez. Al ejecutarse una accion
(deslizamiento) de justificacidn negativa, el mismo octeto (8 bits) a 64 kbit/s se leerd por segunda
vez.

Tamario de la memoria tampon: El almacenamiento eldstico (memoria tampoén de deslizamiento)
admitird al menos 18 ps de fluctuacion lenta de fase sin introducir errores.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzaré el punto de acceso.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.8 Funcion sumidero de adaptacion de capa Pgs a capa P0s Pgs/P0s_A_ Sk

Diagrama

POs_CI

|

Pgs/POs_A_Sk Ml ——» Pgs/POs

T T1536250-00

Pgs Al

Figura 11-56/G.705 — Diagrama de Pgs/P0Os_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-37/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pgs/POs_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs AL D POs CI D
Pgs Al CK POs CI CK
Pgs Al FS POs CI FS
Pgs Al TSF
Pgs/POs_A Sk MI Active

Procesos

La funcion extrae el canal general de comunicaciones, octeto GC, de la informacion caracteristica de
la capa Pgs. El octeto recuperado proporciona un canal a 64 kbit/s para el cliente (usuario).

Proceso de enganche y alisado de datos: La funcion proporcionard una funcion de enganche y
alisado datos. Cada octeto de 8 bits recibido deberd ser escrito y enganchado en un dispositivo de
almacenamiento de datos bajo el control del reloj de la sefial Pgs. Los ocho bits de datos seran
entonces leidos del dispositivo de almacenamiento utilizando un reloj con una frecuencia nominal de
64 kHz, que puede derivarse directamente del reloj de la sefial Eq entrante. Debe senalarse que el
divisor no es un valor entero.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS en su salida (CI_D).

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAlIS « AI TSF

Al declararse aAlS la funcion presentara a la salida una senal todos UNOS (AIS) — dentro de los
limites de frecuencia para esta sefial (una velocidad binaria en la gama de 64 kbit/s + 100 ppm) — en
un plazo de 1 ms; al desaparecer aAlS la funcidn presentara datos normales en su salida en un plazo
de 1 ms.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.9 Fuente de adaptacion Pgs a VOx Pgs/VOx_A_So

Diagrama

VOx_CI

l

Pgs/Vox_A_So MI > Pgs/VOx < Pgs_TI

l T1536260-00

Pgs Al

Figura 11-57/G.705 — Diagrama de Pgs/VOx_A_So

130 UIT-T G.705 (10/2000)



Interfaces

Cuadro 11-38/G.705 — Seiales de entrada y de salida Pgs/VOx_A_So

Entrada(s) Salida(s)
VOx CI D Pgs AI D
Pgs TI CK VO0x_CI CK
Pgs TI FS
Pgs/VOx_A So MI_Active

Procesos

Esta funcion multiplexa los datos VOx_ CI (64 kbit/s) insertandolos en la ubicacién de octeto GC
como se define en UIT-T G.832 y se representa en las figuras 11-2 y 11-3.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.10 Sumidero de adaptacion Pgs a VOx Pgs/VOx_A_Sk

Diagrama

VOx_CI

T

Pgs/VOx_A_Sk MI > Pgs/VOx

T T1536270-00

Pgs Al

Figura 11-58/G.705 — Diagrama de Pgs/VO0x_A_ Sk

Interfaces

Cuadro 11-39/G.705 — Seiales de entrada y de salida Pgs/VOx_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs AI D VOx CI D
Pgs Al CK VOx CI CK
Pgs Al FS VOx CI_SSF
Pgs AI TSF
Pgs/VOx_A Sk MI Active
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Procesos

Esta funcion extrae los datos de canal de usuario separandolos de la tara de Pgs (octeto GC) como se
define en UIT-T G.832 y se representa en las figuras 11-2 y 11-3.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS en su salida (CI_D).

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS « AI TSF
aSSF  « AI TSF

Al declararse aAlS la funcién presentard a la salida una sefial todos UNOS (AIS) — dentro de los
limites de frecuencia para esta sefial (una velocidad binaria en la gama de 64 kbit/s = X ppm) — en un
plazo de 1 ms; al desaparecer aAlS la funcion presentara datos normales en su salida en un plazo de
I ms. X queda en estudio.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.11 Fuente de adaptacion Pgs a DCC Pgs/DCC_A_So

Diagrama
DCC_CI.D DCC_CI_CK
Pgs/DCC_A_So_MI »  Pgs/DCC  /j= Pgs_TI
T1536280-00
Pgs_Al
Figura 11-59/G.705 — Diagrama de Pgs/DCC_A_So
Interfaces
Cuadro 11-40/G.705 — Seiales de entrada y de salida Pgs/DCC_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
DCC_CI D Pgs Al D
Pgs_TI CK DCC_CI_CK
Pgs TI FS
Pgs/DCC_A So MI Active
Procesos

La funcion multiplexa los datos DCC CI (64 kbit/s) insertandolos en la posicion del octeto GC como
se define en UIT-T G.832 y se representa en las figuras 11-2 y 11-3.

NOTA — La transmision de DCC puede ser "inhabilitada" cuando se suprime la conexion matricial en la
funcion DCC_C conectada.
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Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

11.3.12 Sumidero de adaptacion Pgs a DCC Pqgs/DCC_A_Sk

Diagrama
DCC_CI
Pgs/DCC_A_Sk_MI »  Pgs/DCC
Tﬂ 536290-00
(108330)
Pgs_Al
Figura 11-60/G.705 — Diagrama de Pgs/DCC_A_Sk
Interfaces

Cuadro 11-41/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pgs/DCC_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs AL D DCC CI D
Pgs Al CK DCC _CI_CK
Pgs Al FS DCC _CI_SSF
Pgs Al TSF
Pgs/DCC_A Sk MI Active

Procesos

La funcion extrae datos DCC separandolos de la tara de Pgs (octeto GC) como se define en
UIT-T G.832 y se representa en las figuras 11-2 y 11-3.

NOTA - El procesamiento de DCC puede ser "inhabilitado" cuando se suprime la conexion matricial en la
funcion DCC_C conectada.

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentard la sefial todos UNOS en su salida (CI_D).

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes
aSSF  — AI TSF
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

UIT-T G.705 (10/2000) 133



11.3.13 Fuente de adaptacion Pgs a SD Pgs/SD_A_So
Veéase UIT-T G.781 [8].

11.3.14 Sumidero de adaptacion Pgs a SD Pgs/SD_A_Sk
Véase UIT-T G.781.

11.3.15 Fuente de adaptacion compuesta Pgs a ATM VP Pgs /Avp_A So
Véase UIT-T 1.732.

11.3.16 Sumidero de adaptacion compuesta Pgs a ATM VP Pgs/Avp_A_Sk
Véase UIT-T 1.732.

11.3.17 Fuente de adaptacion de reloj de capa Pgs Pgs-LC_A_So
Véase UIT-T G.781.

11.4  Funciones de proteccion de camino de capa

Quedan en estudio.

11.5  Funciones de subcapa de conexion en cascada Pgs

11.5.1 Funciones de terminacion de camino de conexion en cascada Pgs PgsD PgsD TTy
PgsDm_TT

11.5.1.1 Funcion fuente de terminacion de camino de conexion en cascada Pgs (PgsD_TT_ So)

Diagrama

PgsD_Al
PgsD_RI_RDI
PgsD_TT So MI PgsD_RI_REI
PgsD_RI_ODI
PgsD_RI_OEI
T1536300-00
Pgs CI

Figura 11-61/G.705 — Diagrama de PgsD_TT_ So
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Interfaces

Cuadro 11-42/G.705 — Seiiales de entrada y de salida PgsD_TT So

Entrada(s) Salida(s)

PgsD AI D Pgs CI D
PgsD AI CK Pgs CI CK
PgsD AI FS Pgs CI FS
PgsD_AI SF

PgsD_RI RDI
PgsD_RI REI

PgsD_RI ODI
PgsD_RI OEI
PgsD TT So MI TxTI

Procesos

NR[8][73] (véase la nota 1): La funcion insertard el cédigo TC RDI en una multitrama (9,5 ms)
después de la generacion de peticion de RDI (RI_RDI) en la funciéon sumidero de terminacion de
camino de conexion en cascada. La funcion deja de insertar el cédigo TC RDI en una multitrama
(9,5 ms) después de desaparecida la peticion TC RDI.

NOTA 1 —NRJ[x][y] designa el bit x (x =7,8) del octeto NR de la trama y (y=1 a 76) de la multitrama de
76 tramas.

NRJ5]: La funcion insertard el valor RI_REI en el bit REI de la trama siguiente.

NR|[7][74]: La funcion insertara el c6digo ODI en una multitrama (9,5 ms) después de la generacion
de la peticion de ODI (aODI) en la funciéon sumidero de terminacion de camino de conexidon en
cascada. La funcion deja de insertar el codigo ODI en la primera oportunidad que tenga después de
desaparecida la peticion de ODI.

NRJ6]: La funcion insertard el valor RI_OEI en el bit OEI de la trama siguiente.

NR|[7-8]: La funcion insertara en el canal NR[7-8] con estructura de multitrama:

- la sefial de alineacion de trama (FAS) "1111 1111 1111 1110" en bits FAS de las
tramas 1 a §;

- el identificador de traza TC, recibido a través de MI_TxT]I, en los bits TC-TI de las tramas 9
a72;

- las sefiales TC RDI (NR[8][73]) y ODI (NR[7][74]); y
- "0" en los seis bits reservados de las tramas 73 a 76.

NR[1-4]: EI BIP-8 par se calculara para cada bit n de cada octeto de la trama Pgs entrante precedente
(Pgs_AlI) incluyendo el octeto EM y se comparara con el octeto EM recuperado de la trama actual.
Una diferencia entre los valores de BIP-8 calculados y recuperados se considera una prueba de que
se han producido uno o mas errores en el bloque de célculo, y se insertard en los bits 1 a 4 del
octeto NR (figura 11-62, cuadro 11-43). Si Al SF es verdadero, el codigo "1110" se insertara en los
bits 1 a 4 del octeto NR en lugar del nimero de violaciones BIP-8 entrantes.

NOTA 2 — Cero violaciones BIP-8 detectadas en la sefal entrante de conexion en cascada se codifica con un
codigo IEC no-todos CEROS. Esto permite utilizar este campo IEC en el extremo final de TC como un
diferenciador entre un TC no equipado entrante de VC y TC no equipado.
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Trama t-1 Trama t
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C
Calculo de omparat
IP-8
NR B \—b NR

7 IEC

A 4

BIP-8

T1536310-00

Figura 11-62/G.705 — Calculo e insercion de TC IEC

Cuadro 11-43/G.705 — Generacion de codigo IEC

Numero de

violaciones BIP-8 NR[1] NR[2] NR[3] NR[4]

S|lXX [N |||V~
ol Bl Il el Ren )y Bew iy Bl e 2 (el
(=l el o Bl Bl Bl [ el Rl el Raw]
(=N el N Bl B =R =N R e ]
—_— O = | O~ O ==

EM: La funcién compensara el BIP-8 de la Pgs (en EM) de acuerdo con la siguiente regla:

Puesto que la verificacion de paridad BIP-8 se efectia sobre la Pgs (incluido NR), la escritura en
NR, en PgsD_TT So, influird en el célculo de la paridad en el trayecto Pgs. Si este efecto no se
compensa, un dispositivo que supervise la paridad en el trayecto Pgs dentro de una conexién en
cascada (por ejemplo, un monitor no intrusivo) puede contar incorrectamente los errores. Los bits de
paridad de BIP-8 deben siempre ser coherentes con el estado actual de la Pgs. En consecuencia,
cuando se escribe en NR, se deberd modificar BIP-8 para compensar el cambio introducido en el
valor de NR. Como el valor de BIP-8 en una trama dada refleja una verificacion de paridad
efectuada sobre la trama precedente (incluidos los bits BIP-8 de esa trama), los cambios introducidos
en los bits BIP-8 de la trama precedente deberan considerarse también en la compensacion de BIP-8
para la trama actual. Por consiguiente, para la compensacion de BIP-8 debera utilizarse la siguiente
ecuacion (figura 11-63):

EM[i]'(t) = EM[i](t-1) O EM[1]'(t-1) O NR[i](t-1) O NR[i]'(t-1) O EM[i](t)
Donde:
— EM([i] = el valor EM[1i] existente en la sefial entrante;
— EM][i]' = el nuevo valor EM[i] (compensado);
— NR[i] = el valor NR[i] existente en la sefial entrante;
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— NR[i]' = el nuevo valor escrito en el bit NR[i];

— U = operador O exclusivo;

— t = el tiempo de la trama actual,

— t-1 = el tiempo de la trama precedente.

D

EM{i](t-1)

EM[i](t-1)

EM

trama t-1
entrante

EMIi](t)

EMI]'(t)

EM

EM'

NR'

NRTi](t-1)

trama t-1
saliente

trama t
entrante

EM'

NR'

T1536320-00

tramat
saliente

Figura 11-63/G.705 — Proceso de compensacion de EM[i], i=1 a 8

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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11.5.1.2 Funcion sumidero de terminacion de camino de conexion en cascada Pgs

(PgsD_TT_Sk)

Diagrama

Interfaces
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PgsD_TT Sk MI

PgsD_Al
PgsD_RI_RDI
PgsD_RI_REI
PgsD_RI_ODI
PgsD_RI_OEI
T1536330-00
PgsD_CI

Figura 11-64/G.705 — Diagrama de PgsD_TT Sk

Cuadro 11-44/G.705 — Seiales de entrada y de salida PgsD_TT_Sk

Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D PgsD AI D
Pgs CI CK PgsD_AI CK
Pgs CI FS PgsD_AI FS
Pgs CI_SSF PgsD_AI TSF
PgsD_TT Sk MI ExTI PgsD_AI TSD
PgsD_TT Sk MI AIS Reported PgsD_AI OSF

PgsD_TT Sk MI SSF Reported
PgsD_TT Sk MI RDI Reported
PgsD_TT Sk MI ODI Reported
PgsD_TT_ Sk MI TIMdis

PgsD TT Sk MI DEGM

PgsD TT Sk MI DEGTHR
PgsD_TT Sk MI Isecond
PgsD_TT Sk MI TPmode

PgsD_TT Sk MI cLTC
PgsD_TT_ Sk MI cTIM
PgsD_TT_ Sk MI cUNEQ
PgsD_TT Sk MI cDEG
PgsD_TT_ Sk MI cRDI
PgsD_TT Sk MI cSSF
PgsD_TT Sk MI cODI
PgsD_TT Sk MI cIncAlIS
PgsD_TT Sk MI AcTI
PgsD_RI RDI

PgsD_RI REI

PgsD_RI ODI

PgsD_RI OEI
PgsD_TT Sk MI pN EBC
PgsD_TT Sk MI pF EBC
PgsD_TT Sk MI pN DS
PgsD_TT Sk MI pF DS
PgsD_TT Sk MI pON _EBC
PgsD_TT Sk MI pOF EBC
PgsD_TT Sk MI pON DS
PgsD_TT Sk MI pOF DS
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Procesos

Violaciones TC EDC: La paridad de bit par se calculard para cada bit n de cada octeto de la Pgs
precedente y se comparara con el bit n de EM recuperado de la trama actual (n=1 a 8 inclusive). Una
diferencia entre los valores EM calculados y recuperados se considerard una prueba de que se han
producido uno o mads errores en el bloque de calculo (nON_B). La magnitud (valor absoluto) de la
diferencia entre este numero de errores calculado y el nimero de errores escrito en el IEC (véase el
cuadro 11-45) en la fuente de terminacion de camino se utilizara para determinar la caracteristica de
error de la conexion en cascada para cada Pgs transmitida (figura 11-65). Si la magnitud de esta
diferencia es igual o mayor que uno, se ha detectado un bloque TC erroneo (nN_B). Si se detectaron
uno o mas errores en el bloque de célculo, se declarard un bloque Pgs con errores (nON_B).

NOTA 1 —Tanto los datos EM como el codigo IEC leidos en la trama actual se aplican a la trama precedente.

Cuadro 11-45/G.705 — Interpretacion del codigo IEC

NRUL | ONRIL | ONRB | SR g (g Tec
0 0 0 0 0 errores
0 0 0 1 1 error
0 0 1 0 2 errores
0 0 1 1 3 errores
0 ! 0 0 4 errores
0 ! 0 1 5 errores
0 ! 1 0 6 errores
0 ! 1 1 7 errores
! 0 0 0 8 errores
! 0 0 1 0 errores
! 0 1 0 0 errores
! 0 1 1 0 errores
! ! 0 0 0 errores
! ! 0 1 0 errores
! ! 1 0 0 errores

! ! 1 1 0 errores
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Trama t-1 Trama t
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Bloque
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errores
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Figura 11-65/G.705 — Calculo y comparacion de PgsD y Pgs BIP-8

NR[1-4]: La funcién extraeré el cédigo de errores de entrada (IEC, incoming error code). Aceptara
el codigo recibido sin ulterior procesamiento.

NR[7-8][9-72]: El identificador de traza de camino recibida RXTI se recuperard de la tara de
identificador de traza de camino de conexion en cascada y se pondra a disposicion como AcTI para
fines de gestion de red. El proceso de aceptacion se efectuard como se especifica en 6.2.2.2/G.806.
El proceso de deteccion de discordancia se especificard mas adelante.

NR[1-4]: La funcion extraerd el codigo AIS entrante.

NR|[5], NR[8][73]: La informacion transportada en los bits REI, RDI del octeto NR se extraerd para
permitir el mantenimiento unilateral de un camino de conexion en cascada bilateral. REI (nF_B) se
utilizara para supervisar la caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision, y RDI se
utilizara para proporcionar informacion sobre el estado del receptor distante. Un "1" indica un estado
de Indicacion de defecto distante, y un "0" indica el estado de funcionamiento normal.

NR[6], NR[7][74]: La informacién transportada en los bits OEI, ODI del octeto NR, se extraera para
permitir el mantenimiento unilateral (intermedio) de una Pgs que sale del camino de conexion en
cascada. El OEI (nOF _B) se utilizaré para supervisar la caracteristica de error del sentido opuesto de
transmision, y el ODI se utilizard para proporcionar informacion sobre el estado del receptor
distante. Un "1" indica un estado de indicaciéon de defecto saliente, y un "0" indica el estado de
funcionamiento normal.

NR[7-8] — Alineacion de multitrama: La funcion efectuara una alineacion de multitrama sobre los
bits 7 y 8 del octeto NR para recuperar las sefiales TTI, RDI, y ODI transportadas en los bits de la
multitrama. Para encontrar la alineacion de multitrama se busca el esquema "1111 1111 1111 1110"
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en los bits 7 y 8 del octeto NR. La sefal deberd comprobarse continuamente para determinar su
alineacion con respecto a la posicion de comienzo de multitrama supuesta.

Se considera que se ha perdido la alineacion de trama [y que se ha pasado al estado fuera de
multitrama (OOM)] cuando se detectan dos FAS erroneas consecutivas (esto es = 1 error en cada
FAS).

Se considera que se ha recuperado la alineaciéon de trama (y que se ha pasado al estado En
multitrama (IM)) cuando se encuentra una FAS sin errores.

NR: La funcion terminara el canal NR insertando un esquema todos CEROS.

EM: La funcién compensara la Pgs BIP-8 en el octeto EM de acuerdo con el algoritmo definido en
PgsD TT So.

Defectos

TC no equipada (dUNEQ):

La funcion detectara una condicion de conexidon en cascada no equipada (UNEQ, unequipped
tandem connection) supervisando el octeto NR en busqueda del codigo "00000000". El defecto no
equipado (dUNEQ) se detectara si cinco tramas Pgs consecutivas contienen el esquema "0000 0000"
en el octeto NR. El defecto dUNEQ se eliminara si en el octeto NR de cinco tramas consecutivas se
detecta un esquema diferente de "0000 0000".

Pérdida de la conexion en cascada (dLTC):

La funcion detectard la presencia/ausencia de la tara de conexion en cascada en el octeto NR
evaluando la sefial de alineacion de multitrama en los bits 7 y 8 del octeto NR. El defecto pérdida de
conexion en cascada (dLTC, loss of tandem connection defect) se detectard si el proceso de
alineacion de multitrama se encuentra en el estado OOM. El dLTC se eliminaré si el proceso de
alineacion de multitrama se encuentra en el estado IM.

Conectividad de TC (identificador de traza) (dTIM):

La funcion detectard una condicion de conexion defectuosa de TC supervisando el identificador de
traza de TC. El defecto discordancia de identificador de traza (dTIM, trace identifier mismatch
defect) se detectara y eliminard en un periodo maximo de 1 s en ausencia de errores de bit.

El proceso de deteccion de defectos y su funcionamiento en presencia de errores de bit quedan en
estudio.

El defecto se suprimira durante la recepcion de SSF.
Sera posible inhabilitar la deteccion del defecto discordancia de identificador de traza (TIMdis).
Degradacion de la serial TC (dDEG, TC signal degrade):

La funcion detectara una condicion de defecto degradacion de la senal TC supervisando las
violaciones de TC BIP-8. El algoritmo se ajustard a 6.2.3/G.806.

Defecto distante TC (dRDI, TC remote defect indication):

La funcién detectara una condicion de defecto de indicacion de defecto distante TC supervisando la
sefial TC RDI. El algoritmo se ajustard a 6.2.6.3/G.806.

Defecto Indicacion de defecto Pqs saliente distante TC (dODI, TC remote outgoing Pqs defect):

La funcion detectard una condicion de defecto indicacion de defecto Pgs saliente distante TC
supervisando la sefial TC ODI. El algoritmo se ajustara a 6.2.6.3/G.806.
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AIS entrante (dIncAIS, incoming AIS):

La funcion detectard una condicion entrante de la conexidon en cascada supervisando los bits IEC del
octeto NR en busqueda del codigo "1110". Si cinco tramas consecutivas contienen el esquema
"1110" en los bits IEC, se detectara el defecto dIncAIS. Se eliminara el defecto dIncAlS si en cinco
tramas consecutivas se detecta cualquier esquema diferente de "1110" en los bits IEC.

NOTA 2 —Los bits 1 a 4 del octeto NR soportan dos aplicaciones: transporte de la informacion de error
entrante (cuadro 11-45) y transporte de la informacion AIS entrante al extremo final de la TC. Los codigos
0000 a 1101, 1111 significan que IncAlS es falso; el codigo 1110 significa que IncAlIS es verdadero.

Acciones consiguientes

La funcion efectuard las acciones consiguientes que se indican a continuacion (véase 6.3/G.806):
aAlIS < dUNEQ o dTIM o dLTC

aTSF < CI_SSF o dUNEQ o dTIM o dLTC

aTSD ~ dDEG

aRDI < CI_SSF o dUNEQ o dTIM o dLTC

aREl ~ nN B

aODI «~ CI_SSF o dUNEQ o dTIM o dIncAIS o dLTC

aOEI ~ nON B

aOSF <~ CI_SSF o dUNEQ o dTIM o dLTC o dIncAIS

La funcion insertara la sefial todos UNOS (AIS) dentro de los 250 ps siguientes a la generacion de la
peticion de AIS (aAlS), y dejara de insertarla dentro de los 250 pUs que siguen a la desaparicion de la
peticion de AIS.

Correlacion de defectos

La funcion efectuard las siguientes correlaciones de defectos (véase 6.4/G.806):
cUNEQ ~ MON y dUNEQ

cLTC ~ MON y (no dUNEQ) ydLTC

cTIM —~ MON y (no dUNEQ) y (no dLTC) y dTIM

cDEG —~ MON vy (no dTIM) y (no dLTC) y dDEG

cSSF ~ MON y CI_SSF y SSF reported

cRDI ~ MON y (no dUNEQ) y (no dTIM) y (no dLTC) y dRDI y RDI_Reported
cODI ~ MON y (no dUNEQ) y (no dTIM) y (no dLTC) y dODI y ODI_Reported

cIncAIS — MON y dIncAIS y (no CI_SSF) y (no dLTC) y (no dTIM) y AIS_reported

Sera facultativo informar SSF como una causa de averia. Su utilizaciéon se controla por medio del
parametro SSF_Reported. El valor por defecto serd SSF_Reported = falso.

Sera facultativo informar RDI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por medio del
parametro RDI Reported. El valor por defecto serda RDI_Reported = falso.

Sera facultativo informar ODI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por medio del
parametro ODI_Reported. El valor defecto sera ODI_Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento

Para cada periodo de un segundo se efectuaran cuentas sobre los siguientes pardmetros de la
caracteristica de error de la TC (véase 6.5/G.806):

pN_DS ~ aTSFodEQ
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pF DS ~ dRDI

pN EBC ~ 2nN B

pF EBC ~ 2nF B

pON DS ~ aODIodEQ
pOF DS ~ dODI

pON EBC ~ 2nON B
pOF EBC ~ 2nOF B

pN _EBC y pN DS no representan el soporte efectivo de la supervision de la calidad de
funcionamiento dentro de un equipo. Para ello, estas sefiales pN_DS/pN_EBC deberan conectarse a
funciones de supervision de la calidad de funcionamiento dentro de la funcion de gestién de
elementos. Lo mismo debe decirse en cuanto a las sefiales de extremo distante pF EBC y pF DSy a
las sefiales pPON_EBC/pON_DS, pOF EBC/pOF_DS.

11.5.1.3 Funcion sumidero de terminacion de camino no intrusiva de conexion en cascada Pgs
(PgsDm_TT_Sk)

Diagrama

PgsD_AI TSF
PgsD_AI TSD
A

PgsDm_TT Sk MI

T1536350-00
Pgs CI

Figura 11-66/G.705 — Diagrama de PgsDm_TT_Sk
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Interfaces

Cuadro 11-46/G.705 — Seiales de entrada y de salida PgsDm_TT_Sk

PgsDm_TT Sk MI ExTI

PgsDm_TT Sk MI SSF Reported
PgsDm_TT Sk MI RDI Reported
PgsDm_TT Sk MI ODI Reported

Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D PgsD_AI TSF
Pgs CI CK PgsD_AI TSD
Pgs CI FS PgsDm_TT Sk MI cLTC
Pgs CI_SSF PgsDm_TT Sk MI c¢TIM

PgsDm_TT Sk MI cUNEQ
PgsDm_TT Sk MI c¢cDEG
PgsDm_TT Sk MI cRDI
PgsDm_TT Sk MI cSSF

PgsDm_TT Sk MI TIMdis
PgsDm TT Sk MI DEGM
PgsDm TT Sk MI DEGTHR
PgsDm_TT Sk MI Isecond
PgsD_TT Sk MI TPmode

PgsDm_TT Sk MI cODI
PgsDm_TT Sk MI AcTI
PgsDm_TT Sk MI pN _EBC
PgsDm_TT Sk MI pF EBC
PgsDm_TT Sk MI pN DS
PgsDm_TT Sk MI pF DS
PgsDm_TT Sk MI pOF EBC
PgsDm_TT Sk MI pOF DS

Procesos

Esta funcion puede utilizarse para efectuar lo siguiente:

1) mantenimiento unilateral de la TC mediante supervision en un nodo intermedio, utilizando
informacion distante (RDI, REI);

2) ayudar a la localizacion de averias en un camino de TC supervisando defectos de extremo
cercano;

3) supervision de la calidad de funcionamiento de la Pgs en el punto de egreso de la TC (salvo
para defectos de conectividad antes de la TC ) utilizando informacion saliente distante (ODI,
OEI).

Violaciones de TC EDC: La paridad de bit par se calculara para cada bit n de cada octeto de la Pgs
precedente y se comparara con el bit n de EM recuperado de la trama actual (n=1 a 8 inclusive). Una
diferencia entre los valores EM calculados y recuperados se considerard una prueba de que se han
producido uno o mas errores en el bloque de calculo (nON_B). La magnitud (valor absoluto) de la
diferencia entre este numero de errores calculado y el nimero de errores escrito en el IEC (véase el
cuadro 11-45) en la fuente de terminacion de camino se utilizara para determinar la caracteristica de
error de la conexion en cascada para cada Pgs transmitida (figura 11-65). Si la magnitud de esta
diferencia es igual o mayor que uno, se ha detectado un bloque TC con errores (nN_B). Véase
PgsD TT_Sk. Si se detectaron uno o mas errores en el bloque de célculo, se declarard un bloque Pgs
con errores (nON_B).

NR[1-4]: La funcion extraera el codigo de errores de entrada (IEC). Aceptard el codigo recibido sin
ulterior procesamiento.

NR|[7-8][9-72]: El identificador de traza de camino recibido RxTI se recuperara de la tara de
identificador de traza de camino de conexion en cascada y se pondra a disposicion como AcTI para
fines de gestion de red. El proceso de aceptacion se efectuard como se especifica en 6.2.1.4/G.806.

NR[1-4]: La funcion extraerd el codigo AIS entrante.

NR|[5], NR[8][73]: La informacioén transportada en los bits REI, RDI del octeto NR se extraerd para
permitir el mantenimiento unilateral de un camino de conexion en cascada bilateral. REI (nF_B) se
utilizara para supervisar la caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision, y RDI se
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utilizara para proporcionar informacion sobre el estado del receptor distante. Un "1" indica un estado
de indicacion de defecto distante, y un "0" indica el estado de funcionamiento normal.

NR][6], NR[7][74]: La informacién transportada en los bits OEI, ODI del octeto NR, se extraera para
permitir el mantenimiento unilateral (intermedio) de una Pgs que egresa del camino de conexion en
cascada. El OEI (nOF _B) se utilizaré para supervisar la caracteristica de error del sentido opuesto de
transmision, y el ODI se utilizard para proporcionar informacion sobre el estado del receptor
distante. Un "1" indica un estado de indicaciéon de defecto saliente, y un "0" indica el estado de
funcionamiento normal.

NR|[7-8] — Alineacion de multitrama: La funcion efectuara una alineacion de multitrama sobre los
bits 7 y 8 del octeto NR para recuperar las sefiales TTI, RDI, y ODI transportadas en los bits de la
multitrama. Para encontrar la alineacion de multitrama se busca el esquema "1111 1111 1111 1110"
en los bits 7 y 8 del octeto NR. La sefal deberd comprobarse continuamente para determinar su
alineacion con respecto a la posicidon de comienzo de multitrama supuesta.

Se considera que se ha perdido la alineacion de trama [y que se ha pasado al estado fuera de
multitrama (OOM)] cuando se detectan dos FAS erroneas consecutivas (esto es, uno o mas errores
en cada FAS).

Se considera que se ha recuperado la alineacion de trama [y que se ha pasado al estado en multitrama
(IM)] cuando se encuentra una FAS sin errores.

Defectos

TC no equipada (dUNEQ):

La funcion detectard una condicion de conexioén en cascada no equipada (UNEQ) supervisando el
octeto NR en busqueda del cédigo "00000000". El defecto no equipado (dUNEQ) se detectara si
cinco tramas Pgs consecutivas contienen el esquema "0000 0000" en el octeto NR. El defecto
dUNEQ se eliminard si en el octeto NR de cinco tramas consecutivas se detecta un esquema
diferente de "0000 0000".

Pérdida de la conexion en cascada (dLTC):

La funcion detectard la presencia/ausencia de la tara de conexion en cascada en el octeto NR
evaluando la sefial de alineacion de multitrama en los bits 7 y 8 del octeto NR. El defecto pérdida la
conexion en cascada (ALTC) se detectard si el proceso de alineacion de multitrama se encuentra en el
estado OOM. El dLTC se eliminard si el proceso de alineacion de multitrama se encuentra en el
estado IM.

Conectividad de TC (identificador de traza) (dTIM):

La funcion detectard una condicion de conexion defectuosa de TC supervisando el identificador de
traza de TC. El defecto discordancia de identificador de traza (dTIM) se detectara y eliminard en un
periodo maximo de 1 s en ausencia de errores de bit.

El proceso de deteccion de defectos y su funcionamiento en presencia de errores de bit quedan en
estudio.

El defecto se suprimira durante la recepcion de SSF.
Sera posible inhabilitar la deteccion del defecto discordancia de identificador de traza (TIMdis).
Degradacion de la serial TC (dDEG):

La funciéon detectara una condicion de defecto degradacion de la sefal TC supervisando las
violaciones de TC BIP-8. El algoritmo se ajustara a 6.2.3/G.806.
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Defecto distante TC (dRDI):

La funciéon detectard una condiciéon de defecto indicacion de defecto distante TC supervisando la
sefial TC RDI. El algoritmo se ajustard a 6.2.6.3/G.806.

Defecto Pqs saliente distante TC (dODI):

La funcién detectard una condicion de defecto indicacion de defecto Pgs saliente distante TC
supervisando la sefial TC ODI. El algoritmo se ajustard a 6.2.6.3/G.806.

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI _SSF o dUNEQ o dTIM o dLTC
aTSD ~ dDEG

Correlacion de defectos

La funcion efectuaré las siguientes correlaciones de defectos (véase 6.4/G.806):
cUNEQ ~ MON y dUNEQ

cLTC ~ MON y (no dUNEQ) y dLTC

cTIM —~ MON y (no dUNEQ) y (no dLTC) y dTIM

cDEG —~ MON vy (no dTIM) y (no dLTC) y dDEG

cSSF ~ MON y CI_SSF y SSF reported

cRDI ~ MON y (no dUNEQ) y (no dTIM) y (no dLTC) y dRDI y RDI_reported
cODI ~ MON y (no dUNEQ) y (no dTIM) y (no dLTC) y dODI y ODI_Reported

Sera facultativo informar SSF como una causa de averia. Su utilizaciéon se controla por medio del
parametro SSF_Reported. El valor por defecto serd SSF_Reported = falso.

Sera facultativo informar RDI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por medio del
parametro RDI Reported. El valor por defecto serda RDI_Reported = falso.

Seré facultativo informar ODI como una causa de averia. Su utilizacion se controla por el parametro
ODI_Reported. El valor por defecto serda ODI_Reported = falso.

Supervision de la calidad de funcionamiento

Para cada periodo de un segundo se efectuaran cuentas sobre los siguientes pardmetros de la
caracteristica de error de la TC (véase 6.5/G.806):

pN_DS ~ aTSF o dEQ
pF DS ~ dRDI

pN EBC ~ 2nN B

pF EBC ~ 2ZnF B

pOF DS ~ dODI

pOF EBC ~ 2nOF B
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11.5.2 Funciones de adaptacion de conexion en cascada Pgs

11.5.2.1 Funcion fuente de adaptacion de conexion en cascada Pgs a Pgs (PgsD/Pgs_A_So)

Diagrama

Interfaces

Procesos

Pgs_CI

Figura 11-67/G.705 — Diagrama de PgsD/Pgs_A_So

Cuadro 11-47/G.705 — Seiales de entrada y de salida PgsD/Pgs_A_So

PgsD/Pgs < Pgs_TI

l T1536360-00

PgsD Al

Entrada(s) Salida(s)
Pgs CI D PgsD AI D
Pgs CI CK PgsD AI CK
Pgs CI FS PgsD AI FS
Pgs CI_SSF PgsD_AI SF
Pgs TI CK

NOTA 1 — La funcién no tiene medios para verificar la existencia de una conexion en cascada, dentro de la
sefial entrante. No estan soportadas conexiones en cascada anidadas.

La funcion reemplazaré la senal Pgs entrante (Pgs_CI) por una trama Pgs generada localmente con
octetos FA1 y FA2 validos y todos UNOS para todos los demds octetos (esto es, se pasa al estado

"holdover") si se recibe una Pgs todos UNOS (AIS) Pgs (esto es, si CI_SSF es verdadero).

NOTA 2 — El comienzo de trama local se genera con la temporizacion Pgs_TI.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes
Al SF ~ CI_SSF

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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11.5.2.2 Funcion sumidero de adaptacion de conexion en cascada Pgs a Pgs (PgsD/Pgs_A_Sk)

Diagrama
Pgs_CI
PgsD/Pgs
T T1536370-00
PgsD_Al
Figura 11-68/G.705 — Diagrama de PgsD/Pgs_A_Sk
Interfaces
Cuadro 11-48/G.705 — Seiales de entrada y de salida PgsD/Pgs_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
PgsD AI D Pgs CI D
PgsD AI CK Pgs CI CK
PgsD_AI FS Pgs CI FS
PqsD_AI OSF Pqs_CI_SSF
Procesos

La funcion restablecera la condicion de comienzo de trama no valido (esto es, aSSF de
salida = verdadero) si tal condicion existia a la entrada de la conexioén en cascada.

NOTA — Ademas, la condicion de comienzo de trama no valido se activa cuando se produce una condiciéon de
defecto de conectividad de la conexion en cascada que provoca la insercion de la sefial todos UNOS (AIS) en
la PgsD_TT_Sk.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS ~ AI OSF
aSSF —~ AI OSF

La funcion insertard la sefial todos UNOS (AIS) dentro de los 250 Us que siguen a la generacion de
la peticion de AIS (aAlS), y dejara de insertarla dentro de los 250 Us que siguen a la desaparicion de
la peticion de AIS.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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12 Funciones de capa de trayecto P12s

SD _CI
P12s-LC

POX_CI SD CI Avp_CI P0-31c_CI P12s TI P0-31c_CI Avp CI SD CI POX _CI

l RS | T i [ oer ]

P12s/POX «\ P125/SD-x-y &\ P12s/Avp [\ P12s/P0-31c \P12sP031c/  \ Pl2sAvp / \ Pl2sSDxy / '\ P12s/POX

T1536380-00

P12s CI P12s CI

Figura 12-1/G.705 — Funciones atomicas P12s
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CP de capa P12s

La CI en este punto es una sefial sincrona a 2 048 kbit/s estructurada en octetos como se especifica
en UIT-T G.704 con temporizacion de bit codireccional y la informacién de comienzo de trama FS.
La CI esté estructurada:

- sea como una trama (basica) con una longitud de 2 X 256 bits con una tara de trama de
2 x 8 bits que contiene una FAS, RDI (A bit), e informacidn caracteristica de usuario (bits S;
Y Sa);

- sea como una (multi)trama con una longitud de 16 x 256 bits con una tara de trama de
16 x 8 bits que contiene una FAS, CRC-4 MFAS, codigo CRC-4, RDI (bit A), REI (bit E),
informacidn caracteristica de usuario (S, bits), y (facultativamente) un canal de mensajes de
estado de sefializacion.

Las siguientes figuras 12-2, 12-4 y 12-5 representan las estructuras de trama bdasica, multitrama y
tara.

AP de capa P12s

La sefal transportada por una P12s serd determinada por la aplicacion de la capa de cliente. Son
senales tipicas:

— una sefial a 1984 kbit/s P0-31c CI de contenido no especificado (que se transferird
transparentemente);

— una sefal de tren de células ATM a 1920 kbit/s como se especifica en UIT-T G.804.

NOTA 1 — Existen muchas mas composiciones de sefiales, que no se tratan en esta version de la presente
Recomendacion.

La Al puede contener, ademas:

— un mensaje de estado de sincronizacion (SSM, synchronization status message) de 4 bits,
ubicado en uno de los cinco bits S,. Esta interfaz se utiliza para transferir informacion de
sincronizacion de temporizacion;

— una sefial POX_ CI.

La figura 12-1 muestra que mas de una funcion de adaptacion existentes en esta capa P12s pueden
conectarse a un punto de acceso P12s. En el caso de las funciones fuente de adaptacion, solo se
permite activar una de ellas. Para esta fuente activada, el acceso al punto de acceso por otras
funciones fuente de adaptacion debe ser denegado. A diferencia de lo referente al sentido de
transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse conjuntamente.
Esto puede provocar que se detecten e informen averias (por ejemplo, cLOF). Para evitar esto, puede
desactivarse una funcion sumidero de adaptacion.

NOTA 2 — Si una sola funcion de adaptacion esta conectada al AP, sera desactivada. Si una o mas funciones
de otro tipo estan conectadas al mismo AP, una de las funciones de este conjunto estara activa.

TSO | Si | FAS
TS1

: Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31
TSO| Si | 1 | A |Sa4]sas5]|Sa6|sa7|sas
TS1

: Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31

Figura 12-2/G.705 — Estructura de tara de trama basica de la sefial P12s_CI_D
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TS0

TSI

TS31

Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

TSO |

| Sa4 | sas | sa6 | Sa7 | sa8

TSI

TS31

Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

Figura 12-3/F.705 — Estructura de tara de trama basica de la sefial P12s_AI D

TSO | C1 FAS TSO| C1 FAS
Trama TSI Trama TS1
0 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 8 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAs| 1 | A [Sa41[Sa51[Sa61]Sa71]Sas1 TSO[MFAS| 1 | A [Sa41]Sa51]Sa61]Sa71]Sas1
Trama TSI Trama TSI
1 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 9 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C2 FAS TSO| C2 FAS
Trama TSI Trama TSI
2 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 10 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAS| 1 | A [Sa42]Sa52]Sa62]Sa72]Sa82 TSO[MFAS| 1 | A |Sa42|Sa52]Sa62]Sa72[Sa82
Trama TSI Trama TSI
3 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 11 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C3 FAS TSO| C3 FAS
Trama TSI Trama TS1
4 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 12 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAS| 1 | A [Sa43]Sas53Sa63]Sa73]Sa83 TSO| E | 1 | A [Sa43|Sa53]Sa63]Sa73]Sa83
Trama TSI Trama TS1
5 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 13 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C4 FAS TSO| C4 FAS
Trama TSI Trama TS1
6 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 14 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAS| 1 | A [Sa44|Sa54|Sa64]Sa74[Sag4 TSO| E | 1 | A [Sad4Sa54]Sa64]Sa74]Sas4
Trama TSI Trama TS1
7 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 15 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31

Figura 12-4/G.705 — Estructura de multitrama CRC-4 de la sefial P12s_CI_D
(con estructura Sa de codigo de 4 bits)
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TS0 | C1 FAS TS0| Cl FAS
Trama TSI Trama TSI
0 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 8 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TSO [MFAS| 1 | A | Sa4 [Sa5 | Sa6 [ Sa7 | Sa8 TSO[MFAS| 1 | A | Sa4 [ Sa5 | Sa6 | Sa7 | Sa8
Trama TSI Trama TSI
1 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 9 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C2 FAS TS0| C2 FAS
Trama TSI Trama TSI
2 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 10 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAS| 1 | A | Sa4 | Sa5 | Sa6 | Sa7 | Sa8 TSO[MFAS| 1 | A | Sad | Sa5 ] Sa6 | Sa7 [ Sa8
Trama TSI Trama TSI
3 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 11 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C3 FAS TS0| C3 FAS
Trama TSI Trama TSI
4 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 12 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAs| 1 | A | Sa4 | Sa5 | Sa6 | Sa7 [ Sa8 TSO| E | 1 | A |Sad4|sa5]sa6]sa7]sa8
Trama TSI Trama TS1
5 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 13 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 | C4 FAS TSO| C4 FAS
Trama TSI Trama TS1
6 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 14 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31
TS0 [MFAS| 1 | A | Sa4 | Sa5 | Sa6 | Sa7 | Sa8 TSO| E | 1 | A |Sad|Sa5]sa6]|Sa7]sa8
Trama TSI Trama TSI
7 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos) 15 Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TS31 TS31

Figura 12-5/G.705 — Estructura de multitrama CRC-4 de la sefial P12s_CI_D
(sin estructura Sa de codigo de 4 bits)
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Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

| | |Sa41[Sas51[Sa61[Sa71 [Sas1

Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

| | |Sa42[Sas52[Sa62[Sa72 [Sa82

Cabida util a 2 048 kbit/s (31 octetos)

Cabida 1til a 2 048 kbit/s (31 octetos)

| | |Sa43 [Sas53[Sa63[Sa73 [Sa83

Cabida 1til a 2 048 kbit/s (31 octetos)

Cabida ttil a 2 048 kbit/s (31 octetos)

| | |Sa44|Sa54|Sa64|Sa74|Sa84

TSO

Trama TSI
0

TS31

TSO

Trama TSI
1

TS31

TSO

Trama TSI
2

TS31

TSO

Trama TSI
3

TS31

TSO

Trama TSI
4

TS31

TSO

Trama TSI
5

TS31

TSO

Trama TSI
6

TS31

TSO

Trama TSI
7

TS31

Cabida ttil a 2 048 kbit/s (31 octetos)

Figura 12-6/G.705 — Estructura de S, de 4 bits en '"submultitrama CRC-4"

12.1 Funciones de conexion P12s

La descripcion genérica de la funcion de conexion se presenta en 5.6.1/G.806.

de la sefial P12s AI D
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12.2 Funciones de terminacion de camino P12s

12.2.1 Fuente de terminacion de camino P12s P12s TT_ So

Diagrama
P12s Al
P12s RI_RDI
P12s TT So MI ——— P12s RI REI
T1536390-00
P12s CI
Figura 12-7/G.705 — Diagrama de P12s_TT_So
Interfaces
Cuadro 12-1/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12s TT So
Entrada(s) Salida(s)
P12s Al D P12s CI D
P12s Al CK P12s CI CK
P12s_Al FS P12s_CI_FS
P12s_Al MFS
P12s Al AlSinsert
P12s_RI_RDI
P12s_RI_REI
P12s_TT So MI_CRC4mode
Procesos

Esta funcion afiade a la P12s Al la informacion RDI, la sefial de alineacion de trama, la sefial de
alineacion de multitrama CRC-4, el c6digo CRC-4, e informacion REI introduciéndolas en la tara de
trama. La tara de trama se define en UIT-T G.704 [3].

A: Este bit representa el status defecto de la P12s_ TT Sk asociada. La indicaciéon RDI se pondra a
"I" al activarse P12s RI RDI, en un plazo de 5 ms, lo que serda determinado por la funcion
P12s TT Sk asociada y se pondra a "0" en un plazo de 5 ms al suprimirse P12s RI RDI.

NOTA 1 — Los componentes de equipos "viejos" y "nuevos" disefiados antes de la presente Recomendacion
podrén cumplir un plazo de 100 ms o menos, en lugar de 5 ms. Para algunas aplicaciones en las que este plazo
no es critico puede aceptarse un valor maximo de 100 ms.

FAS — Serial de alineacion de trama (FAS): La funcidn insertara la sefal de alineacion de trama a
2048 kbit/s "0011011" en los bits 2 a 8 de TSO en tramas pares, y "1" en el bit 2 de TSO en tramas
impares como se define en la Recomendacion UIT-T G.704.

Si— Intervalo de tiempo (TimeSlot) 0, bit 1: Si CRC4mode es OFF, la funcion insertara "1" en el
bit 1 de TimeSlot 0. Si CRC4mode es ON o AUTO, la funcidon generard la multitrama CRC-4 y
efectuara los procesos MFAS, bit E y procesos C1C2C3C4 como se define mas adelante.
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NOTA 2 —La sefial P12s TT So MI _CRC4mode sera la misma sefial utilizada en la funciéon sumidero de
adaptacion asociada (<server>/P12s_A_Sk) para satisfacer UIT-T G.704.

Si— MFAS — Seiial de alineacion de multitrama CRC-4: La funcidon insertara la sefial de alineacion
de multitrama CRC-4 "001011" en el bit 1 de TSO en las tramas 1,3,5,7,9,11 de la multitrama CRC-4
de 16 tramas como se define en UIT-T G.704.

Si— E: Se generan dos bits E para cada multitrama CRC-4. Cualquier bit E se pondrd a "1", a menos
que RI REI (de la funcion P12s TT Sk asociada) sea verdadero. Para cada valor RI REI que es
VERDADERO, se pondra a "0" uno de los bits E en un plazo de un segundo tras la recepcion de
RI_REI

Si— C1C2C3Cy4: La funcion calcularéd el valor de cédigo CRC-4 de la sefial a 2 Mbit/s como se
especifica en 2.3.3.5/G.704. El valor calculado se insertard en los bits C; a C4 de la siguiente
submultitrama.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes
aAIS ~ AI AlSinsert

Al activarse aAlS la funcion presentard a la salida una senal todos UNOS (AIS) comprendida en la
gama de 2048 kbit/s + 50 ppm, en un plazo de 250 ps; al desactivarse aAlS la funcion presentara a la
salida datos normales en un plazo de 250 ps.

NOTA 3 —Si AI_AlSinsert no estd conectada, se supone que Al _AlSinsert est4 inactiva, y no se presentard a
la salida la sefal todos UNOS (AIS).

NOTA 4 — Puede utilizarse una interfaz E12 a 2 Mbit/s para transferir informacién de sincronizacion de
temporizacion. Si la sefial no soporta el mensaje de estado de sincronizacion (SSM) debe suprimirse [esto es,
se insertara todos UNOS (AIS)] cuando la fuente de temporizacion para la sincronizacion tenga un nivel de
calidad inferior o igual que un nivel minimo previsto. Se utiliza la funciéon P12s/SD_A So para controlar la
insercion de AIS mediante la sefial Al AlSinsert, si se requiere. La especificacion completa se presenta en
UIT-T G.781.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.2.2 Sumidero de terminacion de camino P12s P12s_TT_ Sk

Diagrama

P12s Al

P12s RI RDI

P12s TT So MI P12s RI REI

T1536400-00
P12s CI

Figura 12-8/G.705 — Diagrama de P12s_TT Sk
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Interfaces

Cuadro 12-2/G.705 — Sefales de entrada y de salida P12s TT_Sk

Entrada(s) Salida(s)

P12s CI D P12s A1 D
P12s CI CK P12s Al CK
P12s CI FS P12s AI FS
P12s CI MFS P12s Al MFS
P12s CI SSF P12s Al TSF
P12s C1 MFP P12s Al TSD

P12s Al MFP
P12s TT Sk MI TPmode P12s RI RDI
P12s TT Sk MI SSF Reported P12s RI REI

P12s TT Sk MI RDI Reported
P12s TT Sk MI DEGM

P12s TT Sk MI DEGTHR

P12s TT Sk MI 1second

P12s TT Sk MI CRC4mode

P12s TT Sk MI cSSF
P12s TT Sk MI c¢DEG
P12s TT Sk MI cRDI
P12s TT Sk MI RNCI
P12s TT Sk MI MFP

P12s TT Sk MI pN EBC
P12s TT Sk MI pN DS
P12s TT Sk MI pF EBC
P12s TT Sk MI pF DS

Procesos

Esta funcion supervisa una P12s en busqueda de errores, y recupera el estado de terminacion de
trayecto. Extrae los bits de tara independientes de la cabida util (C1C2C3C4, A, E), de la CI de la
capa P12s, y presenta a la salida P12s_Al.

FAS: Los bits FAS de cada doble trama recibida se comparan con su valor esperado "0011011". Si
CI_MFP es FALSO, la diferencia se considera una prueba de que se han producido uno o mas
errores (nN_B) en el bloque.

C1C2C3C4: Si CI_MFP es VERDADERO, se calcula CRC-4 para cada bit de la submultitrama P12s
precedente y se compara con los bits C;CyC3Cy4 recuperados de la actual submultitrama. Una
diferencia entre los valores C1CyC3C4 calculados y recuperados se considera una prueba de que se
han producido uno o mas errores (nN_B) en el bloque de calculo.

A, E: La informacion transportada en los bits A y E (RDI, REI) se extrae para permitir el
mantenimiento unilateral de un camino (trayecto) bidireccional. La REI se utiliza para supervisar la
caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision, y la RDI proporciona informacion sobre
el estado del receptor distante. Un bit fijado a "1" indica un estado RDI, y "0" indica estado de
funcionamiento normal. Si CI_ MFP es FALSO, nF B se fija a "0". Si CI MFP es VERDADERO,
cada bit E fijado a "0" es una indicacion de nF_B. El proceso de aplicacién se describe en el
apéndice 11/G.806 [10].
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MEP DEG —— dDEG
SSF
EDCV
—>» (Violaciones >
CRC4) ‘
i N EBC |— pN EBC
"EDCV" ‘
(Error FAS)
T1536410-00

Figura 12-9/G.705 — Procesamiento de dDEG y pN_EBC relacionado con CI_MFP

Defectos
La funcion detectara el defecto dRDI de acuerdo con lo especificado en 6.2.6.3/G.806.

La funcion detectard el defecto dDEG como se especifica en 6.2.3/G.806 para una distribucion de
errores en rafagas con las siguientes extensiones (figura 12-9): el proceso Violacion de codigo de
deteccion de errores (EDCV, error detection code violation) supondrd que se producen "cero"
violaciones EDCV en la sefal entrante si CI MFP es FALSO, y dDEG debe suprimirse cuando
CI_MFP es FALSO.

NOTA 1 — La forma precisa en que se efectua la cuenta de N_EBC durante el segundo de la transicion en la
que el valor de MFP cambia, no esta definido en esta Recomendacion .

La funcidon detectara un status del generador/detector de multitrama CRC-4 (MI_RNCI) si
(pF_EBC >990 y pF DS = falso) durante cinco segundos consecutivos. El status MI_RNCI se
suprimird si (pF_EBC <990 o pF_DS = verdadero) durante cinco segundos consecutivos.

NOTA 2 — Este defecto solo estd definido cuando el proceso de alineacion de trama en la funcion
<server>/P12s A Sk asociada en el modo de interfuncionamiento CRC4 automatico (CRC4mode es AUTO).

NOTA 3 —La sefial P12s TT Sk MI CRC4mode debe ser la misma utilizada en la funcion sumidero de
adaptacion asociada (<server>/P12s A Sk).

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

aRDI ~ CI SSF

aTSD ~ dDEG

aREl < nN B o (no CI_MFP)

NOTA 4 —Por cada multitrama CRC-4 se transportardn dos valores RI REI a la funcién P12s TT So
asociada.

Al MFP  « CI MFP
MI MFP  — CI MFP

Correlaciones de defectos

cDEG ~ dDEGyMON

cRDI « dRDIyMON yRDI Reported
cSSF ~ CI_SSF y MON y SSF_Reported
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Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard como se especifica
en 6.5/G.806.

NOTA 5 — El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por un elemento de red se determina por la presencia de las funciones de supervision de la calidad de gestion
de elementos.

La funcidn soportard la supervision de la calidad de funcionamiento en violaciones CRC-4 (CRC4V)
y en errores de la sefal de alineacion de trama (FASE, frame alignment signal error). Esto se
controlard mediante la sefial CI MFP. En el caso de que CI MFP es VERDADERO se aplica
CRCA4V. De lo contrario (CI_MFP es FALSO) se aplica FASE (figura 12-9).

NOTA 6 — La forma precisa en que se efectua la cuenta de N_EBC durante el segundo de la transicion en el
que el valor de MFP cambia, no esta definido en esta Recomendacion .

pN_DS ~ aTSFodEQ

pF DS ~ dRDI

pN EBC ~ 2nN B

pF EBC ~ 23nF B

12.3  Funciones de adaptacion P12s

12.3.1 Fuente de adaptacion P12s a P0-31c P12s/P0-31c_A_So

Diagrama
P0-31c_CI
P12s/P0-31c_A_So_MI » P12s/P0-31c
T1536420-00
P12s_Al
Figura 12-10/G.705 — Diagrama de P12s/P0-31c_A_So
Interfaces
Cuadro 12-3/G.705 — Seiales de entrada y de salida P12s/P0-31¢c_A_So
Entrada(s) Salida(s)
P0-31c_CI D P12s Al D
P0-31c CI CK P12s Al CK
P0-31c CI FS P12s AI FS
P0-31c_CI_TSF P12s_Al MFS
P12s/P0-31c_ A So MI Active
Procesos

Esta funcion pasa una sefial 1 984 kbit/s sin ulterior procesamiento a los 31 intervalos de tiempo

adecuados (TS1 a TS31) de una sefial P12s.

158

UIT-T G.705 (10/2000)




La funcion convertird la sefial de comienzo de trama P0-31c (P0-31c_CI FS), que identifica la
posicion de TSI, en una senal de comienzo de multitrama P12s (P12s_ AI MFS) que identifica
posiciones de octeto TSO en una estructura de multitrama de 16 tramas.

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzara ese punto.

NOTA 1 — Esta funcion no debe activarse cuando esté activa la funcion P12s/SD A So. La informacion de
temporizacion (CK, MFS, FS) podria ser diferente.

NOTA 2 — Otras especificaciones estan en estudio.
Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.2 Sumidero de adaptacion P12s a P0-31¢ P12s/P0-31¢_A_Sk

Diagrama
P0-31c_CI
P12s/P0-31c_A_Sk_MI § P12s/P0-31c
T1536430-00
P12s_Al
Figura 12-11/G.705 — Diagrama de P12s/P0-31c_A_Sk
Interfaces
Cuadro 12-4/G.705 — Senales de entrada y de salida P12s/P0-31¢_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
P12s Al D P0-31c_CI D
P12s_ Al CK P0-31c_CI CK
P12s_AI FS P0-31c CI FS
P12s_Al TSF P0-31c_CI_SSF
P12s/P0-31c_ A Sk MI Active
Procesos

La funcion extrae la sefal sincrona a 1984 kbit/s de los intervalos de tiempo TS1 a TS31 de la
P12s Al (figuras 12-3 y 12-6).

Activacion: La funcion efectuard la operacion antes especificada cuando es activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentara la sefal todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos: Ninguno.
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Acciones consiguientes
aSSF  « AI TSF
aAlIS « AI TSF

Al declararse aAlS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS (AIS) en la PO-31¢c CI D
en un plazo de 250 ps; al desaparecer aAlS la funcion presentard a la salida datos normales en un
plazo de 250 ps. La PO-31c CI CK durante la sefial todos UNOS estd en la gama
1984 kHz + 4,6 ppm.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.3 Fuente de adaptacion P12s a SD P12s/SD_A_So
Veéase UIT-T G.781 [8].

12.3.4 Sumidero de adaptacion P12s a SD P12s/SD_A_Sk
Véase UIT-T G.781.

12.3.5 Fuente de adaptacion compuesta P12s a ATM VP P12s/Avp_A_So

Queda en estudio.

12.3.6 Sumidero de adaptacion compuesta P12s a ATM VP P12s/Avp_A_Sk

Queda en estudio.

12.3.7 Fuente de adaptacion de reloj de capa P12s P12s-LC_A_ So
Véase UIT-T G.781.

12.3.8 Funcion fuente de adaptacion compuesta de capa P12s a capa P0 P12s/P0OX_A_So

Diagrama

PO_CI PO_LAPD CI

P12s/P0G32_A_So MI
P0OG32/P0 A So MI/M — 3\ P12s/POX 4 P12s TI

|

P0G32/P0-LAPD_A_So_MI/M
P12s_Al T1536440-00

Figura 12-12/G.705 — Diagrama de P12s/P0X_A_So
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Interfaces

Procesos

Cuadro 12-5/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12s/P0X_ A So

PO _CI
P0G32/P0_A_So MI/M

maximo 31 entradas:
PO-LAPD CI

Entrada(s) Salida(s)
P12s/P0G32_A So MI P12s Al D
P12s TI P12s_ Al CK
P12s_AI FS
maximo 31 entradas: P12s_AI MFS

P0G32/P0-LAPD A So MI/M

La funciéon compuesta P12s/POX A So proporciona adaptacion de capas PO a la capa P12s. Este
proceso se efectlia por una combinacion de varias funciones atdomicas como se muestra en la
figura 12-13. La funcion P12s/POG32_A So efectua el procesamiento especifico de la capa P12s, en
tanto que las funciones POG32/PO_A So y P0G32/PO-LAPD A So efectan la adaptacion
especifica de cliente. Cada una de estas funciones P0OG32/POX A So se caracteriza por el
parametro M, que define el nimero del intervalo PO dentro de la P12s a que la funcion tiene acceso
(esquema de numeracion de PO especificado en 5.1.1.2/G.704, es decir, 0 a 31). De acuerdo con las
estructuras multiplex POG32 soportadas por el NE, existe una diversidad de posibles combinaciones
de estas funciones P0G32/POX A So. En el cuadro 12-6 se indican todas las funciones
P0G32/POX_A_So posibles en una funcion compuesta P12s/POX A So.

PO_CI PO CI

PO-LAPD_CI PO-LAPD_CI

\1\>0G32/P0-1 \§0G32/P0-2)/

PO-1 -
¢ P0-31

P0G32/P0-, P0G32/P0-
LAPD-1 LAPD-31

PO-1 P0-31
A ¢ A

P0G32_Al

P12s/POX_A_So

T1536450-00

Figura 12-13/G.705 — Diagrama de P12s/P0X_A_So
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Cuadro 12-6/G.705 — Posibles funciones P0G32/P0X_A_So
de una funcion compuesta P12s/P0X_ A So

Funcion atomica PO nimero M
P0G32/P0_A So/M 1a3l
P0G32/P0-LAPD A So/M 1a3l

Para determinadas implementaciones s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
P0G32/POX_A So (por ejemplo, banco de canales). Si estd soportada una estructura multiplex
POG32 flexible, varias funciones POG32/POX A So pueden tener acceso al mismo intervalo de
tiempo PO. En tal caso, s6lo se permite activar una de estas funciones fuente de adaptacion. Esto lo
controla funcidon de gestion de equipo activando/desactivando las funciones de acuerdo con la
estructura multiplex POG32 configurada.

NOTA 1 —La P12s/POG32_A So, POG32 T Soy la POG32/POX_A_So definidas en las siguientes cldusulas
solo pueden utilizarse en una funcion compuesta P12s/POX A So. Estas funciones no pueden utilizarse como
funciones auténomas.

NOTA 2 — La POG32 es una subcapa virtual sélo aplicable en una funcién compuesta P12s/P0OX_A.
NOTA 3 - El grupo de funciones P0OG32/P0X_A que estan activas ocupard completamente la cabida util de
P12s.

12.3.8.1 Fuente de adaptacion P12s a P0G32 P12s/P0G32_A_So

Diagrama
POGT_CI
P12s/POG32_A_So_MI »  P12s/POG32
l T1536460-00
P12s_ Al
Figura 12-14/G.705 — Diagrama de P12s/P0G32_A_So
Interfaces
Cuadro 12-7/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12s/P0G32_A_So
Entrada(s) Salida(s)
P0G32_CI D P12s Al D
P0G32 CI CK P12s Al CK
P0G32_CI_FS P12s_Al FS
P0G32_CI_TSF
P12s/POG32_A So MI Active
Procesos

Esta funcion pasa un grupo de 31 sefiales PO sin ulterior procesamiento a los 31 intervalos de tiempo
adecuados (TS1 a TS31) de una sefial P12s.
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Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

NOTA 1 —Las funciones P12s/POG32 A So so6lo pueden utilizarse en una funcion compuesta
P12s/PX_ A So. No pueden utilizarse como funciones auténomas.

NOTA 2 — Esta funcién podria activarse cuando estuviese activa la funcion P12s/SD_A_So. La informacién
de temporizacion (CK, MFS, FS) es idéntica.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.8.2 Funcion fuente de terminacion de P0G32 P0G32_T_ So

NOTA - La funcion POG32 T So so6lo puede utilizarse en una funciéon compuesta P12s/P0_ A So. No puede
utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama
P0G32_Al
T1536470-00
P0G32_CI
Figura 12-15/G.705 — Diagrama de P0G32_T_So
Interfaces

Cuadro 12-8/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P0G32_T_ So

Entrada(s) Salida(s)
P0OG32 AI D P0G32 CI D
P0G32 Al CK P0G32 CI CK
P0G32_AI FS P0G32 CI FS
P0G32 Al MSF P0G32 _CI_MFS

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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12.3.8.3 Funcion fuente de adaptacion de capa P0G32 a PO P0G32/P0_A_So/M

NOTA 1 — La funcion POG32/P0_A_So so6lo puede utilizarse en una funcion compuesta P12s/PO_A So. No
puede utilizarse como una funcién autonoma.

Diagrama
PO_CI
l M=1.31
P0OG32/P0_A_So_MI »  P0G32/P0-M 4 P12s_TI
l T1536480-00
P0G32_AIM
Figura 12-16/G.705 — Diagrama de P0G32/P0_A_So
Interfaces
Cuadro 12-9/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P0G32/P0_A_So
Entrada(s) Salida(s)
PO CI D P0G32_Al D
PO CI CK P0G32 Al CK
PO_CI_FS P0G32_Al FS
PO_CI_SSF
P12s_TI CK
P12s TI FS
P12s_TI_MFS
POG32/P0_A So MI_Active
Procesos

Esta funcion multiplexa una PO_CI en un intervalo de tiempo M (M = 1..31) de la POG32_AI/M.

TSO |
TSI

: Cabida ttil a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31
TSO | | | Sa4 [ Sa5 [ Sa6 | Sa7 | Sa8
TSI

: Cabida util a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM

;FS31
Figura 12-17/G.705 — Sefial POG32_AI_D/M para POG32/P0_A_So

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.
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Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS « CI_SSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida la sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 2 —Si CI_SSF no se conecta (en presencia de una conexion a PO TT_So), se supone que CI_SSF es
falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.8.4 Funcion fuente de adaptacion de capa P0G32 a PO-LAPD P0G32/P0-LAPD_A_So/M

NOTA 1 —La funcion POG32/PO-LAPD_A So solo puede utilizarse en una funcion compuesta
P12s/POX_A_So. No puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama
PO-LAPD_CI
l M=1..31
P0OG32/P0-LAPD_A_So_MI ———»\ P0G32/P0-LAPD-M /& P12s_TI
T1536490-00
P0G32_AIM
Figura 12-18/G.705 — Diagrama de P0G32/P0-LAPD_A_So
Interfaces

Cuadro 12-10/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P0OG32/P0-LAPD_A_ So

Entrada(s) Salida(s)

PO-LAPD CI D P0G32 Al D
PO-LAPD CI CK P0G32_Al CK
PO-LAPD CI FS P0G32_AI FS
PO-LAPD CI_SSF

P12s TI CK

P12s TI FS

P12s TI MFS
P0G32/P0-LAPD A So MI_Active

Procesos

Esta funcion multiplexa una PO-LAPD CI de acuerdo con UIT-T Q.921 en un intervalo de tiempo M
(M =1.31) de la POG32_AI/M.
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TSO |
TSI

: Cabida util a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31
TSO | | | Sa4 | Sa5 | Sa6 [ Sa7 | Sa8
TSI

: Cabida util a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31

Figura 12-19/G.705 — Seiial P0G32_Al D/M para P0G32/P0-LAPD_A_So

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzaré el punto de acceso.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS « CI_SSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 2 —Si no se conecta CI_SSF (en presencia de conexion a una PO_TT_ So), se supone que CI_SSF es
falso.

Correlaciones de defectos: Ninguno.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.9 Funcion sumidero de adaptacion compuesta de capa P12s a capa P0X P12s/P0X_A_ Sk

Diagrama

[

P0OG32/P0_A_Sk_MI/M < » P12s/P0X
P0G32/P0-LAPD A _Sk_MI/M
I T1536500-00

P12s Al

P0O_CI PO-LAPD _CI
P12s/P0G32 A Sk MI X

Figura 12-20/G.705 — Diagrama de P12s/P0X_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 12-11/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12s/P0G32_A Sk

Entrada(s) Salida(s)

P12s Al P12s/POG32_A_Sk MI
P12s/POG32_A_Sk MI

maximo 31 salidas:

maximo 31 entradas: PO CI
P0G32/P0_A Sk MI/M P0G32/P0_A Sk MI/M
maximo 31 entradas: maximo 31 salidas:

P0G32/P0-LAPD A Sk MI/M PO-LAPD CI
P0G32/P0-LAPD A Sk MI/M

Procesos

La funcién compuesta P12s/POX A Sk proporciona adaptacion de la capa P12s a las capas POX.
Este proceso se efectla por una combinacion de varias funciones atdmicas como muestra la
figura 12-21. La funcion P12s/POG32 A Sk efectua el procesamiento de la memoria intermedia de
deslizamientos especifico de la capa P12s, en tanto que las funciones POG32/P0X A Sk efectiian la
adaptacion especifica de los intervalos de tiempo PO de orden inferior. Cada una de estas funciones
P0G32/P0X_A Sk se caracteriza por el pardmetro M, que define el nimero de intervalo de tiempo
de la PO dentro de la P12s a que la funcion tiene acceso (esquema de numeracion de PO especificado
en 5.1.1.2/G.704, esto es, 0 a 31). De acuerdo con las estructuras multiplex soportadas por el NE,
existe una diversidad de posibles combinaciones de estas funciones POG32/POX_A Sk. En el cuadro
11-12 se indican todas las combinaciones posibles de funciones POG32/POX A Sk dentro de una
funciéon compuesta P12s/POX A Sk.

NOTA 1 — Las velocidades binarias inferiores a 64 kbit/s quedan en estudio.

PO_CI PO_CI PO-LAPD CI  PO-LAPD CI
A A A - A
POG32/P0-1 XOG32/P0-3/ P0G32/P0- P0G32/P0-
LAPD-1 LAPD-31
A A A A
POl A . PO-1 A P0-31
A
P0G32_Al

P12s/POX_A_Sk

T1536510-00

P12s Al

Figura 12-21/G.705 — Funcion compuesta P12s/P0X_A Sk con conjunto de
funciones atomicas P12s/P0_A_Sk
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Cuadro 12-12/G.705 — Posibles funciones P0G32/P0X_A_Sk
de una funcion compuesta P12s/P0X_A_Sk

Funcion atomica PO nimero M
P0G32/P0_A Sk/M 1a3l
P0G32/P0-LAPD A Sk/M 1a3l

Para implementaciones especificas s6lo puede utilizarse un subconjunto de estas funciones
P0G32/POX A Sk (por ejemplo, banco de canales MIC). Si estd soportada una estructura multiplex
POG32 flexible, varias funciones POG32/POX A Sk pueden tener acceso al mismo intervalo de
tiempo P0O. A diferencia de lo referente al sentido de transmision hacia la fuente, las fuentes
sumidero de adaptacion pueden activarse conjuntamente. Esto podria provocar que se produjeran y
detectaran eventos (por ejemplo, pN_CS). Para evitar esto, se puede desactivar una funcion sumidero
de adaptacion. Esto lo controla la funcidon de gestion de equipo activando/desactivando las funciones
de acuerdo con la estructura multiplex POG32 configurada.

NOTA 2 - Las funciones P12s/P0G32 A Sk, POGG24 T Sk y P0OG32/P0_A_ Sk definidas en las siguientes
clausulas so6lo pueden utilizarse en una funciéon compuesta P12s/X A Sk. No pueden utilizarse como
funciones auténomas.

NOTA 3 — La POG32 es una subcapa virtual sélo aplicable en una funcién compuesta P12s/P0OX_A.

12.3.9.1 Funcion sumidero de adaptacion de capa P12s a P0G32 P12s/P0G32_A_ Sk

NOTA 1 — La funciéon P12s/P0OG32_A Sk sélo puede utilizarse en una funcion compuesta P12s/POX_A Sk.
No puede utilizarse como una funcién auténoma.

Diagrama
P0G32_CI
P12s/P0G32_A_Sk_MI »  P12s/P0G32
T1536520-00
P12s_Al
Figura 12-22/G.705 — Diagrama de P12s/P0G32_A_Sk
Interfaces

Cuadro 12-13/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12s/P0G32_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
P12s_ Al D P0G32 CI D
P12s Al CK P0G32 CI_SSF
P12s Al FS P0G32 MI pN CS
P12s Al TSF
P0G32 CI CK
P0G32 CI FS
P12s/POG32_A Sk MI lsecond
P12s/POG32_A Sk MI Active
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Procesos

La funcion efecttia adaptacion de velocidad entre P12s y POG32 mediante deslizamiento de trama.
La funcion tolerard fluctuacion de fase y fluctuacion lenta de fase de acuerdo con la UIT-T G.823 sin
introducir degradaciones. La fluctuacion lenta de fase fuera de los limites y las desviaciones de
frecuencia provocaran deslizamientos de trama controlados de 125 ps.

Activacion: La funcion efectuara la operacion antes especificada cuando sea activada (MI_Active es
verdadero). En otro caso presentara la sefal todos UNOS a su salida (CI_D) y no informara su
estado a través del punto de gestion.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aSSF  ~ AI TSF
aAIS ~ AI TSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida la sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 2 —Si Al TSF no esta conectada (en presencia de una conexion a una PO _TT So), se supone que
Al TSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.
Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard como se especifica
en 5.2.2/M.2100 y anexo B/M.2100.

NOTA - El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por el elemento de red se determina por la presencia de las funciones de supervision de la calidad de la
gestion.

La funcion soportara la supervision de la calidad de funcionamiento sobre deslizamientos de trama
controlados.

pN_CS - Numero de deslizamientos de trama controlados

12.3.9.2 Funcion sumidero de terminacion de P0G32 TUG_T_Sk

NOTA —La funcién POG32_T Sk solo puede utilizarse en una funcion compuesta P12s/POX A Sk. No
puede utilizarse como una funcién autéonoma.

Diagrama

P0G32_Al

T1536530-00

P0G32_CI

Figura 12-23/G.705 — Diagrama de P0G32_T Sk
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Interfaces

Cuadro 12-14/G.705 — Seiales de entrada y de salida P0G32_T_Sk

Entrada(s) Salida(s)
P0G32 CI D P12s Al D
P0G32 CI CK P12s Al CK
P0G32 CI FS P12s AI FS

P0G32_CI_TSF
P12s/P0G32 A So MI Active

Procesos: Ninguno.

Defectos: Ninguno.

Acciones consiguientes

aTSF  ~ CI_SSF

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.9.3 Funcion sumidero de adaptacion de capa P0G32 a capa P0 P0G32/P0_A_Sk/M

NOTA 1 — La funcion POG32/PO_A_Sk s6lo puede utilizarse en una funcion compuesta P12s/POX_ A Sk. No
puede utilizarse como una funcién auténoma

Diagrama
PO_CI
TM =1..31
P0G32/P0_A_Sk_MI « »  P0G32/P0-M
T T1536540-00
POG32_Al
Figura 12-24/G.705 — Diagrama de P0G32/P0_A_Sk
Interfaces
Cuadro 12-15/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P0OG32/P0_A_Sk
Entrada(s) Salida(s)
P0G32_Al D PO CI D
P0G32_AI_CK PO _CI_CK
P0G32 Al FS PO CI FS
P0G32 AI TSF PO _CI_SSF
P0G32/P0_A Sk MI_Active
Procesos

Esta funcion demultiplexa una PO_CI del intervalo de tiempo M (M = 1..31) en la POG32_AI/M.
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TSO |
TSI

: Cabida util a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31
TSO | | | Sa4 | Sa5 [ Sa6 [ Sa7 | Sa8
TSI

: Cabida util a 1 984 kbit/s (31 octetos)
TSM

;fS31
Figura 12-25/G.705 — Sefial POG32_AI_D/M para POG32/P0_A_So

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no alcanzara ese punto.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAIS « AI TSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 2 — Si Al _TSF no esta conectada (en presencia de una conexién a PO TT So), se supone que Al TSF
es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguno.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.9.4 Funcion sumidero de adaptacion de capa P0OG32 a PO-LAPD
P0G32/P0-LAPD_A_Sk/M

NOTA 1 —La funcion POG32/PO-LAPD_A Sk solo puede utilizarse en una funcion compuesta
P12s/POX_A_Sk. No puede utilizarse como una funcion auténoma.

Diagrama

PO-LAPD_CI

TM 1..31

P0G32/P0-
LAPD-M

T T1536550-00

P0G32_Al

P0G32/P0-LAPD A Sk MI < »

Figura 12-26/G.705 — Diagrama de POG32/P0-LAPD_A_Sk
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Interfaces

Cuadro 12-16/G.705 — Seiales de entrada y de salida P0OG32/P0-LAPD_A_Sk

Entrada(s) Salida(s)
P0G32 Al D PO-LAPD CI D
P0G32 Al CK PO-LAPD CI CK
P0G32_AI FS PO-LAPD CI_FS
P0G32_AI TSF PO-LAPD CI_SSF
POG32/PO-LAPD_A Sk MI AIS
Reported
POG32/PO-LAPD_A Sk MI Active

Procesos

Esta funcién demultiplexa una PO-LAPD_CI de acuerdo con UIT-T Q.921 del intervalo de tiempo M
(M=1..31)enla POG32 AI/M.

TSO |
TSI

: Cabida ttil a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31
TSO | | | Sa4 [ Sa5 | Sa6 | Sa7 | Sa8
TSI

: Cabida ttil a 2 048 kbit/s (31 octetos)
TSM
TS31
Figura 12-27/G.705 — Seiial P0G32_AI_D/M para P0OG32/P0-LAPD_A_So

Activacion: La funcion alcanzara el punto de acceso cuando sea activada (MI_Active es verdadero).
En otro caso no lo alcanzara.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes
aAlIS « AI TSF

Al declararse aAlIS la funcion presentard a la salida una sefial todos UNOS en un plazo de 1 ms; al
desaparecer aAlS la funcion presentara a la salida datos normales en un plazo de 1 ms.

NOTA 2 —Si AL TSF no estd conectada (en presencia de una conexion a PO-LAPD_TT So), se supone que
Al TSF es falso.

Correlaciones de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

12.3.10 Funcion fuente de adaptacion de capa P12s a capa V3-SM P12s/P0X_A_So

Esta funcion inserta los bits Sa5 y semioctetos Sa6 a los efectos del mantenimiento de seccion V3.
Queda en estudio.
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12.3.11 Funcion fuente de adaptacion de capa P12s a capa V3-SM P12s/P0X A Sk

La funcién evalua los bits A, Sa5 y semioctetos Sa6 a los efectos del mantenimiento de seccion V3.
Queda en estudio.

12.4  Funciones de supervision de capa P12s

12.4.1 Funcion de supervision no intrusiva de capa P12s P12sm_TT Sk

Diagrama
P12s_AI TSF
f
P12sm_TT_Sk MI
T1536560-00
P12s_CI
Figura 12-28/G.705 — Diagrama de P12sm_TT_Sk
Interfaces
Cuadro 12-17/G.705 — Seiiales de entrada y de salida P12sm_TT_Sk
Entrada(s) Salida(s)
P12s CI D P12s Al TSF
P12s CI CK P12s Al TSD
P12s CI FS P12sm TT Sk MI cSSF
P12s_CI MFS P12sm TT Sk MI cDEG
P12s_CI_SSF P12sm_TT Sk MI _cRDI
P12s_CI_MFP P12sm_TT Sk MI_RNCI
P12sm_TT Sk _MI_TPmode P12sm_TT Sk MI_MFP
P12sm TT_Sk MI SSF Reported | P12sm TT Sk MI pN EBC
P12sm TT_Sk MI RDI Reported | P12sm TT Sk MI pN DS
P12sm_TT Sk MI_DEGM P12sm_TT Sk MI pF EBC
P12sm_TT Sk MI_DEGTHR P12sm_TT Sk MI pF DS
P12sm TT_Sk MI lsecond
P12sm_TT Sk MI_CRC4mode
Procesos

Esta funcion supervisa una P12s en busqueda de errores, y recupera el estado de terminacion de
trayecto. Extrae los bits de tara independientes de la cabida util (C,C,C;C,, A, E), de la caracteristica
de la capa P12s.

FAS: Si CI MFP es FALSO, los bits FAS de cada doble trama recibida se comparan con su valor
esperado "0011011". Una diferencia se considera una prueba de que se han producido uno o mas
errores (nN_B) en el bloque de célculo.
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C1C2C3C4: Si CI_MFP es VERDADERO, CRC-4 se calcula para cada bit de la submultitrama P12s
precedente y se compara con los bits C,C,C,C, recuperados de la submultitrama actual. Una
diferencia entre los valores calculado y recuperado de C,C,C;C, se considera una prueba de que se
han producido uno o mas errores (nN_B) en el bloque de calculo.

A, E: La informacion transportada en los bits A, E (RDI, REI) se extrae para permitir el
mantenimiento unilateral de un camino (trayecto) bilateral. La REI (nF_B) se utiliza para supervisar
la caracteristica de error en el sentido opuesto de transmision, y la RDI proporciona informacion
sobre el estado del receptor distante. Un "1" indica un estado indicacion de defecto distante, y un "0"
indica el estado normal de funcionamiento. El proceso de aplicacion se describe en el
apéndice 11/G.806.

Defectos
La funcion detectard el defecto dRDI de acuerdo con lo especificado en 6.2.6.3/G.806.

La funcion detectara el defecto dDEG como se especifica en 6.2.3/G.806 para distribucion de errores
en rafaga con las siguientes extensiones (véase la figura 12-9): el proceso de violacion del codigo de
deteccion de errores (EDCV) supondra que existen "cero" EDCV en la sefal entrante si CI MFP es
FALSO, y dDEG se eliminara cuando CI_MFP es FALSO.

NOTA 1 — La forma precisa en que se efectua la cuenta de N_EBC durante el segundo de la transicion en la
que el valor de MFP cambia, no esta definido en esta Recomendacion.

La funcién detectara un status de generador/detector de multitrama (MI_RNCI) si (pF_EBC > 990 y
pF DS = falso) durante cinco segundos consecutivos. El status de MI RNCI se eliminara si
(pF_EBC <990 o pF_DS = verdadero) durante cinco segundos consecutivos.

NOTA 2 — Este defecto solo estd definido cuando el proceso de alineacion de trama en la funcion
<server>/P12s A Sk asociada funciona en el modo de interfuncionamiento CRC-4 automatico (CRC4mode
es AUTO).

NOTA 3 —La sefial P12sm_TT Sk MI CRC4mode debe ser la misma utilizada en la funcion sumidero de
adaptacion asociada (<server>/P12s A Sk).

Acciones consiguientes
aTSF ~ CI_SSF
aTSD ~ dDEG
MI MFP ~ CI_MFP

Correlaciones de defectos

cDEG ~ dDEGyMON

cRDI « dRDIyMON yRDI Reported
cSSF ~ CI_SSF y MON y SSF_Reported

Supervision de la calidad de funcionamiento

El proceso de supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard como se especifica
en 6.5/G.806.

NOTA 4 — El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
en el elemento de red se determina por la presencia de funciones de supervision de la calidad de gestion de
elementos.

La funcion soportard la supervision de la calidad de funcionamiento sobre violaciones CRC-4
(CRCA4V) y sobre errores de la sefal de alineacion de trama (FASE). Esto se controlard mediante la
sefial CI MFP. Si CI MFP es VERDADERO, se aplicara CRC4V. En todos los demés casos
(CI_MFP es FALSO) se aplicard FASE (figura 12-9).
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pN_DS ~ aTSFodEQ
pF DS < dRDI
pN EBC . 3nN B
pF EBC  SnF B

13 Funciones de capa de trayecto P4a

Quedan en estudio.
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14 Funciones de capa de trayecto P32e

PLCP_CI Avp CI PLCP_CI Avp CI

P326/PLCP< P32¢/Avp < \P32¢-PEC/ P32¢/PLCP P32¢/Avp

A
P32e Tl *

P21x_CI P2le CI Pl1x_CI Plls_CI P12x_CI P12s CI P21x_CI P2le CI Pl1x_CI Plls_CI P12x_CI P12s CI

l i l#l l#ﬁfzs l#]#zs l#l#zl LﬁZl AT a7 ' T#1#7 4 T#ﬁfzs i T#f#zs i T#l#m T T#;:{m

#7 #7
P32e/Pz1%//\133%/921%/\93%/91 1%/ P32¢/P1 1%\93%/912)%/\93%/912% P32¢/P21x// \ P32e/P21e// \P32¢/P11x P32¢/P11 %\mze/mzx P32¢/P12s
| | | | | | i 1 1 1 i )

i T1536570-00
P32e RI_RDIL RI_REI v v
i P3267C1 P32€7Cl
P32e
P32e CI P32e CI

Figura 14-1/G.705 — Funciones atomicas de capa de trayecto P32e
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CP de capa P32e

La CI en este punto es una sefal estructurada en bits a 44 736 kbit/s como se especifica en
UIT-T G.704 [3] o UIT-T G.752 [6] con temporizaciéon de bit codireccional y la informacion de
comienzo de trama FS. La CI esta estructura en forma de una multitrama con una longitud de
4760 bits. Las multitramas se dividen en 7 subtramas M de 680 bits cada una; cada subtrama M se
subdivide en 8 bloques de 85 bits: 1 bit para tara y 84 bits para cabida util. Por tanto, en cada
multitrama hay 56 bits de tara. La tara contiene una sefial de alineacion de multitrama (bits M), una
sefal de alineacion de subtrama M (bits F), paridad (bits P), RDI (bits X), y bits C utilizados como
se define para la aplicacion de paridad de bits C especificada en UIT-T G.704 o utilizados para
justificacién como se especifica en UIT-T G.752. Como una alternativa, puede ser una sefal de
estado de reposo como se especifica en 2.5.3.6.2/G.704.

NOTA 1 — La sefial especificada en UIT-T G.752 se incluye para tener en cuenta el interfuncionamiento con
antiguos equipos G.752. Solo debe estar soportada en caso de interfuncionamiento con antiguos
equipos G.752, pues no soporta mantenimiento de extremo distante.

AP de capa P32e

La sefial transportada por una P32e serd determinada por la aplicacion de la capa de cliente. Son
aplicaciones tipicas:

— una sefial multiplexada que contiene 28 senales afluentes a 1544 kbit/s (P11x_CI) sin que
presuponga una determinada estructura. Los bits C de tara se utilizan como se especifica en
UIT-T G.704;

— una sefial multiplexada que contiene 28 sefales afluentes a 1544 kbit/s (P11s_CI) con una
estructura de trama como la especificada en la UIT-T G.704. Los bits C de tara se utilizan
como se especifica en UIT-T G.704;

— una sefial multiplexada que contiene 21 senales afluentes a 2048 kbit/s (P12x_CI) sin que
presuponga una determinada estructura. Los bits C de tara se utilizan como se especifica en
UIT-T G.704;

— una sefial multiplexada que contiene 21 sefales afluentes a 2048 kbit/s (P12s_CI) con una
estructura de trama como la especificada en UIT-T G.704. Los bits C de tara se utilizan
como se especifica en UIT-T G.704;

— una correspondencia, basada en un protocolo de convergencia de capa fisica (PLCP_CI,
physical layer convergence protocol) (PLCP_CI), de células ATM (PLCP_CI) como se
define en UIT-T G.804;

— una correspondencia, basada en control de error de encabezamiento (HEC, header error
control), de células ATM (Avp_CI) como se define en UIT-T G.804.

— una sefial multiplexada que contiene 7 senales afluentes a 6 312 kbit/s (P21x_CI) sin que
presuponga una determinada estructura. Los bits C de tara se utilizan para justificacion como
se especifica en UIT-T G.752 [6];

— una sefial multiplexada que contiene 7 senales afluentes a 6 312 kbit/s (P21e_CI) con una
estructura de trama como la especificada en UIT-T G.743 [5] o una estructura de trama
como la especificada en UIT-T G.747. Los bits C de tara se utilizan para justificacion como
se especifica en UIT-T G.752.

NOTA 2 — Otros tipos de cabida util han sido reconocidos y quedan en estudio.

NOTA 3 — La sefial especificada en UIT-T G.752 se incluye para tener en cuenta el interfuncionamiento con
antiguos equipos G.752. Solo debe estar soportada en caso de interfuncionamiento con antiguos equipos
G.752, ya que no soporta mantenimiento de extremo distante.
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CP de capa P32ei

La CI en este punto es una sefal de estado de reposo estructurada en bits, a 44 736 kbit/s, como se
especifica en 2.5.3.6.2/G.704. La tara contiene una sefial de alineacion de multitrama (bits M) y una
sefal de alineacion de subtrama M (bits F). Los bits de informacion se fijan a una secuencia 1100... ,
que empieza por un uno binario (1) después de cada bit M, bit F, bit X y bit C. Los bits C se fijan a
cero binario (C1=0, C2=0, C3=0), en la tercera subtrama M (C31, C32, C33); los bits C restantes
(tres bits C en subtrama M 1, 2, 4, 5, 6 y 7) pueden ser fijados individualmente a uno o cero, y su
valor puede variar en el tiempo. Los bits X se fijan a uno binario (X1=1, X2=1).

La figura 14-1 muestra que mas de una funcion de adaptacion existentes en esta capa P32e pueden
conectarse a un punto de acceso P32e. En el caso de las funciones fuente de adaptacion, sélo se
permite activar una de ellas. Para esta fuente activada, el acceso al punto de acceso por otras
funciones fuente de adaptaciéon debe ser denegado. A diferencia de lo referente al sentido de
transmision hacia la fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden activarse conjuntamente.
Esto puede provocar que se detecten e informen averias (por ejemplo, cLOF). Para evitar esto, puede
desactivarse una funcion sumidero de adaptacion.

NOTA 4 — Si una sola funcién de adaptacion esta conectada al AP, sera desactivada. Si una o mas funciones
de otro tipo estan conectadas al mismo AP, una de las funciones de este conjunto estara activa.

P Multitrama .
- (4 760 bits) -
679 679 679 679 679 679 679
X1 Bits X2 Bits Pl Bits P2 Bits Ml Bits M2 Bits M3 Bits

P Primera subtrama M
N (680 bits) "
84 84 84 84 84 84 84 84
X1 info Fl info S info F2 info Cl2 info F3 info C13 info F4 info
T1536580-00
Las posiciones secuenciales de los 56 bits de tara son las siguientes:
X1 F1 Cl1 F2 Cl12 F3 X13 F4
X2 F1 C21 F2 C22 F3 X23 F4
P1 F1 C31 F2 C32 F3 C33 F4
P2 F1 C41 F2 C42 F3 C43 F4
M1 F1 C51 F2 C52 F3 Cs3 F4
M2 F1 C61 F2 C62 F3 Ce3 F4
M3 F1 C71 F2 C72 F3 C72 F4

Figura 14-2/G.705 — Sefal P32e_CI_D
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Multitrama

v

< (4 760 bits)
679 679 679 679 679 679 679
Bits Bits Bits Bits Bits Bits Bits

Primera subtrama M

v |

A

(680 bits)
84 84 84 84 84 84 84 84
info info info info info info info info

T1536590-00

Figura 14-3/G.705 — Senal P32e_CI_AI_ D

14.1  Funcion de conexion de capa de trayecto P32e (P32e _C)

P32e C es la funcion que asigna sefiales P32e en sus puertos de entrada a la sefial P32e en su puerto
de salida. El proceso de conexion P32e C es una funcidon unidireccional como se muestra en la

figura 14-1.

Se aplicara una sefial de reposo (P32ei) en la P32 saliente si ésta no se conecta a una P32 entrante.

Procesos

La figura 14-1 presenta un conjunto de funciones atdmicas que pueden conectarse a esta funcion
P32e C: funciones de terminacion de camino P32e o funcion sumidero de terminacion de camino de

monitor no intrusivo P32e.
Generacion de sefial de reposo

La funcion generard una sefal de reposo (P32ei), como se especifica en 2.5.3.6.2/G.704.

14.2  Funciones de terminacion de camino P32e P32¢_TT y P32em_TT

14.2.1 Fuente de terminacion de camino P32e P32e TT_So

Diagrama

Pge Al

Pge RI

T1536600-00
Pge CI

Figura 14-4/G.705 — Diagrama de Pge_TT So
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Interfaces

Cuadro 14-1/G.705 — Seiiales de entrada y de salida Pge TT_ So

Entrada(s) Salida(s)
Pge AI D Pge CI1 D
Pge Al CK Pge CI CK
Pge Al FS Pge CI FS
Pge RI RDI
Pge RI REI

Procesos

Esta funcion inserta los bits de informacion X1, X2, P y C (para una sefial como se especifica en
UIT-T G.704) (figura 14-3) y la sefial de alineacion de trama (bits F y M) en la tara de trama. La tara
de trama se especifica en UIT-T G.704 y G.752.

Seiial de alineacion de trama (FAS): La funcién insertard la sefial de alineacion de trama a
44 736 kbit/s, especificada en UIT-T G.704 o G.752, en la tara de trama.

NOTA — La sefial especificada en UIT-T G.752 se incluye para tener en cuenta el interfuncionamiento con
antiguos equipos G.752. Solo debe estar soportada en caso de interfuncionamiento con antiguos equipos
G.752, pues no soporta mantenimiento de extremo distante.

RDI (X1 y X2): Estos bits representan el estado de defecto de la Pge TT Sk asociada. X1 y X2
puestos "0" indican un estado SEF/AIS de extremo distante, y puestos a "1" indican el estado de
funcionamiento normal.

Bits P: La paridad se calcula sobre los 4704 bits de informacién que siguen al primer bit X (X1) en
una trama M. Si la suma digital de todos los bits de informacién es uno (1), P1=P2=1. Si la suma
digital de todos los bits de informacion es cero (0), P1=P2=0.

Canal de alarma de extremo distante: El tercer bit C de la subtrama M 1 proporciona una sefal de
alarma y control de extremo distante (FEAC, far-end alarm and control channel) como se especifica
en UIT-T G.704. El canal de alarma de extremo distante representa el estado de fallo de la
Pge TT Sk asociada. Deberan estar soportadas palabras de cédigo especificas para mensajes de
alarma y control como se especifica en 2.5.3.5.1/G.704. Deberan estar soportados los siguientes
informes de alarma: fallo de equipo (que afectan al servicio DS3), fallo LOS, fallo LOF, AIS
recibida. Cuando no se envian palabras de codigo se deben poner a "1" los bits FEAC.

Identificacion de aplicacion de paridad de bit C: El primer bit C de la subtrama M 1 se debe poner
a "1" para identificar el formato como de paridad de bit C.

Bits de paridad de bit C: Los tres bits C de la subtrama M 3 (bits CP) se fijaran al mismo valor que
los dos bits P.

REI: Los tres bits C de la subtrama M 4 se fijardn a cualquier combinaciéon de unos y ceros excepto
"111" para indicar la aparicién de un error de entramado o un error de paridad de bit CP. Los tres
bits se fijan a "111" para indicar que no se ha producido ningtn error de paridad de bit M, ni de bit F,
ni de bit CP.

Defectos: Ninguno.
Acciones consiguientes: Ninguna.
Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.
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14.2.2 Funcion sumidero de terminacion de camino P32e P32¢_TT_ Sk

Diagrama
Pge_Al
Pge RI
q=32
T1536610-00
Pge_CI
Figura 14-5/G.705 — Diagrama de Pge_TT_Sk
Interfaces
Cuadro 14-2/G.705 — Senales de entrada y de salida Pge TT_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Pge CI. D Pge Al D
Pge CI_CK Pge Al CK
Pge CI FS Pge Al FS
Pqge CI_SSF Pge AI TSF
Pge TT Sk MI TPmode Pge RI RDI

Pgqe TT Sk MI SSF Reported
Pge TT Sk MI RDI Reported

Pqe TT Sk _MI cRDI
Pqe TT Sk _MI cSSF

Pgqe TT Sk MI pN DS
Pgqe TT Sk MI pP-P N EBC
Pge TT Sk MI pCP-P_N EBC
Pge TT Sk MI pF EBC
Pgqe TT Sk MI pF DS

Pge TT Sk MI AIC

Pge TT Sk MI Idle

Pge TT Sk MI fRAI

Pge TT Sk MI lsecond

Procesos

Esta funcion recupera los bits de paridad P (P-P), los bits de paridad de bit C (CP-P), bits RDI
(X1 y X2), bits REI (tres bits C en la subtrama M 4), el canal de identificacion de aplicacion (AIC,
application identification channel) de paridad de bit C, y el canal de alarma y control de extremo
distante (FEAC, far-end alarm and control channel) como se especifica en 2.5.3.1/G.704 y se
muestra en la figura 14-2.

Bits P: Los bits P de cada trama recibida se comparan con su respectivo valor esperado, es decir, el
valor calculado de la trama precedente recibida. Una diferencia se considera prueba de que se han
producido uno o mas errores (P-P_nN_B) en el bloque. Los bits P son aplicables a la sefial de
paridad de bit C o a la sefial G.752.
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NOTA 1 - Los bits P no proporcionan necesariamente informacion de calidad de funcionamiento de extremo
a extremo si se utiliza transporte PDH, ya que algunos equipos de dispositivos PDH nacionales pueden
cambiar el valor de los bits P en cualquier seccion del dispositivo.

Bit CP: Si un voto mayoritario de los bits CP contenidos en la siguiente trama M no concuerda con
la paridad calculada de la actual trama M, se declara un error de bloque (CP-P_nN_B). Los bits CP
s6lo pueden utilizarse para la aplicacion paridad de bit C.

RDI: La informacion transportada en los bits RDI (X1, X2) se extraerd para permitir el
mantenimiento unilateral de un camino (trayecto) bidireccional. La RDI proporciona informacion
sobre el estado del receptor distante. X1, X2 puestos a "0" indican un estado RDI, y puestos a "1"
indican el estado de funcionamiento normal.

REIL: La informacion transportada en los bits REI se extraerd para permitir la supervision de la
calidad de funcionamiento de un camino (trayecto) bidireccional. La REI proporciona informacion
sobre el estado del receptor distante. Los bits REI s6lo pueden utilizarse para la aplicacion paridad
de bit C. Si aparece un esquema "no todos 1" en los tres bits REI, se declara un error de extremo
distante (CP-P_F B).

AIC: El canal de identificacion de aplicacion (AIC) especificado en 2.5.3.5.1/G.704 proporciona una
indicacion de la aplicacion (paridad de bit C o G.752). Un elemento de red debera identificar la
aplicacion; la duracién del proceso no deberd exceder los 10 segundos. Si la identificacion de
aplicacion se implementa, deberd poder extraerse (P32 TT Sk MI AIC).

Reposo: La sefial de reposo se especifica en 2.5.3.6.2/G.704. Un elemento de red debera poder
identificar la condicion de sefial de reposo, y el procesamiento no deberd exceder los 10 segundos. Si
la sefal de reposo se implementa, debera poder extraerse (P32 TT Sk MI Idle).

Canal de alarma de extremo distante: Para la aplicacion paridad de bit C, deberan detectarse las
siguientes palabras de cddigo especificadas en 2.5.3.5.1/ G.704: fallo de equipo (que afecta al
servicio DS3), fallo LOS, fallo LOF, fallo AIS. Debera declararse un fallo de indicacion de alarma
distante (RAI, remote alarm indication) tan pronto como se detecte la presencia de cualquier fallo.
Un fallo RAI sera eliminado tan pronto se detecte la ausencia de todos los fallos.

Defectos

La funcién detectard un defecto RDI (dRDI, RDI defect) de acuerdo con la especificacion en
UIT-T G.775.

Fallo de extremo distante
La funcion detectard un fallo RAI (fRAIL, RAI failure).

Acciones consiguientes
aTSF  ~ CI_SSF
aRDI ~ CI _SSF

Correlacion de defectos
cRDI ~ dRDIyMON yRDI Reported
cSSF ~ CI_SSF y MON y SSF_Reported

Supervision de la calidad de funcionamiento

La Supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard de acuerdo con 6.5/G.806.

NOTA 2 — El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por elemento de red se determina por la presencia de funciones de supervision de la calidad de gestion de
elementos.

pP-P N_EBC ~ PP NGB
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pCP-P N EBC .~ SCP-P nN B

pN_DS ~ aTSF o dEQ
pF EB ~ ZnFB
pF DS — dRDI

14.2.3 Funcion de supervision no intrusiva de camino P32e P32em_TT_Sk

Diagrama
Pge Al TSF
A
Pgem_TT Sk MI
q=32
T1535620-00
Pge CI
Figura 14-6/G.705 — Diagrama de Pgem_TT_Sk
Interfaces
Cuadro 14-3/G.705 — Senales de entrada y de salida Pgem_TT_Sk
Entrada(s) Salida(s)
Pge CI. D Pge AI TSF
Pge CI CK Pgem TT_Sk MI cRDI
Pge CI FS Pgem TT_Sk MI cSSF
Pqge CI SSF Pgem TT Sk MI pN DS
Pgem TT_Sk MI TPmode Pgem TT Sk MI pP-P N EBC
Pgem TT Sk MI SSF Reported Pgem TT Sk MI CP-P_N EBC
Pgem TT_Sk MI RDI Reported | Pgem TT Sk MI pF EBC
Pgem TT Sk MI lsecond Pgem TT Sk MI pF DS
Pge TT Sk MI AIC
Pge TT Sk MI Idle
Pge TT Sk MI fRAI
Procesos

Esta funcion recupera los bits de paridad P (P-P), los bits de paridad de bit C (CP-P), bits RDI
(X1 y X2), bits REI (tres bits C en la subtrama M 4), el canal de identificacion de aplicacién (AIC)
de paridad de bit C, y el canal de alarma y control de extremo distante (FEAC) como se especifica en
2.5.3.1/G.704 y se muestra en la figura 14-2.

Bits P: Los bits P de cada trama recibida se comparan con su respectivo valor esperado, es decir, el
valor calculado de la trama precedente recibida. Una diferencia se considera prueba de que se han
producido uno o mas errores (P-P_nN_B) en el bloque. Los bits P son aplicables a la sefial de
paridad de bit C o a la sefial G.752.
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NOTA 1 - Los bits P no proporcionan necesariamente informacion de calidad de funcionamiento de extremo
a extremo si se utiliza transporte PDH, ya que algunos equipos de dispositivos PDH nacionales pueden
cambiar el valor de los bits P en cualquier seccion del dispositivo.

Bit CP: Si un voto mayoritario de los bits CP contenidos en la siguiente trama M no concuerda con
la paridad calculada de la actual trama M, se declara un error de bloque (CP-P_nN_B). Los bits CP
s6lo pueden utilizarse para la aplicacion paridad de bit C.

RDI: La informacion transportada en los bits RDI (X1, X2) se extraerd para permitir el
mantenimiento unilateral de un camino (trayecto) bidireccional. La RDI proporciona informacion
sobre el estado del receptor distante. X1, X2 puestos a "0" indican un estado RDI, y puestos a "1"
indican el estado de funcionamiento normal.

REIL: La informacion transportada en los bits REI se extraerd para permitir la supervision de la
calidad de funcionamiento de un camino (trayecto) bidireccional. La REI proporciona informacion
sobre el estado del receptor distante. Los bits REI s6lo pueden utilizarse para la aplicacion paridad
de bit C. Si aparece un esquema "no todos 1" en los tres bits REI, se declara un error de extremo
distante (CP-P_F B).

AIC: El canal de identificacion de aplicacion (AIC) especificado en 2.5.3.5.1/G.704 proporciona una
indicacion de la aplicacion (paridad de bit C o G.752). Un elemento de red debera identificar la
aplicacion; la duracién del proceso no deberd exceder los 10 segundos. Si la identificacion de
aplicacion se implementa, deberd poder extraerse (P32 TT Sk MI AIC).

Reposo: La sefial de reposo se especifica en 2.5.3.6.2/G.704. Un elemento de red debera poder
identificar la condicion de sefial de reposo, y el procesamiento no deberd exceder los 10 segundos. Si
la sefal de reposo se implementa, debera poder extraerse (P32 TT Sk MI Idle).

Canal de alarma de extremo distante: Para la aplicacion paridad de bit C, deberan detectarse las
siguientes palabras de codigo especificadas en 2.5.3.5.1/G.704: fallo de equipo (que afecta al
servicio DS3), fallo LOS, fallo LOF, fallo AIS. Debera declararse un fallo de indicacion de alarma
distante (RAI) tan pronto como se detecte la presencia de cualquier fallo. Un fallo RAI serd
eliminado tan pronto se detecte la ausencia de todos los fallos.

Defectos
La funcion detectard un defecto RDI (dRDI) de acuerdo con la especificacion en UIT-T G.775.

Fallo de extremo distante
La funcion detectara un fallo RAI (fRAI).

Acciones consiguientes
aTSF  ~ CI_SSF
aRDI ~ CI SSF

Correlacion de defectos
cRDI ~ dRDIyMON yRDI Reported
cSSF  ~ CI_SSF y MON y SSF_Reported

Supervision de la calidad de funcionamiento
La supervision de la calidad de funcionamiento se efectuard de acuerdo con 6.5/G.806.

NOTA 2 — El hecho de que la supervision de la calidad de funcionamiento esté o no efectivamente soportada
por elemento de red se determina por la presencia de funciones de supervision de la calidad de gestion de
elementos.

pP-P N_EBC ~ PP NGB
pCP-P N EBC .~ SCP-P N B
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pN_DS ~ aTSF o dEQ
pF EBC ~ ZnFB
pF DS — dRDI

14.2.4 Funciones de adaptacion de capa de trayecto P32e

Quedan en estudio.

15 Funciones de capa de trayecto P21e

Quedan en estudio.

16 Funciones de capa de trayecto P11s

Quedan en estudio.

17 Funciones de capa de trayecto PO

T1536630-00

PO_CI PO CI

Figura 17-1/G.705 — Funciones atomicas P0

CP de capa PO

La CI en este punto es una sefial sincrona a 64 kbit/s estructurada en octetos con temporizacion de
bit codireccional y la informacion de comienzo de trama FS. La CI est4 estructurada en ocho bits
numerados de 1 a 8. La figura 17-2 mas adelante representa la estructura.

1 2 3 4 5 6 7 8

L [ [ 1 |
Figura 17-2/G.705 — Estructura de la sefial P0_CI_D

AP de capa PO

La sefial transportada por una PO serd determinada por la aplicacion de la capa de cliente. Son
aplicaciones tipicas:

— habla codificada seglin la ley A de UIT-T G.711;
— habla codificada seglin la ley p de UIT-T G.711;
- un canal de datos a 64 kbit/s;
— un canal de datos a 56 kbit/s.
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NOTA 1 — Existen muchas mas composiciones que no se tratan en la presente version de esta
Recomendacion.

La figura 17-3 muestra que mas de una funcién de adaptacion existentes en esta capa PO pueden
conectarse a un punto de acceso P0. En el caso de funciones fuente de adaptacion, sélo se permite
activar una de ellas. Para esta fuente activada, el acceso al punto de acceso por otras funciones fuente
de adaptacion debe ser denegado. A diferencia de lo referente al sentido de transmision hacia la
fuente, las funciones sumidero de adaptacion pueden ser activadas conjuntamente. Esto puede
provocar que se detecten e informen averias. Para evitar esto, se puede desactivar una funcion
sumidero de adaptacion.

NOTA 2 — Si una sola funcion de adaptacion estd conectada al AP, estard activada. Si una o mas funciones de
otro tipo estan conectadas al mismo AP, una funcién del conjunto de funciones estara activa.

Figura 17-3/G.705 — Estructura de la sefial P0_AI D

17.1 Funciones de conexion P0

17.1.1 Funcion de conexion de camino P0 (P0_C)
PO_C es la funcion que asigna PO en sus puertos de entrada PO en sus puertos de salida.

El proceso de conexion PO_C es una funcion unidireccional como se muestra en la figura 17-4. Los
formatos de sefial en los puertos de entrada y en los puertos de salida de la funcion son similares, y
s6lo se diferencian en la codificacion de P0O. Como el proceso no influye en la naturaleza de la
informacion caracteristica de la sefial, el punto de referencia a cada lado de la funciéon PO _C es el
mismo, como se muestra en la figura 17-4. La funcion PO_C no es transparente a la temporizacion.

Las PO entrantes en la PO_CP se asignan a capacidades PO salientes disponibles en la PO_CP.

A todo PO saliente que esté conectado a una PO _CP entrante se aplicara una sefal de reposo
codificada segun la ley A o la ley [

PO_CI

P0_C_MI PO_TI

T1536640-00
PO_CI

Figura 17-4/G.705 — Diagrama de P0_C
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Interfaces
Cuadro 17-1/G.70S5 — Seiiales de entrada y de salida P0_C

Entrada(s) Salida(s)
Por PO_CP, n X para la funcion: Por PO_CP, m x por funcion:
PO _CI Data PO _CI Data
PO_CI _Clock PO_CI _Clock
PO _CI_FrameStart PO _CI_FrameStart
PO _CI_SSF PO _CI_SSF

1 x por funcién:
TO_TI Clock
TO _TI FrameStart

Por punto de conexion de entrada y
de salida:
PO _C MI ConnectionPortlds

Por conexion matricial:
PO _C MI ConnectionType
PO_C_MI Directionality

Procesos

En la funcién PO_C, la informacion caracteristica de capa PO se encamina entre puntos de conexion
(de terminacion) de entrada [(T)CPs] y (T)CPs de salida por medio de conexiones matriciales. Se
puede atribuir (T)CPs dentro de un grupo de proteccion.

NOTA 1 — En la presente Recomendacion no se especifica ni el nimero sefiales de entrada/salida relativas a la
funcion de conexion, ni la conectividad. Estos son aspectos propios de los distintos elementos de red.

La figura 17-1 presenta un subconjunto de las funciones atomicas que pueden conectarse a esta
funcion de conexion PO: funciones de terminacion de camino PO y funciones de adaptacion. Ademas,
funciones de adaptacion en las capas de servidor PO (por ejemplo, P12s o P11s) se conectaran a esta
funcioén de conexion PO.

Encaminamiento: La funcion deberd poder conectar una determinada entrada con una determinada
salida mediante el establecimiento de una conexion matricial entre dicha entrada y salida. La funcion
podra suprimir la conexién matricial establecida.

Cada conexion (matricial) en la funcion PO_C se caracterizara por:

El sentido del trafico unidireccional, bidireccional

Los puntos de conexion de entrada y de salida conjunto de identificadores de punto de conexion

NOTA 2 — Las conexiones en difusion se tratan como conexiones distintas con el mismo CP de entrada.

Seré posible incorporar conexiones individuales en una conexion en difusion y suprimir conexiones
individuales de una conexion en difusion sin afectar a la CI que pasa la conexion:

Generacion de serial de reposo: La funcion generard una sefial PO de reposo, codificada segtn la
ley A o aley M, como se especifica en 2.12/Q.522.

Defectos: Ninguno.
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Acciones consiguientes

Si una salida de esta funciéon no esta conectada a una de sus entradas, la funciéon conectara , la PO de
reposo (con sefial de comienzo de trama (FS, frame start signal) valido y SSF = falso) a la salida.

Correlacion de defectos: Ninguna.

Supervision de la calidad de funcionamiento: Ninguna.

17.2 Funciones de terminacion de camino P0

Quedan en estudio.
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APENDICE I

Ejemplo de representaciones de equipos PDH

En este apéndice se proporcionan, a titulo informativo, las representaciones equivalentes de equipos
multiplexores PDH definido en UIT-T G.742 [18] y G.751 [19], con funciones atdmicas descritas en
la presente Recomendacion (véase la figura I.1).

Interfaz a P22¢ E12|||—] Interface_s a
8 448 kbit/s / / E12 2 048 kbit/s
P12x] P12x|

a) Equipo multiplexor que funciona a la velocidad binaria de segundo orden
(multiplexacion de sefiales de 4 X 2 048 kbit/s en una sefial de 8 448 kbit/s)

Interfaz a P3le|||| | E22|||L_| Interfaces a
34 368 kbit/s / / E22 8 448 kbit/s
P22x P22x

b) Equipo multiplexor que funciona a la velocidad binaria de tercer orden
(multiplexacion de sefiales de 4 x 8 448 kbit/s en una seiial a 34 368 kbit/s)

Interfaz a E/4 Pde|||L— E31||[— Interfaces a
139 264 kbit/s Pde / / E31 34 368 kbit/s
P31x P31x

¢) Equipo multiplexor que funciona a la velocidad binaria de cuarto orden
(método 1: multiplexacion de sefiales de 4 x 34 368 kbit/s en una sefial a 139 264 kbit/s)

P31¢

P31e

Interfaces a
8 448 kbit/s

Interfaz a
139 264 kbit/s

P3le E22

P3le/|||| _|E22

P22x P22x

T1536650-00

d) Equipo multiplexor que funciona a la velocidad binaria de cuarto orden
(método 2: multiplexacion de sefiales de 16 % 8 448 kbit/s en una sefial a 139 264 kbit/s)

Figura 1.1/G.705 — Representaciones de equipos multiplexores PDH G.742 y G.751 con
funciones atomicas
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Una comparacion de esta descripcion con la que figura en UIT-T G.742 y G.751 permite observar
las diferencias que se resefian a continuacion:

190

Requisitos definidos en UIT-T G.742/G.751 y no incluidos en UIT-T G.705:
— Pérdida de la alimentacion en energia y las acciones consiguientes.

— Senal de temporizacion: la siguiente nota adicional esta presente en UIT-T G.742/G.751:
"si fuera factible desde el punto de vista econdomico, seria conveniente poder derivar la
sefial de temporizacion de multiplexor de una fuente externa y de una fuente interna".

— Bits para uso nacional: se ponen a 1 en un trayecto digital que atraviesa la frontera
(véase el bit 12 de la trama a 8 Mbit/s en la clausula 9/G.742, el bit 12 de la trama a
34 Mbit/s en la clausula 9/G.751, los bits 14 a 16 de la trama a 140 Mbit/s en
1.5.5/G.751).

— Pérdida de afluente (entrada de multiplexor): la siguiente nota adicional esta presente en
UIT-T G.742/G.751: "cuando se utilizan circuitos distintos para la senal digital y la
sefial de temporizacion, la pérdida de cualquiera de las dos sefiales, o de ambas, es una
pérdida de la sefial entrante".

Requisitos definidos en UIT-T G.705 y no incluidos en UIT-T G.742/G.751:

— Soporte de MI PortMode/MI _TPMode por funciones sumidero de terminacion de
camino.

—  Criterios de deteccion de defectos: ni en UIT-T G.742 ni en G.751 se definen criterios
relativos a la deteccion y eliminacion de defectos dAIS, dLOS y dRDI. Estos criterios
fueron definidos ulteriormente en UIT-T G.775. UIT-T G.705 hace referencia a UIT-T
G.775 para estos criterios de deteccion de defectos.

— Soporte de MI_AIS Reported por funciones Eq/Pge_ A Sk y Pge/Pye A Sk.
— Soporte de MI_RDI Reported por funciones Pge TT Sk.

— Soporte de funciones MI_Active por funciones de adaptacion.

— Informe de ¢SSF por Pge TT Sk a la funcion de gestion.

— Soporte de MI_SSF Reported por funciones Pge TT Sk.

— Informe de los parametros de calidad de funcionamiento pN_DS, pN_EBC y MI pF DS
por Pge TT Sk (la supervision de la calidad de funcionamiento se describe en
UIT-T M.2100).

— Proceso de correlacion de defectos.
Diferencias entre los requisitos de UIT-T G.705 y los requisitos de UIT-T G.742/G.751:
— Requisitos de tiempo: véase el cuadro I.1.

— Deteccion de LOS a la entrada del demultiplexor: La siguiente nota adicional esta
presente en UIT-T G.742/G.751: "la deteccion de esta condicion de averia solo se
requiere cuando no entrafia una indicacion de pérdida de alineacion de trama". En UIT-T
G.705, el proceso de correlacion de defectos es diferente: si se detecta LOS, no se
informa LOF a la funcidn de gestion (véanse las funciones Eq/Pge A_Sk).
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Cuadro 1.1/G.705 — Requisitos de tiempo para acciones consiguientes

Tipo de Acciones consiguientes G.742/G.751 G.705
multiplexor (véanse (véanse notas 2 y 3)
(véase figura L.1) notas 1y 2)
Multiplexor a Insercion de AIS en caso de fallo de 1 ms No se trata
(4 x 2M->8M) la fuente de alimentacion
Insercion de AIS en LOS de sefial 1 ms 250 pus (E12/P12x_A_Sk)
de 2 Mbit/s
Insercion de AIS en LOS de sefial 1 ms 600 ps (E22/P22¢ A Sk)
de 8 Mbit/s
Insercion de AIS en LOF de sefal 1 ms 600 ps (E22/P22¢ A _Sk)
de 8 Mbit/s
Insercion de RDI en LOS de sefial 1 ms Ningtn valor
de 8 Mbit/s (P22e TT Sk)
Insercion de RDI en LOF de sefial 1 ms Ningtn valor
de 8 Mbit/s (P22e TT Sk)
Multiplexor b Insercion de AIS en caso de fallo de 1 ms No se trata
(4 x 8M->34M) la fuente de alimentacion
Insercion de AIS en LOS de sefal 1 ms 250 ps (E22/P22x_A_Sk)
de 8 Mbit/s
Insercion de AIS en LOS de sefial 1 ms 800 us (E31/P31e A Sk)
de 34 Mbit/s
Insercion de AIS en LOF de sefial 1 ms 800 us (E31/P31e A Sk)
de 34 Mbit/s
Insercion de RDI en LOS de sefial 1 ms Ningln valor
de 34 Mbit/s (P31e TT Sk)
Insercion de RDI en LOF de sefial 1 ms Ningtn valor
de 34 Mbit/s (P31e TT Sk)
Multiplexor ¢ Insercion de AIS en caso de fallo de 1 ms No se trata
(4 x 34M->140M) | la fuente de alimentacion
Insercion de AIS en LOS de sefal 1 ms 250 ps (E31/P31x_A_Sk)
de 34 Mbit/s
Insercion de AIS en LOS de sefal 1 ms 900 ps (E4/P4e A Sk)
de 140 Mbit/s
Insercion de AIS en LOF de sefial 1 ms 900 us (E4/P4e A Sk)
de 140 Mbit/s
Insercion de RDI en LOS de sefial 1 ms Ningtn valor
de 140 Mbit/s (P4e TT Sk)
Insercion de RDI en LOF de sefial 1 ms Ningtn valor
de 140 Mbit/s (P4e TT Sk)
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Cuadro 1.1/G.705 — Requisitos de tiempo para acciones consiguientes

Tipo de Acciones consiguientes G.742/G.751 G.705
multiplexor (véanse (véanse notas 2 y 3)
(véase figura 1.1) notas 1y 2)
Multiplexor d Insercion de AIS en caso de fallo de 1 ms No se trata
(16 x 8M->140M) | la fuente de alimentacion
Insercion de AIS en LOS de sefial 1 ms 250 us (E22/P22x A Sk)
de 8 Mbit/s
Insercion de AIS en LOS de sefial 1 ms 900 pus (E4/P4e A Sk)
de 140 Mbit/s
Insercion de AIS en LOF de sefial 1 ms 900 us (E4/P4e A Sk)
de 140 Mbit/s
Insercion de AIS en LOF de sefial 1 ms 900 us (P4e/P31e A sk)
de 34 Mbit/s
Insercion de RDI en LOS de sefial 1 ms Ningun valor
de 140 Mbit/s (P4e TT Sk)
Insercion de RDI en LOF de sefial 1 ms Ningtn valor
de 140 Mbit/s (P4e TT Sk)
Insercion de RDI en LOF de sefial 1 ms Ningtn valor
de 34 Mbit/s (P31e TT Sk)
NOTA 1 — El tiempo de reaccion en UIT-T G.742/G.751 incluye el tiempo de deteccion del defecto.
NOTA 2 — Los tiempos de reaccion en UIT-T G.742/G.751 se especifican en la interfaz fisica (compuesta
o afluente). En esta Recomendacion, los tiempos de reaccion se especifican a la salida de las funciones
atomicas.
NOTA 3 — A diferencia de UIT-T G.742/G.751, el tiempo de reaccion en UIT-T G.705 no incluye el
tiempo de deteccion del defecto. Los diferentes requisitos de tiempo (en UIT-T G.742/G.751 por un lado y
en UIT-T G.705 por otro lado) pueden considerarse globalmente equivalentes.
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APENDICE II

Relaciones entre la direccion TU-3/2/12/11 y la posicion de las columnas
dentro de una cabida qtil estructurada en P4s TUG-3

123 6 10 14 18 66 70 73 Num. columna 242
112 | bl 488789 0l1 2345 678a01234585458301234597a9a133446 78307 133423873587 "o (4387
OH ......
direccion
TU-12
dg g g |ABCABACBABCABACBABCOABACBABCABACBABJABACQBABCABAGCBABCOABACBABGCABA K gBAB(Q
1 2 3 |0/0 41125233144 52560637714 122533/4145526 6737114223534 415586286 773 112 L 4,67 75
1 1 AROMO 111112011 12[1112 112222222223 2223222323333333333133313331111 M 3133 3 3
“direccion
TU-11
g g G |[ABCABAGBABCABACBABGCABAGBABCABACBABOQABAQBABGABACBABGABAGBABCABA K GBABGQ
1 2 3 |0004 11252 3314452566377 1412253341455206(673371142235344155626773112 L 46775
RRRIRRR1IRRRUROO 1141421112111 211222222222322232022323333333333433343334444 M 4 4 4 4 4
Figura 11.1/G.705 — Cabida util P4s TUG-3 (TUGs y octetos "R" de relleno)
Cuadro I1.1/G.705 — Relacion entre la direccion TU-3 y la posicion de las columnas
dentro de una cabida util estructurada en TUG-3 de P4s
Direccion TU-3 Posicion de las columnas en una TUG3 de P4s ocupada por TU-3 (K, L, M)
K L M
A 0 0 13 16 19 21 24 27 29 32 35 37 40 43
45 48 51 53 56 59 61 64 67 69 72 75
77 80 83 85 88 91 93 96 99 101 104 | 107
109 | 112 | 115 | 117 | 120 | 123 | 125 | 128 | 131 133 | 136 | 139
141 144 | 147 | 149 | 152 | 155 | 157 | 160 | 163 | 165 | 168 | 171
173 | 176 | 179 | 181 184 | 187 | 189 | 192 | 195 | 197 | 200 | 203
205 | 208 | 211 | 213 | 216 | 219 | 221 | 224 | 227 | 229 | 232 | 235
237 | 240
B 0 0 15 17 20 23 25 28 31 33 36 39 41 44
47 49 52 55 57 60 63 65 68 71 73 76
79 81 84 87 89 92 95 97 100 | 103 | 105 | 108
111 113 | 116 | 119 | 121 124 | 127 | 129 | 132 | 135 | 137 | 140
143 | 145 | 148 | 151 153 | 156 | 159 | 161 164 | 167 | 169 | 172
175 | 177 | 180 | 183 | 185 | 188 | 191 | 193 | 196 | 199 | 201 | 204
207 | 209 | 212 | 215 | 217 | 220 | 223 | 225 | 228 | 231 | 233 | 236
239 | 241
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Cuadro I1.2/G.705 — Relacion entre la direccion TU-2 y la posicion de las columnas

dentro de una cabida util estructurada en TUG-3 de P4s

Direccion TU-2 Posicion de las columnas en una TUG3 de P4s ocupada por TU-2 (K, L, M)
L M 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
A 1 0 19 37 | 56 75 93 | 112 | 131 | 149 | 168 | 187 | 205 | 224
A 2 0 21 40 | 59 77 96 | 115 | 133 | 152 | 171 | 189 | 208 | 227
A 3 0 24 | 43 61 80 99 | 117 | 136 | 155 | 173 | 192 | 211 | 229
A 4 0 27 | 45 64 83 | 101 | 120 | 139 | 157 | 176 | 195 | 213 | 232
A 5 0 29 | 48 67 85 | 104 | 123 | 141 | 160 | 179 | 197 | 216 | 235
A 6 0 32 51 69 88 | 107 | 125 | 144 | 163 | 181 | 200 | 219 | 237
A 7 0 35 53 72 91 | 109 | 128 | 147 | 165 | 184 | 203 | 221 | 240
B 1 0 20 | 39 | 57 76 95 | 113 | 132 | 151 | 169 | 188 | 207 | 225
B 2 0 23 41 60 79 97 | 116 | 135 | 153 | 172 | 191 | 210 | 228
B 3 0 25 44 | 63 81 | 100 | 119 | 137 | 156 | 175 | 193 | 212 | 231
B 4 0 28 47 | 65 84 | 103 | 121 | 140 | 159 | 177 | 196 | 215 | 233
B 5 0 31 49 | 68 87 | 105 | 124 | 143 | 161 | 180 | 199 | 218 | 236
B 6 0 33 52 | 71 89 | 108 | 127 | 145 | 164 | 183 | 201 | 220 | 239
B 7 0 36 55 73 92 | 111 | 129 | 148 | 167 | 185 | 204 | 223 | 241
C 1 0 6 26 | 46 66 86 | 106 | 126 | 146 | 166 | 186 | 206 | 226
C 2 0 10 | 30 | 50 70 90 | 110 | 130 | 150 | 170 | 190 | 210 | 230
C 3 0 14 | 34 | 54 | 74 | 94 | 114 | 134 | 154 | 174 | 194 | 214 | 234
C 4 0 18 38 58 78 98 | 118 | 138 | 158 | 178 | 198 | 218 | 238
C 5 0 22 | 42 | 62 82 | 102 | 122 | 142 | 162 | 182 | 202 | 222 | 242
Cuadro I1.3/G.705 — Relacion entre la direccion TU-12 y la posicion de las
columnas dentro de una cabida util estructurada en TUG-3 de P4s
Direccién TU-12 Posicion de las columnas en una TUG3 de P4s
ocupada por TU-12 (K, L, M)
K L M 1? 28 3? 42
columna | columna | columna | columna

A 1 1 19 75 131 187

A 1 2 37 93 149 205

A 1 3 56 112 168 224

A 2 1 21 77 133 189

A 2 2 40 96 152 208

A 2 3 59 115 171 227

A 3 1 24 80 136 192

A 3 2 43 99 155 211

A 3 3 61 117 173 229

A 4 1 27 83 139 195
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Cuadro I1.3/G.705 — Relacion entre la direccion TU-12 y la posicion de las
columnas dentro de una cabida til estructurada en TUG-3 de P4s

Direccion TU-12

Posicion de las columnas en una TUG3 de P4s

ocupada por TU-12 (K, L, M)

K L M 12 28 32 42
columna | columna | columna | columna
A 4 2 45 101 157 213
A 4 3 64 120 176 232
A 5 1 29 85 141 197
A 5 2 48 104 160 216
A 5 3 67 123 179 235
A 6 1 32 88 144 200
A 6 2 51 107 163 219
A 6 3 69 125 181 237
A 7 1 35 91 147 203
A 7 2 53 109 165 221
A 7 3 72 128 184 240
B 1 1 20 76 132 188
B 1 2 39 95 151 207
B 1 3 57 113 169 225
B 2 1 23 79 135 191
B 2 2 41 97 153 210
B 2 3 60 116 172 228
B 3 1 25 81 137 193
B 3 2 44 100 156 212
B 3 3 63 119 175 231
B 4 1 28 84 140 196
B 4 2 47 103 159 215
B 4 3 65 121 177 233
B 5 1 31 87 143 199
B 5 2 49 105 161 218
B 5 3 68 124 180 236
B 6 1 33 89 145 201
B 6 2 52 108 164 220
B 6 3 71 127 183 239
B 7 1 36 92 148 204
B 7 2 55 111 167 223
B 7 3 73 129 185 241
C 1 1 6 66 126 186
C 1 2 26 86 146 206
C 1 3 46 106 166 226
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Cuadro I1.3/G.705 — Relacion entre la direccion TU-12 y la posicion de las
columnas dentro de una cabida til estructurada en TUG-3 de P4s

Direccion TU-12

Posicion de las columnas en una TUG3 de P4s
ocupada por TU-12 (K, L, M)

K L M 1? 2° 32 42
columna | columna | columna | columna

C 2 1 10 70 130 190
C 2 2 30 90 150 210
C 2 3 50 110 170 230
C 3 1 14 74 134 194
C 3 2 34 94 154 214
C 3 3 54 114 174 234
C 4 1 18 78 138 198
C 4 2 38 98 158 218
C 4 3 58 118 178 238
C 5 1 22 82 142 202
C 5 2 42 102 162 222
C 5 3 62 122 182 242

Cuadro 11.4/G.705 — Relacion entre la direccion TU-11y la
posicion de las columnas dentro de una cabida util estructurada
en TUG-3 de P4s

Posicion de las columnas en una
Direcciéon TU-11 TUGS3 de P4s ocupada por TU-11
(K,L,M)
K L M 1? 2? 3
columna | columna | columna
A 1 1 19 93 168
A 1 2 37 112 187
A 1 3 56 131 205
A 1 4 75 149 224
A 2 1 21 96 171
A 2 2 40 115 189
A 2 3 59 133 208
A 2 4 77 152 227
A 3 1 24 99 173
A 3 2 43 117 192
A 3 3 61 136 211
A 3 4 80 155 229
A 4 1 27 101 176
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Cuadro 11.4/G.705 — Relacion entre la direccion TU-11y la
posicion de las columnas dentro de una cabida util estructurada
en TUG-3 de P4s

Direccion TU-11

Posicion de las columnas en una
TUG3 de P4s ocupada por TU-11

(K, L, M)
K L M 12 28 3?
columna | columna | columna
A 4 2 45 120 195
A 4 3 64 139 213
A 4 4 83 157 232
A 5 1 29 104 179
A 5 2 48 123 197
A 5 3 67 141 216
A 5 4 85 160 235
A 6 1 32 107 181
A 6 2 51 125 200
A 6 3 69 144 219
A 6 4 88 163 237
A 7 1 35 109 184
A 7 2 53 128 203
A 7 3 72 147 221
A 7 4 91 165 240
B 1 1 20 95 169
B 1 2 39 113 188
B 1 3 57 132 207
B 1 4 76 151 225
B 2 1 23 97 172
B 2 2 41 116 191
B 2 3 60 135 210
B 2 4 79 153 228
B 3 1 25 100 175
B 3 2 44 119 193
B 3 3 63 137 212
B 3 4 81 156 231
B 4 1 28 103 177
B 4 2 47 121 196
B 4 3 65 140 215
B 4 4 84 159 233
B 5 1 31 105 180
B 5 2 49 124 199
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Cuadro 11.4/G.705 — Relacion entre la direccion TU-11y la
posicion de las columnas dentro de una cabida util estructurada
en TUG-3 de P4s

Posicion de las columnas en una
Direccion TU-11 TUGS3 de P4s ocupada por TU-11
(K, L, M)
K L M 12 28 3?
columna | columna | columna
B 5 3 68 143 218
B 5 4 87 161 236
B 6 1 33 108 183
B 6 2 52 127 201
B 6 3 71 145 220
B 6 4 89 164 239
B 7 1 36 111 185
B 7 2 55 129 204
B 7 3 73 148 223
B 7 4 92 167 241
C 1 1 6 86 166
C 1 2 26 106 186
C 1 3 46 126 206
C 1 4 66 146 226
C 2 1 10 90 170
C 2 2 30 110 190
C 2 3 50 130 210
C 2 4 70 150 230
C 3 1 14 94 174
C 3 2 34 114 194
C 3 3 54 134 214
C 3 4 74 154 234
C 4 1 18 98 178
C 4 2 38 118 198
C 4 3 58 138 218
C 4 4 78 158 238
C 5 1 22 102 182
C 5 2 42 122 202
C 5 3 62 142 222
C 5 4 82 162 242
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APENDICE III

Relaciones entre la direccion TU-2/12/11 y la posicion de las columnas
dentro de una cabida util estructurada en TUG-2 de P4s

123 62 Nam. columna 242
1 12 3lalsl6l7 el ol 1| 1 1| 111 11| 11 11222/ 2] 2 22 21 2/ 2] 3 3| 3| 3( 3 3 3| 3| 3 3| 4 4 41 41 4 4 4 414/ 4|5 5 55555 555 6 | Namero 5/ 5/ 5/ 6
2 0 1|2 3| 456/ 7|8 9 0| 1| 2| 3| 4| 5/ 6 7| 8 9] 0| 1] 2| 3| 4| 5 6| 7| 8 9] 0| 1| 2| 3| 4] 5/ 6 7| 8] 9| 0| 1| 2| 3 4] 5 6/ 7| 8| 9| TS 71890
S 2o I PO
4 direccion TU-12,
s 2/3/45/67 201|123 20 1| 2 20 1 L 2
1)1 1) 1 1] 1 1222 233 31 M 3
6
P T T T T T T ] ] eeeeees
direccion TU-11
8 1/23]4|5| 6|7 201(2| 3 201(2 201 L 20
9 101 1[1]1]1]1 1]2/2|2 2|3[3 34 M 4

NOTA — Las columnas que contienen una TU-12 (respectivamente TU-11) dada estan situadas en cada 60" posicion de columna
(respectivamente 80% posicion de columna).

Figura I11.1/G.705 — Cabida util TUG-2 de P4s (20 x TUG?2)

Cuadro I11.1/G.705 — Relacion entre la direccion TU-2 y la posicion de las columnas
dentro de una cabida util estructurada en TUG-2 de P4s

Direccion

TU-2 Posicion de las columnas en una TUG2 de P4s ocupada por TU-2 (K, L, M)

2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
23 43 63 83 103 | 123 | 143 | 163 | 183 | 203 | 223
24 44 64 84 104 | 124 | 144 | 164 | 184 | 204 | 224
25 45 65 85 105 | 125 | 145 | 165 | 185 | 205 | 225
26 46 66 86 106 | 126 | 146 | 166 | 186 | 206 | 226
27 47 67 87 107 | 127 | 147 | 167 | 187 | 207 | 227
28 48 68 88 108 | 128 | 148 | 168 | 188 | 208 | 228
29 49 69 89 109 | 129 | 149 | 169 | 189 | 209 | 229
30 50 70 90 110 | 130 | 150 | 170 | 190 | 210 | 230
31 51 71 91 111 | 131 151 171 | 191 | 211 | 231
32 52 72 92 112 | 132 | 152 | 172 | 192 | 212 | 232
33 53 73 93 113 | 133 | 153 | 173 | 193 | 213 | 233
34 54 74 94 114 | 134 | 154 | 174 | 194 | 214 | 234
35 55 75 95 115 | 135 | 155 | 175 | 195 | 215 | 235
36 56 76 96 116 | 136 | 156 | 176 | 196 | 216 | 236
37 57 77 97 117 | 137 | 157 | 177 | 197 | 217 | 237
38 58 78 98 118 | 138 | 158 | 178 | 198 | 218 | 238
39 59 79 99 119 | 139 | 159 | 179 | 199 | 219 | 239
40 60 80 100 | 120 | 140 | 160 | 180 | 200 | 220 | 240
41 61 81 101 121 | 141 161 181 | 201 | 221 | 241
42 62 82 102 | 122 | 142 | 162 | 182 | 202 | 222 | 242
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Cuadro I11.2/G.705 — Relacion entre la direccion TU-12 y la
posicion de las columnas dentro de una cabida util estructurada
en TUG-2 de P4s

Direccion TU-12

Posicion de las columnas en una
TUG?2 de P4s ocupada por TU-12 (L, M)

L M 12 28 32 42
columna | columna | columna | columna
1 1 3 63 123 183
1 2 23 83 143 203
1 3 43 103 163 223
2 1 4 64 124 184
2 2 24 84 144 204
2 3 44 104 164 224
3 1 5 65 125 185
3 2 25 85 145 205
3 3 45 105 165 225
4 1 6 66 126 186
4 2 26 86 146 206
4 3 46 106 166 226
5 1 7 67 127 187
5 2 27 87 147 207
5 3 47 107 167 227
6 1 8 68 128 188
6 2 28 88 148 208
6 3 48 108 168 228
7 1 9 69 129 189
7 2 29 89 149 209
7 3 49 109 169 229
8 1 10 70 130 190
8 2 30 90 150 210
8 3 50 110 170 230
9 1 11 71 131 191
9 2 31 91 151 211
9 3 51 111 171 231
10 1 12 72 132 192
10 2 32 92 152 212
10 3 52 112 172 232
11 1 13 73 133 193
11 2 33 93 153 213
11 3 53 113 173 233
12 1 14 74 134 194
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Cuadro I11.2/G.705 — Relacion entre la direccion TU-12 y la

posicion de las columnas dentro de una cabida util estructurada

en TUG-2 de P4s

Direccion TU-12

Posicion de las columnas en una
TUG?2 de P4s ocupada por TU-12 (L, M)

L M 12 28 32 42
columna | columna | columna | columna
12 2 34 94 154 214
12 3 54 114 174 234
13 1 15 75 135 195
13 2 35 95 155 215
13 3 55 115 175 235
14 1 16 76 136 196
14 2 36 96 156 216
14 3 56 116 176 236
15 1 17 77 137 197
15 2 37 97 157 217
15 3 57 117 177 237
16 1 18 78 138 198
16 2 38 98 158 218
16 3 58 118 178 238
17 1 19 79 139 199
17 2 39 99 159 219
17 3 59 119 179 239
18 1 20 80 140 200
18 2 40 100 160 220
18 3 60 120 180 240
19 1 21 81 141 201
19 2 41 101 161 221
19 3 61 121 181 241
20 1 22 82 142 202
20 2 42 102 162 222
20 3 62 122 182 242
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Cuadro II1.3/G.705 — Relacion entre la
direccion TU-11 y la posicion de las columnas dentro
de una cabida util estructurada en TUG-2 de P4s

Direccion TU-11

Posicion de las columnas en una
TUG2 de P4s ocupada por

TU-11 (L, M)
L M 12 28 3?
columna | columna | columna

1 1 3 83 163
1 2 23 103 183
1 3 43 123 203
1 4 63 143 223
2 1 4 84 164
2 2 24 104 184
2 3 44 124 204
2 4 64 144 224
3 1 5 85 165
3 2 25 105 185
3 3 45 125 205
3 4 65 145 225
4 1 6 86 166
4 2 26 106 186
4 3 46 126 206
4 4 66 146 226
5 1 7 87 167
5 2 27 107 187
5 3 47 127 207
5 4 67 147 227
6 1 8 88 168
6 2 28 108 188
6 3 48 128 208
6 4 68 148 228
7 1 9 89 169
7 2 29 109 189
7 3 49 129 209
7 4 69 149 229
8 1 10 90 170
8 2 30 110 190
8 3 50 130 210
8 4 70 150 230
9 1 11 91 171
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Cuadro II1.3/G.705 — Relacion entre la
direccion TU-11 y la posicion de las columnas dentro
de una cabida util estructurada en TUG-2 de P4s

Posicion de las columnas en una
Direccion TU-11 TUG?2 de P4s ocupada por
TU-11 (L, M)
L M 12 28 3?
columna | columna | columna

2 31 111 191

3 51 131 211

4 71 151 231

10 1 12 92 172
10 2 32 112 192
10 3 52 132 212
10 4 72 152 232
11 1 13 93 173
11 2 33 113 193
11 3 53 133 213
11 4 73 153 233
12 1 14 94 174
12 2 34 114 194
12 3 54 134 214
12 4 74 154 234
13 1 15 95 175
13 2 35 115 195
13 3 55 135 215
13 4 75 155 235
14 1 16 96 176
14 2 36 116 196
14 3 56 136 216
14 4 76 156 236
15 1 17 97 177
15 2 37 117 197
15 3 57 137 217
15 4 77 157 237
16 1 18 98 178
16 2 38 118 198
16 3 58 138 218
16 4 78 158 238
17 1 19 99 179
17 2 39 119 199
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Cuadro II1.3/G.705 — Relacion entre la
direccion TU-11 y la posicion de las columnas dentro
de una cabida util estructurada en TUG-2 de P4s

Posicion de las columnas en una
Direccion TU-11 TUG?2 de P4s ocupada por
TU-11 (L, M)

L M 1? 2° 3

columna | columna | columna
17 3 59 139 219
17 4 79 159 239
18 1 20 100 180
18 2 40 120 200
18 3 60 140 220
18 4 80 160 240
19 1 21 101 181
19 2 41 121 201
19 3 61 141 221
19 4 81 161 241
20 1 22 102 182
20 2 42 122 202
20 3 62 142 222
20 4 82 162 242
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