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NOTAS

1 La Recomendacion UIT-T G.162 se publicé en el fasciculo Ill.1 del Libro Azul. Este fichero es un extracto del
Libro Azul. Aunque la presentacién y disposicion del texto son ligeramente diferentes de la version del Libro Azul, el
contenido del fichero es idéntico a la citada versién y los derechos de autor siguen siendo los mismos (Véase a
continuacion).

2 Por razones de concisioén, el término «Administracion» se utiliza en la presente Recomendacion para designar a
una administracion de telecomunicaciones y a una empresa de explotacion reconocida.

0 UIT 1988, 1993

Reservados todos los derechos. No podréa reproducirse o utilizarse la presente Recomendacion ni parte de la misma d
cualquier forma ni por cualquier procedimiento, electrénico o mecanico, comprendidas la fotocopia y la grabacion en
micropelicula, sin autorizacion escrita de la UIT.
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Recomendacion G.162

CARACTERISTICAS DE LOS COMPANSORES (COMPRESORES-EXPANSORES) PARA LA TELEFONIA

(Ginebra, 1964; modificada en Mar del Plata, 1968)

Estas caracteristicas se aplican a los compansores de construccion moderna, utilizables en circuitos
internacionales de gran longitud, o en circuitos nacionales e internacionales de longitud moderada.

En algunas de las clausulas que siguen se especifican las caracteristicas conjugadas de un compresor y de u
expansor en el mismo sentido de transmision de un circuito a cuatro hilos. Las caracteristicas especificadas de esta form:
pueden lograrse muy facilmente si los compresores y los expansores son de construccion analoga; en ciertos casos, puec
ser necesaria una estrecha colaboracién entre las Administraciones interesadas.

Debe hacerse observar que el material fabricado hasta el presente con destino a los circuitos de longitud
moderada, aun siendo completamente satisfactorio para estos circuitos, puede no responder completamente a la:
clausulas de esta Recomendacion.

1 Definiciéon y valor del nivel invariable

Se entiende por nivel invariable el nivel absoluto, en un punto de nivel relativo cero de la linea situada entre el
compresor y el expansor, de una sefial de 800 Hz que permanece invariable independientemente de que la explotacio
del circuito se haga con el compresor o sin él. El nivel invariable se define asi con objeto de no imponer valores de nivel
relativo a la entrada del compresor o a la salida del expansor.

El nivel invariable debe ser en principio igual a 0 dBmO0. Sin embargo, para tener en cuenta el aumento de la
potencia media introducido por el compresor, y para evitar el eventual aumento del ruido de intermodulacién y la
sobrecarga, en ciertos casos podra reducirse este nivel invariable en un valor de hasta 5 dB. Esta reduccion del nive
invariable entrafia, no obstante, una disminucién de la mejora de la relacion sefial/ruido proporcionada por el compansor.
Esta posible reduccién deberd hacerse por acuerdo directo entre las Administraciones interesadas. Por regla general, n
es necesaria ninguna reduccion para los sistemas de menos de 60 canales.

Nota — El aumento de la potencia media en la banda transmitida determinado por el compresor en el canal
telefénico, depende del valor del nivel invariable, de los tiempos de establecimiento y de retorno al reposo, de la
distribucién de las intensidades vocales y de la potencia media de las sefiales vocales transmitidas. Cuando se adopt
para el nivel invariable el valor de 0 dBmO parece ser que el aumento efectivo de la potencia media es del orden de 2 ¢ 3
dB.

2 Relacién de compresién y de expansion

21 Definicion y valor preferido de leelacion de compresion
La relacion de compresion de un compresor se define mediante la formula:
- ne B neO
ns - nsO
donde
ne es el nivel a la entrada,
Ng €s el nivel a la entrada que corresponde a 0 dBmO,
ns eselnivel ala salida, y
Ny es el nivel a la salida correspondiente a un nivel a la eniggda

El valor preferido dex es 2, pero pueden admitirse valores inferiores, a condicion de que se obtenga una mejora
suficiente del ruido. Este valor no excedera de 2,5 cualquiera sea el nivel de la sefial de entrada, en la gama de
temperaturas comprendidas entre +10 °C y +40 °C.
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2.2 Definicion y valor preferido de leelacion de expansion
La relacion de expansién de un expansor se define mediante la formula:
B — nS B nSO
ne - neO
donde
nN'e es el nivel a la entrada,
N’y €S el nivel a la entrada que corresponde a 0 dBmO,
n's es el nivel a la salida, y
N'g €s el nivel a la salida correspondiente a un nivel a la entigda

El valor preferido de 3 es 2, pero pueden admitirse valores inferiores a condicion de que se obtenga una mejora
suficiente del ruido. Este valor no excedera de 2,5 cualquiera sea el nivel de la sefial de entrada en la gama de
temperaturas comprendidas entre +10 °C y +40 °C.

2.3 Intervalo de variacién de nivel

El intervalo de variacién de nivel en el que deben respetarse los valargsdie3 adoptados, debe extenderse
por lo menos:

de +5 a —45 dBmO para el nivel de entrada del compresor,

de +5 a —50 dBmO para el nivel nominal de salida del expansor.

2.4  Variacion de la ganancia del compresor

El nivel a la salida del compresor, medido a 800 Hz para un nivel de entrada de 0 dBmO0, no deberé variar mas de
+ 0,5 dB con relacion a su valor nominal para temperaturas comprendidas entre +10 °C y 40 °C y una variacion de
tension de alimentacién de + 5% con relacion al valor nominal.

2.5  Variacién de la ganancia del expansor

El nivel a la salida del expansor, medido a 800 Hz para un nivel de entrada de 0 dBmO, no debera variar mas de
+ 1 dB con relacion a su valor nominal para temperaturas comprendidas entre +10 °C y 40 °C y una variacion de la
tension de alimentacion de = 5% con relacion al valor nominal.

Nota — Es conveniente, sobre todo en los compansores destinados a los circuitos de gran longitud, imponer
limites mas rigurosos que los valores de + 0,5 dB y + 1 dB que figuran en los § 2.4 y 2.5; son preferibles los valores de
+0,25 dB y +0,5 dB, respectivamente.

2.6 Condiciones de estabilidad

La insercién de un compansor no debe reducir de modo apreciable el margen de estabilidad. Para tener la
seguridad de que se cumple esta condicion en una combinacion del expansor y del compresor de un mismo circuito a
cuatro hilos y en una determinada estacién, el error del nivel de salida del compresor, con relacién a cualquier nivel de
entrada en el expansor, no debera ser superior a +0,5 dB. Este error esta referido al nivel que se obtiene a la salida de
compresor para un nivel a la entrada del expansor de 0 dBmO. Debe respetarse este limite en cualquier frecuencie
comprendida entre 200 y 4000 Hz, asi como en la gama de temperaturas comprendidas entre +10 °C y +40 °C. No se fija
ningdn limite negativo para el error. En esta prueba se insertara entre el expansor y el compresor un atenuador cuya
ajuste se determinara segun las indicaciones que se dan en la nota 1.

Nota 1 — Esta clausula concierne a la influencia que puede ejercer un compansor en la ganancia en bucle de un
circuito a cuatro hilos, y en la estabilidad.

Para examinar este problema, se considerara un enlace constituido por tres circuitos a cusB,dBalgsCD,
que conecten las estaciones terminalg<D (en las que se hallan los equipos de terminacion), a través de las estaciones
intermediasB y C. Se supone que el circuiBC esta dotado de un compansor. Se desean establecer tolerancias para la
ganancia del conjunto del expansor y del compresor que se hal@naeiin de limitar la reduccién de la estabilidad
originada por su inserciéon. Para simplificar el examen de esta cuestion, se supone que la salida del expansor y la entrad
del compresor se hallan normalmente en dos puntos que tienen el mismo nivel relativo.
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Se obtiene entonces la siguiente expresién para la atenuacion entre la salida del exgapdar earirada del
compresor ext:

a;=a,+a +a, +a,
donde
ap es la atenuacion nominal de la cadena de circuitos entre los terminales a dosfhyjl@nén
a; es la atenuacion de equilibrado en el equipo de terminacidn de
a, es la diferencia de atenuacién del c&falcon relacion a su valor nominal;
ay es la diferencia de atenuacion del c@d@lcon relacion a su valor nominal.
Estas dos Ultimas magnitudes pueden ser positivas 0 negativas.

Se puede llegar a la conclusion de que para que la medicién de la ganancia del conjunto de un expansor y de un
compresor situados en la misma estacion permita determinar de manera satisfactoria la influencia global en la estabilidad,
deben cumplirse las condiciones siguientes:

El expansor ir4 seguido del compresor a través de un atenuador cuyo ajuste deberd tener en cuenta toda la gam
de valores deg que se encuentra en la practica cuando hay riesgo de inestabilidad. Para incluir todas las condiciones
practicas, es probable que deba considerarse una gama muy amplia.

No obstante, si sélo se considera el caso importante de un compansor terminal y de una atenuacion de
equilibrado igual a cero, entoncas= ag, valor recomendado en general para el ajuste del atenuador colocado entre el
expansor y el compresor en esta prueba.

Sin embargo, en los casos particulares en que es posible determinar con precision los valpegsyda,
correspondientes a la condicién mas probable de inestabilidad, puede especificarse el valor &xacto de

Se supone que la salida del expansor y la entrada del compresor se hallan normalmente en puntos de igual nivel
relativo. De no ser asi, y si el nivel relativo a la salida del expansgrdi superior al nivel relativo a la entrada del
compresor, el valor de ajuste del atenuador debe aumeataBgque puede ser positivo 0 negativo).

Nota 2 — Las conexiones cruzadas entre los circuitos de control del expansor y del compresor pueden ofrecer
ventajas en lo que se refiere a los ecos en el circuito; por ello, deberia permitirse su empleo. Ahora bien, su uso, que
presenta inconvenientes desde el punto de vista de la sefializacion y de la conversacion en ambos sentidos, debiera si
duda limitarse a casos excepcionales. Por consiguiente, no parece justificado formular recomendaciones especiales a est
respecto.

2.7  Toleranciasen los niveles de salida del conjunto compresor y expansor en el mismo sentido de transmision de un
circuito a cuatro hilos

El compresor y el expansor se conectan en tdndem. Entre la salida del compresor y la entrada del expansor se
introduce una atenuacion (o una ganancia) igual a la atenuacioén (o a la ganancia) nominal entre esos puntos en el circuitc
real en que se utilizaran. La figura 1/G.162 indica, en funcion del nivel de la sefial de 800 Hz aplicada a la entrada del
compresor, los limites admisibles de la diferencia entre el nivel a la salida del expansor y el nivel a la entrada del
compresor. (Los valores positivos indican que el nivel a la salida del expansor rebasa el nivel a la entrada del
compresor.)
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FIGURA 1/G.162

Estos limites deben respetarse para todas las combinaciones de temperatura del compresor y del expansol
comprendidas entre +10 °C y +40 °C. Se respetaran igualmente si la prueba se efectlla cuando la atenuacion (o le
ganancia) entre el compresor y el expansor aumenta o disminuye 2 dB.

Nota — Esta variaciéon de ganancia (o0 de atenuacién) de 2 dB mencionada en el § 2.7 es igual al doble de la
desviacion tipica de la atenuacion preconizada en el § 3 de la Recomendacién G.151, como objetivo para los circuitos
internacionales establecidos en un solo enlace de grupo primario.

3 Impedancias y pérdidas de retorno

El valor nominal de las impedancias de entraday de salida del compresor y del expansor debe ser de 600 ohmios
(valor resistivo puro).

La pérdida de retorno, con relacién a la impedancia nominal, a la entrada y a la salida del compresor y del
expansor, no debiera ser inferior a 14 dB entre 300 y 3400 Hz, para un nivel cualquiera de medida comprendido entre +5
y -45 dBmO a la entrada del compresor o a la salida del expansor.

4 Caracteristicas de funcionamiento a diferentes frecuencias

41 Caracteristicas de funcionamiento con el circuito de control bloqueado

Se considera blogueado al circuito de control cuando la corriente (o tension) de control obtenida rectificando la
sefial se sustituye por una corriente (o tensidn) continua proveniente de una fuente externa. Para la aplicacion de est:
clausula, el valor de esta corriente (o tensién) debe ser igual al valor de la corriente o tensién de control que se obtiene
cuando el nivel de la sefial de entrada es de 0 dBmO a 800 Hz.

Para el compresor y el expansor considerados separadamente, las variaciones de equivalente en funcion de I
frecuencia deben estar comprendidas en los limites de un contorno que puede deducirse de la figura 1/G.132, dividiendc
por 8 las tolerancias indicadas; la medida se realiza con una sefial de nivel de entrada constante correspondiente a
nivel 0 dBmO.

Deben respetarse estos limites en la gama de temperaturas comprendidas entre +10 °C y +40 °C.

4.2  Caracteristicas de funcionamiento trabajando normalmente el circuito de control

El compresor debe respetar los limites indicados en el § 4.1 cuando el circuito de control funcione normalmente;
la medida debe hacerse con un nivel de entrada constante correspondiente al nivel 0 dBmO.

Para el expansor, en las mismas condiciones de medida, se aplicara un patron que puede deducirse de lg
figura 1/G.132, dividiendo por 4 las tolerancias indicadas.

Deben respetarse estos limites en la gama de temperaturas comprendidas entre +10 °C y +40 °C.
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5 Distorsién no lineal

51 Distorsion armoénica

El coeficiente de distorsion arménica, medido con una onda sinusoidal de 800 Hz y un nivel de 0 dBmO debe ser
inferior o igual a un 4% para el compresor y el expansor considerados por separado.

Nota — En un compresor, aun perfecto, la sefial de salida presenta valores de cresta elevados cuando el nivel de I
sefial aumenta bruscamente. El caso mas critico parece ser el de la sefializacion a frecuencias vocales, si bien este misn
fendmeno puede también producirse durante la transmision de la palabra. Puede ser conveniente, en casos excepcionale
asociar un limitador de amplitud al compresor, con objeto de evitar las perturbaciones producidas por las respuestas
transitorias provocadas por impulsos de sefializacion a frecuencias vocales.

5.2 Pruebas de intermodulacion

Es indispensable agregar a la medida de la distorsién arménica una medida de intermodulacién cada vez que los
compansores estén destinados a circuitos internacionales (sea cual fuere el sistema de sefializacién utilizado), asi com
cuando se destinen a circuitos nacionales en los que se prevea el uso de la sefializacion multifrecuencia o la transmisior
de datos empleando tipos de sefiales similares.

Los productos de intermodulacion de interés para el funcionamiento de los receptores de sefales multifrecuencia
son los de tercer orden de los tipof (2 f2) ¥ (2f2— f1), en donde f1y fo son dos frecuencias de sefializacion.

Para las medidas se recomienda que las frecugigigs sean 900 Hz y 1020 Hz.

Conviene prever dos condiciones de medida: la primera con un nivel de -5 dBmO para cada una de las dos
frecuencias de medida f1 y f2, ¥ la segunda con un nivel de -15 dBmO, también para cada una de las dos frecuencias de
medida. Los niveles mencionados corresponden a la entrada del compresor o a la salida del expansor (niveles no
comprimidos).

Los limites para los productos de intermodulacion se definen como la diferencia entre el nivel de cada una de las
dos sefiales de medida, a las frecuengjas fo, y el nivel de cada uno de los productos de intermodulacion, a las

frecuencias (&1 —f2) 0 (2f2—f1)-

El valor de esta diferencia, que parece suficiente para las exigencias de la sefializacion multifrecuencia (incluida
la sefializacidn de extremo a extremo por tres circuitos interconectados, provisto cada uno de ellos de un compansor), e
de 26 dB para el compresor y para el expansor considerados separadamente.

Nota 1 — Estos valores parecen adecuados para el sistema de sefializacion N.° 5 que va a utilizarse en algunos
circuitos internacionales de gran longitud.

Nota 2 — No parecen aconsejables las medidas efectuadas en el conjunto de un compresor y de un expansor en
cascada. En efecto, se puede dar el caso de que un compresor y un expansor den individualmente niveles de
intermodulacion bastante elevados, pero den mucha menor intermodulacion en las medidas en cascada por
complementarse bien las caracteristicas de ambos. La compensacion que se encuentra en las medidas con compresor
expansor en cascada puede, en efecto, no producirse en la practica, a causa de la posible distorsion de fase de la linea,
porque el compresor y el expansor en los dos extremos de la linea tengan caracteristicas menos complementarias que I
del compresor y del expansor medidos en cascada.

Por consiguiente, la medida debera efectuarse por separado en el compresor y en el expansor. Las dos sefiales c
frecuencias, y f2 deben aplicarse al mismo tiempo y los niveles deben medirse ala salida del compresor y del expansor
con un aparato selectivo.

6 Tensionesderuido

El valor eficaz de la suma de todas | as tensiones de ruido, medido en un punto de nivel relativo cero, terminando
la entrada y la salida en resistencias de 600 ohmios, debera ser igual o inferior a los siguientes valores:

- ala salida del compresor: (10 mV no ponderado -38 dBm0);
(7 mV ponderado -41 dBmOp);
— ala salida del expansor: (0,5 mV ponderado -84 dBmOp).

Se ha creido inttil especificar un valor de tensién de ruido no ponderado para el expansor.
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7 Respuesta transitoria

La respuesta transitoria global del conjunto de un compresor y un expansor que deban utilizarse en el mismo
sentido de transmision en un circuito a cuatro hilos provisto de compansores debe comprobarse como sigue:

El compresor y el expansor se conectan en cascada, insertdndose entre ellos, como se indica en el 8§ 2.7, Ig
atenuacién (o ganancia) apropiada.

A la entrada del compresor se aplica una sefial en escal6n de 12 dB, a la frecuencia de 2000 Hz; de hecho, se
produce una variacion de -16 a -4 dBmO en el tiempo de establecimiento y de -4 a -16 dBmO para el retorno al reposo. A
la salida del expansor se observa la envolvente de la sefial. La sobreoscilacion (positiva o negativa) después de Is
aplicacion de un escalén ascendente de 12 dB, expresada en porcentaje de la tension final en régimen permanente, da
medida de la distorsion transitoria global del conjunto del compresor y del expansor para el tiempo de establecimiento.
La sobreoscilacion (positiva o negativa) después de la aplicacion de un escalon descendente de 12 dB, expresada e
porcentaje de la tensidn final en régimen permanente, da la medida de la distorsion transitoria global del conjunto del
compresor y del expansor para el tiempo de retorno al reposo. Los limites admisibles para estos dos valores son + 20%
Estos limites deben respetarse para las mismas condiciones de temperatura y de variacion de la atenuacién (o de |
ganancia) entre el compresor y el expansor que para la medicidn a que se refiere el § 2.7.

Ademas, los tiempos de establecimiento y de retorno al reposo del compresor Gnicamente, deberdn medirse como
sigue:

Utilizando, respectivamente, para el tiempo de establecimiento o para el tiempo de retorno al reposo los mismos
escalones de 12 dB que anteriormente, el tiempo de establecimiento se define como el tiempo comprendido entre el
instante en que se aplica la variacién brusca y aquel en que la envolvente de la tensién de salida alcanza un valor igual
1,5 veces su valor en régimen permanente. El tiempo de retorno al reposo se define como el tiempo comprendido entre e
instante en que se aplica la variacién brusca y aquel en que la envolvente de la tensién de salida alcanza un valor igual ¢
0,75 veces su valor en régimen permanente.

Los valores propuestos son los siguientes:
- el tiempo de establecimiento no debe ser superior a 5 ms;
- el tiempo de retorno al reposo no debe ser superior a 22,5 ms.

Para verificar la influencia del compansor en ciertos sistemas de sefializacion que pueden ser sensibles a la
distorsién de envolvente que sigue inmediatamente a la aplicacion brusca de una sefial sinusoidal, se propone la prueb
adicional siguiente:

La respuesta transitoria global de la combinaciéon de un compresor y de un expansor que deban utilizarse en el
mismo sentido de transmisidn de un circuito a cuatro hilos, se mide con un escalén ascendente “infinito”, es decir, con
una sefial aplicada después de un periodo en que no se aplica a la entrada ninguna sefal.

El nivel de la sefal sinusoidal que ha de aplicarse es de -5 dBmO.

Siempre que la medida se efectle con un intervalo entre impulsos por lo menos igual a 50 ms, deben respetarse
para la sobreoscilacion de la tension fival los limites representados por la linea de trazo continuo de la figura
2/G.162; en la mayoria de los casos deben respetarse en lo posible los limites mas estrictos indicados por la linea de traz
interrumpido de la misma figura.

Estos limites deben respetarse en las mismas condiciones de temperatura y de atenuacion (o de ganancia) entre ¢
compresor y el expansor especificadas para las mediciones hechas con escalones de 12 dB.

Nota 1 — Las medidas de distorsion transitoria descritas implican medir la sobreoscilacion (positiva o negativa)
de la envolvente de la sefial sinusoidal aplicada. Puede ocurrir que, debido a pequefios desequilibrios en el dispositivo de
atenuacion variable, aparezcan a la salida componentes de muy baja frecuencia de la corriente de control. No se trata d
una modulacion de la frecuencia de la sefial, pero da lugar a una forma de onda disimétrica y a dificultades para
determinar la sobreoscilacion (positiva 0 negativa) de la envolvente. Si bien no conviene que estas componentes de baje
frecuencia adquieran un valor tal que aumenten de manera considerable el peligro de sobrecarga de los equipos de line:
no tienen ninguna importancia en lo que concierne a la transmision de las corrientes vocales, ni afectan en modo alguno
a los receptores de sefiales sintonizados. No obstante, conviene determinar si estas componentes pueden afectar a |
circuitos de guarda de ciertos receptores de sefales. Si asi fuere, podria ser necesario especificar un valor maximo par
estas componentes e incorporar a la presente Recomendacién una medicién apropiada.

6 Fasciculo lll.1 — Rec. G.162  (11/88) Reemplazada por una versién mas reciente



Reemplazada por una version mas reciente

[ v'

€

o

g

E 15

5

3|s

=k

Eg 'i'

§§ 09

o

% oes ENI

[:] - -

s " Q\\\\\\\\\\

B 5\ N

i IR

S N I I

- ' J L i 1
1525 5 7% 10 15 ms

Tiempo CCITT-45010
FIGURA 2/G.162

Para simplificar la medida de la verdadera amplitud de la envolvente en presencia de estas componentes
asimétricas, es posible y facil insertar a la entrada del oscilografo de medida un filtro paso alto con una frecuencia de
corte de unos 300 Hz. Ahora bien, un filtro que suprima eficazmente las componentes asimétricas puede a su vez
introducir una distorsién transitoria suplementaria en la envolvente de la sefial. Para obviar esta dificultad, puede
adoptarse el siguiente método de calculo, con el que no se requiere ningun filtro.

Si en un instante cualquierages la amplitud de la envolvente en el sentido positivigyysu amplitud en el
sentido negativo, la verdadera amplitud de la envolvente sera entonces:

1 1

Slee - (-] = J[IE +|El]
y la componente asimétrica sera

1 1

SleB v (-] = J[IE -|E]

Este método es sencillo y permite resolver el problema de la distorsion transitoria que se plantea cuando se utiliza
un filtro; ademas, proporciona informaciones directas sobre la asimetria que, como se ha indicado anteriormente, puede
ser importante.

Nota 2 — En principio, las constantes de tiempo del circuito de control del expansor deben ser iguales a las del
circuito de control del compresor, con el fin de evitar toda sobreoscilacion (positiva o negativa) en la respuesta
transitoria.

Nota 3 — Las Administraciones que prefieran recurrir a un método de medida directa de los tiempos de
establecimiento y de retorno al reposo del expansor podran emplear el siguiente:

Para definir los tiempos de establecimiento y de retorno al reposo del expansor, se propone aplicar a su entrada
una variacion brusca de nivel de -8 a -2 dBmO para la medicion del tiempo de establecimiento, y de -2 a -8 dBmO para la
del tiempo de retorno al reposo. El tiempo de establecimiento esta representado por el comprendido entre el instante er
gue se aplica la variacion brusca y aquel en que la tension de salida alcanza un valot vgealsael valor final. El
tiempo de retorno al reposo esta representado por el comprendido entre el instante en que se aplica la variaciéon brusca
aquel en que la tension de salida alcanza un valor igyaveces el valor final (los tiempos medidos por este
procedimiento deben estar dentro de los limites indicados para el compresor). Teniendo en cuenta las diferencias de
construccion de los distintos compansores utilizados en la actualidad, no es posible dar valores precisgsqaata
Administracién elegira, pues, los valoresxdey en relacion con el tipo de compansor adoptado.

Los valores dex e y para un expansor ideal son, respectivamente, 0,57 y 1,51; a titulo de ejemplo, la
Administracion italiana ha encontrado parel valor 0,65 y parg el valor 1,35 para un determinado tipo de expansor.

Algunas Administraciones han sefialado que quizas fuera preferible especificar valoresxfigos mhra todos
los tipos de expansor, dejando sin embargo a las Administraciones libertad para elegir los valores limite de los tiempos
de establecimiento y de retorno al reposo, segun los distintos tipos de expansor. Para este método de medida se aconsej
parax ey los valores 0,75 y 1,5, respectivamente.

Fasciculo Ill.1 — Rec. G.162  (11/88) Reemplazada por una version mas reciente 7



Reemplazada por una version mas reciente

Nota 4 — Las medidas de la respuesta transitoria al escaldn “infinito” se aplican al conjunto de un compresor y de
un expansor conectados en cascada,; varias Administraciones han verificado, por otra parte, la posibilidad de responder ¢
los limites de la figura 2/G.162, incluso con una cadena de tres compansores en cascada, haciendo intervenir también el
el enlace los equipos de modulaciéon y de demodulacién de canal. Estos equipos de modulacién y de demodulacion
pueden ocasionar un fendmeno transitorio indeseable en la sefial en escalén a la salida del expansor; este fenémeno y
intermodulacion de tercer orden a él asociada, pueden tener consecuencias en la sefializacion multifrecuencia.
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