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PREFACIO 

La UIT (Unión Internacional de Telecomunicaciones) es el organismo especializado de las Naciones Unidas 
en el campo de las telecomunicaciones. El UIT-T (Sector de Normalización de las Telecomunicaciones de la 
UIT) es un órgano permanente de la UIT. Este órgano estudia los aspectos técnicos, de explotación y 
tarifarios y publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalización de las telecomunica-
ciones en el plano mundial. 

La Asamblea Mundial de Normalización de las Telecomunicaciones (AMNT), que se celebra cada cuatro 
años, establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producen 
Recomendaciones sobre dichos temas. 

La aprobación de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido 
en la Resolución 1 de la AMNT. 

En ciertos sectores de la tecnología de la información que corresponden a la esfera de competencia del 
UIT-T, se preparan las normas necesarias en colaboración con la ISO y la CEI. 

 

 

 

NOTA 

En esta Recomendación, la expresión "Administración" se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto 
una administración de telecomunicaciones como una empresa de explotación reconocida de 
telecomunicaciones. 

La observancia de esta Recomendación es voluntaria. Ahora bien, la Recomendación puede contener ciertas 
disposiciones obligatorias (para asegurar, por ejemplo, la aplicabilidad o la interoperabilidad), por lo que la 
observancia se consigue con el cumplimiento exacto y puntual de todas las disposiciones obligatorias. La 
obligatoriedad de un elemento preceptivo o requisito se expresa mediante las frases "tener que, haber de, hay 
que + infinitivo" o el verbo principal en tiempo futuro simple de mandato, en modo afirmativo o negativo. El 
hecho de que se utilice esta formulación no entraña que la observancia se imponga a ninguna de las partes. 

 

 

 

PROPIEDAD INTELECTUAL 

La UIT señala a la atención la posibilidad de que la utilización o aplicación de la presente Recomendación 
suponga el empleo de un derecho de propiedad intelectual reivindicado. La UIT no adopta ninguna posición 
en cuanto a la demostración, validez o aplicabilidad de los derechos de propiedad intelectual reivindicados, 
ya sea por los miembros de la UIT o por terceros ajenos al proceso de elaboración de Recomendaciones. 

En la fecha de aprobación de la presente Recomendación, la UIT ha recibido notificación de propiedad 
intelectual, protegida por patente, que puede ser necesaria para aplicar esta Recomendación. Sin embargo, 
debe señalarse a los usuarios que puede que esta información no se encuentre totalmente actualizada al 
respecto, por lo que se les insta encarecidamente a consultar la base de datos sobre patentes de la TSB. 

 

 

 

  UIT  2004 

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta publicación puede reproducirse por ningún 
procedimiento sin previa autorización escrita por parte de la UIT. 
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Recomendación UIT-T G.992.3 

Transceptores de línea de abonado digital asimétrica 2 

Corrigendum 1 

1) CL y CLR describen las capacidades habilitadas 

Cláusulas 6.6.1, 7.10.1, 8.13.2 y K.x.10 
Añádase el siguiente párrafo a estas cláusulas (inmediatamente antes del primer título de la 
subcláusula): 
Los mensajes CL y CLR permitirán describir las capacidades de la ATU-C y la ATU-R 
respectivamente y podrán estar constreñidos por los requisitos de la aplicación, requisitos de 
servicio, elecciones de implementación, y otros. Por consiguiente, las capacidades indicadas en los 
mensajes CL y CLR son las capacidades habilitadas, que podrán ser iguales al conjunto de 
capacidades soportadas por la ATU-C y la ATU-R respectivamente, o a un subconjunto de las 
mismas. En todo caso, el mensaje MS (y todos los mensajes de inicialización subsiguientes) tiene 
en cuenta todas las restricciones de capacidad indicadas en los mensajes CL y CLR. 

2) Segmentación del mensaje HDLC 

Protocolo del transmisor (7.8.2.4.1) 
Modifíquense el 5º y el 6º párrafos de la siguiente manera: 
Cuando se envía un nuevo mensaje de instrucción, el LSB del campo control deberá ponerse al 
valor inverso con respecto al que tenía en el anterior mensaje de instrucción, independientemente de 
la clase de prioridad. El transmisor deberá enviar una vez el mensaje de instrucción y esperar un 
mensaje de respuesta. En un instante dado cualquiera no puede haber simultáneamente más de un 
mensaje de instrucción de cada valor de prioridad en espera de un mensaje de respuesta. Una vez 
recibido un mensaje de respuesta se podrá enviar un nuevo mensaje de instrucción. Si no se recibe 
un mensaje de respuesta antes de la expiración del periodo de temporización, se transmite de nuevo 
el mensaje sin invertir el LSB del campo control. Como otra posibilidad, la ATU puede abandonar 
el mensaje de instrucción después de cierto número de retransmisiones, que será determinado para 
cada implementación. Las duraciones de los periodos de temporización son diferentes para los 
mensajes con diferentes prioridades, según se indica en el cuadro 7-17. El periodo de temporización 
comienza en el instante en que se envía el último octeto de un mensaje de petición y termina cuando 
se recibe el último primer octeto de un mensaje de respuesta. 

Cuando se envía un nuevo mensaje de respuesta, el valor del LSB del campo control deberá 
invertirse con respecto al que tenía en el anterior mensaje de respuesta, independientemente de la 
clase de prioridad. 
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3) Cláusula 8.5.1: Definición de parámetros de control 
Modifíquese el cuadro 8-4 de la siguiente manera: 

Cuadro 8-4/G.992.3 – Parámetros de control de la función PMD en transmisión 

L0-TIME 
L2-TIME 
L2-ATPR 
L2-ATPRT 

Estos parámetros de configuración están relacionados con el estado de baja potencia 
L2 y existen solamente para la ATU-C. Se configuran mediante la CO-MIB. 
L0-TIME representa el tiempo mínimo (en segundos) que transcurre entre la salida 
del estado de baja potencia L2 y la siguiente entrada en dicho estado de baja 
potencia L2 (véase 9.5.2). 
L2-TIME representa el tiempo mínimo (en segundos) que transcurre entre la salida 
del estado de baja potencia L2 y la primera petición de reajuste de baja potencia L2 
y entre dos peticiones consecutivas de reajuste de baja potencia L2 (véase 9.5.2). 
L2-ATPR representa la máxima reducción de potencia combinada en transmisión 
que se permite en una petición L2 o en una petición de reajuste de baja potencia L2 
(véase 9.5.2). 
El valor L2-ATPRT representa la máxima reducción de potencia combinada total en 
transmisión que se permite en el estado L2; la reducción total es la suma de todas 
las reducciones de la petición L2 y de las peticiones de reajuste de potencia L2 
(véase 9.5.2). 

4) Cláusula 9.5.2: Mecanismo de control de la duración mínima de los estados L0 y L2 
Modifíquese la cláusula de la siguiente manera: 
Los parámetros de control de la PMD de la ATU-C proporcionan medios para configurar la 
duración mínima del estado L0 del enlace antes de que se produzca la transición a otro estado 
diferente, y la duración mínima del estado L2 del enlace antes de que se aplique el procedimiento de 
reajuste de potencia. Estas duraciones mínimas de L2 no limitan la utilización de los 
procedimientos de potencia para salida rápida. Las duraciones mínimas del estado del enlace 
pueden depender de la cantidad de recorte de potencia que habrá de aplicarse. 

Los parámetros de control de PMD de la ATU-C PMD también proporcionan medios para 
configurar la reducción máxima de la potencia combinada en transmisión que se permite en una 
petición L2 y en cualquier petición de reajuste de baja potencia L2, mediante el parámetro de 
control l2-ATPR. 

El PCBds máximo de una instrucción de petición L2 se limitará debido a la siguiente restricción: 
  ATPRLLPCBdsPCBdsimum _2)0(_max ≤−  

donde PCBds máximo es el valor máximo de PCBds en la petición L2; 

donde PCBds(L0) es el valor PCBds del estado L0. 

El valor propuesto de PCBds (en dB) en cualquier instrucción de reajuste L2 se limitará debido a la 
siguiente restricción: 
  ATPRLactualPCBdspropuestoPCBds _2)()( ≤−  

donde PCBds(propuesto) es el valor propuesto para PCBds en la instrucción de reajuste L2; 

donde PCBds(actual) es el valor PCBds que se utiliza actualmente en el estado L2. 

Los parámetros de control ATU-C PMD también proporcionan los medios para configurar la 
máxima reducción de la potencia combinada total en transmisión que se permite en el estado L2, 
mediante el parámetro de control L2-ATPRT. Todos los valores PCBds en el estado L2 (es decir, el 
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valor PCBds máximo de una instrucción de petición L2, y el valor propuesto de PCBds (en dB) de 
cualquier instrucción de reajuste L2) se limitarán debido a la siguiente restricción: 
  ATPRTLLPCBdsPCBds _2)0( ≤−  

donde PCBds es cualquier valor PCBds en el estado L2; 

donde PCBds(L0) es el valor PCBds del estado L0. 

Los parámetros de control de estado de potencia L2 L0-TIME, L2-TIME, L2-ATPR y L2-ATPRT 
se ilustran en la figura 9-4a. 

G.992.3COR.1_F9-4a
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Figura 9-4a/G.992.3 −−−− Ilustración de los parámetros de control de estado de potencia L2 

5) Atenuación del bucle 

Atenuación del bucle (LATN, loop attenuation) (8.12.3.4) 
En la ecuación, la LATN da por resultado un número de atenuación negativo. Es necesario invertir 
este valor a un número positivo para que corresponda a un entero sin signo. 

En la ecuación, sustitúyase "10*log(…)" por "–10*log(…)" 

6) Comportamiento dinámico 

Procedimientos de reconfiguración en línea – Procedimiento iniciado por el receptor (10.2.2.1) 
Procedimientos de gestión de potencia −−−− Procedimientos iniciados por el receptor (10.3.2.1) 
Modifíquese el inciso 4 en ambas cláusulas como se indica a continuación: 
4) La función de control de la ATU receptora envía una primitiva PMD.Control.confirm a la 

función PMD en recepción, la cual espera entonces hasta el fin de temporización de la 
prioridad respectiva (véase 7.8.2.4.1) para la recepción de una PMD.Synchflag desde la 
función PMD en transmisión. 
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