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Recomendacion UIT-T G.7042/Y.1305

Esquema de ajuste de la capacidad del enlace para
sefiales concatenadas virtuales

Corrigendum 1

Resumen

Este corrigendum contiene modificaciones al texto normativo y al apéndice I de la
Rec. UIT-T G.7042/Y.1305 (02/2004).

Origenes

El corrigendum 1 a la Recomendacion UIT-T G.7042/Y.1305 (2004) fue aprobado el 6 de agosto
de 2004 por la Comision de Estudio 15 (2001-2004) del UIT-T por el procedimiento de la
Recomendacion UIT-T A.8.
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PREFACIO

La UIT (Unidn Internacional de Telecomunicaciones) es el organismo especializado de las Naciones Unidas
en el campo de las telecomunicaciones. El UIT-T (Sector de Normalizacién de las Telecomunicaciones de la
UIT) es un o6rgano permanente de la UIT. Este o6rgano estudia los aspectos técnicos, de explotacion y
tarifarios y publica Recomendaciones sobre los mismos, con miras a la normalizacion de las telecomunica-
ciones en el plano mundial.

La Asamblea Mundial de Normalizacion de las Telecomunicaciones (AMNT), que se celebra cada cuatro
afos, establece los temas que han de estudiar las Comisiones de Estudio del UIT-T, que a su vez producen
Recomendaciones sobre dichos temas.

La aprobacion de Recomendaciones por los Miembros del UIT-T es el objeto del procedimiento establecido
en la Resolucion 1 de la AMNT.

En ciertos sectores de la tecnologia de la informacion que corresponden a la esfera de competencia del
UIT-T, se preparan las normas necesarias en colaboracion con la ISO y la CEL

NOTA

En esta Recomendacion, la expresion "Administracion" se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto
una administracion de telecomunicaciones como una empresa de explotacion reconocida de
telecomunicaciones.

La observancia de esta Recomendacion es voluntaria. Ahora bien, la Recomendacion puede contener ciertas
disposiciones obligatorias (para asegurar, por ejemplo, la aplicabilidad o la interoperabilidad), por lo que la
observancia se consigue con el cumplimiento exacto y puntual de todas las disposiciones obligatorias. La
obligatoriedad de un elemento preceptivo o requisito se expresa mediante las frases "tener que, haber de, hay
que + infinitivo" o el verbo principal en tiempo futuro simple de mandato, en modo afirmativo o negativo. El
hecho de que se utilice esta formulacion no entrafia que la observancia se imponga a ninguna de las partes.

PROPIEDAD INTELECTUAL

La UIT sefiala a la atencion la posibilidad de que la utilizacion o aplicacion de la presente Recomendacion
suponga el empleo de un derecho de propiedad intelectual reivindicado. La UIT no adopta ninguna posicioén
en cuanto a la demostracion, validez o aplicabilidad de los derechos de propiedad intelectual reivindicados,
ya sea por los miembros de la UIT o por terceros ajenos al proceso de elaboracion de Recomendaciones.

En la fecha de aprobacion de la presente Recomendacion, la UIT no ha recibido notificacién de propiedad
intelectual, protegida por patente, que puede ser necesaria para aplicar esta Recomendacion. Sin embargo,
debe sefialarse a los usuarios que puede que esta informacién no se encuentre totalmente actualizada al
respecto, por lo que se les insta encarecidamente a consultar la base de datos sobre patentes de la TSB.

© UIT 2005

Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse por ninguin
procedimiento sin previa autorizacion escrita por parte de la UIT.
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Recomendacion UIT-T G.7042/Y.1305

Esquema de ajuste de la capacidad del enlace para
sefiales concatenadas virtuales

Corrigendum 1

1) Clausula 4, Abreviaturas

Aplicar las siguientes modificaciones en las abreviaturas:

2) Clausula 6

Aplicar las siguientes modificaciones en la clausula 6:

6 Esquema de ajuste de la capacidad del enlace (LCAS) para concatenacion virtual
6.1 Metodologia

LCAS en las funciones de adaptacion de fuente y sumidero para concatenacion virtual proporciona
un mecanismo de control para aumentar o disminuir, sin discontinuidades, la capacidad de un
enlace VCG para cumplir con los requisitos de ancho de banda de la aplicaciéon. LCAS también
proporciona la capacidad de suprimir temporalmente enlaces de miembros que han experimentado
un fallo. LCAS supone que en casos de iniciacion, aumento o disminuciéon de capacidad, la
construccion o destruccion del trayecto extremo a extremo para cada miembro individual es
responsabilidad del sistema de gestion de red y del sistema de gestion de elemento._El aumento o
disminucién de la capacidad VCG puede iniciarse desde cualquier extremo. No obstante, el inicio
de una disminucidon de esa capacidad en el Sk puede causar una pérdida temporal de datos

(véase 6.5).

6.2.1 Campo indicador de multitrama (MFI, multiframe indicator)

En el lado So el MFI es igual para todos los miembros del VCG—se-inerementara-en-—cadatrama.

En el lado Sk el MFI se utilizard para realinear la cabida 1til para todos los miembros del grupo.
El MFI se utiliza para determinar el retardo diferencial entre miembros del mismo VCG.

6.2.2 Campo indicador de secuencia (SQ, sequence indicator)

El SQ de un miembro gue-ha-sido-suprimtde-del VCG que envie IDLE en el campo de control se
fijard al maximo valor posible.

6.2.4 Bit de identificacion de grupo (GID, group identification)

Se utiliza para identificacion del VCG. El bit GID de todos los miembros de un mismo VCG tiene
el mismo valor en lastramas-los paquetes de control con el mismo MFI.
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6.2.5.1  Proceso de multiplicacion/division CRC

Puede considerarse que los bits del paquete de control son los coeficientes de un polinomio en el
que el primer bit del paquete de control que habra de transmitirse es el bit mas significativo. Un
determinado bloque CRC-n es el residuo que se obtiene tras la multiplicacion de todos los bits de un
paquete de control por xX" y la subsiguiente division (médulo 2) por la aplicacion de un polinomio
generador especifico. El residuo es un polinomio cuyo grado es n — 1, como méximo.

6.2.6 Campo de estatus de miembro (MST, member status)

Al iniciarse un sumidero de VCG, todos los miembros informaran MST = FAIL. Se produce una
transicion a MST = OK cuando se recibe para ese miembro un paquete de control con un campo de
control de ADD (o NORM, o EOS, después de que haya sido anadido, o DNU tras recuperarse de
un fallo de red). Todos los MST no utilizados y los miembros que tengan un campo de control de
IDLE se fijaran a FAIL.

6.2.7 Bit de acuse de resecuencia (RS-Ack, re-sequence acknowledge)

La expiracion del periodo de temporizacion equivale a la deteccion de la inversion del bit RS-Ack
en la So (para detalesuna descripcion mas detallada, véase la descripcion de protocolo SDL _en las
figuras A.1 vy A.4).

NOTA — No debe efectuarse ningun nuevo cambio en el VCG, es decir, no debe afiadirse o suprimirse
miembro alguno del VCG, hasta que se haya recibido el RS-Ack o haya expirado el periodo de
temporizacion para la peticion de cambio que esté activa en ese momento.

6.3 Aumento de la capacidad del VCG (Aadicion de miembro¢s)

Cuando se anade un miembro, siempre se le asigna un nimero secuencial mayor en una unidad que
el nimero secuencial mas alto en ese momento que tiene EOS o DNU en el c6digo CTRL. Cuando
se anaden multiples miembros, cada uno de ellos debe utilizar un numero secuencial Unico, de
manera que haya una respuesta MST tnica para cada miembro sekettanteadicional.

Cuando se esté afiadiendo mas de un miembro (por ejemplo, X miembros) y se-los mismos estén
recibiendo simultdneamente MST = OK para-mas-de-un-miembre, la atribucion de indicadores de
secuencia sera arbitraria, siempre y cuando éstos sean los X numeros secuenciales que sigan
inmediatamente al numero secuencial més alto en ese momento_(cuyo codigo CTRL sea EOS o
DNU). El codigo CTRL de los nuevos miembros afiadidos serd NORM o EOS.
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6.4 Disminucion de la capacidad del VCG: Remocion temporal de miembro(s) por el

procedimiento LCAS (debido a un fallo)

6.4.1 Remocion temporal de miembros

Cuando un miembro que envia una NORM o EOS sufre un fallo en la red, éste se detecta en el Sk
(MSU_L. TSD) y el Sk envia MST = FAIL a ese miembro. La notificacion de MST = FAIL puede
retrasarse un cierto tiempo de retencién a fin de limitar el nimero de conmutaciones en caso de que
hubiese mecanismos de proteccion anidados. Al detectar el MST = FAIL, la So remplazara la
condicién NORM por una condicién DNU, o bien reemplazara la condicién EOS por una condicién
DNU. El miembro activo cuyo numero de secuencia sea €l mas alto enviard EOS en el campo
CTRL.

6.4.1.1 Remocion temporal de la cabida til de un miembro

Hay dos razones para la remocién temporal de la cabida Util de miembros:

. En caso de recibir MSU_L, el ultimo paso para la remocién temporal de un miembro es su
remocion del VCG. En el lado Sk la remocidn debera iniciarse inmediatamente después de
detectar el defecto MSU_L. En el lado So, la ultima trama de contenedor que contenga la
cabida util del miembro suprimido sera la trama de contenedor que contenia los ultimos
bits del paquete de control que contiene el primer campo de control DNU. La zona de
cabida 1til de las subsiguientes tramas de contenedor estaran todas a CERO. Tras recibir el
campo de control DNU en el Sk, la cabida util de este miembro no debera emplearse para
reconstruir la cabida util del VCG original.

. En caso de recibir un TSD, el Gltimo paso para la remocion temporal de un miembro es su
remocion del VCG. En el lado Sk, la zona de cabida 1til de ese miembro se seguira
empleando para reconstruir la cabida util del VCG original. Los errores en los bits de la
zona de cabida util del miembro tiene que gestionarlos la funcién de adaptacién de servidor
a cliente en el lado sumidero del VCG. En el lado So, la Gltima trama de contenedor que
contiene la cabida util del miembro suprimido sera la trama de contenedor que contenia los
ultimos bits del paquete de control que contiene el primer cédigo DNU en el campo de
control. La zona de cabida util de las subsiguientes tramas de contenedor estaran todas a
CERO. Al recibir en el Sk un DNU en ¢l campo de control, la zona de cabida util de ese
miembro se suprime del VCG.

6.4.2 Restitucion de miembro suprimido temporalmente

Cuando se elimina el defecto que provoca la remocidén temporal, esta situacion se detecta en el Sk
quien envia MST = OK para ese miembro. La notificacion de MST = SK puede retrasarse un cierto
tiempo de espera para restauracién a fin de evitar efectos indeseables causados por defectos
intermitentes. Tras detectar MST = OK, el So sustituye la condicion DNU por una condicién
NORM, o bien sustituye la condicion DNU por una condicién EOS, v el miembro precedente, que
enviaba el codigo CTRL EOS, enviara NORM en el campo CTRL.

6.4.2.1 Restitucion de cabida util de miembros suprimidos temporalmente

Fl paso final después de la recuperacidn tras una remocion temporal consiste en empezar a utilizar
de nuevo la zona de cabida util de ese miembro. La primera trama de contenedor que contenga
datos de cabida util para el miembro sera la trama de contenedor que sigue inmediatamente a la
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trama de contenedor que contenia el(los) tltimo(s) bit(s) del paquete de control cuyo primer codigo
CTRL es NORM o EOS en el campo de control para dicho miembro.

6.5 Disminucion de la capacidad del VCG: Supresion (permanente) de miembro¢s)

Cuando se suprimen miembros, los numeros secuenciales y-elnimere-correspondiente-de-estatus-de
miembro—detos—otros—miembres—seran renumerados. Si el miembro permanentemente suprimido

eontiene-contenia el niimero secuencial mas alto de ese grupo, el miembro activo que contiene el
nimero secuencial mas alto siguiente cambiard su campo de control a EOS en su paquete de
control, en—eeineideneta—que coincide con el paquete de control del miembro permanentemente
suprimido con el campo de control IDLE. Si el-este miembro suprimide—eontiere—contenia el
nimero secuencial mas alto de ese grupo y eavia-envio DNU en el campo de control, el-los campos
de numero secuencial y el-eampe-de control de los otros miembros del grupo no cambiaran. Si la
supresion permanente de un miembro se produce en cualquier lugar que no sea el extremo mas alto
de la secuencia, los otros miembros con nimeros secuenciales comprendidos entre el ultimo
miembro que fue permanentemente suprimido y el numero secuencial mas alto actualizardn sus
indicadores de secuencia en los paquetes de control, en coincidencia con el cambio, en el paquete de
control, del estatus del miembro permanentemente suprimido.

Obsérvese que si la supresion permanente de miembros se inicia primero en el extremo sumidero y
los miembros suprimidos no eran los que recibian sefiales con los niimeros SQ mas altos, algunos
de los miembros del extremo sumidero recibirdn numeros SQ mayores que el nuevo tamano
configurado en el extremo sumidero (hasta que estos miembros se supriman también en el origen);
esto no es una condicidon de averia.

NOTA — Si la supresion permanente de un miembro activo se inicia en el Sk, se producird un salto en los
datos reconstruidos y su duracion sera el tiempo transcurrido entre la supresién del miembro (se inicia el
envio de MST = FAIL) hasta que se reciba el DNU del So.

3) Anexo A
Aplicar las siguientes modificaciones en el anexo A:

A.l Protocolo LCAS

2) El pardmetro Xp, que indica el nimero de miembros aprovisionados en el grupo
concatenado virtual. Cada instrucciéon ADD[i] ejecutada con éxito incrementard Xp en 1, y
cada instruccion REMOVE]Ji] ejecutada con éxito disminuird Xp en 1. Por otra parte, es
valida la relacion 0 < Xp < Xy

2) OK: La senal entrante para este miembro no se encuentra en condicion de fallo (per
ejempleo;aTSE-e-dEOMes decir, MSU_L) o ha recibido y acusado recibo de una peticion de
adicion de este miembro._Si se degrada la sefial entrante (es decir, TSD), el miembro
permanecerd en el estado OK.

Para evitar una posible desalineacion entre So y Sk en relacién con los nimeros secuenciales y los
correspondientes estatus de extremo lejano recibidos, la cantidad de miembros configurados Xp_en
el VCG sdlo se cambia mediante una instruccion de gestion.

El ntimero secuencial recibido inmediatamente antes de un FSE-MSU L serd utilizado para
informar el estatus de miembro, pero la cabida util no se utilizard para reconstruir la sefial original.
Si el miembro averiado es suprimido (por una accion de gestiéon) habra renumeracion de los
nimeros secuenciales restantes. El reemplazo de un miembro averiado (en el estado DNU), debido
a que el fallo en la red que no puede ser reparado, ha de ser ejecutado mediante una secuencia
REMOVE - ADD.
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A2 Diagrama de estados del miembro (i) de un grupo concatenado virtual

Modificar la figura A.1 como sigue:
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Figura A.1/G.7042/Y.1305 — Diagrama de estados del l1ado fuente — parte a
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Figura A.1/G.7042/Y.1305 — Diagrama de estados del lado fuente — parte b

NOTA 2 — El SQ del miembro ix removido (0 < xi <aXp) se fijard al valor més alto posible y el SQ de los
miembros con nimeros xi+1. ... #(Xp — 1) se renumerara con ix, ... (Xp — 2)a—+.
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Modificar la figura A.2 como sigue:

OK
| ! ! ! ! ! l
TSD TSD
cl_erared I ;aised Mr;SeHLI F]DLE MREMOVF_ FF_OS/'FNORM FDNU
Wait to Start/continue | (Stop reading
Restore Hold Off Ri ~|§e Note 1 Ria [reading payload] { payload
I
Was F n N
ADD?
y

( IDLE ) Toggle RS-Ack

MREMOVE RFAIL

v v v

Stop reading
payload

ADD

DNU/NORM/EOS

Wait to
restore

OTHERS

| G.7042/Y.1305CORR.1_FA2

Figura A.2/G.7042/Y.1305 — Diagrama de estados del lado sumidero
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NOTA 1 — En virtud de 6.2.2. no habra ningtiin SQ disponible en el sumidero después de recibir la palabra de
control "IDLE" para un miembro. Asi pues, MST = FAIL se genera de acuerdo con la norma general
indicada en el anexo B/G.806 para los miembros sin SQ valida.

NOTA 2 — Se verifica si la SQ recibida para ese miembro es tnica comparada con los miembros que estin en

el estado OK. De ser éste el caso (es decir, no esta siendo utilizada por ningin otro miembro en el estado
OK), se seguira la bifurcacion "y". De lo contrario, se seguira la bifurcacion "n".

NOTA 3 — Para un determinado miembro(i), los procedimientos "retencion” y "espera hasta el
reestablecimiento" nunca estan activos al mismo tiempo.

A3 Diagramas de estados de procedimientos

A.3.1 Procedimiento RS-Ack
Modificar la figura A.4 como sigue:

RS-Ack
procedure

Start RS-Ack
Time Out

»
»

\ 4

Wait for RS-Ack

RS-Ack RS-Ack Time
received Out expired

v

Stop RS-Ack
time out

MI_REM

G.7042/Y.1305CORR.1_FA4

Figura A.4/G.7042/Y.1305 — Procedimiento RS-Ack
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A.3.2 Procedimiento WTR
Modificar la figura A.5 como sigue:

WTR
procedure

Start WTR
timer

Wait for
time-out

v

WTR.timer MI REM MSU L _TSD
expired - raised raised

A 4

Stop WTR
timer

G.7042/Y.1305CORR.1_FA5

Figura A.5/G.7042/Y.1305 — Procedimiento WTR
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A.3.3 Procedimiento HO
Modificar la figura A.6 como sigue:

HO
procedure

Start HO
timer

Wait for
time-out

-

HO t}mer MI REM
expired -
Stop HO
timer

G.7042/Y.1305CORR.1_FA.6

Figura A.6/G.7042/Y.1305 — Procedimiento HO

4) Apéndice I

Aplicar las siguientes modificaciones al apéndice I:

1.3 Configuracion

Cuando se aprevisiena—configura un nuevo contenedor para que sea miembro del grupo hay que
asignarle lo siguiente:

b) SQ = Se fija a un valor mayor que el nimero secuencial més alto en ese momento que tiene
EOS en el codigo CTRL. El SQ no se interpretard mientras CTRL = IDLE (todavia no esta
en servicio). Se recomienda asignar a SQ el valor mas alto posible. Dado que ese valor
depende de la tecnologia, resulta imposible indicar un valor concreto. En los siguientes
ejemplos se utiliza el valor (méx) para indicar el valor mas alto.

c) GID = El ID de grupo para el grupo concatenado virtual en cuestion.
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1.4.1.1 Anadir: (ADD) adicion de multiples miembros después del ultimo

Miembro a Miembro

Nota Miembro n (nuevo) a + 1 (nuevo) RS-
Ack
CTRL | SQ [MST |CTRL| SQ | MST |CTRL| SQ |MST
1 | Condicion inicial EOS [n-1| OK | IDLE |(méx)| FAIL | IDLE | (méx) | FAIL| 0
EE EE
2 | NMS envia instruccion Add a LCASC So 'y EOS |n-1| OK | IDLE |(méax)| FAIL | IDLE | (méx) | FAIL| 0
Sk EE EE
3 | So(a) envia CTRL = ADD y SQ =n; EOS |n-1| OK | ADD n FAIL | ADD | n+1 |FAIL| O
So(a+1)envia CTRL=ADDySQ=n+1
4 | Sk(a+1)envia MST =OK a So EOS |{n-1| OK | ADD n FAIL | ADD | n+1 | OK 0
So (n — 1) envia CTRL = NORM,; NORM |n-1| OK | ADD | n+1 | FAIL | EOS n OK 0

So (a+ 1) envia CTRL=EOSy SQ=n

6 | Bit RS-Ack invertido debido a cambio en NORM |n-1| OK | ADD [n+1 | FAIL | EOS n OK 1
secuencia

Sk (a) envia MST = OK a So NORM |n-1| OK | ADD |n+1| OK | EOS n OK 1

So (a) envia CTRL = EOS; NORM |[n-1| OK | EOS [n+1| OK [NORM| n OK 1
So (a+ 1) envia CTRL = NORM

0 | Bit RS-Ack invertido debido a cambio en NORM |n-1| OK | EOS |n+1| OK |[NORM| n OK 0
secuencia
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1.4.2.1  Disminuir (REMOVE) multiples miembros previstos SIN incluir el ultimo
Nota 1
LCAS mem, memg mem,(EOS)
NMS So Sk Sk Sk

Instr. Decrease

Nota 2 -

Nota 3

CTRL =1DLE
SQ = (max)

CTRL =1IDLE
SQ = (max)

CTRL = EOS
SQ=3

Nota 4

Nota 5 MST = FAIL

MST = FAIL
Nota 6

RS-Ack invertido

4 el [zl

Nota 7

Instr. Decrease | TTTTTTTee——ee T

G.7042/Y.1305CORR.1_Fl.2

Miembro 4 Miembro 5 Miembro 6
Nota RS-Ack
CTRL| SQ |MST|CTRL | SQ | MST |CTRL| SQ | MST
1 | Condicién inicial NORM| 3 OK [NORM| 4 OK | EOS 5 OK
2 | NMS envia instruccion Decrease a LCASC [NORM| 3 OK [NORM| 4 OK | EOS 5 OK 0
So
3 | So (3) envia CTRL =IDLE, SQ = (méx)>3 | IDLE |(max)| OK | IDLE |(mdx)] OK | EOS 3 OK 0
So (4) envia CTRL = IDLE, SQ = (max)>3 >3 >3
So (5) envia SQ=3
4 | Sk (no deseado) envia MST = FAIL a So IDLE |(méx)|FAIL | IDLE |(max)| OK | EOS 3 OK 1
>3 >3
5 | Sk (no deseado) envia MST = FAIL a So IDLE |(méx)|FAIL | IDLE |(max)| FAIL | EOS 3 OK 1
>3 >3
6 | Bit RS-Ack invertido debido a cambio enla | IDLE |(max) | FAIL | IDLE |(méx)| FAIL | EOS 3 OK 1
secuencia >3 >3
7 | NMS envia instruccién Decrease a LCASC | IDLE | (max) | FAIL | IDLE |(méx)| FAIL | EOS 3 OK 1
Sk >3 >3

Figura 1.2/G.7042/Y.1305 — Remocion prevista de los miembros 4 y 5 de un grupo de 6

1) A todos los miembros no deseados se reasigna un SQ mayor que el SQ del miembro que
envia el campo de control EOS, es decir, el valor mas alto posible (méx).

VC A B C D E F G
Antes SQ 0 1 2 3 4 5 6
U U U
Después SQ 0 1 (mé&x) (@max) 2 3 (mdx)
=3 =3
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1.4.2.2  Disminuir (REMOVE) Supresion prevista de un solo miembro, el ultimo

Nota 1
LCAS mem,_ _, mem,
NMS So Sk Sk
Instr. Decrease
Now2 | | T T
Nota 3
CTRL = EOS CTRL =IDLE
SQ=(n-2) SQ = (méx)
Nota 4
‘RS-Ack invertido
Nota 5
) MST = FAIL
Nota 6 st Deerease ) e
G.7042/Y.1305CORR.1_FI.3
Miembro n — 1 Miembro n
Nota RS-Ack
CTRL SQ |MST | CTRL SQ MST
1 Condicion inicial NORM | n-2 | OK | EOS n-1 OK 0
2 NMS envia instruccion Decrease a LCASC So NORM | n-2 | OK | EOS n-1 OK
3 So (no deseada) envia CTRL = IDLE, EOS n—-2 | OK | IDLE |>m—2)| OK 0
SQ >(a—2) = (méx), (max)
So (n — 2) envia CTRL = EOS
4 Bit RS-Ack invertido debido a cambio en la secuencia EOS n-2 | OK | IDLE |>a#—2) | FAIL 1
(méx)
5 Al mismo tiempo Sk (no deseado) envia MST = FAIL EOS n—-2 | OK | IDLE | >m—2) | FAIL 1
(max)
6 NMS envia instruccion Decrease a LCASC Sk EOS n—-2 | OK | IDLE |>a#—2) | FAIL 1
(max)

1.4.3.1 Disminuir (DNU) debido a averia de un solo miembro, el altimo

Texto referente a la nota 4 del anterior cuadro:

. Tan pronto como se detecta un la—avertaMSU L, el Sk comienza inmediatamente el
reensamblado del grupo concatenado utilizando s6lo los miembros NORM y EOS. Durante
un tiempo (tiempo de propagacion de Sk a So + tiempo de reaccion de So + tiempo de
propagacion de So a Sk) los datos ensamblados seran errdneos porque se envian en todos
los miembros en una condicion de pre-averia.
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. Si se detecta un TSD, el Sk sigue utilizando la cabida util de este miembro. Los errores en
los bits de la zona de cabida util del miembro los ha de gestionar la funcién de adaptacion
de servidor a cliente en el lado sumidero del VCG. Los datos reensamblados tendran
errores durante cierto tiempo (tiempo de propagacién de Sk a So + tiempo de reaccidn de
la So + tiempo de propagacion de So a Sk) debido a que se envia en todos los miembros
como condicion de pre-averia.

Texto referente a la nota 5 del anterior cuadro:

Sin embargo, la So dejara de enviar datos en los miembros erréneos (pues sus estatus seran
informados en retorno como MST = FAIL vy, por tanto, el miembro averiado se fijard a DNU), y
enviara datos solamente en los restantes miembros NORM y EOS.

. En el caso de MSU_L: se reduce el ancho de banda del VCG desde el momento en que
CTRL = DNU llega al Sk hasta que se recibe de nuevo CTRL = NORM.

. En el caso de TSD: se reduce el ancho de banda del VCG a partir del instante en que se
recibe CTRL = DNU en el Sk.

Texto referente a la nota 7 del anterior cuadro:

NOTA 1 — Si el canal averiado se suprime subsiguientemente mediante una disminucion prevista antes de
que el fallo haya sido eliminado, el Sk no podra percibir el cambio en el paquete de control del miembro
averiado. Por consiguiente, el bit RS-Ack no sera invertido por esta disminucion prevista_y la So tiene que
basarse en el periodo de temporizaciéon RS-Ack para continuar procesando MST. El ancho de banda del
VCG no resulta afectado.

1.4.3.2  Disminuir: (DNU) debido a averia en un miembro que NO es el ultimo
Texto referente a la nota 4 del anterior cuadro:

. Tan pronto como se detecta_un MSU_L-la—awveria, el Sk comienza inmediatamente el
reensamblado del grupo concatenado utilizando s6lo los miembros NORM y EOS. Durante
un tiempo (tiempo de propagacion de Sk a So + tiempo de reaccion de So + tiempo de
propagacion de So a Sk) los datos ensamblados seran erroneos porque se envian en todos
los miembros en una condicion de pre-averia.

. Si se detecta un TSD, el Sk sigue utilizando la cabida util de este miembro. Los errores en
los bits de la zona de cabida util del miembro los ha de gestionar la funcion de adaptacion
de servidor a cliente en ¢l lado sumidero del VCG. Los datos reensamblados tendran
errores durante cierto tiempo (tiempo de propagacién de Sk a So + tiempo de reaccidén de
la So + tiempo de propagacion de So a Sk) debido a que se envia en todos los miembros
como condicioén de pre-averia.

Texto referente a la nota 5 del anterior cuadro:

Sin embargo, la So dejard de enviar datos en los miembros erroneos (pues sus estatus seran
informados en retorno como MST = FAIL y por tanto el miembro averiado se fijara a DNU), y
enviard datos solamente en los restantes miembros NORM y EOS.

. En el caso de MSU_L: se reduce el ancho de banda del VCG desde el momento en que
CTRL = DNU llega al Sk hasta que se recibe de nuevo CTRL = NORM.
. En el caso de TSD: se reduce el ancho de banda del VCG a partir del instante en que se

recibe CTRL = DNU en el Sk.
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RECOMENDACIONES UIT-T DE LA SERIE Y

INFRAESTRUCTURA MUNDIAL DE LA INFORMACION, ASPECTOS DEL PROTOCOLO INTERNET Y

REDES DE LA PROXIMA GENERACION

INFRAESTRUCTURA MUNDIAL DE LA INFORMACION
Generalidades
Servicios, aplicaciones y programas intermedios
Aspectos de red
Interfaces y protocolos
Numeracion, direccionamiento y denominacion
Operaciones, administracion y mantenimiento
Seguridad
Caracteristicas
ASPECTOS DEL PROTOCOLO INTERNET
Generalidades
Servicios y aplicaciones
Arquitectura, acceso, capacidades de red y gestion de recursos
Transporte
Interfuncionamiento
Calidad de servicio y caracteristicas de red
Sefializacion
Operaciones, administracion y mantenimiento
Tasacion
REDES DE LA PROXIMA GENERACION
Marcos y modelos arquitecturales funcionales
Calidad de servicio y calidad de funcionamiento
Aspectos relativos a los servicios: capacidades y arquitectura de servicios
Aspectos relativos a los servicios: interoperabilidad de servicios y redes en las redes de
proxima generacion
Numeracion, denominacion y direccionamiento
Gestion de red
Arquitecturas y protocolos de control de red
Seguridad
Movilidad generalizada

Y.100-Y.199
Y.200-Y.299
Y.300-Y.399
Y.400-Y.499
Y.500-Y.599
Y.600-Y.699
Y.700-Y.799
Y.800-Y.899

Y.1000-Y.1099
Y.1100-Y.1199
Y.1200-Y.1299
Y.1300-Y.1399
Y.1400-Y.1499
Y.1500-Y.1599
Y.1600-Y.1699
Y.1700-Y.1799
Y.1800-Y.1899

Y.2000-Y.2099
Y.2100-Y.2199
Y.2200-Y.2249
Y.2250-Y.2299

Y.2300-Y.2399
Y.2400-Y.2499
Y.2500-Y.2599
Y.2700-Y.2799
Y.2800-Y.2899

Para mas informacion, véase la Lista de Recomendaciones del UIT-T.




Serie A
Serie D
Serie E
Serie F
Serie G
Serie H
Serie |

Serie J

Serie K
Serie L
Serie M
Serie N
Serie O
Serie P
Serie Q
Serie R
Serie S
Serie T
Serie U
Serie V
Serie X

Serie Y

Serie Z

SERIES DE RECOMENDACIONES DEL UIT-T

Organizacion del trabajo del UIT-T

Principios generales de tarificacion

Explotacion general de la red, servicio telefonico, explotacion del servicio y factores humanos
Servicios de telecomunicacion no telefonicos

Sistemas y medios de transmision, sistemas y redes digitales

Sistemas audiovisuales y multimedios

Red digital de servicios integrados

Redes de cable y transmision de programas radiofonicos y televisivos, y de otras sefiales
multimedios

Proteccion contra las interferencias

Construccion, instalacion y proteccion de los cables y otros elementos de planta exterior
Gestion de las telecomunicaciones, incluida la RGT y el mantenimiento de redes
Mantenimiento: circuitos internacionales para transmisiones radiofonicas y de television
Especificaciones de los aparatos de medida

Calidad de transmision telefonica, instalaciones telefonicas y redes locales
Conmutacion y sefializacion

Transmision telegrafica

Equipos terminales para servicios de telegrafia

Terminales para servicios de telematica

Conmutacion telegrafica

Comunicacion de datos por la red telefonica

Redes de datos, comunicaciones de sistemas abiertos y seguridad

Infraestructura mundial de la informacion, aspectos del protocolo Internet y Redes de la
proxima generacion

Lenguajes y aspectos generales de soporte logico para sistemas de telecomunicacion

Impreso en Suiza
Ginebra, 2005




	UIT-T Rec. G.7042/Y.1305 Corrigendum 1 (08/2004) Esquema de ajuste de la capacidad del enlace para señales concatenadas virtuales Corrigendum 1
	Resumen
	Orígenes
	PREFACIO
	ÍNDICE
	1) Cláusula 4, Abreviaturas
	2) Cláusula 6
	3) Anexo A
	4) Apéndice I

