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RS系列：遥感系统
用于1.4-450 GHz频率范围内兼容性
分析的卫星地球探测业务（无源）中的
无源传感器的参考天线方向图
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[bookmark: c2tope]前言
无线电通信部门的作用是确保所有无线电通信业务，包括卫星业务，合理、公平、有效和经济地使用无线电频谱，并开展没有频率范围限制的研究，在此基础上通过建议书。
无线电通信部门制定规章制度和政策的职能由世界和区域无线电通信大会以及无线电通信全会完成，并得到各研究组的支持。
知识产权政策（IPR）
国际电联无线电通信部门（ITU-R）的IPR政策述于ITU-R第1号决议所参引的《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策》。专利持有人用于提交专利声明和许可声明的表格可从http://www.itu.int/ITU-R/go/patents/zh获得，在此处也可获取《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策实施指南》和ITU-R专利信息数据库。

	ITU-R 建议书系列
（也可在线查询 http://www.itu.int/publ/R-REC/zh）

	系列
	标题

	BO
	卫星传送

	BR
	用于制作、存档和播出的录制；电视电影

	BS
	广播业务（声音）

	BT
	广播业务（电视）

	F
	固定业务

	M
	移动、无线电定位、业余和相关卫星业务

	P
	无线电波传播

	RA
	射电天文

	RS
	遥感系统

	S
	卫星固定业务

	SA
	空间应用和气象

	SF
	卫星固定业务和固定业务系统间的频率共用和协调

	SM
	频谱管理

	SNG
	卫星新闻采集

	TF
	时间信号和频率标准发射

	V
	词汇和相关问题




	注：本ITU-R建议书英文版已按ITU-R第1号决议规定的程序批准。
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[bookmark: irecnoe][bookmark: _Hlk174107492]ITU-R RS.1813-2 建议书
用于1.4-450 GHz频率范围内兼容性分析的
卫星地球探测业务（无源）中的无源传感器的
参考天线方向图
（2009-2011-2023年）
范围
本建议书为在缺乏有关实际传感器天线的其它信息时的1.4-450 GHz频率范围内兼容性研究提供了卫星地球探测业务（EESS）无源传感器的参考天线方向图。
国际电联无线电通信全会，
考虑到
a)	如存在来自多个干扰源的集总干扰，兼容性研究宜使用能在最大程度上反映实际天线增益的参考卫星天线方向图；
b)	卫星地球探测业务（EESS）（无源）的星载无源传感器天线通常用于最大限度地提高主波束效率，并尽量减少通过天线旁瓣接收到的能量；
c)	主要干扰源对单像素测量或峰值干扰评估的影响可能要求在天线旁瓣方向图中考虑各项最大值，
注意到
在推导所建议的天线方向图时已考虑到1.4 GHz和450 GHz之间运行的无源传感器的特性，
建议
1	在缺少实际天线方向图的情况下，天线直径超过波长2倍时应使用下列星载无源传感器一般天线方向图的方程式：

		对于	  0°    m

	对于	  m <   69°

		对于	69°    180°
如G() < −23 dBi，对圆形天线反射器，应使用−23 dBi一值，其中：

		

		
	Gmax:	最大天线增益（dBi）
	G():	相对于全向天线的增益（dBi）
	:	偏轴角（度）
	D:	天线直径（m）
	λ:	波长（m）
	:	天线效率（如η未知，则可假定60%为代表值）；
2	如主要干扰源有多个，或分析中需要峰值干扰值时，对于天线直径大于波长2倍的情况应使用下列星载无源传感器天线方向图的方程式：

		对于	  0°    m

		对于	  m <   69°

		对于	69°    180°
如G() < −23 dBi，对圆形天线反射器，应使用−23 dBi一值，其中：

		

		
[bookmark: sec:func_is_lfe][bookmark: _Toc8913446][bookmark: _Toc4754258]3	如天线反射器为椭圆形，建议1和2中的最大天线增益和天线直径应替换为以下等式，从而允许将天线增益参数化为φ和α的函数：
		
		对于	  0°    90°
	Gmax:	经调整的最大天线增益（dBi）
	:	有效天线直径（m）
	:	平面中垂直于天线视轴矢量、预定发射方向与天线波束长轴之间的角（度）。参见图1和图2以进一步明确
	:	天线孔径长轴（m）
	:	天线孔径短轴（m）。
图1
椭圆形反射器的三维坐标系的定义
[image: A diagram of a curved line

Description automatically generated]
图2
二维投影到椭圆形反射器的垂直平面
[image: A diagram of a circle with lines and arrows

Description automatically generated]
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