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RECOMENDACION UIT-R M.493-8

SISTEMA DE LLAMADA SELECTIVA DIGITAL PARA
EL SERVICIO MOVIL MARITIMO

(Cuestion UIT-R 9/8)
(1974-1978-1982-1986-1990-1992-1994-1995-1997)

Resumen

Esta Recomendacién indica en el Anexo 1 las caracteristicas técnicas del equipo de llamada selectiva digital utilizado en
el servicio maritimo para llamar a los barcos y a las estaciones costeras, incluidas las llamadas de socorro y seguridad. E
Anexo 2 describe las diversas clases de equipo de llamada selectiva digital y las caracteristicas técnicas mas limitadas dt
algunas de esas clases.

Los procedimientos operacionales conexos figuran en la Recomendacion UIT-R M.541.

La Asamblea de Radiocomunicaciones de la UIT,

considerando

a) gue la llamada selectiva en los sentidos costera-barco, barco-barco y barco-costera permitiria cursar con mayor
rapidez el trafico del servicio movil maritimo;

b) gue la Organizacién Maritima Internacional (OMI) ha especificado una serie de caracteristicas de explotacion
gue deben tenerse en cuenta al proyectar un sistema de llamada selectiva de uso general;

C) gue el Capitulo IV del Convenio Internacional para la Seguridad de la Vida Humana en el Mar (SOLAS)
de 1974, modificado, estipula la utilizacién de la llamada selectiva digital para las llamadas de alerta de socorro y de
seguridad en el sistema mundial de socorro y seguridad maritimos;

d) que ni el sistema de llamada selectiva descrito en la Recomendacion UIT-R M.257 ni el que forma parte del
descrito en las Recomendaciones UIT-R M.476 y UIT-R M.625, cumplen plenamente las normas de funcionamiento
recomendadas por la OMI;

e) gue diversas administraciones han indicado que necesitan con urgencia un sistema de llamada selectiva de usc
general;

f) gue varias administraciones han desarrollado sistemas diferentes;

o)) que el sistema debe poder utilizarse en el servicio mévil maritimo tanto para las necesidades internacionales

como nacionales;

h) gue es conveniente que el sistema de llamada selectiva satisfaga los requisitos de todos los tipos de barco que
deseen emplearlo;

)] que el Apéndice 43 al Reglamento de Radiocomunicaciones*(R&joptado por la Conferencia
Administrativa Mundial de Radiocomunicaciones para los servicios mdviles (Ginebra, 1983) (CAMR MOB-83) ha
previsto que todas las administraciones utilicen identidades en el servicio moévil maritimo,

recomienda

1 que cuando se necesite un sistema de llamada selectiva digital (LLSD) de uso general, este sistema se disefie
de acuerdo con las caracteristicas indicadas en el Anexo 1;

2 que cuando se necesiten versiones simplificadas del equipo LLSD, este equipo simplificado se disefie de
acuerdo con el Anexo 2;

*

Esta Recomendacion debe sefialarse a la atencién de la Organizacién Maritima Internacional (OMI).

**

Nota de la Secretaria Véase el Prefacio a la Lista VIIA en base al RR revisado por la Conferencia Mundial de Radiocomu-
nicaciones (Ginebra, 1995) (CMR-95).
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3 gue en una estacioén radiotelefénica costera del Sistema Mundial de Socorro y Seguridad Maritimos (SMSSM)
se prevea suficiente separacion entre las antenas de los receptores de canal de socorro por el sistema de LLSD vy la
antenas transmisoras de la instalacion. Con esto se trata de evitar cualquier desensibilizacién de los receptores de can:
de socorro por el sistema de LLSD si se utiliza algun transmisor a toda potencia con una frecuencia distinta de las de
socorro de LLSD.

ANEXO 1

Caracteristicas del equipo de uso general

1 Consideraciones generales

11 El sistema es sincrono y utiliza caracteres compuestos tomados de un cédigo detector de errores de 10 bits, tal
y como se indica en el Cuadro 1.

111 Los primeros siete bits del cddigo de 10 bits del Cuadro 1 son bits de informacién. Los bits 8, 9 y 10 indican,
en forma de numero binario, el nimero de elementos B que existen en los siete bits de informacion, siendo el
elemento Y la cifra binaria 1 y el elemento B la cifra binaria 0. Por ejemplo, la secuencia BYY en los bits 8, 9 y 10
indica que existen 3 elementos BX@ + 1x 2 + 1x 1) en la secuencia asociada de siete bits de informacion: la
secuencia YYB indica 6 elementos BX% + 1x 2 + 0x 1) en la secuencia asociada de siete bits de informacion. El
orden de transmisién de los bits de informacién empieza por el bit menos significativo, salvo en el caso de los bits de
control en que se empieza por el mas significativo.

12 Para proporcionar diversidad en el tiempo en la secuencia de llamada se emplea el método siguiente:

121 Excepcion hecha de los caracteres de puesta en fase, cada caracter se transmite dos veces escalonadamente
el tiempo: la primera transmisién (DX) de un caracter especifico va seguida de la transmision de otros cuatro caracteres
antes de la retransmisién (RX) de dicho caracter especifico, lo que asegura un intervalo de recepcién por diversidad en el
tiempo de:

1.2.1.1 400 ms en el caso de canales de ondas decamétricas y hectométricas, y
1.2.1.2 33u3ms en el caso de canales radiotelefonicos de ondas métricas.
13 Las clases de emision, los desplazamientos de frecuencia y la velocidad de modulacién seran los siguientes:

131 F1B o J2B, 170 Hz y 100 Bd en el caso de canales en ondas decamétricas y hectométricas. Cuando la
modulacién por desplazamiento de frecuencia se efectlie aplicando sefiales de audiofrecuencia a la entrada de
transmisores de banda lateral Unica (J2B), la frecuencia central del espectro de audiofrecuencia aplicado al transmisor
sera de Y00 Hz.

132 Modulacién de frecuencia con una preacentuacion de 6 dB/octava (modulacién de fase) con desplazamiento de
frecuencia de la subportadora moduladora para su transmision por los canales en ondas métricas:

— desplazamiento de frecuencia entB®Q y 2100 Hz, con la subportadora &d0 Hz;
— latolerancia de frecuencia de los ton@9Q y 2100 Hz es de& 10Hz;
— lavelocidad de modulacion es d2QD Bd;

— el indice de modulacién es de 2,00%.

133 Las tolerancias de frecuencia de nuevos modelos tanto de los transmisores como de los receptores en las
bandas de ondas hectométricas y decamétricas deberan ser:

—  estacioén costeral0 Hz;
— estaciéon de barebl0 Hz;

— anchura de banda del receptor: no debe sobrepasar 300 Hz.

14 La frecuencia mas alta corresponde a la condicion B y la mas baja a la condicién Y de los elementos de
la sefial.
15 La informacion contenida en la llamada se presenta como una secuencia de combinaciones de 7 bits, que

constituyen un cédigo primario.
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151 Los 7 bits de informacién del codigo primario representan uno de los simbolos 00 a 127 segun se indica en el
Cuadro 1, y donde:

15.1.1 los simbolos 00 a 99 sirven para codificar dos cifras decimales de acuerdo con el Cuadro 2;
15.1.2 los simbolos de 100 a 127 sirven para la codificacion de las érdenes de servicio (véase el Cuadro 3).

16 El decodificador del receptor debe asegurar la utilizacion maxima de la sefial recibida, incluyendo el uso del
caracter de «comprobacién de errores».

17 Cuando se apliquen las repeticiones de llamadas de socorro descritas en el § 11, se consideran necesarias la
siguientes condiciones:

171 el decodificador del transmisor debe proporcionar la transmisién repetida de la secuencia de llamada de
acuerdo conel §11;y

1.7.2 el decodificador del receptor debe asegurar la utilizacion maxima de la sefial recibida, incluyendo el uso
apropiado del caracter de comprobacién de error y empleando un proceso de decodificacion iterativo con una capacidad
de memoria adecuada.

CUADRO 1

Cadigo detector de errores para diez bits

Simbolo Sefial transmitida y Simbolo Sefial transmitida y Simbolo Sefial transmitida y

N.° posicién del bit N.° posicién del bit N.° posicion del bit

12345678910 12345678910 12345678910
00 BBBBBBBYYY 43 YYBYBYBBYY 86 BYYBYBYBYY
01 YBBBBBBYYB 44 BBYYBYBYBB 87 YYYBYBYBYB
02 BYBBBBBYYB 45 YBYYBYBBYY 88 BBBYYBYYBB
03 YYBBBBBYBY 46 BYYYBYBBYY 89 YBBYYBYBYY
04 BBYBBBBYYB 47 YYYYBYBBYB 90 BYBYYBYBYY
05 YBYBBBBYBY 48 BBBBYYBYBY 91 YYBYYBYBYB
06 BYYBBBBYBY 49 YBBBYYBYBB 92 BBYYYBYBYY
07 YYYBBBBYBB 50 BYBBYYBYBB 93 YBYYYBYBYB
08 BBBYBBBYYB 51 YYBBYYBBYY 94 BYYYYBYBYB
09 YBBYBBBYBY 52 BBYBYYBYBB 95 YYYYYBYBBY
10 BYBYBBBYBY 53 YBYBYYBBYY 96 BBBBBYYYBY
11 YYBYBBBYBB 54 BYYBYYBBYY 97 YBBBBYYYBB
12 BBYYBBBYBY 55 YYYBYYBBYB 98 BYBBBYYYBB
13 YBYYBBBYBB 56 BBBYYYBYBB 99 YYBBBYYBYY
14 BYYYBBBYBB 57 YBBYYYBBYY 100 BBYBBYYYBB
15 YYYYBBBBYY 58 BYBYYYBBYY 101 YBYBBYYBYY
16 BBBBYBBYYB 59 YYBYYYBBYB 102 BYYBBYYBYY
17 YBBBYBBYBY 60 BBYYYYBBYY 103 YYYBBYYBYB
18 BYBBYBBYBY 61 YBYYYYBBYB 104 BBBYBYYYBB
19 YYBBYBBYBB 62 BYYYYYBBYB 105 YBBYBYYBYY
20 BBYBYBBYBY 63 YYYYYYBBBY 106 BYBYBYYBYY
21 YBYBYBBYBB 64 BBBBBBYYYB 107 YYBYBYYBYB
22 BYYBYBBYBB 65 YBBBBBYYBY 108 BBYYBYYBYY
23 YYYBYBBBYY 66 BYBBBBYYBY 109 YBYYBYYBYB
24 BBBYYBBYBY 67 YYBBBBYYBB 110 BYYYBYYBYB
25 YBBYYBBYBB 68 BBYBBBYYBY 111 YYYYBYYBBY
26 BYBYYBBYBB 69 YBYBBBYYBB 112 BBBBYYYYBB
27 YYBYYBBBYY 70 BYYBBBYYBB 113 YBBBYYYBYY
28 BBYYYBBYBB 71 YYYBBBYBYY 114 BYBBYYYBYY
29 YBYYYBBBYY 72 BBBYBBYYBY 115 YYBBYYYBYB
30 BYYYYBBBYY 73 YBBYBBYYBB 116 BBYBYYYBYY
31 YYYYYBBBYB 74 BYBYBBYYBB 117 YBYBYYYBYB
32 BBBBBYBYYB 75 YYBYBBYBYY 118 BYYBYYYBYB
33 YBBBBYBYBY 76 BBYYBBYYBB 119 YYYBYYYBBY
34 BYBBBYBYBY 77 YBYYBBYBYY 120 BBBYYYYBYY
35 YYBBBYBYBB 78 BYYYBBYBYY 121 YBBYYYYBYB
36 BBYBBYBYBY 79 YYYYBBYBYB 122 BYBYYYYBYB
37 YBYBBYBYBB 80 BBBBYBYYBY 123 YYBYYYYBBY
38 BYYBBYBYBB 81 YBBBYBYYBB 124 BBYYYYYBYB
39 YYYBBYBBYY 82 BYBBYBYYBB 125 YBYYYYYBBY
40 BBBYBYBYBY 83 YYBBYBYBYY 126 BYYYYYYBBY
41 YBBYBYBYBB 84 BBYBYBYYBB 127 YYYYYYYBBB
42 BYBYBYBYBB 85 YBYBYBYBYY

Y =1 Orden de transmision de los bits: Bit 1 primero.
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18 Cuando la transmisién de una llamada de socorro por el sistema de LLSD se repite automaticamente, el equipo
LLSD de los barcos serd capaz de recibir automaticamente el acuse de recibo de socorro subsiguiente (véase la
Recomendacion UIT-R M.541, Anexo 1, § 3.1.3.1, 3.1.3.2y 3.3.5).

2 Formato técnico de la secuencia de llamada

2.1 El formato técnico de la secuencia de llamada es:
Seriede Secuenciade | Especificador de | _. isn| Cat -1 Auto-
puntos puesta en fase formato Direccion| Categoria jyentificacion

Mensaje| Mensaje| Mensaje| Mensaje| =~ | Fin de . cc():r?;)argtti;cdign
1 2 3 4* secuencial™ | "o ores
* Solo llamadas de socorro.
0493-00

22 En las Figs. 1 a4 y en los Cuadros 4 a 7 aparecen gjemplos de secuencias de llamadas tipicas y de la
constitucion del formato de transmision.
23 Los organigramas que ilustran el funcionamiento del sistema de llamada selectiva digital (LLSD) pueden verse
en las Figs. 5a 'y 5b.
3 Serie de puntosy puesta en fase
31 La secuencia de puesta en fase facilita informacién al receptor para la correcta puesta en fase de los bhits y la

determinacion sin ambigiiedad de las posiciones de los caracteres en una secuencia de llamada (véase la Nota 1).

NOTA 1 - La adquisicién de la sincronizacidn de caracteres se consigue mediante el reconocimiento del caracter, en vez
de hacerlo, por ejemplo, reconociendo un cambio en la serie de puntos, con el fin de reducir la sincronizacion falsa
causada por un bit errébneo en la serie de puntos.

32 La secuencia de puesta en fase estd constituida por caracteres especificos en las posiciones DX y RX
transmitidas alternativamente. Se transmitiran seis caracteres DX.

321 El caracter de puesta en fase en la posicion DX es el simifol@Bldel Cuadro 1.

322 Los caracteres de puesta en fase en la posicion RX especifican el comienzo de la secuencia de informacion
(esto es, el especificador de formato) y consisten en los simb&os1dl, 110, 109, 108, 107, 106, 105 y 104 del
Cuadro 1, transmitidos sucesivamente.

3.3 Se considera que se ha logrado la puesta en fase cuando se reciben satisfactoriamente dos DX y una RX, o
dos RX y una DX, tres RX en las posiciones DX o RX apropiadas, respectivamente. Estos tres caracteres de puesta er
fase pueden ser detectados en posiciones sucesivas 0 no sucesivas, pero en ambos casos se han de examinar todos
bits de la secuencia de puesta en fase para comprobar que la serie de tres caracteres es correcta. Solo debera rechaza
una llamada si no se encuentra ninguna serie correcta en toda la secuencia de puesta en fase.

34 Con objeto de lograr las condiciones adecuadas para una sincronizacién mas temprana de los bits y permitir a
las estaciones de barco emplear métodos de exploracion para supervisar varias frecuencias en ondas decamétricas
hectométricas, la secuencia de puesta en fase debe ir precedida de una serie de puntos (es decir, secuencia B-Y 0 Y-|
alternada sincronizada en bits con las siguientes sefiales) con una duracion de:

34.1 200 bits

En ondas decamétricas y hectométricas, para las llamadas de «socorro», de «acuse de recibo de socorro» y de
«retransmision de socorro» y de «acuse de recibo de retransmision de socorro» y para todas las secuencias de llamada
estaciones de barco.
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34.2 20 bits

En ondas decamétricas y hectométricas, para todas las secuencias de acuse de recibo (salvo los acuses de recibo |
socorro y de retransmision de socorro (véanse el § 3.4.1 y la Nota 1)) y para todas las secuencias de llamada a estacione
costeras (salvo las llamadas de retransmision de socorro (véase el § 3.4.1). En ondas métricas, para todas las llamadas.

NOTA 1 — En circunstancias excepcionales y exclusivamente en frecuencias de funcionamiento nacionales, la secuencia
de puntos de 200 bits podra incluirse también en las secuencias de acuse de recepcion hacia los barcos.

4 Especificador de formato
41 Los caracteres de especificador de formato que se transmiten dos veces en las posiciones DX y RX (véase la
Fig. 1) son:

411 simbolo N? 112, para una «llamada de socorro» (nimero 3086 del RR), o
412 simbolo N? 116, para una «llamada a todos los barcos», o

413 simbolo N¢ 114, para una llamada selectiva a un grupo de barcos que tengan un interés comudn (por ejemplo,
gue pertenezcan a un pais determinado, 0 a un mismo armador, etc.), 0

414 simbolo N? 120, para una llamada selectiva a una estacion determinada, o

415 simbolo N? 102, para una llamada selectiva a un grupo de barcos que se encuentren en una determinada zona
geografica, o

416 simbolo N? 123, para una llamada selectiva a una estacion determinada utilizando el servicio semiauto-
matico/automatico.

4.2 Para las «llamadas de socorro» y para las «llamadas a todos los barcos», se considera que los decodificadore:s
del receptor deben detectar dos veces el caracter de especificador de formato, con el fin de eliminar las falsas alarmas
Para las otras llamadas, los caracteres de direccién proporcionan una proteccién suplementaria contra las falsas alarma:s
por lo que se considera suficiente detectar una sola vez el caracter de especificador de formato (véase el Cuadro 8).

5 Direccion

51 Las «llamadas de socorro» y las «llamadas a todos los barcos» carecen de direccién, puesto que esas llamada
van dirigidas implicitamente a todas las estaciones (estaciones de barco y estaciones costeras).

5.2 Para una llamada selectiva dirigida a un barco o a una estacién costera determinada, 0 a un grupo de estaciones
gue tengan intereses comunes, la direccidon estd constituida por los caracteres correspondientes a la identidad de I
estacion del servicio moévil maritimo y la secuencia consiste en caracteres codificados de acuerdo con el Cuadro 2 (véase
la Nota 1).

NOTA 1 — De acuerdo con el Prefacio a la Lista VIIA (ex Apéndice 43 al RR), las identidades utilizadas en el servicio
movil maritimo consisten en una serie de nueve cifras, compuesta de tres cifras de identificacion maritima (MID) y otras
seis cifras.

Estas identificaciones estan incluidas en las partes de direccidon y autoidentificacion de la secuencia de llamada y se
transmiten como cinco caractere$CgC3C,Cq que comprenden las diez cifras de:

(X1, X2) (X3, Xg) (X5, Xg) (X7, Xg) Y (X9, X10)

respectivamente, donde la cifragXes siempre 0 a menos que el equipo esté también disefiado segun la Recomen-
dacion UITR M.1080.

Ejemplo:
La identidad de estacion de barco MXRX5XgX7XgXg es transmitida por el equipo de llamada selectiva digital como:
(M, 1) (D, X4) (X5, Xg) (X7, Xg) (Xg, 0)

53 Para una llamada selectiva dirigida a un grupo de barcos, situados en una zona geografica determinada, una
direccién numérica indicando las coordenadas geograficas consistente en 10 digitos (es decir, 5 caracteres) construid:
como sigue (véase la Fig. 6 y la Nota 1).

NOTA 1 — A fin de ajustarse a la practica corrientemente aceptada, el orden de registro y lectura debe ser primero la
latitud y después la longitud.
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531 La zona geogréfica designada sera un rectangulo en proyeccion Mercator.

532 El angulo superior izquierdo (esto es, Noroeste) del rectangulo es el punto de referencia para la zona.

533 La primera cifra indica el sector de acimut en que esta situado el punto de referencia, de la siguiente manera:
5.3.3.1 el cuadrante NE se indica mediante la cifra «0»,

5.3.3.2 el cuadrante NW se indica mediante la cifra «1»,

5.3.3.3 el cuadrante SE se indica mediante la cifra «2»,

5.3.34 el cuadrante SW se indica mediante la cifra «3».

534 La segunda y tercera cifras indican la latitud geografica del punto de referencia en decenas y unidades de
grados.

535 La cuarta, quinta y sexta cifras indican la longitud geogréfica del punto de referencia en centenas, decenas y
unidades de grados.

5.3.6 La séptima y octava cifras indican el lado vertical (es decir, Norte a Sur) del rectdxguém decenas y
unidades de grados.

537 La novena y décima cifras indican el lado horizontal (es decir, Oeste a Este) del rect@ngeriogdecenas y
unidades de grados.

6 Categoria

6.1 La informacion de «categoria» se codifica como se indica en el Cuadro 9 y define el grado de prioridad de la
secuencia de llamada.

6.2 En el caso de una llamada de «socorro», la prioridad viene definida por el especificador de formato, y no se
incluye en la secuencia de llamada ninguna informacién de categoria.

6.3 En el caso de las llamadas relacionadas con la seguridad, la informacién de «categoria» especifica:
6.3.1 socorro (nimero 3143 del RR); o

6.3.2 urgencia; o

6.3.3 seguridad.

6.4 Para las demas llamadas, la informacion de «categoria» especifica:

6.4.1 la naturaleza comercial del barco para recoger las comunicaciones de costera a barco que tienen la categoria de
prioridad 6, segun la definicion del nimero 4441 del RR. Algunas estaciones costeras no utilizan la categoria de
prioridad comercial del barco;

6.4.2 rutina.
7 Autoidentificacion
7.1 La identidad del servicio mévil maritimo (MMSI — maritime mobile service identity), asignada a la estacion

gue llama, codificada seguin el § 5.2 y su Nota 1, se utiliza para la autoidentificaciéon. La MMSI se almacenara en la
unidad LLSD y el usuario no podra cambiarla con facilidad.

8 M ensajes

Los mensajes incluidos en una secuencia de llamadas comprenden los siguientes elementos, enumerados por el orden ¢
gue deben aparecer en cada mensaje:

8.1 En el caso de una «llamada de socorro» (véanse el Cuadro 4 y la Fig. 4a)), la informacion de socorro esta
contenida en cuatro mensajes que se presentan en el siguiente orden:

8.1.1 El mensaje 1 es la indicacion de la «naturaleza del peligro», codificada segun el Cuadro 10, a saber:
8.1.1.1 incendio, explosion;

8.1.1.2 inundacion;



Rec. UIT-R M .493-8 7

8.1.1.3 colisién;

8.1.14 varada;

8.1.1.5 escorado, en peligro de zozobrar;

8.1.1.6 naufragio;

8.1.1.7 sin gobiernoy a la deriva;

8.1.1.8 peligro no definido;

8.1.1.9 abandono del barco;

8.1.1.10 pirateria/ataque a mano armada;

8.1.1.11 hombre al agua;

8.1.1.12 emision de una radiobaliza de localizacién de siniestros (RLS).

8.1.2 El mensaje 2 es la indicacién de las «coordenadas del lugar de socorro», y se compone de 10 cifras, que
indican la posicién del buque en peligro, codificadas segun los principios descritos en el Cuadro 2, y agrupadas de dos
en dos, comenzando por la primera y la segunda (véase la Nota 1 del § 5.3).

8.1.2.1 La primera cifra indica el cuadrante geografico en el que se ha producido la situacion de peligro, a saber:
8.1.2.1.1 el sector NE se indica mediante la cifra «0»,

8.1.2.1.2 el sector NW se indica mediante la cifra «1»,

8.1.2.1.3 el sector SE se indica mediante la cifra «2»,

8.1.2.1.4 el sector SW se indica mediante la cifra «3».

8.1.2.2 Las cuatro cifras que siguen indican la latitud en grados y minutos.

8.1.2.3 Las cinco cifras que siguen indican la longitud en grados y minutos.

8.1.24 Sino pueden incluirse las «coordenadas del lugar de socorro», o si la informacién sobre la posicién no ha sido
actualizada durante las 23 horas y media precedentes, las 10 cifras que siguen a la «naturaleza del peligro» deber
transmitirse automaticamente como cifra 9 repetida diez veces.

8.1.2.5 El equipo LLSD se ha de proporcionar con facilidades de actualizacién automatica de la posicién conforme a
NMEA 0183 (6 CEI-1162) para la entrada de datos procedentes de un equipo de navegacion.

8.1.3 El mensaje 3 es la indicacién de la hora (UTC) cuando las coordenadas sean validas y se compone de
cuatro cifras codificadas segun los principios descritos en el Cuadro 2 y agrupados de dos en dos comenzando por las
cifras primera y segunda.

8.1.3.1 Las primeras dos cifras indican la hora en horas.
8.1.3.2 Las cifras tercera y cuarta indican la fraccién de la hora en minutos.

8.1.3.3 De no poderse incluir la hora, las cuatro cifras de indicacién de la hora deberan transmitirse automaticamente
como «8 8 8 8».

814 El mensaje 4 es un caracter Unico que indica el tipo de comunicacién (teléfono o teleimpresor) preferido por la
estacion en peligro para ulteriores intercambios de tréafico de socorro (nUmero 3143 del RR). Este carécter se codifica
como se indica en el Cuadro 11.

8.2 Para otros tipos de llamadas (véanse el Cuadro 5 y las Figs. 2 y 3), salvo la «retransmisién de socorro», el
«acuse de recibo de retransmisién de socorro» y el «acuse de recibo de socorro» (véase el §8.3), se incluyen
dos mensajes en el siguiente orden:

8.2.1 El mensaje 1 es la informacién de «telemando», y se compone de dos caracteres (primero y segundo
telemando) codificados segln se indica en los Cuadros 11y 12.

8.2.1.1 Sino se necesita mas informacion que la transmitida por el primer caracter de telemando, el segundo caracter
de telemando seré el simbold 26 (ninguna informacion) (véase el Cuadro 12).

8.2.1.2 Sino se utiliza informacién de telemando, se transmite el simbbl?H.dos veces.
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8.22 El mensaje 2 puede contener dos elementos de «mensaje de canal o frecuencia», cada uno de los cuales
constara siempre de tres caracteres: «caracter 1», «caracter 2» y «caracter 3», codificados de acuerdo con el Cuadro 13
la posicién del barco que indique la frecuencia de trabajo propuesta (en el modo F1B/J2B, deberd utilizarse la frecuencia
asignada) en multiplos de 100 Hz o el nimero de canal (codificado de acuerdo con el Cuadro 13) o la posicion del barco.
El primer elemento de frecuencia (el campo RX) de la llamada indica la frecuencia de recepcion de la estacion llamada,

y el segundo elemento de frecuencia (el campo TX), la frecuencia de transmision de la estacion llamada. En los acuses
de recibo, los campos RX y TX indican las frecuencias de recepcion y de transmision de la estacion que acusa recibo,
respectivamente (véase también la Fig. 2 y la Nota 1).

NOTA 1 — Si se utiliza solamente un elemento de mensaje de canal o frecuencia, este elemento indica el canal o la
frecuencia de recepcion de la estacion llamada o un canal de dos frecuencias (frecuencias asociadas por pares). Puec
emplearse un segundo elemento de mensaje de canal o frecuencia para designar el canal o la frecuencia de transmisic
de la estacion llamada. Si la estacién que llama indica solamente la frecuencia de recepcién de la estacion llamada (pare
transmisiones en modo difusion) deberd entonces transmitirse el simBd@6Ntepetido 3 veces en lugar de
transmision de la estacion llamada o un elemento de mensaje de frecuencia. Si no se transmite ningln elemento de
«canal o frecuencia» se transmite el simbolb146 seis veces. En el caso de las llamadas que utilicen el servicio
semiautomatico/automatico en ondas métricas (véase el Cuadro 7), se transmite solamente un elemento del «mensaje d
canal o frecuencia» que indique el nimero del canal apareado. En ausencia de este elemento, se transmitira el
simbolo N? 126 tres veces.

8.2.21 Informacién de frecuencia

La frecuencia (en el modo F1B/J2B, debera utilizarse la frecuencia asignada) en mdltiplos de 100 Hz solamente puede
indicarse asi cuando sea inferior a 30 MHz. Los tres caracteres proporcionan las seis cifras decimales que se requieren
El caracter 1 representa las unidades (U) y las decenas (T) de 100 Hz, el caracter 2, las centenas (H) y los millares (M), y
el caracter 3, las decenas de millar (TM) y las centenas de millar (HM) de 100 Hz.

8.2.2.2 Informacioén de canal

8.2.2.2.1 Canales en ondas decamétricas y hectométricas

Si la cifra HM es 3, significa que el nimero representado por las cifras TM, M, H, T y U es el nimero de canal de
funcionamiento en ondas decamétricas y hectométricas (ya sea éste de una sola frecuencia o de dos frecuencias).

8.2.2.2.2 Canales en ondas métricas

Si la cifra HM es 9, significa que el nimero representado por los valores de las cifras M, H, T y U es el nimero del canal
de trabajo en ondas métricas. Si la cifra M es 1, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones de barco est:
siendo utilizada como frecuencia de canal simplex tanto por las estaciones de barco como por las estaciones costeras. ¢
la cifra M es 2, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones costeras estd siendo utilizada como
frecuencia de canal simplex tanto por las estaciones de barco como por las estaciones costeras.

8.2.2.3 Informacién de la posicion de barco

8.2.2.3.1El mensaje 2 puede contener la posicién del barco, consistente en la cifra 5 repetida dos veces y diez cifras
(cinco caracteres) indicativas de la posicién, codificadas de acuerdo con los § 8.1.2 a 8.1.2.3 (véase el Cuadro 14).

8.2.2.3.2 Cuando hay que responder a una secuencia de llamada por la que se pide la posicion del barco (véase la
Fig. 3d)) el mensaje 2 consta de doce cifras (seis simbolos), las diez primeras de las cuales deberan codificarse de
acuerdo con los § 8.1.2 a 8.1.2.3, seguidas de un simi5ol@é\.

8.2.2.3.3 En este caso el mensaje 3 sigue al mensaje 2 y contiene la hora (UTC) a la que las coordenadas sean validas
codificada conforme se indica en los § 8.1.3 2 8.1.3.3.

8.2.3 El mensaje 3 sigue al mensaje 2 cuando se utiliza el sistema DSC en las llamadas iniciadas por estaciones de
barco que requieren una conexiéon semiautomatica o automatica (véase el Cuadro 7), y contiene el nimero de la red
telefénica publica con conmutacion (es decir, el nUmero de teléfono). En este caso, el especificador de formato utilizado

es el simbolo N.123.

8.2.3.1 La codificacion de este nimero comprende hasta nueve simbolos, de manera similar a la indicada en el
Cuadro 2, salvo que el primer caracter transmitido debe ser el simBdl65\b el N2 106 para indicar si el nimero de

la red contiene un namero par o impar de digitos significativos. Por ejemplo, el nimero 0012345 se codificaria como
nameros de simbolo 105 00 01 23 45, mientras que el nimero 00123456 se codificaria como 106 00 12 34 56.

8.3 Los formatos de mensaje para las llamadas de «retransmision de socorro», incluyendo las alertas costera-barco
de «acuse de recibo de retransmision de socorro» y de «acuse de recibo de socorro» se indican en las Figs. 4b) y 4c]
respectivamente.
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8.3.1 Para el caso de una retransmisién de socorro en la que se desconoce la identidad de la estacion en peligro, deb
retransmitirse automaticamente la «identificacién de la estacion en peligro», como sihi@®, Minco veces.

8.4 Para las llamadas de prueba en las frecuencias exclusivas de socorro y seguridad en las bandas de onda:
hectométricas y decamétricas, la secuencia de la llamada viene dada en el Cuadro 6 (véase también la Recomen
dacion UIT-R M.541, Anexo 1). Se deberian incluir medios técnicos que impidieran la transmision de esta secuencia por
ondas métricas. Ademas, el primer simbolo de telemantla18. (véase el Cuadro 3) sélo se podra insertar en la
secuencia dada en el Cuadro 6.

9 Fin de secuencia

El caracter de «fin de secuencia» se transmite 3 veces en la posicion DX y una vez en la posicion RX (véase la Fig. 1b)).
Es uno de los tres Unicos caracteres que corresponden a los simBoldsN122 y 127, de acuerdo con lo siguiente:

9.1 Simbolo N? 117 si la llamada requiere acuse de recibo (Acuse de recibo RQ).

9.2 Simbolo N¢ 122 si la secuencia es una respuesta a una llamada que requiere acuse de recibo (Acuse de
recibo BQ).

9.3 Simbolo N¢ 127 para todas las demas llamadas.

10 Carécter de comprobacién de errores

10.1 El caracter de comprobacion de errores es el Ultimo caracter transmitido y sirve para comprobar si hay en la
secuencia errores no detectados por el cédigo detector de errores de diez unidades, asi como la diversidad en el tiemp
empleada.

10.2 Los 7 bits de informacion del caracter de comprobacion de errores seran iguales al bit menos significativo de
las sumas mddulo 2 de los bits correspondientes de todos los caracteres de informacién (es decir, paridad vertical par).
Los caracteres del especificador de formato y del fin de secuencia se consideran como caracteres de informacion.
Los caracteres de puesta en fase y los caracteres de retransmision (RX) no se considerardn como caracteres d
informacion. Soélo debera usarse un caracter de especificador de formato y un caracter de fin de secuencia para construi
el caracter de comprobacion de errores. El caracter de comprobacion de errores debe transmitirse también en las
posiciones DX y RX.

10.3 Las transmisiones de acuse de recibo automatico no deben iniciarse, al menos que se reciba y se decodifique
correctamente el caracter de comprobacién de errores. Un caracter de comprobacién de errores recibido que no
concuerda con el calculado a partir de los caracteres de informacion recibidos, puede ser ignorado si se debe a un erro
detectado en el cddigo de deteccion de errores de diez unidades de los caracteres de informacidn que son corregible
utilizando el codigo de diversidad en el tiempo.

11 Tentativa de llamada de socorro

Las llamadas de socorro pueden transmitirse como una tentativa de llamada de una sola frecuencia o multifrecuencia
precedida de una serie de puntos. Cuando una tentativa de llamada de socorro contiene mas de una llamada de socor
consecutiva en la misma frecuencia (véase la Recomendacion UIT-R M.541, Anexo 1, § 3.1.3), estas llamadas
consecutivas podran transmitirse sin preparacion entre el final de una llamada y el comienzo de la serie de puntos de la
siguiente llamada para que pueda mantenerse la sincronizacion de bits (véase la Fig. 1c)).

12 Alarma acustica

Deberia disponerse de una sefial acUstica de alarma y de un indicador 6ptico para sefialar la recepcion de una llamada ©
socorro o de una llamada con indicacién de categoria «socorro» (véase la Recomendacién UIT-R M.541, § 3).



FIGURA 1
Constitucion de la secuencia de llamada

DX/RX A D F H |
Especificador Categoria Auto- Mensaje de Fin de secuendja Caracter de
Serie Secuencia de formato identificaciéon frecuencia comprobacion
de de puesta 3 caracteres |  de errores
puntos en fase 2 caracteres idénticos DX
idénticos 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres | 2 caracteres| 3 caracteres| 3 caracteres | 1 caracter RX| 1 caracter
a) Formato técnico del mensaje tipico de rutina
DX DX DX B3 B4 B5 C D5 E1 E2 Gl G2 G3 H I H H

Serie de puntos

Bl B2 B3

D2 D3 D4 D5

F2 F3 Gl G2 G3 H |

b) Secuencia de transmision correspondiente a la Fig. 1a)

Gl G2

F2 F3

Serie de puntos

DX DX A

¢) Secuencia de transmision para la repeticion de una llamada de socorro a la misma direccién de acuerdo con el § 11
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FIGURA 2
Ejemplos de una secuencia de llamada y de secuencias de respuesta para llamadas individuales tipicas

a) Secuencia de llamada

Seri S . Especificador ) Acuse de recibo RQ Caracter d
((jarle decuencla de formato Direccién | Categoria | Autoidentificacién| Telemando y frecuencia (Fin de secuencia) srag’er d N
e epuestal 7 caacteres |5 caracteres 1 caracter | 5 caracteres 8 caracteres 3 caracteres idénticos DX | SOmMProbacion de errores
puntos| en fase idénticos 1 caracter RX 1 caracter
b) Secuencia de respuesta con confirmacién
Seri S . Especificador Acuse de recibo BQ Carécter d
q e decuenctla de formato Direccién | Categoria | Autoidentificacion| Telemando y frecuencig (Fin de secuencia) Sra(_:’erd N
e €puesta| 5 caracteres |5 caracteres 1 caracter 5 caracteres 8 caracteres 3 caracteres idénticos DX | comprobacion de errores
puntos | en fase idénticos 1 carécter RX 1 caracter
! ! !
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
*‘ + v‘ c) Secuencia de respuesta con nueva proposicion
. . Especificador Acuse de recibo BQ .
. L, . . e Nuevo telemando y/o - .
Sgne iecuenctla de formato Direccién Categoria | Autoidentificacion frecuencia propuesytos (Fin de secuencia) com rgsg?:(i:c’t)irc(ij:errores
e € PUESIA| 7 caracteres | 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres 8 t 3 caracteres idénticos DX P !
puntos en fase idénticos caracteres 1 caracter RX 1 caracter
! ! !
| | |
| | |
| | |
| | |
| | |
*‘ v‘ v‘ d) Secuencia de respuesta con rechazo
. . Especificador ; Acuse de recibo BQ .
Serie | Secuencia| oo Direccion | Categorfa | Autoidentificacion Telemando y frecuenci (Fin de secuencia) Cara(':Fer de
de de puesta 5 caracteres |5 caractere$ 1 caracter 5 caracteres Incapaz de cumplir 3 caracteres idénticos DX comprobacioén de errorep
puntos|  en fase idénticos 8 caracteres 1 caracter RX 1 caracter
0493-02
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FIGURA 3
Secuencias de llamada y secuencias de respuesta para interrogacion secuencial y peticiéon de la posicion del barco

a) Secuencia de llamada de interrogaciéon secuencial

A4}

. . Especificador . L Acuse de recibo RQ .
Serie | Secuencig de formato Direccion | Categoria| Autoidentificacion Interrogacion secuencial, (Fin de secuencia) Carac_:ger de
de | de puesta 2 caracteres 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres para telemando 6c| 3 caracteres idénticos DX comprobacion de errores
puntos| en fase idénticos 2 caracteres 1 caracter RX 1 caréacter
b) Secuencia de respuesta a interrogacién secuencial
. ] Especificador . / Acuse de recibo BQ .
Seie | Secene?detomato | Diccion | Categoral Auadentcacn | OO SNl | (e socvenc) | CoICde |
LITOS enpfase 2 caracteres 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres P 2 caracteres 6¢c| 3 caracteres idénticos DX p 1 calrécter i
P idénticos 1 caracter RX
c) Secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco
Serie | Secuencia Especificador Posicion del barco Acuse de recibo BQ | Caracter de
de | de puestal de formato Direccion | Categoria| Autoidentificacion ara el telemand )* (Fin de secuencia) | comprobacion
UNtos enpfgsse 2 caracteres 5 caracteres 1 caracter 5 caracteres P 2 caracteres 6c| 3 caracteres idénticos DX de errores
P idénticos 1 caracter RX 1 caracter
d) Secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco
Serie | Secuencia Especificador Posicién del b - Acuse de recibo BQ | Caréacter de
gne de uuestla de formato Direccion | Categoria| Autoidentificacion gf;c'eolr;eleemaanrg;Coordenadas**T.em q (Fin de secuencia) |comprobacion
e enpfase 2 caracteres 5 caracteres$ 1 caracter 5 caracteres | P 2 i 6 caracteres | ' > PA 3 caracteres idénticos DX de errores
puntos idénticos caracteres ¢ 1 caracter RX 1 carécter

* Debe incluirse el simbolo N.° 126 repetido seis veces (véase la Nota 1 del § 8.2.2).
**  Véase el § 8.2.2.3.2 (6 caracteres).

***  \/éase el § 8.2.2.3.3 (2 caracteres). 0493-03
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FIGURA 4

Secuencias de «llamada de socorro», de retransmision de socorro, de acuse de recibo de socorro
y de acuse de recibo de retransmision de socorro

a) Llamadade socorro

Especificador rden _ Fin de .
Serie |Secuencia| del formato Auto- Naturaleza| C%célqgg:?as Tiempo Telemando? secuencia ggrigféggn
de |depuesta| socorro |identificacior| del peligroj o= TSR 2 3 3 caracteres DJ¢CMP
untos | enfase | 2 caractereg 5 tereg L caracter & learacter|” “ijanticos de errores
p caracteres 5 caracteres 5 caracteregcaracteres r 1 caracter
idénticos 1 caracter RX
b) Retransmision de socorro
KAk k y acuse de recibo de
retransmision de socorro
ifi . Telemando |Identificacion ) Fin de .
Serie | SecuenciaESPecificador — |Categoria  Auto- Retransmisiénde barco en Naturalezalc%oﬁenadasTlemIOO secuencia*** Caracttt)ar de
1" del formato |Direccion . e o ; del peligr el lugar 2 Telemando omprobacion
de de puesta socorro) identificacion el peligrg 2 3 caracteres D
2 caracteress caracterg . de socorro | peligro | - de socorro | 1 caracter A de errores
puntos| enfase| “ijant caracters caracteres caracte caracterep idénticos )
idénticos 1 caracter | 5 caracteres 5 caractere$ . 1 caracter
1 caracter RX
¢) Acuse de recibo de socorro
Especificador :
Telemando | qenificacié Fin de 4
. . . entificacion i ; : Carécter de
Serie |Secuencia dlfelu,fﬁég":? Categorig. Auto- | Acuse de del barco e vaturalezg Cc()jorlollenadas-nempo Telemandof SECUENCIa™* | o5 ohacioh
de | de puestd yoqen loe parcok(socorro)identificacion  recibo i del peligrg jsocaro| 2 1 caracter|3 caracteres D K de errores
puntos| enfase | caracteres |L caractard caracteres de socorro | PEUI0 |1 capacter o c o0 Sl caracteres idénticos 1 caracter
idénticos 1 caracter | 5 caracteres b 1 caracter RX

* Tipo de comunicacion subsiguiente de teleimpresor (véase el Cuadro 11y el § 8.1.4).

+»x»  No se incluye la direccion si el especificador de formato es «todos los barcos».

*+x S el especificador de formato es «todos los barcos», el caracter «fin de secuencia» es el simbolo N.° 127; para uneellenadusitin de socorro dirigida
a una estacion costera, el caracter «fin de secuencia» es RQ (simbolo N.° 117); para una llamada de acuse de reciligiGtedetsaesmo transmitida por
una estacion costera, el caracter «fin de secuencia» es BQ (simbolo N.° 122).

**** Las secuencias a) y b) muestran como puede establecerse una retransmision de socorro LLSD a partir de una llamada 8B secifnigal También se

deberian poder generar llamadas de retransmision de socorro en respuesta a una situacion de peligro observada o motifieddaqa no sea la LLSD. gaans
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FIGURA 5a

:

No (Sf)

Operacion de caracter
general

Bifurcacion (decision)

Sf (No)

Operacion manual

Indicar error
enel ECC

Si
Fin de Acuse de Acuse de Proi(r:%ilggég;tos
secuencia recibo BQ recibo RQ end RR
¢ Es totalmente
aceptable? Composicion de
Si mensaje*
|
Esperadefre- Composicion Composicién Composicién
. de mensaje

cuenciay candl| || RS Ehenen | qrendee

detrabgo propuesta rembo BQ de cumpllr

@ Este método puede utilizarse cuando se emplean receptoreg Transmltlr
monocanal (sin exploracién) o receptores multicanal. mensgje

@ Este método es preferible cuando se utilizan receptores
de exploracién en canales de LLSD.

* Véase el organigrama de composicién de mensaje en la Fig|
ECC: Carécter de comprobacién de errores.

Comienzo o fin de
los procedimientos
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FIGURA 5b
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En el caso de mensaje de respuesta la
unidad de proceso copia la autoidentificacion
del mensaje recibido.

La autoidentificacion de una secuencia de
llamada es automaticamente registrada.

Esto puede registrarse automaticamente.
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FIGURA 6
Coordenadas geograficas

AN
b, N
A
e -
\/
5° = /
s w |/ ] ] ]
=20/ —1k/ —1C° -5 (0° 5° 100 15> 20°
%
" _1c0
-15 — b;
200
S
a) ¢,=—11°(Sur) A\, = 12° (Este) Ap = 3° A\ =5°
Especificador 2 1 1 0 1 2 0 3 0 5 Categoria
deformato
A v A Y
Sector b, A Ad A
b) ¢,=-10°(Sur) A, = 10° (Este) Ad = 10° AN = 10°
Especificador .
de formato 2 1 0 0 1 0 1 0 1 0 Categoria
c) ¢.=10° (Norte) A= —20° (Oeste) Ap = 20° A\ = 30°
Especificador .
de formato 1 1 0 0 2 0 2 0 3 0 Categoria
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CUADRO 2
Cuadro de fusion de las cifras de un nimero decimal en caracteres de diez bits

Los digitos para

Mi”"’.‘m?" Cemerlas Decgngs Millones Centenas Decgnas Millares Centenas Decenas | Unidades

de millén | de millén | de millén D1 de millar | de millar D2 D1 D2 D1

D2 D1 D2 D2 D1

Carécter 5 Carécter 4 Caracter 3 Caracter 2 Carécter 1

NOTA 1 — El ultimo caracter que se transmite es el caracter 1.

La secuencia de la cifras D2-D1 varia de 00 a 99, inclusive, en cada caracter (caracteres 1 a 5, inclusive). El caracter que
representa un numero dado de dos cifras decimales se transmite como el nimero del simbolo (del Cuadro 1) que es idéntico a

dicho nimero de dos cifras decimales.

Cuando el namero tiene un nimero impar de cifras decimales, debe agregarse un cero delante de la posicion mas significativa,

para constituir un nimero entero de caracteres de 10 bits.

CUADRO 3

Utilizacion de los simbolos N. 100 a 127

: Puesta en fase Especificador p Naturaleza Primera sefal Segunda senial
S”,II“?,O'O y funciones de formato Categoria del peligro de telemando de telemando
: Unicas @ @ (@) @
100 Rutina Incendio, Simplex No se indica el motivd
explosion F3E/G3E TP
101 Inundacion Duplex Congestioén en el
F3E/G3E TP centro de conmutacion
maritima
102 Zona geogréfica Colision @ Ocupad®?
103 @ @ Encalladura Interrogacion Indicacién de cola
secuencial de esper@
104 Puesta en fase, Escorado, en peli} Incapaz de Estacion prohibid@
Posicion RX-0 gro de zozobrar | cumplimentar
105 Puesta en fasg, Naufragio Fin de llamad@ No hay operador
Posicién RX-1 disponiblé?
106 Puesta en fase, Naturaleza | Sin gobiernoy | Datos Operador temporalmen
Posicién RX-2 comercial del| a la deriva no disponibl€&)
barco
107 Puesta en fase, Peligro no ©) Equipo desconectat®
Posicion RX-3 definido
108 Puesta en fasg, Seguridad | Abandono ® Incapaz de utilizar
Posicién RX-4 del barco el canal propuesfd
109 Puesta en fasg, Pirateria/ataque | J3E TP Incapaz de utilizar
Posicién RX-5 a mano armada el modo propuestd
110 Puesta en fase, ® Urgencia Hombre al agua| Acuse de recibo d8arcos y aeronaves,
Posicion RX-6 s0Corro segun la Resolucion
N.° 18(Mob-83)
111 Puesta en fase, H3E TP Transportes médicos
Posicion RX-7 (segun la definicion
de los Convenios de
Ginebra, 1949y
Protocolos adicionales)
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CUADRO 3 (Continuacién)
. Puesta en fase  Especificador . Naturaleza Primera sefial Segunda sefial
S'K}E’P'O y funciones de formato Catelgorla del peligro de telemando de telemando
: Unicas 0 (1) 0 0
112 Socorro Socorro Emisiéon RLS Retransmision de Oficina publica de
SOCOorro llamada de previo pago
113 F1B/J2B TTY-FEC | Facsimil/Datos segun
Recomendacion
UIT-R M.1081
114 Barcos que tienen ® ®
un interés comun
115 F1B/J2B TTY-ARQ| Datos V.21
116 Todos los barcos F1B/J2B TTY Datos V.22
recibida
117 Acuse RQ ™ )
(EOS)
118 Prueb&) Datos V.2is
119 F1B/J2B TTY Datos V.23
120 Estaciones Al1A Morse TR Datos V.26is
individuales
121 Reservado para Actualizacion del | Datos V.2@er
fines nacionales registro de posicion
distintos de la 0 ubicacién del
llamada, por barco
ejemplo, Informe
UIT-R M.1159
122 Acuse BQ () ™
(EOS)
123 Estacion individua A1A Morse Datos V.27er
con servicio
semiautomatico/
automatico
124 ©) F1C/F2C/F3C FAX| Datos V.32
125 Puesta en fase, ™ ™
Posicion DX
126 * Ninguna Ninguna informaciof?)
informacion®
127 EOS ™ ™
TR: Grabacion magnética @ En prevision de utilizaciones futuras de los simbolos no
TP: Telefonia asignados actualmente, los equipos no deben rechazar las
) e llamadas que contengan esos simbolos.
TTY : Impresion directa @  Todavia por asignar, en el caso de que se utilice con las
ARQ: lquipo E‘T_?_US :\7 52850 UIT-R M.476 0 primeras sefales de telemando distintas del simbolo N.° 104 —
arec VIR M. se reserva para uso futuro.
FAX: Fac§|m|l _ o N (3 Aun no asignada: se reserva para uso futuro.
RLS: R.ad|oba||za de .Ioca||zaC|on de siniestros @ Se utiliza para llamadas selectivas a un grupo de barcos de una
EOS: Fin de secuencia zona de servicio de trafico para barcos determinada

Simbolo transmitido en lugar de informacion de mensaje

no utilizada.
(5

(6

O]
®
©)

(Rec. UIT-R M.825). No debera usarse en ninguna ampliacion
futura.

Sélo se utiliza en servicio semiautomatico/automatico.

Se utiliza en el servicio automatico de ondas métricas/
decimétricas (Rec. UIT-R M.586). No debe utilizarse para
ninguna ampliacion futura.

No debe utilizarse en ninguna ampliacién futura.
Véase el § 8.4.
Véanse los §8.2.1.1y 8.2.]
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CUADRO 4

Secuencias de llamada para la «llamada de socorro» y la «llamada a todos los barcos»

2 (5) 1) (5) Mensaje
Especificador | Direccién| Categoria Auto- @> @)
de formato identificacion EOS | ECC
1 2 3 4
*k
Llamada ) ®) @ (1)
de socorro 00------- 99 Naturaleza [Coordenadas delliempo| Telemando| 127 | ECC*
112 del peligro [lugar del peligrp 100,
100 124( 00 99 109 6 113
Socorro 2) (6)
Llaméada U 112 Telemando | Frecuencia
atodos | ——— | Urgencia 100------ 126| o canal ECC
los barcos 110 00------- 99 excepto 117, | 00----------- 99
116 Seguridad 122y 125 No No EOS
108 y utilizado| utilizado 127
(): NiUmero de caracteres.

ECC: Caracter de comprobacion de errores.
EOS: Fin de secuencia.

* Véase el § 9.
b Tipo de comunicacién subsiguiente (véanse el Cuadro 11y el § 8.1.4).
CUADRO 5
Secuencias de llamada para llamadas selectivas
(2) (5) Q) (5) Mensaje*

Especificador | Direccién | Categoria Auto- (1)** Q)
de formato identificacion 1 2 EOS ECC
Llamada a Socorro 2) (6) EOS

barcos que se| 00------ 99 112 127

encuentran en Urgencia

una zona 110
geografica ;
determinada Seglgrédad
102
Llamada a Naturaleza|  00------- 99 Telemando Frecuencia ECC
barcos con un comercial 100--------- 126 | canal o posici’ér
interés comun | Veéase el | del barco excepto del barco***
114 32 106 117,122 y 125| 00---s------ 99
Anexo 1
Llamada Rutina Acuse RQ
individual 100 117
120 o]
Acuse BQ
122
0
EOS
127
0): NUmero de caracteres.
ECC: Caracter de comprobacion de errores.
EOS: Fin de secuencia.
* Se requiere un mensaje 3 para una secuencia de respuesta a una peticion de la posicion del barco (véase la Fig. 3d)).

*x Véase el § 9.
il Véanse los § 8.2.2.3.1y 8.2.2.3.2.
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CUADRO 6
Secuencia de las [lamadas selectivas de prueba del equipo usado
paralasllamadas de socorroy seguridad
2 5) Q) (5) Mensaje
Especificador | Direccién Categoria Auto- (1)* (1)
de formato identificacion 1 2 EOS ECC
) ®
Primer Acuse RQ
Llamada Sequridad telemando Frecuencia o 117
individual 00------ 99 %08 00---------- 99 118; canal 126 o] ECC
120 segundo transmitido | Acuse BQ
telemando seis veces 122
126
(): Nimero de caracteres.
ECC: Caracter de comprobacion de errores.
EOS: Fin de secuencia.
* Véase el § 9.
CUADRO 7
Secuencia de una llamada semiautomética/automatica en el sentido barco-costera
(2) (5) (1) (5) Mensaje .
Especificado Direccion | Categoria Auto- @) 1)
de formato identificacion 1 3 EOS ECC
(2 (6 (2-9)
Llamada en ondag
métricas — primer|
telemando 100,
101, 104, 105,
106, 121 6 124. | Frecuencia | Informacion | Acuse RQ
. Llamada en ondag o canal de seleccion 117
00-----99 Rutina | 00--------- 99 | hectométricasy | 00--------- 99| 1056 106, o ECC
123 100 decamétricas — seguida de
primer telemando 00--=-=mmmmm 99 | Acuse BQ
102 ... 124, (véase el 122
excepto 110, 112 §8.2.3.1)
117 6 122;
segundo
telemando de
acuerdo con el
Cuadro 12
(): Numero de caracteres.
ECC: Caréacter de comprobacion de errores.
EOS: Fin de secuencia.
* Véase el § 9.

*%

Soélo 3 para llamadas en ondas métricas.
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CUADRO 8

Especificador de formato

Simbolo N¢ Especificador de formato
112 Llamada de socorro
116 Llamada a todos los barcos
Llamada selectiva a:
120 — Estaciones individuales
102 — Barcos en una determinada zona geografica
114 — Barcos que tienen un interés comun
123 Servicio semiautomatico/automatico
CUADRO 9
Categoria
Simbolo N¢ Categoria
Seguridad, relativa a:
112 Socorro
110 Urgencia
108 Seguridad
Otras:
106 Prioridad comercial del barco
100 Rutina
CUADRO 10
Naturaleza del peligro
Simbolo N.° Naturaleza del peligro
100 Incendio, explosion
101 Inundacion
102 Colision
103 Encalladura
104 Escorado, en peligro de zozobrar
105 Naufragio
106 Sin gobierno y a la deriva
107 Peligro no definido
108 Abandono del barco
109 Pirateria/ataque a mano armada
110 Hombre al agua
112 Emisién de una radiobaliza de localizacién de siniestros (RLS)

21
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CUADRO 11

Primer caréacter de telemando

Slim%’)lo Uso y/o modo Equipo terminal
100 Simplex F3E/G3E Teléfono
101 Duplex F3E/G3E Teléfono
102 @) -
103 Interrogacion secuencial -
104 Incapaz de cumpliment&k -
105 Fin de llamad® -
106 Datog® Médem
107 @) -
108 @) -
109 J3E Teléfono
110 Acuse de recibo de socorro -
111 H3E Teléfono
112 Retransmision de socorro -
113 F1B/J2B FEC Teleimpresdf
114 @) -
115 F1B/J2B ARQ Télex/teleimpresd?)
116 F1B/J2B recepcion Teleimpresor
118 Prueb&) -
119 F1B/J2B Teleimpresor
120 Morse A1A Grabador magnético
121 Actualizacion del registro de posicion o
ubicacion del barco -
123 Morse A1A Manipulador Morse/auriculares
124 F1C/F2C/F3C Aparato de facsimil
126 Ninguna informaci6f) _

@
@
(©)]
4
®
(6
)
(©)]

Los simbolos 117, 122, 125 y 127 no deben utilizarse.

Todavia por asignar — se reserva para un uso futuro.

Ha de ir seguida de uno de los segundos simbolos de telemando 100-109 (véase el Cuadro 12).
Sdlo se utiliza para el servicio automatico/semiautomatico.

Ha de ir seguida de uno de los segundos simbolos de telemando 115-124 (véase el Cuadro 12).
Equipo conforme a las Recomendaciones UIT-R M.476 o UIT-R M.625.

Véase el § 8.4.

Véase el §8.2.1.2.
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CUADRO 12

Segundo caracter de telemando

Siagl Para ser ulizads con asprimers
100 No se indica el motivé
101 Congestién en el centro de conmutacién marfma
102 Ocupad®®
103 Indicacion de cola de esp&a
104 Estacion prohibid@ 104 (Incapaz de cumplf®)
105 No hay operador disponitifé
106 Operador temporalmente no disponiBle
107 Equipo desconectatd
108 Incapaz de utilizar el canal propue$to
109 Incapaz de utilizar el modo propueto
110 Barcos y aeronaves, segun la Resoluciéh18.(Mob-83) Cualquiera, salvo 104, 105, 106, 110,
111 Transporte médico segun la definicion del Convenio de Ginebra, 19 ng.12 6118
y protocolos adicionales
112 Oficina publica de llamada de previo pago 100, 101, 109, 1156 124
113 Facsimil/Datos segun la Recomendacién UIT-R M.1081 106
114 @ _
115 Datos V.21
116 Datos V.2%)
118 Datos V.22is®
119 Datos V.2%) 106 (Datos)
120 Datos V.26is®
121 Datos V.2@er®)
123 Datos V.2#ter®)
124 Datos V.3%)
126 Ninguna informacidf Cualquiera, salvo 104, 110 6 112

(D Los simbolos NS 117, 122, 125 y 127 no deben utilizarse.

@ Todavia por asignar, en el caso de que se utilice con las primeras sefiales de telemando distintas del’sifvbelse\.
reserva para uso futuro.

(® cuando se otorgan asignaciones alternativas a las segundas sefiales de telemando 100-99 éstasepueden ser
utilizadas con las primeras sefiales de telemando distintas del simbal@4N.

®  Todavia por asignar: se reserva para un uso futuro.

®  La transmisién de datos conforme a estas Recomendaciones UIT-T puede requerir la adopcién de medidas especiales en las
estaciones costeras y puede no ser factible en todas las bandas de frecuencias.

®  véaseel §8.2.1.1.
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CUADRO 13
Informacion de frecuencia o de canal
0 X X X X X Frecuencia en multiplos de 100 Hz de acuerdo con los valores d
Frecuencia] 1 X X X X X por las cifras HM, TM, M, H, T, U.

2 X X X X X

3 X X X X X Numero del canal de trabajo de ondas decamétricas y hectométiicas
indicado por los valores de las cifras TM, M, H, Ty U.

Canales 8 X X X X X | Sélo se utiliza en los equipos de la Recomendacion UIT-R M.586.

9 (0] X X X X Numero del canal de ondas métricas indicado por los valores de

cifras M, H, Ty U.
HM TM M H T U
Carécter Carécter Caracter
3 2 10

@ sila cifra M es 1, significa que la frecuencia de transmision de las estaciones del barco esta siendo utilizada conao frecuenci
de canal simplex tanto por las estaciones del barco como por las estaciones costeras. Si la cifra M es 2, significa que la
frecuencia de transmisién de las estaciones costeras esta siendo utilizada como frecuencia de canal simplex tanto por las
estaciones del barco como por las estaciones costeras.

@ El tltimo carécter que se transmite es el caracter 1.

CUADRO 14

Informacion de posicion(Anexo 1, § 8.2.2.3)

Cifra de
cuadrante Latitud Longitud
NE=0
NO_= 1 | Decenas| Unidades| Decenas| Unidades Centenas| Decenas| Unidades Decenas | Unidades
SE: 2 de de de de de de de de de
SO=3 grados grados | minutos | minutos grados grados | grados minutos minutos
55 X X X X X X X X X X
Caracter Caracter Caracter Caracter Caracter Caracter
6 5 4 3 2 1D

®

El dltimo caracter que se transmite es el caracter 1.
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ANEXO 2

Clases de equipo

1 El equipo de clase A que incluye todas las facilidades definidas en el Anexo 1, cumplira las necesidades de
transporte que impone el Sistema Mundial de Socorro y Seguridad Maritimos (SMSSM) de la OMI para instalaciones en
las bandas de ondas hectométricas y decamétricas.

El equipo de clase B ofrece las facilidades minimas al equipo a bordo de barcos donde no es preciso el equipo de clase A
y cumple las necesidades de transporte minimas que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en las bandas de
ondas hectométricas y/o métricas.

El equipo de clase D esta destinado a suministrar facilidades minimas de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en
ondas métricas, asi como la llamada y recepcién de rutina, sin cumplir necesariamente las estipulaciones minimas de
transporte que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en la banda de ondas métricas.

El equipo de clase E esta destinado a suministrar facilidades minimas de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en
ondas hectométricas y/o decamétricas, asi como la llamada y recepcion de rutina, sin cumplir necesariamente las
estipulaciones minimas de transporte que impone el SMSSM de la OMI para instalaciones en las bandas de ondas
hectométricas y decamétricas.

El equipo de clase F esta destinado al suministro de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en la banda de ondas
métricas, y también a la recepcion de acuses de recibo de sus propias llamadas de socorro (para terminar la transmisién
(véase la Nota 1).

El equipo de clase G estad destinado al suministro de LLSD de socorro, urgencia y seguridad en las bandas de ondas
hectométricas, asi como a la recepcion de acuses de recibo de sus propias llamadas de socorro (con el objeto de termine
la transmision).

NOTA 1 - El equipo de clase C definido en la Recomendaciéon UIT-R M.493 ha sido reemplazado por el equipo de
clase F.

2 Los requisitos técnicos de los equipos de las clases B, D, E, F y G figuran a continuacion en los § 3,4,5,6y 7.
3 Clase B (s0lo para ondas hectométricas y/o métricas)
31 Posibilidades de transmision

311 Especificador de formato:  Llamada de socorro
Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual
Llamada utilizando el servicio semiautomatico/automatico.

312 La identificacién numérica de la estacion llamada (direccién).

313 Categoria: Socorro
Urgencia
Seguridad
Rutina.

314 La autoidentificacidn (insertada automaticamente).
3.15 Mensajes

3151 Parallamadas de socorro:

Mensaje 1:  Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro

Mensaje 3:  Hora de la ultima actualizacién de la posicion

Mensaje 4:  Tipo de comunicacion subsiguiente:
ondas hectométricas: H3E o J3E
ondas métricas: F3E/G3E simplex.
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3.1.5.2 Parallamadas de retransmisiéon de socorro:

Primer telemando: Retransmisién de socorro
Identificacion del barco:  Segun se define en el Anexo 1
Mensajes 1 a 4: Comoenel §3.1.5.1.

3.1.5.3 Para llamadas de acuse de recibo de socorro:

Primer telemando: Acuse de recibo de socorro
Identificacion del barco:  Segun se define en el Anexo 1
Mensajes 1 a 4: Como enel §3.1.5.1.

3.1.54 Paratodas las demas llamadas:
Primer telemando:
Incapaz de cumplimentar

Ondas hectométricas: para llamadas de estacion individual H3E, J3E o «prueba» (véase el Anexo 1,
§ 8.4); para llamadas que utilizan los servicios semiautomaticos/automaticos
en ondas hectométricas H3E, J3E o «fin de la llamada».

Ondas métricas: para llamadas de estacion individual F3E/G3E simplex o duplex; para
llamadas que utilizan los servicios semiautomaticos/automaticos en ondas
métricas F3E/G3E simplex o duplex o «fin de llamada».

Segundo telemando: Ninguna informacion
Frecuencia/canal o posicion del barco:  Segln se define en el Anexo 1

Informacioén de seleccion
(servicio automatico/semiautomatico):  Numero de teléfono del abonado a la red publica.

3.1.6 Caracter de fin de secuencia:

Segun se define en el Anexo 1.

32 Posibilidades de recepcion

321 Recepcioén y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en
el § 3.1, més todas las llamadas de retransmision de socorro excepto las que tengan el especificador de formato «llamad
de zona geografica», todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y todas las llamadas «incapaz de cumplimentar».

322 Sefial acUstica de alarma para sefialar la recepcién de una LLSD.

4 Clase D (s6lo para ondas métricas)

41 Posibilidades de transmision

41.1 Especificador de formato:  Llamada de socorro
Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual.

412 La identificaciébn numérica de la estacion llamada (direccion).

413 Categoria: Socorro
Urgencia
Seguridad
Rutina.

414 La autoidentificacion (insertada autométicamente).
415 Mensajes

4151 Para las llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro

Mensaje 3:  Hora de la Ultima actualizacién de la posicién

Mensaje 4:  Tipo de comunicacion subsiguiente: F3E/G3E simplex.
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4.15.2 Paratodas las demas llamadas:

Primer telemando: F3E/G3E simplex
Incapaz de cumplimentar

Segundo telemando: Ninguna informacion
Informacién de frecuencia/canal: Canal de trabajo en ondas métricas, por defecto, canal 16 para llamadas de urgencia y
seguridad.

4.1.6 Caracter de fin de secuencia: segun se define en el Anexo 1.

4.2 Posibilidades de recepcion

Recepcién y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en el § 4.1, ma
todas las llamadas de retransmision de socorro excepto las que tengan el especificador de formato «llamada de zon:
geografica», todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y las llamadas «incapaz de cumplimentar».

5 Clase E (s6lo para ondas hectométricas y/o decamétricas)

51 Posibilidades de transmision

511 Especificador de formato:  Llamada de socorro
Llamada a todos los barcos
Llamada a estacion individual.

512 La identificaciébn numérica de la estacion llamada (direccion).

513 Categoria: Socorro
Urgencia
Seguridad
Rutina.

514 La autoidentificacion (insertada automaticamente).
515 Mensajes

5151 Paralas llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Naturaleza del socorro; por defecto, socorro no definido
Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro

Mensaje 3:  Hora de la Ultima actualizacién de la posicion

Mensaje 4:  Tipo de comunicacion subsiguiente: H3E o J3E.

5.15.2 Paratodas las demas llamadas:

Primer telemando: J3E telefonia
Incapaz de cumplimentar
Ninguna informacion

Segundo telemando: Ninguna informacion
Informacién de frecuencia/canal: Canal de trabajo en ondas hectométricas/decamétricas, en ondas hectométricas,
por defecto a 282 kHz para las llamadas de urgencia y seguridad.

5.1.6 Caracter de fin de secuencia: segun se define en el Anexo 1.

52 Posibilidades de recepcién

Recepcién y posibilidades de presentacion de toda la informacion contenida en las llamadas enumeradas en el § 5.1, ma
todas las llamadas de retransmision de socorro que tengan el especificador de formato «llamada de zona geografica»
todas las llamadas de acuse de recibo de socorro y todas las llamadas «incapaz de cumplimentar».
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6 Clase F (s6lo para ondas métricas)

6.1 Posibilidades de transmision

6.1.1 Especificador de formato:  Llamada de socorro
Llamada a todos | os barcos.

6.1.2 Categoria: Socorro
Urgencia
Seguridad.

6.1.3 La autoidentificacidn (insertada automaticamente).

6.1.4 Mensajes

6.1.4.1 Para las llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Socorro no definido

Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro (véase la Nota 1)

Mensaje 3:  Hora de la Ultima actualizacién de la posicion (véase la Nota 1)
Mensaje 4. F3E/G3E simplex.

NOTA 1 — Las coordenadas del lugar de socorro y la indicacién de la hora sélo se pueden suministrar mediante la
interfaz especificada en el Anexo 1, § 8.1.2.5. En ausencia de esta informacién se aplica lo indicado en el Anexo 1,
§8.1.2.4y8.1.3.3.

6.1.4.2 Para todas las deméas llamadas:

Primer telemando: F3E/G3E simplex
Segundo telemando: Ninguna informacion
Informacién de frecuencia/canal: Canal 16.

6.2 Posibilidades de recepcion

El equipo sera capaz de recibir acuses de recibo de sus propias llamadas de socorro.

7 Clase G (s6lo para ondas hectométricas)

71 Posibilidades de transmisién

711 Especificador de formato:  Llamada de socorro
Llamada a todos los barcos.

7.1.2 Categoria: Socorro
Urgencia
Seguridad.

7.1.3 Autoidentificacion (insertada automaticamente).
714 Mensajes

7141 Paralas llamadas de socorro:

Mensaje 1:  Socorro no definido

Mensaje 2:  Coordenadas del lugar de socorro (véase la Nota 1 del § 6.1.4.1)

Mensaje 3:  Hora de la tltima actualizacién de la posicion (véase la Nota 1 del § 6.1.4.1)
Mensaje 4.  Telefonia J3E.

7.1.4.2 Paratodas las demas llamadas:

Primer telemando: Telefonia J3E
Segundo telemando: Ninguna informacion
Informacién de frecuencia/canal: 182 kHz.

7.2 Posibilidades de recepcion

El equipo sera capaz de recibir acuses de recibo de sus propias llamadas de socorro.
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