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前言
无线电通信部门的职责是确保卫星业务等所有无线电通信业务合理、平等、有效、经济地使用无线电频谱，不受频率范围限制地开展研究并在此基础上通过建议书。
无线电通信部门的规则和政策职能由世界或区域无线电通信大会以及无线电通信全会在研究组的支持下履行。
知识产权政策（IPR）
ITU-R的IPR政策述于ITU-R第1号决议的附件1中所参引的《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策》。专利持有人用于提交专利声明和许可声明的表格可从http://www.itu.int/ITU-R/go/patents/en获得，在此处也可获取《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策实施指南》和ITU-R专利信息数据库。
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ITU-R M.2116-0建议书
4 400-4 990 MHz频段航空移动业务系统的技术特性和保护标准
（2018年）
范围
本建议书阐述了计划或正在4 400-4 990 MHz频段操作的航空移动业务（AMS）系统（不包含任何航空移动遥测系统）的技术特性和保护标准信息，酌情供共用和兼容性研究使用，但不包括任何航空移动遥测系统。
关键字
[bookmark: lt_pId065]航空移动业务、技术特性、保护标准
缩略语/词汇
ADL：	AMS数据链路
AMS：	航空移动业务
国际电联无线电通信全会，
考虑到
a)	在航空移动业务（AMS）内工作的系统和网络被用于宽带空载数据链路，为地球科学、土地管理和能源分布等领域的遥感应用提供支持；
b)	在AMS内工作的系统和网络亦被用于窄带空载数据链路；
c)	在4 400‑4 990 MHz频段内电磁能传播的物理性和硬件装置的可用性等方面，为遥感应用激活使用或计划使用的操作系统和网络， 
认识到
a)	国际电联的三个区域将4 400-4 990 MHz频段划分给了作为主要业务的移动业务；
[bookmark: lt_pId082][bookmark: lt_pId083]b)	将4 400-4 990 MHz全部或部分频段划分给其他主要或次要的无线电业务；
[bookmark: lt_pId084][bookmark: lt_pId085]c)	《无线电规则》第5.442款在部分频段内对AMS的使用提出了限制；
[bookmark: lt_pId086]d)	本建议书未包含航空移动遥测系统的技术特性和保护标准，
建议
1	应酌情在开展共用和兼容性分析时使用附件1中给出的在AMS内工作的系统的技术特性和保护标准；
[bookmark: lt_pId093]

2	以下注被视为本建议书的组成部分。
注 ‒ 这些技术特性和保护标准不应对《无线电规则》附录 30B产生不利影响


[bookmark: _GoBack]附件1

技术特性和保护标准
1	引言
在AMS内工作的系统和网络被用于宽带空载数据链路，为遥感应用提供支持。
2	操作部署
航空移动业务是航空电台与航空器电台之间，或载有AMS数据链路（ADL）的航空器电台之间的一种移动业务。在主管部门依据其权限授权此类使用的国家内，其可被部署在任何位置。 
[bookmark: lt_pId105]ADL包括来往于航空器电台或被视为航空电台的地面终端之间的传输。这些传输可以通过双向空对地链路，或使用空对空数据链路经由另一个机载平台进行中继。链路可以是单工或双工的。链接长度在应用程序中的差别很大。尽管有些链路长度可能相对较短，但许多链路的距离都接近无线电瞄准线的距离。配备此类ADL的空中平台的操作高度最高可达20 000 m。
地面终端可常设于某处，也可移动。可移动的地面终端通过移动来满足操作需要，在特定位置的停留时间长短也取决于操作的要求。
单个的地面终端可以通过不同的链路同时支持多个航空器电台的运行。
3	航空移动系统的技术特性
表1列出了4 400-4 990 MHz频段内空载数据链路的典型技术特性。
3.1	发射机和接收机的特性
在4 400-4 990 MHz频段工作或拟在该频段工作的航空移动系统一般使用数字调制。某给定的发射机或许能够辐射多种波形。
3.2	天线特性
4 400-4 990 MHz频段内的各系统使用了多种不同类型的天线。此频段的天线通常尺寸各异，且链路空载部件与链路地面部件也存在差异。典型空载天线增益范围在+3至19 dBi。地面天线增益的范围通常为3-31 dBi。可采用水平和竖直极化。


若无有效的测量数据，表1所列出的天线的特性可用于研究。
4	保护标准
接收机有效噪声增加1 dB，会引发通信范围的大幅劣化。
此种有效接收机噪声相当于1.26的(I + N)/N比，或约–6 dB的I/N比。此比值是保护AMS免受另一无线电通信业务干扰所需的保护标准。如果存在多个潜在的干扰源，为保护AMS，要求来自多个源头的集总干扰不能超过此标准。
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表1
4 400-4 990 MHz频段内运行的航空移动业务系统的典型技术特性
	参数
	单位
	系统1
空载
	系统1
地面
	系统2
空载
	系统2
地面

	发射机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId147]MHz
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)

	功率输出
	[bookmark: lt_pId153]dBm
	45
	45
	35-39
	30-39

	[bookmark: lt_pId158]带宽（3 dB）
	[bookmark: lt_pId159]MHz
	1
	1
	6 / 10 / 20
	6 / 10 / 20

	接收机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId166]MHz
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)

	[bookmark: lt_pId171]选择性（3 dB）
	[bookmark: lt_pId172]MHz
	1
	1
	6 / 10 / 20
	6 / 10 / 20

	噪声系数
	[bookmark: lt_pId178]dB
	3.5
	3
	3.5
	3

	热噪音电平
	[bookmark: lt_pId184]dBm
	−110.5
	−111
	[bookmark: lt_pId187]−102.5至−97.5
	[bookmark: lt_pId188]−103至−98

	天线

	天线类型
	
	全向
	全向
	定向
	全向
	全向
	定向

	天线增益
	[bookmark: lt_pId198]dBi
	3
	3
	19
	31
	3
	6
	19
	31

	[bookmark: lt_pId207]第1旁瓣
	[bookmark: lt_pId208]dBi
	[bookmark: lt_pId209]N/A(2)
	N/A(2)
	6
	11
	N/A(2)
	N/A(2)
	6
	11

	极化
	
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直

	天线方向
	
	[bookmark: lt_pId225]N/A(2)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId227]均匀分布(3)
	N/A(2)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId230]均匀分布(3)

	水平波瓣宽度
	度
	360
	360
	16
	3.3
	360
	360
	16
	3.3

	垂直波瓣宽度
	度
	90
	90
	16
	3.3
	90
	90
	16
	3.3



表1（续）
	参数
	单位
	系统3
空载
	系统3
地面
	系统4
空载
	系统4
地面

	发射机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId264]MHz
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)

	功率输出
	[bookmark: lt_pId270]dBm
	42-50
	42
	43
	37

	[bookmark: lt_pId275]带宽（3 dB）
	[bookmark: lt_pId276]MHz
	0.158 / 0.97 / 1.23 / 4.0
	0.158 / 0.97 / 1.23 / 4.0
	0.158 / 2.4 / 4.8 / 9.6
	0.158 / 2.4 / 4.8 / 9.6

	接收机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId283]MHz
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)
	4 400-4 940(1)

	[bookmark: lt_pId288]选择性（3 dB）
	[bookmark: lt_pId289]MHz
	0.2 / 1 / 1.5 / 4.5
	0.2 / 1 / 1.5 / 4.5
	0.2 / 2.6 / 5.0 / 10
	0.2 / 2.6 / 5.0 / 10

	噪声系数
	[bookmark: lt_pId295]dB
	2.5
	2.5
	2.5
	3

	热噪音电平
	[bookmark: lt_pId301]dBm
	[bookmark: lt_pId302]118.5至105.0
	[bookmark: lt_pId303]118.5至105.0
	[bookmark: lt_pId304]118.5至101.5
	[bookmark: lt_pId305]118至101

	天线

	天线类型
	
	全向
	定向
	全向
	定向
	全向
	定向
	全向
	定向

	天线增益
	[bookmark: lt_pId317]dBi
	3.5
	16
	3
	30
	4.5
	16
	4
	30

	第1旁瓣
	[bookmark: lt_pId327]dBi
	N/A(2)
	9
	N/A(2)
	17
	N/A(2)
	9
	N/A(2)
	17

	极化
	
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直

	天线方向
	
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId347]均匀分布(3)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId349]均匀分布(3)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId351]均匀分布(3)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId353]均匀分布(3)

	水平波瓣宽度
	度
	360
	33
	360
	4.4
	360
	33
	360
	4.4

	垂直波瓣宽度
	度
	35
	33
	40
	4.4
	35
	33
	60
	4.4





表1（结束）
	参数
	单位
	系统5
空载
	系统5
地面

	发射机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId383]MHz
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)

	功率输出
	[bookmark: lt_pId387]dBm
	45
	45

	带宽（3 dB）
	[bookmark: lt_pId391]MHz
	0.4 / 3 / 8.5
	0.4 / 3 / 8.5

	接收机

	调谐范围
	[bookmark: lt_pId396]MHz
	4 400-4 990(1)
	4 400-4 990(1)

	选择性（3 dB）
	[bookmark: lt_pId400]MHz
	0.4 / 3 / 17
	0.4 / 3 / 17

	噪声系数
	[bookmark: lt_pId404]dB
	3.5
	3.5

	热噪音电平
	[bookmark: lt_pId408]dBm
	[bookmark: lt_pId409]−114.至−98
	[bookmark: lt_pId410]−114.5至−98

	天线

	天线类型
	
	全向
	定向
	全向
	定向

	天线增益
	[bookmark: lt_pId418]dBi
	3
	19
	3
	19
	31

	第1旁瓣
	[bookmark: lt_pId425]dBi
	N/A(2)
	6
	N/A(2)
	6
	11

	极化
	
	垂直
	垂直
	垂直
	垂直

	天线方向
	
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId438]均匀分布(3)
	N/A(2)
	[bookmark: lt_pId440]均匀分布(3)

	水平波瓣宽度
	度
	360
	16
	360
	16
	3.3

	垂直波瓣宽度
	度
	90
	16
	360
	16
	3.3

	注：
[bookmark: lt_pId457] (1)	《无线电规则》第5.442款适用。
(2)	N/A – 不适用
[bookmark: lt_pId461](3)	参考ITU-R M.1851建议书。
[bookmark: lt_pId462]表内：“-”表示范围值，“/”表示离散值。
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