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[bookmark: _Toc8945][bookmark: _Toc469306641]前言
无线电通信部门的职责是确保卫星业务等所有无线电通信业务合理、平等、有效、经济地使用无线电频谱，不受频率范围限制地开展研究并在此基础上通过建议书。
无线电通信部门的规则和政策职能由世界或区域无线电通信大会以及无线电通信全会在研究组的支持下履行。
知识产权政策（IPR）
ITU-R的IPR政策述于ITU-R第1号决议的附件1中所参引的《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策》。专利持有人用于提交专利声明和许可声明的表格可从http://www.itu.int/ITU-R/go/patents/en获得，在此处也可获取《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策实施指南》和ITU-R专利信息数据库。
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[bookmark: irecnoe][bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6]ITU-R F.2113-0 建议书
基于分组的真实点对点无线链路的误码性能
和可用性目标及要求
（ITU-R第255/5号课题）
[bookmark: Revision_history]（2018年）
概况
[bookmark: lt_pId062]本建议书介绍基于分组的固定无线业务设备和链路的误码性能和可用性事件与参数，为链路目标提供了一个公式，包括基于分组的系统与非基于分组的系统之间的关系，并介绍了实际应用示例。
范围
本建议书提供了分配误码性能和可用性目标的方法，以便正确设计基于分组的真实点对点无线链路，具体可参考基于以太网的无线电链路。
关键词
固定业务、点对点、可用性、误码性能、基于分组、以太网
缩略语/词汇表
[bookmark: lt_pId068]BER		误码率
[bookmark: lt_pId070]FWS		固定无线业务
[bookmark: lt_pId072]FER		以太网误帧率
[bookmark: lt_pId074]FLR		以太网丢帧率
[bookmark: lt_pId076]PEU		以太网业务不可用比例
[bookmark: lt_pId078]PEA		以太网业务可用比例
[bookmark: lt_pId080]SESETH	严重误码秒
ITU-R相关建议书
[bookmark: lt_pId083]ITU-R F.1668建议书 – 在27 500 km假设参考通道和连接中所使用的实际数字固定无线链路的误码性能目标
[bookmark: lt_pId084]ITU-R F.1703建议书 – 在27 500 km假设参考通道和连接中所用的实际数字固定无线链路的可用性目标
[bookmark: lt_pId085]ITU-T Y.1563建议书 – 以太网帧传输和可用性性能
国际电联无线电通信全会，
考虑到
[bookmark: lt_pId089][bookmark: lt_pId090]a)	当前对带宽的需求与日俱增，微波技术也从支持低容量向支持高容量演进，可以提供更高速的数据传输；
[bookmark: lt_pId091]b)	分组应用构成了当前传输和接入网的主要部分，预计将在不久的未来强劲增长；
[bookmark: lt_pId092]c)	有必要建立误码性能和可用性目标，以协助基于分组网络的链路设计和开发；
[bookmark: lt_pId094]d)	对于端到端的以太网，没有给出具体的参考长度，并且没有可用的国家型号，
认识到
[bookmark: lt_pId098][bookmark: lt_pId099]a)	ITU-T Y.1563建议书确定了说明和评估以太网通信服务的以太网帧传输速率、准确性、可靠性和可用性性能的参数；
b)	ITU-T Y.1563建议书中，端到端以太网的定义为EL（交换链路）和NS（网络部分）的集合，用于提供从SRC（源）传输到DST（目的地）的以太网帧传输。绑定端到端以太网的MP是SRC和DST的MP；
c)	ITU-R F.1668建议书和ITU-R F.1703建议书中采用的计算标准方法，以ITU-T G.826和ITU-T G.827建议书为基础，确立用于实际固定无线链路（SDH和PDH流量）的误码性能和可用性。
建议
[bookmark: _Toc31270][bookmark: _Toc469306642]1	应在附件1中所述的集合内选择满足用于误码性能和可用性需求的事件和参数，包括实际链路的设计；
2	应根据附件2中描述的程序，建立可承载基于分组业务误码性能和可用性目标的真实数字固定无线链路，


附件1

事件与参数
本附件仅涉及基于以太网的分组应用程序。
1	事件
以下误码性能和可用性定义符合ITU-T Y.1563建议书。
严重误码秒（SESETH）
当出口MPi处相应的FLR（即块中丢失帧与总帧的比率）大于s1时，从入口MP0处在一秒间隔时间内观察到的帧块会出现严重的误码秒（SESETH）结果。ITU-T建议的0.5的暂定值为s1，根据业务类别（CoS）也可选择不同的值。
可用性
基于以太网网络的有效性可通过可用状态和不可用状态来描述。


不可用时间从连续10次SESETH结果开始，到10次连续非SESETH结果开始时结束。在有效时间段内，以太网网络处于有效状态。
图1说明了从/向不可用状态转换的标准定义。
这种有效性的定义已被选择用于与其他链路层技术进行比较。
由于以太网业务是双向的，因此如果任一方向或两个方向均处于不可用状态，则以太网网络将处于不可用状态。单向有效性可通过上述标准来衡量。
图1
不可用测定范例


2	参数
以太网业务不可用比例（PEU）
总调度以太网业务时间内，以太网处于不可用状态的百分比（1秒间隔的百分比）。
以太网业务可用比例（PEA）
使用以太网业务可用性功能：PEU = 100 - PEA时，以太网在总调度以太网业务时间内处于可用状态（1秒间隔的百分比）。
以太网误帧率（FER）
以太网误帧率是错误的以太网帧结果总数与相关方中成功的和错误的以太网帧传输结果之和的比率。
以太网丢帧率（FLR）
相关方中总丢帧以太网帧结果与总传输的以太网帧的比率。在点对多点配置中，对比不同目的地之间的成功帧传输与作为参考的最大数量成功帧传输也是颇有用处的。



附件2

目标

本附件仅涉及基于以太网的分组应用程序。
1	目标分配
[bookmark: lt_pId146]根据ITU-T媒体独立分配标准，且基于27500 km长（ITU-T G.826建议书）的端到端假设连接建立的参考值，ITU-R F.1668和ITU-R F.1703建议书已建立了真实PDH / SDH业务点到点链路的误码性能和可用性目标。
由于技术的发展和以太网的特殊性质，ITU-T认为无需端到端或目标，也没有可用的分摊标准。然而，基于以太网的无线电链路继续在基于分组的信号（相同区域、塔台、传播等）之前使用的相同地理和逻辑竞赛中得到部署，并需要允许适当设计这些链路的目标。
本附件中给出了真实点对点链路的误码性能和可用性目标，这与ITU关于两种主要类型的应用竞赛时的两种不同的预期质量等级的传统愿景一致：
–	属于“高性能”连接部分的链接（转接国或终端国家国际部分，长途部分）。
–	属于路径中“性能较差”部分的链接（终止国家的国内部分，短途和访问）。
根据属于国际过境区或终端路径的相关国家不同，运用不同的分配规则。
2	目标评估的时间要求
事件评估：1秒
可用性评估：1年
误码性能目标：1个月
3	目标
[bookmark: lt_pId164]PEA
PEA目标适用于每个方向长度固定无线链路时，Llink可通过等式（1）从表1和2给出的值中导出：
		[image: ]	(1)
其中
[bookmark: lt_pId168][bookmark: lt_pId169]此处j的值为：		国际方面：


[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: lt_pId171][bookmark: lt_pId173][bookmark: lt_pId174][bookmark: lt_pId176][bookmark: lt_pId178][bookmark: lt_pId180][bookmark: lt_pId182][bookmark: lt_pId184][bookmark: lt_pId186][bookmark: lt_pId189][bookmark: lt_pId191]				1	对于Lmin			Llink		250 km
2	对于 250 km	Llink		2 500 km
3	对于2 500 km		Llink		7 500 km
4	对于				  Llink		7 500 km
[bookmark: lt_pId192]				国内方面：
					5	访问网络
6	短途
7	长途
[bookmark: lt_pId199]	LR ：参考长度 2 50km
用于缩放目标的Llink的下限为Lmin 50 km。
表1
构成恒定比特率数字通路国际方面部分链路的PEA目标参数
	长度（km）
	[bookmark: lt_pId208][bookmark: lt_pId209]LminLlink 250
	[bookmark: lt_pId212]250 Llink 2 500
	[bookmark: lt_pId215]2 500 Llink 7 500
	[bookmark: lt_pId217]Llink 7 500

	
	[bookmark: lt_pId218]B1
	[bookmark: lt_pId219]C1
	[bookmark: lt_pId220]B2
	[bookmark: lt_pId221]C2
	[bookmark: lt_pId222]B3
	[bookmark: lt_pId223]C3
	[bookmark: lt_pId224]B4
	[bookmark: lt_pId225]C4

	国际部分
	1.9  10–4
	1.1  10–4
	3  10–4
	0
	3  10–4
	0
	3  10–4
	0



表2
构成恒定比特率数字路径元件国内方面部分链路的PEA目标参数
	访问部分
	短途部分
	长途部分

	[bookmark: lt_pId246]B5
	[bookmark: lt_pId247]C5
	[bookmark: lt_pId248]B6
	[bookmark: lt_pId249]C6
	[bookmark: lt_pId250]B7
	[bookmark: lt_pId251]C7

	0
	5  10–4
	0
	4  10–4
	[bookmark: lt_pId260][bookmark: lt_pId261][bookmark: lt_pId262]对于250 km 3  10–4	Llink2 500 km
[bookmark: lt_pId265][bookmark: lt_pId266][bookmark: lt_pId267]对于LminLlink250 km 1.9  10–4	
	[bookmark: lt_pId269][bookmark: lt_pId270][bookmark: lt_pId271]0		对于250 km Llink2 500 km
[bookmark: lt_pId274][bookmark: lt_pId275][bookmark: lt_pId276]对于Lmin  Llink  250 km
1.1  10–4	



[bookmark: lt_pId277]FER
不推荐任何目标。
[bookmark: lt_pId279]FLR
不推荐任何目标。
4	可用性目标的计算
[bookmark: lt_pId283]为导出实际链路的目标，本节示出将本建议书应用于实际链路的一些例子。
在下面的计算中，假定一年相当于525 960 min。
[bookmark: OLE_LINK2]4.1	国际部分
案例1：长度30 km
[bookmark: lt_pId289]该长度短于Lmin＝50 km，所以使用Llink＝50km的数值。

	
[bookmark: lt_pId292]这些数值相当于不可用时间为78 分钟/年。
[bookmark: lt_pId293]案例2：长度80 km
该长度在50-250 km范围内，所以：

	
[bookmark: lt_pId296]这些值相当于可用比例为99.983％（不可用时间为90 分钟/年)）。
4.2	国内部分
[bookmark: lt_pId299]案例1：在接入部分中，长度30 km
[bookmark: lt_pId301]该长度短于Lmin＝50km，所以使用Llink＝50km的数值。

		
[bookmark: lt_pId304]这些值相当于可用比例为99.95％（不可用时间263 分钟/年）。

附件3

分组与非分组基础上参数之间的关系
背景
为对链接进行正确规划，需了解淡入边际或满足阈值条件绝对级别的知识。
而对于PDH/SDH情况，有一个非常统一的测量基准，且基于分组的信号阈值并未得到广泛应用。
[bookmark: lt_pId311]表3、4和5针对不同的调制和不同的以太网分组长度，显示了PDH和以太网参数之间比较测量的范例。
在参考系统中（见表3），会报告完整的措施；在其他调整中，未报告无重大偏差的措施。
–	使用实验室中的模拟链路对现代18 GHz设备进行测试。
–	设备允许传输混合信号（PDH +以太网），其中，在每次测试期间，均可手动进行调制，固定一个可能的状态。
–	参考流：56 MHz信道中的（2 150 Mbit / s以太网+ 2 Mbit / s 256 QAM的PDH）。
BER范围为1.7 ×10-7至1.0 ×10-3时，PRx电平变化≤0.6 dB。
表3
[bookmark: lt_pId322]PDH/以太网参数 - 256 QAM
	[bookmark: lt_pId323]PDH
	以太网

	误码率
	电表皮
阻力
	严重
误码秒
	不可用性
	电表皮
阻力
	流量
（= FER(1)）
	严重
误码秒
	[bookmark: lt_pId332]分组长度（字节）

	1.710−7
	20%
	0
	-
	35%
	1.7*10−5
	0
	64

	210−7
	23%
	0
	-
	40%
	3*10−5
	0
	256

	1.710−7
	14%
	0
	-
	34%
	2.7*10−5
	0
	1024

	1.710−7
	17%
	0
	-
	34%
	3.6*10−5
	0
	1522

	1.010−6
	80%
	0
	-
	94%
	1.3*10−4
	0
	64

	1.010−6
	80%
	0
	-
	94%
	1.6*10−4
	0
	256

	1.010−6
	80%
	0
	-
	94%
	2.2*10−4
	0
	1024

	1.010−6
	80%
	0
	-
	94%
	2.4*10−4
	0
	1522

	1.010−5
	100%
	0
	-
	100%
	1.1*10−3
	0
	64

	1.010−5
	100%
	0
	-
	100%
	1.6*10−3
	0
	256

	1.010−5
	100%
	0
	-
	100%
	2*10−3
	0
	1024

	1.010−5
	100%
	0
	-
	100%
	2.2*10−3
	0
	1522

	1.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	1.2*10−2
	0
	64

	1.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	1.2*10−2
	0
	256

	1.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	2*10−2
	0
	1024

	1.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	2.5*10−2
	0
	1522

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId464]X(2)
	100%
	1.1*10−1
	0
	64

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId472]X(2)
	100%
	1.3*10−1
	0
	256

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId480]X(2)
	100%
	1.7*10−1
	0
	1024

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId488]X(2)
	100%
	2*10−1
	0
	1522

	(1)	帧中的每个误码都会导致整个单元被丢弃。
(2)	如果情况持续10 s以上，由于系统进入不可用状态，读取ESR和SES将变得毫无意义。



[bookmark: lt_pId497]

表4
[bookmark: lt_pId498][bookmark: _GoBack]PDH/以太网参数 – 16 QAM
	[bookmark: lt_pId499]PDH
	以太网

	误码率
	电表皮
阻力
	严重
误码秒
	不可用性
	电表皮
阻力
	流量
（=FER(1)）
	严重
误码秒
	分组长度（字节）

	2.010−6
	90%
	0
	-
	98%
	1.4*10−4
	0
	64

	2.010−6
	90%
	0
	-
	98%
	2.3*10−4
	0
	1522

	1.010−4
	100%
	0
	-
	100%
	9*10−3
	0
	64

	1.010−4
	100%
	0
	-
	100%
	2*10−2
	0
	1522

	4.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	1.1*10−1
	0
	64

	4.010−4
	100%
	≈ 15%
	-
	100%
	1.6*10−1
	0
	1522

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId561]X(2)
	100%
	1.1*10−1
	0
	64

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId569]X(2)
	100%
	2.5*10−1
	0
	1522

	(1)	帧中的每个误码都会导致整个单元被丢弃。
(2)	如果情况持续10秒以上，由于系统进入不可用状态，读取ESR和SES将变得毫无意义。



[bookmark: lt_pId578]表5
[bookmark: lt_pId579]PDH/以太网参数 – 1024 QAM
	[bookmark: lt_pId580]PDH
	以太网

	误码率
	电表皮
阻力
	严重
误码秒
	不可用性
	电表皮
阻力
	流量
（=FER(1)）
	严重
误码秒
	分组长度（字节）

	1.010−6
	90%
	0
	-
	100%
	2*10−4
	0
	64

	1.010−6
	90%
	0
	-
	100%
	4*10−4
	0
	1522

	1.010−4
	100%
	0
	-
	100%
	9*10−3
	0
	64

	1.010−4
	100%
	0
	-
	100%
	2*10−2
	0
	1522

	8.010−4
	100%
	15%
	-
	
	1.6*10−1
	0
	64

	8.010−4
	100%
	15%
	-
	
	3*10−1
	0
	1522

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId640]X(2)
	100%
	1.1*10−1
	0
	64

	1.010−3
	100%
	100%
	[bookmark: lt_pId648]X(2)
	100%
	2.3*10−1
	0
	1522

	(1)	帧中的每个误码都会导致整个单元被丢弃。
(2)	如果情况持续10秒以上，由于系统进入不可用状态，读取ESR和SES将变得毫无意义。


结论
测量表明，无论采用何种帧长度调制，相较于基于非分组的情况下检测到SES的电平，SESETH都会在一个相对偏低（小数分贝）的可接收电平下发生。
由于当今设备中BER曲线的斜率很高，并且考虑到某些设备在此电平之前无法校准（当BER在10-4至10-6的数量级时），在使用实际情况下基于分组的阈值和用于非分组阈值水平的实际差异可忽略不计。
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