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表A
卫星网络、地球站或射电天文电台的一般特性（WRC-159，修订版）
	附录中的
项目
	A _ 卫星网络、地球站或射电天文
电台的一般特性 
	对地静止卫星网络的提前
公布
	须按照第9条第II节进行协调的非对地静止卫星网络的提前
公布
	无需按照第9条第II节进行协调的非对地静止卫星网络的提前
公布
	对地静止卫星网络的通知
或协调(包括按照附录30或30A
第2A条进行的
空间操作
功能)
	非对地静止卫星网络的通知或协调
	地球站的通知或协调(包括按照附录30A或30B进行的通知)
	按照附录30进行的卫星广播业务卫星网络的通知(第4和第5条)
	按照附录30A
(第4条和第5条)进行的卫星网络(馈线链路)通知
	按照附录30B
(第6条和第8条)进行的卫星固定业务卫星网络的通知
	附录中
的项目
	射电
天文

	A.4.b
	非对地静止卫星上的空间电台：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b
	 

	A.4.b.1
	轨道平面数
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.1
	 

	A.4.b.1.a
	非对地静止卫星系统是否代表一个“星座”的标识，其中“星座”这一术语描述了一个卫星系统，其各个轨道平面和各颗卫星的相对分布是确定的。
注–在须遵守第9.12、9.12A、22.5C、22.5D或22.5F款的频段内的非对地静止卫星系统总是被认作“星座”。
	
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.1.a
	

	A.4.b.1.b
	一个标识，用于指出A.4.b.1中确定的所有轨道平面描述了a)该卫星系统所有频率指配均将使用的单一配置，或b)多个互斥的配置，其中卫星系统的频率指配的子集将在一个轨道参数子集上使用，轨道参数有待在卫星系统的通知和登记阶段确定。
仅对于：
1)代表一个星座(A.4.b.1.a)的非对地静止卫星系统的提前公布资料，和
2)非对地静止卫星系统的协调资料有此要求。
	
	
	+
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.1.b
	

	A.4.b.1.c
	如果在A.4.b.1中确定的轨道平面描述了多个互斥配置，确定互斥轨道特性子集的数量。
仅对于：
1)代表一个星座(A.4.b.1.a)的非对地静止卫星系统的提前公布资料，和
2)非对地静止卫星系统的协调资料有此要求。
	
	
	+
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.1.c
	

	A.4.b.1.d
	如果A.4.b.1.b中确定的轨道平面描述了多个互斥配置，与每个互斥配置相关的轨道平面标识号码
仅对于：
1)代表一个星座(A.4.b.1.a)的非对地静止卫星系统的提前公布资料，和
2)非对地静止卫星系统的协调资料有此要求。
	
	
	+
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.1.d
	

	A.4.b.2
	参考体代码
	 
	X
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.2
	 

	A.4.b.3
	在3 400-4 200 MHz频段运行的非对地静止卫星固定业务系统的空间电台：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.3
	 

	A.4.b.3.a
	在北半球的卫星固定业务中进行同频率同时发送的非对地静止卫星系统空间电台（NN）的最大数量
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.3.a
	 

	A.4.b.3.b
	在南半球的卫星固定业务中以同频率同时发送的非对地静止卫星系统中空间电台（NS）的最大数量
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.3.b
	 

	A.4.b.4
	对于以地球为参考体的每个轨道平面：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4
	 

	A.4.b.4.a
	相对地球赤道平面的轨道平面的倾角 (ij) (0° ≤ ij < 180°)
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.a
	 

	A.4.b.4.b
	轨道平面中的卫星数
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.b
	 

	A.4.b.4.c
	周期
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.c
	 

	A.4.b.4.d
	以公里表示的空间电台远地点的高度
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.d
	 

	A.4.b.4.e
	以公里表示的空间电台近地点的高度
	 
	 
	X
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.e
	 

	A.4.b.4.f
	地表以上任意卫星发射（信号）处的空间电台的最低高度
	
	
	X
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.4.f
	

	A.4.b.45.ga
	在赤道平面从春分点到卫星南北跨越赤道平面点方向，进行逆时针测量的第j个轨道平面升交点的赤经（Ωj）（0° ≤  Ωj < 360°），在A.4.b.4.k和A.4.b.4.l中所示的基准时间确定。
仅对于在须遵守第9.12或9.12A款的频段内运行的空间电台有此要求
注 –所有轨道平面中的所有卫星必须采用相同的基准时间。如果未在A.4.b.4.k和A.4.b.4.l中提供基准时间，应将其假定为t=0。
	 
	 
	 
	 
	+X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.g5.a
	 

	A.4.b.45.hb
	在其轨道平面的第i个卫星基准时间t = 0时，从升交点测量的初始相位角（ωi）
（0° ≤  ωi  ＜ 360°）
仅对于作为“星座”（A.4.b.1.a）的非对地静止卫星系统，且须在以下时候提供：
1)对于不需按照第9条第II节进行协调的任何频率指配，在提前公布资料（API）阶段
2)对于须遵守第9.12、9.12A、22.5C、22.5D或22.5F款的任何频率指配，在协调资料（CR/C）阶段
3)对于所有情况，在通知阶段
注–初始相位角为近地点辐角加上真近点角
	 
	 
	 +
	 
	+X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.h5.b
	 

	A.4.b.45.ic
	在轨道平面内从升交点到近地点的转动方向进行测量的近地点辐角（ωp）（0° ≤ ωp ＜ 360°）
仅对于“星座”（A.4.b.1.a）的近地点和远地点高度（A.4.b.4.d和A.4.b.4.e）不同的轨道有此要求且须在以下时候提供：
-对于不需按照第9条第II节进行协调的任何频率指配，在提前公布资料（API）阶段
-对于须遵守第9.12、9.12A、22.5C、22.5D或22.5F款的任何频率指配，在协调资料（CR/C）阶段
-对于所有情况，在通知阶段
	 
	 
	 +
	 
	+X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.4.i5.c
	 

	A.4.b.4.j
	升交点（θj）为第j个轨道平面的经度，测定逆时针从格林威治子午线的点的赤道面所在的卫星轨道使得其南 – 北交叉赤道平面（0°≤θj <360度）
仅对于“星座”（A.4.b.1.a）的轨道有此要求且须在以下时候提供：
-对于不需按照第9条第II节进行协调的任何频率指配，在提前公布资料（API）阶段
-对于须遵守第9.12、9.12A、22.5C、22.5D或22.5F款的任何频率指配，在协调资料（CR/C）阶段
-对于所有情况，在通知阶段
注–全部轨道平面中的全部卫星必须采用相同的参考时间。如果在A.4.b.4.k和A.4.b.4.l中未提供参考时间，则应将其假定为t=0
	
	
	+
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.4.j
	

	A.4.b.4.k
	日期（日：月：年），在该卫星是由升交点（θj）的经度定义的位置，（见A.4.b.4.j项的注）
	
	
	O
	
	O
	
	
	
	
	A.4.b.4.k
	

	A.4.b.4.l
	时间（时：分），在该卫星是由升交点（θj）的经度定义的位置，（见A.4.b.4.j项的注）
	
	
	O
	
	O
	
	
	
	
	A.4.b.4.l
	

	A.4.b.4.m
	空间电台是否采用太阳同步轨道的标识
仅在位于无需遵守第9.12或9.12A款的频段内时有此要求
	
	
	+
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.4.m
	

	A.4.b.4.n
	如果空间电台采用太阳同步轨道（A.4.b.4.m），说明空间电台是否以升交点地方时（当空间电台从南向北穿过赤道面时的地方太阳时，格式应为：时间：分钟）或降交点地方时（当空间电台从北向南穿过赤道面时的地方太阳时，格式应为：时间：分钟）为基准
	
	
	O
	
	O
	
	
	
	
	A.4.b.4.n
	

	A.4.b.4.o
	如果空间电台采用太阳同步轨道（A.4.b.4.m），升交（或A.4.b.4.n中的降交）点地方时（当空间电台从南向北或从北向南穿过赤道面时的地方太阳时，格式应为：时间：分钟）
	
	
	O
	
	O
	
	
	
	
	A.4.b.4.o
	

	A.4.b.5
	未使用
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	A.4.b.6
	对于在须适用第22.5C、22.5D或22.5F款规定的频段工作的空间电台，正确表征非对地静止卫星系统的轨道操作的附加数据元：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6
	 

	A.4.b.6bis
	指出操作参数是在A.14.d（操作参数的扩展集）中提供，还是在A.4.b.6.a、A.4.b.7（操作参数的有限集）中提供的标识
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.6bis
	

	A.4.b.6.a
	对每个纬度范围提供：
有限参数集
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.a
	 

	A.4.b.6.a.1
	以重复频率向给定位置发射的非对地静止卫星的最大数量
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.a.1
	 

	A.4.b.6.a.2
	相关的纬度范围的开始
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.a.2
	 

	A.4.b.6.a.3
	相关的纬度范围的结束
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.a.3
	 

	A.4.b.6.b
	未使用
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	A.4.b.6.b
	

	A.4.b.6.c
	表明空间电台是否采用轨道保持以维持重复的地面轨迹的显示
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.c
	 

	A.4.b.6.d
	如果空间电台采用轨道保持以维持重复的地面轨迹，星座返回到其初始位置所需时间（秒），即，所有卫星相对于地球及彼此间位置相同
	 
	 
	 
	 
	+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.d
	 

	A.4.b.6.e
	显示空间电台的模式是否具备轨道升交点的特殊前进率而不是J2项的一个指示
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.e
	 

	A.4.b.6.f
	如果空间电台的模式具备轨道升交点的特殊前进率而不是J2项，前进率为度/天，在赤道平面逆时针测量
	 
	 
	 
	 
	+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.f
	 

	A.4.b.6.g
	在赤道平面从格林尼治子午线到卫星轨道南北跨越赤道平面点方向，进行逆时针测量的第j个轨道平面升交点的经度j（0° ≤ j ＜ 360°）
注 – 为评估epfd，设定地球上的一点为参考点，则要求“升交点的经度”。星座中的所有卫星必须采用相同的基准时间。
未使用
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.6.g
	

	A.4.b.6.h
	卫星处于升交点的经度j规定的位置上的日期（日：月：年）（见A.4.b.6.g注） 
未使用
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.6.h
	

	A.4.b.6.i
	卫星处于升交点的经度j规定的位置上的时间（小时：分钟）（见A.4.b.6.g注） 
未使用
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.4.b.6.i
	

	A.4.b.6.j
	升交点的经度的纵向容限
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.6.j
	 

	A.4.b.7
	对于在须适用第22.5C、22.5D或22.5F款规定的频段工作的空间电台，正确表征非对地静止卫星系统的性能的数据元：
须提交，如果A.4.b.6bis指出采用了操作参数的有限集
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7
	 

	A.4.b.7.a
	在给定接收区内从相关地球站以重叠频率同时接收的非对地静止卫星的最大数量
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.a
	 

	A.4.b.7.b
	在一接收区内每平方千米具有重叠频率的相关地球站的平均数
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.b
	 

	A.4.b.7.c
	同频率接收区间的平均距离（公里）
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.c
	 

	A.4.b.7.cbis
	任何相关地球站可以向非对地静止轨道卫星发射或接收其信号的最小俯仰角
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.4.b.7.cbis
	

	A.4.b.7.d
	关于对地静止卫星轨道的隔离区：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.d
	 

	A.4.b.7.d.1
	隔离区类型（基于顶心角，基于卫星的角或其他以确定禁区的方法）
	 
	 
	 
	 
	X+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.d.1
	 

	A.4.b.7.d.2
	如果区是根据一个顶心角或卫星的角确定，区的宽度（度）
	 
	 
	 
	 
	+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.d.2
	 

	A.4.b.7.d.3
	如果采用确定隔离区的选择性方法，则应详述规避机制
未使用
	 
	 
	 
	 
	+
	 
	 
	 
	 
	A.4.b.7.d.3
	 

	…
	…
	…
	…
	…

	A.14
	对在适用第22.5C、22.5D或22.5F款的频段中操作的电台：频谱掩模
	
	A.14
	 

	A.14.a
	对于每个非对地静止空间电台使用的e.i.r.p.掩模：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.14.a
	 

	A.14.a.1
	掩模识别码
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.a.1
	 

	A.14.a.2
	掩模有效的最低频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.a.2
	 

	A.14.a.3
	掩模有效的最高频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.a.3
	 

	A.14.a.4
	相对于一个特定基准点的一系列偏轴角的参考带宽内以功率定义的掩模图，该角是在非静止轨道空间电台所在位置测量到的该空间电台与其星下点间连线与该空间电台与对地静止轨道弧上一点的连线之间的夹角，连同所用的带宽
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.a.4
	 

	A.14.a.5
	A.14.a.4掩模图所用的参考带宽
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.14.a.5
	

	A.14.b
	对每个相关地球站e.i.r.p.掩模：
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.14.b
	 

	A.14.b.1
	掩模识别码
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.1
	 

	A.14.b.2
	掩模有效的最低频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.2
	 

	A.14.b.3
	掩模有效的最高频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.3
	 

	A.14.b.4
	未使用
任何相关的地球站可以据此向非对地静止卫星发射的最小仰角
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.4
	 

	A.14.b.5
	未使用
对地静止卫星轨道弧和相关地球站主波束轴间的最小分隔角，据此相关地球站可以向非对地静止卫星发射
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.5
	 

	A.14.b.6
	相对于一个特定基准点的一系列偏轴角的参考带宽内以功率定义的掩模图，它是纬度和非对地静止轨道地球站瞄准线与非对地静止轨道地球站到对地静止轨道弧上一点连线偏轴角的函数
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.b.6
	 

	A.14.b.7
	A.14.b.6掩模图所用的参考带宽
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.14.b.7
	

	A.14.c
	对于每个非对地静止空间电台采用的pfd掩模：
注 – 空间电台pfd掩模由在地球表面任意点所看到的非对地静止卫星系统的任何空间电台所产生的最大功率通量密度所定义
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	 
	A.14.c
	 

	A.14.c.1
	掩模识别码
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.c.1
	 

	A.14.c.2
	掩模有效的最低频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.c.2
	 

	A.14.c.3
	掩模有效的最高频率
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.c.3
	 

	A.14.c.4
	掩模类型，须选取下列类型中的一种（基于地球的排除区角、经度差、纬度）、（基于卫星的排除区角、经度差、纬度）或（卫星方位、经度差、纬度）
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.c.4
	 

	A.14.c.5
	在三维上定义的功率通量密度掩模图
	 
	 
	 
	 
	X
	 
	 
	 
	 
	A.14.c.5
	 

	A.14.c.6
	A.14.c.5掩模图所用的参考带宽
	
	
	
	
	X
	
	
	
	
	A.14.c.6
	

	A.14.d
	对于每一套非对地静止卫星系统操作参数集
如A.4.b.6bis注明采用操作参数的扩展集，则需要。
注 – 在不同频段可能有不同的参数集，但非对地静止系统使用的任何频段只有一组操作参数集
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	A.14.d
	

	A.14.d.1
	参数集的识别号
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.1
	

	A.14.d.2
	掩模有效的最低频率
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.2
	

	A.14.d.3
	掩模有效的最高频率
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.3
	

	A.14.d.4
	非对地静止地球站站址的纬度范围最低限值（北纬）
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.4
	

	A.14.d.5
	非对地静止地球站站址的纬度范围最高限值（北纬）
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.5
	

	A.14.d.6
	同时发射的相关地球站在每km2中的平均数
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.6
	

	A.14.d.7
	同频小区或波束覆盖中心之间的平均距离
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.7
	

	A.14.d.8
	以秒为单位的最小时长，指对于不同纬度范围，地球站跟踪非对地静止轨道卫星而不进行卫星切换的时长
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.8
	

	A.14.d.9
	对于不同的纬度范围，同频跟踪非对地静止轨道卫星的最大数量。
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.9
	

	A.14.d.10
	排除区角（度），即：非对地静止轨道地球站在进行操作时，在其给定纬度区域中到达对地静止轨道弧的最小角度
注–非对地静止系统轨道平面之间的排除区角可能出现不同。如果轨道平面的识别码未定义，则适用于所有轨道平面
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.10
	

	A.14.d.11
	非对地静止地球站在给定纬度（北纬）和方位范围（以度为单位，从正北起计）内接收或发射时的最小仰角（度）。
	
	
	
	
	+
	
	
	
	
	A.14.d.11
	



理由：	考虑到短期任务的non-GSO卫星以及出于科学或实验目的的卫星可能需要的灵活性，《无线电规则》附录4的更新使主管部门能够获得足够的信息以查明潜在的干扰情况。更新后的附录4也有与几个轨道平面有关的信息以及它们与non-GSO系统的关系。另一方面，更新还考虑了《无线电规则》附录4与ITU-R S.1503建议书的最新版本保持一致。
______________
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