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PREFACIO

La UIT (Unidn Internacional de Telecomunicaciones) es el organismo especializado de las Naciones Unidas en el campo
de las telecomunicaciones. El UIT-T (Sector de Normalizaciéon de las Telecomunicaciones de la UIT) es un érgano
permanente de la UIT. En el UIT-T, que es la entidad que establece normas mundiales (Recomendaciones) sobre las
telecomunicaciones, participan unos 179 paises miembros, 84 empresas de explotacion de telecomunicaciones,
145 organizaciones cientificas e industriales y 38 organizaciones internacionales.

Las Recomendaciones las aprueban los Miembros del UIT-T de acuerdo con el procedimiento establecido en la
Resolucion N.° 1 de la CMNT (Helsinki, 1993). Adicionalmente, la Conferencia Mundial de Normalizacion de las
Telecomunicaciones (CMNT), que se celebra cada cuatro afios, aprueba las Recomendaciones que para ello se I
sometan y establece el programa de estudios para el periodo siguiente.

En ciertos sectores de la tecnologia de la informacién que corresponden a la esfera de competencia del UIT-T, se
preparan las normas necesarias en colaboracién con la ISO y la CEl. El texto de la Recomendacion UIT-T X.215 se
aprob6 el 21 de noviembre de 1995. Su texto se publica también, en forma idéntica, como Norma Interna-
cional ISO/CEI 8326.

NOTA

En esta Recomendacion, la expresion «Administracion» se utiliza para designar, en forma abreviada, tanto una
administracion de telecomunicaciones como una empresa de explotacidn reconocida de telecomunicaciones.

0 UIT 1996

Es propiedad. Ninguna parte de esta publicacion puede reproducirse o utilizarse, de ninguna forma o por ningan medio,
sea éste electronico o mecanico, de fotocopia o de microfilm, sin previa autorizacion escrita por parte de la UIT.
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Resumen

Esta Recomendacidn | Norma Internacional especifica los servicios proporcionados por la capa de sesion a la capa de
presentacion en la frontera entre la capa de sesion y la capa de presentacién del modelo de referencia de OSI. Incluye:

a) las acciones y eventos de las primitivas del servicio;
b) los pardmetros asociados con cada accion y evento de primitiva; y

c) larelacion entre la secuencia valida de estas acciones y eventos.
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Introduccién

Esta Recomendacion | Norma Internacional forma parte de un conjunto de Recomendaciones | Normas Internacionales
elaboradas para facilitar la interconexion de los sistemas computadorizados.

Esta Recomendacion | Norma Internacional estd relacionada con otras Recomendaciones | Normas Internacionales
pertenecientes a un conjunto definido por el modelo de referencia para la interconexién de sistemas abiertos. Este
modelo de referencia subdivide el area de la normalizacién para la interconexién en una serie de capas de especificacion
de tamafio manejable cada una de ellas.

Esta Recomendacion | Norma Internacional tiene por finalidad definir el servicio proporcionado a la capa de
presentacion en la frontera entre las capas de sesién y de presentacion del modelo de referencia. El servicio de sesion s
proporciona por el protocolo de sesion, que utiliza los servicios disponibles procedentes de la capa de transporte. Esta
Recomendacién | Norma Internacional define también las caracteristicas del servicio de sesion que pueden
ser explotadas por el protocolo de presentacion. La relacién entre las Recomendaciones | Normas Internacionales par:
el servicio de sesion, el protocolo de sesién, el servicio de transporte y el protocolo de presentacion se ilustran en la
Figura Intro. 1.

Se reconoce que con respecto a la calidad de servicio (descrita en la clausula 10), se esta trabajando todavia par
proporcionar un tratamiento integrado de la calidad de servicio de todas las capas del modelo de referencia OSI y para
asegurar que los tratamientos individuales en cada servicio de capa satisfacen los objetivos globales de calidad de
servicio de una manera coherente. En consecuencia, en el futuro podra agregarse a esta Recomendacion | Norm
Internacional un addéndum que refleje ulteriores avances en la elaboracion y en la integracion de la calidad de servicio.

Protocolo de

presentacion i Proporciona servicio
Servicio de sesién
Protocolo de Proporciona servicio
sesién

Basado en servicio proporcionado

Servicio de transporte

TISO06020-95/d01

Figuralntro. 1 - Relacion de esta Recomendacion | Norma Internacional
con otras hormas relativas a la interconexion de sistemas abiertos (OSI)
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NORMA INTERNACIONAL

RECOMENDACION UIT-T

TECNOLOGIA DE LA INFORMACION — INTERCONEXION DE SISTEMAS
ABIERTOS — DEFINICION DEL SERVICIO DE SESION

SECCION 1 — GENERALIDADES

1 Alcance

La presente Recomendacién | Norma Internacional define de una manera abstracta el servicio externamente visible
proporcionado por la capa de sesion de interconexion de sistemas abiertapd®Sktems interconnection) desde el
punto de vista de:

a) las accionesy eventos de primitivas del servicio;
b) los pardmetros de datos asociados con cada accion y evento de primitiva;

c) larelacién entre estas acciones y eventos y la secuencia vdlida de los mismos.

El servicio definido en esta Recomendacion | Norma Internacional es el proporcionado por el protocolo de sesion de OSI
(junto con el servicio de transporte) y que puede ser utilizado por el protocolo de presentacion de OSI.

Esta Recomendacién | Norma Internacional no especifica realizaciones ni productos individuales, ni restringe la
realizacion de entidades e interfaces en un sistema de computador. Por tanto, no existe conformidad con esta
Recomendacion | Norma Internacional.

El texto correspondiente a la unidad funcional de sincronizacion simétrica no es aplicable al soporte de las aplicaciones
del UIT-T.

2 Refer encias nor mativas

Las siguientes Recomendaciones y Normas Internacionales contienen disposiciones que, mediante su referencia en est
texto, constituyen disposiciones de la presente Recomendacién | Norma Internacional. Al efectuar esta publicacion,
estaban en vigor las ediciones indicadas. Todas las Recomendaciones y Normas son objeto de revisiones, por lo que s
preconiza que los participantes en acuerdos basados en la presente Recomendacion | Norma Internacional investiguen |
posibilidad de aplicar las ediciones mas recientes de las Recomendaciones y las Normas Internacionales citadas &
continuacion. Los Miembros de la ISO y de la CEl mantienen registros de las Normas Internacionales actualmente
vigentes. La Oficina de Normalizacion de las Telecomunicaciones de la UIT mantiene una lista de las Recomendaciones
UIT-T actualmente vigentes.

21 Recomendaciones | Normas Internacionales idénticas

— Recomendacién UIT-T X.200 (1994) | ISO/CEI 7498-1:1994cnologia de la informacion -
Interconexién de sistemas abiertos — Modelo de referencia basico: El modelo basico.

— Recomendacién UIT-T X.210 (1993) | ISO/CEl 10731:1994cnologia de la informacion -
Interconexion de sistemas abiertos — Modelo de referencia basico: Convenios para la definicion de
servicios en la interconexion de sistemas abiertos.

— Recomendacién UIT-T X.214 (1993) | ISO/CEl 8072:199%cnologia de la informacion -
Interconexion de sistemas abiertos — Definicion del servicio de transporte.

— Recomendacién UIT-T X.225 (1995) | ISO/CEl 8327-1:199@&cnologia de la informacion -
Interconexion de sistemas abiertos — Protocolo de sesién con conexion: Especificacion del protocolo.

— Recomendacién UIT-T X.226 (1994) | ISO/CEI 8823-1:1994cnologia de la informacién -
Interconexion de sistemas abiertos — Protocolo de presentacién con conexion: Especificacion del
protocolo.
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3

— Recomendacién UIT-T X.235 (1995) | ISO/CEl 9548-1:199%®cnologia de la informacion -
Interconexiéon de sistemas abiertos — Protocolo de sesién sin conexién: Especificacion del protocolo.

Par es de Recomendaciones | Normas Internacionales de contenido técnico equivalente

— Recomendacién X.650 del CCITT (199Mterconexién de sistemas abiertos — Modelo de referencia
para la denominacion y el direccionamiento.

ISO 7498-3:1989, Information processing systems — Open Systems Interconnection — Basic Reference
Model — Part 3: Naming and addressing.

Definiciones

A los efectos de esta Recomendacién | Norma Internacional, se aplican las siguientes definiciones.

31

NOTA — En las definiciones contenidas en esta clausula se utilizan las abreviaturas definidas en la clausula 4.

Definiciones del modelo dereferencia

Esta Recomendacion | Norma Internacional se basa en los conceptos desarrollados en la Rec. UIT-T X.200 |
ISO/CEI 7498-1, y utiliza los siguientes términos definidos en ella:

3.2

a) unidad de datos acelerados de servicio de sesion;
b) conexién de sesion;

c) capa de sesion;

d) servicio de sesion;

e) punto de acceso al servicio de sesion;

f) unidad de datos de servicio de sesién;

g) capa de transporte;

h) duaplex;

i) semiduplex.

Definiciones de convenios de servicio

En esta Recomendacién | Norma Internacional se utilizan también los siguientes términos definidos en la Rec. X.210
del CCITT | ISO/CEI 10731, segun se aplican a la capa de sesion:

3.3
331
332

a) usuario del servicio;

b) proveedor del servicio;
C) primitiva;

d) peticion;

e) indicacion;

f) respuesta;

g) confirmacion.

Definiciones del servicio de sesién
usuario SSllamante: Usuario SS que inicia una peticion de establecimiento de conexion de sesion.

usuario SSllamado: Usuario SS con el cual un usuario SS llamante desea establecer una conexion de sesion.
NOTA — Los usuarios SS llamante y los usuarios SS llamados se definen con respecto a una sola conexion. Un usuario SS

puede ser simultaneamente un usuario SS llamante y llamado.

333

usuario SS emisor: Usuario SS que actda como una fuente de datos durante la fase de transferencia de datos

de una conexion de sesion o una fuente de datos durante una instancia particular de transmisién de sesién en modo si
conexion.
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334 usuario SS receptor: Usuario SS que actia como un sumidero de datos durante la fase de datos de una
conexidn de sesién, o un sumidero de datos durante una instancia particular de transmision de sesion en modo sin
conexion.

NOTA — Un usuario SS puede ser simultaneamente un usuario SS emisor y receptor.

335 peticionario (o solicitante); usuario SS peticionante (o usuario SS solicitante): Usuario SS que inicia una
accion particular.

3.36 aceptador; usuario SS aceptante: Usuario SS que acepta una accidn particular.

337 testigo: Atributo de una conexion de sesion que se asigna dindmicamente a un usuario SS cada vez para que
puedan invocarse determinados servicios.

338 condicional (parametro) Parametro cuya presencia en una peticion o respuesta depende de condiciones
definidas en el texto de esta Recomendacion | Norma Internacional; y cuya presencia en una indicacién o confirmacion
es obligatoria si dicho parametro estaba presente en la primitiva de servicio de sesidon precedente, 0 cuya ausencia e
obligatoria si dicho parametro estaba ausente en la primitiva de servicio de sesion precedente.

3.39 parametro propuesta Valor de un parametro propuesto por el usuario SS en una peticion S-CONEXION o
en una respuesta S-CONEXION, que desea utilizar en la conexién de sesion.

3.3.10 parametro seleccionadoValor de un parametro que ha sido elegido para uso en la conexiéon de sesion.

3.3.11 transmision de sesidbn en modo sin conexidn; mas brevemente, transmision de sesiéon sin conexién
Transmision de una unidad de datos en un solo servicio de sesién autbnomo, sin establecer una conexion de sesior
(como se define en la Rec. UIT-T X.200 | ISO/CEI 7498-1).

4 Abreviaturas

A los efectos de esta Recomendacion | Norma Internacional se utilizan las siguientes abreviaturas.

41 Unidades de datos

SSDU Unidad de datos del servicio de sess@ss(on service data unit)
NSSDU Unidad de datos normales del servicio de ses@mél data session service data unit)
TSSDU Unidad de datos tipificados del servicio de sesifured data session service data unit)
XSSDhuU Unidad de datos acelerados del servicio de sesiped{ted session service data unit)
4.2 Abreviaturas diversas
SS Servicio de sesidngssion service)
SSAP Punto de acceso al servicio de sesiéasiOn service access point)
QOS Calidad de servicig@ality of service)
4.3 Variables de servicio
V(A) Véase 11.4.1.1.1
V(M) Véase 11.4.1.1.2
V(R) Véase 11.4.1.1.3
Vsc Véase 11.4.1.1.4
5 Convenios

Esta Recomendacién | Norma Internacional utiliza los convenios descriptivos contenidos en los convenios de servicio
OSI (Rec. UIT-T X.210 | ISO/CEI 10731) con la siguiente excepcion: donde se indique en esta Recomendacion | Norma
Internacional, los valores de pardmetros asociados con una primitiva de servicio pueden transmitirse en el sentido
opuesto al de la primitiva de servicio.
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6 Modelo del servicio de sesion

6.1 Modelo del servicio de capa

Esta Recomendacion | Norma Internacional utiliza el modelo abstracto para un servicio de capa definido en la
Rec. UIT-T X.210 | ISO/CEI 10731. El modelo define las interacciones entre los usuarios SS y los proveedores SS que
se producen en los dos puntos de acceso al servicio de sesion (SSAP). La informacién se pasa entre un usuario SS y ¢
proveedor SS mediante primitivas de servicio, que pueden transportar parametros.
Hay dos tipos de servicio de sesion:

a) Un servicio en modo conexidn, que se define en la clausula 2.

b) Un servicio en modo sin conexion, que se define en la clausula 3. El servicio en modo sin conexion define
la prestacion indicada en 7.1 e). Este servicio se invoca por el servicio P-DATOS-UNIDAD de
presentacion en modo sin conexion.

6.2 M odelo de la transmisién de sesidon en modo sin conexidn

Esta Recomendacién | Norma Internacional utiliza el modelo abstracto de transmisién en modo sin conexion definido en
la Rec. UIT-T X.200 | ISO/CEI 7498-1. Una caracteristica peculiar de la transmisién de sesion en modo sin conexiéon es
la naturaleza independiente de cada invocacion del servicio de sesién en modo sin conexion.

7 Visién de conjunto del servicio de sesién

71 Generalidades

El servicio de sesién proporciona los medios para el intercambio organizado y sincronizado de datos entre usuarios SS
cooperantes. Proporciona a sus usuarios los medios para:

a) establecer una conexién con otro usuario SS, intercambiar datos con ese usuario de una manera
sincronizada, y liberar la conexion de una manera ordenada;

b) negociar la utilizacién de testigos para intercambiar datos, sincronizar y liberar la conexién, y disponer
gue el intercambio de datos sea semiduplex o duplex;

c) establecer puntos de sincronizacion dentro del didlogo y, en caso de errores, reanudar el didlogo desde un
punto de sincronizacion acordado;

d) interrumpir un didlogo y reanudarlo posteriormente en un punto convenido previamente.

Ademas, se describe el siguiente servicio:

e) un medio por el cual se trasmite una unidad individual de datos desde un SSAP de origen a otro SSAP en
un solo acceso al servicio de sesion, sin que haya un previo establecimiento, o una ulterior liberacion, de
la conexion de sesion.

7.2 Concepto detestigo

Un testigo es un atributo de una conexién de sesion que se asigna dinamicamente a un usuario SS cada vez, para gL
puedan solicitarse determinados servicios. Es el derecho a la utilizacion exclusiva del servicio.

Se definen cuatro testigos:
a) el testigo datos;
b) el testigo liberacion;
c) el testigo sincronizacion menor;
d) el testigo mayor/actividad.

Un testigo esta siempre en uno de los estados siguientes:
e) disponible, en cuyo caso siempre esta

1) asignado a un usuario SS, que tiene entonces el derecho exclusivo a utilizar el servicio asociado
(a condicién de que no se apliquen otras restricciones); y

2) no asignado al otro usuario SS, que no tiene el derecho a utilizar el servicio pero puede adquirirlo
posteriormente; o
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f)  no disponible para ninguno de los dos usuarios SS, en cuyo caso ninguno de los dos usuarios SS tiene la
utilizacion exclusiva del servicio asociado. El servicio pasa a estar inherentemente a disposicion de ambos
usuarios SS (transferencia de datos y liberacién) o por el contrario no disponible para ambos usuarios SS
(sincronizacion y actividades).

En 11.2 se definen las restricciones relacionadas con la disponibilidad y asignacion de testigos.

7.3 Conceptos de sincronizaciéon y unidad de didlogo

Los usuarios SS pueden insertar puntos de sincronizacidn en los datos que estan trasmitiendo. Hay dos métodos para |
identificacion de los puntos de sincronizacion. Un punto de sincronizacion puede identificarse por un solo nimero de
serie si el derecho a enviar todos los puntos de sincronizacion esta controlado por testigo. Como alternativa, los puntos
de sincronizacion pueden identificarse por dos nimeros de serie, uno para cada sentido de flujo. Este esquema de dobl
numeracion, denominado sincronizacion simétrica, permite a los usuarios SS colocar independientemente puntos de
sincronizacion en los flujos de datos que emiten. El proveedor SS mantiene los nimeros de serie (véase 11.4).

Toda semantica que los usuarios SS puedan dar a sus puntos de sincronizacién es transparente al proveedor SS.

Hay dos tipos de puntos de sincronizacion:
a) puntos de sincronizacién menor;

b) puntos de sincronizacion mayor.

Los puntos de sincronizacion mayor se utilizan para estructurar el intercambio de datos en una serie de unidades de
dialogo. La caracteristica de una unidad de didlogo es que toda comunicacién dentro de ella estd completamente
separada de toda comunicacion antes y después de ella. Un punto de sincronizacién mayor indica el fin de una unidad de
dialogo y el comienzo de la siguiente. Cada punto de sincronizacién mayor es confirmado explicitamente.

Se utilizan puntos de sincronizacion menor para estructurar el intercambio de datos dentro de una unidad de dialogo. La
Figura 1 muestra la estructuracion de una unidad de dialogo por medio de puntos de sincronizacién menor. Cada punto
de sincronizaciéon menor puede ser o no confirmado explicitamente. Un punto de sincronizacion menor insertado,
combinado con el servicio de separacion de datos, protege todos los datos enviados antes del punto de sincronizacior
menor, evitando que sean descartados por una subsiguiente peticion de resincronizacion.

) Unidad de didlogo R
A T T T A
PUNTO PUNTO PUNTO PUNTO PUNTO
DE SINC. DE SINC. DE SINC. DE SINC. DE SINC.
MAYOR MENOR MENOR MENOR MAYOR

TIS06030-95/d02

Figura 1 — Ejemplo de una unidad de didlogo estructurada

7.4 Concepto de actividad

El concepto de actividad permite a los usuarios SS distinguir entre diferentes piezas logicas de trabajo denominadas
actividades. Cada actividad consiste en una o mas unidades de didlogo. Sélo se permite una actividad en una conexior
de sesion en un momento dado, pero puede haber varias actividades consecutivas durante una conexion de sesion. Ur
actividad puede abarcar también mas de una conexidn de sesion. Una actividad puede ser interrumpida y reanudade
después en la misma conexion de sesion o0 en una subsiguiente. Esto puede considerarse como una forma de
resincronizacion.

En la Figura 2 se muestra como una actividad puede estructurarse en unidades de didlogo mediante la utilizaciéon de
puntos de sincronizacién mayor. Ademas, los usuarios SS pueden transferir datos fuera de una actividad.
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Unidad de didlogo Unidad de didlogo
A T T A T A
COMIENZO PUNTO PUNTO PUNTO PUNTO FIN DE
DE ACTIVIDAD DE SINC. DE SINC. DE SINC. DE SINC. ACTIVIDAD
MENOR MENOR MAYOR MENOR (PUNTO DE

SINC. MAYOR)
TIS06040-95/d03

Figura 2 — Ejemplo de una actividad estructurada

75 Resincronizacién

La resincronizacion puede ser iniciada por cualquiera de los dos usuarios SS. Este servicio pone la conexion de sesion el
un estado definido, por lo que incluye una reasignacién de los testigos y la fijacién del (de los) numero(s) de serie de
punto de sincronizacion a nuevos valores.

Cuando se utiliza la sincronizacion simétrica, el usuario SS puede solicitar la resincronizacién en un sentido del flujo de
datos, o en ambos sentidos. Si la solicita en ambos sentidos, se asignan nuevos valores a ambos nimeros de serie; ¢
caso contrario solo se asigna un nuevo valor al nimero de serie asociado con el sentido de flujo solicitado. La
resincronizacion elimina todos los datos no entregados en el (los) sentido(s) de flujo solicitado(s).

Cuando no se utiliza la sincronizaciéon simétrica, ambos sentidos de flujo estan siempre resincronizados. Se asigna un
nuevo valor al nimero de serie de punto de sincronizacion Unico. Se eliminan todos los datos no entregado(s).

Se proporcionan tres opciones:

a) opcidn de abandono que se utiliza para fijar el nUmero de serie de punto de sincronizacién a un valor no
utilizado;

b) opcién de rearranque que se utiliza para fijar el nimero de serie de punto de sincronizacidn a cualquier
valor que sea mayor que el nimero de serie de punto de sincronizacién que identifica el Gltimo punto de
sincronizacion mayor del cual se ha acusado recibo;

c) opcion de fijacion que se utiliza para fijar el nimero de serie de punto de sincronizacion a cualquier valor
elegido por el usuario SS.

Cuando se utiliza sincronizacién simétrica, el usuario SS proporciona una opcién de resincronizacion (rearranque,
fijacion o abandono) para cada sentido del flujo de datos en el cual se ha solicitado la resincronizacion.

7.6 Negociacion

La negociacién se produce entre ambos usuarios SS durante la fase de establecimiento de la conexién de sesion d
acuerdo con las reglas siguientes.

7.6.1 Negociacién de unidades funcionales

Se utiliza siempre la unidad funcional de ndcleo (véase la clausula 9). Cada usuario SS propone la utilizacion o no
utilizacion de cada una de las otras unidades funcionales. Sélo se selecciona una unidad funcional si ambos usuarios S
proponen la utilizaciéon de la unidad y ésta es soportada por el proveedor SS. En 12.1.2 se indican las reglas de
negociacion especificas.

7.6.2 Negociacién de fijaciones de testigo iniciales

Cuando el usuario SS llamante propone la utilizacion de una unidad funcional que requiere un testigo, propone también
las fijaciones de testigos iniciales:

a) lado usuario SS llamante;
b) lado usuario SS llamado;

c) eleccién por el usuario SS llamado.
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Si se selecciona la utilizacién de la unidad funcional, el testigo se fija:

d) al lado propuesto por el usuario SS llamado, si el usuario SS llamante propone «eleccién por el usuario
SS llamado»; o

e) en todos los otros casos, al lado propuesto por el usuario SS llamante.

7.6.3 Negociacién del nimero de serie de punto de sincronizacién inicial

Cuando un usuario SS llamante propone cualquiera de las unidades funcionales, a saber: sincronizacion menor,
sincronizacion simétrica, sincronizacibn mayor o resincronizacion, pero no propone la unidad funcional gestién de
actividad, propondra también valores para el (los) numero(s) serie de punto de resincronizacion inicial(es). Si se propone
la unidad funcional sincronizacién simétrica se proponen dos nimeros de serie; en caso contrario, se propone un solo
namero de serie. Si se proponen dos numeros de serie, el primer nimero de serie de punto de sincronizacion inicial se
asocia con el flujo en emision del usuario SS llamante y el segundo nimero de serie de punto de sincronizacion inicial se
asocia con el flujo en recepcion del usuario SS llamante.

El usuario SS llamante puede también proponer uno o mas valores para el (los) nimero(s) de serie de punto de
sincronizacion inicial(es), incluso si se propone la unidad funcional gestién de actividad, a condicidon de que también se
proponga cualquiera de las unidades funcionales de sincronizacidn menor, sincronizacidon simétrica, sincronizacion
mayor o resincronizacion. Si el usuario SS llamado elige la utilizacion de cualquiera de las unidades funcionales de
sincronizacion menor, sincronizacién simétrica, sincronizacidn mayor 0 resincronizacion, pero no selecciona la
utilizacion de la unidad funcional gestion de actividad, devolvera valor(es) para el (los) nimero(s) de serie de punto de
sincronizacion inicial(es) que pueden o no ser el (los) mismo(s) valor(es) propuestos por el SS llamante. Si se selecciona
la unidad funcional sincronizacién simétrica, el usuario SS llamado retorna valores para dos nimeros de serie; de no ser
asi, retorna un valor para un niumero de serie. Los valores retornados por el usuario SS llamado se utilizan como el (los)
namero(s) de serie de punto de sincronizacion inicial(es) para la nueva conexion de sesion.

En todas las demas combinaciones funcionales no se propone(n) nimero(s) de serie de punto de sincronizacion
inicial(es).

8 Fases y servicios del servicio de sesion

El servicio de sesion en modo conexidn comprende tres fases. En las subclausulas 8.1 a 8.3 se indica la finalidad de cad
fase, y se da una breve descripcion de los servicios asociados. Los servicios y las primitivas por los que se invocan se
definen en las clausulas 12, 13y 14.

El servicio de sesion en modo sin conexion se utiliza para transferir una sola SSDU del usuario SS emisor al usuario SS
receptor. Las primitivas de servicio asociadas se definen en la clausula 17.

NOTA — La cantidad de datos usuario SS que puede transferirse en ciertas primitivas puede estar limitada por las
restricciones de protocolo impuestas por el proveedor SS.

81 Fase establecimiento de la conexién de sesién

La fase establecimiento de la conexidon de sesién se relaciona con el establecimiento de una conexién entre dos
usuarios SS. Tiene un servicio asociado a ella:

El servicio conexion de sesion (véase 12.1) se utiliza para establecer una conexiéon de sesion y para negociar los testigo
y pardmetros que han de utilizarse para la conexion.
8.2 Fasetransferencia de datos

La fase transferencia de datos se relaciona con el intercambio de datos entre los dos usuarios SS conectados en la fase
establecimiento de la conexidn de sesion.

Hay cuatro servicios asociados con la transferencia de datos:

a) El servicio transferencia de datos normales (véase 13.1) permite la transferencia de SSDU normales
(NSSDU) por una conexion de sesion. Su utilizacion esta controlada por el testigo datos si se ha
seleccionado la unidad funcional semiddplex.
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b) El servicio transferencia de datos acelerados (véase 13.2) permite la transferencia de SSDU acelerados
(XSSDU) por una conexion de sesion sin las limitaciones de testigos y control de flujo del servicio de
transferencia de datos normales, el servicio de transferencia de datos tipificados y el servicio de
intercambio de datos sobre capacidades.

c) El servicio transferencia de datos tipificados (véase 13.3) se utiliza para transferir SSDU de datos
tipificados (TSSDU) independientes de la disponibilidad y asignacién del testigo datos.

d) El servicio intercambio de datos sobre capacidades (véase 13.4) se utiliza para intercambiar datos de
usuario SS confirmados mientras no estén dentro de una actividad.

Hay tres servicios relacionados con la gestion de testigos:

e) El servicio cesion testigos (véase 13.5) permite a un usuario SS ceder uno o mas testigos especificos al
otro usuario SS.

f) El servicio solicitud testigos (véase 13.6) permite a un usuario SS pedir al otro usuario SS que le
transfiera uno o mas testigos especificos.

g) El servicio cesion control (véase 13.7) permite a un usuario SS ceder todos los testigos disponibles al otro
usuario SS.

Hay cinco servicios asociados con la sincronizacion y la resincronizacion:

h) El servicio punto de sincronizacion menor (véase 13.8) permite al usuario SS separar el flujo de NSSDU
y TSSDU transmitidas antes de que se solicitase el servicio, del flujo subsiguiente de NSSDU y de
TSSDU. Su utilizacién es controlada por el testigo de sincronizacion menor.

i) El servicio punto de sincronizaciébn simétrica (véase 13.8) permite al usuario SS definir
independientemente puntos de sincronizacién menor en el flujo de datos en emisioén de cada usuario SS.
El testigo sincronizacion menor no esta disponible.

i)  El servicio separacion de datos (véase 13.8) afiade funcionalidad al servicio de punto de sincronizacion
menor y al servicio de sincronizacion simétrica para proteger todos los datos enviados antes del punto de
sincronizacion menor, evitando que sean descartados por una subsiguiente peticion de resincronizacion.
La unidad funcional separacién de datos no tiene asociados servicios adicionales.

k) El servicio punto de sincronizacion mayor (véase 13.9) permite al usuario SS confinar el flujo de
NSSDU, TSSDU y XSSDU transmitidas secuencialmente en cada sentido dentro de una unidad de
didlogo. Su utilizacién esta controlada por el testigo mayor/actividad.

I) El servicio resincronizacion (véase 13.10) se utiliza para fijar la conexion de sesion a un punto de
sincronizacion anterior 0 a uno nuevo y para reasignar los testigos disponibles. Este servicio puede
provocar la pérdida de NSSDU, TSSDU y XSSDU.

Hay dos servicios para informar errores o situaciones no previstas:

m) El servicio informe de excepcion iniciado por el proveedor (véase 13.11) (servicio P-informe de
excepcion) permite notificar a los usuarios SS las condiciones de excepcion o los errores de protocolo del
proveedor SS. Este servicio puede provocar la pérdida de NSSDU, TSSDU y XSSDU.

n) El servicio informe de excepcidn iniciado por el usuario (véase 13.12) (servicio U-informe de excepcion)
es utilizado por el usuario SS para informar una condicién de excepcién cuando el testigo datos esta
disponible pero no asignado al usuario SS. Este servicio puede provocar la pérdida de NSSDU, TSSDU y
XSSDU.

Hay cinco servicios asociados con actividades:

0) El servicio comienzo de actividad (véase 13.13) se utiliza para indicar que se ha introducido una nueva
actividad. Su utilizacion es controlada por el testigo mayor/actividad.

p) El servicioreanudacion de actividad (véase 13.14) se utiliza para indicar que se ha reintroducido una
actividad interrumpida anteriormente. Su utilizacién es controlada por el testigo mayor/actividad.

g) El serviciointerrupcién de actividad (véase 13.15) permite que se termine anormalmente una actividad sin
que se descarte el trabajo realizado hasta ese momento y pueda reanudarse posteriormente. Su utilizacién
esta controlada por el testigo mayor/actividad. Este servicio puede provocar la pérdida de NSSDU,
TSSDU y XSSDU.
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r) El servicio descarte de actividad (véase 13.16) permite que se termine anormalmente una actividad con la
implicacion de que se descarte, y no se reanude, el trabajo realizado hasta ese momento. Su utilizacion
esta controlada por el testigo mayor/actividad. Este servicio puede provocar la pérdida de NSSDU,
TSSDU y XSSDU.

s) El servicio fin de actividad (véase 13.17) se utiliza para terminar una actividad (y fijar un punto de
sincronizacion mayor). Su utilizacién esté controlada por el testigo mayor/actividad.

La utilizacion de los servicios de actividad puede conducir a un estado en el que no hay actividad en progreso en la
conexidn de sesion. Cuando se emplean servicios de actividad, pero ninguna actividad esta en progreso, los usuarios S
s6lo pueden solicitar los servicios comienzo de actividad, reanudacion de actividad, gestién de testigos, datos sobre
capacidades, datos tipificados, datos normales, datos acelerados, aborto y liberacién.

83 Fase liberacion de la conexion de sesion

La fase liberacién de la conexion de sesién se relaciona con la liberacion de una conexion establecida anteriormente.
Tiene tres servicios asociados con ella:

a) El servicio liberacién ordenada (véase 14.1) proporciona un medio de lograr la liberacion ordenada de
una conexién de sesion.

b) El servicio aborto iniciado por el usuario (véase 14.2) (servicio U-aborto) se utiliza para iniciar la
liberacion de una conexion de sesion de una manera que se termine cualquier peticion de servicio
pendiente. Este servicio puede causar la pérdida de NSSDU, TSSDU y XSSDU.

c) El servicio aborto iniciado por el proveedor (véase 14.3) (servicio P-aborto) es utilizado por el proveedor
SS para indicar la liberacion de la conexién de sesion por razones internas. Este servicio puede provocar
la pérdida de NSSDU, TSSDU y XSSDU. Se termina cualquier peticién de servicio pendiente.

9 Unidades funcionalesy subconjuntos

9.1 Unidades funcionales

Las unidades funcionales son agrupaciones légicas de servicios conexos definidas por esta Recomendacion | Norme
Internacional para:

a) la negociacion de requisitos de usuario SS durante la fase de establecimiento de la conexién de sesion;

b) lareferencia por otras Recomendaciones | Normas Internacionales.

En el Cuadro 1 se especifica la asociacién de testigos y unidades funcionales. Cuando una unidad funcional implica la
disponibilidad de un testigo, se requiere el servicio de gestién de testigos para poder pedir y transferir los testigos
disponibles.

En el Cuadro 2 se especifican los servicios asociados con cada unidad funcional.

Cuadro 1 — Unidades funcionales que utilizan testigos

Unidad funcional Testigo
Liberacién negociada Testigo liberacion
Semiduplex Testigo datos
Sincronizacién menor Testigo sincronizacién menor
Sincronizaciéon mayor Testigo mayor/actividad
Gestion de actividad Testigo mayor/actividad
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Cuadro 2 — Servicios asociados con cada unidad funcional

Unidad funcional Servicio(s) Referencia
Nucleo (no negociable) Conexion de sesién 12.1
Transferencia de datos normales 13.1
Liberacién ordenada 14.1
U-Aborto 14.2
P-Aborto 14.3
Liberacién negociada Liberacion ordenada 14.1
Cesion testigos 135
Solicitud testigos 13.6
Semidiplex Cesion testigos 13.5
Solicitud testigos 13.6
Duplex Ningun servicio adicional
Datos acelerados Transferencia de datos acelerados 13.2
Datos tipificados Transferencia de datos tipificados 13.3
Intercambio de datos sobre capacidades Intercambio de datos sobre capacidades 134
Sincronizacion menor Punto de sincronizaciéon menor 13.8
Cesion testigos 13.5
Solicitud testigos 13.6
Sincronizacion simétrica Sincronizacion simétrica 13.8
Separacién de datos Separacioén de datos (asociado con el servicio de|punto  13.8

de sincronizacién menor o con el servicio de
sincronizacion simétrica)

Sincronizacion mayor Punto de sincronizacién mayor 13.9
Cesion testigos 13.5
Solicitud testigos 13.6
Resincronizacion Resincronizacion 13.10
Excepciones Informe de excepcioén de proveedor 13.11
Informe de excepcién de usuario 13.12
Gestion de actividad Comienzo de actividad 13.13
Reanudacion de actividad 13.14
Interrupcion de actividad 13.15
Descarte de actividad 13.16
Fin de actividad 13.17
Cesion testigos 135
Solicitud testigos 13.6
Cesion control 13.7

9.1.1 Unidad funcional nucleo

La unidad funcional ndcleo proporciona los servicios de sesién basicos requeridos para establecer una conexién de
sesion, transferir datos normales y liberar la conexion de sesion.

9.1.2 Unidad funcional liberacion negociada

La unidad funcional liberacion negociada proporciona el servicio de liberacién ordenada negociada. El testigo liberacion
esta disponible cuando se ha seleccionado esta unidad funcional.

9.1.3 Unidad funcional semiduplex

La unidad funcional semiduplex proporciona el servicio semidiplex. El testigo datos esta disponible cuando se ha
seleccionado esta unidad funcional. No es posible seleccionar esta unidad funcional y la unidad funcional ddplex para su
utilizacion en la misma conexion de sesion.
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9.14 Unidad funcional diplex

La unidad funcional daplex proporciona el servicio diplex. No es posible seleccionar esta unidad funcional y la unidad
funcional semiduplex para su utilizacién en la misma conexién de sesion.

9.1.5 Unidad funcional datos acelerados

La unidad funcional datos acelerados proporciona el servicio de datos acelerados de sesion.

9.1.6 Unidad funcional datostipificados

La unidad funcional datos tipificados proporciona el servicio de datos tipificados.

9.1.7 Unidad funcional inter cambio de datos sobr e capacidades

La unidad funcional intercambio de datos sobre capacidades proporciona el servicio intercambio de datos sobre
capacidades. Esta unidad funcional solo puede seleccionarse cuando se ha seleccionado la unidad funcional gestién d
actividad.

9.1.8 Unidad funcional sincronizacién menor

La unidad funcional sincronizacién menor proporciona el servicio punto de sincronizacion menor. El testigo
sincronizacion menor esté disponible cuando se ha seleccionado esta unidad funcional.

9.1.9 Unidad funcional sincronizaciéon simétrica

La unidad funcional sincronizacion simétrica soporta el servicio de punto de sincronizacion simétrica, que permite a los
usuarios SS colocar independientes puntos de sincronizacion menor en sus flujos en emisién. La correlacion de estos
puntos de sincronizacién es responsabilidad del usuario SS. El testigo sincronizacion menor no esta disponible. No es
posible seleccionar esta unidad funcional y la unidad funcional sincronizacién menor para uso en la misma conexién de
sesion.

Es posible seleccionar la unidad funcional sincronizacién simétrica con la unidad funcional duplex o con la unidad
funcional semiduplex. Si se selecciona la unidad funcional semidiplex, el testigo datos esta disponible; si se selecciona
la unidad funcional duplex, el testigo datos no esta disponible. El testigo sincronizacién menor no esta disponible cuando
se selecciona la unidad funcional sincronizacion simétrica.

9.1.10 Unidad funcional separacion de datos

La unidad funcional separacion de datos soporta el servicio de separacion de datos y afiade funcionalidad al servicio de
punto de sincronizaciéon menor y al servicio de sincronizacion simétrica. La unidad funcional separaciéon de datos soélo
puede seleccionarse cuando haya sido seleccionada la unidad funcional sincronizacion menor o la unidad funcional
sincronizacion simétrica. No es valido seleccionar esta unidad funcional y la unidad funcional gestion de actividad para
uso en la misma conexién de sesion.

9.1.11 Unidad funcional sincronizaciéon mayor

La unidad funcional sincronizacion mayor proporciona el servicio punto de sincronizacion mayor. El testigo
mayor/actividad esta disponible cuando se ha seleccionado esta unidad funcional.

9.1.12 Unidad funcional resincronizacion

La unidad funcional resincronizacién proporciona el servicio resincronizacion.

9.1.13 Unidad funcional excepciones

La unidad funcional excepciones proporciona los servicios informe de excepcion de usuario e informe de excepcion de
proveedor.

Esta unidad funcional sélo puede seleccionarse cuando se ha seleccionado la unidad funcional semiduplex.
9.1.14 Unidad funcional gestion de actividad
La unidad funcional gestidon de actividad proporciona los servicios de gestion de actividad y el servicio dar control. El

testigo mayor/actividad esta disponible cuando se ha seleccionado esta unidad funcional.
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9.2 Subconjuntos

Un subconjunto se define como una combinacién de la unidad funcional de ndcleo con cualquier otro conjunto de
unidades funcionales a condicion de que:

a) sila unidad funcional de datos sobre capacidades esta incluida en el subconjunto, entonces la unidad
funcional de gestién de actividad esta también incluida en el subconjunto; y

b) sila unidad funcional excepciones esta incluida en el subconjunto, entonces esta también incluida en el
subconjunto la unidad funcional semiduplex;

¢) sila unidad funcional separacion de datos esté incluida en un subconjunto, se debera incluir asimismo en
ese subconjunto, o bien la unidad funcional sincronizacién menor, o la unidad funcional sincronizacién
simétrica.

NOTA — Esta Recomendacion | Norma Internacional no especifica requisitos para el registro de los subconjuntos. Los
usuarios de esta Recomendacion | Norma Internacional pueden definir subconjuntos que satisfagan sus necesidades de servicio d
sesion. Otras Recomendaciones | Normas Internacionales pueden identificar subconjuntos que se ajusten a la anterior definicién.

10 Calidad del servicio de sesion

El término calidad de servicio (QO&uality of service) se refiere a ciertas caracteristicas de una conexion de sesion
observadas entre los puntos extremos de la conexién de sesién. La calidad de servicio describe aspectos de una conexic
de sesién que son atribuibles Unicamente al proveedor SS; estos aspectos son independientes del comportamiento de
usuario SS (que esta mas all4 del control del proveedor SS). EI comportamiento del usuario SS no repercute sobre la
calidad de servicio proporcionada.

Una vez establecida una conexién de servicio, los usuarios SS en los dos extremos tienen el mismo conocimiento y
comprensioén de cual es la calidad de servicio en la conexién de servicio.

10.1 Determinacion de la calidad de servicio (QOS)
La QOS se describe en términos de parametros de QOS.

La definicion de los parametros de QOS asociados con el SS figuran en 10.3. Estas definiciones proporcionan a los
usuarios SS y al proveedor SS un entendimiento comun de las caracteristicas de QOS.

Se identifican dos tipos de parametros de QOS del SS:
a) Los que se negocian durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion:
1) proteccién de la conexion de sesion (véase 10.3.9);
2) prioridad de la conexion de sesion (véase 10.3.10);
3) tasa de errores residuales (véase 10.3.5);
4) caudal, para cada sentido de transferencia (véase 10.3.3);
5) retardo de transito, para cada sentido de transferencia (véase 10.3.4);
6) transferencia de dialogo optimizada (véase 10.3.13); y
7) control ampliado (véase 10.3.12).

b) Los que no se negocian durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion, pero cuyos valores se
seleccionan y/o se conocen por otros métodos (por ejemplo, un conocimiento y agoreodip o por
medio de funciones de gestion) no definidos en esta Recomendacion | Norma Internacional:

1) retardo de establecimiento de la conexion de sesién (véase 10.3.1);

2) probabilidad de fracaso del establecimiento de la conexién de sesién (véase 10.3.2);
3) probabilidad de fracaso de la transferencia (véase 10.3.6);

4) retardo de liberacién de la conexion de sesion (véase 10.3.7);

5) probabilidad de fracaso de la liberacién de la conexion de sesiéon (véase 10.3.8);

6) resiliencia de la conexion de sesion (véase 10.3.11).
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Los procedimientos de negociacion para los pardmetros enumerados en 10.1 a) se definen en 10.2. Una vez establecid
la conexién de sesion, los parametros de QOS seleccionados no son renegociados durante la duracion de la conexién d
sesion. El usuario SS debe estar advertido de que los cambios de la QOS durante una conexién de sesion no se sefializ:

en el SS.

10.2 Procedimientos de negociacion de la QOS de la conexion de sesion

La negociacion de la QOS se describe en términos de parametros que pueden ser transmitidos por las primitivas
S-CONEXION durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion (véase la clausula 12). Para los parametros
gue se negocian durante la fase de establecimiento de conexién de sesién [véase 10.1 a)], los valores de parametros y |
reglas de negociacion se definen como sigue:

a)

b)

En la primitiva peticion S-CONEXION, el usuario SS llamante puede especificar:

1

2)

Para la proteccidon de la conexién de sesién, la prioridad de la conexion de sesion, el control
ampliado y la transferencia de dialogo optimizada, un solo valor de parametro que es la QOS
«deseadax; para el control ampliado y la transferencia de dialogo optimizada, se transmite uno de los
dos valores «caracteristica deseada» o «caracteristica no deseada».

NOTA — Si el usuario SS llamante propone la utilizacion de la unidad funcional de datos acelerados, el
parametro control ampliado tiene el valor «caracteristica deseada».

Para la tasa de errores residuales, y para cada sentido de caudal y tiempo de transito, dos valores de
parametro que son la QOS «deseada» y la QOS «minima aceptable» que el usuario SS llamante
aprobara.

En la primitiva indicacion S-CONEXION, para cada uno de los parametros negociados, se transmite un
valor «disponible» que se especifica como sigue:

1

2)

3)

4)

Para la proteccion de conexiéon de sesion, si el proveedor SS acuerda proporcionar un valor de QOS
equivalente al valor «deseado» especificado en la peticion S-CONEXION, entonces el proveedor SS
especifica ese valor como «disponible»; si el proveedor SS no esta de acuerdo en proporcionar la
QOS «deseada» solicitada, el proveedor SS rechaza establecer la conexion de sesion transmitiendo al
usuario SS llamante la primitiva confirmacién (rechazo) S-CONEXION.

Para la prioridad de la conexion de sesion, el proveedor SS especifica el valor de QOS que desea
proporcionar (un valor que es igual o mejor al valor «deseado» especificado en la peticion
S-CONEXION) como «disponible».

Para la tasa de errores residuales y cada sentido de caudal y retardo de transito, si el proveedor SS
esta de acuerdo en proporcionar un valor de QOS que es igual o mejor que el valor de QOS «minima
aceptable» especificada en la peticion S-CONEXION, entonces el proveedor SS especifica el valor
como «disponible»; si el proveedor SS no esta de acuerdo en proporcionar esta QOS, entonces el
proveedor SS rechaza establecer la conexién de sesion emitiendo al usuario SS llamante la primitiva
confirmacion (rechazo) S-CONEXION.

Para el control ampliado y la transferencia de didlogo optimizada, si el valor «deseado» en la
primitiva peticion S-CONEXION es «caracteristica no deseada», entonces se especifica como
«disponible»; si el valor «deseado» es «caracteristica deseada» y el proveedor SS esta de acuerdo en
proporcionar la caracteristica en la conexion de sesidn, entonces se especifica «caracteristica
deseada» como «disponible»; en cambio, si el proveedor SS no esta de acuerdo en proporcionar la
caracteristica, se especifica «caracteristica no deseada» como «disponible».

En la primitiva respuesta S-CONEXION, para cada uno de los parametros negociados se transmite un
valor «acordado» que se especifica como sigue:

1

Para la transferencia de didlogo optimizada, si el valor «disponible» en la primitiva indicacion
S-CONEXION es «caracteristica no deseada» y el usuario SS llamado no esta de acuerdo en tener la
caracteristica proporcionada en la conexiébn de sesion, entonces «caracteristica no deseada» se
especifica como «acordada»; de lo contrario el usuario SS puede rechazar el establecimiento de la
conexién de sesidn; si el valor «disponible» en la primitiva indicacion es «caracteristica deseada» y
el usuario SS estd de acuerdo en tener la caracteristica proporcionada, entonces «caracteristica
deseada» se especifica como «acordada»; en caso contrario, si el usuario SS no aprueba la provision
de la caracteristica, el valor «caracteristica no deseada» se especifica como «acordado».
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2) Para cada uno de los otros parametros, si el usuario SS llamado esta de acuerdo con el valor de QOS
especificado como «disponible» en la primitiva indicacion S-CONEXION, entonces el valor idéntico
se especifica como «acordado»; si el usuario SS no estd de acuerdo con el valor «disponible», el
usuario SS puede rechazar el establecimiento de la conexién de sesion.

d) En la primitiva confirmacion S-CONEXION, para cada uno de los parametros negociados se transmite un
valor «acordado» que es idéntico al valor «acordado» transmitido en la respuesta S-CONEXION.
10.3 Definicion de pardmetros de calidad de servicio (QOS)

Los parametros de QOS pueden clasificarse como:
a) parametros que expresan criterios de calidad de funcionamiento del SS, como se muestra en el Cuadro 3;

b) parametros que expresan otras caracteristicas del SS, como se muestra en el Cuadro 4.

En esta subclausula se definen estos parametros de la QOS del SS.

Cuadro 3 — Clasificacion de parametros QOS de calidad de funcionamiento

Criterio de la calidad de funcionamiento
Fase
Velocidad Exactitud/fiabilidad
Establecimiento de la Retardo de establecimiento de la | Probabilidad de fracaso del establecimiento de
conexién de sesion conexioén de sesion la conexién de sesion (conexidn incorrecta/rechazo
de conexion de sesion)
Transferencia de datos Caudal Tasa de errores residuales (adulteracion)
Retardo de transito Resiliencia de la conexion de sesion
Probabilidad de fracaso de la transferencia
Liberacién de conexién Retardo de liberacion de la Probabilidad de fracaso de la liberacién de
de sesion conexion de sesion conexién de sesién

Cuadro 4 — Parametros que especifican otras caracteristicas del SS

Control ampliado
Proteccién de conexién de sesién

Prioridad de conexién de sesién

Transferencia de dialogo optimizada

10.3.1 Retardo de establecimiento de la conexién de sesion

El retardo de establecimiento de la conexion de sesion es el tiempo maximo aceptable entre una peticion S-CONEXION
y la correspondiente primitiva confirmacion S-CONEXION.

NOTA — Este tiempo comprende componentes dependientes del usuario SS.

10.3.2 Probabilidad de fracaso de establecimiento de la conexién de sesién

La probabilidad de fracaso de establecimiento de la conexién de sesion es la relacion entre el total de fallos del
establecimiento de la conexién de sesion y el total de tentativas de establecimiento de la conexién de sesién en una
muestra de medicion.
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El fracaso del establecimiento de la conexion de sesion se produce, por definicién, cuando una conexiéon de sesién
solicitada no se ha establecido dentro del tiempo de establecimiento de la conexién de sesion maximo aceptable
especificado, como consecuencia de un error de conexion, el rechazo de la conexion de sesion, o un retardo excesivo pc
parte del proveedor SS. Las tentativas de establecimiento de la conexion de sesién que fallan como consecuencia de
error, rechazo de la conexion de sesién, o retardo excesivo por parte de un usuario SS se excluyen al calcular la
probabilidad de fracaso del establecimiento de la conexién de sesion.

10.3.3 Caudal

El caudal se define para cada sentido de transferencia en términos de una secuencia de, como minimo, dos SSDL
transferidas satisfactoriamente por una secuencia de primitivas peticion S-DATOS/indicacion S-DATOS o peticion
S-DATOS TIPIFICADOS/indicacion S-DATOS TIPIFICADOS. Dada una tal secuencia 8&DU, donden es

superior o igual a dos, el caudal, por definicion debe ser el menor:

a) del nimero de octetos de datos de usuario SS contenidos en las nitindasSDU dividido por el
tiempo transcurrido entre la primera y la Gltima peticién S-DATOS o peticion S-DATOS TIPIFICADOS
en la secuencia; y

b) del nimero de octetos de datos de usuario SS contenidos en las milt#ias$SSDU dividido por el
tiempo transcurrido entre la primera y la Ultima indicacion S-DATOS o indicacion S-DATOS
TIPIFICADOS en la secuencia.

La transferencia satisfactoria de los octetos en una SSDU se produce, por definicién, cuando los bits se entregan al
usuario SS receptor deseado sin errores, y en la secuencia adecuada, antes de la liberacion de la conexién de sesion p
el usuario SS receptor.

El concepto de caudal soélo tiene sentido para una secuencia de SSDU completas y cada especificacion se basa en u
tamafio de SSDU medio indicado previamente.

El caudal se especifica por separado para cada sentido de transferencia en una conexion de sesién. En cada sentido,
especificacion de caudal consistird en un valor «caudal maximo» y en un valor «caudal medio». El valor «caudal
maximo» representa la velocidad maxima a la cual el proveedor SS puede aceptar y entregar continuamente SSDU, er
ausencia de retardos de introduccion por parte del usuario SS emisor o de control de flujo aplicado por el usuario SS
receptor. Asi pues, por definicion, la secuencia de SSDU en el célculo anterior debe presentarse continuamente a la
velocidad méxima. El valor «caudal medio» representa la velocidad de transferencia prevista en una conexion de sesién
incluidos los efectos de retardos previstos atribuibles a los usuarios (por ejemplo, introduccién discontinua de SSDU,
control de flujo por el usuario SS receptor). Asi pues, por definicidn, la secuencia de SSDU en el célculo anterior ha de
presentarse a una velocidad que incluye los componentes que representan retardos de usuario «medios».

Es posible que bien la entrada o bien la salida de una secuencia de SSDU sea retardada excesivamente por l0os usuari
SS. Estos casos se excluyen al calcular los valores de «caudal medio».

Para cada sentido de transferencia, y para cada una de las especificaciones de «caudal maximo» y «caudal medio», |
QOS de caudal para una conexién de sesidn particular se negocia entre los usuarios SS y el proveedor SS (véase 10.2).

El caudal en una conexion de sesion se relaciona solamente con la transferencia de datos normales y de datos tipificado
por la conexion de sesion. No hay especificacion del caudal para datos que se transfieren en asociacion con la emision d
otras primitivas cualesquiera del SS (por ejemplo, S-CONEXION, S-DATOS SOBRE CAPACIDADES, etc.).

10.3.4 Retardo de transito

El retardo de transito es el periodo transcurrido entre la terminacién de cualquier primitiva peticion del SS y la
correspondiente primitiva indicacion del SS que se produce durante la fase de transferencia de datos de una conexion de
sesién. Los valores del tiempo transcurrido se calculan sélo en pares de primitivas de servicio que se terminan
satisfactoriamente.

La terminacién satisfactoria de un par de primitivas de servicio se produce, por definicion, cuando la emisién de la
primitiva peticion por un usuario SS da como resultado el envio de la correspondiente primitiva indicacion al usuario par
(incluidos cualesquiera datos de usuarios SS asociados con la primitiva) sin errores, y en una secuencia apropiada cor
respecto a otras primitivas, antes de la liberacién de la conexion de sesién por el usuario SS receptor.

Rec. UIT-T X.215 (1995 S) 15



ISO/CEI 8326 : 1996 (S)

En las conexiones de sesién duplex y semiduplex, el retardo de transito se especifica independientemente para cad:
sentido de transferencia. En general, cada especificacion de retardo de transito define tanto el valor medio como el valor
maximo previsto para una conexién sesion. Cada especificaciéon de retardo de transito supone un tamafio medio indicadc
anteriormente para los datos de usuario SS incluidos en el par de primitivas de servicio.

La tentativa de medir el retardo de transito para un par individual de primitivas de servicio puede estar muy influida si el
usuario SS receptor ejerce el control del flujo. Estos casos se excluyen al calcular los valores de tiempo de transito
medio y maximo.

10.35 Tasadeerroresresiduales

La tasa de errores residuales es la relacién entre las unidades de datos de usuario SS incorrectas, perdidas y duplicadas
el total de unidades de usuarios SS transferidas a través de la frontera del SS en asociacién con cualquier primitiva SS
emitida en la fase transferencia de datos en una conexion de sesion durante un periodo de medicion. La relacion entre
estas magnitudes para un par de usuarios SS particular se define en la Figura 3.

Unidades de datos de Unidades de datos de
usuario SS enviadas usuario SS recibidas
por el usuario SS «X» por el usuario SS «Y»

Unidades de datos
de usuario SS duplicadas

(Sx)

Unidades de datos
de usuario SS erréneas

(Se)

Unidades de datos de
usuario SS transferidas
correctamente

(Ss)

Unidades de datos de
usuario SS perdidas

S)

o

. . . TISOB050-95/d04
Total de unidades de datos de usuario SS transferidas (S)

Se +S,+S,
S

RER =

Figura 3— Componentes de la tasa de errores residuales

10.3.6 Probabilidad defracaso delatransferencia

La probabilidad de fracaso de la transferencia es la relacién entre el total de fracasos de transferencia y el total de
muestras de transferencias observados durante una medicion de calidad de funcionamiento.

Una muestra de transferencia es una observacion discreta de la calidad de funcionamiento del proveedor SS al tratar
peticiones de servicio hechas por el usuario SS. Una muestra de transferencia comienza con la iniciacion de peticiones
de servicio SS durante la fase transferencia de datos y continla hasta que se haya determinado el resultado de un niime
dado de peticiones de servicio. Estas peticiones de servicio pueden incluir la transferencia de datos de usuario SS u otra
peticiones de servicio (tales como peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD, peticién S-SOLICITUD TESTIGOS, etc.)
hechas por el usuario SS. Una muestra de transferencia corresponderd normalmente a la duraciéon de una conexion d
sesion individual.

Un fracaso de transferencia es una muestra de transferencia en la cual la calidad de funcionamiento observada es inferio
a un nivel aceptable minimo especificado. Los fracasos de transferencia se identifican comparando los valores medidos
para parametros de calidad de funcionamiento admitidos aplicables con los umbrales de fracaso de transferencia
especificados. Los tres parametros de calidad de funcionamiento admitidos que pueden aplicarse son caudal, retardo d
transito y tasa de errores residuales.
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En los sistemas en los que la QOS del servicio de sesion es supervisada fiablemente por el proveedor SS, la probabilidac
de fracaso de transferencia puede calcularse por la probabilidad de un S-P-ABORTO o un S-P-INFORME DE
EXCEPCION durante una muestra de transferencia.

10.3.7 Retardo de liberacién de la conexién de sesién

El retardo de liberacidn de la conexidn de sesion es el tiempo maximo aceptable entre una peticién de S-U-ABORTO
iniciada por un usuario SS y la liberacion satisfactoria de una conexioén de sesién particular. El tiempo de liberacién de la
conexion de sesion suele especificarse independientemente para cada usuario SS.

La emision de una peticion S-U-ABORTO por cualquiera de los dos usuarios SS marca el comienzo del tiempo de
liberacion de la conexion de sesion para ambos usuarios. La liberacion satisfactoria para un usuario SS se produce, pol
definicién, cuando este usuario SS es el primero que puede iniciar una nueva conexion de sesion. La liberacion
satisfactoria es sefializada al usuario SS que no inicia la peticion S-U-ABORTO mediante una indicacion
S-U-ABORTO. El usuario SS que inicia la peticion S-U-ABORTO recibira normalmente una sefial similar de
significado local.

10.3.8 Probabilidad de fracaso de la liberacién de la conexién de sesion

La probabilidad de fracaso de la liberaciéon de la conexion de sesion es la relacion entre el total de peticiones de aborto
iniciadas por un usuario SS que dan como resultado el fracaso de la liberacién de la conexién de sesién y el total de
peticiones de aborto iniciadas por ese usuario SS incluidas en una muestra de medicion. La probabilidad de fracaso de I
liberacion de la conexion de sesion suele especificarse independientemente para cada usuario SS.

El fracaso de la liberacion de la conexion de sesidn se produce, por definicion, para un usuario SS determinado, si ese
usuario no es liberado satisfactoriamente (como se define en 10.3.7) dentro del tiempo de liberacién de la conexién de
sesién méaximo especificado, como consecuencia de error o de retardo excesivo por parte del proveedor SS. Las
tentativas de liberacion de la conexion de sesién que fallan como consecuencia de error, rechazo de liberacion o retardc
excesivo por parte de un usuario SS se excluyen al calcular la probabilidad de fracaso de la liberacion de conexion de
sesion.

10.3.9 Proteccién de la conexién de sesion

La proteccién de la conexion de sesion es la medida mediante la cual un proveedor SS trata de impedir la supervision o
manipulaciéon no autorizada de informacion originada por los usuarios SS. La proteccion de conexién de sesion se
especifica cualitativamente seleccionando una de las siguientes opciones de proteccién de la conexién de sesion:

a) ninguna caracteristica de proteccion;
b) proteccion contra la supervision pasiva;
c) proteccion contra la modificacion, reproduccion, adicion o supresion de la informacion;

d) tanto b) como c).

10.3.10 Prioridad

La especificacion de prioridad concierne a la relacion entre conexion de sesion. Este parametro especifica la importancia
relativa de una conexién de sesidn con respecto:

a) alorden en el cual se habra degradado la QOS de las conexiones de sesion, si es necesario; y

b) al orden en el cual deben interrumpirse las conexiones de sesion para recuperar recursos, si es necesario.

Este parametro solo tiene sentido en el contexto de alguna entidad o estructura de gestion capaz de juzgar la importancis
relativa. El nimero de niveles de prioridad esté limitado.

10.3.11 Elasticidad de la conexién de sesién

Los parametros de elasticidad de la conexion de sesion especifican la probabilidad de:

a) una liberacion no ordenada iniciada por el proveedor SS de una conexién de sesion (es decir, la emisién
de una indicacién S-P-ABORTO); y
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b) un informe de excepcion del proveedor SS (es decir, la emision de una indicacion S-P-INFORME DE
EXCEPCION) durante un intervalo de tiempo especificado en una conexién de sesion establecida.

10.3.12 Parametro control ampliado

El pardmetro control ampliado permite a los usuarios SS utilizar los servicios de resincronizacién, aborto, interrupcion
de actividad y descarte de actividad cuando el flujo normal esta congestionado.

NOTA — Cuando se ha seleccionado la unidad funcional de datos acelerados, se proporciona siempre a los usuarios SS la
QOS del control ampliado.

10.3.13 Transferencia de dialogo optimizada

El parametro de QOS transferencia de dialogo optimizada permite la transferencia concatenada de ciertas peticiones de
SS. Como lograr esta concatenacion de peticiones de servicio es una cuestion de implementacién local.

NOTA — Este parametro de QOS invoca la opcion protocolo de concatenacion ampliado del proveedor SS.

SECCION 2 — DEFINICION DE PRIMITIVAS DE SERVICIO DE SESION EN
MODO CONEXION

11 Introduccion a las primitivas del servicio de sesion

111 Resumen de primitivas

Cada uno de los servicios que constituyen el SS se obtiene solicitando una secuencia de primitivas del SS. En los
Cuadros 5, 6 y 7 se resumen las primitivas y sus parametros que se producen en cada fase. Los parametros se definen
las clausulas 12, 13y 14.

11.2 Restricciones de testigos en primitivas de envio

En e Cuadro 8 se definen las condiciones en las cuales pueden emitirse aquellas primitivas de servicio que requieren
testigos.

11.3 Secuenciacion de primitivas

Todas las peticiones y respuestas de un usuario SS son entregadas por el proveedor SS en el orden en el cua son
depositadas por el usuario SS, excepto las siguientes:

a SDATOSACELERADOS;

b) S-RESINCRONIZACION;

c) S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD;
d) S-DESCARTE DE ACTIVIDAD;

e) S-U-ABORTO,

gue pueden entregarse antes que las primitivas depositadas con anterioridad, pero no después que las primitivas
depositadas subsiguientemente.

Cuadro 5 — Primitivas de la fase establecimiento de la conexion de sesion

Servicio Primitivas Parametros
Conexion de sesion Peticion S-CONEXION Identificador de conexion de sesion, direcciones de
Indicacion S-CONEXION sesion llamante, direccién de sesion llamada, direcdion
Respuesta S-CONEXION de sesién respondedora, resultado, QOS, requisitos| de
Confirmacion S-CONEXION sesion, nimero de serie de punto de sincronizacion
asignacion inicial de testigos, datos de usuario SS
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Cuadro 6 — Primitivas de la fase transferencia de datos

Servicio

Primitivas

Parametros

Transferencia de datos
normales

Peticion S-DATOS
Indicaciéon S-DATOS

Datos de usuario SS

Transferencia de datos
acelerados

Peticion S-DATOS ACELERADOS
Indicaciéon S-DATOS ACELERADOS

Datos de usuario SS

Transferencia de datos
tipificados

Peticion S-DATOS TIPIFICADOS
Indicacion S-DATOS TIPIFICADOS

Datos de usuario SS

Intercambio de datos sobrg
capacidades

Peticion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES

Indicaciéon S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Respuesta S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Confirmacién S-DATOS SOBRE CAPACIDADE}S

Datos de usuario SS

Cesion testigos

Peticion S-CESION TESTIGOS
Indicacion S-CESION TESTIGOS

Testigos, datos de usuario SS

Solicitud testigos

Peticion S-SOLICITUD TESTIGOS
Indicaciéon S-SOLICITUD TESTIGOS

Testigos, datos de usuario SS

Cesion control

Peticion S-CESION CONTROL
Indicacion S-CESION CONTROL

Datos de usuario SS

Punto de sincronizacion
menor

Peticion S-SINCRONIZACION MENOR
Indicacién S-SINCRONIZACION MENOR
Respuesta S-SINCRONIZACION MENOR
Confirmacién S-SINCRONIZACION MENOR

Tipo, nimero de serie de punto de
sincronizacion, datos de usuario SS

Punto de sincronizacion
mayor

Peticion S-SINCRONIZACION MAYOR
Indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR
Respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR
Confirmacién S-SINCRONIZACION MAYOR

Numero de serie de punto de
sincronizacion, datos de usuario SS

Resincronizacion

Peticion S-RESINCRONIZACIQN
Indicacion S-RESINCRONIZACION
Respuesta S-RESINCRONIZACION
Confirmacién S-RESINCRONIZACION

Tipo de resincronizacion, nimero de seri
de punto de sincronizacion, asignacion d¢
testigos, datos de usuario SS

DD

Informe de excepcion-P

Indicacion S-P-INFORME DE EXCEPCION

Motivo

Informe de excepcion-U

Peticion S-U-INFORME DE EXCEPCION
Indicacion S-U-INFORME DE EXCEPCION

Motivo, datos de usuario SS

Comienzo de actividad

Peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD
Indicacion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD

Identificador de actividad, datos
de usuario SS

Reanudacion de actividad

Peticion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD
Indicacién S-REANUDACION DE ACTIVIDAD

Identificador de actividad, identificador
de actividad antigua, nimero de serie de
punto de sincronizacién, identificador de
conexion de sesidn antigua, datos de
usuario SS

Interrupcién de actividad

Peticion S-INTERRUPCIQN DE ACTIVIDAD
Indicacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Respuesta S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Confirmacién S-INTERRUPCION DE
ACTIVIDAD

Motivo, datos de usuario SS

Descarte de actividad

Peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Indicacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Respuesta S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Confirmacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD

Motivo, datos de usuario SS

Fin de actividad

Peticién S-FIN DE ACTIVIDAD
Indicacién S-FIN DE ACTIVIDAD
Respuesta S-FIN DE ACTIVIDAD
Confirmacion S-FIN DE ACTIVIDAD

NUmero de serie del punto de
sincronizacién, datos de usuario SS
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Cuadro 7 — Primitivas de la fase liberacién de la conexiéon de sesion

Servicio Primitivas

Parametros

Peticion S-LIBERACIQN
Indicacion S-LIBERACION
Respuesta S-LIBERACION
Confirmacion S-LIBERACION

Liberacién ordenada

Resultado, datos de usuario SS

Aborto-U Peticiéon S-U-ABORTO Datos de usuario SS
Indicaciéon S-U-ABORTO
Aborto-P Indicacion S-P-ABORTO Motivo

Cuadro 8 — Restricciones de testigos en primitivas de servicio

. Testigo Testigo .
Primitivas de servicio Tg:tt(l)gso sinc. mayor/ Iiggrs;cgilgn
menor actividad

Peticion S-LIBERACION. 2 2 2 2
Respuesta S-LIBERACION (negativa) nr nr nr 0
Peticion S-DATOS (semiduplex) 1 nr nr nr
Peticion S-DATOS (duplex) 3 nr nr nr
Peticion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES 2 2 1 nr
Peticion S-CESIQN TESTIGOS (testigo datos) 1 nr nr nr
Peticion S-CESION TESTIGOS (testigo sincronizacion menor) nr 1 nr nr
Peticion S-CESION TESTIGOS (testigo mayor/actividad) nr nr 1 nr
Peticion S-CESION TESTIGOS (testigo liberacion) nr nr nr 1
Peticion S-SOLICITUD TESTIGOS (testigo datos) 0 nr nr nr
Peticion S-SOLICITUD TESTIGOS (testigo sincronizacion menor) nr 0 nr nr
Peticion S-SOLICITUD TESTIGOS (testigo mayor/actividad) nr nr 0 nr
Peticion S-SOLICITUD TESTIGOS (testigo liberacion) nr nr nr 0
Peticion S-CESION CONTROL 2 2 1 2
Peticion S-SINCRONIZACION MENOR sin sincronizacion
simétrica ) 2 1 nr nr
Peticion S-SINCRONIZACION MENOR, con sincronizacion
simétrica ] nr 3 nr nr
Peticion S-SINCRONIZACION MAYOR 2 2 1 nr
Peticion S-U-INFORME DE EXCEPCION 0 nr nr nr
Peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD 2 2 1 nr
Peticion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD 2 2 1 nr
Peticion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD nr nr 1 nr
Peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD nr nr 1 nr
Peticion S-FIN DE ACTIVIDAD 2 2 1 nr

w N B O

Testigo no disponible
nr  Ninguna restriccion

Testigo disponible y no asignado al usuario SS que inici6 la primitiva de servicio
Testigo disponible y asignado al usuario SS que inicid la primitiva de servicio

Testigo no disponible o testigo asignado al usuario SS que inicio la primitiva de servicio
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114 Gestién del numero de serie de punto de sincronizacion

Algunas primitivas transportan uno o dos nimeros de serie de punto de sincronizacién para identificar puntos de
sincronizacion. Los usuarios SS definen el limite superior de un nimero de serie, que se denomina nimero de serie de
limite superior, y se halla en la gama de 1 000 000 al infinito. EI nmero de serie de limite superior se negocia durante la
fase de establecimiento de la conexion de sesion. El medio por el cual el nimero de serie de limite superior pasa entre
los usuarios SS y la maquina de protocolo de sesion (8B#hn protocol machine) es un asunto local.

El proveedor SS asigna a los puntos de sincronizacion nimeros de serie de punto de sincronizacién validos en la game
comprendida entre 0 y (10**nimero de serie de limite superior) — 2. Es responsabilidad del usuario SS garantizar que el
ndamero o ndmeros asignados por el proveedor SS en una peticion de punto de sincronizacion no excedan de
(10**namero de serie de limite superior) — 2.

El nimero de serie de punto de sincronizacién (10**nimero de serie de limite superior) — 1 también es un nimero de
serie de punto de sincronizacion véalido para que lo utilice el usuario SS, pero Unicamente en los servicios siguientes, que
necesitan el nimero de serie de punto de sincronizacién del siguiente punto de sincronizacion:

a) servicio de conexion de sesion;

b) servicio de resincronizacion.

La gestidn del nimero de serie de punto de sincronizacion se define en esta Recomendacion | Norma Internacional en
términos de:

c) operaciones locales en variables locales abstractas V(M), V(A), V(R) y Vsc, gestionadas por el
proveedor SS;

d) primitivas emitidas por el usuario SS para solicitar estas operaciones.
Estas operaciones se resumen en el Cuadro A.4.

Un punto de sincronizacion puede identificarse de una de las dos formas siguientes, lo que depende de que se haya o n
seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica:

e) Puntos de sincronizacidn con un solo nimero de :sanisolo usuario SS esta autorizado a definir puntos
de sincronizacién en un momento dado, lo que se controla por el testigo sincronizacién menor y el testigo
mayor/actividad. Se utiliza un solo nimero de serie para identificar todos los puntos de sincronizacion;
este numero se incrementa cada vez que uno de los dos usuarios SS emite una peticién de sincronizacion.
Los puntos de sincronizacidon con un solo nimero de serie se utilizan cuando no se ha seleccionado la
unidad funcional sincronizacién simétrica. Con esta opcion, se utiliza solamente el parametro primer
namero de serie de punto de sincronizacion con las primitivas de servicio.

f)  Puntos de sincronizacion con nimeros de serie simét@arnkos usuarios SS estan autorizados a definir
puntos de sincronizacién menor en sus flujos de datos en el sentido emisién. La correlacion de dos puntos
de sincronizacion menor (uno para cada sentido de flujo) es responsabilidad del usuario SS. El testigo
sincronizacién menor no esta disponible. Sélo se incrementa el niumero de serie asociado con el sentido
de flujo en el que se desplaza un punto de sincronizacion menor. Se utilizan puntos de sincronizacion con
numeros de serie simétricos cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica. Con
esta opcion, se utilizan los parametros primer nimero de serie de punto y de sincronizacion y segundo
namero de serie de punto de sincronizacién. El primer nimero de serie de punto de sincronizacion se
utiliza para indicar puntos en el flujo en emision del usuario SS solicitante; el segundo ndmero de serie de
punto de sincronizacion se utiliza para indicar puntos en el sentido opuesto de flujo.

En los puntos de sincronizacién con nameros de serie simétricos, un punto de sincronizacidn menor se asocia con un
determinado sentido del flujo de datos y puede representarse por un nimero de serie de punto de sincronizacion. Los
puntos de sincronizacién mayor y los fines de las actividades se definen siempre por dos nimeros de serie de punto de
sincronizacion correlacionados, uno para cada sentido de flujo de datos.

Cuando esta disponible el testigo datos y se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, no es
necesaria la propiedad del testigo datos para emitir un punto de sincronizacion menor. Esto permite a un usuario
semiduplex indicar puntos de sincronizacion menor en su flujo de datos tipificados, para cada turno de transmision,
cuando se ha seleccionado la unidad funcional datos tipificados. Si un usuario SS que utiliza el modo semiduplex no
desea sincronizar el flujo de datos tipificados, debera restringir el derecho a enviar puntos de sincronizacién menor al
propietario del testigo datos.

Cuando se han seleccionado las unidades funcionales sincronizacién mayor y sincronizacién simétrica, esta disponible el
testigo mayor/actividad. El acuse de recibo de una sincronizacion mayor define un nimero de serie para el sentido de
flujo en el que se transmite la confirmacion. Sélo el propietario del testigo mayor/actividad (y del testigo datos, si esta
disponible) esta autorizado para emitir una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR.
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Para el caso de que no se haya seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, en 11.4.1 se define la gestior
de numeros de serie individuales de punto de sincronizacion. Para el caso de que se haya seleccionado la unidac
funcional sincronizacién simétrica, en 11.4.2 se define la gestidon de puntos de sincronizacién de nimeros de serie
simétricos.

11.4.1 Gestion de nimeros de serie individuales de punto de sincronizacion

En esta subclausula se definen las variables de sincronizacién y la manera de gestionarlas cuando no se ha seleccionac
la unidad funcional sincronizacion simétrica para uso en la conexion de sesion.

11.4.1.1 Variables

Cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, las variables de sincronizacién V(A), V(M),
y V(R) estan constituidas, cada una de ellas, por un solo nimero.

114111  V(A)

V(A) es el nUmero de serie mas bajo al cual se prevé una confirmacién de punto de sincronizaciéon. No se prevé ninguna
confirmacién cuando V(A¥ V(M).

114112 V(M)

V(M) es el préximo nimero de serie que ha de utilizarse.

114113 V(R

V(R) es el nUmero de serie mas bajo al cual se permite el rearranque de la resincronizacion.

114114 Vsc

Vsc se utiliza para determinar si el usuario SS tiene o no el derecho a enviar confirmaciones de punto de sincronizacién
menor. Vsc tiene los valores siguientes:

Vsc=cierto : el usuario SS tiene el derecho a emitir confirmaciones de punto de sincronizacion menor
cuando V(A) es menor que V(M);

Vsc=falso : elusuario SS no tiene el derecho a emitir confirmaciones de punto de sincronizacion menor.

11.4.1.2 Establecimiento de la conexién de sesion

Cuando se establece una conexién de sesion en la cual se ha seleccionado al menos una de las siguientes unidad
funcionales:

a) unidad funcional sincronizacién menor; o
b) unidad funcional sincronizacién mayor; o

¢) unidad funcional resincronizacion,

y no se ha seleccionado la unidad funcional gestion de actividad, V(M) y V(A) se fijan al nUmero de serie de punto de
sincronizacion inicial de las primitivas de respuesta/confirmacion. V(R) se fija a cero. Vsc se fija a falso.

11.4.1.3 Punto de sincronizacion menor

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién menor sin la unidad funcional sincronizacién simétrica, el
servicio de sincronizaciéon menor produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

Cuando se emite una peticion S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado,
el cual es indicado al usuario SS, es igual a V(M). V(R) no se modifica. V(A) se fija a V(M) si Vsc es cierto, de lo
contrario V(A) no se modifica. V(M) se incrementa en uno y Vsc se fija a falso.

Cuando se recibe una indicacién S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion
asociado, el cual es indicado al usuario SS, es igual a V(M). V(R) no se maodifica. V(A) se fija a V(M) si Vsc es falso, de
lo contrario V(A) no se modifica. V(M) se incrementa en uno y Vsc se fija a cierto.

Cuando se emite una respuesta S-SINCRONIZACION MENOR, Vsc debe ser cierto y el nimero de serie de punto de
sincronizacion asociado, el cual es proporcionado por el usuario SS, debe ser menor que V(M) e igual o superior a V(A).
V(A) se fija al nimero de serie mas uno. V(M), V(R) y Vsc no se modifican.
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Cuando se recibe una confirmacion S-SINCRONIZACION MENOR, Vsc es falso y el nimero de serie de punto de
sincronizacion asociado, el cual es indicado al usuario SS, es menor que V(M) e igual o superior a V(A). V(A) se fija al
namero de serie mas uno. V(M), V(R) y Vsc no se modifican.

11.4.1.4 Punto de sincronizacién mayor

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién mayor sin la unidad funcional sincronizacién simétrica, el
servicio de sincronizacion mayor produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

Cuando se emite una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado,
el cual es indicado al usuario SS, es igual a V(M). V(R) no se modifica. V(A) se fija a V(M) si Vsc es cierto, de lo
contrario V(A) no se modifica. V(M) se incrementa en uno y Vsc se fija a falso.

Cuando se recibe una indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion
asociado, el cual es indicado al usuario SS, es igual a V(M). V(R) y Vsc no se modifican. V(A) se fija a V(M) si Vsc es
falso, de lo contrario no se modifica. V(M) se incrementa en uno.

Cuando se emite una respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR, el numero de serie de punto de sincronizacion
asociado debe ser igual a V(M) menos uno. Con esta primitiva no se transfiere el nimero de serie de punto de
sincronizacion. V(A) y V(R) se fijan a V(M). V(M) y Vsc no se modifican.

Cuando se recibe una confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion
asociado es igual a V(M) menos uno. Con esta primitiva no se transfiere el nimero de serie de punto de sincronizacion.
V(A) y V(R) se fijan a V(M). V(M) y Vsc no se modifican.

11.4.1.5 Resincronizaciéon

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional resincronizacién sin la unidad funcional resincronizacion simétrica, el
servicio de resincronizacion produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

Cuando se emite una peticion S-RESINCRONIZACION:
a) sila opcion es «abandono» no hay nimero de serie de punto de sincronizacién asociado;

b) si la opcion es «rearranque», el nimero de serie de punto de sincronizacién asociado, el cual es
proporcionado por el usuario SS, debe ser mayor o igual a V(R) y menor o igual a V(M);

c) si la opcién es «fijacion», el numero de serie de punto de sincronizacién asociado, el cual es
proporcionado por el usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

Para todas las opciones, V(A), V(M), V(R) y Vsc no se modifican.

Cuando se recibe una indicacién S-RESINCRONIZACION:

d) sila opcién es «abandono», el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado, el cual es indicado al
usuario SS, es mayor o igual a V(M). V(M) se fija al nimero de serie contenido en la indicacion;

e) sila opcion es «rearranque», el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado, el cual es indicado
al usuario SS, es superior o igual a V(R). Si el nimero de serie de punto de sincronizacion es mayor que
V(M) (véase la Nota), el usuario SS puede o responder a la indicacion S-RESINCRONIZACION
[véase g)] o generar una colisién (véase la clausula 16);

NOTA — Esta situacion puede producir, si se proporciond la QOS de control ampliado y la peticion

S-RESINCRONIZACION a que dio lugar, a una peticion S-SINCRONIZACION MENOR anticipada que sera
descartada por el proveedor SS.

f) sila opcién es «fijacion», el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado, el cual es indicado al
usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

Para todas las opciones, V(A), V(R) y Vsc no se modifican. Para las opciones «rearranque» y «fijacion», V(M) no se
modifica.

Cuando se emite una respuesta S-RESINCRONIZACION:

g) sila opcion es «abandono» o «rearranque», el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado, el
cual es proporcionado por el usuario SS, debe ser igual al valor recibido en la indicacion
S-RESINCRONIZACION,;

h) si la opcidn es «fijacion», el ndmero de serie de punto de sincronizacion asociado, el cual es
proporcionado por el usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

V(A) y V(M) se fijan al numero de serie de punto de sincronizacion y Vsc no se modifica. V(R) se fija a cero para las
opciones «abandono» y «fijacién»; no se modifica para la opcion «rearranque».
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Cuando se recibe una confirmacién S-RESINCRONIZACION:

i) silaopcién es «abandono», el nimero de serie de punto de sincronizacién asociado, el cual es indicado al
usuario SS, es igual a V(M);

j) sila opcion es «rearranque», el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado, el cual es indicado
al usuario SS, es igual al niumero de serie de punto de sincronizacion de la peticion correspondiente;

k) sila opcién es «fijacion», el nimero de serie de punto de sincronizacidn asociado, el cual es indicado al
usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

V(A) y V(M) se fijan al nimero de serie de punto de sincronizacién y Vsc no se modifica. V(R) se fija a cero para las
opciones «abandono» y «fijacién»; no se modifica para la opcion «rearranque».

11.4.1.6 Gestion de actividad

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional gestion de actividad sin la unidad funcional sincronizacion simétrica, el
servicio de gestion de actividad produce el siguiente efecto sobre las variables de sefializacion.

Cuando se emite una peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD, o cuando se recibe una indicacion S-COMIENZO DE
ACTIVIDAD, V(A), V(M) y V(R) se fijan a uno y Vsc no se modifica.

Cuando se emite una peticion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD, o cuando se recibe una indicacion
S-REANUDACION DE ACTIVIDAD, V(A) y V(M) se fijan al nimero de serie de punto de sincronizacion
proporcionado por el usuario SS mas uno; V(R) se fija a uno y Vsc no se modifica.

La gestion de V(A), V(M), V(R) y Vsc para peticion, indicacion, respuesta y confirmacion S-FIN DE ACTIVIDAD es
idéntica a la de peticién, indicacién, respuesta y confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR, respectivamente.

La utilizaciéon de las primitivas S-DESCARTE DE ACTIVIDAD y S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD no tiene
repercusiones sobre V(A), V(M), V(R) y Vsc.

11.4.2 Gestién de numeros de serie simétricos de punto de sincronizaciéon

En esta subclausula se definen las variables de sincronizacién y la manera de gestionarlas cuando se ha seleccionado
unidad funcional sincronizacion simétrica para uso en la conexion de sesién. Para los servicios de sincronizacién menor
y de sincronizacion mayor, el proveedor SS gestiona los nimeros de serie y los da al usuario SS.

11.4.2.1 Variables

Las variables de sincronizacién V(A), V(M), y V(R) son variables constituidas por dos nimeros (que forman un par
ordenado) cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica.

114211 V(A)=V(As), V(Ar)

V(As) es el nUmero de serie mas bajo en el flujo en emisién del usuario SS al cual se prevé una confirmacién de punto
de sincronizacion. Cuando V(As) = V(Ms) no se prevé confirmacion.

V(Ar) es el nimero de serie mas bajo en el flujo en recepcién del usuario SS al cual no se ha enviado todavia una
confirmacion. Cuando V(Ar) = V(Mr) no se puede enviar una confirmacion.

114212 V(M) =V(Ms), V(Mr)

V(Ms) es el nimero de serie del proximo punto de sincronizacién que habra de enviarse.
V(Mr) es el nimero de serie del proximo punto de sincronizacion que habra de recibirse.
114213  V(R)=V(Rs), V(Rr)

V(Rs) es el numero de serie mas bajo en el flujo en emision del usuario SS al cual se permite el rearranque de la
resincronizacion.

V(Rr) es el nimero de serie mas bajo en el flujo en recepcion del usuario SS al cual se permite el rearranque de la
resincronizacion.

114214 Vsc

Vsc no se utiliza si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica.
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11.4.2.2 Establecimiento de la conexion de sesion

Cuando se establece cualquier conexién de sesion en la que se haya seleccionado la unidad funcional sincronizaciér
simétrica y no se ha seleccionado la unidad funcional gestion de actividad, V(Ms) y V(Mr) se fijan a los numeros de
serie iniciales de punto de sincronizacion de las primitivas de respuesta/confirmacion. V(As) y V(Ar) se fijan a estos
nameros. V(Rs) y V(Rr) se fijan a cero. Las definiciones de estos niumeros con nimeros dobles se aplican si se ha
seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica.

11.4.2.3 Punto de sincronizacion menor

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, el servicio de sincronizacién menor produce el
siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

Cuando se emite una peticion S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie de punto de sincronizacion asociado,
gue se indica al usuario SS, es igual a V(Ms). V(Rs) y V(As) no se modifican. V(Ms) se incrementa en uno.

Cuando se recibe una indicacion S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie del punto de sincronizacion
asociado, que se indica al usuario SS, es igual a V(Mr). V(Rr) y V(Ar) no se modifican. V(Mr) se incrementa en uno.

Cuando se emite una respuesta S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie del punto de sincronizacion
asociado, suministrado por el usuario SS, tiene que ser menor que V(Mr) e igual o mayor que V(Ar). V(Ar) se fija al
ndmero de serie mas uno. V(Mr) y V(Rr) no se modifica.

Cuando se recibe una confirmacion S-SINCRONIZACION MENOR, el nimero de serie del punto de sincronizacion
asociado, que se indica al usuario SS, es menor que V(Ms) e igual o mayor que V(As). V(As) se fija al nUmero de serie
mas uno. V(Ms) y V(Rs) no se modifican.

11.4.2.4 Punto de sincronizacién mayor

Cuando se han seleccionado la unidad funcional sincronizacion mayor y la unidad funcional sincronizacién simétrica, el
servicio de sincronizaciéon mayor produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

Se asocian dos numeros de serie con un punto de sincronizacion mayor. El primer nimero de serie de punto de
sincronizacion se asocia con el flujo en emisién del solicitante, y el segundo nimero de serie de punto de sincronizacion
se asocia con el flujo en recepcion del solicitante. El primer nimero de serie lo define el proveedor SS en el momento de
la emision de la peticién S-SINCRONIZACION MAYOR. El segundo nimero de serie lo define el proveedor SS en el
momento de la emision de la respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR.

Cuando se emite una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie del punto de sincronizacion del flujo
en emision asociado, que se indica al usuario SS, es igual a V(Ms). V(Rs) no se modifica. V(Ms) se incrementa en uno.

Cuando se recibe una indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie del punto de sincronizacion del
flujo en recepcidn asociado, que se indica al usuario SS, es igual a V(Mr). V(Rr) no se modifica. V(Mr) se incrementa en
uno.

Cuando se emite una respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR, el namero de serie del punto de sincronizacion del
flujo en emisién asociado, que se indica al usuario SS, es igual a V(Ms). V(Ms) se incrementa en uno. V(As) y V(Rs) se
fijan a V(Ms). V(Ar) y V(Rr) se fijan a V(Mr).

Cuando se recibe una confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR, el nimero de serie asociado al punto de
sincronizacion del flujo en recepcion, que se indica al usuario SS, es igual a V(Mr). V(Mr) se incrementa en uno. V(As)
y V(Rs) se fijan a V(Ms). V(Ar) y V(Rr) se fijan a V(Mr). V(Ms) no se modifica.

Después de haber enviado una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, un usuario SS puede recibir puntos de
sincronizacion menor y datos de usuario (si se ha seleccionado la unidad funcional diplex). El usuario SS receptor no
estd autorizado a responder a estos puntos de sincronizacion, ni a los datos, mientras se encuentra en espera de
confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR.

11.4.2.5 Resincronizaciéon

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional resincronizacion y la unidad funcional sincronizacién simétrica, el
servicio de resincronizacion produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

El primer nimero de serie de punto de sincronizacién se asocia con el flujo en emisién del solicitante, y el segundo
namero de serie de punto de sincronizacion se asocia con el flujo en recepcion del solicitante.
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Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, el usuario SS puede solicitar la resincronizacion
en uno o ambos sentidos de flujo. El usuario SS suministra, con la peticion S-RESINCRONIZACION, una opcion de
resincronizacion (abandono, rearranque o fijacion) para cada sentido de flujo solicitado. La opcién de un sentido de flujo
determina la manera de tratar el nimero de serie de punto de sincronizacion y las variables asociadas con ese sentido ¢
flujo.

Cuando se emite una peticion S-RESINCRONIZACION:
a) sila opcion de un sentido de flujo es «abandono», no se asocian nimeros de serie;

b) si la opcion de un sentido de flujo es «rearranque», el nimero de serie asociado de punto de
sincronizacion de flujo en emisién (o recepcioén) tiene que ser mayor o igual que V(Rs) [o V(Rr)], y
menor o igual que V(Ms) [o V(Mr)];

c) sila opcién de un sentido de flujo es «fijacion», el nimero de serie asociado de punto de sincronizacién
puede tener cualquier valor valido.

En todas las opciones, V(As), V(Ar), V(Ms), V(Mr), V(Rs) y V(Rr) no se modifican.

Cuando se recibe una indicacién S-RESINCRONIZACION:

d) sila opcién de un sentido de flujo es «abandono», el nUmero de serie asociado de punto de sincronizacion
en emisién (o en recepcion), que se indica al usuario SS, es mayor o igual que V(Ms) [o V(Mn)]. V(Ms)
[o V(MD)] se fija al nimero de serie contenido en esta indicacion;

e) si la opcion de un sentido de flujo es «rearranque», el nimero de serie asociado de punto de
sincronizacion en emision (o en recepcion), que se indica al usuario SS, es mayor o igual que V(Rs)
[o V(Rr)]. Si el punto de sincronizacion es mayor que V(Ms) [o V(Mr)], el usuario SS responde a la
indicacion S-RESINCRONIZACION [véase g)] o genera una colision (véase la clausula 16);

f) sila opcién de un sentido de flujo es «fijacion», el nUmero de serie asociado de punto de sincronizacién
en emision (o en recepcion), que se indica al usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

En todas las opciones, V(As), V(Ar), V(Rs) y V(Rr) no se modifican. En la opcion «fijacion», V(Ms) y V(Mr) no se
modifican.

Cuando se emite una respuesta S-RESINCRONIZACION:

g) sila opcién de un sentido de flujo es «abandono» o «rearranque», el nimero de serie asociado de punto
de sincronizacion en emision (o0 en recepcion), suministrado por el usuario SS, tiene que ser igual al
recibido en la indicacion S-RESINCRONIZACION;

h) sila opcion de un sentido de flujo es «fijacién», el nUmero de serie asociado de punto de sincronizacion
en emision (o en recepcion), suministrado por el usuario SS, puede tener cualquier valor valido.

Si se esta resincronizando el flujo en emisién, V(As) y V(Ms) se fijan al nimero de serie de punto de sincronizacion
para el flujo en emision del usuario SS; si se esta resincronizando el flujo en recepcién, V(Ar) y V(Mr) se fijan al
namero de serie del punto de sincronizacién para el flujo en recepcién del usuario SS. V(Rs) y/o V(Rr) se fijan a cero si
la opcién de resincronizacién para el flujo asociado es «abandono» o «fijacion»; estas variables no se modifican en la
opcion «rearranques.

Cuando se recibe una confirmacién S-RESINCRONIZACION:

j) si la opcion para un sentido de flujo es «abandono», el ndmero de serie asociado de punto de
sincronizacion en emision (o en recepcioén), indicado al usuario SS, es mayor o igual que V(Ms)
[0 V(Mn)];

k) si la opcion para un sentido de flujo es «rearranque», el nimero de serie asociado de punto de
sincronizacion (o en recepcion), indicado al usuario SS, es igual o menor que el nimero de serie del punto
de sincronizacion en la peticién correspondiente;

) si la opcion para un sentido de flujo es «fijacion», el nimero de serie asociado del punto de
sincronizacion en emision (o en recepcion), indicado al usuario SS, puede tener cualquier valor valido.
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V(As) y V(Ms) se fijan al nUmero de serie de punto de sincronizacién para el flujo en emision del usuario SS, si se esta
resincronizando el flujo en emision; V(Ar) y V(Mr) se fijan al nimero de serie de punto de sincronizacion para el flujo

en recepcioén del usuario SS, si se esta resincronizando el flujo en recepcion. V(Rs) y/o V(Rr) se fijan a cero si la opcion
de resincronizacion para el sentido de flujo asociado es «abandono» o «fijacidn»; estas variables no se modifican en la
opcién «rearranque.

11.4.2.6 Gestion de actividad

Cuando se han seleccionado las unidades funcionales gestion de actividad y sincronizacién simétrica, el servicio de
gestion de actividad produce el siguiente efecto sobre las variables de sincronizacion.

El primer nimero de serie de punto de sincronizacién se asocia con el flujo en emision del solicitante, y el segundo
namero de serie de punto de sincronizacion se asocia con el flujo en recepcion del solicitante.

Cuando se emite una peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD, o cuando se recibe una indicacién S-COMIENZO DE
ACTIVIDAD, V(As), V(Ar), V(Ms), V(Mr), V(Rs) y V(Rr) se fijan a uno.

Cuando se emite una peticion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD, o cuando se recibe una indicacion
S-REANUDACION DE ACTIVIDAD, V(As) y V(Ms) se fijan al numero de serie de punto de sincronizacion asociado

con el flujo en emision del usuario SS, y V(Ar) y V(Mr) se fijan al nimero de serie de punto de sincronizacién asociado
con el flujo en recepcion del usuario SS. V(Rs) y V(Rr) se fijan a uno.

La gestion de V(As), V(Ar), V(Ms), V(Mr), V(Rs) y V(Rr) para las primitivas de peticién, indicacién, respuesta y
confirmacién S-FIN DE ACTIVIDAD es idéntica a la de las primitivas peticién, indicacion, respuesta y confirmacion S-
SINCRONIZACION MAYOR, respectivamente.

La utilizacién de las primitivas S-DESCARTE DE ACTIVIDAD y S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD no produce

efecto sobre las variables V(As), V(Ar), V(Ms), V(Mr), V(Rs) y V(Rr).

115  Separacion de datos

El servicio de separacion de datos afiade funcionalidad al servicio de punto de sincronizacion menor y al servicio de
sincronizacion simétrica para proteger datos antes de los puntos de sincronizacion menor, evitando que sean descartadc
en el caso de una resincronizacion. Cuando se ha seleccionado la unidad funcional separacion de datos, el usuario S
invoca el servicio asociado fijando el pardmetro separacion de datos a cierto en la peticibn S-SINCRONIZACION
MENOR.

Este servicio no produce efectos especificos en las variables descritas en 11.4.2.1.

12 Fase establecimiento de la conexion de sesion

12.1 Servicio de conexién de sesién

12.1.1  Funcién

El servicio de conexion de sesién permite a dos usuarios SS establecer entre si una conexion de sesion.

Las tentativas simultaneas por ambos usuarios SS de establecer entre si una conexién de sesion puede dar com
resultado dos conexiones de sesion. Un usuario SS puede rechazar siempre una conexién de sesion no deseada. No
imponen restricciones de arquitectura al nimero de conexiones de sesién concurrentes entre dos usuarios SS.

Este servicio permite a los usuarios SS intercambiar los valores de parametros de conexion de sesion. Al final de la fase

de establecimiento de la conexion de sesion, los usuarios han acordado un conjunto de valores de parametros relativos
la conexion de sesion.

12.1.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 9 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el establecimiento de la
conexion de sesion.
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Cuadro 9 — Primitivas y parametros del establecimiento de la conexién de sesién

Primitiva S-CONEXION
Parametro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmagion
Identificador de conexién de sesion U =£( U C(
Direccion de sesion llamante M M
Direccion de sesion llamada M
Direccion de sesion respondedora M M
Resultado M M(=)
Calidad de servicio M M M M
Requisitos de sesion M M) M M(=)
Primer nimero de serie de punto de sincronizacion inicial C =) C( C CE)
Segundo ndmero de serie de punto de sincronizacion inicial C =) C( C CE)
Asignacion inicial de testigos C € C CE)
Datos de usuario U S U C(E)
M La presencia del parametro es obligatoria
C La presencia del parametro es condicional
U La presencia del parametro es una opcién de usuario
blanco El parametro esta ausente
= El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

12.1.2.1 El identificador de conexion de sesién es un parametro proporcionado por los usuarios SS para permitirles
identificar la conexiéon de sesidn. El identificador de conexion es transparente al proveedor SS. Este parametro consiste
en:

a) referencia de usuario SS llamante (peticion e indicacion solamente) con un maximo de 64 octetos;
b) referencia de usuario SS llamado (respuesta y confirmacién solamente) con un maximo de 64 octetos;
c) referencia comun con un maximo de 64 octetos;

d) informacion de referencia adicional con un maximo de 4 octetos.

12.1.2.2 La direccién de sesién llamante es la direccion de sesion de la entidad llamante (véase la Rec. X.650
del CCITT | ISO/CEI 7498-3).

12.1.2.3 La direccion de sesion llamada es la direccion de sesion de la entidad llamada (véase la Rec. X.650
del CCITT | ISO/CEI 7498-3).

12.1.2.4 La direccion de sesion respondedora es la direccion de sesion de la entidad respondedora (véase la Rec. X.65C
del CCITT | ISO/CEI 7498-3).

12.1.2.5 Resultado es un parametro que indica el éxito o el fracaso de la peticion de establecimiento de conexion. Su
valor puede ser uno de los siguientes:

a) aceptacion;

b) rechazo por el usuario SS llamado, siendo el motivo del fracaso recogido en el parametro resultado uno de
los siguientes:

1) motivo no especificado;

2) rechazo por el usuario SS llamado debido a congestion temporal;
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3) rechazo por € usuario SS llamado, puede utilizarse el campo de datos de usuario para proporcionar
informacién adicional;

c) rechazo por el proveedor SS, siendo el motivo del fracaso recogido en el parametro resultado uno de los
siguientes:

1) motivo no especificado;

2) congestion del proveedor SS;

3) direccién de sesion llamada desconocida;

4) el usuario SS llamado no esté vinculado al SSAP;

5) restriccién de implementacion enunciada en el PICS (enunciado de conformidad de implementacién
de protocolo).

Los motivos 3) y 4) pueden considerarse como persistentes.

Solo puede estar presente en una respuesta el valor a) o el b). Cualquiera de los valores puede estar presente en ul
confirmacion.

12.1.2.6 La calidad de servicio es una lista de parametros que se definen y negocian como se describe en la clausula 10.

12.1.2.7 Los requisitos de sesion constituyen una lista de unidades funcionales sujetas a las restricciones definidas
en 9.2 y que se eligen entre las siguientes:

a) unidad funcional semidiplex;

b) unidad funcional duplex;

c) unidad funcional excepciones;

d) unidad funcional datos tipificados;

e) unidad funcional liberacién negociada;
f)  unidad funcional sincronizaciéon menor;
g) unidad funcional sincronizacion simétrica;
h) unidad funcional separacion de datos;
i) unidad funcional sincronizacion mayor;
j) unidad funcional resincronizacion;

k) unidad funcional datos acelerados;

I) unidad funcional gestién de actividad,;

m) unidad funcional intercambio de datos sobre capacidades.

Los requisitos de sesion especificados en la respuesta indican al solicitante los requisitos de sesion del usuario SS
llamado. El aceptador puede no proponer en la respuesta ambas unidades funcionales, es decir, la unidad funciona
semiduplex y la unidad funcional diplex. Si en la indicacién se propusieron solamente unidades funcionales semiduplex
o solamente unidades funcionales duplex, el aceptador propone la misma unidad funcional en la respuesta, o rechaza I
conexion. Si se propone la unidad funcional intercambio de datos sobre capacidades, se propone también la unidad
funcional gestion de actividad. Si el solicitante o el aceptador propone la unidad funcional separacion de datos,
propondra también, por lo menos, una de las dos unidades funcionales de sincronizacién menor o de sincronizacion
simétrica. Si el aceptador propone la unidad funcional separacion de datos, no propondra la unidad funcional gestion de
actividad. Si se propone la unidad funcional excepciones, se propone también la unidad funcional semiduplex. Con estas
excepciones, pueden incluirse en la respuesta requisitos de sesién de usuario SS adicionales que no estaban incluidos e
la indicacion. Los requisitos de sesién de usuario SS que se proponen en la indicacion y en la respuesta son los
seleccionados para ser utilizados en la conexion de sesion.

12.1.2.8 El primer y el segundo nimeros de serie de punto de sincronizacién inicial identifican el punto de
sincronizacion inicial. Las condiciones para la presencia de uno o ambos numeros de serie de punto de sincronizacién
inicial y las reglas para su negociacion se definen en 7.6.3. El nimero de serie esta comprendido en la gama de 0 &
(10**namero de serie de limite superior) — 1 (véase 11.4).

Rec. UIT-T X.215 (1995 S) 29



ISO/CEI 8326 : 1996 (S)

12.1.2.9 La asignacion inicial de testigos es una lista de los lados iniciales a los cuales se asignan los testigos
disponibles. Los parametros se requieren solamente si los testigos correspondientes estan disponibles. Para cada testic
disponible, el valor en una peticién/indicacion puede ser uno de los siguientes:

a) lado peticionario;
b) lado aceptador;

c) el aceptador elige.

El pardmetro en una respuesta/confirmacion esta ausente, a menos que el valor en la peticion/indicacién sea c), en cuyt
caso el aceptador responde con a) o b).

12.1.2.10 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un ndmero limitado de octetos de informacion de
usuario.

12.1.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas para el establecimiento de la conexion de sesién, ya sea aceptado o rechazado, se define pc
el cronograma de la Figura 4.

SSAP SSAP

Peticion
S-CONEXION \ Proveedor SS
\ Indicacion
S-CONEXION
Respuesta
| ___— S-CONEXION
Confirmacion
S-CONEXION

TISO6060-95/d05

Figura 4 — Cronograma del establecimiento de la conexién de sesion

13 Fase detransferencia de datos

13.1 Servicio de transferencia de datos nor males

13.1.1  Funcién

El servicio de transferencia de datos normales permite que ambos usuarios SS transfieran NSSDU por la conexion de
sesion. El proveedor SS debe entregar cada NSSDU al usuario SS cuanto antes. Este servicio esta siempre disponible €
cada conexion de sesién.

La utilizacién de este servicio esta sujeta a las restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8.

13.1.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 10 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para la transferencia de datos
normales.

El parametro datos de usuario SS es una NSSDU. El tamafio de una NSSDU es un namero entero de octetos mayor qu
cero y de longitud ilimitada.
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Cuadro 10 - Primitivas y parametros de la transferencia de datos normales

Parametro

Primitiva

S-DATOS

Peticion

Indicacion

Datos de usuario SS

M

M(=)

M  La presencia del parametro es obligatoria

() Elvalor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.1.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una transferencia de datos normales satisfactoria se define por el cronograma de la

Figurab.
SSAP

Peticion

S-DATOS \

Proveedor SS

SSAP

\ Indicacién

S-DATOS

TISO6070-95/d06

Figura5 — Cronograma de la transferencia de datos normales

13.2 Servicio transfer encia de datos aceler ados

13.21  Funcién

El servicio transferencia de datos acelerados permite a los usuarios SS transferir XSSDU por la conexién de sesion. La
transferencia de una XSSDU esta libre de las restricciones de testigos y control de flujo del servicio de transferencia de
datos normales, del servicio de transferencia de datos tipificados y del servicio de intercambio de datos sobre

capacidades.

El proveedor SS garantiza que una XSSDU no se entregara después de cualquier NSSDU o TSSDU depositadas
subsiguientemente en esa conexion de sesion. El tamafio de una XSSDU esté limitado.

13.2.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 11 se especifican los tipos de primitivas y pardmetros del SS necesarios para la transferencia de datos

acelerados.

El parametro datos de usuario SS es una XSSDU. El tamafio de una XSSDU es de 1 a 14 octetos.

Cuadro 11 — Primitivas y parametros de la transferencia de datos acelerados

Primitiva S-DATOS ACELERADOS
Parametro Peticion Indicacién
Datos de usuario SS M M(=)

M  La presencia del parametro es obligatoria

(® Elvalor del parametro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente
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13.2.3  Secuenciade primitivas

La secuencia de primitivas en una transferencia de datos acelerados satisfactoria se define por el cronograma de la
Figura 6.

SSAP SSAP
Peticion
S-DATOS
ACELERADOS | Proveedor SS
- Indicacion
S-DATOS
ACELERADOS

TISO6080-95/d07

Figura 6 — Cronograma de la transferencia de datos acelerados

133 Servicio transferencia de datos tipificados

13.3.1 Funcién

El servicio transferencia de datos tipificados permite a los usuarios SS asociados con una conexién de sesién transferir
TSSDU por la conexién de sesion. Las transferencias de datos tipificados estan sujetas a las mismas restricciones de
servicio que las transferencias de datos normales, salvo que las transferencias de datos tipificados no estan sujetas
restricciones de testigos.

13.3.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 12 se especifican los tipos de primitivas y parametros del SS necesarios para la transferencia de datos
tipificados.

El parametro datos de usuario SS es una TSSDU. El tamafio de una TSSDU es un niumero entero de octetos superior
cero y de longitud ilimitada.

Cuadro 12 — Primitivas y parametros de la transferencia de datos tipificados

Primitiva S DATOSTIPIFICADOS
Parametro Peticion Indicacién
Datos de usuario SS M M(=)

M  La presencia del parametro es obligatoria
(=) Elvalor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.3.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una transferencia de datos tipificados satisfactoria se define por e cronograma de la
Figura7.

134 Servicio intercambio de datos sobr e capacidades

13.4.1 Funcién

El servicio intercambio de datos sobre capacidades permite a los usuarios SS intercambiar datos de usuario mientras no

se encuentran dentro de una actividad. El servicio s6lo puede iniciarse si se dispone de servicios de actividad pero
ninguna actividad esta en curso. La utilizacion de este servicio esta sujeta a las restricciones de testigos especificadas e
el Cuadro 8.
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SSAP SSAP

Peticién S-DATOS

TIPIFICADOS \ Proveedor SS

Indicacién S-DATOS
TIPIFICADOS

TISO6090-95/d08

Figura 7 — Cronograma de la transferencia de datos tipificados

13.4.2  Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 13 se especifican los tipos de primitivas y pardmetros de SS necesarios para el servicio intercambio de
datos sobre capacidades.

Datos de usuario SS es un parametro que contiene un niimero no limitado de octetos de informacion de usuario.

Cuadro 13 — Primitivas y pardmetros de intercambio de datos sobre capacidades

Primitiva S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Parametro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmagion
Datos de usuario SS U £)( U C(E)

C La presencia del parametro condicional
U La presencia del parametro es una opcién de usuario

(=) El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.4.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un intercambio exitoso de datos sobre capacidades se define por € cronograma de la
Figura8.

13.5  Servicio cesion testigos

13.5.1 Funcién

El servicio cesidn testigos permite a un usuario SS ceder uno 0 mas testigos al otro usuario SS, con sujecion a las
restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8.

La asignacion inicial de los testigos se determina cuando se establece la conexién de sesion (véase 7.6.2).

135.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 14 se especifican los tipos de primitivas y parametros del SS necesarios para el servicio cesion testigos.
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SSAP SSAP

Peticion S-DATOS
SOBRE CAPACIDADES

T | Proveedorss

Indicacién S-DATOS
SOBRE CAPACIDADES

Respuesta S-DATOS

/ SOBRE CAPACIDADES

Confirmacién S-DATOS /

SOBRE CAPACIDADES

TISO6100-95/d09

Figura 8 — Cronograma del intercambio de datos sobre capacidades

Cuadro 14 — Primitivas y parametros de cesion testigos

Primitiva S-CESION TESTIGOS
Parametro Peticion Indicacion
Testigos M M(=)
Datos de usuario SS U C()

M  La presencia del parametro es obligatoria
C La presencia del parametro es condicional
U La presencia del parametro es una opcion del usuario

(=) Elvalor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.5.2.1 Testigos es una lista de testigos asignados a este usuario SS que ha de transferirse a otro usuario. El valor es
cualquier combinacion de:

a) testigo datos;
b) testigo sincronizacién menor;
c) testigo mayor/actividad,;

d) testigo liberacion.

13.5.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un numero no limitado de octetos de informacién de
usuario.

13.5.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una transferencia exitosa de testigos se define por el cronograma de la Figura 9.

13.6 Servicio solicitud testigos

13.6.1 Funcién

El servicio solicitud testigos permite a un usuario SS pedir testigos especificos, con sujecién a las restricciones de
testigos indicadas en el Cuadro 8.
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Peticion S-CESION

TESTIGOS \

Proveedor SS

Figura 9 — Cronograma de la cesion testigos

13.6.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 15 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio solicitud testigos.
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Indicacién S-CESION

TESTIGOS

TISO6110-95/d10

Cuadro 15 - Primitivas y parametros de solicitud testigos

Primitiva S-SOLICITUD TESTIGOS
Parametro Peticion Indicacion
Testigos M M(=)
Datos de usuario SS U C()

M  La presencia del parametro es obligatoria
C La presencia del pardmetro es condicional
U La presencia del pardmetro es una opcién del usuario

(®) Elvalor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.6.2.1 Testigos es una lista de testigos solicitados por el usuario SS. El valor es cualquier combinacion de:

a) testigo datos;
b) testigo sincronizacién menor;
c) testigo mayor/actividad,;

d) testigo liberacion.

13.6.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacién de

usuario.

13.6.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una peticion exitosa de testigos se define por el cronograma de la Figura 10.

13.7 Servicio cesion control

13.7.1  Funcién

El servicio cesién control permite a un usuario SS ceder el conjunto completo de testigos disponibles. Este servicio es
una parte integrante del concepto de gestidn de actividad. Este servicio sélo puede solicitarse cuando se ha seleccionad

la unidad funcional de gestién de actividad, pero ninguna actividad esta en curso.
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SSAP SSAP

Peticion S-SOLICITUD

TESTIGOS \ Proveedor SS

Indicacion S-SOLICITUD
TESTIGOS

TISO6120-95/d11

Figura 10— Cronograma de la solicitud testigos

13.7.2 Tipos de primitivas y sus parametros
En el Cuadro 16 se especifican los tipos de primitivas y parametros del SS necesarios para el servicio cesién control.

Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacién de usuario.

Cuadro 16 — Primitivas y parametros de cesién control

Primitiva S-CESION CONTROL
Parametro Peticion Indicacioén
Datos de usuario SS u CE

C La presencia del parametro es condicional
] La presencia del parAmetro es una opcioén del usuario

() Elvalor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.7.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en unatransferencia exitosa de testigos se define por el cronograma de la Figura 11.

SSAP SSAP

Peticion S-CESION

CONTROL \ Proveedor SS
- Indicacion S-CESION
CONTROL

TISO6130-95/d12

Figura 11 — Cronograma de la cesién control
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13.8 Servicio punto de sincronizacién menor

13.8.1 Funcién

El servicio punto de sincronizaciéon menor permite a los usuarios SS definir puntos de sincronizacion menor en el flujo
de NSSDU y TSSDU. Si se ha seleccionado la unidad funcional de gestion de actividad, este servicio sélo puede
iniciarse dentro de una actividad. La utilizacién de este servicio esta sujeta a las restricciones de testigos especificadas er
el Cuadro 8.

El solicitante puede pedir confirmacion explicita de una peticion de punto de sincronizacion menor mediante la
utilizacion del parametro tipo. Sin embargo, el proveedor SS no necesita que se emita una confirmacion explicita. El
aceptador puede emitir una confirmacién aunque no se haya solicitado una confirmacién explicita.

Las respuestas se emiten en el orden en el cual se recibieron las indicaciones correspondientes. Puede hacerse ot
peticion de punto de sincronizaciGn menor mientras no estan confirmados los puntos de sincronizacién menor anteriores.

La confirmacion de un punto de sincronizacién menor o mayor confirma todos los puntos de sincronizacién menor no
confirmados anteriormente. El nimero de puntos de sincronizacion menor no confirmados no esta limitado por el
proveedor SS.

Toda semantica asociada con la peticidn y la confirmacién de un punto de sincronizacién menor no tiene connotaciones
para el proveedor SS.

Los puntos de sincronizacién menor pueden emitirse si se han seleccionado las unidades funcionales de sincronizaciér
menor o sincronizaciéon simétrica. Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion menor, sélo el
propietario del testigo sincronizacion menor (y si hay testigo datos disponible) puede emitir un punto de sincronizacion.
Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizaciéon simétrica, el testigo sincronizacion menor no esta
disponible, y no se requiere la propiedad del testigo datos (cuando esté disponible) para emitir un punto de
sincronizacion menor.

El servicio separacion de datos afiade funcionalidad al servicio punto de sincronizacién y al servicio sincronizacion
simétrica para proteger los datos antes de los puntos de sincronizacién menor, evitando que sean descartados en el ca:

de una resincronizacion. Cuando se ha seleccionado la unidad funcional separacion de datos, el usuario SS invoca e
servicio asociado fijando el parametro separacion de datos a cierto en la peticion S-SINCRONIZACION MENOR.

13.8.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 17 se especifican los tipos de primitivas y parametros del SS necesarios para el servicio punto de
sincronizacion menor.

Cuadro 17 — Primitivas y parametros de punto de sincronizacion menor

Primitiva S-SINCRONIZACION MENOR
Pardmetro Peticion Indicacion Respuesta  Confirmagion
Tipo M M(=)
Separacién de datos C (
Primer nimero de serie de punto de sincronizacion M =)M( M M(=)
Datos de usuario SS U £)( U CHE)
M La presencia del pardmetro es obligatoria
C La presencia del parametro es condicional
U La presencia del parametro es una opcion de usuario
blanco: EIl parametro esta ausente
=) El valor del parametro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente
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13.8.2.1 Tipo es un parametro que indica si el usuario SS ha pedido o no confirmacion explicita y es transparente al
proveedor SS. Su valor es uno de los siguientes:

a) explicito;

b) facultativo.

13.8.2.2 Separacién de datos es un parametro que indica si el usuario SS ha solicitado o no la separacién de datos.
Puede tomar uno de estos dos valores:

a) cierto;
b) falso.

El parametro separacién de datos se fija a cierto para indicar que se ha solicitado la separacion de datos. El parametrc
separacion de datos so6lo esta presente cuando se ha seleccionado la unidad funcional separacién de datos. El valor d
parametro separacion de datos, si esta presente, se indica en la indicacion para informacion.

13.8.2.3 El primer numero de serie de punto de sincronizacion se define en 11.4, 11.4.1.3 y 11.4.2.3. Esta comprendido
en la gama de 0 a (10**numero de serie de limite superior) — 2 (véase 11.4).

13.8.2.4 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacién de
usuario.

13.8.3  Secuenciade primitivas

La secuencia de primitivas para la confirmacion de un punto de sincronizacion menor se define por el cronograma de la
Figura 12.

SSAP SSAP

Peticion S-SINCRONIZACION

MENOR \ Proveedor SS

Indicacion S-SINCRONIZACION
MENOR

Respuesta S-SINCRONIZACION

___— MENOR

Confirmacion -
S-SINCRONIZACION MENOR

TISO6140-95/d13

Figura 12 — Cronograma del punto de sincronizacién menor

La respuesta y la confirmacién pueden estar ausentes, incluso si el parametro tipo se fija a explicito en la indicacion.

La confirmacion exitosa del punto de sincronizacién menor puede lograrse también emitiendo (en vez de la respuesta
S-SINCRONIZACION MENOR al punto de sincronizacidon especificado en la indicacion S-SINCRONIZACION
MENOR):

a) una respuesta S-SINCRONIZACION MENOR a una indicacion S-SINCRONIZACION MENOR
subsiguiente;

b) una respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR a una indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR
subsiguiente;

c) una peticion S-SINCRONIZACION MENOR para un punto de sincronizacion menor subsiguiente

(a condicién de que el testigo sincronizacion menor (si estaba disponible) se haya pasado desde el otro
usuario SS);

d) una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR para un punto de sincronizacion mayor subsiguiente
(a condicién de que el testigo sincronizacion menor, si estaba disponible, y, si era necesario, el testigo
mayor/actividad se hayan pasado desde el otro usuario SS).
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139 Servicio punto de sincronizacion mayor

13.9.1 Funcién

El servicio punto de sincronizacién mayor permite al solicitante definir puntos de sincronizacién mayor en el flujo de
NSSDU, TSSDU y XSSDU, para separar completamente el flujo antes y después del punto de sincronizacién mayor. Si
se ha seleccionado la unidad funcional de gestiéon de actividad, este servicio sélo puede iniciarse dentro de una actividad.
La utilizacién de este servicio esta sujeta a las restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8.

Tras hacer la peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, el peticionario no puede iniciar ningun servicio, excepto la
peticion S-CESION TESTIGOS, la peticion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, la peticion S-DESCARTE DE
ACTIVIDAD, la peticion S-U-ABORTO o la peticiéon S-RESINCRONIZACION hasta que se reciba la confirmacion
S-SINCRONIZACION MAYOR.

Tras recibir la indicacién S-SINCRONIZACION MAYOR, ademas de cualquier restriccion existente, el aceptador no
podra iniciar una peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, peticion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, peticion
S-DESCARTE DE ACTIVIDAD, peticion S-FIN DE ACTIVIDAD o peticion S-LIBERACION, hasta que se haya
emitido una respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR. El aceptador sélo podra iniciar una peticion
S-SINCRONIZACION MENOR en este caso si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica.

Los servicios de transferencia de datos acelerados iniciados por el aceptador después de emitir una respueste
S-SINCRONIZACION MAYOR no se indican antes de la confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR.

Cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, un punto de sincronizacion mayor se define
por un solo nimero de serie.

Si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, un punto de sincronizacion mayor se define por dos
nameros de serie correlacionados, uno para cada sentido del flujo de datos. El primer nimero de serie de punto de
sincronizacion se define por la peticion y la indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR; este nimero va asociado con el
flujo de datos en emision del solicitante. El segundo nimero de serie de punto de sincronizacion se define por la
respuesta y la confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR. Este nimero va asociado con el flujo en recepcién del
solicitante.

13.9.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 18 se especifican los tipos de primitivas y pardmetros de SS necesarios para el servicio punto de
sincronizaciéon mayor.

Cuadro 18 — Primitivas y pardmetros de punto de sincronizacion mayor

Primitiva S-SINCRONIZACION MAYOR
Parametro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmagion
Primer nimero de serie de punto de sincronizacion M =) M(
Segundo ndmero de serie de punto de sincronizacion C =) C(
Datos de usuario SS U £)( U C()
M La presencia del pardmetro es obligatoria
C La presencia del pardmetro es condicional
U La presencia del pardmetro es una opcién de usuario
blanco El parametro es una opcion de usuario
= El valor del pardmetro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.9.2.1 EIl primer niumero de serie de punto de sincronizacion se define en 11.4.1.4 (cuando no se ha seleccionado la
unidad funcional sincronizacién simétrica) y en 11.4.2.4 (cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién
simétrica). Esta comprendido en la gama de 0 a (10**nUmero de serie de limite superior) — 2 (véase 11.4).

El segundo nimero de serie de punto de sincronizacion se define en 11.4.2.4. Sélo se utiliza cuando se ha seleccionads
la unidad funcional sincronizaciéon simétrica. Esta comprendido en la gama de 0 a (10**nUumero de serie de limite
superior) — 2 (véase 11.4).
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13.9.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un ndmero no limitado de octetos de informacion

de usuario.

13.9.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas para la definicion correcta de un punto de sincronizacion mayor se define por el cronograma

de la Figura 13.

Peticion )
S-SINCRONIZACION MAYOR

Confirmacion /

S-SINCRONIZACION MAYOR

SSAP SSAP

Proveedor SS

Indicacion )
S-SINCRONIZACION MAYOR

Respuesta

| _____— S-SINCRONIZACION MAYOR

TISO6150-95/d14

Figura 13 — Cronograma de la sincronizacién mayor

13.10 Servicio resincronizacion

13.10.1 Funcién

El servicio resincronizacion se proporciona para ayudar al restablecimiento ordenado de la comunicacion dentro de la
conexidn de sesion actual, tipicamente después de un error o una ausencia de respuesta bien por parte del usuario SS
del proveedor SS, o por desacuerdos entre los usuarios SS. La peticidon del servicio fija la conexion de sesion a un estads
definido acordado, incluidas las posiciones de los testigos disponibles y el valor del nUmero de serie de punto de

sincronizacion.

Si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, la resincronizaciéon puede solicitarse para un sentido
de flujo, o para ambos. Si el usuario SS la ha solicitado para ambos sentidos de flujo en este caso, los nuevos valores s
asignaran a ambos nameros de serie de punto de sincronizacion.

El servicio puede ser iniciado por cualquiera de los dos usuarios SS y tiene las caracteristicas siguientes:

a) Tras emitir la peticion S-RESINCRONIZACION, el peticionario no puede iniciar ning@n servicio excepto
la peticion S-U-ABORTO, hasta que se reciba la confirmacion S-RESINCRONIZACION.

b) Tras haber recibido una indicacion S-RESINCRONIZACION, el aceptador s6lo puede emitir:

1
2)
3)
4)

5)

respuesta S-RESINCRONIZACION;

peticién S-RESINCRONIZACION (véase la nota);

peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD (véase la nota);
peticién S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD (véase la nota); o

peticion S-U-ABORTO.

NOTA — Estas peticiones causan una colision de peticiones de resincronizacién y, por tanto, el usuario SS sélo

puede emitir la peticion si va a ganar la colision (véase la clausula 16).
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Las primitivas de servicio que todavia no se hayan entregado al usuario SS se tratan como sigue:

1) Si se ha seleccionado la unidad funcional separacion de datos y se ha emitido una peticion
S-RESINCRONIZACION:

i) Si se ha acusado recibo de todas las peticiones S-SINCRONIZACION MENOR con el
parametro separacion de datos fijado a cierto, o0 no se han emitido peticiones
S-SINCRONIZACION MENOR con el parametro separacion de datos fijado a cierto, se
descartan todas las primitivas de servicio no entregadas.

i) Si se habia emitido anteriormente una peticion S-SINCRONIZACION MENOR con el
parametro separacion de datos fijado a cierto y no se ha acusado recibo de la misma, se entregan
todas las primitivas de servicio que no habian sido entregadas. Después del punto en que se ha
acusado recibo de la peticion S-SINCRONIZACION MENOR mas recientemente emitida con
el parametro separacion de datos fijado a cierto, se descartan todas las primitivas de servicio que
no hayan sido entregadas.

i) Si se habia emitido anteriormente una peticion S-SINCRONIZACION MENOR con el
parametro separacion de datos fijado a cierto y se ha acusado recibo de la misma, se descartaran
la confirmacion correspondiente a una respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR vy las
indicaciones correspondientes a las peticiones subsiguientes emitidas por el usuario SS par. Esto
tiene una excepcioén: la indicacion correspondiente a una subsiguiente peticibn S-DATOS
ACELERADOS puede entregarse.

2) Sino se ha seleccionado la unidad funcional separacion de datos ni tampoco la unidad funcional
sincronizacion simétrica, después de emitirse una peticion S-RESINCRONIZACION, se descartaran
todas las primitivas de servicio no entregadas.

3) Si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica y se ha emitido una peticion
S-RESINCRONIZACION o una indicacion S-RESINCRONIZACION, se descartaran las primitivas
de servicio no entregadas para el (los) sentido(s) de flujo solicitado(s), asi como las confirmaciones
de punto de sincronizacion para el (los) sentido(s) de flujo solicitado(s).

El descarte de las primitivas de servicio no entregadas termina con la recepcion de una confirmacion
S-RESINCRONIZACION, una indicacién S-U-ABORTO o una indicacion S-P-ABORTO.

Se proporcionan medios para que el usuario SS solicitante fije, o deje que el aceptador fije, una nueva
asignacion de cada testigo disponible.

Se proporcionan medios para asignar un nuevo valor para el nUmero de serie de punto de sincronizacion.

Cuando hay un punto de sincronizacion mayor del cual no se ha acusado recibo en el momento de la
indicacion S-RESINCRONIZACION, este punto queda sin acuse de recibo. En todo caso, no deben
emitirse confirmaciones después que se ha completado la resincronizacién hasta que se hayan recibido
nuevas indicaciones de puntos de sincronizacion.

La colisién de peticiones de resincronizacion se resuelve, de modo que solo se confirma una de las
peticiones que estan en conflicto (véase la clausula 16).

El parametro tipo de resincronizacion se utiliza para indicar la opcion de resincronizacion:

h)

)

Abandono se utiliza para solicitar al proveedor SS la resincronizacién de la conexién de sesién a un
nuevo punto de sincronizacion mayor o igual que V(M). El nuevo nimero de serie de punto de
sincronizacion serd mayor que cualquier valor anterior utilizado en esta conexion de sesion.

Rearranque se utiliza para retornar a un punto acordado que es identificado por un nimero de serie de
punto de sincronizacion pasado del cual se ha acusado 0 no recibo. Este punto no puede ser anterior al
Ultimo punto de sincronizacién mayor confirmado. Los usuarios SS deben dar la seguridad necesaria de

informacion de estado asociada con el punto.

Fijacion se utiliza para sincronizar a cualquier numero de serie de punto de sincronizacién valido
especificado por los usuarios SS.

Si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica y el usuario SS solicitante ha pedido la
resincronizacion para ambos sentidos de flujo, el usuario SS especifica dos pardmetros tipo de resincronizacién (uno
para cada sentido de flujo). El parametro tipo primera resincronizacion corresponde al flujo en emision del usuario SS
solicitante; el parametro tipo segunda resincronizacion corresponde al sentido de flujo opuesto. Si s6lo se ha solicitado
un sentido de flujo, el usuario SS solicitante s6lo proporcionara el parametro tipo de resincronizacion asociado con ese
sentido de flujo.
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Sdélo se utiliza el parametro tipo primera sincronizacién cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién
simétrica. En este caso, este parametro es obligatorio.

13.10.2 Tiposde primitivasy sus par ametros

El Cuadro 19 especifica los tipos de primitivas y los pardmetros del servicio sesion, necesarios para el servicio
resincronizacion.

Cuadro 19 — Primitivas y pardmetros de resincronizacion

Primitiva S-RESINCRONIZACION
Parametro Peticién Indicacion Respuesia  Confirmagion
Tipo primera resincronizacion C C C £)(
Primer numero de serie de punto de sincronizacion C C C =) C(
Tipo segunda resincronizacion C C C =(
Segundo numero de serie de punto de sincronizacién C C C =) C(
Asignacion de testigos C €X C C@E)
Datos de usuario SS U £)( U C()
C La presencia del parametro es condicional
U La presencia del parametro es una opcién de usuario
= El valor del parametro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente

13.10.2.1  Tipo primera resincronizaciéon es un parametro que especifica una de las opciones de resincronizacion.
Las condiciones para su presencia se definen en 13.10.1.

Tipo segunda resincronizacion especifica una de las opciones de resincronizacion. Las condiciones para su presencia s
definen en 13.10.1.

Estos parametros toman uno de los siguientes valores:
a) abandono;
b) rearranque;
c) fijacion.
13.10.2.2 Primer nimero de serie de punto de sincronizacion depende de la opcién de resincronizacion y se define

en 11.4y 11.4.1.5 (cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica) y en 11.4.2.5 (cuando se
ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica).

Segundo numero de serie de punto de sincronizacion depende de la opcién de resincronizacion y se define en 11.4.2.5
Solo se utiliza cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica.

13.10.2.3 Asignacion de testigos es una lista de los testigos disponibles para la conexion de sesion con valores para
su asignacion después de la resincronizacion. Para cada testigo disponible, el valor en una peticién/indicacion es uno de:

a) lado solicitante;
b) lado aceptador;

c) el aceptador elige.

El valor para una respuesta/confirmacion es el mismo que en la peticién/indicacién, a menos de tratarse del valor c), en
cuyo caso el aceptador elige a) o b).

13.10.2.4 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacién de
usuario.
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13.10.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en el caso de una resincronizacion satisfactoria sin colisiones se define por el diagrama de
secuencia temporal de la Figura 14. Los casos de colision se definen en la clausula 16.

SSAP SSAP

Peticion i
S-RESINCRONIZACION

\ Proveedor SS

Indicacion i
S-RESINCRONIZACION

Respuesta

| ____— S-RESINCRONIZACION

Confirmacién .
S-RESINCRONIZACION

TISO6160-95/d15

Figura 14 — Cronograma de la resincronizacion

13.11 Servicio P-informe de excepcién

13.11.1 Funcion

El servicio P-informe de excepcion permite notificar a los usuarios SS situaciones imprevistas no cubiertas por otros
servicios. Si un servicio no puede completarse debido a errores de protocolo o funcionamiento errobneo del proveedor
SS, se utiliza el servicio P-informe de excepcién para indicar esto a ambos usuarios SS.

Si se utiliza con el servicio gestion de actividad, el servicio P-informe de excepcién se permite solamente mientras hay
una actividad en progreso o se espera por confirmacion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES.

Después de una indicacién S-P-INFORME DE EXCEPCION, y hasta que se haya eliminado la condicion de error:
a) el proveedor SS descartara las NSSDU, las TSSDU y las XSSDU;

b) no se daran a los usuarios SS indicaciones de punto de sincronizacion.

Al recibir una indicacion S-P-INFORME DE EXCEPCION, cualquiera de los dos usuarios SS inicia uno de los servicios
siguientes para eliminar el error:

c) resincronizacion;
d) aborto;
e) interrupcion de actividad o descarte de actividad;

f) ceder el testigo de datos (véanse las notas).

No esta permitido a los usuarios SS iniciar ningun otro servicio hasta que se haya eliminado el error.

NOTAS

1 No se recomienda eliminar la condicion de error pasando el testigo de datos cuando se han seleccionado las unidades
funcionales de resincronizacion y/o gestion de actividad.

2  Sila condicion de error se elimina pasando el testigo datos, pueden perderse los datos y nimeros de serie de puntos
de sincronizacién. Sin embargo, el proveedor SS mantendrda la pista de los nimeros de serie de puntos de sincronizagion que se h
descartado. Por tanto, el nimero de serie de punto de sincronizacién indicado por el usuario SS en una peticion/indinézida de p
sincronizacion efectuada después que se ha suprimido la condicién de error reflejard el hecho de que se han descaréado puntos d
sincronizacion durante la condicion de error.

3 Las XSSDU enviadas después de la peticion S-CESION TESTIGOS, se descartaran si alcanzan a la peticion.
4 Al mismo tiempo pueden transferirse otros testigos que no sean el testigo datos.
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13.11.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 20 se especifican los tipos de primitivas de SS y parametros necesarios para el servicio P-informe de
excepcion.

Motivo es un pardmetro que especifica el motivo del informe de excepcion. Su valor es uno de los siguientes:

a) error de protocolo;
b) error no especificado.

Cuadro 20 - Primitivas y parametros de P-informe de excepcion

Primitiva S-P-INFORME DE EXCEPCION
Parametro Indicacion
Motivo M

M La presencia del parametro es obligatoria.

13.11.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un P-informe de excepcidn satisfactorio se define por el cronograma de la Figura 15.

SSAP SSAP

Proveedor SS

Indicacién S-P-INFORME / /-\/ \ L
DE EXCEPCION Indicacién S-P-INFORME

DE EXCEPCION

TISO6170-95/d16

Figura 15— Cronograma del P-informe de excepcién

13.12  Servicio U-informe de excepcion

13.12.1 Funcién

El servicio U-informe de excepcién permite a un usuario SS informar una condicién de excepcion sujeta a las
restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8.

Si se utiliza con el servicio gestidn de actividad, el servicio U-informe de excepcién se permite solamente mientras hay
una actividad en progreso.

Después de una indicacién S-U-INFORME DE EXCEPCION, y hasta que se haya eliminado la condicion de error:
a) el proveedor SS descartara las NSSDU, TSSDU y XSSDU;
b) no se daran indicaciones de punto de sincronizacion al solicitante de S-U-INFORME DE EXCEPCION;
c) solo esta permitido al peticionario emitir la peticion S-U-ABORTO.

Al recibir una indicacion S-U-INFORME DE EXCEPCION, el aceptador inicia uno de los servicios siguientes para
eliminar el error:

d) resincronizacion;

e) aborto;

f) interrupcién de actividad o descarte de actividad;
g) dar el testigo datos (véanse las notas).
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El aceptador no puede iniciar ningln otro servicio hasta que se haya eliminado el error.
NOTAS

1 No se recomienda eliminar la condicién de error pasando el testigo de datos cuando se han seleccionado las unidades
funcionales de resincronizacion y/o gestion de actividad.

2  Sila condicién de error se suprime pasando el testigo datos, pueden perderse datos y nimeros de serie de puntos de
sincronizacion. Sin embargo, el proveedor SS mantendra la pista de los nimeros de serie de los puntos de sincronizhaidn que se
descartado. Por tanto, el nimero de serie de punto de sincronizacion indicado al usuario SS en una peticion/indicacidle de punto
sincronizacion efectuada después que se ha suprimido la condicién de error reflejard el hecho de que se han descaréado puntos d
sincronizacion durante la condicién de error.

3 Las XSSDU enviadas después de la peticion S-CESION TESTIGO, se descartaran si alcanzan a la peticion.
4 Pueden transferirse al mismo tiempo otros testigos distintos que el testigo datos.

13.12.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 21 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio U-informe de
excepcion.

Cuadro 21 - Primitivas y parametros de servicio U-informe de excepcion

Primitiva S-U-INFORME DE EXCEPCION

Parametro Peticién Indicacién
Motivo M M(=)
Datos de usuario SS U C(®)

M La presencia del parametro es obligatoria.

C La presencia del parametro es condicional.

U La presencia del parametro es una opcion de usuario.

= El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.12.2.1 Motivo es un parametro que especifica el motivo del informe de excepcién y es transparente al
proveedor SS. Su valor es uno de los siguientes:

a) la aptitud del usuario SS para recibir esta amenazada (es decir, los datos recibidos no pueden ser tratados
correctamente);

b) error de usuario SS local;

c) error de secuencia;

d) peticion del testigo datos;

e) error de procedimiento no recuperable;

f)  error no especificado.

13.12.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nuimero no limitado de octetos de informacién
de usuario.

13.12.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un U-informe de excepcion se define por el cronograma de la Figura 16.

13.13 Servicio comienzo de actividad

13.13.1 Funcién

El servicio comienzo de actividad permite a un usuario SS indicar que se introduce una nueva actividad. El valor del

préximo namero de serie de punto de sincronizacién que ha de utilizarse se fija a uno (véase 11.4.1.6 y 11.4.2.6). El
servicio solo puede iniciarse si no hay ninguna actividad en curso y esta sujeto a las restricciones de testigos
especificadas en el Cuadro 8.
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SSAP SSAP

Peticion S-U-INFORME

DE EXCEPCION \ Proveedor SS

Indicacion S-U-INFORME
DE EXCEPCION

TISO6180-95/d17

Figura 16 — Cronograma del U-informe de excepcion

13.13.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 22 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio comienzo de
actividad.

Cuadro 22 — Primitivas y parametros de comienzo de actividad

Primitiva S-COMIENZO DE ACTIVIDAD
Parametro Peticion Indicacion
Identificador de actividad M M)
Datos de usuario SS U CE)
M La presencia del parametro es obligatoria.
C La presencia del pardmetro es condicional.
U La presencia del parAmetro es una opcién de usuario.
= El valor del parametro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.13.2.1 El identificador de actividad es un parametro proporcionado por los usuarios SS para permitirles identificar
la nueva actividad y es transparente al proveedor SS. Este parametro tiene un maximo de 6 octetos.

13.13.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacion
de usuario.

13.13.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un comienzo de actividad satisfactorio se define por el cronograma de la Figura 17.

SSAP SSAP

Peticion S-COMIENZO
DE ACTIVIDAD \ Proveedor SS

\ Indicacion S-COMIENZO

DE ACTIVIDAD

TISO6190-95/d18

Figura 17 — Cronograma del comienzo de actividad
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13.14 Servicio reanudacion de actividad

13.14.1 Funcién

El servicio reanudacion de actividad permite a un usuario SS indicar que se ha reanudado una actividad interrumpida
anteriormente. El usuario SS proporciona un nuevo identificador de actividad junto con el identificador de la actividad
gue se reanuda y el valor del préximo nimero de serie de punto de sincronizacion que ha de utilizarse, menos uno. Si la
actividad reanudada se comenzé originalmente en otra conexién de sesion, el usuario SS proporcionara también el
identificador de conexién de sesion de dicha conexién de sesion.

El servicio so6lo puede iniciarse si no hay ninguna actividad en curso y esta sujeto a las restricciones de testigos
especificadas en el Cuadro 8.

Si se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, el usuario SS proporciona dos nimeros de serie de
punto de sincronizacion, uno para cada sentido de flujo en la actividad que se estéd reanudando. De lo contrario, s6lo se
proporciona un namero de serie de punto de sincronizacion (el primer nimero de serie de punto de sincronizacién).

13.14.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 23 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio reanudacion de
actividad.

Cuadro 23 — Primitivas y pardmetros de reanudacion de actividad

Primitiva | S-REANUDACION DE ACTIVIDAD
Pardmetro Peticion Indicacién
Identificador de actividad M M)
Identificador de actividad antigua M X
Primer nimero de serie de punto de sincronizacion M =) M(
Segundo numero de serie de punto de sincronizacién C =) C(
Identificador de conexién de sesidn antigua U =)C(
Datos de usuario SS U CE
M La presencia del parametro es obligatoria.
C La presencia del pardmetro es condicional.
U La presencia del parAmetro es una opcién de usuario.

= El valor del parametro es idéntico al valor del pardAmetro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.14.2.1 El identificador de actividad es un parametro proporcionado por los usuarios SS para dar un nuevo
identificador a la actividad reanudada y es transparente al proveedor SS. Este pardmetro tiene un maximo de 6 octetos.

13.14.2.2 El identificador de actividad antigua es el identificador original de la actividad que se reanuda y es
transparente al proveedor SS.

13.14.2.3 El primer nimero de serie de punto de sincronizacién lo proporciona el usuario SS y se define en 11.4.1.6
y 11.4.2.6.

El segundo numero de serie de punto de sincronizacién lo proporciona el usuario SS si se ha seleccionado la unidad
funcional sincronizacién simétrica y se define en 11.4.2.6.

13.14.2.4 El identificador de conexién de sesion antigua es el identificador de conexién de sesion de la conexion de
sesion en la cual se comenzé originalmente la actividad que se reanuda y es transparente al proveedor SS. Consiste en:

a) lareferencia de usuario SS llamante con un maximo de 64 octetos;
b) lareferencia de usuario SS llamado con un méaximo de 64 octetos;
c) lareferencia comdn con un maximo de 64 octetos;

d) lainformacion de referencia adicional con un maximo de 4 octetos.
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13.14.25 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un ndmero no limitado de octetos de informacion
de usuario.

13.14.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una reanudacion de actividad satisfactoria se define por el cronograma de la Figura 18.

SSAP SSAP

Peticién S-REANUDACION

DEACTIVIDAD  ———_ | Proveedor SS

\ Indicaciéon S-REANUDACION

DE ACTIVIDAD

TISO6200-95/d 19

Figura 18 — Cronograma de la reanudacion de actividad

13.15 Servicio interrupcion de actividad

13.15.1 Funcién

El servicio interrupcién de actividad permite a un usuario SS terminar andmalamente la actividad actual de modo que no
se cancele el trabajo realizado antes de la interrupcién, y pueda reanudarse posteriormente.

El servicio s6lo podra iniciarse si se cumplen las restricciones especificadas en el Cuadro 8 y si se da uno de estos dos
casos:

a) se encuentra en curso una actividad; o

b) en el caso en que se esta en espera de una confirmacion S-DATOS DE CAPACIDAD cuando no se ha
proporcionado al usuario SS la QOS de control ampliado.

Después de recibirse la confirmacion, todos los testigos disponibles se asignan al usuario SS que emitié la peticion.

Tras emitir una peticion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, el solicitante no puede iniciar ningiin servicio, excepto
la peticion S-U-ABORTO, hasta que se reciba la confirmacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD.

Tras recibir una indicacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, el aceptador no puede iniciar ningdn servicio,
excepto la peticion S-U-ABORTO, hasta que se emita la respuesta S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD.

La utilizacién de este servicio puede causar la pérdida de los datos no entregados todavia al usuario SS.

13.15.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 24 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio interrupcién de
actividad.

13.15.2.1 Motivo es un pardmetro que especifica el motivo de la interrupcién de la actividad y es transparente al
proveedor SS. Su valor es uno de los siguientes:

a) la capacidad de recepcién del usuario SS estd amenazada (es decir, los datos recibidos no pueden sel
tratados correctamente);

b) error de usuario SS local,

c) error de secuencia;

d) peticion del testigo datos;

e) error de procedimiento irrecuperable;

f)  error no especificado.
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Cuadro 24 — Primitivas y parametros de interrupcion de actividad

Primitiva S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Pardmetro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmacion
Motivo U CE
Datos de usuario SS U £)( U C(E)
C La presencia del parametro es condicional.
U La presencia del parametro es una opcién de usuario.
blanco El parametro esta ausente.
= El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.15.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un ndmero no limitado de octetos de informacién
de usuario.

13.15.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una interrupcion de actividad satisfactoria se define por el cronograma de la Figura 19.

SSAP SSAP

Peticion S-INTERRUPCION
DE ACTIVIDAD \ Proveedor SS

Indicacién S-INTERRUPCION
DE ACTIVIDAD

Respuesta S-INTERRUPCION
DE ACTIVIDAD

Confirmacién S-INTERRUPCION
DE ACTIVIDAD

TISO6210-95/d20

Figura 19 — Cronograma de la interrupcién de actividad

13.16 Servicio descarte de actividad

13.16.1 Funcién

El servicio descarte de actividad permite a un usuario SS terminar anémalamente la actividad actual. Hay un significado
implicito para el usuario SS de que el contenido anterior de esta actividad se cancela, pero esto no es controlado por e

proveedor SS.

El servicio solo puede iniciarse si hay una actividad en curso y esta sujeto a las restricciones de testigos especificadas er
el Cuadro 8. Tras recibir la confirmacidn, todos los testigos disponibles se asignan al usuario SS que emitio la peticion.

Tras emitir una peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD, el peticionario no puede iniciar ningln servicio, excepto la
peticion S-U-ABORTO, hasta que se reciba la confirmacién S-DESCARTE DE ACTIVIDAD.

Tras recibir una indicacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD, el aceptador no puede iniciar ningun servicio, excepto la
peticion S-U-ABORTO, hasta que se emita la respuesta S-DESCARTE DE ACTIVIDAD.

La utilizacién de este servicio puede causar la pérdida de los datos no entregados todavia al usuario SS.
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13.16.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 25 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio descarte de

actividad.
Cuadro 25 — Primitivas y parametros de descarte de actividad
Primitiva S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Parametro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmacion
Motivo U C(E)
Datos de usuario SS U £)( ] C(E)
C La presencia del parametro es condicional.
U La presencia del pardmetro es una opcién de usuario.
blanco El pardmetro esta ausente.
= El valor del pardmetro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.16.2.1 Motivo es un parametro que especifica el motivo del descarte de la actividad y es transparente al proveedor
SS. Su valor es uno de los siguientes:

a) la capacidad de recepcién del usuario SS estd amenazada (es decir, los datos recibidos no pueden sel

tratados correctamente);
b) error de usuario SS local,
c) error de secuencia;
d) peticion del testigo datos;
e) error de procedimiento irrecuperable;

f)  error no especificado.

13.16.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacion
de usuario.

13.16.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un descarte de actividad satisfactorio se define por el cronograma de la Figura 20.
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SSAP SSAP

Peticibn S-DESCARTE

DE ACTIVIDAD Proveedor SS

\ Indicacion S-DESCARTE

DE ACTIVIDAD

Respuesta S-DESCARTE

_____— DEACTIVIDAD

Confirmacion S-D ESCABTE/
DE ACTIVIDAD

TISO6220-95/d21

Figura 20 — Cronograma del descarte de actividad
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13.17 Serviciofin deactividad

13.17.1 Funcién

El servicio fin de actividad permite a un usuario SS indicar e fin de una actividad, y tiene e efecto de establecer un
punto de sincronizacion mayor. Este servicio s6lo puede solicitarse si hay una actividad en curso y esta sujeto a las
restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8.

Tras emitir la peticion S-FIN DE ACTIVIDAD, ademas de cualesquiera restricciones existentes, el peticionario no
puede iniciar ningln servicio, excepto la peticion S-U-ABORTO, la peticién S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, la
peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD o la peticion S-CESION TESTIGO, hasta que se reciba la confirmacion
S-FIN DE ACTIVIDAD.

Tras recibir la indicacion S-FIN DE ACTIVIDAD, ademas de cualesquiera restricciones existentes, el aceptador no
puede iniciar la peticion S-SINCRONIZACION MAYOR, la peticion S-SINCRONIZACION MENOR, la peticién
INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, la peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD, la peticion S-FIN DE ACTIVIDAD

o la peticién S-LIBERACION hasta que se emita la respuesta S-FIN DE ACTIVIDAD.

Si se ha seleccionado la unidad funcional de gestidon de actividad, el usuario SS no esta autorizado a iniciar ninguin
servicio, excepto comienzo de actividad, reanudacion de actividad, gestion de testigos, datos sobre capacidades, dato
acelerados, datos tipificados, datos normales, liberacion o aborto, hasta que se comience o reanude una actividad.

13.17.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 26 se especifican los tipos de primitivas y parametros de necesarios para el servicio de fin de actividad.

Cuadro 26 — Primitivas y pardmetros de fin de actividad

Primitiva S-FIN DE ACTIVIDAD
Parametro Peticion Indicacion Respuesia  Confirmacion
Primer nimero serie de punto de sincronizacion M =S)M(
Segundo nimero de serie de punto de sincronizacion Cc =) C(
Datos de usuario SS U £)( ] C()
M La presencia del pardmetro es obligatoria.
C La presencia del parametro es condicional.
U La presencia del pardmetro es una opcién de usuario.
blanco El pardmetro esta ausente.
= El valor del pardmetro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente.

13.17.2.1 El primer nimero de serie de punto de sincronizacion se define en 11.4.1.6 y 11.4.2.6.

El segundo nimero de serie de punto de sincronizacion esta presente cuando se ha seleccionado la unidad funciong
sincronizacion simétrica, para identificar el nimero de serie en el sentido de flujo en que se transmite la confirmacion.
Se define en 11.4.2.6.

13.17.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un namero no limitado de octetos de informacion de
usuario.

13.17.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una terminacion normal satisfactoria de una actividad se define por el cronograma de la
Figura 21.
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SSAP SSAP

Peticion S-FIN

DE ACTIVIDAD \ Proveedor SS

Indicacion S-FIN
DE ACTIVIDAD

Respuesta S-FIN

/ DE ACTIVIDAD

Confirmacion
S-FIN DE ACTIVIDAD

TISO6230-95/d22

Figura 21 — Cronograma del fin de actividad

14 Fase liberacién de la conexién de sesidn

141 Servicio liberacion ordenada

14.1.1  Funcién

El servicio liberacién ordenada se proporciona siempre y permite a cualquiera de los dos usuarios SS liberar la conexion
de sesidn de una manera ordenada. Esto se hace cooperativamente entre los dos usuarios SS sin pérdida de datos desp
gue ambos usuarios SS han entregado y aceptado todos los datos en transito.

La utilizacién de ese servicio estd sujeta a las restricciones de testigos especificadas en el Cuadro 8. Si el testigo
liberacion esta disponible, el aceptador puede rechazar la liberacién y continuar la conexion de sesidn sin pérdida de
datos. Si el testigo liberacién no esta disponible, el aceptador no puede rechazar la liberacion.

14.1.2 Tipos de primitivas y sus parametros

En el Cuadro 27 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio liberacion
ordenada.

Cuadro 27 — Primitivas y paradmetros de liberacién ordenada

Primitiva S-LIBERACION
Parametro Peticién Indicacion Respuesia  Confirmaion
Resultado M M(=)
Datos de usuario SS U £€)( U C(
M La presencia del parametro es obligatoria.
C La presencia del parametro es condicional.
U La presencia del parametro es una opcién de usuario.
blanco El parametro esta ausente.
= El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente.

14.1.2.1 Resultado es un parametro que indica si se ha concedido o no la liberacion de sesion. Su valor puede ser uno
de los siguientes:

a) afirmativo;

b) negativo.
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El dltimo valor puede darse solamente si el testigo liberacion esta disponible.

14.1.2.2 Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacion
de usuario.

14.1.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una liberacion de sesion ordenada satisfactoria se define por el cronograma de la
Figura 22.

Puede producirse una colision de peticiones S-LIBERACION cuando no hay testigos disponibles. Como consecuencia
de esto se envian indicaciones S-LIBERACION a ambos usuarios SS. En este caso, el usuario SS llamante debe envia
la respuesta S-LIBERACION después de recibir la indicacion S-LIBERACION del usuario SS llamado. El usuario SS
llamado no debe enviar esta respuesta S-LIBERACION antes de recibir la confirmacion S-LIBERACION del usuario SS
llamante.

SSAP SSAP
Peticion .
S-LIBERACION
\ Proveedor SS

- Indicacion

S-LIBERACION

Respuesta

_____— S-LIBERACION

Confirmacion /

S-LIBERACION

TISO6240-95/d23

Figura 22 — Cronograma de la liberacion de sesion ordenada

14.2 Servicio U-aborto

14.2.1 Funcién

El servicio U-aborto proporciona el medio por el cual cualquiera de los dos usuarios SS puede liberar instantaneamente
la conexién de sesion y tener informado al otro usuario de esta liberacion. La utilizacién de este servicio causara la
pérdida de los datos no entregados.

14.2.2  Tipos de primitivas y sus parametros
En el Cuadro 28 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio U-aborto.

Datos de usuario SS es un parametro que contiene un nimero no limitado de octetos de informacién de usuario.

Cuadro 28 — Primitivas y parametros de U-aborto

Primitiva SU-ABORTO
Parametro Peticion Indicacién
Datos de usuario SS U C()
C La presencia del parametro es condicional.
U La presencia del parametro es una opcion de usuario.

= El valor del parametro es idéntico al valor del parametro correspondiente de la primitiva SS precedente.
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14.2.3  Secuenciade primitivas

La secuencia de primitivas en U-aborto satisfactorio se define por el cronograma de la Figura 23.

SSAP SSAP

Peticion

S-U-ABORTO ™| Proveedor SS

\ Indicacion

S-U-ABORTO

TISO6250-95/d24

Figura 23 — Cronograma de U-aborto

14.3 Servicio P-aborto

14.3.1 Funcién

El servicio P-aborto proporciona los medios por los cuales el proveedor SS puede indicar la liberacién de la conexién de
sesién por motivos internos al proveedor SS. La utilizacién de este servicio causara la pérdida de datos no entregados. S
pasa un codigo de motivo, de tamafio limitado, del proveedor SS al usuario SS.

14.3.2 Tipo de primitivas y sus parametros
En el Cuadro 29 se especifican los tipos de primitivas y parametros de SS necesarios para el servicio P-aborto.
Motivo es un pardmetro que indica el motivo del aborto. Su valor es uno de los siguientes:

a) desconexion de transporte;

b) error de protocolo;

¢) no definido;

d) restriccién de implementacion enunciada en el PICS.

Cuadro 29 — Primitivas y parametros de P-aborto

Primitiva S-P-ABORTO
Parametro Indicacion
Motivo M

M La presencia del parametro es obligatoria.

14.3.3  Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en un P-aborto satisfactorio se define por € cronograma de la Figura 24.

15 Secuencias de primitivas

15.1 Cuadros de estados

El Anexo A contiene los cuadros de estados que definen las restricciones impuestas a las secuencias en las cuales pueden

producirse primitivas del servicio de sesion. Las restricciones determinan el orden en el cual se producen los SS, pero no
especifican plenamente cuando pueden ocurrir. Otras restricciones afectaran a la capacidad de un usuario SS o de
proveedor SS para emitir una primitiva en cualquier momento determinado.
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SSAP SSAP

Proveedor SS

Peticion / /-\/ \ Indicacion

S-P-ABORTO S-P-ABORTO

TISO6260-95/d25

Figura 24 — Cronograma de P-aborto

15.2  Secuencias de primitivas en un punto extremo de la conexion de sesion

Las posibles secuencias de primitivas en un punto extremo de la conexion de sesidn pueden derivarse directamente de
los cuadros de estados del Anexo A.

16 Colision

16.1 Colision vista por el usuario SS

El proveedor SS resuelve las colisiones entre aguellas peticiones que pueden destruir datos de usuario SS. Si se produce
una colisién, uno de los usuarios SS recibira una indicacion imprevista mientras espera una de las siguientes:

a) confirmacion S-RESINCRONIZACION;

b) confirmacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD;

c) confirmacién S-DESCARTE DE ACTIVIDAD;

d) eliminacion del estado de error después de emitir una peticion S-U-INFORME DE EXCEPCION.

En el Cuadro 30 se definen las indicaciones que pueden recibirse y que sefialan que el usuario SS ha perdido une
colisidn resuelta por el proveedor SS.

16.2 Resolucion de colision por el proveedor SS

16.2.1 Resolucion de colisién cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica

Cuando no se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, el proveedor SS aplica las siguientes reglas
para resolver las colisiones de las peticiones de usuario SS.

En el caso de colision entre dos de los tipos de peticiones siguientes, la que figura antes en la lista tiene precedencia:
a) peticién S-U-ABORTO;
b) peticibn S-DESCARTE DE ACTIVIDAD;
c) peticion SINTERRUPCION DE ACTIVIDAD;
d) peticion S-RESINCRONIZACION (abandono);
e) peticion S-RESINCRONIZACION (fijacion);
f)  peticion S-RESINCRONIZACION (rearranque);

g) peticiéon S-U-INFORME DE EXCEPCION.
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Cuadro 30 — Indicaciones resultantes de la resolucién de una colisién

Usuario SSrecibe
ER RR RS RA Al AD AB
El usuario SS esta en espera de

Eliminacion del estado de error tras peticion S-U-INFORME
DE EXCEPCION X X

Confirmacion S-RESINCRONIZACION (rearranque) X X

Confirmacion S-RESINCRONIZACION (fijacion) X

X [ x| X | X
X [ x| X | X
X [ x| X | X
X [ x| X | X

Confirmacion S-RESINCRONIZACION (abandono)

Confirmacién S-INTERRUPCION ACTIVIDAD X

Confirmacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD X

X Puede recibirse indicacion

blanco No se recibira indicacion

AB Indicacion S-P-ABORTO o indicacion S-U-ABORTO

AD Indicacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD

Al Indicacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD

ER Indicacién S-U INFORME DE EXCEPCION o indicaciéon S-P INFORME DE EXCEPCION
RA Indicaciéon S-RESINCRONIZACION (abandono)

RR Indicacion S-RESINCRONIZACION (rearranque)

RS Indicacion S-RESINCRONIZACION (fijacion)

Las posibles colisiones de la misma peticidn se tratan como sigue:

h) si dos peticiones S-RESINCRONIZACION (abandono) colisionan, la peticién del usuario SS llamante
tiene precedencia;

i) si dos peticiones S-RESINCRONIZACION (rearranque) colisionan, la peticion con el nimero de serie
mas bajo tiene precedencia. Si los nUmeros de serie son iguales, tiene precedencia la peticiéon del usuario
SS llamante;

))  sidos peticiones S-RESINCRONIZACION (fijacion) colisionan, tiene precedencia la peticion del usuario
SS llamante.

16.2.2 Resolucion de colisién cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizaciéon simétrica

Cuando se ha seleccionado la sincronizacion simétrica y en un mismo instante aparecen (dicese «chocan», 0 «entran e
colisién») dos peticiones S-RESINCRONIZACION, cada sentido de flujo se considera separadamente, y para cada

sentido de flujo se obtiene como resultado la peticion de mas alta prioridad. A continuacién se indican las opciones de

peticiones, teniendo la mas alta prioridad la primera que aparece en la lista:

a) peticion S-RESINCRONIZACION (abandono);
b) peticion S-RESINCRONIZACION (fijacion);
c) peticion S-RESINCRONIZACION (rearranque).
Las posibles colisiones de dos peticiones idénticas en un mismo sentido de flujo se tratan como sigue:

d) si se produce una colision de dos peticiones S-RESINCRONIZACION (abandono) se obtiene como
resultado el abandono de la resincronizacion en ese sentido de flujo; el proveedor de sesién determinara el
nuevo nimero de serie;

e) si se produce una colision entre dos peticiones S-RESINCRONIZACION (rearranque), se obtiene como
resultado el mas bajo de los nimeros ofrecidos por los dos usuarios SS para ese sentido de flujo;

f) si se produce una colision de dos peticiones S-RESINCRONIZACION (fijacion), se obtiene como
resultado el nimero de serie propuesto en la peticidn del usuario SS llamante para ese sentido de flujo.
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Si ninguno de los usuarios SS solicitd la resincronizacién para un determinado sentido de flujo, ese sentido de flujo no
es afectado.

Si solo un usuario SS solicit6 la resincronizacion para un determinado sentido de flujo, se obtiene como resultado la
opcién y el nUmero de serie proporcionado por ese usuario SS para ese sentido de flujo.

Si todos los resultados para el (los) sentido(s) de flujo afectado(s) fueron proporcionados por un solo usuario SS, y soélo
uno, la peticiéon de este usuario «gana la colision» y se descarta la otra peticion. De lo contrario, los parametros de la
peticion del usuario SS llamante se fijan a valores iguales a los resultados de la colision para cada sentido de flujo
afectado, sin tener en cuenta cual de los usuarios proporcioné el resultado. Estos resultados se utilizan en la indicacion
respuesta y confirmacidn de resincronizacion.

Si una peticion S-RESINCRONIZACION para el flujo en emision del solicitante choca solamente con una indicacion
S-SINCRONIZACION MAYOR, se produce una colision en la capa de sesion. La indicacion S-SINCRONIZACION
MAYOR entrante se enviara al usuario SS receptor, pero no se permitird al usuario SS emitir una respuesta
S-SINCRONIZACION MAYOR en este caso.

SECCION 3 — DEFINICION DE LAS PRIMITIVAS DEL SERVICIO SESION
EN MODO SIN CONEXION

17 S-DATOS-UNIDAD

171 Funcion

Pueden utilizarse primitivas del servicio de transmisién de sesién en modo sin conexién para transmitir una SSDU
independiente, de contenido autonomo, desde un SSAP a otro SSAP en un solo acceso al servicio de sesién. La SSDU €
independiente en el sentido de que no guarda relacién con ninguna otra SSDU transmitida mediante la invocacion del
servicio en modo sin conexidn o del servicio en modo conexion. Por «de contenido autbnomo» ha de entenderse que
toda la informacion requerida para entregar la SSDU se presenta al proveedor SS, junto con los datos de usuario que
habran de transmitirse, en un solo acceso al servicio; por tanto, no se necesita un establecimiento inicial ni una ulterior
liberacion de una conexién de sesion, siempre que existan los usuarios SS y sean conocidos por el proveedor SS.

El proveedor SS no considera que una SSDU transferida mediante la transmisidon de sesién en modo sin conexién est¢
relacionada en manera alguna con cualquier otra SSDU. En particular, aunque el servicio de sesién mantiene la
integridad de las SSDU individuales, no garantiza al usuario SS receptor que dichas SSDU seran necesariamente
entregadas en el orden en que fueron presentadas por el usuario SS emisor, ni que seran entregadas en lo absoluto.

No se proporcionan medios para la deteccion de errores de transmisién por el usuario SS emisor o receptor.

Tampoco se proporcionan medios para que el usuario SS receptor pueda controlar la velocidad a la que el usuario SS
emisor puede enviar las SSDU (control de flujo de par a par). El proveedor SS no mantendra ninguna informacién de

estado relativa a cualquier aspecto del flujo de informacion entre cualesquiera combinaciones especificas de SSAP. El
control de flujo ejercido por el proveedor SS sobre el usuario SS emisor s6lo puede describirse en términos de una
interfaz especifica.

Toda negociacion entre usuarios SS esta fuera del &mbito del servicio de sesién en modo sin conexion.

17.2  Tipos de primitivas y parametros

El Cuadro 31 especifica los tipos de primitivas y pardmetros del servicio de sesién necesarios para el servicio de
transmision de sesion en modo sin conexion.
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Cuadro 31 — S-Unidad de datos de primitivas y parametros

Primitiva S-DATOS-UNIDAD
Parametro Peticion Indicacion
Direccion de sesion llamante M M
Direccion de sesion llamada M M
Calidad de servicio M
Datos de usuario SS M M(=)
M La presencia del pardmetro es obligatoria.
= El valor del pardmetro es idéntico al valor del pardmetro correspondiente de la primitiva SS precedente.

17.2.1 Ladireccion de sesion llamante y la direccidn de sesion llamada son direcciones de punto de acceso al servicio
de sesion. Los servicios de sesién en modo conexiéon y en modo sin conexién utilizan, ambos, el mismo esquema de
direccionamiento de punto de acceso al servicio de sesion, que se describe en 12.1.2.

17.2.2 El parametro calidad de servicio esta constituido por una lista de subparametros. La definicion de los
subparametros relacionados con la calidad del servicio de sesion en modo sin conexidn se encuentra en la clausula 10.

17.2.3 Los datos de usuario SS permiten la transmision de datos de usuario SS entre usuarios SS, sin modificacién
por el proveedor SS. El usuario SS puede transmitir cualquier nimero entero de octetos hasta un limite basado en la
restriccion de implementacion establecida en el enunciado PICS.

17.3 Secuencia de primitivas

La secuencia de primitivas en una transmision exitosa de sesion en modo sin conexion exitosa se define por el
cronograma de la Figura 25.

SSAP SSAP

Peticion
S-DATOS-UNIDAD

—_— Proveedor SS

\ Indicacion

S-DATOS-UNIDAD

TISO6270-95/d26

Figura 25 — Cronograma de la transmisiéon de sesion en modo sin conexion
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Anexo A

Tablasde estados
(Este anexo es parte integrante de esta Recomendacién | Norma Internacional)

Al Generalidades

Este anexo describe el servicio de sesién en forma de tablas de estados. Estas muestran el estado de un usuario SS, |
sucesos que se producen en la frontera de SS, las acciones realizadas por el usuario SS y el estado resultante.

Estas tablas de estados no constituyen una definiciéon formal del SS; se incluyen para proporcionar una definicion mas
precisa de las relaciones entre las primitivas del SS definidas en las clausulas 12, 13y 14.

El Cuadro A.1 especifica el nombre abreviado (en inglés) y el nombre (en espafiol) de cada suceso entrante generado po
el proveedor SS.

El Cuadro A.2 especifica el nombre abreviado (en inglés) y el nombre de cada estado (en espafiol).

El Cuadro A.3 especifica el nombre abreviado (en inglés) y el nombre (en espafiol) de cada suceso saliente generado po
el usuario SS.

El Cuadro A.4 resume las operaciones sobre las variables V(A), V(M), V(R) y Vsc cuando no se ha seleccionado la
unidad funcional sincronizacion simétrica.

El Cuadro A.5 resume las operaciones sobre las variables V(A), V(M), V(R) y Vsc cuando se ha seleccionado la unidad
funcional sincronizaciéon simétrica.

El Cuadro A.6 especifica las acciones especificas.
El Cuadro A.7 especifica los predicados.

Los Cuadros A.8 a A.15 especifican las tablas de estados cuando no se ha seleccionado la unidad funcional
sincronizacion simétrica.

Los Cuadros A.16 a A.23 especifican las tablas de estados cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacior
simétrica.
A.2 Notacion para las tablas de estados

A.21  Los sucesos entrantes, los estados y los sucesos salientes se representan mediante sus nombres abreviados
(eninglés).

A.2.2  Las acciones especificas se representan mediante la notacién [n], donde n es el nimero de la accién especifice
en el Cuadro A.6.

A.23 Los predicados se representan por la notacion pn, donde n es el numero del predicado en el Cuadro A.7.

A.2.4  Los operadores booleanos se representan por la siguiente notacion:

& Y (AND)
- NO (NOT)
OR O (OR)

A3 Convenios paralasinscripciones en las tablas de estados
A.3.1 Lainterseccién de cada estado y suceso entrante o saliente que no es valida se deja en blanco.

A.3.2 Lainterseccion de cada estado y suceso entrante o saliente que es valida contiene inscripciones que son:
a) o bien una lista de acciones que:
1) puede contener acciones especificas;

2) contiene siempre el estado resultante;
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b) o0 una o mas listas de acciones condicionales, cada una de las cuales consiste en:
1) una expresion de predicado que comprende predicados y operadores booleanos;

2) unalista de acciones [como en A.3.2 a)].
NOTA — Las listas de acciones y las listas de acciones condicionales utilizan la notacién indicada en A.2.

A4 Accionesque haderealizar el usuario SS

Las tablas de estados definen la accién que ha de realizar el usuario SS.

A4l Intersecciones no validas

Si la interseccion del estado y un suceso entrante o saliente no es valida, cualquier accion realizada por el usuario SS e
un asunto local.

A.42 Intersecciones validas
Si la interseccion del estado y el suceso entrante es valida, se realizara una de las acciones siguientes.

A.42.1 Si la interseccidn contiene una lista de acciones, el usuario SS realizara las acciones especificas en el orden
indicado en la tabla de estados.

A.4.2.2 Silainterseccién contiene una o mas listas de acciones condicionales, para cada expresion de predicado que &
cierta, el usuario SS realizara las acciones especificas en el orden indicado en la lista de acciones asociada con e
expresién de predicado. Si ninguna de las expresiones de predicado es cierta, el usuario SS realizara una de las accione
definidas en A.4.1.

A5 Definiciones de conjuntosy variables

En esta Recomendacion | Norma Internacional se especifican los siguientes conjuntos y variables.

AS5.1 Unidades funcionales

El conjunto de todas las unidades funcionales especificadas en esta Recomendacion | Norma Internacional se define
como:

fu-dom = {FD, HD, EXCEP, TD, NR, SY, SS, DS, MA, RESYN, EX, ACT, CD}
donde

FD Unidad funcional diplex

HD Unidad funcional semiduplex

EXCEP Unidad funcional excepciones

TD Unidad funcional datos tipificados

NR Unidad funcional liberacién negociada
SY Unidad funcional sincronizacion menor
SS Unidad funcional sincronizacion simétrica
DS Unidad funcional reparacion de datos

MA Unidad funcional sincronizacion mayor

RESYN Unidad funcional resincronizacién

EX Unidad funcional datos acelerados
ACT Unidad funcional gestién de actividad
CD Unidad funcional intercambio de datos sobre capacidades

La funcién booleana FU se define en fu-dom como sigue:

para f en fu-dom

FU(f) = cierto: si, y solamente si, se ha seleccionado la unidad funcional f durante la fase de establecimiento
de la conexion de sesion.

El valor se fija cuando se emite la respuesta S-CONEXION o se recibe la confirmacion S-CONEXION.
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Ab52  Testigos

El conjunto de todos los testigos especificados en esta Recomendacién | Norma Internacional se define como:

tk-dom = {mi, ma, tr, dk}

donde
mi
ma
tr
dk

es el testigo sincronizacién menor
es el testigo/mayor actividad
es el testigo liberacion

es el testigo datos

Las siguientes funciones booleanas se definen en tk-dom:

a)

b)

c)

d)

e)

f)

AV(t), para t en tk-dom, es una funcién que define la disponibilidad del testigo correspondiente y tiene
los valores siguientes:

AV(mi) = FU(SY)
AV(dk) = FU(HD)
AV(tr) = FU(NR)
AV(ma) = FUMA) o FU(ACT)

OWNED(t), para t en tk-dom, es una funcién que define la asignacién del testigo correspondiente y se
define como:

— OWNED(t) = cierto: si se asigna el testigo al usuario SS

— OWNED(t) = falso: si no se asigna el testigo al usuario SS

OWNED(t) no se define si AV(tF falso. OWNED(t) se fija cuando:

1) se emite la respuesta S-CONEXION o se recibe la confirmacién S-CONEXION; o

2) se emite la respuesta S-RESINCRONIZACION o se recibe la confirmacion
S-RESINCRONIZACION; o

3) se emite la peticion S-CESION TESTIGO o se recibe la indicacion S-CESION TESTIGO; o
4) se emite la peticion S-CESION CONTROL o se recibe la indicacion S-CESION CONTROL;

5) se emite la respuesta S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD o se recibe la confirmacion
S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD;

6) se emite la respuesta S-DESCARTE DE ACTIVIDAD o se recibe la confirmacion S-DESCARTE
DE ACTIVIDAD.

I(t), para t en tk-dom, es una funcion que, cuando es cierta, indica que el usuario SS tiene derechos de
iniciacion para el comportamiento controlado por el testigo. Esto se aplica incluso si el testigo
correspondiente no esta disponible:

I(t) = -AV(t) OR OWNED(t)

A(t), para t en tk-dom, es una funcién que, cuando es cierta, indica que el usuario SS tiene derechos de
aceptacion para el comportamiento controlado por el testigo. Esto se aplica incluso si el testigo
correspondiente no esta disponible:

A(t) = -AV(t) OR OWNED(t)

lI(t), para t en tk-dom, es una funcién que, cuando es cierta, indica que el usuario SS tiene derechos de
iniciacion como en I(t), pero esto aqui se aplica al caso en que el comportamiento s6lo puede ser iniciado
si el testigo correspondiente est& disponible y apropiado:

li(t) = AV(t) AND OWNED(t)

AA(t), para t en tk-dom, es una funcién que, cuando es cierta, indica que el usuario SS tiene derechos de
aceptacion como en A(t), pero solamente si el testigo correspondiente esta disponible, pero no apropiado:

AA(t) = AV(t) AND ~OWNED(t)
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A.53  Conjuntodetestigos
Se definen |os siguientes subconjuntos de tk-dom:
RT = {testigos solicitados en el suceso de entrada}
GT = {testigos cedidos en el suceso de entrada}
A losfines de las siguientes definiciones de funciones, se definen otros dos conjuntos:
F {AV, OWNED, I, A, 11, AA} (el conjunto delas funciones definidas en A.5.2)
S

el conjunto de subconjuntos de tk-dom
Se definen las siguientes funcionesen Fy S
a) ALL(f,s),paafenFysenS:
ALL(f, s) = cierto: todos los f(t) para t en s son ciertos o s esté vacio.
Por ejemplo:

ALL(A, tk-dom) = cierto: ninguno de los testigos disponibles esta apropiado (por ejemplo, al recibir
una indicacién S-LIBERACION).

b) ANY(f, s),parafenFysensS:
ANY (f, s) = cierto: cualquier f(t) = cierto para t en s cuando s no esta vacio.
Por ejemplo:

ANY(Il, tk-dom) = cierto: al menos uno de los testigos disponibles esta apropiado.
A54 Variables

A541 Vact

Vact es una variable booleana que tiene los siguientes valores cuando se ha seleccionado la unidad funcional gestion d
actividad [FU(ACT)= cierto]:

Vact = cierto: hay una actividad en curso;

Vact=falso: no hay ninguna actividad en curso.
Vact no tiene valor definido si FU(ACH falso.

Vact se fija como sigue:

a) Vact se fija a falso durante la fase de establecimiento de la conexién, si se ha seleccionado la unidad
funcional de gestion de actividad [FU(ACF ierto]. De lo contrario, Vact no se fija.

b) Vact se fija a cierto cuando se emite la peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD, o la peticion
S-REANUDACION DE ACTIVIDAD, o se recibe la indicacion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD o la
indicacion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD [solamente posible cuando FU(AGTierto].

c) Vact se fija a falso cuando se emite la respuesta de S-DESCARTE DE ACTIVIDAD, o la respuesta
S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD, o se recibe la confirmacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD o la
confirmacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD.

d) Vact se fija a falso cuando se emite la respuesta S-FIN DE ACTIVIDAD o se recibe la confirmacién
S-FIN DE ACTIVIDAD.

A542 VrspyVrspnb

Si no se ha seleccionado la unidad funcional de sincronizacién simétrica, estas variables se utilizan para resolver
colisiones de resincronizacion.

Vrsp indica la clase de resincronizacion que esté actualmente en curso:
Vrsp=no: ninguna resincronizacion en curso;
Vrsp=a: abandono de resincronizacion;
Vrsp=r.  rearranque de resincronizacion;

Vrsp=s: fijacién de resincronizacion.
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Vrspnb indica el nimero de serie en el caso de rearranque de resincronizacion.

Vrsp y, si es necesario, Vrspnb, se fijan cuando se emite una peticion S-RESINCRONIZACION o se recibe una
indicacion S-RESINCRONIZACION. Vrsp se fija a no cuando el usuario SS va a STA713=ESAADO).

A543 Vcall

Vcoll es una variable booleana que tiene los valores siguientes:
Veoll = cierto:  se ha detectado una colision de peticiones S-LIBERACION.

Vcoll =falso:  no ha habido una colisién de peticiones S-LIBERACION.

Esta variable se fija a falso durante la fase de establecimiento de la conexién de sesion.

A5.4.4 V(A)

Si no se ha seleccionado la unidad funcional de sincronizacion simétrica, V(A) es utilizada por el usuario SS y es el
namero de serie mas bajo al cual se prevé confirmacion de punto de sincronizacién. No se prevé confirmacion
cuando V(A)=V(M).

A545 V(M)

Si no se ha seleccionado la unidad funcional de sincronizacion simétrica, V(M) es utilizada por el usuario SS y es el
siguiente numero de serie que ha de utilizarse.

A546 V(R)

Si no se ha seleccionado la unidad funcional de sincronizacion simétrica, V(R) es utilizada por el usuario SS y es el
namero de serie mas bajo al cual se permite el rearranque de resincronizacion.

A547 Vst

Vsc es una variable booleana que tiene los siguientes valores:

Vsc=cierto: el usuario SS tiene derecho a emitir respuestas de punto de sincronizacion menor cuando V(A)
es menor que V(M);

Vsc=falso: el usuario SS no tiene derecho a emitir respuestas de punto de sincronizacién menor.

Vsc se fija a falso durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion y cuando se emite una peticion
S-SINCRONIZACION MENOR. Vsc se fija a cierto cuando se recibe una indicacion S-SINCRONIZACION MENOR.

Vsc no se utiliza si se ha seleccionado la unidad funcional de sincronizacién simétrica.
NOTA — En el Cuadro A.4 se resumen las operaciones en V(A), V(M), V(R) y Vsc.

A5.4.8 Vdnr

Vdnr es una variable booleana que tiene los siguientes val ores:

Vdnr = cierto: se ha recibido una confirmacion S-LIBERACION en STA09 (tras una colisién de peticiones
S-LIBERACION).

Vdnr =falso: no se ha recibido confirmacién S-LIBERACION.

Esta variable se fija a falso durante la fase de establecimiento de la conexién de sesion.

A549 Vrsps, Vrspr, Vrspnbs,y Vrspnbr

Cuando se utiliza un solo esquema de numeracion serie, Vrspnb indica el nimero de serie en el caso de rearranque de |
sincronizacion.

Cuando se utiliza la sincronizacién simétrica, Vrspnbr indica el numero de serie para el flujo en recepcion del
usuario SS, y Vrspnbs indica el nimero de serie para el flujo en emision del usuario SS en el caso de rearranque de Iz
resincronizacion. Vrspr indica el tipo de resincronizacion (a, s, r, no) para el flujo en recepcion; Vrsps indica el tipo de
resincronizacion para el flujo en emision.
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Vrsps y Vrspry, si es necesario Vrspnbs y Vrspnbr, se fijan cuando ocurre uno de los siguientes sucesos: una peticion o
indicacion de resincronizacion, una peticion o indicacién de interrupcion de actividad, o una peticiéon o indicacién de
descarte de actividad. En caso de colisién se actualizan las variables de modo que contengan los valores prevaleciente
(véase A.5.4.14).

A5.4.10 V(As), V(Ar)

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica, el proveedor SS utiliza V(As) y V(Ar) para
gestionar las confirmaciones de punto de sincronizacion simétrica.

V(As) es el nimero de serie mas bajo en el flujo de datos en emision del usuario SS al que se prevé recibir una
confirmacién de punto de sincronizacién. Cuando V(As) = V(Ms) no se prevé recibir confirmacion.

V(Ar) es el nimero de serie mas bajo en el flujo de datos en recepcion del usuario SS para el que aun no se ha enviad
una confirmacién. Cuando V(Ar) = V(Mr), el usuario SS no enviara confirmacion.

A5.4.11 V(Ms), V(Mr)

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica se utilizan V(Ms) y V(Mr) para mantener el
siguiente nimero de serie de sincronizacidon simétrica que va a utilizarse en los flujos de datos en emisién y en
recepcion, respectivamente.

V(Ms) es el nimero de serie del siguiente punto de resincronizacion que se va a enviar. V(Mr) es el nimero de serie del
siguiente punto de resincronizacién que se va a recibir.

A5.4.12 V(Rs), V(Rr)

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacién simétrica se utilizan V(Rs) y V(Rr) para mantener los
ndmeros de serie mas bajos a que se permite rearrancar la resincronizacion.

V(Rs) es el nimero de serie méas bajo en el flujo de datos en emisién del usuario SS al que se permite rearrancar de |z
resincronizacion.

V(Rr) es el nimero de serie mas bajo en el flujo de datos en emisidn del usuario SS al que se permite rearrancar de le
resincronizacion.

A.5.4.13 Rcv-flow-in-resync — Snd-flow-in-resync

Rev-flow-in-resync y Snd-flow-in-resync son variables booleanas utilizadas por el usuario SS para determinar si 10s
flujos en recepcién y en emisién, respectivamente, estan resincronizandose. Si una de estas variables es cierta, el flujc
correspondiente esta resincronizandose.

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional resincronizacion sin la unidad funcional sincronizacién simétrica, no se
permite la resincronizacion en un solo sentido de flujo. En este caso, ambas variables estan siempre fijadas cuando la
resincronizacion esta en curso.

A.5.4.14 SS-userwinner (usuario SS ganador de la colision)

Cuando ambos usuarios han solicitado la resincronizacidn, se calcula la funcién booleana SS-userwinner (usuario SS
ganador de la colision) para determinar cuél de los dos serd ganador en el suceso colision.

Cuando se ha seleccionado la unidad funcional sincronizacion simétrica, la condicién SS-userwinner se calcula como
sigue:

a) Los valores de tipo de resincronizacién y de nimero de serie se evallan para cada sentido de flujo de
acuerdo con los parametros del suceso recibido. El valor del usuario SS local para Vrsps (o Vrspr) se
compara con la Vrsps (o Vrspr) del otro usuario SS, aplicAndose la siguiente regla de ordenacion:

dsc  prevalece sobre int;

int prevalece sobre  a;

a prevalece sobre s;
S prevalece sobre r;
r prevalece sobre  no.
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d)
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Si los dos valores son iguales ar para ambos sentidos de flujo, el valor del usuario SS local para Vrspnbs
(o Vrspnbr) se compara con €l valor del otro usuario SSy prevalece el menor.

Si todos los valores de Vrsps, Vrspr, Vrspnbs y/o Vrspnbr del usuario SS local prevalecen, la condicion
SS-userwinner es cierta (en este caso, el usuario SS local es el ganador de la colision).

Si todos los valores de Vrsps, Vrspr, Vrspnbs y/o Vrspnbr del otro usuario SS prevalecen, la condicion
SS-userwinner es falsa (en este caso, el usuario SS local es el perdedor de la colisién).

En otro caso:
1) sielusuario SS local es el iniciador de la conexién de sesion, la condicién SS-userwinner es cierta;
2) sielusuario SS local es el aceptador de la conexién de sesion, la condicién SS-userwinner es falsa.

Si el usuario SS es el ganador (la condicién SS-userwinner es cierta), la resincronizacién local le gana a la que chocé.

Si el usuario SS no es el ganador (la condicién SS-userwinner es falsa), la resincronizaciéon local pierde contra la que

chocé.

En todos los casos, Vrsps, Vrspr, Vrspnbs, y Vrspnbr se actualizan para reflejar los valores prevalecientes.

NOTA — El Cuadro A.4 resume las operaciones sobre V(A), V(M), V(R) y Vsc cuando no se ha seleccionado la unidad
funcional sincronizacion simétrica. El Cuadro A.5 resume las operaciones sobre V(As), V(Ar), V(Ms), V(Mr), V(Rs) y V(Rr) cuando
se esté utilizando la unidad funcional sincronizacion simétrica.
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Cuadro A.1 — Sucesos generados por el proveedor SS

Nombre abreviado (en inglés)

Nombre y descripcién (en espafiol)

SACTDind
SACTDcnf
SACTEInd
SACTEcnf
SACTlIind
SACTlcnf
SACTRInd
SACTSind
SCDind
SCDcnf
SCGind
SCONind
SCONcnf+
SCONcnf-
SDTind
SEXind
SGTind
SPABInd
SPERInd
SPTind
SRELind
SRELcnf+
SRELcnf-
SRSYNind
SRSYNcnf
SSYNMind
SSYNMenf
SSYNmind
SSYNmdind
SSYNmcenf
STDind
SUABInd
SUERInd

Primitiva indicacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Primitiva confirmacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Primitiva indicacion S-FIN DE ACTIVIDAD

Primitiva confirmacion S-FIN DE ACTIVIDAD

Primitiva indicacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Primitiva confirmacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Primitiva indicacion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD
Primitiva indicacion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD
Primitiva indicacion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Primitiva confirmacién S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Primitiva indicacién S-CESION CONTROL

Primitiva indicacion S-CONEXION

Primitiva confirmacion (aceptacion) S-CONEXION
Primitiva confirmacion (rechazo) S-CONEXION
Primitiva indicacion S-DATOS

Primitiva indicacion S-DATOS ACELERADOS

Primitiva indicaciéon S-CESION TESTIGOS

Primitiva indicacion P-S-ABORTO

Primitiva indicacién S-P-INFORME DE EXCEPCION
Primitiva indicacion S-SOLICITUD TESTIGOS
Primitiva indicacion S-LIBERACION
Primitiva confirmacién (aceptacion) S-LIBERACION
Primitiva confirmacion (rechazo) S-LIBERACION
Primitiva indicacion S-RESINCRONIZACION

Primitiva confirmacion S-RESINCRONIZACION
Primitiva indicacion S-SINCRONIZACION MAYOR
Primitiva confirmacion S-SINCRONIZACION MAYOR
Primitiva indicacion S-SINCRONIZACION MENOR

Primitiva indicacion S-SINCRONIZACION MENOR (separacion de datos)

Primitiva confirmacion S-SINCRONIZACION MENOR
Primitiva indicacion S-DATOS TIPIFICADOS
Primitiva indicacion S-U-ABORTO

Primitiva indicacién S-U-INFORME DE EXCEPCION
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Cuadro A.2 — Estados
Nombre abreviado (en inglés) Nombre y descripcién (en espafiol)
STA 01 Reposo, sin conexion ]
STA 02A Espera de confirmacion S-CONEXION
STA 03 Espera de confirmacion S-LIBERACION
STA 04A Espera de confirmacién S-SINCRONIZACION MAYOR
STA 04B Espera de confirmacion S-FIN DE ACTIVIDAD
STA 05A Espera de confirmacion S-RESINCRONIZACION
STA 05B Espera de confirmacion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
STA 05C Espera de confirmacion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
STA 08 Espera de respuesta S-CONEXION
STA 09 Espera de respuesta S-LIBERACION
STA 10A Espera de respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR
STA 10B Espera de respuesta S-FIN DE ACTIVIDAD
STA 11A Espera de respuesta S-RESINCRONIZACION
STA 11B Espera de respuesta S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
STA 11C Espera de respuesta S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
STA 19 Espera de una indicacion de recuperacion
STA 20 Espera de una peticidn de recuperacion
STA 21 Espera de confirmacion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
STA 22 Espera de respuesta S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
STA 713 Estado de transferencia de datos
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Cuadro A.3 — Sucesos generados por el usuario SS

Nombre abreviado (en inglés)

Nombre y descripcién (en espafiol)

SACTDreq
SACTDrsp
SACTEreq
SACTErsp
SACTIreq
SACTIrsp
SACTRreq
SACTSreq
SCDreq
SCDrsp
SCGreq
SCONreq
SCONTrsp+
SCONTrsp-
SDTreq
SEXreq
SGTreq
SPTreq
SRELreq
SRELrsp+
SRELrsp-
SRSYNreq(a)
SRSYNreq(r)
SRSYNreq(s)
SRSYNrsp
SSYNMreq
SSYNMrsp
SSYNmreq
SSYNmdreq
SSYNmrsp
STDreq
SUABreq
SUERreq

Primitiva peticion S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Primitiva respuesta S-DESCARTE DE ACTIVIDAD
Primitiva peticién S-FIN DE ACTIVIDAD
Primitiva respuesta S-FIN DE ACTIVIDAD
Primitiva peticion S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Primitiva respuesta S-INTERRUPCION DE ACTIVIDAD
Primitiva peticion S-REANUDACION DE ACTIVIDAD
Primitiva peticion S-COMIENZO DE ACTIVIDAD
Primitiva peticion S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Primitiva respuesta S-DATOS SOBRE CAPACIDADES
Primitiva peticion S-CESION CONTROL
Primitiva peticion S-CONEXION
Primitiva respuesta (aceptacion) S-CONEXION
Primitiva respuesta (rechazo) S-CONEXION
Primitiva peticion S-DATOS
Primitiva peticion S-DATOS ACELERADOS
Primitiva peticion S-CESION TESTIGOS
Primitiva peticion S- SOLICITUD TESTIGOS
Primitiva peticion S-LIBERACION
Primitiva respuesta (aceptacion) S-LIBERACION
Primitiva respuesta (rechazo) S-LIBERACION
Primitiva peticion (abandono) S-RESINCRONIZACION
Primitiva peticion (rearranque) S-RESINCRONIZACION
Primitiva peticion (fijacion) S-RESINCRONIZACION
Primitiva respuesta S-RESINCRONIZACION
Primitiva peticion S-SINCRONIZACION MAYOR
Primitiva respuesta S-SINCRONIZACION MAYOR
Primitiva peticion S-SINCRONIZACION MENOR
Primitiva peticion S-SINCRONIZACION MENOR (separacion de datos)
Primitiva respuesta S-SINCRONIZACION MENOR
Primitiva peticion S-DATOS TIPIFICADOS
Primitiva peticion S-U-ABORTO
Primitiva peticion S-U-INFORME DE EXCEPCION
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Cuadro A.4 — Operaciones sobre las variables cuando no se ha seleccionado la unidad funcional
de sincronizacion simétrica

Condicion Condicion de Operaciones sobre las variables
Suceso de validez actualizacion
de la primitiva de la primitiva V(A) V(M) V(R) Vsc
SSYNMreq si Vsc cierto fijar a V(M) V(M)+ 1 sin modificaciéon falso
SSYNmreq
SACTEreq
si Vsc falso sin modificacign V(My 1 sin modificacic')rll falso
SSYNMind si Vsc cierto sin modificacign V(My 1 sin modificacic')rL sin modificacid
SACTEind
si Vsc falso fijar a V(M) V(M)+ 1 sin modificacic')rlu sin modificacid
SSYNmind si Vsc cierto sin modificacipn V(M1 sin modificacié+ verdadero
si Vsc falso fijar a V(M) V(M)+ 1 sin modificacic')lL verdadero
SSYNMrsp |sn=V(M) -1 fijar a V(M) | sin modificacion  fijar a V(M) | sin modificacid
SACTErsp
SSYNMcnf fijar a V(M) |sin modificacion fijar a V(M) | sin modificacid
SACTEcnf
SSYNmrsp | Vseciertoy fijar a sn+1 [ sin modificacién sin modificacign sin modificaci
V(M) >sn= V(A)*
SSYNmenf | Vsc=falsoy fijar a sn+ 1 | sin modificacién sin modificacign sin modificaci
V(M) >snz= V(A)*
SRSYNreq | r: V(M)= sn= V(R) sin modificacion sin modificacidn sin modificacipn sin modificag
SRSYNind abandono sin modificacion fijar a sn sin modificacion sin modificacion
rearranque sin modificacion sin modificacion sin modificacion sin modificacion
fijacion sin modificacion sin modificacior sin modificacion sin modificacior
SRSYNrsp |a: sn como en SRSYNindabandono fijar a sn fijar a sn 0 sin modificacion
SRSYNcnf |r: sn como en SRSYNind rearranque fijar a sn fijar a sn sin modificacion sin modificacior
s: sn< (10**ULSN) -1 | fijacion fijar a sn fijar a sn 0 sin modificacion
SACTRreq fijar a sn+ 1 fijar a sn+ 1 fijara 1 sin modificacig
SACTRind
SACTSreq fijara 1 fijara 1 fijara 1 sin modificacid
SACTSind
SCONTrspr sn presente fijar a sn fijar a sn 0 falso
SCONcnf+
sh NUmero de serie de punto de sincronizacién indicado en la primitiva de servicio de sesion
ULSN Numero de serie de limite superior negociado durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion
> Mayor o igual que
< Menor o igual que

actividad

Numero de serie de punto de sincronizacién desigual a V(M) — 1 si estan pendientes la sincronizacién mayor o €
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Cuadro A.5 — Operaciones sobre las variables cuando se ha seleccionado la unidad funcional
sincronizacién simétrica
Condiciones
Condiciones de Operaciones sobre las variables
Suceso devalidez de actualizacion
la primitiva de la
primitiva V(Ms + 1) V(Mr) V(As) V(Ar) V(Rs) V(Rr)
SSYNMreq V(Ms) + 1 sin modificaciér) sin modificacioh sin modificacipn sin modificacjon sin modificafion
SSYNmreq
SACTEreq
SSYNMind | snr=V(Mr) sin modificacion| V(Mr)+ 1 sin modificaciér] sin modificaciéph sin modificacipn sin modificagién
SACTEind
SSYNmind | sn= V(Mr) sin modificacion| V(Mr)+1 sin modificacior] sin modificaciop sin modificacipn sin modificacgion
SSYNMrsp | sns=V(Ms) V(Ms) +1 sin modificaciorn)  fijar a V(Ms) fijar a V(Mr) fijar a V(Ms) fijar a V(Mr)
SACTErsp | snr=V(Mr) -1
SSYNMenf | sns=V(Ms) -1 sin modificacion V(Mr+1 fijar a V(Ms) fijar a V(Mr) fijar a V(Ms) fijar a V(Mr)
SACTEcnf | snr=V(Mr)
SSYNmrsp | V(Mr) > snr= V(Ar) sin modificacion sin modificacién sin modificacion| fijar a snr+ 1 | sin modificacion| sin modificacion|
SSYNmenf | V(Ms) > sns= V(As) sin modificacion sin modificacién fijar a sns+ 1 | sin modificacién| sin modificacion| sin modificacion|
SRSYNreq | r: V(Mr) = snr= V(Rr) sin modificaciony sin modificacioh sin modificacipn sin modificacjén sin modificagiéon sin modificacion
* V(Ms) = snsz V(Rs)
SRSYNind | a: snr, sns sin modificaciony sin modificacioh sin modificacipn sin modificacjén sin modificagion sin modificacion
* r: snr= V(Rr)
sns> V(Rs)
SRSYNrsp | a: no aplicable abandono fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr 0 0
* r: sn como en SRSYNind | rearranque fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr sin modificacién| sin modificacion
s: sn< (10**ULSN) - 1 fijacion fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr 0 0
SRSYNcnf | a: snrz V(Mr) abandono fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr 0 0
* sns> V(Ms)
r: sn como en SRSYNcnf | rearranque fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr sin modificacion| sin modificacion|
s: sn< (10**ULSN) - 1 fijacion fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr 0 0
SACTRreq fijar a snst+ 1 fijar a snr+ 1 fijar a snst 1 fijar a snr+ 1 fijara 1 fijlara 1l
SACTRind
SACTSreq fijlaral fijlaral fijlaral fijara 1 fijara 1 fijlaral
SACTSind
SCONrsp snry sns fijar a sns fijar a snr fijar a sns fijar a snr 0 0
SCONcnf+ presentes
sns Numero de serie de punto de sincronizacién indicado en la primitiva de servicio de sesién para el flujo en emision
snr Numero de serie de punto de sincronizacion indicado en la primitiva de servicio de sesién para el flujo en recepcion
ULSN Numero de serie de limite superior negociado durante la fase de establecimiento de la conexion de sesion
2 Mayor o igual que
< Menor o igual que
* Si el tipo Resync so6lo se especifica para un sentido de flujo, se verifican y actualizan solamente las variables asesadasiidn de flujo
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Cuadro A.6 — Acciones especificas

(5]

(11]
(12]
(14]

(16]

(17]
(18]
(19]
(22]

(23]

(24]

(25]
(26]
(27]

(28]

(29]

(30]

(31]

(32]

Fijar V(A) = V(M) = nimero de serie en la respuesta S-CONEXION o en la confirmacion S-CONEXION

Fijar V(R)=0

Fijar Vcoll = falso

Fijar Vrsp=no

Fijar Vsc= falso

Fijar FU(f) para f en fu-dom de acuerdo con las exigencias del usuario de sesion en la respuesta S-CONEXI
la confirmacion S-CONEXION

Si FU(ACT) = cierto, fijar Vact = falso

Fijar Vdnr=falso

Actualizar la posicién de los testigos
Fijar Vact= cierto
Fijar Vact= falso

Si =FU(SS), entonces
Actualizar Vrsp
Si RS-r, actualizar Vrspnb
Fijar Rcv-flow-in-resync= cierto
Snd-flow-in-resync cierto
Si FU(SS), entonces
Actualizar Vrsps
Si Vrsps=r, actualizar Vrspnbs
Si Vrsps# no, fijar Snd-flow-in-resyne cierto
Si FU(SS), entonces
Actualizar Vrspr
Si Vrspr=r, actualizar Vrspnbr
Si Vrspr# no, fijar Rev-flow-in-resync cierto

Fijar Vrsp=no

Fijar Vcoll = cierto

Fijar V(M) = namero de serie

Fijar V(R) = V(A) = V(M)

Si Vsc=falso, entonces fijar V(A¥ V(M)
Fijar Vsc= cierto

Fijar V(M) = V(M) + 1

Si Vsc= cierto, entonces fijar V(AF V(M)
Fijar Vsc= falso

Fijar V(M) = V(M) + 1

Fijar V(A) = nimero de serie 1

Fijar V(A) = V(M) = V(R) = 1

Fijar V(A) = V(M) = nimero de serie 1
Fijar V(R)=1

Fijar V(A) = V(M) = nimero de serie
Si Vrsp=a, fijar V(R)=0

Si Vrsp=s, fijar V(R)=0

Fijar Vrsp=no

Rcv-flow-in-resync= falso
Snd-flow-in-resync= falso

Fijar la posicion de los testigos de modo que todos los testigos disponibles estén apropiados
Fijar Vact= falso

Fijar la posicién de los testigos de modo que todos los testigos disponibles no estén apropiados
Fijar Vact= falso

Si Vsc=falso, fijar V(A) = V(M)
Fijar V(M) =V(M) +1

Fijar Vdnr = cierto

ON o en
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Cuadro A.6 (fin)

(62]
(63]

(64]

(65]
(66]
(68]

(69]

[70]

[71]

Fijar V(Mr) =V(Mr) + 1
Fijar V(Ms) =V(Ms) + 1

Fijar V(Rs) = V(As) =V(Ms)
Fijar V(Rr) = V(Ar) = V(Mr)

Fijar V(As) = namero de serie 1
Fijar V(Ar) = nUmero de seri¢ 1

Fijar V(As) = V(Ms) = numero de serie del flujo en emision, si esta presente
Si Vrsps= a, fijar V(Rs)=0

Si Vrsps=s, fijar V(Rs)=0

Fijar Vrsps=no

Fijar Snd-flow-in-resyne falso

Fijar V(Ar) = V(Mr) = nimero de serie del flujo en recepcién, si esta presente
Si Vrspr=a, fijar V(Rr)=0

Si Vrspr=s, fijar V(Rr)=0

Fijar Vrspr=no

Fijar Rcv-flow-in-resync= falso

Fijar V(As) = V(Ms) = nimero de serie del flujo en emisiéri
Fijar V(Rs)=1
Fijar V(Ar) = V(Mr) = nimero de serie del flujo en emisiéri
Fijar V(Rr) =1

Fijar V(As)=V(Ms) =V(Rs)=1
Fijar V(Ar) =V(Mr) =V(Rr)= 1

Fijar V(As) = V(Ms) = numero de serie del flujo en emisién en SCONrsp o SCONcnf
Fijar V(Rs)=0

Fijar Vrsps=no

Fijar Snd-flow-in-resyne falso

Fijar V(Ar) = V(Mr) = nimero de serie del flujo en recepcion en SCONrsp o SCONcnf
Fijar V(Rr)=0

Fijar Vrspr=no

Fijar Rcv-flow-in-resync= falso

Fijar Vcoll = falso

72
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p03
p04
p06
p0o7
p08
p09
plo
pll
pl3
p1l5
pl6
pl8
p20
p21
p24
p25
p26
p28
p29
p32

p33
p34
p39
p43

p45
pa7
p50
p51
p53
p54
p55
p57
p58
p60
p61l
p63
p65
p67
p69

1(dk)

FU(FD) & =Vcoll

FU(TD)

FU(TD) & =Vcoll

FU(EX)

FU(EX) & =Vcoll

=Veoll

lI(ma)

FUMA) & [-FU(ACT) OR Vact] & I(dk) & I(mi) & ll(ma)
[-FU(ACT) OR Vact] & I(dk) & li(mi)

Sin QOS de control ampliado

[-FU(ACT) OR Vact] & [FU(SS) OR FU(SY)] & [FU(SS) OR Vsc]
-FU(SS) & [numero de sereV(M) - 1]

=FU(SS) & [V(M)> nimero de serie V(A)]

SS-userwinner

[FU(SY) OR FU(MA) OR FU(SS)] & FU(RESYNC)
[-FU(ACT) OR Vact]

FU(RESYN)

[-FU(ACT) OR Vact] & FU(RESYN)

[-FU(SS) & [[tipo# ] OR [nimero de serie V(R)]]]

OR [FU(SS)
& [[tipo flujo rcv Zr] OR [numero de serie flujo ravV(Rr)]]
& [[tipo flujo snd#r] OR [numero de serie flujo sdV(Rs)]]]

V(M) = namero de serie V(R)
FU(ACT)
Vact & ll(ma)

-sFU(SS) & [ [[Vrsp=r] & [numero de serie Vrspnb]]
OR [[Vrsp=a] & ndmero de serie como en SRSYNind]
OR [Vrsp=s]]

[FU(ACT) & —Vact] & I(dk) & I(mi) & I(ma)
FU(CD) & [FU(ACT) & -Vact] & I(dk) & I(mi) & OWNED(ma)
FU(EXCEP) & [-FU(ACT) OR Vact] & AA(dk)
FU(EXCEP) & [-FU(ACT) OR Vact] & lI(dk)
ALL(AV, RT) & RT no vacio

ALL(Il, GT)

[FU(ACT) & =-Vact] & ALL(l, tk-dom)

ALL(Il, GT) & (dk no en GT)

ALL(Il, GT) & (dk en GT)

ALL(AA, GT) & (dk no en GT)

ALL(AA, GT) & (dken GT)

ALL(l, tk-dom) & [-FU(ACT) OR =Vact]
ANY(AV, tk-dom)

FU(NR)

Vcoll
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Cuadro A.7 (fin)

p71 FU(ACT) & Vact & I(dk) & I(mi) & II(ma)
p75 [Vcoll & Vdnr] OR =Vcoll
p81 [Vrsp=r] & [[Vrspnb>numero de serie] OR [[Vrsprbnimero de serie] & p95]]
p82 [Vrsp=r] OR [p95 & p99]
p83 [Vrsp=s] OR p82
p95 El usuario SS es iniciador de la conexion de sesion
p99 El parametro tipo de resincronizacion en SRSYNreq es igual a Vrsp
pl75 FU(SS) & [numero de sereV(Mr) — 1]
pl78 FU(SS)
pl79 FU(SS) & [V(Mr)>namero de serie V(Ar)]
p180 [-FU(SS) & [tipazr]] OR [FU(SS)
& [[tipo flujo rcv =a] OR [tipo flujo rcv=s]]
& [[tipo flujo snd=a] OR T[tipo flujo snd= s]]]
pl85 Rcv-flow-in-resync
pl86 Snd-flow-in-resync
pl87 FU(SS)
& [[Vrspr #r1] OR [numero de serie de flujo reWrspnbr]]
& [[Vrsps#r] OR [numero de serie de flujo snirspnbs]]
Cuadro A.8 — Tabla de estados del establecimiento de la conexion
sin la unidad funcional sincronizacion simétrica
Estado STAO1 STAO02A STAO08
reposo espera espera
Suceso sin conexion SCONcnf SCONrsp
SCONcnf+ [5][11]
STA713
SCONcnf- STAO1
SCONind STAO08
SCONreq STAO2A
SCONTrspr [5][11]
STA713
SCONTrsp- STAO1
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Cuadro A.9 — Tabla de los estados de la transferencia de datos sin
la unidad funcional sincronizaciéon simétrica

Estado| STAO3 STAO04A STA04B STAO5A STA09 STA10A STA10B STA713
espera espera espera espera espera espera espera  |transferencia

Suceso SRELcnf | SSYNMecenf | SACTEenf | SRSYNenf | SRELrsp | SSYNMrsp | SACTErsp | dedatos

SDTind STA03 STAO04A STA04B STAO5A STAT713
SDTreq p04 p03 p03 p03

STAQ9 STA10A STA10B STA713

SEXind STAO3 STAO4A STA04B STAO5A STA713
SEXreq p09 p08 p08 p08

STA09 STA10A STA10B STAT713

STDind STA03 STAO04A STA04B STAO5A STA713
STDreq p07 P06 p06 p06

STAQ9 STA10A STA10B STA713
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Cuadro A.10 — Tabla de estados de la sincronizacion sin la unidad funcional sincronizaciéon simétrica

Estado| STAO3 STAO4A STA04B STAO05A STAQ09 STA10A STA10B STA713
espera espera espera espera espera espera espera transferencia
Suceso SRELcnf | SSYNMenf | SACTEenf | SRSYNcenf | SRELrsp SSYNMrsp SACTErsp de datos
SACTEcnf [14][22]
STA713
SACTEind [31]
STA10B
SACTEreq p71
[24]
STA04B
SACTErsp [14][22]
STA713
SSYNMenf [22]
STA713
SSYNMind [31] [31]
STAO05A STA10A
SSYNMreq p13
[24]
STAO04A
SSYNMrsp [22]
STA713
SSY Nmenf [25] [25] [25] [25] [25]
STA03 STAO4A STA04B STAO05A STA713
SSYNmdind [23] [23]
STAO05A STA713
SSYNmdreqg p15
[24]
STA713
SSYNmind [23] [23]
STAO05A STA713
SSYNmreq p15
[24]
STA713
SSYNmrsp pl18&p21 | pl8&-p20&p21| p18&-p20&p21| pl8&p21
[25] [25] [25] [25]
STA09 STA10A STA10B STA713
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Cuadro A.11 — Tabla de estados de la resincronizacion sin la unidad funcional sincronizaciéon simétrica
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Estado STAO3 STAO4A STA04B STAQ5A STAQ9
espera espera espera espera espera
Suceso SREL cnf SSYNMenf SACTEcnf SRSY Nenf SRELrsp
SRSY Nenf [28]
STA713
SRSY Nind(a) [16][19] [16][19] [16][19] [16][19]
STA1l1A STA11A STA11A STA1l1A
SRSYNind(r) [16] [16] [16] [16]
STA1l1A STA11A STA1l1A STA1l1A
SRSYNind(s) [16] [16] [16] [16]
STA1l1A STA11A STA11A STA1l1A
SRSYNreq(a) p28 pl0&p28&-p34
[16] [16]
STAO5A STAO5A
SRSYNreq(r) p10&p25&-p34&p33
[16]
STAO5A
SRSYNreq(s) p28 pl0&p25&-p34
[16] [16]
STAO5A STAO5A
SRSYNrsp
Cuadro A.11 (conclusion)
Estado STA10A STA10B STA11A STA19 STA20 STA713
espera espera espera espera espera transferencia
Suceso SSYNMrsp | SACTErsp | SRSYNrsp rec ind rec req de datos
SRSYNcnf
SRSYNind(a) [16][19] [16][19] [16][19] [16][19]
STA11A STA11A STA11A STA11A
SRSYNind(r) [16] [16] [16]
STA11A STA11A STA11A
SRSYNind(s) [16] [16] [16] [16]
STA11A STA11A STA11A STA11A
SRSYNreq(a) p28 p28 p83 p28 p29
[16] [16] [16] [16] [16]
STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A
SRSYNreq(r) p25&p33 p25&p33 p81&p33 p25&p33 p25&p26&p33
[16] [16] [16] [16] [16]
STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A
SRSYNreq(s) p25 p25 p82 p25 p25&p26
[16] [16] [16] [16] [16]
STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A
SRSYNrsp p43
(28]
STA713
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Cuadro A.12 — Tabla de estados de la interrupcion y del descarte de actividad
sin la unidad funcional sincronizacion simétrica

Estado | STAO04A STA04B STAO5A STAOQ5B STAO5C STA10A STA10B
espera espera espera espera espera espera espera
Suceso SSYNMecnf | SACTEcenf SRSY Ncnf SACTlcenf SACTDcenf | SSYNMrsp | SACTErsp
SACTDcnf [29]
STA713
SACTDind STA11C STA11C STA1l1C
SACTDreq p34&.p39 p39
STAQ5C STA05C
SACTDrsp
SACTlcnf [29]
STA713
SACTIind STA11B STA11B STA11B
SACTIreq p34&p39 p39
STAOQ5B STAOQ5B
SACTIrsp
Cuadro A.12 (conclusion)
Estado | STA11A STA11B STA1l1C STA19 STA20 STA21 STA22 STA713
espera espera espera espera espera espera espera | transferencia
Suceso SRSYNrsp | SACTIrsp | SACTDrsp rec ind recreq SCDcenf SCDrsp de datos
SACTDenf
SACTDind STA1ll1C STA1l1C STAll1C
SACTDreq p34& p39 p34&pll p34& p39
STAO05C STAO05C STAQ05C
SACTDrsp [30]
STA713
SACTlenf
SACTIind STA11B STA11B STA11B STA11B
SACTIreq p34& p39 p34&pll p16 p34& p39
STAQ5B STAQ5B STA05B STAQ05B
SACTIrsp [30]
STA713
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Cuadro A.13 — Tabla de estados del comienzo y de la reanudacion de actividad y de los datos
de capacidad sin la unidad funcional sincronizacion simétrica

Estado STA21 STA22 STA713
espera espera transferencia
Suceso SCDcenf SCDrsp dedatos
SACTRind [12][27]
STA713
SACTRreq p45
(12][27]
STA713
SACTSind [12][26]
STA713
SACTSreq p45
[12][26]
STA713
SCDcnf STA713
SCDind STA22
SCDreq p47
STA21
SCDrsp STA713
Cuadro A.14 — Tabla de estados de la gestion de testigos y las excepciones
sin la unidad funcional sincronizacion simétrica
Estado STAO03 STAO4A STA04B STAO5A STA09 STA10A
espera espera espera espera espera espera
Suceso SREL cnf SSYNMenf SACTEcnf SRSY Ncenf SRELrsp SSYNMrsp
SCGind
SCGreq
SGTind [11] [11] STAO5A [11]
STAO4A STA04B STA10A
SGTreq p54 p54 p54
[17] [17] [17]
STAO4A STA04B STA10A
SPERind STA20 p03 p03
STA20 STA20
-p03 -p03
STA713 STA713
SPTind STAO3 STAO4A STA04B STAO5A
SPTreq p53 p53
STA09 STA10A
SUERInd STA20 po3 po3
STA20 STA20
-p03 -p03
STA713 STA713
SUERreq p50 p50
STA19 STA19
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Cuadro A.14 (conclusion)

Estado STA10B STA19 STA20 STA21 STA22 STA713
espera espera espera espera espera transferencia
Suceso SACTErsp recind rec req SCDcenf SCDrsp dedatos
SCGind [11]
STA713
SCGreq p55
(11]
STA713
SGTind [11] p60 p60 [11] [11]
STA10B [11] [11] STA21 STA713
STA19 STA20
p6l p6l
[11] [11]
STA713 STA713
SGTreq p54 p57 p54
[11] [11] [11]
STA10B STA20 STA713
p58
[11]
STA713
SPERind STA19 STA20 p50
STA713
p51
STA20
SPTind STA21 STA713
SPTreq p53 p53 p53
STA10B STA22 STA713
SUERInd STA19 p50
STA713
p51
STA20
SUERreq p50 p50
STA19 STA19
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sin la unidad funcional sincronizacién simétrica

Estado STAO3 STA09 STA713
espera espera transferencia Otro estado
Suceso SREL cnf SRELrsp de datos
SPABInd STAO1 STAO1 STAO1 STAO1
SRELcnf + STAO1 [32]
STAQ9
SREL cnf - STA713
SRELind [18] STA09
STA09
SRELreq —p65 p63
[18] STAO3
STAO09
SRELrsp+ p75
STAO1
p69&p95
STAO3
SRELrsp- p67
STA713
SUABInd STAO1 STAO1 STAO1 STAO1
SUABreq STAO1 STAO1 STAO1 STAO1
Cuadro A.16 — Tabla de estados del establecimiento de la conexién
con la unidad funcional sincronizacién simétrica
Estado STAO1 STAO2A STAO08
reposo espera espera
Suceso desconexion SCONcnf SCONrsp
SCONcnf+ -pl78
[5][11]
STA713
p178
[71][11]
STA713
SCONcnf- STAO1
SCONind STAO08
SCONreq STAO02A
SCONrspr -pl78
[5][11]
STA713
pl78
[71][11]
STA713
SCONTrsp- STAO1
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Cuadro A.17 — Tabla de estados de la transferencia de datos con la
unidad funcional sincronizacién simétrica

]

B

Estado | STA03 | STAO4A STA04B STAO05A STA09 STA10A STA10B STA11A STA713
espera espera espera espera espera espera espera espera transf.
Suceso SRELcnf | SSYNMcenf| SACTEenf | SRSYNcnf | SRELrsp | SSYNMrsp | SACTErsp | SRSYNrsp | dedatos
SDTind STAO03 | STAO4A STA04B STAO05A STA11A STA713
SDTreq p03&-p186 po4 p03 p03 p03&-p186 p03
STAO5A STA09 STA10A STA10B STA1l1A | STA713
SEXind STAO3 STAO4A STA04B STAO5A STA1l1lA| STAT71]
SEXreq p08&-p184 p09 p08 p08 p08&-p186 p08
STAO5A STAO09 STA10A STA10B STA1l1lA | STA713
STDind STAO3 STAO4A STA04B STAO5A STAllA| STA71
STDreq p06&-p186 po7 p06 p06 p06&-p186 p06
STAO5A STA09 STA10A STA10B STA1l1lA | STA713
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Cuadro A.18 — Tabla de estados de la sincronizacién con la
unidad funcional sincronizacién simétrica

Estado STA03 STAO4A STA04B STAO5A STA09
espera espera espera espera espera
Suceso SREL cnf SSYNMenf SACTEcnf SRSY Ncnf SREL rsp
SSYNMenf -pl78
[22]
STA713
pl78
[62][64]
STA713
SSYNMind -pl78
(31]
STAO5A
pl178
[62]
STAO5A
SSYNMreq
SSYNMrsp
SSYNmenf -pl78 -pl78 -pl78 -pl78
(25] [25] [25] [25]
STAO3 STAO4A STA04B STAO5A
pl178 pl178 pl78 pl178
(65] (65] (65] (65]
STAO3 STAO4A STA04B STAO5A
SSYNmdind -pl78
(23]
STAO5A
pl178
[62]
STAO5A
SSYNmdreq
SSYNmind [62] [62] [62] [62]
STAO3 STAO4A STA04B STAO5A
SSYNmreq -p186 p26&p178
[63] [63]
STAO5A STAO09
SSYNmrsp -p185&p179 p18&p21
[66] [25]
STAO5A STAO09
p18&p179
[66]
STAO09
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Cuadro A.18 (continuacion)

Suceso

Estado

STA10A

espera
SSYNMrsp

STA10B

espera
SACTErsp

STA11A

espera
SRSYNrsp

STA713
transferencia
de datos

SSYNMcnf

SSYNMind

ﬂp178
[31]
STA10A

p178
[62]
STAI0A

SSYNMreq

p13&-pl78
[24]
STAO4A

p13&p178

SSYNMrsp

ﬂp178
[22]
STA713

p178
[63][64]
STA713

SSYNmenf

(5]
STAI1A

ﬂp178
[25]
STA713

p178
[65]
STA713

SSYNmdind

[23]
STA713

SSYNmdreq

p15
[24]
STA713

SSYNmind

[62]
STAI1A

ﬂp178
[23]
STA713

pl78
[62]
STA713

SSYNmreq

p26&p178

p26&p178
[63]
STA10B

ﬂp186
[63]
STAl1lA

p15
[24]
STA713

p178&p26
[63]
STA713

SSYNmrsp

p18&-p20&p21
[25]
STA10A

p18&-p175&p179
[66]
STAL10A

p18&-p20&p21
[25]
STA10B

p18&-pl75&p179
(66]
STA10B

-p186&p179
[66]
STALI1A

pl8&p21

p26&p179
[66]
STA713
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Cuadro A.18 (fin)
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Estado STA04B STA10B STA713
espera espera transferencia
Suceso SACTEcnf SACTErsp dedatos
SACTEcnf -pl78
[14][22]
STA713
pl78
[14][62][64]
STA713
SACTEInd -pl78
[31]
STA10B
pl78
[62]
STA10B
SACTEreq p71&-pl78
[24]
STA04B
p71&p178
[63]
STA04B
SACTErsp -pl78
[14][22]
STA713
pl78
[62][64]
STA713
Cuadro A.19 — Tabla de estados de la resincronizacion con la
unidad funcional sincronizacién simétrica
Estado STAO3 STAO4A STA04B STAO5A STAQ9
espera espera espera espera espera
Suceso SRELcnf SSYNMcnf SACTEcnf SRSYNcnf SRELrsp
SRSYNcnf -pl78
[28]
STA713
p178
[68]
STA713
SRSYNind [16] [16] [16] [16]
STA1lA STA1lA STA1lA STA1llA
SRSYNreq p28&p180 p28&-p34&p32
[16] [16]
STAO5A STAO5A
SRSYNrsp
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Cuadro A.19 (conclusion)

Estado STA10A STA10B STA11A STA19 STA20 STA713
espera espera espera espera espera transferencia
Suceso SSYNMrsp SACTErsp SRSYNrsp rec ind recreq de datos
SRSY Ncnf
SRSY Nind [16] [16] [16] [16]
STA11A STA11A STA11A STA11A
SRSYNreq p28& p32 p28& p32 p24& p32 p28& p32 pP29& p32
[16] [16] [16] [16] [16]
STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A STAO5A
SRSY Nrsp p43
(28]
STA713
p187
(68]
STA713
Cuadro A.20 — Tabla de estados de la interrupcién y del descarte de actividad
con la unidad funcional sincronizacién simétrica
Estado | STAO4A STA04B STAO5A STAO05B STA05C STA10A STA10B
espera espera espera espera espera espera espera
Suceso SSYNMenf | SACTEcenf SRSY Nenf SACTlenf SACTDenf | SSYNMrsp | SACTErsp
SACTDenf [29]
STA713
SACTDind STA11C STA11C STA11C
SACTDreq p34& p39 p39
STAQ05C STA05C
SACTDrsp
SACTlcnf [29]
STA713
SACTlind STA11B STA11B STA11B
SACTIreq p34& p39 p39
STAO05B STAOQ5B
SACTIrsp
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Cuadro A.20 (conclusion)

ISO/CEI 8326 : 1996 (S)

Estado | STA1llA STA11B STA11C STA19 STA20 STA21 STA22 STA713
espera espera espera espera espera espera espera | transferencia
Suceso SRSYNrsp | SACTIrsp | SACTDrsp recind rec req SCDcenf SCDrsp de datos
SACTDcenf
SACTDind STA11C STA11C STA11C
SACTDreq p34& p39 p34&pll p34&p39
STA05C STA05C STA05C
SACTDrsp [30]
STA713
SACTlenf
SACTIlind STA11B STA11B STA11B STA11B
SACTIreq p34& p39 p34&pll p16 p34& p39
STA05B STA05B STAO05B STA05B
SACTIrsp [30]
STA713
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Cuadro A.21 — Tabla de estados del comienzo y la reanudacion de actividad y de la

capacidad de datos con la unidad funcional sincronizacion simétrica

Suceso

Estado

STA21

espera
SCDcenf

STA22

espera
SCDrsp

STA713
transferencia
de datos

SACTRind

ﬂp178
[12][27]
STA713

pl78
[12][69]
STA713

SACTRreq

p458&-p178
[12][27]
STA713

p458&p178
[12][69]
STA713

SACTSind

ﬂp178
[12][26]
STA713

pl78
[12][70]
STA713

SACTSreq

p458&-p178
[12][26]
STA713

p45&p178
[12][70]
STA713

SCDcnf

STA713

SCDind

STA22

SCDreq

pa7
STA21

SCDrsp

STA713
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Cuadro A.22 — Tabla de estados de la gestion de testigos y de las excepciones
con la unidad funcional sincronizacién simétrica

ISO/CEI 8326 : 1996 (S)

Estado STA03 STAO4A STA04B STAO5A STA09 STA10A
espera espera espera espera espera espera
Suceso SREL cnf SSYNMenf SACTEcnf SRSY Ncnf SREL rsp SSYNMrsp
SCGind
SCGreq
SGTind [11] [11] STAO5A [11]
STAO04A STA04B STA10A
SGTreq p54 p54 p54
[11] [11] [11]
STAO04A STA04B STA10A
SPERind STA20 p03 p03
STA20 STA20
-p03 -p03
STA713 STA713
SPTind STAO3 STAO4A STA04B STAO5A
SPTreq p53 p53
STA09 STA10A
SUERInd STA20 p03 p03
STA20 STA20
-p03 -p03
STA713 STA713
SUERreq p50 p50
STA19 STA19
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Cuadro A.22 (conclusion)

Estado STA10B STA19 STA20 STA21 STA22 STA713
espera espera espera espera espera transferencia
Suceso SACTErsp rec ind recreq SCDcnf SCDrsp de datos
SCGind [112]
STA713
SCGreq p55
[11]
STA713
SGTind [11] p60 p60 [11] [11]
STA10B [17] [11] STA21 STA713
STA19 STA20
p61 p61
[17] [112]
STA713 STA713
SGTreq p54 p57 p54
[11] [11] [11]
STA10B STA20 STA713
p58
[11]
STA713
SPERind STA19 STA20 p50
STA713
p51
STA20
SPTind STA21 STA713
SPTreq p53 p53 p53
STA10B STA22 STA713
SUERind STA19 p50
STA713
p51
STA20
SUERreq psS0 p50
STA19 STA19
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Cuadro A.23 — Tabla de estados de la liberacién de la conexién

ISO/CEI 8326 : 1996 (S)

con la unidad funcional sincronizacién simétrica

Estado STAO3 STAQ09 STA713 Cualquier
espera espera transferencia otro
Suceso SREL cnf SRELrsp dedatos estado
SPABInd STAOL STAO1 STAO01 STAO1
SREL cnf + STAO01 [32]
STAQ09
SREL cnf - STA713
SRELind [18] STA09
STAQ9
SRELreq —p65 p63
[18] STAO3
STA09
SRELrsp+ p75
STAO1
p69&p95
STAO3
SRELrsp- p67
STA713
SUABInd STAO1 STAO1 STAO1 STAO1
SUABreq STAO1 STAO1 STAO01 STAO1
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