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[bookmark: _Toc514943264][bookmark: _Toc514943323]前言
无线电通信部门的职责是确保卫星业务等所有无线电通信业务合理、平等、有效、经济地使用无线电频谱，不受频率范围限制地开展研究并在此基础上通过建议书。
无线电通信部门的规则和政策职能由世界或区域无线电通信大会以及无线电通信全会在研究组的支持下履行。
[bookmark: _Toc514943265][bookmark: _Toc514943324]知识产权政策（IPR）
国际电联无线电通信部门（ITU-R）的IPR政策述于ITU-R第1号决议中所参引的《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策》。专利持有人用于提交专利声明和许可声明的表格可从http://www.itu.int/ITU-R/go/patents/zh获得，在此处也可获取《ITU-T/ITU-R/ISO/IEC的通用专利政策实施指南》和ITU-R专利信息数据库。
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[bookmark: c2tope]ITU-R  BT.2136-0建议书[footnoteRef:1] [1: 	无线电通信第6研究组根据ITU-R第1号决议于2021年对本建议书进行了编辑性修订。] 

用蒙特卡洛仿真法评估其他业务对
数字地面电视广播的干扰
（2020年）
范围
本建议书定义了当采用蒙特卡洛仿真时，用于评估其他业务对数字地面电视广播（DTTB）的干扰的方法。这一建议书还提供了如何根据ITU-R BT.1895建议书中给出的指导性保护标准解释蒙特卡洛仿真结果的指南。
关键词
DTTB、蒙特卡洛、服务质量、时间窗口、干扰概率、中断概率
[bookmark: lt_pId063]国际电联无线电通信全会，
考虑到
[bookmark: lt_pId068]a)	《无线电规则》（RR）第5条将某些频段作为主要业务划分给地面广播业务；
[bookmark: lt_pId070]b)	地面广播业务是在有限噪声的基础上规划的，顾及了内在的接收机噪声和外部的无线电噪声；
c)	广播业务也可在有限干扰的基础上加以规划；
d)	ITU-R P.372建议书描述了在广播业务规划中应用的外部无线电噪声电平；
[bookmark: lt_pId076]e)	ITU-R SM.1757建议书和ITU-R SM.2057报告针对使用超宽带技术的设备所产生的集总发射提供了有关各种无线电通信业务保护要求的指导原则；
[bookmark: lt_pId078]f)	ITU-R BT.1895建议书承认上述原则并提供相应指导原则，以确保广播接收机遭受到的所有辐射的总干扰水平以及无线电通信业务和其他射频发射源的发射，不超过总接收系统噪声功率的特定限制，从避免地面广播系统的性能下降超出可接受的水平；
g)	在一些ITU-R建议书（如，ITU-R BT.1368和ITU-R BT.2033建议书）和区域性协议中（例如GE-06），规定了一些业务间广播应用的保护标准；
h)	可采用“确定性”和“概率性”这两种方法评估对DTTB的干扰。“确定性”的方法虽然简单，但并不总能为可能出现的干扰情况提供完整评估；
i)	蒙特卡洛仿真越来越多地用于某些服务，特别是用于评估与其他无线电通信系统的兼容性；
j)	用于评估无线电通信系统之间兼容性的蒙特卡洛仿真方法提供了在任一时刻的平均干扰概率或平均吞吐量损失，并且没有考虑因时间的变化（例如干扰网络中发射机的相对位置和/或功率的变化）而可能在一个时间窗口内造成的干扰；
k)	与某些无线电通信系统不同，广播业务不能重新发送未接收到的数据，亦不能调整比特率以适应射频信道的状态，因此服务质量（QoS）强烈依赖于接收点的信号质量；
l)	DTTB满意接收的标准是指接收的业务是准无误码（QEF），并且通过蒙特卡洛仿真得出的DTTB业务中断概率即为一小时内接收信号（例如图片）发生一个或多个干扰事件的概率；
m)	鉴于上述原因（j、k、l），蒙特卡洛仿真结果对于DTTB可能需要后处理，以便能够考虑到在相关时间窗口内干扰网络发生的状态变化；
n)	在考虑新划分时，通常需要开展无线电通信业务之间的共用和兼容性研究；
o)	在此类研究中，需要提供研究中两种业务的技术系统参数值，
认识到
国际电联《组织法》第42至45条（《公约》第193、197、198和199款）明确了各主管部门有义务确保RF频谱的持续可用性并保障其免受有害干扰，
注意到
a)	ITU-R SM.2028号报告 – 蒙特卡洛仿真法，用于不同无线电业务或系统之间的共用和兼容性研究并描述了蒙特卡洛无线电仿真的方法；
b)	ITU-R BT.2469号报告 – 174-230 MHz频段的数字地面广播系统特性，另外，ITU-R BT.2383号报告 – 470-862 MHz频段的数字地面电视广播系统特性，介绍了用于共用和兼容性研究的广播业务参数；
c)	ITU-R BT.2470号报告 – 利用蒙特卡洛仿真对DTTB遭受的干扰建模，提供关于利用蒙特卡洛仿真对DTTB所接收干扰进行建模的额外信息和实例，用于DTTB系统与其他无线电通信业务间的共用和兼容性研究；
d)	ITU-R BT.2265号报告 – 广播业务干扰评估导则，概述了保护广播免受其他业务干扰和来自没有相应频率划分的设备/应用干扰的可能方法，并为协助主管部门以有效方式规划频谱的使用提供指导；
e)	ITU-R M.1634建议书 – 使用蒙特卡洛仿真的地面移动业务系统进行频率共用的干扰保护，是使用蒙特卡洛分析方法的信息来源，并建议在评估潜在干扰时使用概率法；
[bookmark: lt_pId113]f)	ITU-R M.2101建议书 – 用于共用和兼容性研究的IMT网络和系统的建模和仿真，介绍了用于IMT与其他系统和/或应用之间共用和兼容性研究的IMT网络建模和模拟方法。因此，这一建议书并未对上述其他系统和应用的系统参数或建模做出任何假设，而仅限于提供IMT系统的信息，
建议
1	本建议书附件1中概述的方法应在基于蒙特卡洛仿真的研究中使用，用以评估其他服务对DTTB的干扰；
2	附件2中关于广播业务的参数应在此类研究中使用。
本建议书包含以下附件：
附件1 – 蒙特卡洛仿真中使用的方法。
附件2 – 蒙特卡洛仿真中使用的DTTB参数。
[bookmark: lt_pId124]附件1

蒙特卡洛仿真使用的方法
1	引言
蒙特卡洛仿真是一种统计方法，广泛用于解决复杂的数学问题、模拟物理现象或理解无法通过分析方法轻松建模的复杂现实问题。蒙特卡洛仿真是基于随机抽样产生大量事件（实验），根据模型描述物理现象。
人们越来越多地使用蒙特卡洛仿真评估移动、固定和广播业务间兼容性研究中的干扰。蒙特卡洛仿真法用于评估双向系统的干扰，可提供任一时刻的平均干扰概率信息。通常，在双向系统中，此概率体现在数据吞吐量的损失上。这种模拟是评估双向系统干扰（阻塞）的理想工具，因为双向系统可以重新发送未接收到的数据。我们需要一种适合评估单向广播系统干扰的方法。
鉴于业务质量是在一小时的时间窗口内测量的，而蒙特卡洛仿真[footnoteRef:2]提供了某一时刻的干扰概率，因此使用蒙特卡洛仿真对DTTB遭受干扰的概率进行建模会产生一些独特的问题。 [2: 	ITU-R SM.2028号报告提供了蒙特卡洛仿真法的背景信息，用于评估无线电通信系统之间的兼容性及其在频谱工程高级蒙特卡洛分析工具（SEAMCAT）软件中的应用。] 

如果建模的对象网络不随时间变化，即干扰源位置是固定的且发射功率恒定，则存在单个事件，且使用蒙特卡洛仿真计算的干扰概率对任何时间窗口都有效。然而，如果网络发生变化，则对于固定干扰源，功率将在关闭和完全开启之间变化，或者如果网络中干扰源的位置发生移动或变化，则计算出的干扰概率仅在网络某一时间或状态下的某一个时刻有效。为了解一小时时间窗口内发生一个或多个干扰事件的概率，需进行如下进一步处理[footnoteRef:3]。 [3: 	ITU-R BT.2470号报告提供了关于本建议书中描述的蒙特卡洛方法的更多信息以及计算示例。] 

2	方法
在蒙特卡洛仿真中，根据干扰场景，可能需要生成大量（K）事件（实验）才能获得可靠结果。蒙特卡洛仿真产生的事件是独立的 – 任一事件的结果对所有其他事件的概率都没有影响。
基于给定的干扰标准门限值（C/I、C/(I+N)、I/N或(N+I)/I），从接收的有用和干扰信号电平（DRSS和IRSS）的生成数据阵列计算干扰概率(pI)。为K事件计算的干扰概率表示为：
[bookmark: lt_pId145]		pI = 1 − pNI	(1)
其中pNI是接收机不受干扰的概率。该概率可以针对不同的干扰类型（无用发射、阻塞、过载和互调）或其组合加以计算。
应将干扰标准C/(I+N)用于评估干扰发射机对DTTB接收的影响，其中C/(I+N)等于DTTB系统的C/N。恒定干扰源的发射功率pNI 可采用如下方式计算：
		
			(2)
式中：
		
		
[bookmark: lt_pId153]	DRSS：	接收到的有用信号电平
[bookmark: lt_pId155][bookmark: lt_pId156]	IRSS：	接收到的干扰信号电平
[bookmark: lt_pId158]	Rxsens：	接收机的灵敏度
[bookmark: lt_pId160][bookmark: lt_pId161]	M：	事件数量，其中DRSS > Rxsens。注意，大多数情况下M < K（生成事件的数量）
[bookmark: lt_pId162][bookmark: lt_pId163]	L：	干扰发射机的数量
注意，条件负责检查从不同固定干扰接收的干扰信号之和，是否在某一时刻导致干扰进入DTTB接收机。
存在干扰信号时，DTTB接收的衰减可以很容易地使用如下公式计算：
		pI = PI (N+I) − PI (N)	(3)
式中：
[bookmark: lt_pId170]	PI (N)：	仅存在噪声时的pI
[bookmark: lt_pId172]	PI (N+I)：	同时存在噪声和干扰时的pI。
对于公式(2)，很明显PI (N) = 0。那么便可得出以下公式：
[bookmark: lt_pId175]		pI = PI (N+I)
[bookmark: lt_pId176]		= pI	(4)
从公式(4)可以得出结论，在存在干扰信号的情况下，DTTB接收的劣化就是蒙特卡洛仿真中的pI，见公式(1)和(2)所述。
应该注意的是，pI作为模拟区域内所有样本的平均概率，将受到正在建模的干扰场景的显著影响。例如，在DTTB覆盖区域边缘的100 m × 100 m像素中计算的pI，由于有用信号电平低，将远高于在整个DTTB覆盖区域中计算的pI。
请记住pI在时间上保持不变的也很重要。如果我们认为出现干扰(I)和不出现干扰(NI)代表干扰状态的伯努利随机变量X的两个值，那么可以得出：
[bookmark: lt_pId185]		P(X=I) = pI
		P(X=NI) = 1 − pI


可使用下述公式计算DTTB接收位置出现劣化的概率(pRL)：
		pRL = pRL − (pRL − pI)
		= pI 	(5)
式中：
[bookmark: lt_pId190]	pRL：	目标接收位置概率
[bookmark: lt_pId192]	pI = 1 − pNI：	这是使用蒙特卡洛仿真计算的干扰概率。
2.1	固定干扰源
对于固定干扰源，即如果干扰源不移动（例如移动基站），干扰对DTTB覆盖区域的影响通常表现为因干扰而无法确保所需服务质量（QoS）的空洞（或区域）。这些孔通常位于干扰发射机附近。
2.1.1	对于发射功率恒定的固定干扰源，DTTB接收干扰概率的计算
对于发射功率恒定（时间不变）的固定干扰源，存在单一事件且使用蒙特卡洛仿真计算出的干扰概率对任何时间窗口都有效。
2.1.2	对于发射功率变化的固定干扰源，DTTB接收干扰概率的计算
如果干扰源的发射功率随时间依据占空比或给定的概率分布而变化，则不能根据公式(2)适当地计算pNI，因为DTTB服务质量是在一个小时的时间窗口（TW）内做出评估。仅当干扰源发射功率为2.1.1所述常数时，才能使用公式(2)。
例如，如果给定位置的DTTB接收机受到固定干扰发射机的干扰，且该发射机在100%的时间内以恒定功率发射，那么根据公式(1)和(2)计算的pI将为1（100%）。现在，如果同一个发射机的的占空比为50%，即50%的时间是关闭的，其余50%的时间是开启的，则计算出的pI将是0.5（50%）。如果占空比是10%，那么计算出的pI将是0.1（10%），以此类推。然而，从观察者的角度看，DTTB接收受到干扰发射机的系统性干扰，即在所有情况下，pI = 1（100%）。事实上，在一个小时的时间窗口内，无论DTTB接收是在100%的时间内中断，还是仅仅在10%的时间内中断，都不会改变在这两种情况下体验到不可接受的服务质量的观感。
该占空比亦经常建模为基站发射功率的有效降低状态。与基站以最大功率发射时相比，50%的占空比对应于50%的活动因子，该活动因子的建模为功率降低3 dB且计算出的pI随之降低。这种方法对于涉及DTTB的研究无效，因为采用这种方法，发射机永远不会在一个小时的时间窗口内以其最大功率建模。
在上文考虑的干扰场景中，当干扰源发射功率根据给定概率分布随时间变化时，也会出现类似问题。从对DTTB的实际干扰的角度来看，相关方需要关于干扰源是否在一小时的时间窗口内，在某点以全功率工作的信息。如果是，那么可以通过假设干扰源以最大功率工作，估算DTTB接收机受到来自单个干扰源的一个或多个干扰事件的干扰比。这适用于单个干扰源的情况。然而，如果有一个以上的干扰源均以全功率工作，功率和（IRSScomposite）将造成干扰概率的高估。在这种情况下，如果有一个以上的干扰源且所有干扰源都以全功率工作（pI single < pI < pI multiple），实际pI将介于两者之间。
基于上述观察，为考虑到干扰发射功率随时间的变化我们对公式(2)做出修改，同时亦考虑到给定干扰发射机在一小时时间窗口内的某一点以最大功率工作的事实。
因此，在存在固定干扰源的情况下评估无线电业务或系统对DTTB的干扰时，pNI的计算包括以下所需的逻辑检查：
		
			（6）
式中：
		
		
		
[bookmark: lt_pId223]	M = 	事件数量，其中DRSS > Rxsens。注意，大多数情况下M < K
[bookmark: lt_pId226]	L = 	干扰发射机的数量
[bookmark: lt_pId228]	IRSSPMAX：	时间不变的最大发射功率的接收干扰信号电平。
[bookmark: lt_pId230]请注意：
	检查从不同固定干扰源接收的干扰信号之和是否在时刻Tx给DTTB接收机造成干扰。
	 检查以最大功率工作的发射机(j)是否在一个时间窗口内对DTTB接收机造成干扰。
还要注意的是，对于给定的时间实例i，L个iRSSPMAXij是独立变量，其中指数j对应于受干扰接收机接收的第j个干扰信号。因此，L个iRSSPMAXij干扰信号中的一个相对于所有其他信号总是占有优势。占主导地位的iRSSPMAX电平称为iRSSPMAXij。
对于某给定的时间实例i：
[bookmark: lt_pId239]–	如果，则
[bookmark: lt_pId241][bookmark: lt_pId242]–	如果，则 
[bookmark: lt_pId243]因此，


[bookmark: lt_pId244]

那么，公式(6)可改写为以下形式，其中包含所需逻辑检查：
			(7)
2.1.3	干扰概率与I/N的关系
蒙特卡洛仿真的结果提供了干扰概率pi。ITU‑R BT.1895建议书提供了关于允许干扰增量（10%或1%）的指导意见，具体取决于干扰源是否为共同主要业务。如表1所示，BT.1895提供的百分比分别等于−10 dB和−20 dB的I/N，并且对于95%的位于DTTB覆盖范围边缘的位置，存在等效的干扰概率。
[bookmark: lt_pId251]表1
DTTB覆盖范围边缘100 m × 100 m像素中规定的干扰概率
	为95%的位置规定的干扰概率（pI），相当于ITU-R BT.1895建议书中
为DTTB覆盖边缘100 m × 100 m像素提供的保护。

	[bookmark: lt_pId254]pI = pRL（%）（95%的位置）
	0.086
	0.869
	2.22

	[bookmark: lt_pId258]相等的I/N（dB）
	−20
	−10
	−6


注1：−10 dB和−20 dB的I/N相当于ITU‑R BT.1895建议书中提供的指导值。−6 dB的I/N超出了BT.1895的数值，经常在某些地区的兼容性研究中使用。
注2：按小区面积计算，在小区边缘服务的95%位置的值为99.4 ≤ X ≤ 99.6（见ITU‑R BT.2470号报告）[footnoteRef:4]。 [4: 	小区边缘与区域覆盖之间关系的估计。作者：Jakes，《微波移动通信》第2.5.3节，第126页，IEEE出版，1993年。] 

2.2	移动干扰源
移动干扰源可能会改变其：
–	根据功率控制方案及时供电；
–	不同时间位置和地点。
位置或地点的改变可能对不同的DTTB接收机造成连续干扰，或者可能使其进入特定接收机的范围，如图1所示。
显然，此类干扰对DTTB覆盖区域的影响不会表现为无法确保所需服务质量的空洞（或区域）。因此，对于移动干扰源（例如移动用户终端），干扰对接收位置概率（PRL）的影响不能按等式(5)所述加以估算。


[bookmark: lt_pId275]图1
移动干扰源（用户终端）对DTTB接收的影响
[image: ]
因此，对于移动干扰源，在评估其对DTTB接收的影响时，问题变得更加复杂，其原因在于需要考虑它们随时间的移动。应该清楚的是，等式(1)和(2)或等式(1)和(6)所描述的蒙特卡洛仿真计算得出的pI，不能直接用于评估移动干扰源对DTTB接收的影响，因为pI不提供关于DTTB接收机在给定时间窗口内遭受一个或多个干扰事件影响的概率信息。
2.2.1	中断的概率
如上节所述，针对移动干扰源应考虑时间的连续性，将蒙特卡洛仿真中计算的pI转换为更好反映干扰对DTTB接收影响的概率。这个概率叫做“中断概率”。用于计算该概率的方法描述如下。
通过公式(1)和(2)或公式(1)和(6)从蒙特卡洛仿真导出的pI提供了关于DTTB接收机在任何时刻（瞬间）遭受干扰的概率信息。此信息没有给出DTTB接收机在给定时间窗内遭受一个或多个干扰事件的概率。因此，有必要扩展蒙特卡洛仿真的结果，以便能够考虑到评估DTTB服务质量的时间段，即1小时。
[bookmark: lt_pId287][bookmark: lt_pId288]干扰概率（pI）不随时间变化（恒定）。如果我们认为出现干扰（I）和不出现干扰（NI）代表干扰状态伯努利随机变量X的两个值，那么可以得出：
		P(X=I) = pI
		P(X=NI) = 1 − pI
式中：
[bookmark: lt_pId292][bookmark: lt_pId293]	I：	干扰
[bookmark: lt_pId294][bookmark: lt_pId295]	NI：	无干扰。
现在让我们把一小时的时间窗口分成“n”个时间间隔。如果适当选择n值，则可将每个时间间隔视为伯努利试验（随机试验），结果为“I”和“NI”[7]。这些结果称为“干扰事件”。在一小时的时间窗口内，可认为发生了“n”次重复的伯努利试验，这里显然假设每次试验都是独立的，那么DTTB接收机在时间窗口内受到k次干扰事件影响的概率表示如下：
			(8)
式中：
[bookmark: lt_pId302]	pI：	等式(1)和(2)所述蒙特卡洛仿真计算得出的干扰概率
[bookmark: lt_pId304]	n：	独立试验的数量
[bookmark: lt_pId306]	k：	导致产生干扰事件的试验次数。
DTTB接收机不受任何干扰事件影响的概率通过在公式(8)中设置k = 0给出：
		
最后，DTTB接收机遭受至少一个干扰事件影响的概率可以由下式计算：
		
[bookmark: lt_pId310]这种概率称为中断概率（pd），表示如下：
			（9）
这种概率pd可以理解为，在给定时间窗口内DTTB服务有一个或多个不相关中断的概率。时间窗口应该反映用于评估DTTB业务质量的内容，而这些内容又认为是电视观众可以接受的（一个小时）。
2.2.2	独立事件的产生
独立事件可以因干扰源（用户终端）的移动或不同干扰源（用户终端）之间的切换产生。
2.2.2.1	移动用户终端生成的独立网络配置
对于给定的时间窗口和UT的速度分布，UT移动一定距离的比例可以很容易地计算出来。根据UT的移动距离和去相关距离，UT在一个时间窗口产生的不相关状态数“n”可以推导如下：
			(10)
式中：
[bookmark: lt_pId323]	D：	以米为单位的去相关距离
[bookmark: lt_pId325]	V：	以米/秒为单位的UT速度
[bookmark: lt_pId327][bookmark: lt_pId328]	P：	按速度V运动的UT比例
[bookmark: lt_pId329][bookmark: lt_pId330]	k：	速度值的数量
[bookmark: lt_pId331][bookmark: lt_pId332]	TW：	以秒为单位的时间窗口（对于DTTB窗口 = 3 600秒）。
2.2.2.2	在基于OFDMA/SC‑FDMA的移动网络中由调度程序生成的独立网络配置
在UT的请求下发起上行链路传输物理资源块（PRB）的划分，并由上行链路调程序针对每个用户终端实施。调度程序为每个UT分配PRB独立于UT之前的请求，因此可视为一个独立状态。
当调度程序在小区内注册的UT内循环时，其在某时间窗口产生的独立状态数量由下式给出：
			(11)
式中：
[bookmark: lt_pId340][bookmark: lt_pId341]	M：	时间窗口内每个扇区（或小区）活跃UT的最大数量
[bookmark: lt_pId342]	A：	蒙特卡洛仿真中每个扇区（或小区）的平均UT数。
2.2.3	判定指定时间窗口内独立网络配置的数量 
如前两节所述，在指定的时间窗口内，独立状态变化的数量n取决于运动干扰源的数量和干扰源在干扰事件相对于前一事件变得独立之前需要移动的距离。可使用等式(10)和(11)计算由UT在时间窗口中产生的不相关事件的数量“n”：
			(12)
[bookmark: lt_pId349]	M：	时间窗口内每个扇区（或小区）活跃UT的最大数量
[bookmark: lt_pId351]	A：	蒙特卡洛仿真中每个扇区（或小区）的平均活跃UT数。
[bookmark: lt_pId353][bookmark: lt_pId354]	D：	以米为单位的去相关距离
[bookmark: lt_pId355]	V：	以米/秒为单位的UT速度
[bookmark: lt_pId357]	P：	按速度V运动的UT比例
[bookmark: lt_pId359]	k：	速度值的数量
[bookmark: lt_pId361]	TW：	以秒为单位的时间窗口（对于DTTB时间窗口 = 3 600秒）。
如果在时间窗口内没有UT发生移动，要么是因为UT是固定的，要么是因为时间窗口非常短 – 例如1毫秒，求和项将为零或非常接近零，事件的数量将由M/A提供。因此，M/A将在1和时间窗口内活跃UT的数量之间变化 – 在某些情况下，数量可能是相同的。
例如，如果UT的状态每1毫秒改变一次，而时间窗口短于1毫秒，则M = A = 1 = n，且根据等式(9)，pd将等于pI。
[bookmark: _Hlk50544741]如果相对于网络改变状态的时间而言，时间间隔较长，例如时间间隔为1小时（3 600秒），则可能会有大量UT处于活跃状态。在一小时的时间窗口内，小区内的UT可能保持静止。有些会在小区内移动，另一些则会移动并离开小区，还有一些会进入小区。我们感兴趣的是在时间窗口期间至少发射一次的UT的数量。每个在时间窗口发射的UT（数量为M），至少会生成或促成一个事件。此外，还需考虑在蒙特卡罗仿真中考虑了多少个UT（数量为A）。在只考虑一个UT的情况下，会有M个事件。如果在蒙特卡洛仿真中任何时候都有一个以上的UT活跃，那么就需要在生成的事件数量中考虑此UT。因此，在共用和兼容性研究中的M/A、M和A应该与所考虑的系统和环境相适应。
2.2.4	中断概率和对DTTB覆盖范围的影响
针对固定干扰源，如第2节所示，通过蒙特卡洛仿真计算的pI是接收位置概率（pRL）。换言之，在100 m × 100 m的像素中计算出2%的pI意味着在2%的像素区域中，所有DTTB接收机都可能受到固定干扰源的干扰。受干扰区域表现为无法保证所需服务质量的固定空洞（或区域），这直接展示了干扰对DTTB覆盖的影响。
针对移动干扰源，蒙特卡洛仿真计算出的干扰比不能直接用于评估干扰对DTTB覆盖的影响，因为此类干扰源对DTTB覆盖区域的影响不会表现为无法确保所需服务质量的固定空洞（或区域）。这就是第2.2.1节中引入pd的原因，pd是指在一个时间窗口（TW）内，接收信号（如图像）至少发生一次干扰事件的概率。换言之，pd是在TW中不能保证所需服务质量的概率。
然而，可以证明pd值低于1%时，pd和pRL之间存在等价关系，而当pd高达3%时，与pRL有很好的相关性（见ITU-R BT.2470号报告）。对于更高的pd值，由于pd和pRL之间差异很大，因此为了pd，无法直接进行比较。
但是，在比较针对固定干扰源计算的pI和针对移动干扰源计算的pd时，重要的是要记住，对于一种情况，受干扰区域不会显示为固定区域。这些受干扰的区域是在给定DTTB覆盖区域的任何地点出现后又消失的小区域。这种行为有碍识别受干扰区域并充分实施缓解技术，以解决或尽量减少对DTTB的干扰。


[bookmark: lt_pId387]附件2

蒙特卡洛仿真中使用的DTTB参数
[bookmark: lt_pId389]表2
[bookmark: lt_pId390]DTTB参数
[bookmark: lt_pId391][bookmark: lt_pId392]a) 独立于DTTB系统(1)
	[bookmark: lt_pId393]参数(2)
	单位
	仿真要求

	[bookmark: lt_pId396]等效全向辐射功率（e.i.r.p.）
	[bookmark: lt_pId397]dBm
	必须

	发射机天线高度
	米
	必须

	接收机天线高度
	米
	必须

	中心频率
	[bookmark: lt_pId406]MHz
	必须

	信道带宽
	[bookmark: lt_pId409]MHz
	用于判定有效带宽

	噪声系数（F）
	[bookmark: lt_pId412]dB
	必须

	噪声功率（Pn）
	[bookmark: lt_pId415]dBm
	必须

	小区边缘定位概率（LP）
	%
	用于计算覆盖半径

	覆盖区域位置概率
	%
	判定可接受/允许干扰概率必备

	[bookmark: lt_pId423]高斯置信因子为小区边缘覆盖概率的95%（95%）
	%
	计算95%的对数正常衰落余量（lm）必备

	[bookmark: lt_pId426]阴影损失标准方差（）
	[bookmark: lt_pId427]dB
	必须

	95%的对数正常衰落余量（Lm）
	[bookmark: lt_pId430]dB
	[bookmark: lt_pId431]计算LP=95%的Pmean必备

	[bookmark: lt_pId432]用于LP的Pmean = 95%
	[bookmark: lt_pId433]dBm
	计算覆盖半径必备

	[bookmark: lt_pId435]电缆损耗（Lcable）
	[bookmark: lt_pId436]dB
	必须

	[bookmark: lt_pId438]接收机天线增益（Giso）
	[bookmark: lt_pId439]dBi
	必须

	覆盖半径通过ITU‑R P.1546传播模型计算（波束倾角= 1°和1.6°）
	公里
	必须

	[bookmark: lt_pId444]相邻信道选择性（ACS）
	[bookmark: lt_pId445]dB
	必须

	[bookmark: lt_pId447]玻尔兹曼常数（k）
	[bookmark: lt_pId448]J/K
	计算噪声功率必备

	[bookmark: lt_pId450]绝对温度（T）
	[bookmark: lt_pId451]K
	计算噪声功率必备

	(1)	不同的DTTB系统和各个国家/地区根据其要求和规划方案可能使用不同的参数值。
(2)	DTTB系统的参数可以参见ITU-R BT.2383号报告。


[bookmark: lt_pId457]

[bookmark: lt_pId458]b) 依赖DTTB系统(3)
	参数
	单位
	仿真要求

	有效带宽
	[bookmark: lt_pId463]MHz
	必须

	小区边缘的载波噪声比（C/N）
	[bookmark: lt_pId466]dB
	计算覆盖半径必备

	保护标准（C/(N+I)）(4)
	[bookmark: lt_pId469]dB
	必须

	接收机灵敏度（Pmin）
	[bookmark: lt_pId472]dBm
	必须

	(3)	各个国家/地区可根据其要求和规划方案使用不同的参数值。
(4)	其他保护标准（例如，C/I或I/N）可由各个国家/地区选择。


______________
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