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. QUE ES LA RECOPILACION DE DATOS?

Un sistema de recopilacion de datos que utiliza un
satelite en orbita baja ofrece la posibilidad de recoger
informacion sobre cualquier “objeto” equipado con un
transmisor certificado, situado en cualquier parte del
mundo, en los océanos, en los desiertos o en las
regiones pobres.

Los mensajes son registrados por una constelacion de
satélites que incorporan instrumentos y
posteriormente se retransmiten a centros de
procesamiento especializados.

Esta presentacion se centra principalmente en el sistema
ARGOS, operativo desde 1978, explotado conjuntamente
por Francia y Estados Unidos de América.
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;.Como funciona el
sistema Argos?

Los transmisores envian senales a los satélites
en frecuencias especializadas.

Los satélites en orbita baja recogen las senales
a medida que sobrevuelan un transmisor.

Los mensajes se registran a bordo de los
satelites y se envian a centros de
procesamiento situados en Francia y EE.UU.
Las senales se procesan y los datos se envian a

los usuarios: datos, emplazamiento.
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Primera plataforma de recogida de
datos ARGOS lanzada en 1978: satélite TIROS N

Viking missions to Mars

RCA'’s fourth generation

meteorological spacecraft

that will provide greatly improved data
for world-wide weather forecasting and
perform oceanographic and hydrological services

Advanced Very High Resolution Radiometer
Stratopheric Sounding Unit

Microwave Sounding Unit

High Resolution Infrared Sounder
Data Collection System

§pace Environment Monitar
ROS-M Launched Friday

tab 1978 — 7:23 E.D.T.
m.'he Friday CEkakey 14, h

Government OrtohEr 1 3, 1978 —7:23 a.m. £.0.7. NASA, Goddard Space Flight Center
. MNear Circular Polar Orbit NOA# U.S. Department of Commerce
“c" Systems Division sas mies by 537 mites RCA Astro.Electronics
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écnica de localizacion: efecto Doppler,
EFECTO DOPPLER

Efecto Doppler (el mismo
que se experimenta
cuando pasa un tren por
una estacion)

Cuando un satélite se
aproxima a un transmisor, la
frecuencia de la senal
transmitida medida por el
receptor de a bordo es :
mayor que la frecuencia e
transmitida real y cuando el r%a

L Transmisor

Argos

F T .
satelite se aleja, es menor. ﬁv
Jean PLA  Michel SARTHOU CNES 21/09/ 2012, MANTA Ecuador, ITU Seminar for Americas Region DCP for LEO satellites page 6




Cada vez que el instrumento
del satélite recibe un mensaje
procedente de un transmisor,
mide la frecuencia y registra
el tiempo de llegada.
Existencia de dos posibles
posiciones de la plataforma
que producen exactamente las
mismas mediciones de
frecuencia a bordo del satélite:

la localizacion nominal
("verdadera™)

la localizacion  espejo
("virtual™).
Las localizaciones son
simétricas respecto a |la
trayectoria subsatelital y a
priori no sin distinguibles .

Satélite

rincipio de localizacion por

efecto Doppler ('2)

Principio de localizacién geométrica
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Principio de localizacion por
efecto Doppler (2/2)

Se obtiene una buena localizacion utilizando todos los mensajes
recibidos durante el paso del satélite sobre la plataforma.

Se realiza un analisis de los minimos cuadrados para ajustar las
estimaciones de la posicion del transmisor. Si falla este analisis, el
proceso de localizacion no puede continuar y no se indica ninguna
localizacion. Se elige la localizacion que presenta el minimo error
residual y se comprueba si es posible.

Precision: segun el numero de mensajes recibidos y de su calidad,
la precision varia entre 100 metros y mas de 1500 metros.
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OCEANOGRAFIA: UNA APLICACION
FUNDAMENTAL DE ARGOS
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SEGUIMIENTO DE ANIMALES:
OTRA APLICACION DE ARGOS
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EGUIMIENTO DE AVES RADIOBALIZAS MUY
PE UENAS
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Radiobaliza de 22 gramos para seguimiento de aves
5 gramos: la radiobaliza mas pequena
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RESUMEN DE LAS APLICACIONES

Plataformas activas por cada uso (incluidas las pruebas)
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APLICACIONES CIENTIFICAS

Plataformas activas destinadas a usos cientificos (sin las pruebas)
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Sistema ARGOS

Actual sistema: ARGOS3 en funcionamiento con una anchura de
banda de 110 kHz: 401,58-401,7 MHz, en el servicio de exploraciéon
de la Tierra por satélite (Tierra-espacio)

Sistema futuro: ARGOS4, se espera instalar 40 000 plataformas

Exploracion de la Tierra entre 401 y 401,7 MHz: muchos
canales dedicados a aplicaciones de baja potencia (< 500 mWatt)

Utilizacion de una nueva banda de frecuencias: 399,9 a
400,05 MHz, servicio movil por satélite (Tierra-espacio) para otros
tipos de aplicaciones: maritimas, de seguridad, defensa,
aplicaciones no relacionadas con el medio ambiente.
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CTUAL CONSTALACION DE SATELITES:
Satélites en orbita polar heliosincrona

Hora del cruce del Ecuador (11 de mayo)
mas la deriva en 6, 12 y 18 meses
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2012: un ano importante para ARGOS

Este ano se han lanzado
dos instrumentos
ARGOS-3:

Metop-B el 19 de
septiembre de 2012
desde Baikonour con
la nave Soyuz

SARAL se lanzara en
octubre de 2012
desde la India con

PS LV (vehiculo de lanzamiento
de satélites polares)
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. ALGUNA
PREGUNTA?
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